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Esta invención se relaciona coa mecanismos de arrasa 

tre a utilizar especialmente en al coataal 3c las cperacicncs 
ác modelado #a una máquina tricotadora cipealar, tal como ana 
máquina de cilindro doble superpuesto para la confección de —  
aslec&iaaa* Bn la- presente descripción se Mee referencia a re

- velaciones del cilindro* Tal referencia se aplica en cada caso 
a la rotación relativa del cilindro y las levas trí catadoras y 
se pretende cubrir el aso de la invención en máquinas tricota- 
da raa en las que gira el cilindro, asi coso en-máquinas.- tricc- 
tadoras en las que giran las levas tricotadaras.

Los mecanismos de arrastre se usan, por ejemplo.* .en 
máquinas trice tabres de calcetines para iarsay mí tambor modo 
lador a través de na ángulo exactamente controlad en una fase 
particular del tríeotado del caícetin. El tambor modelador rê  
ju s ta  entonces ci.ertos inatrsm cntos trico tado rcs controlados - 

por 41* tales como las levas de pomo y 1 etabrague altemativq/ 
rotatorio del accionamiento del cilindro*, los movimientos for­
zadores del tambor modelador se controlan mediante dos mandos

- par fiador separados* se Moa avanzar una cadena asaamaê aa'* 
gĝ  -xa a intervalos regulares durante al triectado de uqéalcct̂ t **

mediante un primer mando por fiador* dotado de * espárrâ s* El .-, 
primer, mando por fiador proporciona un avance do. la cadena ere 
nometradara en aineyonisación con los námeros completen de re**. 
Valuelana# del. cilindro, que han tenido iRgap Arante tricen 
todo del calcctin por rotación, o con recrea templetes la es** 
cilasianes que han tenida lugar por movimiento áiternative da 
les cilindros* ga muebas máquinas confceclonaSbims de calecí*, 
nos la éada;a cronometradora avanza en la medida de un cela-** 

í&.., bÓn en el periodo correspondiente a dos revoluciones del am*t
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dro o a un par da sucesivas oscilaciones alternativas* Cuando 
un oapárrago de la cadena cronometradora ha avanzado a la adec­
enada posición da funcionâ ?icnto, activa el segundo mando por 
fiador, que Ba acopla a una ruada dentada conjuntamente rotato 

5* ria con el tambor modelador* El segando mando por dlador sirve 
para proporcionar na avance de dicho tambor sineroRizadaNente 
con el tricotado de ana o- más fracciones do revelación del ci­
lindro (siendo cada fracción goneralsontc la. mitad o aa coar­
to). cuando ha nido activado por .na. espárrago -de la cadena erg, 

t0+ nometradova* De cota manera pueden insertarse las levas do per 
no, por ejemplo, después de que una serlo do pies deslizadores 
elevados ha paRada las levas de perno y puedo accionarse el ega 
bragua en la adecuada fase predeterminada do aitertMmlanto*

- Bl mecanisiao de arrastre de la invención so relacio** 
T5* na principalmente con el control del segundo mando por fiador, 

para proporcionar un recorrido efectivo en asafaae particular 
del tr&cotado do una Miera horizontal̂  El moaecanisao do la - 
invención puedo ajustarse y vorificarso fácilmente y no os di- 
rectamente aplicable al primor mando por fiador* En versiones 

20* preferidas de la invención, dicho mecanismo se relaciona (a) — 
con la selección de la revolución del -cilindro en que ha do- %  
tirarse 01 segundo mando por fiador, mediante el uso de espá­
rragos de longitud parcial en la cadena cronometradora: (b) — ' 
con el término do la activación del segundo mando por fiador - 

25* sin referencia a la cadena cronometradora, usando piezas de le 
va en la rueda, dentada: y (c) con la adaptación del segundo — - 
mando por fiador para permitir el accionamiento dol embrague - 
solamente en una fase predeterminada de alternancia mediante — 
uso de fiadores que operen a diferentes frecuencias que otros, 

30. ios anteriores comentarios sobra el aso de la inven-
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cidn en máquinas tricotadoras ge calcetií̂ s son purwnt# cgea, 
pllfioativoa y se ofrecen para permitir ¡si lector' intcrrclacî  
a w  3a& cáractcsBfcticae a que a# M e  referencia en la descrié * 
eidn general que signo, la inherente flexibilidad del meca' - 

3* .nisné da la íuveneidn pernite en adaptación a apllcacionec dig, 
tictac al control M. tsabcr i&odslader do máquinas cenfccclô  
doras da calcetines.

la patente alemana occidente, as i.962.024 dcscribs 
na mecaniaso de arrastre que utiliza cuatro fiadores que aĉ  - 

le. taáa sucesivamente acoplándose a !m congosto de modas dentadas, 
las raedaá. dentadas individuales son constmídas y cortaos pa 
ra adaptadlas a una particular necesidad modeladora, les fín̂ ,.
- res son anulados., cuando so se precisa n&agdn arrastre# .por asa 
planea accionada, por un espárrago de longitud completa de la 

15* cadena, que controlen el comí enso y final de un periodo, do aati 
- vacíón .para un arrastre que dura dos revolucionas del cilindra# 
dorante las cuales se realisan cuatro carreras de los fiadores* 
cada Búa de ellas capaz de avanzar le rueda dentada dorante me 
día revolución del cilindro*

M e  aaeaaisBa de arrastra requiere el mgnteninieRtc 
"de grandes cxist̂ acian de ruedes dentadas individuámoste cor̂ ' 
%ada% pare fabricación y servicie, incorporando también- dicho - 
neenniŝ  rapa swimieatos de- arrastra- que-no influyen ennin̂ - 
#n ̂instrumento. tricotadcr y que no tienen otra q̂ c

S5* evitar' le realiaac&ás prematura, de ios dasplaẑ aiantos necesa* 
ríos. M e  cansa na despilfarre do espacio para el tambor moda 
lader* 33. mecanismo seria difícil da adaptar a la previsión da 
cuatro carreras per revoiaoida*

M  patente alemana as .̂568*33$,. Cdsn?esponeiíentc a ̂  
3S*f patento británica nc í.09$*934, describe un Mcanismc da <** ̂



arrantre que emplea la anulación indirecta 3a un par da fiador- 
ros que actúan sucesivamente acoplándo?3e a una ruada dentada - 
uniforwmcate cortada. La o,perecida de anulación indirecta y ** 
La secuencia de acoplamiento da loa fiadores y Las ruadas den- 

3. tadna son controladas por un tambor auxiliar. .Loa fiadores aa 
;'' mantienen inmóviles cuando no ce precisa realizar ningún arrag, 
tro, desacoplándolo do las lavas en 'coactante rotación que con 
trolan el -movimiento do loa fiadores. Botos aon movilizadas da 
yanto el tiempo do un periodo de activación por un espárrago - 

10¿ _ de longitud completa# que controla el comienzo y final de un - 
periodo de activación para la realización de un .movimiento, de 
arrastra, que dura dos revoluciones del cilindro, durante las 
cuales se. efectúan ocho carreras do fiadores individuales, ca­
da una deeHas capaz de avanzar la rueda dentada durante - 

13. de revolución del cilindro#
Se evitan los movimientos prematuros de arrastre me­

diante parte del mecanismo de anulación indirecta, que impide 
la realización de movimientos indascadoa do arrastre durante 
el resto de un periodo da activación# Si dos periodos de aeti- 

20. vación as signan uno al otro inmediatamente, se precisa un par 
de espárragos de longitud completa, uno inmediatamente después 
del otro, en la cadena cronometradora*

B1 mecanisao de arrastre de la patente británcia na 
1*094.924 elimina muchas de las desventajas de la patente ale 

25*. mana ns 1*062*024, pero el movimiento superpuesto de los dos - 
fiadores ha, de ser controlado con gran, precisión para propor­
cionar un movimiento continuo y asegurar que la selección ana- 
ladera indirecta no se realice demasiado pronto, antes d<3L aco­
plamiento del fiador con la rueda dentada, ni demasiado tarde,

30* después de que el fiador ha pasado el apropiado diente de la -
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rueda, Este 31eva a la necesidad da unas tolerenciaa dé fabri­
cación, muy ̂ ecisas y a dificultades cuaada el meeaniosa queda 
sujeto a d^^nte. La acaecida indirecta aa dífioil #  ent^^ 
der, pase la selección efectiva no depende ̂ selr̂ ivaménto dé ̂  

9.- an elementé apelador inmodiato el di-cate de la rueda dentada, 
agap* también de lea elementos poriféricasLénts' espaciadas de- —  
aquel elementé* gato incrementa el tiempo de ̂ bricación paya 
#1 mentare de las máquinas tricotadoras* M  inwilisaoión de 
las fiadores puede dar lagar a un excesivo desgaste como resdi 

3&t teda de loe periódicas golpea proáncidos par loé puntes do las 
&g%aa* todsvia en rotación, que controláis él mvisíiénto do loé 
fiadoras* Batos dltiaoa sao pueden mantenerse fásllr̂ té RééM— 
tivaden al moda de la patente alemana aa 1.559*936, pees ello 
introduciría un aegmdo mecanismo de anulación indirecta. Si ̂  

19. ban da seguirse inmediatamente catre sí dé# pexgoáoe de aetiĉ  
ción, ao puedo, asarse ningún mecanismo auxiliar de la cadena -
cronometradora que proporcione tm avance periódico de ésta.

La dualidad de la invención, es proporcionar an per­
feccionado mecanismo de arrastre que pueda asarse para una — — 

*29* gran variedad de máquinas trícotadorga sin requerir grandes —  
* éxistonciSHS da ruedas dentadas, que reducé d  número de arras- 
tras iaáesaadoa,. que puede fabr3.csrao- con las téleyaaciss habí— 
t u # ^  evita -as excesivo desbate y reduce la# necesldade# de 
mantenimiento, que puede ajustarse fácilmente y que peralta la

gĝ.- ̂ aavisió# de dos perfora de activación aucaaivcs' con un asga*
 ̂"nismo auxiliar de la cadena cronometradora.

Los ébictivos de la invención a& consiguen en parta 
lo- menos mediante el asa da un mecasiaso de- anulación, di— - 

3̂ ctn solamente,, montado sobro los dientes da la rueda dentada 
39#-,.- psm controlar la selección de .arrastre-* darsat# unu sooue&cia
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Re Rata último, y mediante uso da 'un. mecanioí̂ o de anulación <—  
iadirectn parn dcteisinar el comicnso y final da la saeaeneía* 
KL mecaniamo da anulación indirecta está adaptada además para, 
cumplir ma doble finalidad,, iniciar una secuencia de arrastra 

y*, por un espárrago de. la cadena cronometradora' y terminarla me— - 
diante una pieza do leva aplicada sobre- la. rueda dentada, eVi**

. tundo así d  uoo de otros Mecanismos enmaderes directos, ind̂  
rectos o inmoviliandores s independianndo la longitud do- la .se 
. cuencia despuós do su comieazo respecto a la presencia- de un **- 

10. espárrago de la cadena- cronometradme Además,, si mecanismo de 
seguridad destinado a impedir un funcionamiento árrdnao dm esa 
bragas para ana operación rotatoria o alternante ha sido iaeog 
porado en el propio mecanismo de arrastrê  y no en la cadena —  

f cronometradora o sus espárragos#
15, La invención ha sido convenientemente realizada me­

diante combinación de los elementos aviadores directa sobre 
la rueda dentada con un mecanismo de iniciación y final de la 
secumcia de arrastre, en el que al final da la secuencia se ̂  
efectúa Centras ce ceba el mecanismo para una cabaiguiente li 

20# beración activada y rápida, a fin do ponerlo en marcha de mane 
ra que tanto los elementos da anulación directa cotao el ciernen 
to de anulaoióa indirecta situado sobre la rueda dentada puedan 
acomodarse en el corto paso de les dientes, requerido para pro 
poroionar un movimiento de arrastre por cada cuarto de revdu- 

25# ción del átlindro en un tambor modelador de taRaSo razonable#
La invención proporciona en primer lagar un mecanis­

mo de arrastre para ana máquina tricotadora circular, que in­
cluye por lo menos cuatro fiadores para hacer avanzar sucesiva 
mente una rueda dentada unifomemente cortada, y elementos aon 

3§, tablea sobre la rueda dentada para su rotación conjunta, a fin
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do detominar oí selectiTo acoplamiento de los fiadores en di­
cha moda dux̂ nte una secuencia de arrastre* la rueda gentada 
pande mentarse conxial̂ ente sobre en trnbor modelador do ana — 
máquina tricotadom da calcetines y moverse. conjuntnBíeate coa 

5* él, los elementos citados pueden ser miembros- insertóles en 
muescsa do montaje cortadas a in te rv a lo s  regalaros en la rueda 
dentada, sirviendo talos elementos como dientes de dicha moda 
y formando ana superficie de aoopl̂ aiento do- na fiador en la 
trayectoria do determinado fiador, paro no de otros# Bichos -<* 

*!0. elementos pueden insertarse también en orificios de montaje, - 
^e pueden formarse a rosca en espacios regalares,do la rueda 
dentada, Preferiblementep ésta presenta dientes uniformemente 
cortados y les referidos elementos están adaptados para elevar 
todos los fiadores, excepto ano determinado, constltoyondo anos 

1% miembros ocultadores o protectores psŝ  so montaje en dientes 
oniformomeate cortados de la rueda dentada, a fin de evitar —  
que na diente se acoplo a todos los fiadores# excepto a ano, ** 
falos elemente o están adecuadamente. adaptadas para desviarlos, 
fiadores,, presentando una porcada iaelinada destinada a ofec—  

20, toar tal desviaeMn y tma poreida radióment# extendida que so 
-Introduec, carca de la superficie del diento a coaltar# en ana 
muesca para el montaje de l elemento situado entre Montes adyn 
ooates,. Be-este modo# dichos, elementos panden quedar reteñid- 
dos sobre los dientes y  entre ellos y actuar directamente se*-* 

2$#.. bm  lo o  fia d o re s , la  presida, de éstos á ltlm oa tiendo  a co locar 

lele elementos firmemente contra la superficie del diente y  en 
la 'macaca., 'Bceferlblemente, los citados elementos se acoplan .a 
la panta .de los fiadores, asegurando asi' da modo más directo - 
que la amilacién coincida con la parte adecuada para la selec— 

39* cién del movimiento de avance do los fiadores,̂. Bs particolar--
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Mente deseable que sea ocultada la totalidad del diente# a ex­
cepción de una porción que ha de acoplarse a un particular f% 
dor* De ente manera, en fácil observar qaé fiador se acoplará 
a un diente determinado. Adecuadamente, un par de fiadores es- 

$, tá adaptado para avaanar alternativamente a la mitad de la fie 
cuencia de loa restantes fiadores* Todos datos son avanzados - 
por levas que giran Bincísgigadaaaata con ana tranemieión rotĝ  
toria/alternante dispuesta en ana máquina tricotedom do caldca 
tinos* Sí mecanismo de arrastre de la lavaaeida puede usarse - 

1 ,̂ asi para- cronometrar los movimientos do arrastre de la rueda ** 
dentada respecto a una particular fase do ana revolución del - 
cilindros-

la expresión "secuencia de arrastre" se emplea aquí, 
para indicar cualquiera de tales secuencias que intuyan las - 
consistentes en un solo movimiento de arrastre entre -el comisa 
so y el final de tal secuencia, incluyendo cualesquiera carre­
ras libres de los fiadores* Ventajosamente se disponen medios 
además de los referidos elementos para anular simultáneamente 
todos los fiadores* Convenientenicnt e, los medios analadores la 

20* oluyen uh miembro destinado a elevar todos los fiadores raspee 
te a la rueda dentada* Preferiblemente, tales, medios snuladoras 
con aeeioaáblea pera terminar una secuencia de arrastre por el<̂ 
montos aaula&ores indirectos, asociados a la ruada dentada. —  
donveaientemente, los medios muladares son accionabas para - 

2$* reactivar todos loa fiadores al comienzo do una secuencia de -*- 
arrastre mediante un esgáiTugo de la cadena cronometradora* —  
Asi, los movimientos de arrastre do la rueda dentada pueden —  
ser cronometrados en ana máquina tricotadora de calcetines dg 
modo que tengan lugar en algdn momento durante una particular 

30* revolución del cilindro, siendo cronometrada la fase exacta -
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de la revolución en que tiene lugar el metimiento de arrastre 
mediente el mecaaicmo de la invención, las ospáiTagos pueden. ** 
tener una fracción de la longitud de sai -eslabón da la cadena — 
cregemetradesa, de manera que la secuencia de arrastre pueda ** 

3.. iniciarse en diferentes momentos durante MR periodo de activa?' 
P&6& ̂ respondiente el periodo requerido paga éü avance dé la 
cadena en la longitud de un solo eslabón* Cuando los fiadores 
son accionados por levas que tienen más dé tai lóbulo, pueden -* 
usarse espárragos do longitud parcial para que un lóbulo predC 

10, terminado de la leva mueva al fiador a travó# dé una carrera ** 
efectiva del mismo y seleccionar así sí un particular fiador - 
actúa en una primera revolución del cilindro o-' cu otra sabsi#e- 
gaientc en una máquina confeccionadora de calcetines-#.

Pueden disponeMe, por ejemplo., ocho fiadora# para — 
avmaar una ves cada uno de ellos dursnte cebo sucesivos cuar­
tos da dos revoluciones del cilindro# Pueden .usarse entonces '-** 
espárragos de longitud completa# Pueden emplearse altegastivapa- 
menté cuatis fiadores para avanzar sncesiv̂ ento durante eua-* 
tro sucesivos cuartos de la primera revolución y de nuevo du—  

.20* Yante la segunda# la -selección entre las dos revoluciones pue- 
-dé-efectuarse usando espárrago# de medié lon#tud* Un fiador - 
do- les cuatro puede ser sustituido por un par . - dé ellos, ávan—  
sendo cada uno una vez solamente durante ag pegíódc de dea -re— 
velaciones del cilindro, avanzando ano aa la primera revolución 

ĝ . y él otro la segmda*
$n- la -eon-strucción variante en qué loa citados els^ 

mentes forman dientes de la rauda dentada, talas dientes puedes 
asa da tipos diferentes, egtgadié&dose a distintas altaras, y_ . 
los fiadores pueden ser movidos alternativamente a diferentê ' 
Mvclcs (por ejemplo, durante sucesivas revoluciones) para ***



acopiarse a determinados dientes# pero na a otros* l̂referiblo** 
monto# el nivel de movimiento alternativo es controlado por 
medio do espárragos do diferentes altarás diepuostos .en la cade 
na cronometradora#

3* Ventogosamente# el nadie, anulodor está adaptado- para
cooperar con ana. palanca provista de un seguidor destinado- a - * 
acoplarse a los espárragos de la cadena cronometradora- y dota­
do de ña caliente paro impulsar al medio andador a ana pcai"** 
cióa en la que no ce prodoce ninguna anulación de loa fiadores* 

%0* d̂ecñodomcnte, el medio anulador es impulsado a. una posición. en, 
la que no tiene lugar ninguna anulación de los fiadores y el re. 
fertdo saliente está adaptado' para acoplarse al medio andador 
solamente cuando se encuentra en una posición en la que ce ;.prgL 
daca la anulación citada# pero no Raspuda de que dicho medio - 

5̂  ̂ anulador ce ha desplasado a la posición en la que no ocurre ain 
guoa anulación de los fiadores* îcho saliente activa por lo - 
tanto de hecho el inicio do una secuencia de arrastra* ÍTefcrl 
llenante# se dispone un medio conjuntamente desílasatble con la 
rueda dentada para mover al medio emulador contra el impulse -* 

20. de anular los fiadores el final de una aocpencia. Ventajosamente 
el medio analador incluyo una proyección radialmente desplaza-* 
Ble y el medio conjuatcmento desplazable con la rueda deatada 
es una pieca de leva desmontable situada cobre aquélla para ace 
piarse a la proyección y anular loa fiadores* la elevación pus 
de terminar la secuencia de- arrastre mientras se carga a resor 
te el mecanismo para una liberación activada# andando' el meca 
mismo de arrastre basta que es una vea más activado.

Mecaadnyento, el medio analador comprende un primer 
miembro de montaje articuladamente montado, un recorte que im- 

30* pulsa m  mies&ro de montaje radialsente hacia dentro respecto
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13*

15<

3 3 *

--

& 'la. ruodadentaRat m  segundo íiiombx̂  de montaje articulada-̂  
meRte montado en el numera, estando montado oi mimíbm anula-* 
dcr áesMnaéo a acoplarse a las fiadoras sabré, el segando mi'̂  
'brc de sonbaje? y ana placa da apoya para sítaar d  mísera ̂  

muladar? estando la proyección en el se#andn siembra ̂  soaba 
je* S... miembro mulador? que puede ser una barra, es paos liga 
rásente desplazadle en dirección peáifóríea mientras el segm-* 
éa mimbra se articula respecto al primero# y ccnsiderablemen-' 
te desplazadle en dirección radial sietras as articula el prî  
mar aies&re. la placa de apoyo está configurada para restrin*— 
gir el movlnisnto del miembro aanlador en la medida adecuada* 
Asi? la proyección del segando miembro pande ser galpaada y 
alejada de la pieza de lera si ser articalada la palanca coar- 
trolada por la endona cronometradora.'*

Usando esta construcción para, el medía muladar# Ós-* 
té pueda- ccatxdarse eontenienteaenta en la f&maa requeriré.' 
por la cadena cronometradora y las piezas da lava da la rueda 
desatada* ni saliente de la palanca controlada por la cadena <** 
CMnosetradom debe adaptarse para separar la. barra del miembro 
de apoyo* Aojándola de la pieza de leva para persitir que la 
* barra, se mueva a ana posición en la que los fiadores asm aatí 
vados*

La invención se describe más detalladamente con rafe 
renda a los dibujos? en loo cuales:

La figura 1 es ana vista en perspectiva dé an mecanis 
w  dé arrastro do acuerdo con la invención# tomada desde el 
freate*

La figura 2 es una vista en perspoctiim del aaeaa&ama 
de arrastro dé la figura 1, tostada desdé atrás*

La filtra 3 es ana vísta laterai# parcialmente en sed
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cióiiy que muestra par&iculariRante un mecanismo do activación 
y detención del mecanismo de. arrastre de la fijara 1$ y

La figura 4 es una vista lateral que muestra partid 
cularcs fiadores y levas papa lea miemos del mecanismo de 

5* arrastre da la figura 1.
^ í ^ ^ a . . a g s s ^

den referencia a la figura 1* un. mecanismo de arrea 
tro está. .mentado en ana máquina triectaderá circular a indu^ 
ya ana cadena erenon&tradcra 2, un fiador 4 y una rueda danta 

13* da 6 para desplegar dicha cadena; una rueda dentada 8 congun- 
tamente rotatoria con un tambor modelador 13 (del que se mués 
tra ana pequeda porción en la figura 2) y medios fiadores 12 
para mover el citado tambor? y -un mecanisac 14 de activación 
y detención de la secuencia de arrastra*; entra la cadena cromo 

15.* metradora 2 y los medios fiadores 12 para anular y reactivar 
los medios fiadores en cu totalidad* $1 fiador 4 y los medios 
fiadores 12 se mueven alterativamente en sincronización con 
la rotación de los cilindros de la máquina tricotadora en te**,, 
do momento* la cadena cronometradora 2 está provista de capá" 

2P̂  rragos 16 que en momentos apropiados activan los medios fiadĝ  
res 12 a travós del mecanismo 14 para producir la rotación. ̂  
del tambor modelador en forma predeterminada y en momentos -*** 
predeterminados durante la producción de tejido tricotado en 
la máquina, trlcotadora*

25* la ruede deutsíM 8
la rueda 9 tiene dientes 20 cortados con el mismo <* 

paso* Entro los dientes as forman los huecos 22 destinados a 
recibir clemcatoa muladares 24 que contraían la selección de *- 
arrastres entre el coaionao y el final de la secuencia de ta- 

33* los arrastren* Cada elemento muladar 24 presenta un corte 26



pana paanaítlr que un particular fiador- ge lea. medios 12 3a age. 
pía a la rasga dentada 8. Los elementes anuladcres 24 puedan —
. aaasarers# mediante resurtas da banda 28 d bgndag'. da áBaMs*%ba 
ementes 24 tienen ana porcidn mdialínente indinada bacía 

$. faena 25 que se extiende desde el barde 21 de un danta prece- 
danta para desviar lea fiadores 38,. y ana ggse&&: radíál 2? 
yada Centra la cara del diente y recibida es les bascos 22* 

íes aedies fiadores 12
Sen referencia a las figuras 1 a 3, les medios fiado 

le. rea 12 .comprenden cinco palancas 39 de arrastra de fiadores es 
.P¡s#lj3áR3' traRgversalmeate a la moda dentada 8# las palancas ̂  
30 están asociadas., cada una de ellas, a una lava 32 para me**- 
verla alteraativ.a<3eate en aincronisaeián con la rotacMn de —  
les cilindros de la máquina tricot adora. Onda, palanca 30 iacln 

15# ye- un par de #acas triangulares 34 ̂ ticnladas as ana esquínn 
sobra un árbol fijo 36 y sostiene un rodillo 3? seguidor de le 
va en otra esquina y un fiador 38 articuladamente: montado, en 
Im reatante ..espina* nnes resortes f cnsadores 48 impulsan a, ̂  - 
'lea rodill'os 3? constantcmeate sobre la leva 32 y naca- reser****- 

' 28* tes tensadoros 42 impulsan a les dadoras 38 bacía la rueda *-*
* dent ada 8*

8cn referencia a las figuras l.-y*3,.agL mecanismo. 14 
25̂  insÁnyc ana. palanca. 50 articuladamente .montada sobre un árbol.' 

"\52 y que tiene en un extremo ga salidor 54 para .acepd.arse & *r 
les espárragos de la cadena cronometradora :2 y en el otro exr- 
tremo un saliente 56 para acoplarse a ana barra 58 destinada a 
ansiar tedea los fiadores 38. ̂  resorte teagador 55 impulsa ̂  

.38̂:. aagai&HP' 54 bacía la cadena 2*.

- 1 3  -



3¡$ barra aanladora %  óa retenida per un soporte 69 
en forma. da # y ce extiendo bajo Ion fiadores orticülablee38 
sobre lo rueda dentada 8. &  soporto 80 está o su ron artice.'- 
ledamente montado en un mimbro 62 instalado cobro oí bastí—  

g* 8or do lo máquina tricotadora. resorto 66 impulsa al sopor 
té 60 hacia adelaate desdo el miembro 62 y ̂ 1 resorte 64 &&** 
paisa al miembro 62 hacia abajo respecto a dicho bastidor El. 
soporte 60 en forma do U tiene ana prolongación descendente 
68 destinada a acoplarse a elemsatoa do detención (para inte-* 

tp, rrumpir ana secuencia do arrastre} en forma de plena do leva 
10 atornilladas al lado do la rueda dentada 8* 8H miembro de 
apoyo 72 en fOraa de 1 guía el movimiento de avance y desecan 
dente de la barra andadora 58 resoltante de loa resortes 64 
y 66, respectivamente.

15. En la posición do reposo, la. prolongación 68 se en­
contrará sobre la punta do la piesa de leva 70+ como se irnos- 
tra en la figura 3. la barra 58' elevará todos las fiadores 38 

. o impedirá que cualquiera de dios so acople a. la meda den% 
da 8. loa espárragos 16 tienen porciones proyectadas cortas - 

29*. destinadas a activar- .la iniciación. de la aeouencia de .arrasa 
tre. la prolongación 68 es retirada de- la posición de reposo . 
cuando despende-' #. saliente 56 d  sabir d  seguidor 54 por — 
encima de ana porción activadora corto# SL saliente 56 impcQ.- 
sa entonces la barra 58 hacia atrás, alejándola, de. la,* pasta da 

25* la piesa da leva 70, siendo entonces -dirigida hacia ábe jo# *- 
con la correspondiente liberación de los fiadores 38# El so—  
gaider 54 es devuelto a una posición baja# - da manera que cueĝ  
do avanza ana. subsigaionta pisca -do lava 78, la barra 58 pac- 
da elevarse libremente, loo fiadores 38 pueden seguir acoplán 

30* ' dosa a la- rueda dentada 8 osando se eleva el saliente $6 (des.

-  14 -
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ga$s de que el seguidor 54 desciende por efecto de la porción 
proyectada corta de un espárrago 16), porgue la barra 58 es — 
iŝ lsada bada abajo ̂ Los fiadores 1$ son nadados de nuevo 
solamente por la- prolongación 68 al elevar una subsiguiente -- 

g. piaña de leva 76.
PancíoRsmionto: cranosetraolóa de loa ̂aevimientos —
ae. los fiadoras.
Para una máquina circular de cilindro doblo tr&est̂  

dora de calcetines, la emnometracldn sería la siguiente. El 
1'Q̂ fiador 4 efeetáa w  movimiento de avance-por .cada rsvolacidin 

dai cilindro para arrastrar la rueda 6* Sos de tales mavimien 
tos ¡avansarán la cadena cronometradora 2 en la medida de un c#̂ 
labda* Cada eslabón de la cadena 2 cubrirá entonces períodos, 
correspondientes a dos revoluciones del -cilindro.'*. Puede- dispâ  

1$, ne3K3e cn mecanismo auxiliar do la cadena cronometradora para 
anular periódicamente el fiador 4% poro este no afecta al fon . 
doaamiento más qaa en el sentido de interrumpir ̂  asgvimies- 
'̂  dc'3^ cadena ĉ ncmetradora*. . ;

Los espárrâ s de la cadena 4 son de dos clases!, lo# 
2^ qúe tiene un#, certa porción proyectada ag la parte frontal y .

- que pasan, bago el seguidor 54 de la palanca 56 ea la primera 
de dea revoluciones del cilindro necesaria# para acosar en ̂  
particular eslabón por el seguidor 54% y los que tienen ana- y . 
porción proyectada corta en su parte media -(figura 1) y pasan 

25* bago el seguidor 54 solamente en una segunda revelación del ** 
cilindro.

Los fiadores 38 y las levas 32 ce disponen para mo­
verse álternativssíente en sincronisacíón con las revoluciones', 
del cilindro, como siguen el fiador 36a asmas# por efecto del 

3§* lóbulo i sobre la leva 32a durante el primer cuarto de ana
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primera revolución del cilindre (en el memento en que un ma*** 
dio espárrago frontal pase bago el seguidor $4) y por efecto 
del lóbulo V dorante el primer coarto de ana gaseada revolu­
ción dd cilindro (cuando en sodio espárrago posterior pase - 

5# bago el seguidor 54). El fiador 33b es avanzado por en lóbulo 
II de la leva 32b solamente dorante el segando coarte de la - 
primera revolución del cilindro y en tanto que otro fiador 30C 
y la leva 32o coa un lóbulo VI avanzan al fiador durante d  - 
segando coarto de la seronda revolución. los fiadores 30d y 30e 

10. con las levas 32d y 32o provistas de los lóbulos III, VII y - 
IV, VIII# respectivamente, son avanzados dorante el tercer —  
coarto de le primera revolución y de la segunda y doraste el 
coarto coarto.' de la primera y cognada revelaciones. las carro 
ras de loe fiadores 33a y 30e son de la misma longitud pero - 

15.. diferentemente cronometradas, - para proporcionar nn avance de 
lea mismos regalado por loa lóbulos I# 11, III, IV, V# VI# VII 
y VIII durante cada cuarto de revolución en el tirapo de dos 
revoluciones del cilindro , durante un solo cuarto de revolu—  
ción o durante una combinación de ellos. Puede proporcionarse 

20. asi un movimiento de arrastre continuo durante media revela­
ción del cilindre o más

Fancionamientci secuencias de arrastre 
Un aperarlo agusta la cedeos cronometradora con es­

párragos debidamente espaciados 16 pava definir Isa ocasiones 
2$. en que debe producirse un arrastre de alguna clase. Se emplea 

rá una activación en la primera revolución del cilindro del - 
periodo cubierto por cada eslabón de la cadena cronometradora# 
si al arrastre ha de incluir el movimiento iniciado por los - 
lóbulos I# II# 111 ó IV y una activación en la segunda revolu 

33. ción del período del doble cilindro al la secuencia de arras-
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ha do e^uir el movimiento derivado de dichos lóbulos y ̂  
se limita a movimiento a originados por les IdtE&oa V, vi, Vil 
$E VIII*

. las pierna do leva 70 se dispondrán al lado da la. ̂  
5* moda dentada. 8 para anular loo fiadores 10a a 3&e al final — 

de ana secuencia de arrastre*
loa elementos sanladorés 24 se insertarán en los bus 

nos 22 para impedir que todos los fiadora 39a ̂  30o excepto 
ono ae acoplen al diente 20 presentado por- la rueda dentada- 8 

70* después de que un espárrago ha iniciado, una secnoncia de. arras 
tro y antes de que una plega de leva 70 3a tapiñe* Orando se 
precisa que das o más acoplamientos con las dientes se saae-*** 
dan entre si sin ninguna anulación intermedia, na M  de inser 
terse un elemento Emulador en los diantes consecutivamente ̂  
arrastrados, pera el riesgo de un armetre dĝ ctaose debido 
a f̂ Llo mecánico puede reducirse colocando un adecuado ademen 
to en cada .diente*

Hedíante tana adecuada coabiaacíéU' de medios esgárm 
. eos anteriores y posteriores, piesao dé leva 70 y elementos ̂  - 

33* aduladores 24, la rueda dentada 8 puede avangarse continuaron.
* te durante dos o más cuartos de una revolución del cilindró- ̂' 
C bien puede avisarse interaitontemento*

gl mecanismo de arrastre de la IsKfencidn comprendo 
25* solamente un pequeSo aámero de componentes comunes para satis 

facer uaa amplia variedad do necesidadeŝ  Sin esíbar̂ , es /fá­
cilmente supervisadle, en el sentido de que un operario o p^ 
bador puede observar la posición del corte 2$, ver qué fiador 
38 se acoplará a la rueda dentada 8 y por consiguiente deán—  

30* eiy si el arrastre tendrá lû rr durante -#. primer, segurada, -



tercero o cuarto cuarto de revolución# Observando el tipo de **
espárrâ  16, el operario o probador puede deducir si el arras
tre tiene lugar dorante la primera o segunda revolución del —
período del doble cilindro cubierto por cada eslabón# la faci-

, - liáad de supervisión es importante para facilitar el asueto y 2*

prueba de la máquina tricotadora. El mecanismo da arrastre, pue 
de así adaptarse convenientemente a una variedad de nacesida—  
den de trlcotadio* $1. elemento anulador se acomoda dentro del. ** 
paso de los dientes sobre la propia rueda dentada# de manera -

dentada para anular los fiadores directamente# 5a construcción 
de tales elementas es tal que la forma de los existentes dien—  
tea de la rueda se emplea para colocar firmemente dichos ele­
mentos*.

. El mecanismo de arrastre puede usarse en condiciones
i ? * .

de- seguridad para mover alternativamente laa máquinas tricota- 
doras circulares- si se emplea una leva de un solo lóbulo para 
accionar un -embregue destinado, a cambiar entre un trlcotado re 
tatorio y otro alternante# 3i un operario inserta un tipo - —  
erróneo de espárrago* los fiadores 30b y 30c no serán acciona­
dos en una indebida revolución del cilindro# puesto que aquéllos 
se mueven solamente durante un período de .dos revolucionas del 
cilindro* cada uno de. ellos en ana particular -revolución o en 
una particular dirección de oscilación durante el tpicotada —  

25. -a*"""**' S* <***... qu. un .p.rsri.
inserte un tipo erróneo de espárrago, para accionar el embrague 
en la dirección errónea de oscilación durante el movimiento si 
temativo, por ejemplo*

Usando elementos analadorea directos, se reduce el - 
30# Mesgo de un arrastre indebido y también empleagdg un fiador -



separado paya cada coarto de revolución, puede controlápse con 
precisión el movimiento alternativo de loa fiadores, El mecsnis. 
mo as además concillo y sólido ,

El meaaniSEK) 14 do activación y detención ancla todos 
gt. Ice fiadores al final da la secuencia da arrastro, la activa*—  

-sida principio y la desactivación del dispositivo disparadas? 
hasta que ha terminado la secuencia da arrastro asolaran el que 
gata sacnencia pueda gwlongsaase respecto al pó̂ cdo do ac^L^ 
ción asociado a un eslabón, sin requerir la presencia continua 

10* do espárragos ge la cadena cronometradora bago el seguidor 54* 
Bor consiguiente, puede emplearse en mecanismo auxiliar de la 
cadena cronometradora, aun cuando ma aécneneia de arrastre ̂  
ya de dorar más gaa un periodo de aatí?ac&&í.*

Él mecanismo de arrastre anteriormente descrito dife 
15* rancia entre la primara y segunda ravoluelonea del cilindro —  

asando espárragos do media longitud para determinar el comien­
zo 3s un -arrastre en cualquier revolución,' cuando* sea necesario* 
Fucden emplearse otras co-nstraccíones para diferenciar entre — 
la prócera y segunda revoluciones del -cilindro.* Pop ejemplo, 3a 

38* rueda; dentada $ pódela tenor elementos de dif erentes alturas' — 
-para acoplarae calcctivamonte al fiador* Él espárrago podría dg* 
tarso de superficies planas de nivel á&gga6% F en todos - . 
les casca* ̂ educiendo un movimiénto slte^tivo elevado 3a -- 
les ̂ .adores durante una prisopa revolución dd cilindro y un 
wvimientc alternativo baje ámente una aeganda revaluaióaa 3c 
aquél* los elementos dispuestos en la pueda dentada 8 podrían 
SGp desmontables, y estar adaptados para acoplaras al fiador' —
& un nivel alto o bajo do movimiento alternativo*, la presen-** - 
eia da un elementa frente a un fiador indicaría un movimiento 

3§+ de arrastre duróte un particular cuarto de revolución y la **
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adaptación para un acoplamiento a elevado a bago nivel indicâ-
ris si tal movimiento da arrastre tenia que pxoduairee durante 
una primara a segunda revolución del cilindre #

N  0  $  ^

5#- la Batéate do Invención que se solicita por veinte -
aaoa para Separa, de acuerdo con la vigente legislación.#. debe­
rá recaer sobre: "EE3ANISH0 ns ASRASTRS PARA CM EQUINA TRICO 
TABORA CIRCUIAS"# con Prioridad de la ilicitud de Patente en 
Inglaterra na 2023?/?$# de foeím 14 da IRayo de 1375: segga —
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R E I V I R R I S A C I R  MBS ; 
to Mecanismo de arrastre para ana máquina tricota- 

dora circular que tiene por le menas centro fí-adorcc con carM 
snperpnestas, y na conjunto de ruada dentada dotado de di en 

S" tes adaptados para su acoplamiento a en determinada fiador pa-- 
ya prcporeien-ar an molimiento eontimsa o interrumpido de la 
moda dentada mediante ana secesión de carreras de los fiado-i­
ras, earaotcrlEade porque los elementos cambiables (24) estái 
montados entre dientes aniformomente cortados (20) de ana rue- 
da dentada (8) y porciones (25) de los dientes (24) desy&áa 
a unos fiadores (38) por sos extremos para impedir qtxe algunos 
de éstos sa acoplen a un dienta (20) detem53inadO'+

23^  Mecanismo da arrastra para ana máquina triaots** 
dora clrenlar, scgdn la reivindicación 1, caractorisado además 

^  porque.- los elementos (24) tienen porciones <(25) transyarŝ im̂  
te dispuestaŝ  para desviar cada fiador- (38)+ Coopto me.

3&.- Mecanismo de arrastre para una máquina tricota-* 
dora Biyealar# aegga. las reivindicaciones i d ĉ aótsrisado-'

. adenaSs porque las porciones (25) están inclinadas, respecto al . 
%p,¿ Reído (2f) de sn diente (28) anterior, radialmente hacia fuera, 

por cncias del borde (21) del diento subsiguiere (ae) y les ** 
.̂esárntcs (24) ̂.enen tma porción radi^ (27) extendida raiHai 
mente más allá do la cara del diente subslgniente, Mata el %  
terior de ana muesca (22) situada entre los dientes (20) î ra 
la colocación de los elementos (24)̂

40.- Mecanismo do arrastre para una máquina tricota- 
dora airotaletr, segáa cualquiera de les anteriores rclvindicacio 
nos, carscterisado además porque cada ono de los fiadores (28) 
esté árticoladamente montado en na extremo de una palanca acoda 

3&*" da (%) articulada sobre oa árbol (36)$"'estando montados' <trío'$"
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seguidores de leva (37} aa al otro extremo da las palancas (34), 
cuyos segptdorea son constantemente impulsados por resortes ***
(40) contra layas rotatorias (32)+ y porque los fiadores (28) 
pueden ser asolados, todos olios al mismo tiempo, mediante el 

3, movimiento radial hacia fuera de ana barra (58) contra tales 
fiadores (28)#

58*** NacaaiBMo do arrastre para una .maquina tx&cetadg, 
ra circular, segda la reiviadicación 4, caracterizado ademas 
porque- se diapene -una pieza de leva (70) sobra la rueda-dentada 

10* (8), asociada al último diento- (20) a .arrastrar dorante una se 
caencia da arrastre, para elevar la barra (58) al objeto de lê 
ventar loe fiadores (38) por medio de un mecanismo (8$, 60, 62) 
y porque ana palanca (50) controlada por la cadena cronometra­
dora está adaptada para desacoplar la barra (58) de la pieza - 

15* de leva a fin de iniciar ana secuencia de arrastre*
6c*-- Mecanismo de arrastre para ana máquina tricotadora cir 

CsSŵ egón la reivindicación 5, caracterizada además porque la 
cadena cronometradora (2) presenta moa espárragos (%) desti- 
nadoa a iniciar una secuencia de arrastre al comienzo de la —

20# primera o segunda revolución de un periodo del doble cilindro 
controlad por un eslabón de la cadena (2), disponiéndose por 
lo menos un par de fladorea (38) controlados por una leva (32), 
siendo avanzado un fiador (38) durante la primera .revolución 
solamente, y el segundo fiador (38) durante la segunda revela**

25# ción adámente y por lo menos otro fiador (38) durante el mis­
mo periodo de la prlgara y segunda revoluciones*.

7$*- Mecanismo de arrostre para ana máquina tricota- 
dora circular, ssgda la reivindicación 5, en el que el mecania 
mo (68, 66, 62) tiene un resorte (66) y una guía (72) para im- 

36* pulsar a la barra (58) a una posición baja, cuya barra se de-.

— 22 —
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^  contra la (?2), ^  aaliagta (88) del meeâ
& la pieza de leva (%), de manera qaê  casado la palanca 

-í̂ ) meve a la basra (58) porifdrlcamcate m  ana peqneda dlc.*-- 
tancia, esta Reara puede descenderse Ra# la aceidn áe m  re**̂- 

5.4. serte*
^w^naso m  ám!A8$Rg aaa& ̂  $sim%

SBSA C1E5UM3".
qaeáa nnstancialmê c descrito. aa la preaentá 

neBíerla qne consta de veintitrés hojas,, escritas a máquina per 
W  #93a ê ea. y acompaHada de dlhagaa..

Madrid, 1 4 tWO 1976
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