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'̂ Fmm¡cciORárnsn$os m  USA TRANSBüsiaN VARIABA m
Beta. invención aa relaciona. coa an dww%doy R&E% - 

mccáaico €0 par motor y en partícula coa ciertas mejoras en '. 
'M%a- Moa conocida 3o transmisión variable. so eocslonada,' 
o .relacionadas coa Mía, cuya tx-anoMsión cempreado un mimbro- 
ala fin .y ̂ or-l# menos coa polea cósica, Óc la que. por la a^- 

. nos- as disco cónico es asdátaente deepi^aMc gep medio.de aaaa 
unidad hidráulica de pistón y cilindro rotatoria gante con 3&"* 
che disco? y isa wducto pare ilóido conoetadó por -CTítrsso 
a la citada unidad de pistón y cüiadro*

ÍO# B3¡ 3a memoria 3e. patéate estaácunidenec as 3*600*9&t
que ce incorpora aquí come referencia, se doaoribo un ejemplo 
de tal sistema anterior de transmisión infinitsmente vsriáblo*.

Bn dicho Sistema de transmisión, la relación da - 
transmisión se controla mediante suministro o descarga de íl̂¡, 

1ií. do *es y desde la anidad de pistón y cilindre? de manera que 
ríe la distancia relativa de las diseca cónicos de la respeeti 
va polca y por consiguiente el diámetro de desplasaaieata dM 
miasÉHBo de. transMaión sin fia c cinta accionadora*

Al girar la unidad hidráulica de pistón y cilindro — 
20* grnto con la polea? se producen fuerzas centrífugas, bebido a 

las cuales se acumula una presión hidráulica dentro del cüiné 
dro, cuya presión depende en gran medida del ritmo de rotación# 
Esta presión aumenta la fuerza que los discos cónicos eg oreen 

23# sobre la cinta accioaadora, lo cual puede sor altamente inde­
seable óeMdo a la carga mecánica ejercida sobre, dicha cinta o 
debido a su efecto sobre la relación de transmisión, depenMen 
do- del tipa de sistema áe control usado* êforihlomê to, la - 
faeraa ogorcido por los discos cónicos sobre la cinta acciona- 

39* daza?, la éeaaa^a^ fueran apretadora,- sólo -debe depender de -
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la presida del liquido sMainlotrado y descargado a través del 
conducto para fláido.

Ua Objeto de la presento invencida so el de propor­
cionar ana transmisión de cinta variable y no escalonada, en 3a 

5- que la presida acumulada en la anidad hidráulica de pistón y ** 
cilindro y debida a fuerzas centrifugas es compensada.

De acuerdo coa la presente invención, se proporciona 
en ana transmisión variable y no escalonada, que comprende an 
miembro de transmisión sin fin y por lo menos una polea cónica 

10v provista por lo menos de un disco cónico axilmente daapaaaa—  
ble por medio do ana anidad hidráulica de pistón y cilindro —  
que giro junto con dicho disco, y un conducto para flóido co­
nectado por un extremo a dicha unidad de pistón y cilindro, la 
mejora consistente en que dicho sondante para ildido termina - 

15* en su otro extremo# a través de una porción raáie&mente diri^ 
da hacia fuera, dentro de una cámara estacionaria en cuyo int̂, 
xlor puede girar la citada porción junto con la unidad da pis­
tón y cilindro y# a través de cuya Cámara, na suministra üdi- 
do a la unidad mencionada y se descarga de ella* .

29. Ba virtud de esta construcción, la. presión del fldi-
do en el citado conducto disminuye oegdn el -valor de laa rput —
 ̂para.-compensar el .incrementô de presión en el interior del ci­
lindro de la -referida unidad, resultante de las fuerzas ocntr̂  
fagas, cuyo incremento de presión depende análogamente del va-*- 

.25* 1er de les rpm. .
Se suministra y descarga fláido a través de la cósa- 

rá, en la que gira una porción tcnainal radial del conducto pa 
ra dicho fláido. H  üdido contenido, en la cámara no gira sus& 
tancialmente con la porción torminal radial# de manera que# ia* 

39. duco en las proximidades de la salida del mencionado- conducto*.
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presión en d  interior de la cámara es sustancialmentó 
aquella con la que ha de controlarse el dcspinzâ cnto axial 
W  ó̂ aoo $áalaa%. Sa#a sea el valor da laa rpm, esta '̂ saaî n ' 
ágEagaggpa en la porción teraóĵ l del conducto para' üóidó pe# 

^  efecto- de la presión camtrgiMga, de- manera que la presida dea 
taüo de .la ga&3% eustsncíÊ cnte-coneántrica da dicho ccndnctn 
es .menor que dentro de. la cámara.

DQbido-. a la rotación del espacie oonteni.do- dn *& ĉ_ 
íln-dro, esta, presida se increaentn segán el* v#or de .las- â ag 

^  de M¡de que la presida total qaa sctda '-sobre el díaos -Cónico 
puedo controlnrso. sen virtual independencia de dicho valor de 
las rpm.̂

A fin de minimizar la posible rotación del fMido ̂  
dentro de la cámara, constituye otra característica da la pro 
sentó intención el que la podida radialmente dirigida hacia 
fuera del conducto para Üóido sea un :aíembro sensiblemente ̂  
W  forma- do disco y concéntricamente rotatorio, que tiene- --** ** 
Cha o varias salidas de dicho conducto formadas en su aaperfi 
cío mdialíaento externa. Debido a ello, la resistencia fricáis, 

gp̂  nal encuentra el üáido en la porción radial queda rednei 
da el mínimo#

Además, de acuerdo con la invención, pueden fljaroo- 
dentro de la c^sra unos medios para contrarrestar la rotación 
dcl fláido -en la misma.

gp̂  seguí dómente so describirá una versión de la presen
, te invención, a .soda. do ejemplo, con. referencia a los adjun­
tos dibujos, en los cuales:

la figura i es -una sección transversal esquemática. 
de una transmisión da cinta variable y no esc alonada de aouer 

3^ #  con la presente invención; y



La figura 2 muestra una vista esquemática en pers'***- 
pectiva del miembro que comprendo la porción do conducto ra***-
dial*

-  4 -

Con referencia a loa dibujos, y on particular- a la 
5.< fisura 1, oe muestra una transmisión do cinta variable y no -* 

escalonada, que comprando un árbol 1 provisto de un disco eó**
- nica 2 formado sobra él, que junto con m  disco cónico 3 erial 
monto desplagablc sobre ol árbol i., forma una polea cónica *-** 
que sostiene una cinta accionadora 4* El disco 3 está .solida-'* 

10. riamonte conectado al pistón de una unidad 5 de pistón y el-**- 
lindro, cuyo cilindro 6 está fijamente conectado d  árbol 1. 
$al como se muestra en le figura 1, se forma así una cámara ** 
cilindrica ?, hacia y desdé la cual puede suministrarse y des 
cargarse respectivamente un fldida a través de un conducto & 
para íldide hidráulico, de manera que varia la distancia rola 
tiva entre los discos cónicos 2 y 3,

Dispuesto en relación paralela y espaciada cea el -* 
árbol 1, hay otro árbol 9 al que está fijamente asegurado un. - 
disco cónico 10 y sobre el cual puede deaplazaíBe .axialmente 

20<,; un disco cónico- 11* Los discos cónicos 10 y 11 forman una ce-*.
-' gdada polea sobre la que puede desligarse la cinta, accionado-* 
ra 4* 331 disco 11 está selidarlamcate conectado al cilindre- ** 
12 dala unidad 13 de platón.y cilindro, cuyo pistón 14 está" 
fijamente conectado al árbol 9. Tal como se-nuestra, en la fi** 

2?. gura 1, se forma asi. una cámara cilindrica 15 que,- a través **- 
dd conducid 16, se conecta a medios, so mostrados# destinâ  
dos a suministrar y descargar fláiáo hidráulico*

Suministrando fláido a la cámara cilindrica 7 ó des 
cargándole de ella y descargando fláido de la cámara eüiadri 

30* ca 1$ ó suministrándolo a la misma, respectivamente, puede ya



Bájese 3.a diferencia en e l Fitas 3a rotación entra lo# árbo­
le s  i  y  9.

BeMá&.-aA íteeha 3a qne las- HHiáaáss- $.y 11 3$- *gia#í 
y CÍ1̂ 3iO:;#Fán cea las respectivas polcas, se acamóla ana ̂
presida bidrádíca dentro 3c ca&t cámara cilindrica Y y 15, %

. ***pendiendo 8el ritmo 8e rotación, debido a l afecte 3c la# fuey 
asa 3eî R%f&gas* 3a asnera cae la presida total en laa Césâ - 
rae cilindricas Y y 15 es superior a la  chistante en loe con*- 
3aetes.$ y 13,. ayoapcQ^BMote*-

^  M  presión adicional reaoltants 3a la s  ghaorgaa ssa^'
. trifu'g$.3 auments s i cuadrado con a l valor 3a las yya y puede 

ejercer en efecto muy adversa sobre e l control 3c la  relación 
3c transmisión y e l control do la  fueras apretadora con que -  
con impulsados loe discos cónicos 3, 3 y 10, 11 ano bscia e l

15.

83:.

otro*
3Sa la figura 1 se ilustra un método de compensación 

3e ceta presión adicional para la cámara cilindrica 15.
El conducto- 16, con el cual se suministra fldido a 

la cámara cilindrica. 15 y ae descarga 3e la misas, termina en 
una cámara 1Y que no gira con el árbol 9 y -a través do cuya - 
cámara 17 se. suministra el fldido y se descama. .En la cámara
1?, el conduce 16 está provisto de una porción radial 16 que 
gtx& con el -^cl 9* la presión del íláiáe dentro de la cáaa¡̂  
ra 1? es igual a la deseada presión ütSida do la cássra cilio 

2^  drica 15 y so entróla a través 3ol conducta 19* En la- por-- ̂  
ción 3o conducto radias, y rotatoria 18 dissintiye la presión'*' 
3̂ 1 flóido, 8e manare que la presión que predomina en la por­
ción del conducto 16 que es concéntrica con el ̂ bol 9 os in­
ferior a la deseada presión en la cámara cilindrica* Bata re- 

10, ducción 8o pasión compensa la aeusailación de presión adicio-
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nal resaltante de loa faersus oontrifugss en la c&oara cilin­
drica 15, de canora que la presida en el conducto 19 es sus—  
tanclsl&wnte igual a la presión cedía en la cámara cilindrica

5+ En la cámara 17 pueden disponerse medios para impe­
dir la rotación del líquido en la mioma, tales como los tabi­
ques radiales 20*

la figura 2 muestra osa versión de un miesbro 22 en 
forma de disco que gira dentro de la cáaara 17 y presenta una 

10* serie de conductos radiales 18 que terminen en la clrcunferen 
cia radialmeate externa 21 del disco 22* Bl conducto 16, está 
conectado a la Obertura 23 del disco 22*

N O  T A
la Patente de invención, que se solicita por veinte 

15* aHea para Sopada, de acuerdo con la vigente legislación? debg, 
rá recaer sobren "PmPBCCIOHAinniTOS m  DNA ÍRANSHISIOI? VABIA, 
BIS NO ESCALONADA", aegda las caraoteristiens esenciales de --
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* ^e^eccionamicntos en ase traassls&da variable 
.. no, ^  censando m  a leb ró  de tránsmi^én fin

#  lo  nacac#. .aaa palea eóídcc dotada pey 3^ n a a ^  ée-en d%. 
eo 'Cónica aRiaiseate. dasplasable por medio do caá un iM  
# M lc n  do plstán y ci3.indre que- gira con dicho disco# y un. 
eonducto pam fléido. ccncctado por u& extrema a. la- citado así 
dad de pistón y cilindro coyas perfcccioaamientos consisten^ 
tos en d i^ o  cga&aate pm?a jS^áo termina so otro cae** 

ÍO# trema, a  trscvéa de ana porción mdíaimente dirigida Imcia 'fas 
na* dcntm do naa. cásara estacionaria en cayo in te rio r la  $&** 
tada poscMn puede .girar con la  caldas do pisMñ y  cilindra y# 
a- través da coya cémara# so susánistra fléido a la  referida ^ 
anidad do pistón y cilindro y se descarga de la  mima#

15+ .2s.- Perfeccíonasíentos en san transmisión Variable
no oscélonada, sc#n  la  reivindicación f , en los que la  *par-̂ " 
-cién radi^itnento dirigida hacia fuera del conducto para flu i­
do comprende un miembro sustancialaente en forma de disco y ^ 
concéntricmientc rotatorio# que tiene por lo menos una salida 

20+ para dicho congaete de üdido en su superficie mdlalixegta ex 
tema#

Pcrfoccíonasi entos en una transmisión variáblc 
.no escalonada# sc# n  la  rcivindicaci&i 1# en los- que diche eé, 
maro comprende medios fijados en la  misma pase reducir a l 

25+. alma 3& retacón. fléido Mdráulico en e l in te rio r de aRSa.
cjESMBÚICiSASIBBSOS SN Tí^SniSieN 

. B1E NO BSláLOSABA**
Segdn queda sustsncialneate descrito en la  presentc-

+++/+ #+



aaaoria qae conota de ocho hojas, ana#!tas a máquina par ana 
sola cara y acompasada de dibujos. 1 4 HAYO !976 -

Madrid,
. ,. . . VAN NNSSB'g B.V*
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