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. "SOgEê gR HLEeTRICOn

jÊ ta invenedán se relaciona con oonectoyt^' oléctriw 
del t&pe destinááo particularmente, aunáis no OKclnsivsKHm.tc y 

§4 a la &a&agaeaeg&<&t ̂ .éetrica. de na par de- mbleá, csáu w  
los cuales incorpora uno. serio de conduotorcs eléctricos*

*8u coaoctor eléctrico do acuerdo con la invenci^i inc3^ 
ye una. primera y usa segunda partos de un cuerpo desprendiólo 
smuto intomcop'ladas-, co,da una de las cuales contiene usa ee** 

1#^ Xá.# de contacten eléetrices, siendo capaces inlee partes in¡— - 
tor^copladas de un movimiento relativo,, mientras cstáa. iatexsa 
C#pla#es^ paa¡& dcaplasar los contactos de uaa de cHa^ re$a%

- emente óacá..a ó desde los contactos de la otra, Una. serie de 
insertos,., cada uno do loe cuales está situado, ea el conectar

15*, acoplado, en-tre na respective contacto do la primera parte — - * 
# #  cuerpo y  el asociado contacto de la secunda, parto d^L aig,' 
aa, presentando cada inserto la forma do un blo^o do olastá** 
mero eláctxdoa^ento aislante cargado con partículao conducto-'-' 
rao, de tal manara eme, por lo monea cuando al imorto ce cĉ , 

'3g-' allá de- un nivel predotorEtdmdo, las partículas
'coMÚctoiBS del inserto quedan en contacto recíproco, estable 
donde .̂ gí unas trayectoria eléctricamente conductora a t3^ 
rás del inserto,, incluyendo además el conecten un miembro da 
levo que so acopia a ambas partee del cuerpo y es deaplaaa&lá 

25,'-.. respecto, a ál.Ias# siendo movible el miembro de leva respecto 
a las citadas partes del cuerpo desde usa posición da reposo

- a usa posioián de funcionamiento, desplanando 'la acción da di, 
'<̂ o miembro de leva., al moverse a la posieián de funcionamien

' to,uSa de las paires referidas respecto a la otra en una di**** 
55*- reccián do movimiento de los contactos de dichas partes recí**



grecamente imcia ¡si mimos, conprimieMo da carta modo tales 
insertos ais alié del referido nivel íaredotorainado para as#** 
gnmr Qpc loo elementos sean oléotriemente acMuctorea a- in-. 
tisveoneetm- eldctriomente sos respectivos contactos..

íreforibleaente, les contactos da la. primara y secunda, 
partea dd anarpa sa disponen pera en eoncxiéí désta&aa a - 
respectivos conductores. Deseablemente, las insertes son. sos** 
tenidos por un soporte flexible no conductor en posiciones 
pradetamimdas entre si...

Id. PraforontoEtcnto, el coporte de loo insertos es acateiR"*
do par la primara parte del cuerpo y el. miembro de leva es aag 
tenido por cota primera parte e incide par lo nonos naa for­
ma de leva que se acopla -a otra correepoaaiagte forma do leva 
do la sesuda parte da otumdo cnbcto partee so irntexacu- 

1?. plan.
Boaeableuonte, la primera y sc¿?n̂ u partos citadas se - 

acoplan y desacoplan mediante un novimiente relativo do las ** 
mismas en dirección normal a la -leí movimiento rslative que ̂  
cansa en días el moviaiente del nieaitro do leva*

úonveaiontm^to, la disposición de las partículas: con-*
. aacteraa dentro del elastéíere do cada inserte es tal opa* en 
la ooadici&i rolnjada de doto, son rrmtcaddas por la matriz - 
del clastéaero sin establecer contacto entra síj, do nanera —  
que el inserto es olóctricancntc aislóte. '

25# , deso variante, la disposición de les- partículas conduc­
toras. dentro del Slastésero. de cada inserto es tsl que éste w  
os dóctricancntc conductor tanto es cu condición conprimida 
costo relajada..

Sn los adjuntos dibujos se ilustra un ejemplo de la in- 
3^. vonciébr -en cuyos dibujost
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la fierra 1 es una vista en planta de- un conector oléc^
t r ic o *

La figura 2' es tama aeccién axial del conoctor mostrado 
es la figura 1? y

^  lo, figura 3 es usa vista texminal# pareíalnmte es
oién, dá tana $̂ rte del conectar*

Coa referencia a los di bajee, el conector eléctrico 11 
sa mucsti^ tm asa foxsta destinada a conectar eléctricam<mtc — 
isa pretor y  na segando cables eléctricos 12 y 13, cada sao de 
loa cuales incluye seis conductores eléctricos*

HL citado conector incluye tma primera parto de resina 
sintética moldeada 14 de dicho cuerpo, de la que salen los *** 
condúctorcs del cable 12, y una segunda parte de resina sinté 
tica moldeada 1$, desde la cae se extienden los conductores — 

15# del sg§&&-13# R^s conductores del cable 12 se extíí^den al <**- 
interior de la parte 14 desdo un extrae de la miasa y se cc^ 
Acetan déctriea y físicamente a respectivos temíanles Ismi-# 
nares 16* deiiaiegdc las porciones laminaras de cada terminal 
16 unos reapectivos contactos 1? dentro de la parte 14* los ̂  

20* termínalos 16 se extienden dentro de respectivos pasos del -— -. 
cuerpo 14 y so impide su movimiento transversal respecto al *- 
cuerpo 14 mediante las paredes de dichos pases* retirada -* 
a^d^L do los terminales 16 de la parte 14 del cuerpo encuea*-' 
tra la resistencia, de unas páaa elásticas áisp&ectaa en los ̂  

25* tcrminalcc 16 que se acoplan por detrás de respectivos hombros 
de dicho cuerpo, encontrando el movimiento axial de dichos 
terminales on direccién opuesta la resistencia ofrecida por ** 
el contacto de les hombros de loe torminales 16 con unos ostri 
bes del alojsmiesto 14.

3o* lee seis contactos 17 dol alojamiento 14 se disponen en
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#30 Mieras Re tres caga uaa, extendiéndose cada gaa Re ée^m 
tmnsversalaente a la parto 14 Ral acarpa y diepcMándose um 
Miera paralclasícnto a la otra y par encima da alia# lisa cara 
do cada gao do Ico contacten 1? os sostenida par una pespeetl 

5§ va superficie de la parte 14 del cuerpo y la otra cam do ca­
da contacto 1? <gaoóa expuesta dentro de dic^ parto 14*

los conductoras dol cabio 13 aotá̂. andlogamente conect̂ . 
Reo eléctrica y ffói-oamonto a idénticos torminales laminares
18 dentro do la parte 13 del cuerpo, definiendo las porcionas 

10* laminaros Re los tcrsinalou 1S los contactos 19 3o cota porto
13* Bienes torminales 18 can recibidos y retenidos en la par­
to 15 de una manera y con una orientación idénticas a las d M  
teminal laninar 16 de la parte 14, siendo acoplaMo la parto 
15 a la 14 per soi)lm3.ecito recíproco Ics^tudiual &a una. roE<*— . 

1̂ *' poeto a la otra* Ruando se intcraceplan las partes 14 y 15, ** 
las caras e^uestetB de loe contactos 19 se saperpencü' a las —  
caras expuestas de los contactes 17 y ambas partea 14 y 15 — - 
quedan retenidas contra todo desplaciente axial accidental 
recíproco mediante un braao con ydos flexible y scli#rpic de 

29* la parte 14# ^ c  se extiende a tmavéa de usa abertura de lm **
- parte 13, y por un braco da pdas similar de la- parte 13, ^e 
se extiendo a través do una reopeotiva abertura de la parta -* 
14* sin, caberse, cuando so intcracoplon# las parteo-14 y 13 — 
sen capaces de un movimiento trmrwei'Sf̂  reciproco en gnu di-̂ 

25+ rcccidn de movinionto de las caras expuestas de les contactos
19 hacia y desde las caras expuestas de los contactos 17*.

Dentro de la parto 14 so dispone un soporte 21 en forma 
da U, flexible y aiáctricananto aislante, que sostiene seis —- 
insertos 22* Estos se aseguran al soporte 21 y son sostesaidos 

33* por él en tales posiciones relativas taotre sí que onda gao da



ellas presenta tnn cara acoplada a la cara expuesta de na e&* 
^reapondieate contacto 1?. Cada ano da las Insertas 22 preses^ 
ta la fonna de na bloque de elastánaro eláctric^ecntc aislíúí 
te cabido 4a partículas conductoras# de tal en

^  nn estada rclajadc# na conprinído# la satd.3 del elast^e^a ̂  
y^nae* ̂sts- articulas conductoras sin contacte recíprcoc#. 4# 
nada qp¡e ü̂ da inerte ê  oléetricâ cute aielsnte* Sin a9A¡aaŝ# 
la carga de partículas conductoras dentro da la natris del ̂  
clastésw de ca3a inserto es tal g,;e? cnsa&s éste se sométa 

más a3.M de un niw3. predetscaimdoy las ŝrtí#* 
calas conductoras en 41 contenidas con dosplaasdas a na cantas 
ta sartas# -sa3e3&eeiá^oea así n w  trayectorias ecndsctcms & 
trsvás 4e a^uól# haciéídolo aláctrícanente conduotor* Hi aopogE, 
t# 21 retenido dentro da la parte 14 del eaerps de csal^- 

1̂-#, e%er convaeicnt#, pero prcferíblem̂ te se sseticae
w  posición, sa el conectar acoplada, siediantc el^ 

g^tameopltaBiente ée las partes 14 y 13 del cacs^c^
Cuando estas partes 14 y 13 cea. axialncRte interaccpla^ 

4$s^ I w  contactes *19 tienen eme caras sgpgeaaae seópla^s &  
2 ^  las caras 4c los* insertos 22 alejadas de los contactes 17* El 

soporte SI está provisto de una serie 4o proyecciones 21 in<—  
tcnaedia^ a. les insertos 22 y dispuestas de asnera que imadas, 
la peaetraci&i de los contactas 19 en los insertos 22 durante 
-al Interacoíüamíonto axial do las partes 14 y 13 del eaas^** 

23'#;, cce^rssdcM que nientrae los insertos 22 están en eon3&** 
cíái relageda# aán cnâ ido cada aso da ellos sea tocado por ** 
na contacto 1? y un correspondiente contacto 19# talos coní^, 
tos no quedarán eleetrieaaente interconetadcs por dichos %&-** 
yertos 22^

-̂ * - Sostenido por 1-t parto 14 del cuerpo, hay un xiicnbre és-
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leva alargado 24 ̂ ue se extiende transvcraalmonto a dicha pŝ  
te 14 y so proyecta por- sos extremos desde la misma. Uha cara, 
del miembro de leva .alargado 24 es generalmente plana y está 
en contacto desligante con la superficie intema, de una pared 

5+ de la parte 14. La cara opuesta del miembro de lew 24 está 
provista de na par de proyecciones 2$ que definen ana forma 
de lew. Los extremos del miembro de leva 24 están agrandados 
íbrnanda unas cabezas, una de las cuales se apoya en el exto- 
rior de la parte 14 en tma posición limito dd mimbro do lo-. 

10. va respecto a la parte del cuerpo, apoyándose la otra cabeza 
en el exterior do la parte del cuerpo en la otra posición li­
mite del miembro de leva 24 respecto a dicha parte.;

la parte 15 del cuerpo está provista de un par de hue­
cos (no mostrados), cuyo eapaciamiento transvorsalmontc a la 

13* porte 15 es idóntico al de los proyecciones 25 del miembro da 
lew 24. Con esto miembro 24 en una de sus posiciones Imites, 
las proyecciones 25 se alinean con los huecos da la parte 15# 
da manera que las partes 14 y 15 pueden intaraeeplarse axial** 
monto. Seguidamente, ol movimiento del mimbro de leva 24 a 

20+ cu segunda posición límite dosplasa las proyecciones 25 desde 
, sus huecos en la parte 15, forzando así tal parte a aovarse <*- 
transversalaente respecto a la parte 14 en una Erección de — 
movimiento de los contactos 19 hacia los contactos 17. Este -- 
movimiento de la. parto 15 respecto a la parte 14 encuentra la 

23. resistencia de los insertos 22, pero óstos no impiden el movi**- 
miento, siendo así 'comprimidos entre sus respectivos contac­
tos 17 y 19 por el movimiento del miembro de leva 24 a su se­
gunda posición limite. La compresión de los insertos 22 cauâ  
da por el movimiento del miesn ro de leva 24 es suficiente pa- 

^  3* Basa? a cada uno de aquólloa clóctricamente conductô  de



manara cada contacto 17 quada cldctriccíBantc conactadé -a 
su respectivo contacto 19 por medio del corraspondiénté i n s ^  
te 23# -Así# el movimiento del miembro de lav̂  24 a su segunda 
posicidn limita despnes del intaracaplaHian.to de- las partee —  

5# '14 y 15- del cuerpo# íntarconecta alÓctricaments dada conduo--
tor del cabla 12 can un respectivo conductor del cable 13# %  
asa desacoplar la parte 14 respecta a la parte 15# es necean— - 
yin primaramente devolver el mi cabra de lera 24 a su primera 
pe^,cá4s limité# dé manera <go¡8 las partea 14 y 15 e a M  deva^ 

'13# tas. a sus posiciones relativas transversales origina3.es por —  
lá i^ierentc elasticidad da las insertas 22. i%toralmcnte# de 
es-te modo las insertas 22 vudvoa a m  estado so conductor y 
las péPtea 14 y 15 del cuerpo pueden desacaplaraé luego axial 
laenté mediante manipalación de los tarases ciáticas de pdaa -- 

1^* dé dichas partas.
Sé eemprendsrá que la fuerza axial necesaria para aee—  

piar y desacoplar las partes 14 y 15 es extremadamente ha# y 
es determinada, finalmente pw la elasticidad de los brazos dé 
pt&aa* poede producirse en colector eléctrico extresmda—  

38* m^té eencillé de acoplar y aasaeog&aâ  vegeté-W 1& preŝ iái 
de contacto necesaria para conseguir ura. buena gpaes&án elec- 
trica en el conoctor se consigne mediante aso del miembro de 
léVa 24#: tras el interaoopiamientc axial de las partes del — - 
gMMgga* cMapémciéat, en nn conector electrice ccnvésci<â l 
la presida de contacto necesaria para conseguir una buena ce- 
nexí̂ . eléctrica se obtiene mediante el agarre por los termi­
nales de una de las partes del cuerpo- de los terminales de la 
otra- parta# reqniridudoso una fuerza axial relativamente ele­
vada para, iateracaplay y desacoplar dichas partas en el eonag 
tor convencional,.

-  7 -



Se cam̂ anderá si se desea, al dnico mimbra 3a 1^ 
va 24 que tiene siempre un extreme proyectada desde la parte. 
14 en. ana medido, igual a la distancia de movimiento de dicha 
miembro catre cao posiciones limites podría ser sustituido ̂  
por un per de miembros da leva separados,, gmygatáh&ege aaíbos 
desda la porte 14 dorante el intoracoptamiento do las partos 
14 y 1$. y movidudoso trmsmraalmeRte ano hacia el otro desdo 
lodos opuestas de la parta 14 para poner en fuscionaaicRto d  
ccanctcr. lateralmente, $$i tal dispcsiciín ambos miembros de 
Iota tendrían ms cabesas al ras de la parto 34 al encontrara 
se en sus posicionac de íuncicnamionto.

Aunque d  concctcr eláctrico saetea descrito ce destina 
partictasBEseate a su empleo en la intareenagiáa eléctrica do 
un par de cables, se comprenderá que ana de las partea del *-* 

1$¿ cuerpo podría incorporarse, si se desea, en aa cemponente —* 
eléctrico, de manera ̂ .c los contactos de dicha parto sean *** 
termimlcs dol componente# 5a otra porto del cuerpo tendría ** 
sus contentos oldctricomente conectados a conductores y d  +- 
acoplamiento de ambas partes y el funclciiaatiántc del m&cd&sM* 

20, de leva intorconectarían elRctricancnte de modo adecuadC- les 
 ̂conductoras y el componente.

K 0- 1S. ..A.
3a Mente de Invención que se solicita por veinte aSCc, 

para. EspaEa, de acuerdo con la vigente legislacída deberá re-* 
mar ecbrcr "CoascTen con Maridad de la. solios
tud de latente m  In̂ stcrra náa. 199S5/75 de fecha 13 de SSa* 
ye de 1.975, sogdn leus características esenciales, de las- si-**
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ücmecto^ eléctrico que incluye usa prim'cm y un^ * 
ac^mda partee 5c un cuerpo, contení ̂¡de cada m m  de ^ 1 ^  tasa 
ncrio d# -3BN§ae%oa oláctricoa y zicMo capaes las payíw is- 

9# tcrconcê iadas do un movimiento rclativc, mic^tms se Milán -* 
intcrconcctadas# para desplazar Ico contactos de una de días 
rcla-tivasiontc Moia o desde lee contactos de la otra# ana se­
rie 8e ÍMgMEPtos# estando situado cada ana de allois# en el co^ 
gastas? aoc^Ladc# entre un respectivo cantéate da la primera — 
gayta M  í^ea^s y el asociado costaste da la enguada. paytâ - 
presentando ce^r inserta la forme de un bloque de elaatéRcro 
^ctricEss^te aislemte aarg^o as part^Mias saaíMaMse^ d# 
tal masa,essaw. car lo nanos otmsdo el inserto es cmaprinido 
-mée g l M  de medida predeterminada^ sus parbículas conduc* 
tosías se bailan en contacto recí^oco# estableciéndose: así. *—  
unas 'trayestori !̂ eléctricamente conductoras a través de **- 
aQuél# i^H^enSo adaaás al conectar un miembro de leva. t#e ** 
se aso%a a asabas gestea del cuerpo y es despístale respecto 
$ días* ̂ uyc Hasbro de leva es dccplaMble respecte- a las -** 
Citadas partes dsl cuerpo desde una p&eiciéa de repeso basta 
usa pcE&Bién de funeionami onto# moviendo la accién del miaa- 
bro de ligvu# al desplazarse a la posicién de funcionamiento# 
una. da las- referidas partea respecto a la -otra en usa airee-*"*. 
eién de m^visieatc de los contactos de aabae partes rceíproeg 
mente unsebacia otros# camprisiendo así dichos insertos más *-̂- 
allá de la citada medida predeterminada para asegurar Que los 
elementos sea el&tricaaente conductores y además interconec-^ 
ten eléctricamente' sus respectivos contactes,#

2&*—  úonector eléctrico# segén la reivlíídícacién 1# en 
30* <#c l!m contactos de la primera y segunda partea del cuap*



- 1 0  -

pe se disponen para su. conexién eléctrica a respectivos con­
ductores#

IB,- conector oléctrico, segdn las reivindicaciones 1 4 
2, en el que los insertos son sostenidos per aa mimbro do ce 

5# porte flcsiblc y no conductor que sostiene aquellos en posi— - 
cienes predeterminadas entre sí.

4B+- Conector eléctrico# ce3&. la reiviadicae&dn I#, en 
el que el soporte do los insertos os sostenido por la primara 
parto del cuerpo.

19+ ge,** Conecta eléctrico# sc¡2áu cualquiera de 3a# reivin í
dicaeieaaa 1 4 4# en d  que el adentro de leva es sostenido - j
por la primera parte del cuerpo o incluye por lo menos una -*** ^
forma, do leva que se acopla a una correspondiente forma de lg.
Va de la segunda. parte de aquél (mande ssnMs partos están ip̂

15+ teraco p Iad ac+ ;

68., - Conector eléctrico# sogdi cualquiera de las reiria 
dicaeiones 1 á 3# en el que la prirera y segunda partes del ** 
cuerpo e% acoplan y desacoplan mediante mavisiasta relativo -
da las miomas en ana dirección do mevinicnto relativo causado ' 

90, per movimiento del miembro do leva# /;
7'8+- Oonector eléctrico# cualqíiiera de las reiv% 

áicacicnes 1 á 6# en el que la dícpoaiclén de las partículas ¡'
conductoras dentro del elastéaero de cada inserta es tal que#, 
en la cendicién relajada &e éste# ce mantienen por la matriz ¡J
del dast&SBaw- sin establecer contacto recíproco# de manara. ** 1;

dichC' inserta os tártricamente aMamte+ ='ii
88., ** conectar eléctrico# eeg&t caal̂ daxm de las 

dicacienes 1 á 8# en el .que la dispoaieidn de las partfMLaa 
conductoras dentro del olastáscro de cada inserta w  tal- que. ^

19+ ésta cs'̂ léctriĉ ente conductor tentó en su condición coapri *'. ¡

*



n  -
ccac relajaba*

Rs^¡mioo^
tmada sus"Mneia3^mnta áasmlta. aa 3.a g^aass#a 

. da enea ho jaa, ascritaa a mágaá,m -asa ̂
3a y a ^ s s ^ M a  da dibugoa#

?3̂ dxld̂
, L3d,r smn^sis? nmsga

 ̂3 MH. W 6




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



