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MEMORIA DESCRIPTIVA
Se conocen ya máquinas de coser de brazo libre 

que comprenden una tablilla separable que permite» cuan­
do está dispuesta alrededor de la cara superior del bra­
zo libre» aumentar la superficie de trabajo. Esta tabli­
lla puede ser ya independiente» ya sea articulada con la 
máquina o con su zócalo.

Estas máquinas tienen el inconveniente de que» 
cuando son utilizadas para trabajos que no requieran la 
utilización del brazo libre» su superficie de trabajo es­
tá situada a un nivel claramente superior al de la mesa 
sobre la cual está colocada la máquina.

Para eliminar este inocmveniente» se ha trata­
do de acercar lo más posible el brazo libre a la base de 
la máquina.

La máquina de coser según la invención» cuyo 
bastidor comprende una columna» un brazo superior y un 
brazo libre soportado por la columna y dos soportes lon­
gitudinales dispuestos de una y otra parte del brazo li­
bre y conectados a una base de la oolumna,» está caraote - 
rizada por el hecho de que*por lo menos uno de los sopor 
tes longitudinales es desplazable lateralmente entre una 
posición adyacente a uno de los bordes longitudinales in 
feriores del brazo libre y una posición apartada del bra 
zo libre.

El plano adjunto representa esquemáticamente y 
a titulo de ejemplo» una forma de realización de la má - 
quina de coser según la invención y una variante de de - 
talle.



La figura 1 es una vista en perspectiva» oon
el brazo libre sin apartar.

la figura 2 es una vista en perspectiva» oon

el brazo libre apartado.
La figura 3 es una vista desde debajo de la ba­

se de la máquina antes del montaje de la columna sobre 
ésta última.

La figura 4 es una vista en sección transver - 
sal según IV -  17 de la figura 3> oon el brazo libre no 
apartado.

La figura 5 es una sección transversal según 
y - V de la figura 3» con el brazo libre apartado.

La figura 6 es una vista parcial representando 
en sección VI - VI de la figura 3 un detalle de construo 
ción a escala mayor.

La figura 7 es una vista semejante a la figu­

ra 3 de la variante.
La figura 8 es una vista parcial en sección -

según V I H  - VIII de la figura 7«
La máquina de coser representada en el plano 

comprende una columna 1» un brazo superior 2» y un bra 
zo libre ¿ soportado por la columna 1. La columna 1 es­
tá montada sobre una base 4 y está unida con esta ulti­
ma por un mecanismo representado en la figura 3, Este 
mecanismo» que será descrito más adelante» permite des­
plazar lateralmente esta barra 5 en relación con la base

4.
El otro soporte longitudinal está constituido 

por una barra 6 solidaria de la base 4 en la prolonga —



ción del otro borde longitudinal de esta .última.
Guando el brazo libre 3 no necesita estar sepa­

rado» la barra 5 está dispuesta de modo adyacente al bor­
de longitudinal inferior del brazo libre 3» como está re­
presentado en la figura 1.

Guando se desea realizar la costura de piezas 
tubulares que requieren la separación del'brazo libre 3» 
se acciona la palanca de mando 2. d©l mecanismo que per — 
mite desplazar lateralmente la barra 5 de modo a separar 
uno de los bordes longitudinales del brazo libre» tal 
como está representado en la figura 2.

El otro borde longitudinal del brazo libre» al 
comprender una pieza 8 separable del brazo libre 3 por 
giro sobre pivote alrededor del eje _9 (ver figuras 3 a 
5) t no es necesario desplazar la barra 6 que de este mo­
do puede ser solidaria de la base J-. En efecto, basta 
separar esta pieza _8 del resto del brazo libre 3 en la 
posición representada en la figura 2 para que quede libre 
un espado suficiente entre el resto del brazo libre 3 
y la barra 6. Se observa que la pieza 8 tiene un aloja - 
miento 10 en el cual están dispuestos soportes de bobi - 
ñas 11 u otros accesorios.

El mecanismo que permite apartar la barra 5 
del brazo libre 3 por el accionamiento de la palanca 7 
comprende una varilla 12 montada de modo deslizante 
transversalmente en la. base 4 de la oolumna y un elemen­
to de acerrojamiento de esta varilla 12 en su posición 
retraída, oontra la acción de un muelle de retorno 13.
En esta posición representada en las figuras 3 y 4» éL



extremo libre de esta varilla 12 es heoho solidario de la 
barra 5 que está además provista» de una parte y otra de 
la varilla 12» de dos varillas de guia auxiliares 14 y 
15 que penetran igualmente en la base 4» en dirección 
transversal» por pasos 16 de altura regulable por medio 
de un tornillo 17 que actúa sobre un elemento de desliza­

miento 18»
El acerró3amiento de la varilla 12en su posi - 

ción representada en las figuras 3 y 4 se realiza por me 
dio de un trinquete cuya punta 19 engrana con una clavi­
ja 20 que sobresale en ángulo reoto de la varilla 12 

(figura 4). Este trinquete está montado sobre el mismo 
eje 21 que la palanca de mando 7 y está mantenido en po- 
sioión acerrojada por un muelle de horquilla 22 (figura

5).
Una placa de soporte 23> del oojinete de este 

eje 21» montado de modo desplazable paralelamente a la 
varilla 12» permite una regulación exacta de la posioión 
de la punta 1§_ del trinquete. Esta placa 2¿ puede ser 
inmovilizada sobre la base 4 en la posioión requerida» 
por tornillos 24* Igualmente, una alineación exacta de 
la cara inferior de la barra 5 en el mismo plano que la 
cara inferior de la barra 6 puedo ser obtenida ajustando 
la posioión de los elementos de deslizamiento 18 por me­
dio de los tornillos 3J que a continuación pueden ser 
bloqueados por medio de las tuercas 25»

El funcionamiento del meoanismo descrito es el

siguiente :
Para separar el brazo libre ¿  del lado de la



barra 5» basta accionar la palanoa _2 que libera entonces 
la punta lg del trinquete de retenoión de la clavija 20. 
la barra j5 es entonces desplazada por el muelle de retor 
no 13 de la posición representada en las figuras 1 y 4 
a la de las figuras 2 y 5.

Para separar el otro lado del brazo libre 3> 
basta hacer pivotar la pieza 8 alrededor de su eje 9» de 
la posición representada en las figuras 1 y '4 a la de 
las figuras 2 y 5. Esta pieza 8 podría igualmente ser in 
dependiente del brazo libre _3.

Para volver a la posioión de las figuras 1 y 4» 
basta rechazar manualmente la barra 5 oontra la acción 
del muelle 13 jara producir- el engranado déla clavija 20 
y hacer pivotar la pieza 8 alrededor de su eje ¿ en sen­
tido contrario.

Según la variante representada en las figuras 7 
y 8j el acerrójamiento de la barra 5 on posición retraí­
da es realizado por medio de un trinquete cuya punta 29 
esta engranada debajo de un tope que tiene la varilla au 
xiliar de guía 15. Este trinquete es accionable por me­
dio de un botón _27 y está mantenido en posición acerroja 
da por un muelle de horquilla ¿2 (figura 8).

Gomo está representado en el plano» el tope an­
teriormente mencionado está constituido por la cabeza 33 
de un tomillo 30 alojado en un fileteado de la varilla 
15 que penetra en la base 4 de la oolumna 1. Es así po­
sible» haciendo penetrar más o menos este tornillo en el 
fileteado de la varilla 15» ajustar la posición de la 
cabeza 33 debajo de la cual la punta 29 del trinquete



esta engranada para mantener* la barra 5 en posición re - 
traída.

El mecanismo anterior funciona como sigue:
Para separar el brazo libre ¿ del lado de la 

barra _5» basta accionar el bo.tón 27 que libera entonces 
la punta 29 del trinquete de retención de debajo de la 
cabeza 33 del tomillo 30» la barra 5J es entonces despla 
zada por el muelle de retorno 13 desde su posioión re - 
presentada en las figuras 1 y 8 a la de la figura 2»

Es obvio que» en vez de montar el dispositivo 
de a cerro j amiento de la barra jj en posioión retraida so­
bre la varilla de guía auxiliar 15» se podría por ejem — 
pío montarlo sobre la varilla de guía auxiliar 14.

Pueden ser consideradas otras numerosas varian­
tes de realización de la máquina descrita y representada 
en el plano.

Por ejemplo» es posible montar la barra 6 de 
modo desplazable lateralmente como la barra 5 para sepa­
rarse del brazo libre _3. Entonces ya no es necesario pre 
ver una pieza pivotante 8 para separar el brazo libre 
del lado de la barra 6,

REIVINDICACIONES
Descrito el objeto del presente invento se de­

claran nuevas y de propia invenoión las siguientes rei - 
vindicaciones con prioridad de la solicitud de patente 
suiza nfi 6367/75 del 16 de mayo de 1975•

1.- Perfeccionamientos en máquinas de coser» 
cuyo bastidor comprende una columna (1)» un brazo supe - 
rior (2) y un brazo libre (3) portador de la columna (1)



y dos soportes longitudinales (5> 6) dispuestos a una y 
otra parte del brazo libre (3) y unidos a una base (4) de 
la columna (l)» caracterizados por el hecho de que por 
lo menos uno de los soportes longitudinales (5) es despla 
zable lateralmente entre una posición adyacente a uno de 
los bordes longitudinales inferiores del brazo libre (3) 
y una posición apartada del brazo libre (3).

2.- Perfeccionamientos según la reivindica - 
ción I» caracterizados por el hecho de comprender elemen­
tos de guia (I2j 14» 15) del soporte longitudinal (5) 
desplazable lateralmente.

3«- Perfeccionamientos según las reivindica­
ciones 1 y 2j caracterizados por el heoho de comprender 
los citados elementos de guía (12» 14> 15) por lo monos 
una pieza (12) convertida en solidaria del soporte longi­
tudinal desplazable (5)» que penetra en la base (4) de la 
columna (1),

4. - Perfeccionamientos según las reivindica­
ciones 1 a 3, caracterizados por el heoho de comprender 
un muelle de retorno (13) y un elemento de acerrójamien— 
to (19) que coopera con la mencionada pieza (12) que pe­
netra en la base (4) de la columna (1).

5. - Perfeccionamientos según la reivindica­
ción I» en donde uno de los soportes longitudinales (5) 
es desplazable lateralmente» en tanto que el otro (6) es 
fijo» en posición adyacente al otro borde longitudinal 
inferior del brazo libre (3) caracterizados por el hecho 
de estar constituido este otro borde longitudinal del 
brazo libre (3) por una pieza (8) separable del resto



del brazo libre (3) del modo que proporciona un espacio 
entre el resto del brazo libre (3) y el soporte longitu­
dinal fijo (6).

6*- Perfeccionamientos según las reivindica­
ciones 1 y 5» caracterizados por el hecho de estar arti­
culada oon el brazo libre (3)la citada pieza separable 
(8) en su extremo cercano a la columna (l).

7 Perfeccionamientos según las reivindica­
ciones 1 y 5» caracterizados por el hecho de presentar 
la citada pieza separable (8) del resto del brazo libre 
(3) un alojamiento (10), que sirve de cajita para acceso­
rios.

8«~ Perfeccionamientos según las reivindica­
ciones 1 y 2» caracterizados por el hecho de comprender 
por lo menos un dispositivo de regulación (17> 18) que 
permite ajustar la posición de los mencionados soportes 
longitudinales (5) en relación con el otro (6).

9, - Perfeccionamientos según las reivindica­
ciones 1 y 2, caracterizados por el hecho de comprender 
los citados elementos de guía por lo menos dos piezas 
(12, 15) solidarias del soporte longitudinal desplazable 
(5), penetrando estas piezas en la base (4-) de la colum­
na (l), cooperando un muelle de retomo (13) con una de 
ellas, en tanto que un elemento de aoerrojamiento coo­
pera con la otra.

10. - Perfeccionamientos según las reivindi­
caciones 1, 2 y 9, caracterizados por el hecho de que el 
elemento de acerrójamiento es un trinquete, engranando 
la punta (29) del citado trinquete con un tope que tie-



-  10 -

ne la citada otra pieza (15) solidaria del soporte longi 
tudinal desplazable.

11*- Perfeccionamientos según las reivindica­
ciones lj 2? 9 y 10} caracterizadas por el hecho de que 

5, la citada otra pieza (15)» solidaria del soporte longi - 
tudinal desplazable (5)» es una varilla cuyo extremo li­
bre tiene un fileteado axial en el cual esta alojado un 
tomillo (30) cuya cabeza (33) oonstituye el tope debajo 
del cual está engranada la punta (29) del trinquete en 

10. posición de acerrojamiento.
12. - Perfeccionamientos según las reivindica­

ciones 1, 2 y 9 a 11» caracterizados por el hecho de 
constituir el mencionado tornillo un dispositivo de regu­
lación que permite ajustar el acerrojamiento del soporte

15. longitudinal desplazable (5) en posición retraida.
13. - Perfeccionamientos en máquinas de co -

ser.
Según se describe y reivindica en la presente 

memoria descriptiva que consta de 10 hojas foliadas y 
20. escritas a máquina por una sola caras acompañadas de los

MIA,
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