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. cidn del dngula ds virajs de la direccidn asistida cuando la

‘.'2~_

La presente invenci6n se refiere a unos par-
fecc1onamientos an dispositivos da diraccién para uehfculos.‘
un problsma impottante de los dispositives d

diraéciﬁﬁ de los vehfculos antomdviles se refiers a la limit

ruedas orisntables han alcanzado una poéicién 1{mite.-

7 A este afecto, ya ha sido propuesto, pars di-
recciones "asistidas de vehfculo, divarsos d13pasit1vos hidrad,
licos que comprenden una o méds vdlvulas destinadas a poner
fuera de servicio al dispositivo de servo-mando del mecanismg
de direccidn para las posiciones limitas de angulo ds virajg,
pidiendo la corredera o pistdm dei ssrvoe-mando ser llevada pop
control manual hasta la posici&ﬂAde ?ingi de carrsra despﬁés
de que el punto de pussta fuera de servicio hays sido liberad
do. La vélvula cortocircuita entonces la cémara de trabajo
dal’servo—motor sometida a la slesvada presidn haciendola co=-
municar con la otra cimara de trabajo gque no estd bajo presig
0 cﬁn sl depdeito,

| Ds un modo gensral, astos(dispositivos son re-
lativamente complejas y aumentan considerablemente el prscic
de costo de la direccidn-asistida,

El objeto da la presente invencidn es por tar
to propensr un dispositivo simple destinado a permitir obte-
ner una limitacidn de la direccidn mds al1f de una zona pre-
datgrminada de rotacidn de la direccién a una‘y otra parte
de Qna posicidn de reposo, y aplicabla tanto a los dispositi-
ws de direccidn que comprenden medioé.da ﬁsistencia como a
los dispositivps de dirsccidn totalmeﬁté mscdnicos,.

Dtra finalidad de la presente invencidn as

proponer un dispositivo simple para suprimir la asistencia de
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.a un medio de control en rotacidn de la columna y cuya otra
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la direccidn cuando el dngulo de rotacidn de la columna ds di
reccidn ha alcanzado un valor predeterminado,’

A este efecto, la invencidn propone nn disposi-
tivo de direccidn para vshiculo automdvil que comprende una

columna de direccidn una de ciyas porciones extremas se une

porcidn extrema ss une a un dispositivo de accionamiento parJ
efectuar el dngulo de viraje de las ruedas, caracterizado. pon
que comprende medios cispueatoé en la columna de dirsccidn
para impedir que el éngnlo de rotacidn de la columna de di-
reccidn sobrepase un valor 1{mite definido a partir da sun po-
sicidn de rsposo. |

Segiin una forma dse realizacidn preferente ds
la invencidn, e4 dispositivo de direccidn ss del tipo asis-
tido, y el dispositivo de gpcionamiento comprende una valvnl
de distribucidn que comprende un frbol de entrada, siando so+
lidaria la columna de dirsccidn del &rbol ds entrada y astant
do destinada la valvula a provocar la puassta en prictica de
un servo-motor de asistancia como respuésta a la aplicacidn
de un par de rotacidn a la columna de dirsccidn.

La invencidn serd ahbra-deacrita a tf{tulo de
ejemplo con referencia a las figuras anexas, sn las qua:

‘La figura i representa esquematicamente un dies
positivo de asistencia de direccidn para vehfculo antomdvil.

La figura 2 @s upa vistadetallada de un dispo-
sitivo de limitacidn de la rotacidn de la columna de direc-
cidn destinado a ser incorporade al dispositivoc de asistencia

de direccidn segiin la presente invencidn.

La figura 3 s una vista esquemtica de otro

dispositivo de direccidn asistida en sl que pusde ssr (jkili~

L
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'Este'dispositivo comprende na Valvula da_diraccion asistida

‘culo.

‘tado el dispositive de ;imitacién de dngulo de viraje montady

. axial entre la columna 50 y el mangnito 54, E1 manguitu ci-

' La parte 57 de pequafic didmetro asti fileteada en su perife~

-l

zada la invencidn,

Con referencia ahora a la figura 1, se ha ra-
Dresentado gsgiiamaticaments la parta de un vehfcule automd-
vil qus soporta a un dispositivo de aaiatancia da direccidn.
dBSigﬂada~de forma genaral por la reﬁerencia mimerica lu.lééw
ta vlvula se conecta al volante 12 del th{culorpor‘media-
&iéﬁ de‘la»cnlumna de dirsccidn 14, De forma qlééica, la
véLVulg 10 comprende un orificio de entrada éonectado a un
depdsito 18. La vélvula 10 comprende igualmenta dos orificiog
de trsbajo unideos respectivamente a las dos porciones extre-
mas de un servo—mutor de asistancia 20 conectado de furma ?

convenisnte al sistema de varillaje de 1la direccién dal vehL

‘Considerando. ahora la figura 2, se ha rapresgﬁv'

en la columna de direccidn., La rqfarencia‘nﬁmerica 50 repre
senta la columna de dirsccidn de sje XX’del vehfculu.. La
columna de dirsccidn estd rodeada por una carcesa 52 de eje
XX . Un mangnito cilindrice 54 se monta en el interior de

la carcasa en la columna de diraccidn 50 y es bloqueado en
rotacidn con respecto a esta dltima por mediacidn de una char

vata 56, La chaveta 56 permite sin embargo un desplazamienton

l{ndrico comprende una parte 57 de pequafo didmetro y un ess=
tribo anular 58 de mayor didmetro cuya periferia extarna es
adyacente a la pared interior de la carcasa 52. E1l estribo
anylar 58 se mbnta sntre dos cojinetes 60, 62 que son mantenl-

dos contra el sstribo por dos anillos 64, 66 respectivamanta.

‘}M*d{w



“Gu
tiz extsrna y una tuerca 68 se enrosca sobre si filetsado oxe-

terno del manguibe de modo a poder desiizar seglin el eje XX°{

La carcasa 52 comprende botonaduras longitudi-

o+

naies 70, 72 cuyos ejes son paralelos al sje XX°., Las botonai
diiras 70 y 72 son simetricas con respecto al ejs XX’'. La tuer-
ca 68 comprends perforaciones radiales an e} interior de las
cueles se introducen dos apéndices radiales 74 y 76 que so-
brepasan respectivamente Ffusra de las botonaduras 70 y 72,
En cada porcidn extrema de las.botonaduras 70 y 72, la carcaTa
1p. pstd fileteada en su periferia externa. En cada filetsado 78
y 80 ds la carcasase monta un conjunte tuerca-contra-tuerca
82 y 84 cuya posicidn axlal es regulable,

~Cada conjunto tuwerca-contra-tuerca estd desti-
nado & limitar el desplazamiento axial de los apéndices ra=-
15, | diales 74 y 76, |

£l funcionamiento del dispositivo descrito en
la figura 2 es el signiente: cuando la direccidn ocupa su
pesicidn de repeso, el dispositive 98 sncuentra sn un estada
tal comp se representa en la figura 2, y los apéndices 74, 76
20. ectan posicionados axialmente QB modo a estar situados a un
nivei gue corresponde sensiblemente al centro de las botona-~
-duras,

Cruando la columna de diracciéﬁ 50 es accionada
er rotacidn, se produce un desplazamiento rotativo en rota-
5. cidn del ménguito 54 con respectu a la tuerca 78, Dado que
8l manguito 88 fijo en rotacidn con respscto a la columna de
direccidn, y que la tuerca 68 estd bloqusada en rotacién por
lns apéndices 74 y 76, se produce entonces un desplazamiento

axial de la tuerca con respecto al manguito, es decir con

2 respecto a la columna de dirececidn,

POOR
QUALITY
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~esfusrzo ss absorbido par 8l conjunte manguite cilfndrico-

palmente en rélacidn .con dispositivos de direccidn aéistida,

-

* ¥

Cuanda la columna de dlnécbién'ha efectuado ung
rotacidn de un dngnlo predatarmiﬁado;-los apéndices 74, 176
sntran en contacto con una de log cﬁnjuntos tuarcahcunfraotuai
ca 82 u 84, y.el désplazamiqnto axial de lé tuerca 68 cesa,
La coiumha de direccidn es entonces blogneada y no puade cond
tinuar sis rotacidn en este sentido, Consecuentemente, la vdl
vula de direccidn no interviene ya mds quae para compensér lo;'
esfuerzos de reabcidn procedentes de iés,rue&as,'dé modo. a
mantgner a estas dlti@as en’ su posicidn lihite d;teiminada.

Se obsarvaré.qua, para las posiciones limites
de los apéndices 74, 76 que corresponden a una puasta en con+
tactn d+ estos dltimes con uno de los conjuntos tuercé~§6dtr$
tuerca, el esfuerzo de tersidn producido por el caonductor

sobre el vaolante del veh{cnlo provoca un esfuerzo axial, Este

cojinstes, carcasa, apéndice y tuerca, en lugar de ssr transy
mitido al eje de entrada ds la direccién,

En ia figura 3 ee ha repressntade otro disposiy
tivo ds direccidn asistida sn el que el dispositivo segin
1 invencidn pusde incorporarse de modo a Fformar parte ds un
elemento intermedic de una columna de direccidn articulada,
por sjemplo en ai soporte del volante de direccidn.m

aifnqus la descripcidn haya sido hecha princi-

la presents invencidn no se limita a sste tipo de instalacidh,
y puede aplicarse igualments a nn simple mecanismo de direc-
cién mecinica de modo a limitar sl dngulo de viréje de las
ruedas y los ssfuerzos aplicados por;el cuﬁductér Qobre el

varillaje de frenos macdnico.

Descrita suficientsmente la naturaleza del in-

N
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vento as{ como la manera de realizario en la practica, dehbe
hacerse canstar qus las disposiclones anteriormante indicadas
son susceptibles de modificacionas de detalls, sn cuantoc no
alteren su principio fundamental,

REIVINDICACIONES

l.- perfecclonamiaentos en dispesitivos de direg

cidn para vehiculos automdviles, que comprenden una columna

o

de direccidn una de cuyas porcionas extremas se uns a un medi
de mando en rotacidn de la columng y cuya otra porcidn extre-
10. ma 88 uns a un dispositivo de accionamisnto para efsctuar el
angulo de viraje o8 las ruedas, caractarizados porque t:c:mpran--l
den medios dispuestos en la columna de direccidn para impediy
que al dngulo de rotacidn de la columna de dirsccidn sobre-
pase un valor limite definido a partir de su posicidn de repg-
15, 80, |
‘ 2.~ Psrfeccionamientos segdn la reivindicacidn
l, caracterizados porque sl dispositivo de accionamiento coms
prende una vélvula de distribucidn gue incluye un drbol de
entrada, siendo solidaria la columna de direccidn del 4rbol
20, de entrada y estando destinada la vdlvula a provocar la puas+
ta en préctica de un servo-motor de asistencia como raspuest#
a la aplicacidn de un par de rotacidn a la columna de direc~
cidn,

3,~ Perfaeccionamientos segin la reivindicacidn
25, 2, caracterizados porque al valor limite es regulable.

4,~- Parfeccionamientos segiin las reivindicaciui
nes 2 § 3, caracterizados porque los citados medios comprendgn

un anilleo anular fileteado coaxial con la columna de direc-~

cidn y enroscado en esta ltima, siendo, por una partes, blo-

10 .queado el anillo en rotacidn alrededor de su sje de rotacidn
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'p?%ﬁi?h%s otros medios de bquued para limitar a un valor

" a una posicidn central correspondisnte a la posicidn ds repodo

'de la columna de direceidn,

' 4; caracterizados porque-comprénden una catcasaVleidaria de)

" pondiente de la carcasa, botonadura que es paralsla al éja

_zar can rasspscto a dsta,

.

.y, 'Por otra, susceptible de desiizar a lo largo dsl eje como

' respuesta é la rotacidn de la nolumna.da dlrecciGn, gstando

o

predeterminado el desplazamiente axiélxdel anillo coﬁ respect

B.= Perfeccionamiéhtoé'saéﬁn la reivindicacidn

bastidor del vshfcula, y en cuys intérior se monta la culumna
de direccidn, comprendiendo el anillo alpmsnoa uné protubarar-'

cia radiasl auscaptibla de desiizar en una botonadura_coriaa-

de la columna de dirsccidn.

- 6.~ Perfeccionamisntos segin las raivindicacind
nes 4 y 5, caracterizados porqﬁa los médiOa‘darbloquao com=
nrenden un tope regulable en cada porcidn axtrema de la boto+

nadura para limitar el desplazamientd de.la'protuberanéia

radialn .
-y

7.- Perfeccionamisntos segdn la reivindicacidn

6, caracterizados porque cada tope regulable est$ conatituidg

por una tuerca coaxial a la carcasa y susceptible de desli=

8.~ Perfeccionamientos segdn una de las refvin-
dicacionas 4 a 7, caractarizadus‘purqua comprendan un mangui-
to solidario en rotacidn de la columna de direccidn, éstando
filetegdo el manguito en su periferia exterior vy qn;oscandosq
el anillo anular fileteads sobre el manguito,

9, - Perfeccionamientoé.an dispositive de digan--
cidn para veh{culos antomdviles, tal'y como gqueda sustancial-

pawd o

mente descrito an la praéenta Mmemoria & ilustrado en lgg,qg;
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