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El invento concierne a un érbol telescdpico, es-
pecialmente a un érbol articulado para maguinaria agricola,
con partes de arbol desplazables una dentro de otra.

Ya se conocen arboles perfilados desplazables uno
dentro de otro (memoria de patente alemana 1.002.169) en
los cuales, no obstante, es desventajoso el hecho de que en
el caso de elevados momentos de rotacién y de puntas de mo-
mentos de rotacidn existe peligro de rotura por causa de
un agarrotamiento de los $ubos perfilados.

Ademéds se conoce una guia de bolas para tubo te-
lescoépico, (DI-4S 2.116.638) siendo eficaz la gula de bo-
las con bolas eirculantes sobre todo el camino de despla-
zamiento,

En este caso es desventajoso el hecho de que la
fabricacidén de esta gufa de bolas es muy cpstosa4§~d§ que
se necesifa un manguito intermedio adiciongl dependiendo
de la longitud del camino de desplazamiento entre la arti-
culacidn y la guiza de bolas.

Se ha comprobado que especialmente én el caso del]

arbol articulado para maquinaria agricola un desplazamien-—

so de peguefios momentos de rotacidn, por ejemplo en el ca—
5o de maniobras de cambio de direccidn para modificar la
direccidn de trabajo.

Por lo tanto, el invento estd basado en la misidn
de proporcionar un 4rbol telescdpico, en el cual en el caso
de grandes momentos de rotacidn, especialmente de puntas de
momentos de rotacidn, sea peguedia la friccidn en las partes
de desplazamiento, pero en que, en comparacidn con la guia

de bolas conocida, sea necesario un gasto menor, gin gue es-—
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t0 tenga como consecuencia una disminucién de la modifica-—

cibn posible de la longitud total.

Esta migidn es resuelta de acuerdo con el inven-—

to haciendo que en la parte de drbol exterior de forma tubuyl

lar esté dispuesta de modo desplazable la parte de arbol in

terior configurada de modc correspondiente a ella en su sec
cibn transversal, que la parte de drbol exterior esté pro-
vista sobre su superficie exterior con pistas de guia que

discurren axialmente y distribuidas periféricamente para log

cuerpos de rodillos que sirven para la transmisién del mo-

mento de rotacidn, que ademds estdn mantenidos en correspon|

dientes pistas de gula de una parte exterior dispuesta

coaxialmente con respectq a la parte de. drbol exterior, es

par de plgtas de guia y delimitando el movimiento axial de
los mismos unos resortes apoyados de modo fijo en la parte
exterior a ambos lados de las filas de cuerpos de rodillos,
y estando previsto un resorte de recupersciln, gue por un

lado estd apoyado en la parte de drbol exterior y por otro

lado en la parte exterior.

Con esta forma de realizacidn del invenio es ven-—

tajoso el hecho de que se evita el agarrotemiento o aplasts
miento, posible en el caso de puntas de momento de rotaciodn,
de las partes de drbol perfiladas con forme tubular despla-
zables una dentro de otra, por el hecho de que una guis

de bolas entre la parte de drbol exterior y la parte exte-
rior entra en acoidn bajo el efecto de la fricecidn crecien-
te en el caso de puntas de momentos de rotacibén, y de que
en este cago el movimiento de deslizamiento estancado entre

la parte de &rbol interior y la parte de arbol exterior se
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transforma en un movimiento de rodadura entre la parte de
drbol exterior y la parte exterior, por medio de las filas
de bolas dispuestas entremedias.

Segun la experiencia, las puntas de momentos de
rotacidén sdlo aparecen durante breve tiempo. Por 1o tanto
las modificaciones de longitud son sbélo de carrera corta,
de modo que para la guia de bolas no se necesita ninguna
longitud consitructiva grande.

Dado que sdlo el resorte de recuperacidén es car—
gado con la fuerza de desplazamiento, los resories de con-
trol pueden dar lugar a yue como consecuencia de su fuersza
de resorte y bajo la influencia de transmisiones de momen-
tos de rotacidn oscilantes las bolas compriman siempre en
umna posicidén central entre las espigas de delimitacidn, de
manera que el camino de rodadura previsto de lasvgbias
pueda ser'aprovechado plénamente al aparecér puntas de mo-
mentos de rotacidn, con el fin de proteger contra dafios a
los drboles telescOpicos.

De acuerdo con otra caracteristica del invento
estd previsto que la parte exterior esté fijada axialmen-
te de modo directo a wa parte articulada.

En este caso es ventajoso, con respecto a formas
de realizacidn conocidas, el hecho de que entre la parte
exterior y la horquilla articulada no se necesita ningin
tubo intermedio para alojar la longitud de camino de des-—
plazamiento del tubo telescdpico interior. La longitud ne-
cesaria para grandes varilaciones de longitud puede ser pre-
vista con lareunidn de los tubos perfilados gue deslizan
uno dentro de otro. Bsto significa menos gasto de trabajo

y de material durante la produccion.
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Un ejemplo de reslizacién preferido del &rbol
telescépico de acuerdo con el invento estd representado eg
guemfticamente en los dibujos.

In ellos:

La figura 1 muestra un drbol telescépico con ax
ticulacidn Cardan, parcialmente en seccién;

Ia figura 2 muestra una seccién transversal a
través del &rbol telescédpico.

. E1l 4rbol telescépico consta en lo esencial de
un tubo perfilado como parte del &rbol interior 2, que es~
+t4 unida fijamente con una parte articulada no representadg.
A través de la parte del 4rbol interior 2 desliza la parte
de 4rbol exterior 1 con un perfil acomodado coincidentemenig
con la parte de &rbol interior 2. Ambas paries de drbol son
tubos'perfilados. En dos ranuras perfiiadas opuestas 14 de
ia parte de &rbol exterior estd dispuesto un resorte de re
cuperacidn 9 entre los apoyos 13 que se encuentran junto a
sus extremos. Los resortes de recuperacidén 9 sobresalen con
1a mitad de su dismetro por encima de los apoyos 13 y den-
tro de una perforacién 15 de la parte exterior & correspon
diente a la distancia de los apoyos entre si.

La parte exterior 6 estd desplagada por enci-
ma de la parte de Arbol exterior 1 y unida fijamente con
una parte articulada 10. En pistas de gufa opuestas 3 de
la parte de 4rbol exterior 1 estén provistas unas bolas 4
en fila entre dos espigas de delimitacidn 12 y resortes de
control 7,8. Las filas de bolas son guladas por fuera en
pistas de gufa 5 de la pared interior de la parte exte-
rior 6.

Ia perforacién 15 en la parte exterior 6 formg
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junto a sus extremos apoyos opuestos 16 para los resories
de recuperacién 9 que penetran en ls perforacién 15. Una
chapa de cubricién 11 cierra la perforacién 15 con respec-
to al exterior,

En el caso de funcionamiento en trabajo normal,
la parte de 4rbol interior 2 y la parte de &rbol exterior
1 deslizan una dentro de otra en el caso de variaciones
de longitud del Arbol telescépico y transmiten el momento
de rotacidén a través de la parte de 4rbol exterior 1 y de
las bolas 4 a la parte exterior ¢ unida de modo solidario
en rotacidn con la parte articulada 10.

En el caso de puntas de momento de rotacidén con
variaciones de longitud, la fricgidn creciente en los tubos
telescépicos se hace tan intensa que ya no se produce nin-
guna variacién de longitud entre la parte de &rbol interior
v la exterior. La fuerza de desplazamiento creciente.supe-
ra entonces & la de los resortes de recuperacidén 9 en la
guia de bolas y convierte el movimiento de deslizamiento en
el transcurso de la punta de momento de rotacidén en un mo-
vimiento de rodadura. In este caso las bolas 4 ruedan por 1lg
mitad del camino, a que asciende a la variacidén de longi-
tud, entre la parte exterior 6 y la parte de Arbol exterior
1. El1 movimiento es limitado por las espigas de delimita-
cién 12 y los resortes de control 7, 8. Las bolas 4 ruedan

por un lado en las pistas de gufa 3 y por otro lado en las

Dado que sblo el resorte de recuperacidén es soli-
citado con la fuerza de desplagzamiento debida a la varia-
cién de longitud, los resortes de control 7,8 pueden influix

sobre los extremos de la fila de bolas, de maners tal que a

S
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causa de su fuerza eldstica y bajo la influencia de trans—
misiones de rotaciodn oscilantes, las bolas comprimen siem=-
pre en una posicidn central entre las espigas de delimita-
cidn, de modo gue el camino de rodadura previsto de las bo-
las al aparecer puntas de momentos de rotacidén puede ser
aprovechado plenamente para proteger con respecto a dafios

al arbol telescépico.

REIVINDICACIONES

Los puntos de Invencidn propia y nueva,. que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten—
te de Invencidn, en BEspalla, son los que se recogen en las
reivindicaciones siguientes:

18.- Perfeccionamientos introducidos en un &rbol
telescdpico, especialmente drbol articulado para maquina-
riae agricola, con partes de arbol desplazables wuna dentro
de otra, caracterizados porque en la parte de arbol exterio
(1) de forma tubular estd dispuests de modo desplazable la
perte de drbol interior (2) configurada correspondientemen—
te en su seceidn transversal, porque la parte de drbol ex-
terior (1) estd provista sobre su superficie exterior con
pistas de gufa (3) gque discurren axislmente y estdn reper-
tides periféricamente para los cuerpos de rodillos (4) que
_sirven pars la transmisién del momento de rotacidnm, que

ademds estén mentenidos en correspondientes pistas de guia
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(5) de una parte exterior (6) dispuesta coaxialmente con
respecto a la parte de drbol exterior (1), estando dispuestd
varios cuerpos de rodillo (4) en fila en cada par de pistas
de guia (3, 5) y delimitando el movimiento axial de los mis-
mos unos resortes (7, 8) apoyados de modo fijo en la parte
exterior (6) a ambos lados de las filas de cuerpos de rodi-
llos y estando previsto por 1o menos un resorte de recupe-
racidén (9) que por un lado estd apoyado en la parte de arbol
exterior (1) y por otro lado estd apoyado en la parte ex~
terior (6).

28,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
18, caracterizados porque la parte exterior (6) estd fija-
da axialmente de modo directo a una parte articulada (10).

38,- "PERFECCICNAMIENTCS INTRODUCIDOS EN UN ARBOL
TELESCOPICO, ESPFECIALMENTE ARBOL ARTICULADO PARA MEQﬁINARIA
AGRICOLAM, - )

Tal y como se ha descrito en la memoria que ante-
cede, representado én los dilbujos que se acompalian y para
los fines que se han especificado.

Esta Memoriz consta de ocho hojas escritas a md-

quina por una sola cara.

50, A8
I‘v'ladrid . Ll h.JR. 1 9 7 6
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