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DESCRIPCION

Este invento se refiere a un dispositivo
electrSnico de conmutacién tal como se describe en el

concepto general de la reivindicacién principal.

Los dispositivos conocidos son accionados
la mayoria de las veces gon corriente alterna, de la
que no siempre se dispone, por ejemplo en los yehifculos.
Los dispositivos conocidos que actfian con corriente
continua necesitan para el funcionamiento dos fuentes
de tensibn independientes una de otra. Asimismo, la
mayoria de los dispositivos conocidos actfian con més

1

de dos lfneas de mando.

El invento tiene por misifn crear un dispo~-
sitivo de conmutacién sencillo y de apiicacién“uﬁiversal,
que pueda accionarse con corriente conéinua, que requiera
una sola fuente de tensifn y que para su comunicacién

con el emisor, en funcionamiento por cable, s6lo nece-

site dos conductores.

El problema a que se ciiie el invento se
resuelve con un dispositivo de conmutacién que presente
las caracteristicas de la reivindicacién 1. El dispo-
sitivo de conmutacién seglin el invento requiere solamente
una simple corriente continua, que incluso puéde ser

variable en cierto campo y que puede hallarse en cualquier

-vehfculo. La esencia del ,invento radica en la combinacién

de los dos circuitos integrados de conmutacifn.- Si se
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omitiera una de estas unidades de funcionamiento, ello
acarrearfa un aumento de gasto considerable, como conver-
tidor de tensibn, baterfa suplementaria, etc. Otra
ventaja del invento es el reducido tamafio que puede

lograrse.

Los circuitos de conmutacidn integrados que
se emplean para el invento (elementos IC) son ya de si
conocidos y asequibles en el comercio, por ejemplo con

la denominacién TAA 862.

Desde el indicador de valor tebrico puede
actuarse de cualquier modo apropiado sobre los elementos
IC dispuestos de conformidad con el invento. Particular-
me;te ventajosa, sobre todo a causa de la posibilidad
de la retroaccidn, es una conexibn de puente como la que

se describe en la reivindicacibn 2.

Para graduar la sensibilidad y para ajustar
a cero, el invento estd ulteriormente desarrollado con

las caracterfisticas de la reivindicacién 3.

Con vistas a una construccibén compacta, el
invento es desarrollable con las caracteristicas de la

reivindicacibn 4.

Esenciales segflin el invento son también las
registenclas aplicadas, especialmente en la disposicifén
de la reivindicacitn 5, a las entradas de los circuitos

de conmutacibn integrados.
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Se declara explicitamente que los elementos
de conexidn resefiados en el ejemplo de realizacibn que
va a describirse se consideran esenciales para el invento

tanto individualmente como en combinacién.

El invento se explica a continuacifén valién~-

dose de un ejemplo de realizacién esbozado en el dibujo.

El dibujo muestra esquemfticamente un ejemplo
de realizacibén del invento. Un indicador de valor tedrico
11, que como es sabidd consta egsencialmente de un redstato
de corredera accionable a amano, un captor de valor efec-
tivo 12, que esencialmente consta de un rebstato de
corredera (potencifmetro) accionable por motor, una
primera resistencia de puente 13 y una segunda resis-

tencia de puente 14 estén enlazados de manera conocida

formando un puente de conexién en el qqgllas resistencias
del iﬁdicader de valor tedrico y del captor de valor
efectivo estdn aplicadas en comﬁn,.por medio de una
resistencia 15, al polo positivo de una corriente de
alimentacién. La primera y la segunda tésistencia de
puente estln aplicadas en comin al polo negativo de la
corriente de alimentacibn, el cual esti representado

por la masa. A la resistencia del indicador dé valor
tebrico y a la segunda resistencia de puente estd conec-
tado un conductor comfin 16, vy a la resistencia del capﬁor
de valor efectivo y a la primera resistengia de puente,

un conductor comfin 17.
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El conductor comin 17 conduce por una -
resistencia 18 a una primera entrada 3 (no invirtiente)
de un primer circuito integrado de conmutacién (IC 1).
Al mismo tiempo este conductor se bifurca también por
una resistencia 19 hacia una segunda entrada 4! (invifux
tiente) de un segundo circuito integrado de conmutacl@n-z
(Ic 2).

El conductor comin 16 conduce por una o
resistencia 20 a una segunda entrada 4 (invirtiente)
del primer circuito integrado de conmutacién IC 1
mencionado antes. Al mismo tlempo este conductor se
bifurca también por una resistencia 21 hacia una primera
entrada 3' del segundo circuito integrado de conmutacién-
IC 2 (inverso) ya menéioﬁado.,bas dos segundas entradés
4 y 4! se aplican cada una por una resilstencia,' 22 y 23,
a la derivacién de un potencidmetro P 1, el cual
sirve para graduar la sensibilidad o poner a cero,.

Entre una conexién teminal de este potencidmetro y
una conexidn 6 del primer circuito integrado de conmu-
tacibén IC 1 estd conectada la masa. Entre la otra
conexién ﬁerminal de dicho potencidmetro y una conexidn

2! del segundo circuito integrado de commutacidn IC 2

- estd cohectado un conductor 25, el cual conduce por una

resistencla 24 al polo positivo de la corriente de ali~-
mentacin, Tambidn la conexién 2 del primer circuito |
int&ggado'de conmutacién IC 1 estd unida por medio de

un conductor 26 y por medio de la citada resistencia 24
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al polo positivo de la corriente de alimentacién. La
conexitn 6' del sequndo circuito integrado de conmuta-

cibn IC 2 estd conectada a la masa.

La salida 7 del primer circuito integrado de
conmutacidn IC 1 conduce por un diodo D 1 y una resis-
tencia 27 a la base de un primer transistor.T 1. El diodo
girve para reducir el nivel y para la limitacibn de
potencial en el punto de separacidn entre el paso de
excitaci6n y el paso de potencia. La transmisifn del
diodo va dirigida al transistor. La salida 7 esti unida
por medio de un condensador C 1 y un lorne 8 (compensa-
cién de frecuencia) del circuito integrado de conmutacién.
Ademés, la entrada de dicho diodo D 1 estd aplicada por

medio de una resistencia 28 al conductor de alimentacidn

- -

positivo, y ello entre las resistencilas 15 y 24, Lé salida
7t dei segundo circuito integrado de'conmutacién Ic 2,
inverso, conduce por un segundo diodo D 2 (reducci6n
del nivel) y una resistencia 29 a la base de un segﬁndo
transistor T 2. La transmisifn de este diodo estd
dirigida al transistor. La entrada del diodo estd unida
por medio de una resistencia 30 con el conductor 25 ‘
mencionado antes. La salida 7' del seguﬁdo circuito
integrado de conmutacidn estd unida por‘medio de ﬁn
condensador C 2 con un borne 8' del segundo circuito
integrado de conmutacidn, inverso. Los transistores

T 1y T 2 son transistores npn.
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Los emisores de dichos transistores T 1 y
T 2 est8n aplicados a la masae igualmente las bases,
cada una por una resis;encia 31,.32: El colector de;l

primer transistor T 1 est& aplicado por medio de una

‘resistencia 33 a la base de un tercer transistor T 3

y por medio de una resistencia 34 al emisor de este
transistor y al mfsmo tiempo al polo positivo de la
corfiente de alimentacibén. El colector de este tercer
transistor T 3 est8 unido a la masa por medio de una
resistencia 35. El colector del segundo transistor T 2
est® unido por medio de una resistencia 36 a la base
de un cyarto transistor T ¢ y por medio de otra resis-
teqcia 37 al emisor de este transistor T 4. Este emisor -
estd unido igualmente con el polo positivo de la
corriente de alimentacidn. El colector del cuarto
trangsistor estd aplicado a la masa por medio de una
resigtencia 38. Los transistores T 3 y T 4 son transis-
ﬁores pnp.

El colector del tercer transistor T 3 conduce A
poxr respedtivas resistencias 39 y 40 a la base de un quinto
y un séptimo ‘transistor, T 5 y T 7. El colector del cuarto
transistor T 4 conduce por respectivas resistencias 41 y |
42 a la bage de un sexto y un octavo transistor T 6 y T 8.
Estos cuatro transistores son transistores npn. Los ‘
emisores del quinto y el sexto trangsistor estin aplicados
a 1a masa. Los colectores del séptimo y el octavo tran~

sistor T 7 y T8 estén aplicados al polo de la corriente
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positiva de alimentacidn. El colector del gquinto tranéis-

tor T 5 est8 unido con el emisor del octavo transistor

T 8. El colector del sexto transistor T 6 estd unido con

el emisor del séptimo transistor T 7. Ademds, el colector
L del quinto transistor T 5 estd conectado a una escobilla

de un motor de corriente continua M (servomotor) y el

colector del sexto transistor T 6 estd conectado con la

otra escobilla del mismo servomotor.

Para estabilizar la corriente de alimentacién
lo, para los dos circuitos integrados de conmutacién, entre
las resistencias 15 y 24 citadas antes el conductor posi=
tivo de alimentacién esti unido a la masa por medio de
un diodo Zener ZD3 y la transmisidn estd@ dirigida de la

masa hacia dicho conductor.

.
L —

15, i El motor .de corriente continua M citado antes
sirve de accionamiento para el elemento que ha de ser exci-
tado por el indicador de valor tebrico 1l1. Ademis, la
salida de potencia de este motor estd unida con el captor
de valor efectiw 12 citado antes, con lo cual se establece

20, una retroaccién hacia el puente de conexién 11 a 14. El
indicador de valor tebrico 11 puede estar dispuesto préc-
ticamente a cualquier distancia del puente de conexibn, o
sea del resto de aparato, y la unidn con el aparato la
constituyen finicamente dos lineas de mando 43 y 44 que

25, estén conectadas al captor de valor efectivo o a la

resistencia 15, de una parte, y a la resistencia de puente



© a las resistencias 20 y 21, de otra parte.

El funcionamiento del aparato se basa segflin
el invento en que, al correrse el indicador de valor
tebrico sobre el puente de conexidn 11 a 14 se produce

5. una diferencia de tensifn. Esta es dirigida a través de

las resistencias 18 y 20 al primer circuito integrado de

conmutacisdn IC 1 y al mismo tiempo, a través de lasg

resistencias 19 y 21, al segundo cireuito integrado de
conmutacién IC 2, inverso. Segfin la polaridad de la tensisn

10. diferencial, se gobierna el circuito integrado de conmuta-

cifn IC 1 o el circuito inverso de conmutacifn IC 2. Si

ge asume, por ejemplo, que el circuito integrado de con-

mu%hci&n IC 1 estd eiﬁiéado,'llega una tensgidn positiva

por el diodo D 1 v la resistencia 27 a la basq del primer

15. transistor T 1, que es asf atravesado. Por la resistencia
33 llega un potencial negativo a ia base del tercer
transistor T 3, gue asimismo es atravesado. En consecuen-
cia, se aplica una tensibn positiva a las resistencias
39 y 40, por lo que el transisot quinto y el sé&ptimo,

20, T 5y T 7, son atravesados. El servomotor M se pone en
rotacién en un sentido de giro. Con el motor estd unido
meclnicamente, como ya se ha dicho, el captor de valox
efectivo, cuya resistencia se ve alterada hasta que el

puente estd ajustado a cero. El circuito integrado de

25, conmutacifn queda sin corriente y el motor se para.

e e e e———————— e o e o x -
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S8i se mueve el indicador de valor teéri¢o 11
en sentido opuesto, se excita entonces el segundo éircuito
integrado de conmutacién IC 2, inverso, y la operacién.
se desarrolla en la otra parte del dispositivo de mando,

con el resultado de que el motor gira en direccién opuestd.

El ejemplo de realizacifn describe una comuni-
cacibn de cable entre el indicador de valor tefrico y €l
resto del dispositivo de mando. Empleando elementos apro-

piados y conocidos es posible establecer tambi&n una

comunicacién inalédmbrica de las funciones.

En el ejemplo de realizaeibn se han combinado
traﬁsistores pnp y transistores npn para lograr estabilidad
dg la temperatura. En caso de que un dgtefmin&do £fin lo
requiera, puede prescindirse de esto. Tambiéh-}oé
trénsistores primero “a cuarto, que sir&én para la ampli-
ficaci6n y el cambio de nivel, pueden ser reemplazados

por una conexién de funcionamiento semejante.

El ejemplo de realizacidn describe una conmu-
tacifn de corriente débil. El inve-to es también apto péra
el empleo de corriente fuerte en el paso de potencia. Uni-
camente se necesita en tal caso cambiar los transistores

quinto a octavo por contactores-disyuntores.

NOTA

Descrito ¢l objeto del presente invento,

se declaran nuevas y de propia invencidn las siguientes rei=-



vindicaciones, con prioridad de la solicitud de patente'
alemana n2 P 25 29 §22,0 del 4 de Julio de 1975.
1. Perfeccionamientbs eﬂ.diéposi£1v05 Qléctré&i;;gl
cos de conmutacidn para mandos a distancia, con un tﬁdicaf “
Se dor de valor tedrico y un servomotor, caracterizados en &uc
el indicador de valor tedrice (11) actda sobre dos circui~
to8 integrades de conmutacidn (IC 1 e IC 2) ya conocidol;
conectados paralelamente pero a la inversa, cada uno de los
cuales tieneuna entrada invertlente ¥ otra no invertients
10. (3, 4 vy respectivamente 3', 4'), de las que cada entrada
invertiente estd unida con una entrada no invertiente, asi
como respectivas salidas (7 y 7*) Y conexiones (2, 6 Y
respectivamente 21, 6') para la corriente de alimentacidn

que influyen en el servomotor (M).

15. 2. Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados en que el indicador de valor teérico (11)
estd conjuntado con un captor de valor efectivo (12), ine-
fluido por el servomotor (M), y dos resistencias de puen=
te (13 y 14), formando un puente de conexién que esté apli=..

20, cado a las entradas de los circultos integrados de conmuf' -

tacibén (IC 1 e IC 2).

3. Perfecclonamientos segin las reivindicacioe
nes 1 & 2, caracterizados en que los' eircultos integra-.
dos de conmutacién (IC 1 e IC 2) est&n unidos por medio a.
25, _ :eapectivaa conexiones de corriente do alimontacién (6. Y
con las conexiones terminales de un potonciémetro (e 1)ncuy&~
derivacién esté conectada a entradas respéctivas (4 o 4%) de

los circultos integrados de conmutacién T
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4, Perfeccionamientos segin las reivindicacionés
1, 2 8 3, caracterizados en que las sidlidas de los circui-
tos integrados de conmutacién.(ld-i, Ic 2) actdan sobre el T
servomotor (M) por medio de transistores (T 1 a T 8) dispuestos

en conexidén deamplificacién,

5, Perfeccionamientos segin las reivind;caciones
1 & 2, caracterizados en que el indicader (11), eventuale
mente el indicador de valor téorico del pumnte de conexidn, estd
urildo de una parte, por medio de un conductor (17), tanto

por medio de una resistencla(18) con una primera entrada (3)

'dei‘priper circuito integrade de conmutacidn (IC 1) como,
por medio de otra resistencia (19), con una segunda entrada

. (4%) del segundo circuito integrado de conmutacidén (IC 2), ¥y

de otra parte, por medio de un conductor(lé), tantd por medio

de una resistencia {20) con una Segunda éntreda (4) ‘del pri- -

mer circuito integrado de conmutacidn (IC 1) coﬁo, por medio
de otra resistencia (23), con una primera entrada (3%) del

segqundo circuito integrado de conmﬁtacién‘(IC 2).

6. Perfeccionamientos en-diSpositivos electrdnicos de

conmutacién para mandos a distancia,.

Segln se describe y reivindica en la presente memow
ria descriptiva que consta de 13 hojas foliadas y escritas a
méquina por una sola cara, acompafiadas de los dibujos re-

glamentarios.
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- Madrid, a 30 de Abril de 1976
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