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DESCRIPCION

Este invento se refiere a un dispositivo 

electrónico de conmutación tal como se describe en el 

concepto general de la reivindicación principal.

Los dispositivos conocidos son accionados 

la mayoría de las veces con corriente alterna, de la 

que no siempre se dispone, por ejemplo en los vehículos. 
Los dispositivos conocidos que actúan con corriente 

continua necesitan para el funcionamiento dos fuentes 

de tensión independientes una de otra. Asimismo, la 

mayoría de los dispositivos conocidos actúan con más 

de dos lineas de mando.

El invento tiene por misión crear un dispo­

sitivo de conmutación sencillo y de aplicaciónruñiversal, 

que pueda accionarse con corriente continua, que requiera 

una sola fuente de tensión y que para su comunicación 

con el emisor, en funcionamiento por cable, sólo nece­

site dos conductores.

El problema a que se ciñe el invento se 
resuelve con un dispositivo de conmutación que presente 

las características de la reivindicación 1. El dispo­
sitivo de conmutación según el invento requiere solamente 

una simple corriente continua, que incluso puede ser 
variable en cierto campo y que puede hallarse en cualquier 

vehículo. La esencia del,invento radica en la combinación 

de los dos circuitos integrados de conmutación. Si se



omitiera una de estas unidades de funcionamiento, ello 

acarrearía un aumento de gasto considerable, como conver­

tidor de tensión, batería suplementaria, etc. Otra 

ventaja del invento es el reducido tamaño que puede 

lograrse.
Los circuitos de conmutación integrados que 

se emplean para el invento (elementos IC) son ya de sí 

conocidos y asequibles en el comercio, por ejemplo con 

la denominación TAA 862.

Desde el indicador de valor teórico puede 

actuarse de cualquier modo apropiado sobre los elementos 
IC dispuestos de conformidad con el invento. Particular­

mente ventajosa, sobre todo a causa de la posibilidad 

de la retroacción, es una conexión de puente como la que 

se describe en la reivindicación 2.

Para graduar la sensibilidad y para ajustar 

a cero, el invento está ulteriormente desarrollado con 

las características de la reivindicación 3.

Con vistas a una construcción compacta, el 

invento es desarrollable con las características de la 

reivindicación 4.

Esenciales según el invento son también las 

resistencias aplicadas, especialmente en la disposición 

de la reivindicación 5, a las entradas de los circuitos 

de conmutación integrados.



Se declara explícitamente que los elementos 

de conexión reseñados en el ejemplo de realización que 

va a describirse se consideran esenciales para el invento 
tanto individualmente como en combinación.

El invento se explica a continuación valién­

dose de un ejemplo de realización esbozado en el dibujo.

El dibujo muestra esquemáticamente un ejemplo 

de realización del invento. Un indicador de valor teórico 

11, que como es sabido consta esencialmente de un reóstato 

de corredera accionable a amano, un captor de valor efec­

tivo 12, que esencialmente consta de un reóstato de 

corredera (potenciómetro) accionable por motor, una 
primera resistencia de puente 13 y una segunda resis­

tencia de puente 14 están enlazados de manera conocida 

formando un puente de conexión en el que las resistencias 

del indicador de valor teórico y del captor de valor 

efectivo están aplicadas en común, por medio de una 
resistencia 15, al polo positivo de una corriente de 

alimentación. La primera y la segunda resistencia de 

puente están aplicadas en común al polo negativo de la 

corriente de alimentación, el cual está representado 

por la masa. A la resistencia del indicador de valor 
teórico y a la segunda resistencia de puente está conec­

tado un conductor común 16, y a la resistencia del captor 

de valor efectivo y a la primera resistencia de puente, 

un conductor común 17.



El conductor común 17 conduce por una 

resistencia 18 a una primera entrada 3 (no invirtlente) 

de un primer circuito integrado de conmutación (IC 1).

Al mismo tiempo este conductor se bifurca también por 

una resistencia 19 hacia una segunda entrada 4' (invir- 
tienta) de un segundo circuito integrado de conmutación 
(IC 2).

El conductor común 16 conduce por una :
resistencia 2o a una segunda entrada 4 (invirtlente) 
del primer circuito integrado de conmutación IC 1 
mencionado antes. Al mismo tiempo este conductor se - 

bifurca también por una resistencia 21 hacia una primera! 

entrada 3' del segundo circuito integrado de conmutación 

IC 2 (inverso) ya mencionado. Las dos segundas entradas 

4 y 4' se aplican cada una por una resistencia/ 22 y 23, 
a la derivación de un potenciómetro P 1/ el cual 

sirve para graduar la sensibilidad o poner a cero.
Entre una conexión terminal de este potenciómetro y 
una conexión 6 del primer circuito integrado de conmu­

tación IC 1 está conectada la masa. Entre la otra 
conexión terminal de dicho potenciómetro y una conexión 

2' del segundo circuito integrado de conmutación IC 2 
está conectado un conductor 25, el cual conduce por una 

resistencia 24 al polo positivo de la corriente de ali­

mentación. También la conexión 2 del primer circuito 
integrado de conmutación IC 1 está unida por medio de 

un conductor 26 y por medio de la citada resistencia 24
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al polo positivo de la corriente de alimentación. La 

conexión 6' del segundo circuito integrado de conmuta­

ción IC 2 está conectada a la masa.

La salida 7 del primer circuito integrado de 

conmutación IC 1 conduce por un diodo D 1 y una resis­

tencia 27 a la base de un primer transistor T 1. Él diodo 

sirve para reducir el nivel y para lá limitación de 

potencial en el punto de separación entre el paso de 
excitación y el paso de potencia. La transmisión del 

diodo va dirigida al transistor. La salida 7 está unida 

por medio de un condensador C 1 y un lome 8 (compensa­

ción de frecuencia) del circuito integrado de conmutación. 
Además, la entrada de dicho diodo D 1 está aplicada por 
medio de una resistencia 28 al conductor de alimentación 

positivo, y ello entre las resistencias 15 y 24. La salida 

7' del segundo circuito integrado de conmutación IC 2, 

inverso, conduce por un segundo diodo D 2 (reducción 

del nivel) y una resistencia 29 a la base de un segundo 

transistor T 2. La transmisión de este diodo está 

dirigida al transistor. La entrada del diodo está unida 

por medio de una resistencia 30 con el conductor 25 

mencionado antes. La salida 7' del segundo circuito 

integrado de conmutación está unida por medio de un 

condensador C 2 con un borne 8' del segundo circuito 
integrado de conmutación, inverso. Los transistores 
T 1 y T 2 son transistores npn.
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Los emisores de dichos transistores T 1 y 

T 2 están aplicados a la masae igualmente las bases, 
cada una por una resistencia 31, 32<¡ El colector del 

primer transistor T 1 está aplicado por medio de una 

resistencia 33 a la base de un tercer transistor T 3 

y por medio de una resistencia 34 al emisor de este 

transistor y al mismo tiempo al polo positivo de la 

corriente de alimentación. El colector de este tercer 
transistor T 3 está unido a la masa por medio de una 

resistencia 35. El colector del segundo transistor T 2 
está unido por medio de una resistencia 36 a la base 

de un cuarto transistor T 4 y por medio de otra resis­

tencia 37 al emisor de este transistor T 4. Este emisor 

está unido igualmente con el polo positivo de la 

corriente de alimentación. El colector del cuarto 

transistor está aplicado a la masa por medio de una 

resistencia 38. Los transistores T 3 y T 4 son transis­

tores pnp.

El colector del tercer transistor T 3 conduce 
por respectivas resistencias 39 y 40 a la base de un quinto 
y un séptimo transistor, T 5 y T 7. El colector del cuarto 

transistor T 4 conduce por respectivas resistencias 41 y 

42 a la base de un sexto y un octavo transistor T 6 y T 8. 

Estos cuatro transistores son transistores npn. Los 

emisores del quinto y el sexto transistor están aplicados 

a la masa. Los colectores del séptimo y el octavo tranr 

sistor T 7 y T8 están aplicados al polo de la corriente

*
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positiva de alimentación. El colector del quinto transis­

tor T 5 está unido con el emisor del octavo transistor 

T 8. El colector del sexto transistor T 6 está unido con 

el emisor del séptimo transistor T 7. Además# el colector 

del quinto transistor T 5 está conectado a una escobilla 
de un motor de corriente continua M (servomotor) y el 

colector del sexto transistor T 6 está conectado con la 

otra escobilla del mismo servomotor.

Para estabilizar la corriente de alimentación 

para los dos circuitos integrados de conmutación, entre 

las resistencias 15 y 24 citadas antes el conductor posi­

tivo de alimentación está unido a la masa por medio de 
un diodo Zener ZD3 y la transmisión está dirigida de la 
masa hacia dicho conductor.

El motor-de corriente continua M citado antes 

sirve de accionamiento para el elemento que ha de ser exci­

tado por el indicador de valor teórico 11. Además, la 

salida de potencia de este motor está unida con el captor 

de valor efectivo 12 citado antes, con lo cual se establece 

una retroacción hacia el puente de conexión 11 a 14. El 

indicador de valor teórico 11 puede estar dispuesto prác­

ticamente a cualquier distancia del puente de conexión, o 

sea del resto de aparato, y la unión con el aparato la 

constituyen únicamente dos líneas de mando 43 y 44 que 
están conectadas al captor de valor efectivo o a la 

resistencia 15, de una parte, y a la resistencia de puente

3
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, o a las resistencias 20 y 21, de otra parte.

El funcionamiento del aparato se basa según 

el invento en que, al correrse el indicador de valor 

teórico sobre el puente de conexión 11 a 14 se produce 
una diferencia de tensión. Esta es dirigida a través de 

las resistencias 18 y 20 al primer circuito integrado de 

conmutación IC 1 y al mismo tiempo, a través de las 
resistencias 19 y 21, al segundo circuito integrado de 

conmutación IC 2, inverso. Según la polaridad de la tensión 

2^  diferencial, se gobierna el circuito integrado de conmuta­
ción IC 1 o el circuito inverso de conmutación IC 2. Si 

se asume, por ejemplo, que el circuito integrado de con­

mutación IC 1 está excitado, llega una tensión positiva

15.

20.

25.

por el diodo D 1 y la resistencia 27 a la base del primer 

transistor T 1, que es así atravesado. Por la resistencia 

33 llega un potencial negativo a la base del tercer 

transistor T 3, que asimismo es atravesado. En consecuen­

cia, se aplica una tensión positiva a las resistencias 

39 y 40, por lo que el transisot quinto y el séptimo,

T 5 y T 7, son atravesados. El servomotor M se pone en 

rotación en un sentido de giro. Con el motor está unido 

mecánicamente, como ya se ha dicho, el captor de valor 

efectivo, cuya resistencia se ve alterada hasta que el 

puente está ajustado a cero. El circuito integrado de 

conmutación queda sin corriente y el motor se para.
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Si se mueve el indicador de valor teórico 11 

en sentido opuesto, se excita entonces el segundo circuito 

integrado de conmutación IC 2, inverso, y la operación 

se desarrolla en la otra parte del dispositivo de mando, 

g, con el resultado de que el motor gira en dirección opuesta.

El ejemplo de realización describa una comuni­

cación de cable entre el indicador de valor teórico y el 

resto del dispositivo de mando. Empleando elementos apro­

piados y conocidos es posible establecer también una 

1 0 . comunicación inalámbrica de las funciones.

En el ejemplo de realización se han combinado 

transistores pnp y transistores npn para lograr estabilidad 

de la temperatura. En caso de que un determinado fin lo 
requiera, puede prescindirse de esto. También- los*

15. transistores primero a cuarto, que sirven para la ampli­
ficación y el cambio de nivel, pueden ser reemplazados 

por una conexión de funcionamiento semejante.

El ejemplo de realización describe una conmu­

tación de corriente débil. El inve-to es también apto para 

20. el empleo de corriente fuerte en el paso de potencia. Uni­

camente se necesita en tal caso cambiar los transistores 
quinto a octavo por contactores-disyuntores.

—*

N O T A

Descrito el objeto del presente invento, 
se declaran nuevas y de propia invención las siguientes rei-



vindicaciones, con prioridad de la solicitud de patente 
alemana na p 25 29 822.0 del 4 de Julio de 1975.

1. Perfeccionamientos en dispositivos electróni­
cos de conmutación para mandos a distancia, con un indica­
dor de valor teórico y un servomotor, caracterizados en que 
el indicador de valor teórico (11) actúa sobre dos circui­
tos integrados de conmutación (IC 1 a IC 2) ya conocidos, 
conectados paralelamente pero a la inversa* cada uno da los 
cuales tleneuna entrada invertiente y otra no invertíante 
(3* 4 y respectivamente 3', 4'), de las que cada entrada 
ínvertiente está unida con una entrada no Invertiente, así 
como respectivas salidas (7 y 7') y conexiones (2, 6 y 
respectivamente 2', 6') para la corriente de alimentación 
que influyen en el servomotor (M).

2. Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados en que el indicador de valor teórico (11) 
está conjuntado con un captor de valor efectivo (12), in­
fluido por el servomotor (M), y dos resistencias de puen­
te (13 y 14), formando un puente de conexión que está apli­
cado a las entradas de los circuitos integrados de conmu­
tación (IC 1 e IC 2).

3. Perfeccionamientos según las reivindicacio­
nes 1 ó 2, caracterizados en que los circuitos integra­
dos de conmutación (IC 1 e IC 2) están unidos por medio da 

respectivas conexiones de corriente da alimentación (6, 2') 
con las conexionas terminales de un potenciómetro (P i) cuya 
derivación está conectada a entradas respectivas (4 o 4 ' )  da 

los circuitos integrados de conmutación



4. Perfeccionamientos según les reivindicaciones 

1, 2 ó 3, caracterizados en que las salidas de los circui­

tos integrados de conmutación (IC 1, IC 2) actúan sobre el 

servomotor (M) por medio de transistores (T 1 a T 8) dispuestos 

en conexión deamplificación.

5, perfeccionamientos según las reivindicaciones 

1 ó 2, caracterizados en que el indicador (11), eventual­
mente el indicador de valor téorico del puente de conexión, está 

unido de una parte, por medio de un conductor (17), tanto 

por medio de una resistencia(18) con una primera entrada (3) 

del priher circuito integrado de conmutación (IC 1) como, 

por medio de otra resistencia (19), con una segunda entrada 
(4*) del Segundo circuito integrado de conmutación (IC 2), y 

de otra parte, por medio de un conductor(16), tanto por medio 

de una resistencia (2o) con una segunda entrada (4) del pri- -

mer circuito integrado de conmutación (IC 1) como, por medio 

de otra resistencia (23), con una primera entrada (3') del 

segundo circuito integrado de conmutación (IC 2).

6. Perfeccionamientos en dispositivos electrónicos de 
conmutación para mandos a distancia.

Según se describe y reivindica en la presente memo­
ria descriptiva que consta de l3 hojas foliadas y escritas a 

máquina por una sola cara, acompañadas de los dibujos re­

glamentarios .



Madrid,

p.a.

a 30 de Abril de 1976

jesE L r.wr-*.
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