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Es sabido que en los procesos mecanizados de reco
leccidn de heno y otros forrajes similares se utiliza, por
una parte, miquinas empacadoras automiticas que forman las
balas y las van depositando sobre el terrenc a medida de su

5 progresidn, y, por la otra, miquinas recogedoras, las cua=-
les taman sucesivamente dichas balas del suelo, las cargan
sobre una plataforma de transporte a través de dos mesaé»o
plataformas intermedias movibles y las descargan de diverw
sos modos segin sea €l sistema de almacenamiento adoptado o

10 el empleo ulterior immediato de las balas.

Por lo regular, las empacadoras corrientes deposi
tan tales balas, que tienen una forma de secciéﬁ transversal

rectangular, acostadas sobre el terreno por ﬁna de sus caras
mayores, en tanto que las miquinas cargadoras estdn dispues

15 tas para trabajar en las nmejores condiciones cuando dichas
balas se praesentan dispuestas de canto sobre el suelo. De e
1lo resulta que es necesario prever medios especiales en u-
na de las dos méquinas para dar lugar a este cambio de posi
cién de forma automitica, o bien realizarlo como una manipu

20 lacibdn intermedia entre las actuaciones de las dos maquinas.

La presente invencibén trata de perfeccionar las
miquinas de recogida, transporte y almacenamiento de la é;g

se indicada, en el sentido de éotarlas de un muevo mecanismo
cargador de mesas sucesivas, de construccidn sencilla y fun

95 cionamiento seguro, y que permite recoger del suelo las ba=-
las de forraje en la posicidn acostada sobre una de sus ca=
ras mayores, tal como son dejadas por los tipos mds corrien

tes de miquinas empacadoras automaticas.
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Para ello, los presentes perfeccionamientos resi-
den en el hecho de que, en una miquina de la clase indicada
la primera mesa de recepcidén de las balas estd montada soO-
bre juegos de palancas simétricos y solidarios de dos ejes
paralelos a la referida mesa, los cuales provocar, en su 0S
cilacibn, la elevacibn de la misma para la desactivacifn de
las plias de arrastre del transportador de balas, cuyos ejes
estin accionados por un juego de palancas movidas por un ci

1lindro hidr&ulico, mandado por un distribuidor apropiado,
que a su vez es accionado por un final de carrera de la me-
sa de recepcidn, cuyo cilindro, al propio tienpo y en una
segunda fase, gcciona el bastidor de empuje de la hilera de
balas a una plataforma contigua a la mesa de recepcibn, e-

fectuando el propio mecaniého'automético, accionado en re-

-

" troceso por el mismo distribuidor hidrfmlico, el descenso

de la mesa de recepcidn y la retirada del bastidor de empu~
jes '
De preferencia, el final de carrera de la mesa de

recepcibn estd unido por un cable de recepcibn con el distri
buidor hidréulico, y este ultimo se sitfia, al ser accionado
en la posicibén de alimentar el cilindro hidriulico para mo-
vimiento de avance, el cual transmite, a través de un cuer-
po intermedio, su accidn a las palancas de los mecanismos de
la mesa de recepcidn y del bastidor de empuje, presentando
el referido cuerpo intermedio una zona en saliente, que es
la que mantiene el distribuidor en la posicidn en que ha si=-
do situado, durante toda la carrera de avance, El accionamigg

to del distribuidor hidréulico se realiza, ventajosamente,
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mediante un soporte basculante que recibe, mediante un bra-
20, la accidn de la zona saliente del cuerpo intermedio o
prolongacibn del cilindro y cuyo soporte, Por un extremo ac
tlia sobre el distribuidor, y por el otro va unido a un mue-
1le que por su extremo va enclavado al cuerpo intermedio del
cilindro hidrulico, de tal modo que en el movimiento de a-
vance se tensa el referido muelle, y al cesar la accibn del
saliente sobre el rodillo, dicho muelle provoca el bascula-
miento del soporte y en consecuencia la inversidén del distri
buidor hidriulico a la posicidn de retroceso. De preferen-
cia, el soporte basculante que act@ia sobre el distribuidor
hidréulico presenta, mediante el montaje de su conjunto,
tres posiciones determminadas, que corresponden a las que €l
distribuidor -provoca el avance, retroceso y :eposo'dgl'pro-
pio mecanismo. Por otra pafte, el cuerpo intéfmedio de prO=
longacibn del cilindro, que presenta la zona saliente de ac
tuacibn scbre el distribuidor, tiene una zona extrema'de dis
tinta seccibn y va encarado por su extremo a una biela me-
diante un orificio alargado, actuando la diferencia de sec~
cibn indicada sobre un rodilloc solidario dé una palanca ar
ticulada, que por su otro extremo acciona un juego de palan
cas que actflan sobre el eje paralelo a la mesa de recepcién

que con su giro produce la elevacidn de la misma y, por O=

tra parte, la biela extrema indicada actla sobre los brazos

de accionamiento del bastidor de empuje de las balas, siene
do defasadas las acciones de elevacibén de la mesa y la del

bastidor de empuje, gracias al orificio alargado de la biew

la.



10

15

20

25

De acuerdo con otra caracteristica de los presen-

tes perfeccionamientos, el dispositivo elevador de la mesa

de recepcidn estd constituido por al menos cuatro palancas
solidarias de dos ejes paralelos, enclavados entre si, en
sus extremos, por una articulacidn formada por dos brazos
que los hacen solidarios, siendo uno de estos ejes el que
recibe el esfuerzo de giro desde el cuerpo intermedio pro~-
longacibdn del cilindro hidréulico. Por otra parte, la biela
extrema del cuerpo prolongacibén del cilindro acciona, una
vez agotado el recorrido del orificio alargado de la misma,
la palanca O brazo de articulacidn del bastidor de empuje’
de las balas, cuyo bastidor va montado sobre cuatro brazos,
en dos juegos montados sobre sendas articulaciones, siendo
dos de estos brazos los transiisores del movimiento y los
giios dos de apoyo y guia.

La fase de retroceso del mecanismo se proéoca al
llegar el basculante accionador del distribuidor al extremo
de la zona saliente del cuerpo intermedio prolongacibn del

cilindro, con lo que al cesar la accidédn de dicho saliente,

el muelle en tensibn del propio basculante invierte la posi

cidn del distribuidor y el cilindro inicia el retroceso de
todo el mecanismo. M&s concretamente, la biela extrema del

cuerpo intermedio acciona, en el movimiento de retroceso,

primero el bastidor de empuja de las balas, y seguidamente,

al llegar el rodillo de la palanca motriz del sistema de e-
levacibén de la mesa receptora, a la zona de distinta sec-
cibn, se produce el descenso de la mesa, El saliente del

cuerpo intermedio del.cilindro mantiene el basculante del



10

15

20

25

distribuidor en la posicibn de retroceso durante su recorri

*do, con lo que al llegar al fin de dicho saliente el bascu-

lante deja de tener tensibn y se sit@a en la posicibn que
corresponde a la de reposo del distribuidor.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de ejemplo
no limitativo del alcance de la presente invencidn y en re-
presentaciones esquematicas, una forma preferida de llevar-
la a la practica. '

En dichos dibujos, las figuras 14 y 1B forman una
vista lateral alzada de un mecanismo cargador de balas de a
cuerdo con los presentes perfeccionamientos, en la que se
ha representado en dos posiciones de funcionamiento distin-
tas la mesa de recepcidn de balas y el bastidor de empuje
de las mismas; las figuras 24 y 2B forman una vista en plan

ta superior del mecanismo representado en la figura prece-

dente; las figuras 3A y 3B forman una vista alzada, tomada

desde la izquierda de las figuras precedentes; la figura 4
es un detalle del mecanismo elevador de la mesa de recep-
cibn, tomada por uno de los extremos de la figura anterior,
y las figuras 5, 6 y 7 muestran el mecanismo de accionamien
to del distribuidor hidréulico en tres posiciones de funcio
namiento distintas.

En un bastidor soporte -i- que forma parte, de ma
nera conocida, del conjunto de la maquina cargadora a la
que se aplica el mecanismo, se hallan f£ijados cuatro sopor-
tes cojinete -2~ (figura 34), alineados transversalmente a
pares y que sostienen giratorios dos ejes transversales =-3-,

cada uno de los cuales tiene, cerca de sus dos extremos,
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dos brazos -4~. Cada uno de estos brazos se halla articula=-
do por su extremo =5~ a un soporte 6= y los cuatro sopore

tes estén unidos rigidamente a la cara inferior de una mesa
receptora de balas -7~ que, de esta manera, es desplazable

para ocupar una de las dos posiciones indicadas en la figu-
ra 1, cuando es accionada por los medios que se describiri

mis adelante.

Uno de los extremos de la mesa -7-, correspondien
te al lad de la mAquina por donde entran las balas a cargar
tiene un corte longitudinal -8~ por el que circula el ramal
superior de una cadena o similar sin fin -9-, conducida por

rodillos =10~ (figura 3B), accionado en rotacidn de acuerdo

con las flechas y provista de phas -11~ que, en la posicidn

inferior -de la mesa, se hincan en la cara inferior de las

" balas para arrastrarlas hacia el extremo ppuesto de la mesa.

En este Gltimo se ha previsto un tope de avance paré las ba
las, foxmado por una placa =12~ (figuras 24 y 3A) que inter
cepta la trayectoria de las mismas y unida mediante brazos
-13~ a dos barras longitudinales —14-, des:_l.izantes en cas~
quillos de guia =15~ que se hallan fijados a la cara infe-
rior de la mesa, y suscepfibles de ser fijadas en la posi-
cibn de ajuste deseada mediante tormillos de presiénm tales
como el =~16=,

Los largueros del bastidor =1- llevan montados, i
gualmente giratorios, dos ejes transversales m17= y =18=,
en los cuales se hallan montados sendos pares de brazos =18
y =20~ que se extienden hacia arriba y se hallan articula-

dos por =21= a brazos =22-, salientes de la cara inferior
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de un bastidor empujador de balas =23~ que, como se aprecia
en las figuras, queda situado por encima del plano superior
de la mesa =7~ en su posicidn elevada y al lado de la misma
opuesto a aquél por donde las balas son entregadas a la me=
sa o plataforma siguiente de la méquina, la cual de acuerdo
con ello, se supone situada a la derecha de la mesa en las

figuras 1 y 2.

Los brazos =19=, =20~ y =22- forman un paralelf-

gramo articulado de forma que el empujador -23- se desplaza

aproximadamente paralelo a si mismo entre las dos posicio-

nes indicadas. Por otra parte, uno de 1os brazos =20~ se

. prolonga hacia abajo en una palanca -24-, la cual se halla

a:;‘ticulada por =25~ a un eslabén de movimiento perdiilo;-%-
provisto al efecto de un orificio alargado =27- pof el que
se articula., mediante un pasador ~28-, €l extremo de un
cuerpo intermedio -29=, guiado axialmente mediante soportes
~30~ fijos al bastidor -1- y articulade por =31=- al véstago
de un cilindro accionador hidrbfulico de doble efecto =32w-,
a su vez articulado por =33~ a un soporte =34~ £ijo al bas-
tidor de la maquina.

Uno de los brazos =4~ se prolonga a modo de balan
cin en una palanca -35- cuyo extremo libre se halla unido,
a través de un eslabdn ~36~, de articulaciones 37—, con u-
na de las ramas de una palanca acodada ~3%-, montada libre-
mente oscilante en un eje fijo -~39~-, La otra rama de esta
palanca acodada termina en un rodillo de contacto -40- que
es esencialmente tangente a la superficie lateral del cuexr-

po intermedio -29-, y este filtimo se halla provisto de una
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variacién de seccibn o escaldn intermedio -41-, apto para

.accionar el citado rodillo en los desplazamientos axiales

de la pieza =29-.

Un resorte -42-, tensado entre un punto fijo del
mecanismo y el extremo de un brazo -43- que es prolongacidn
de uno de los brazos o palancas =19-, tiende a mantener el
conjunto empujador de balas en la posicidén de reposo dibu~
jada con lineas seguidas en la figura 1.

partiendo de la posicidn de reposo representada
con 1ineas seguidas, cuando se alimenta el cilindro hidréu-
lico =32~ para desplazar €l cuerpo intermedio -29- hacia la
izquierda, se produce un accionamiento defasado de la mesa
elevadora ~7- y del empujador -23-. En efecto, en primer

lugar, el escaldén -41- encuentra el rodillo -40-, al que

" desplaza haciendo oscilar la palanca acodada —40- en el sen

tido horario; a causa de ello, el eslabdn ~36- hace“oscilar
en el mismo sentido la palanca -4-, de forma que la plata—
forma o mesa ~7- ed elevada hasta la posicién indicada en
lineas de trazos, para la cual las balas que se encuentran
encima de ella, enganchadas en las plas -1k, se separan de
estas filtimas y quedan en disposicidén de ser trasladadas ha
cia la derecha por el mecaniemo empujador. Es de notar que
este accionamiento es efectuado conjuntamente por las cua=-
tro palancas -4~, ya que 10s dos ejes =3- estan unidos por
una transmisidén cinemftica rigida, formada por los dos bra~
z0s paralelos -44~, unidos rigidamente a dichos ejes y arti
culados por =45~ a los extremos de una biela de conexidn

~46= (£igura 4).
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Durante la realizacibén de esta fase del funciona-
miento, el pasador -~28- del cuerpo intermedio ~29- se desii
za a lo largo del orificio alargado -27~, de modo que el me
canismo empgjador de las balas se mantiene inactivo. Comple
tado el movimiento de elevacién de la mesa -7-, el pasador
~-28- llega al final del orificio alargado -27-, a partir de
cuyo momento empieza a empujar el eslabdn ~26~ y la palanca
~24~ del brazo =20~ de forma que se lleva a cabo, ahora, el
desplazamiento del mecanismo empujador hasta la posicibn in
dicada con lineas de trazos, en cuyo movimiento transfiere
las balas, de plano y sin darles la vuelta, a la plataforma
siguiente de la méquina cargadora.

Por movimientos inversos a los anteriormente des-
critos, facilmente deducibles de los dibujos, se 118ga me-
vamente a la posicidn iniéial de reposo y la mesa queda en
condiciones de recibir un nuevo grupo de balas de los dispo
sitivos introductores convencicnales,

Es evidente que al suprimir el movimiento de giro
de un cuarto de vuelta de las balas al pasar de la primera
a la segunda plataforma de la miquina cargadora, se suprime
la necesidad de dar la vuelta a las balas depositadas sobre
el suelo por miquinas empacadoras corrientes.

El gobierno automitico de los mecanismos descritos
se realiza en funcidn de la propia presencia de las balas
sobre la mesa de recepcidn. Para ello esta filtima tiene, en
el extremo opuesto al de entrada de balas, un tope final de
carrera mecanico indicado con la referencia general -47-

(figuras 24 y 34) y formado por una palanca =48, suscepti=-
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ble de ser hecha oscilar por el extremo de la primera bala
introducida sobre la mesa, alrededor de un eje transversal
-49~, La palanca -48- se prolonga inferiormente en un brazo
-50~ al que va unido uno de los extremos de un cable de
transmisién Bowden -51~ que se extiende hasta un distribui-
dor hidriulico, indicado genéricamente con -52- y dispuesto
para alimentar aceite a presién a los extremos correspondien
tes del cilindro -32~, de acuerdo con los movimientos que

se trata de realizar.

El distribuidor -52~, que puede ser de cualquier
tipo usual en el mercado, estd montado fijo respecto a la
estructura de la miquina por medios no representades, y su
bdrgano de accionamiento -53- estd unido a un balancin -54-,
articulado por =55~ al soporte £ijo ~56- y cuya rama opues—
fa 1lleva articulado el otro extremo del cable de mando =51=.
Por otra parte, el balancin ~54- tiene un brazo excéntrico
w57, terminado en un rodillo de contacto -58- que queda ad
yacente a la superficie lateral del cuerpo intermedio =29=-,
y un brazo -58-, que sobresale en oposicidn respecto al an-
terior y lleva unido u_nf‘o de los extremos dé U TESOTLEE wbE0~
el cual va anclado en un -soporte ~61=~ que forma parte del
referido cuerpo intemmedio. Este filtimo, a su vez, lleva u-
na regla saliente -62-, enfrentada longitudiralmente al ro-
dillo 958= y de longitud algo menor que &l recorrido de fun
cionamiento, de forma cue dicho rodillo puede escaparse de
ella por sus dos extremos.

La posicidn de reposo de este mecanismo se halla

representada en las figuras 2 y 7. Cuando la mesa =7= que=
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da 1lena de balas, la primera de ellas acciona €l final de
carrera -47- de forma que é&ste tira del cable =51- para des
plazar &l mecanismo del distribuidor hasta la posicidn de
la figura 5, en la que el distribuidor ~52~ efectfia las co-
nexiones hidriulicas oportunas para mandar el aceite hidr@g
lico a presién al extremo de la derecha del cilindro =32-.

'Con ello el cuerpo intermedio -29- produce los ac
cionamientos descritos, perc al mismo tiempo la regla —62-
se sitfla sobre el rodillo ~58-, impidiendo el retroceso del
mecanismo de mando, y el resorte —60- se va temsando al des
plazarse su punto de apoyo =61i-,

Al 1llegar al final de la carrera de avance de los
mécanismos, la regla ~62= sale por la izquierda del rodillo
~58-, de forma que la tensidn del resorte —60~ desbf%zé el
balancin -54- y el 6rgano.de accionamiento -53— a la posi=
cibén para la cual el distribuidor establece las conexiones
hidriulicas para mandar el aceite a presibn al extremo de la
izquierda del c¢ilindro -32-, Con ello se invierte el moviw
miento de los mecanismos descritos y la regla =62« viena a
bloquear el rodillo ~58- desée la izquierda, como se apre-
¢ia en la figura 6, para mantener este funcionamiento hasta
alcanzar la posicidn de reposo inicial de la figura 7, en
que el conjunto de los mecanismos queda en disposicibdn de
llevar a cabo un nuevo ciclo de funcionamiento cuando la me
sa -7= queda cargada nuevamente de balas.

Serén independientes del objeto de la presente in
vencidn los detalles accesorios y demds caracteristicas

constructivas no esenciales, empleadas en la puesta en préc
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tica de la misma, por quedar todo ello comprendido dentro

del alcance de las siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIODNES

1. Pperfeccionamientos en las miquinas agricolas
de recogida, transporte y almacenamientc de balas de heno y
similares del tipo de recogida automdtica y varias platafor
mas de accidn sucesiva sobre las balas, que se caracterizan
por el hecho de que la primera mesa de recepcidn de las ba-
las estd montada sobre juegos de palancas simétricos solida
rios de dos ejes paralelos a la referida mesa que en su oS~
cilacidn provocan la elevacidn de la misma para la desacti-
vacibén de las plias de arrastre, dd transportador de balas,
cuyos ejes estln accionados por un juego de palancas movidas
por un ¢ilindro hidriulico mandado por un distribuidorAappg

piado accionado por un fin de carrera de la mesa de. recep-

¢ibén, cuyo cilindro al propic tiempo y en una segunda fase,

acciona el bastidor de empuje de la hilera de balas hacia la

plataforma contigua a la mesa de recepcibn, efectuando el
propio mecanismo automitico, accionado en retroceso por el
mismo distribuidor hidr&ulico, para el descenso de la mesa
de recepcibn y retirada del bastidor de empuje.

2. Perfeccionamientos en las miquinas agricolas
de recogida, transporte y almacenamiento de balas de heno y
similares, segin la reivindicacidn 1, que se caracterizan
por el hecho de que el fin de carrera de la mesa de recepw

cibén va unido a un distribuidor hidraulico por un cable de

mando, cuyo distribuidor hidriulico al ser accionado se si-

tha en posicibén de alimentar el cilindro hidr&ulico en movi

miento de avance, el cual por medio de un cuerpo intermedio



10

15

20

25

15

transmite su accibén a las palancas de los mecanismos de la
mesa de recepcién y del bastidor de empuje, presentando la
referida prolongacidn del cilindro una zona en saliente que
es la que mantiene el distribuidor en su posicidn durante
toda la carrera de avance,

3. Perfeccionanientos en las miquinas agricolas
de recogida, transporte y almacenamiento de balas de heno'y
similares, segfin las reivindicaciones 1 y 2, que se caracte
rizan por el hecho de que el distribuidor hidréulico esté
accionado por un soporte basculante que mediante un brazo
recibe la accidén de la zona saliente del cuerpo intemmedio
0 prolongacidn del cilindro y cuyo soporte, por un extremo
actfia sobre el distribuidor y por el otro va unido a un mue

ble que por su otro extremo va enclavado al cuerpo interme-

" dio del cilindro hidréulico, de tal modo que en el movimien

to de avance se tensa €l referido mueble, el cual al cesar
la accién del saliente sobre el rodillo provoca el bascula-
do del soporte y en consecuencia la inversidén en la posicibén
de retroceso, del distribuidor hidriulico.

4, Perfeccionamientos en las maquinas agricolas

de recogida, transporte y almacenamiento de baas de heno y

‘similares, seglin las reivindicaciones 1 a 3, caracterizados’

por el hecho de que el soporte basculante que actlia sobre el
distribuidor hidraulico presenta mediante el montaje de su
conjunto, tres posiciones determinadas que corresponden a
las que el distribuidor provoca el avance, retroceso y repo
so del propio mecanismo.

5. Perfeccionamientos en las mquinas agricolas
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de recogida, transporte y almacenamiento de balas de heno y
similares, segln las reivindicaciones 1 a 4, que se caracte
rizan por el hecho de que el cuerpo intermedio de prolonga-
cibéndl cilindro que presenta la zona saliente de actuwacién
sobre el distribuidor, presenta una zona extrema de distinta
seccidn y va encarado por su extremo a una biela mediante
un orificio alargado, actuando la diferencia de seccidn in-
dicada sobre un rodillo sclidario de una palanca articulada
que por su otro extremo acciona un juego de palancas que ac
tlan sobre el eje paralelo a la mesa de recepcibn, que con
su giro produce la elevacibdn de la misma; y, por otra parte
la biela extrema indicada actfia sobre los brazos de acciona
miento del bastidor de empuja de las balas, siendo defasa-
das las acciones de elevacién de la mesa y 1la del pastidor
de empuje, §racias al orificio alargado de 1&>biela.

6. Perfeccionamientos en las miquinas agricolas

de recogida, transporte y almacenamiento de balas de heno y

similares, seg@n las reivindicaciones 1 a 5, que se caracte
rizan por el hecho de que el dispositive de elevacidn de la
mesa de recepcibn estd constituido por lo menos por cuatro
palancas solidarias de dos ejes paralelos enclavados entre
si en sus extremos por umna articulacién formada por dos bra
zos que los hacen solidarios, siendo uno de estos ejes €l
que recibe el esfwerzo de giro desde el cuerpo intermedio
prolongacidn del cilindro hidréulico.

7. Perfeccionamientos en las miquinas agricolas

de recogida, transporte y almacenamiento de balas de heno y

similares, segin las reivindicaciones 1 a 6, que se caracte -
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rizan por el hecho de que la biela extrema del cuerpo pro-
longacibén del cilindro acciona, una vez agotado el desplaza
miento del orificio alargado de 1la misma, la palanca o bra-
20 de articulacidn del bastidor de empuje de las balas cuyo
bastidor va montado sobre cuatro brazos en dos juegos monta
dos sobre sendas articulaciones, siendo dos de estos brazos
los transmisores del movimiento y los otros dos de apoyo y
guia.

8. Perfeccionamientos en las maquinas agricolas
de recogida, transporte y almacenamiento de balas de heno y
similares, segin las reivindicaciones 1 a 7, caracterizados
por €l hecho de que la fase de retroceso $e provoca al 11e-~
gar el basculante accionador del distribuidor al extremo de

la zona sallente del cuerpo intermedio prolongacxén del ci-

lindro, con lo que al cesar la accidn de dicho saliente, el

muelle en tensidn del propio basculante invierte la posi-
cibn del distribuidor y el cilindro inicial el retroceso de
todo el mecanismo.

9. Perfeccionamientos en las miquinas agricolas
de recogida, transporte y almacenamiento de balas de heno y
similares, seglin las reivindicaciones 1 a 8, que se caracte
rizan por el hecho de que la biela extrema del cuerpo inter
medio acciona en el movimiento de retroceso, primero al bas
tidor de empuje de las balas, vy seguidamente al llegar el
rodillo de la palanca motriz del sistema de elevacibn de la
mesa receptora a la zona de distinta seccidn, se produce el
descenso de la mesa.

10. Perfeccionamientos en las méquinas agricolas
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de recogida, transporte y almacenamiento de balas de heno y
similares, segfin las reivindicaciones 1 a 8, que se caracte
rizan por el hecho de que el saliente del cuerpo intermedio
del cilindro mantiene el basculante del distribuidor en la
posicibén de retroceso durante su recorrido, con 1o que al
llegar al fin de dicho saliente el basculante deja de tener
tensibén y se sitlia en la posicidén que corresponde a la de re
poso del distribuidox.

11. Perfeccionamientos en las mlquinas agricolas
de recogida, transporte y almacenamiento de balas de heno y
similares.

La presente memoria descriptiva consta de diecbcho
hojas foliadas, escritas a miquina por una sola cara.

Barcelona, 14 de abril de 1976

S. A.
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