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Ls presente invencidn se refiere a un dispositivo de
la Velocidad para un vehfculo, a un indicador de la velocidad
adaptado para utilizarse en un sistema de conirol de deslizas
miento.

Bn muchos casos es conveniente proporcionar una sefial
5 indicadora de lg velocidad de rotacén de unas rueda moniada
en un vehidulo. Tales dispositivos indicadores de velocidad
ge smplean normglmonte para suministrar una sefial de salida
a la computadora de un sistems de control de deslizamiento
para llegar s deferminar las variaciones de velocidad de la
10. Pueds o los regimenes de aceleracidém y deceleracidén de la rug
da. Dichos disposgitivos deben ser fdciles de montar y de bajd
‘coato. A pesar de ello el dispositivo ha de suminisirar uns
indicacién exacts de lﬁ velocidad de la rueda sin tener en
cuenta las variaciones axiales, anjulares o radiales (produs
15. cidas) en el lugar en donde se halla el elemento giratorio,
pues tales variaciones son debidas a las tolerancias de fabri
cacién. Mis adn, es‘imbrescindible que el dispogitivo indics
dor de velocidad no estdé sometido a cargas exiremss produci-
das por tales varigciones.

20, Por consiguiente, un objeto primordial de la inven-
cidn es el de proporcionar un dispositivo indicador de la
velocidad que adapte las variaciones espaciales (existentes)

entre los elemenios giratorios y los fijos del vehfdulo co- |

rrespondienie,

2. Otro objeto de la invencién es el de proporeionar

un disposiiivo indicador de la velocidad que pueds colocarse!

en ung cavidad (existents) en el exiremo exterior de un eje

dé un vehiculo.

Otro objeto de la invencidf es el de proporcionar i

30, un indicador de ls velocidad de una rueda situado en el eje

poes
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- dntre astia pieza esiriada y la ruseda. La pleza ssiriada va

-a través de la rueds de un vehiculo y de un conjunto del eje

nimero 11 se indica por lo general & un diapositivo indicadox

- %ivo indicador de la velocidad es¥d& colocado en una cavidad
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de estg de gran calidad de fabricacidén y un sistema perfeg
cionado de accionamiento para dicho indicador, funciona con
un rotor ariiculado mediante el slojamiento.Medios eleciromag
néiicos envian una sefial indicedora de la velocidad segin el
giro relativo entre el rotor y el estaior. Sobre el rotor se
han practicado unas esiriags para suminigtrar ung conexitn de
mando deslizante desds la rueda acoplada al rotor pars accio’
nar el rotor en relacién temporal respecio a la rueda y pars
permitir variaciones axiales en sl espacio exisienie enire 1l
rueda y ol eje sin efeciuar fuerzas axiales en el rotor.

Otra caracteristica de la invencién es la de que es-
44 adapiada para incorporarse s una combingeién de un dispo-
sitivo indicador de la velocidad ¥al como se ha descrito en

el apartado anterior con ung rueda y un eje de un vehioculo.

Ung plezs estriada adicional va conectada eléstiicamenie a la

rueda ‘pers permitir varisciones axiuleé, radiales y dngulare

ajustada enire las esirias del rotor para su acciongmiento.

La figurs 1 es una visia en seocibn vertiocal ‘tomada

que configura esia invencién.
Ia figura 2 es una vista ampliada y parcial de la an

terior de las zonas comprondidaa dgnxro de la linea 2:de la

figura 1. ,
Refiriéndonos en primer lugar a la figura 1, con el

de la velocidad el cual configure esia invencibén. El disposie

13, practicada en el sxiremo del eje fijo 13 de un vehiculo.

Una rueda 14 va susteniada de forma giratoria sobre el elje lj,
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como se sabe, mediante un cojinete exierno 15 de rueda y un
cojinete inierno (no representado) de rueda.El exiremo exie-
rior del eje 13 va roscado, como én 16, para recibir una iuer
ca 17 y espaciadores 18 y 19 para conirapesar sxialmente el
cojinete 15.

Un dapacubos 21 se fija a ls rueda 14 y cubre el ox=-
tremo del eje 13. El dagpacubog 21 se fija a 1ls rueda 14 con
pernos, de los que solo uno de ellos se representa en los gra
badoae.

Refiridndonos ahora & la figure 2, describiremoa de-
4alledamente la construccién del diapositivo 11 indicador de
la velocidad. El1 dispositivo 1l indicador de la velocidad com
pfende un alojamiento exterior 22 de meial laminado y por lo
general en forma do taza que define una cavidad inkerna 23.
A la pieza 22 en forma de taza se fija un elemento en forma
de cierre 24 mediante una pieza 25 cuyo exitremo es ondulaedo.
Dentro del tapacubos 21 se introduce a presién unestator dey
tado 26 y'entra en cohtaéto axialmente con el cierre fingl
24.Un rotor deniado 27 se yuxtapone al estator 26 y defins
ung aberturs entre ellos. El rotor 27 me preaions deniro de
ung geccidén de didmetro ensanchado 28 de un manguito o eje
29 de accionamiento. E1l manguito de accionamiento 29 estd he
cho de bronce sinterizado para proporcionar una buena super-
ficie de apoyo, como resulta eovidente.

Una magneto permanente 31 se susienta dentro del alg
jamienio 22 por su base. Un anillo guia 32 rodeg y mantiene
ls magneto 31 y un collarin de sustentacién 33. E1l collarin
de sustentacion 33 posee una parie principal alargada 34 for
nads deniro de un dnimg 35 que articula unas seccién 36 de

didmetro reducido del mguguito de geccionamiento 29.

i
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Unos soportes enfrentados 37 y 38 del collarin 33 y del
manguito de accionamiento 29 proporcionan un alineamiento axil
enire estos elementos. Una bobina elécirica 41 rodea la parte
34 del collarin y poses los terminales 42 y 43 que se prolon-
gan fusra a iravéas de una aberiura 44 practicads en el aloja-
miento exierno 22. Los terminales 42 y 43 pasan a iravés de
un dnima cen%ral 45 en el eje 13 para consctarse conveniente-
mente a un computador de un médilo de conirol de deslizamien
to.

Una arandele de cenirado 46 se yuxiapone gla bobing
41 y @ acopla al alojamiento 22 y a la seccién 34 del colls
rin de sustentacién para suministrar un soporte radial al ex-
tremo exterior del collarin 33.

' El manguito de accionamiento 29 estd formado de &g~
irias hembras 47 que reeiben las ssirias macho 48 de un eje
de on;rsda 49 o coneciador. Las conexiones estriadas 47 y 48

(manguito) de accionamiento de enirada 49 y el manguito de
accionaniento 29 sin ejercer ninguna fuerza axial mi angular
oen el manguito 29 y en su rotorasociado 27. El sccionsmiento
de enirada 49 estd conectado a la rusda 14 a iravés del ta-
pacubos 21 y de un disco de caucho vuloanizado 51. EL disco
de caucho vulcanizado 51 %iens una ranurs circular 53 que es
recibida en el interior de un diﬁfragma 53 que me fija a tmﬂ
ves del exiremo abierto del tapacubos 21. ELl disco 51 de
caucho vuloanizado permite lg existencis de movimientos an~
gulaves y rédialea entre la rueda 14, el tapacubos 21 y el
oje de entrada 49. ' |

Resulia evidente pariiendo de la descripciémn ankerior
que los desalineamientos radisles, angulares y axiales emire

s
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lg rueda 14 ¥y el ejs 13 pusden producirse sin que sjerzan cua
lesquiera de las fuerzas correspondientes sobre los componen—
tes del dispogitivo indicador de velocidad ll.Por congignien-:
te,tales variaciones no provocarén el desgaste de los compo~
nenteg del dispositivo 1l indicador de velocidad ni provocaraﬁ
variaciones en su sefial de salida.

Se comprenderd que la degcripcién precedente ea lga
de un modo preferente de realizaciém de la invencién. Podrin
efectuarse diversos cambios y modificaciones siempre y cuando;
no se aparten del espiritu y del campo de la invencibn tal co@
no g6 define en las reivindicaciones pendientes.

Descrita suficientemente la naturaleze del invento,
a8l como la manera de reglizarlo en la prictica, debe hacere
ge constar que las disposiciones anteriormente indicadas son
susceptiibles de modificaciones de detalle en cugnto no alte-

ren su principio fundamental.

REIVINDICACIONES

l.~ Perfeccionamientos en digpositivos indicadores
de velocidad pars vehiculos autombéviles o similares adaptado
pargs acoplarse en ung cavidad en el extremo exterior de un
eje, caracterizado porgue se dota a cada dispositivo indica-
dor de un alojamiento exterior adaptado para ir sustentado
al menocs parcislmente en la cavided del eje, un estatdr incopr
porado en el alojamiento, un rotor articulado en el alojg-
miento pare girar con relacién al eamtator, medios electromsg

néticos para proporcionar ung seflal electrénica indicadora

de la velocidad segin el giro relativo existente entre el

{
rotor y el estator, y estrias practicadas sobre el rotor parF
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- racterizados porque los medios eleciromagnéiicos comprendona%
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suninigirar una conexién de accionamiento deslizante desde
la rueda asociada a dicho rotor para sccionar dicho rotor en
relacién temporal con respecto a la rueda’y permitir wariaciol
nes axiales en el espacio existente entre la rueds & ol eje
sin ejercer fusrias axiales en dicho rotor. |

2.~ Perfeccionamientos gsegin lg reivindicacién 1,ca-
racterizados porque las estrias se practiocan en el interior
de unmnguito fijado al rotor, comprendiendo losrngdios de
sustentacién giratoria del rotor un collarin fijado al aloja-
nlento exterior y articulado al manguito.

3.«Perfecoionamientos segin la reivindicacién 2,08~

de gpoyo para alinear axialmente el rotor en el alojamiento
4 .~Porfeccionamientos segin la reivindicacién 2,ca-

ung magneto permanente y uns bobins sustentada en el interi
del alojamiento externo.
5.-Perfeccionanientos segin la reivindiocacién 4,08~
racterizados porque el alojamiento externo comprende una pie+
%2 en forms de taza y una placa final fijada al mismo.
6.=Perfecoionamisntos segin le reivindicacién 5,carac+
terizados porque la magneto permanenie se coloca en la base
del alojsmiento externc, teniendo el collarin una seccifm. .am
pliada y fija al-alojaniento oxterno con un separador, rodeqi
do la bobina del collarin e incluyendo ademss una arandela
de céntrado colocada entre el alojamiento externo y el extre+
mo.  1ibre del ocollarin para situar radiaslmente dicho collarin;
7.~ Porfecoionamientios segin la reivindicacion 6

carncterizados porque el estator wva colocado al lado de la
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placa final y el rotor va situsdo entre la arandels de cen~—
trado y la placa final.

8.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones an—
teriores,caracterizados porque cuando el dispositivo indica~ |
5e dor estd adaptado para incorporarse a ung combingcién de un
eje de un vehfculo que posee una cavidad en el extremo exter-
no del mismo con una rueda giratoria sustentada por dicho eje
el dispositive indicador de velocidad.isustentado endicha cavi
dad, presenta wn alojamiento externo sustentado gl menos par-
10. ciglmente en la cavidad del eje, un estator comprendido en el
alojamiento, un rotor articulado en el glojamiento para girar
con respecto al estator, medios electromagnéticos pare sunirnis
trar ung sefial electrénica indicadora de la velocidad segin
el giro existente entre el roior y el estator, y estrias
i5. practicadas en el rotor, poseyendo el eje de accionamiento
ung seceidén estriada y acoplada a las esirias del rotor, y
medios que proporcionan ung conexidén de acpionauiéhtb entre
el eje de'accionamiento & la rusds.

9.~ Perfecclonamientos segun la reivindicacifn 8,
20. caracterizados porque losmedios para proporcionar una conexion
de accionamiento entre la rueda y el eje de accionamiento,
incluyen medlios gme permiten efectuasr variaciones radiasles y
angulares enire ellos.

10.- Perfeccionamientos segun lg reivindicacion 9,ca-

25. racterizados porque lae estrias van practicadas en el inte-
rior de un mangnito fijado al rotor, comprendiendo los medioL
giratorios que sustentan el rofor un collerin fijado al alo-
Jemiento exierno y un manguito articulado.

1l.-Perfecc:onanientos segun la reivindicacion 10,ca- !

30. racterizedos porgue el manguito y el collarin poseen sopor— |




5

10.

15.

20.

25,

- Qg -

tes de apoyo para alinear axialmente el rotor en el alojamien
to externo. ’

12.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 10
caracterizados porque los medios eleciromagnéiicos comprenden
ung megneto permanents y una bobine mantenida en el inmterior
del alojamiento extermno.

13.~ Perfeccionamientos segum la reivindicacion 12,ce
racterizados porque el alojamiento externc comprende uns pie-
zg en formg de taza y uns placa finml fijado a 6é1.

14 .~ Perfeccionamientos segun la reivindicacion 13,ca~-
racterizados porque la magneto permanente esid colocada en 1
base del alojamiento externo, el collarin posee una seccion
ampliade fija respecio al alojamiento externo mediante un se-
parador, la bobina rodeas al collerin y ademas comprende uns

arandela de centrado colocada entpe el alojamiento externo

y el extremo libre del collarin para colocar el collarin.
15.- Perfeccionamientos segun las reivindicacion 14,
caracterizados porque el eaitator eatd colocado al lado de la
Placa final y el rotor estd colocado entre la arandela de oen
trado y la placa final.
16.~Perfeccionamientos en digpositivos indicadores de |
velocidad paré vehiculos automoviles y similares, tal y oomo
queda sustancialmente descrito en la presenie Memoria, y en

los dibujos adjuntos.
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Esta Memoria consta de diez hojas, escritas a raquing
por ung sola cara

Medrid,
KELSEY-HAYES
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