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Existen en e l mercado d iversos tip o s  de máquinas 
ensacadoras de ob jetos ta le s  como p a ta ta s , naran jas y simi 
la r e s ,  p ro v is ta s  de una to lv a  asociada con un d isp o sitiv o  
pesador y  con medios de con tro l que dejan  caer el conteni- 

5 do de l a  to lv a , cada vez que se alcanza una pesada determi­
nada, h as ta  un d isp o s itiv o  formador y a tado r de una bo lsa 
in d iv id u a l.

En l a  p rác tic a , el problema de la s  c e n tra le s  en­
sacadoras re s id e  en el hecho de que es necesario  envasar a 

10 su vez e s ta s  bo lsas in d iv idu a les , generalmente de peso redu 
cido, para f a c i l i t a r  la s  maniobras de manutención y transpor 
te .  Las máquinas u ti l iz a d a s  para e l llenado  de la s  bo lsas no 
son adaptables para e s te  trab a jo  que, por tan to , es necesar- 
r io  r e a l iz a r  a mano o por medios c ircu n s ta n c ia le s .

15 La p resen te  invención tie n e  por ob jeto  re so lv er
e s te  problema, perfeccionando la s  máquinas ensacadoras cono 
cidas en e l sentido  de hacerlas ap tas para funcionar s a t i s ­
factoriam ente en e l ensacado de ob jetos que es ta rán  consti­
tu idos precisam ente por ta le s  bo lsas u n i ta r ia s , de manera 

20 que la s  mismas pueden se r  in te rc a la d as , s in  medidas especia 
le s ,  en cua lqu ie r l ín e a  de ensacado ex is ten te .

De acuerdo con lo s  perfeccionam ientos, l a  máquina 
comprende una to lv a  recep to ra  de la s  bo lsas a ensacar y a l i  
mentada por una o v a ria s  c in ta s  elevadoras que p arten  de 

25 sendas to lv as  de en trada que a su vez son alim entadas por 
máquinas pesadoras de bo lsas re sp ec tiv as , estando l a  boca 
de descarga de l a  primera to lv a  situada  encima de un dispo­
s i t iv o  in tro d u c to r de la s  bo lsas en re c ip ie n te s  de mayor ca
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pacidad, y p ro v is ta  de un d isp o sitiv o  de compuerta despl'a- 
zable en tre  una posición  a b ie r ta , en l a  que deja pasar d i­
chas bo lsas, y una posición de c ie r re , conectada con medios 
de accionamiento que se h a lla n  subordinados a l con tro l de 

5 un d isp o sitiv o  contador de la s  bo lsas que en tran  en l a  to l­
va para l a  apertu ra  y el c ie r re  de l a  compuerta y p e rm itir  o 
detener e l paso de la s  mismas a l d isp o sitiv o  in tro d u c to r.

En una forma p re fe rid a  de l a  invención, e l d isposi 
tiv o  in tro d u c to r e s tá  formado por una p lu ra lid ad  de to lv as 

10 recep to ras de la s  bo lsas, cada una de e l la s  montada encima 
de un soporte para e l saco recep to r de e s ta s  ú ltim as y pro­
v is ta  de medios para l a  su jeción  de l a  boca del mismo, están  
do la s  to lv as montadas en un b a s tid o r a modo de ca rru se l gi 
ra to r io  alrededor de un e je  v e r t ic a l  y conectado con medios 

15 de accionamiento en ro tac ión  para emplazar sucesivamente la s  
to lv as recepto ras debajo de l a  boca de descarga de -la prime­
ra  to lv a .

Ventajosamente, lo s  medios de accionamiento de la s  
c in ta s  elevadoras, del ca rru se l y de l a  compuerta de desear 

20 ga de l a  primera to lv a , se h a llan  gobernados por un grupo 
e lé c tr ic o  general que proporciona un c ic lo  de funcionamien 
to  operativo  en dependencia del mando del d isp o s itiv o  conta 
dor.

Los d ibujos adjuntos muestran, a t í t u lo  de ejem- 
25 pío no lim ita tiv o  del alcance de la  p resen te  invención y en 

representaciones esquemáticas, una forma p re fe rid a  de l l e ­
v a rla  a l a  p rác tic a .

En dichos d ibujos, l a  f ig u ra  1 es una v is ta  l a t e -
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r a l  alzada del conjunto de una máquina ensacadora p ro v ista  
de lo s  perfeccionam ientos de acuerdo con l a  presen te  invenr- 
ción; l a  f ig u ra  2 es una v is ta  en p lan ta  superio r de l a  má­
quina representada en l a  f ig u ra  a n te r io r ; l a  f ig u ra  3 es un 

5 d e ta l le  a mayor esca la  y en sección de acuerdo con un plano
lo n g itu d in a l v e r t ic a l ,  del mecanismo elevador de bo lsas y 
de l a  to lv a  recep to ra  de la s  mismas o primera to lv a , y l a  f i  
gura 4 es un d e ta l le  a mayor esca la  y con p arte s  seccionadas 
verticalm ente , del d isp o sitiv o  ca rru se l.

10 La máquina representada en lo s  d ibujos comprende
un mecanismo elevador -1 -  de la s  bo lsas que rec ib e  llenadas 
y pesadas por dos máquinas pesadoras, no representadas y que 
se supone situ ad as a l a  izqu ierda de la s  f ig u ra s  1 y 2, y de 
un d isp o sitiv o  de ca rru se l ensacador -2 - , con e l que se l i e  

15 na sacos -3 -  con un número determinado de ta le s  b o lsas .
El mecanismo elevador -1 -  comprende, en un c a s t i ­

l l e t e  o e s tru c tu ra  -4 - , una canal in c lin ad a  a unos 45 gra­
dos y formada por dos paredes la te r a le s  -5 -  que flanquean 
e l ramal superio r de una c in ta  transpo rtado ra  elevadora -6 -  

20 que forma e l fondo de dicha canal. Para e llo  l a  c in ta  e s tá  
p ro v is ta  de p a le ta s  sa lie n te s  -7 -  para e l a r ra s t r e  de la s  
b o lsas -8 -  h ac ia  a r r ib a  y e s tá  montada ten sa  en tre  dos rod l 
l í o s  extremos -9 -  y -10 -, cuyos e je s  es tán  montados en l a  
máquina a trav és  de d isp o s itiv o s  tenso res -11-. El ro d illo  

25 su p erio r -10 - e s tá  conectado a trav és  de una transm isión de 
cadenas -12 -, con un grupo motor -1 3- para e l accionamiento 
de l a  c in ta  a l a  velocidad adecuada a l funcionamiento de l a  
máquina.
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En el extremo superio r de l a  canal d e sc rita , lo s  
la te r a le s  -5 -  se extienden formando una to lv a  de carga -14- 
cuya boca de descarga -15- e s tá  obturada por una compuerta 
-16-, o sc ilan te  alrededor de un e je  f i j o  - 17-  y conectada 

5 mediante un t i r a n te  articu lad o  -18 - con un d isp o sitiv o  ac- 
cionador - 19- ,  por ejemplo un accionador electrom agnético o 
neumático. Adyacente a l fondo -20- de l a  to lv a  y cerca del 
extremo de entrada de e s ta  últim a se encuentra un d is p o s it i  
vo fo to e lé c tr ic o , formado por un emisor -21- y un recep to r 

10 -22-, situados de manera que su trayecto  óptico  -23 - cruza
l a  entrada de la s  bo lsas que caen en l a  to lv a  desde e l ex­
tremo superio r de l a  c in ta  elevadora, a f i n  de proporcionar 
una señal de mando correspondiente a l número de e l la s  que pa 
san.

15 El d isp o sitiv o  ca rru se l ensacador -2 -  comprende
una bancada a modo de ca ja  -24- (f ig u ra  4) con una pared su 
p e rio r  -25- y una pared a u x il ia r  -26- s itu ad a  debajo de l a  
a n te r io r , en la s  cuales se encuentran in s ta lad o s  sendos d is  
p o sitiv o s  de c o jin e te  -27 - que sostienen  g ira to r io  un árbol 

20 v e r t ic a l  -2 8 -, cuyo extremo superio r sobresa le  por encima 
de l a  bancada.

El extremo in f e r io r  del árbol -28 - l le v a  f i ja d o  un 
p la to  -29 -, con una pestaña anu lar -3 0 - d ir ig id a  hac ia  abajo 
y con l a  que se acopla a f r ic c ió n , in terio rm en te , una rueda 

25 o ro d il lo  de contacto -31 -, montada en e l extremo del árbol 
de sa lid a  de un reducto r de velocidad -32- accionado median 
te  un electrom otor -3 3 -.

El extremo superio r del árbol -28- l le v a  f ija d o  un
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p la to  - 34- ,  en cuya cara in fe r io r  se h a lla n  unidos se is  b ra  
zos ra d ia le s  -3 5 -, por ejemplo de sección tran sv e rsa l cua­
drada. Cada uno de esto s brazos l le v a  montado, a ju s ta b le  a 
xialm ente y f i j a b le  mediante un to rn i l lo  de p resión  - 36- ,

5 un b a s tid o r  -3 7 -, acodado hacia abajo y cuyo extremo in fe ­
r i o r  l le v a  montado de manera s im ila r, a ju s ta b le  por o tro  
to rn i l lo  - 38- ,  un e s tr ib o  - 39-  en el que es su scep tib le  de 
apoyarse e l saco - 3-  que se t r a t a  de l le n a r  en e s ta  estac ión  
del c a rru se l. En la  p a rte  a l ta  del b a s tid o r  -37- se h a lla  

10 f i ja d o  un soporte - 40- en forma de u con sus ramas super­
puestas verticalm ente , de la s  que l a  superio r so stien e  una 
to lv a  in tro d uc to ra  - 41- ,  rematada in ferio im en te  en un cuello  
c il in d r ic o  - 42- ,  apto para r e c ib i r  l a  boca del saco - 3 - .  La 
rama superio r del soporte -4 0 - l le v a  montado un d isp o sitiv o  

15 de abrazadera convencional - 43- ,  apto para rodear e l cue llo  
-42 - y s u je ta r  sobre e l mismo l a  boca del saco.

La máquina puede se r  completada con d e ta lle s  cons 
tru c tiv o s  usuales, como patas de a l tu ra  a ju s ta b le  - 44-  y 
- 45-  para e l elevador y e l ca rru se l, m icrorruptores - 46-  

20 que son accionados por lo s  b as tid o res  - 37-  para co n tro la r e l 
funcionamiento del ca rru se l, y un grupo de mando e lé c tr ic o  
- 47-  para gobernar lo s  d iversos elementos de l a  máquina de 
acuerdo con un proceso automático de funcionam iento.

Una foima de funcionamiento de l a  máquina d e sc r i-  
25 ta  podría se r  l a  s ig u ien te :

Las bo lsas - 8-  que son descargadas por la s  máqui­
nas pesadoras en la s  to lv as - 49- ,  son elevadas por la s  dos 
c in ta s  - 6-  hasta  l a  to lv a  - 14- ,  cuya compuerta de descarga
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-1 6 - se h a lla , en tre tan to  a b ie r ta . Cada bo lsa que en tra  en 
l a  to lv a  interrum pe momentáneamente e l trayecto  óptico  -23- 
de manera que e l d isp o sitiv o  fo to e lé c tr ic o  comunica a l gru­
po -47 - una s e r ie  de impulsos correspondiente a l número de 
bo lsas que en tra .

Cuando se ha detectado e l paso del número de bol­
sas que se t r a t a  de in tro d u c ir  en e l saco -3 - , e l grupo e léc 
t r ic o  -47 - ex c ita  e l d isp o sitiv o  accionador -19 - para que 
c ie r re  l a  compuerta de descarga -16 -, de manera que la s  bol 
sas que siguen llegando y son contadas, quedan re ten id as  en 
l a  to lv a  -1 4 -.

Un nuevo impulso de mando del grupo -47 - pone en 
funcionamiento el motor -33- de foima que e l ca rru se l en tra  
en ro tac ión , pero es detenido nuevamente por accionamiento 
del m icrorruptor -46 - por e l s ig u ien te  b a s tid o r -3 7 -, de fo r  
ma que o tra  to lv a  -41 - con un nuevo saco -3 -  vacío, quedan 
dispuestos en posición  de r e c ib ir  l a  carga de bo lsas sigu ien  
te .

Es evidente que, en tre tan to , l a  compuerta de des­
carga -16- se habrá ab ie rto  nuevamente y que se re p e tirá  el 
proceso automático de contado para re u n ir  l a  carga siguien­
te .

El sistem a se p re s ta  a d iversas v a rian te s , por e- 
jemplo puede e s ta r  p rov isto  de lo s  enclavamientos convenció 
nales más adecuados, por ejemplo un c irc u ito  e lé c tr ic o  para 
detener e l funcionamiento de la s  c in ta s  elevadoras -6 -  en e l 
caso de que después de haberse completado l a  cuenta de una 
carga de bo lsas en l a  to lv a  -1 4 -, no hubiera sido accionado



todavía e l m icrocontacto -46— por no haber llegado e l carru  
se l a l a  posic ión  de ensacado. En lu g ar del ca rru se l descri 
to  se podría emplear cualqu ier o tro  tip o  de d isp o sitiv o  
transp o rtad o r.

Serán independientes del ob jeto  de l a  p resen te  in  
vención lo s  d e ta l le s  accesorios y demás c a ra c te r ís t ic a s  
co n stru c tiv as no esenc ia les, empleados en l a  puesta en prác 
t i c a  de l a  misma, por quedar todo e llo  comprendido dentro 
del alcance de la s  s ig u ien te s  re iv in d icac io n es.
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1. perfeccionam ientos en máquinas ensacadoras 
de ob jetos, especialm ente bo lsas llenadas en una máquina 
precedente con una cantidad pesada de a r tíc u lo s  ta le s  como 
fru to s  o tubérculos, ca racterizados esencialm ente por el he 
cho de disponer una to lv a  receptora de la s  bo lsas a ensacar 
y alimentada por una o v a ria s  c in ta s  elevadoras que parten  
de sendas to lv as de entrada, a su vez alim entadas por máqui 
ñas pesadoras resp ec tiv as , estando l a  boca de descarga de la  
primera to lv a  situada encima de un d isp o s itiv o  in tro d u c to r 
de la s  bo lsas en sacos de mayor capacidad, y p ro v is ta  de un 
d isp o sitiv o  de compuerta desplazabie en tre  una posición  a- 
b ie r ta , en l a  que deja pasar dichas bo lsas, y una posición  
de c ie r re , conectado con medios de accionamiento que se ha­
l la n  subordinados a l con tro l de un d isp o sitiv o  contador de 
la s  bo lsas que en tran  en l a  to lv a , para l a  ap ertu ra  y el c ié  
r r e  de l a  compuerta y p e im itir  o detener e l paso de la s  mis 
mas a l d isp o sitiv o  in tro d u c to r.

2. perfeccionam ientos en máquinas ensacadoras 
de ob jetos, de acuerdo con l a  re iv in d icac ió n  1, c a ra c te r iz a  
dos esencialm ente por e l hecho de que el d isp o s itiv o  in tro ­
ductor e s tá  formado por una p lu ra lid ad  de to lv as  recep to ras 
de la s  bo lsas, cada una de e l la s  montada encima de un sopor 
te  para e l saco recep to r de la s  mismas y p ro v is ta  de medios 
para l a  su jeción  de l a  boca de e s te  últim o, estando la s  to^ 
vas montadas en un b a s tid o r a modo de ca rru se l g ira to r io  a l 
rededor de un e je  v e r t ic a l , y conectado con medios de accio



10

namiento en ro tac ió n  para emplazar sucesivamente la s  to lvas 
recep to ras debajo de l a  boca de descarga de l a  primera to l­
va.

3. Perfeccionam ientos en máquinas ensacadoras 
de ob je tos, de acuerdo con la s  re iv in d icac io n es 1 y 2, ca­

rac te rizad o s  esencialm ente por e l hecho de que lo s  medios 
de accionamiento de la s  c in ta s  elevadoras, del ca rru se l y 
de l a  compuerta de descarga de l a  primera to lva , se h a llan  
gobernados por un grupo e lé c tr ic o  general que proporciona un 
c ic lo  de funcionamiento automático en dependencia del mando 
del d isp o s itiv o  contador.

4. Perfeccionam ientos en máquinas ensacadoras 
de ob je to s.

La p resen te memoria d e sc rip tiv a  consta de diez ho 
ja s  fo lia d a s  e s c r i ta s  a máquina por una so la  cara .

Barcelona, 24 de a b r i l  de 1976
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