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La presente invencidn se refiere a aparatos
para extraer energfs del movimiento del agua, preferiblemen
te de las olas del mar y de las corrientes marinas, y para
convertir la energia extrafda en energfa til, tal como la
electricidead.

Se conocen ya diversas formas de aparatos do-
tados de un miembro u drgano mdvil, que es movido por las
olas del mar respecto a una estructura fija y cuyo movimien
to se convierte en energia utilizable. Ia estructura fija
gsuele ir montada en el fondo del mar, y esto da lugar a
enormes dificultades y problemes téenicos. Ello significa
también que tales aparatos no pueden usarse en aguas muy
profundas.

' La presente invencidn tiende a habilitar un
aparato que es flotante y buede!ser fondeado o amarrado pox
cables y similares usando métodos de emarre habituales. Ung
forma de realizacidn del invento proporciona un aparato pa-
ra extraer energfa del henchimiento, impulsidén y movimiento
de partfeulas de agua dentro de una ola.

Con arreglo a la presente invencidn se habilis
te un epareto para extraer energia del movimiento del agua,
due comprende una pluralidad de miembros flotantes interco-
nectados entre sf de modo que son mdviles uno respecto &
otro, estando cada miembro flotante provisto de una placa
o miembro & modo de placa soportado desde el miembro flotan
te y situado en posicidn de manera que quede sumergido por
debajo del nivel del agua en el uso del aparato, y unos me-
dios para convertir en energfa dtil el movimiento relative
de los miembros flotantes.

A continuacidn se describirdd algunas formas
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de realizacidn del invento, & titulo de ejemplo, con refe-
rencia a los dibujos adjuntos, en los cuales:

- la figura 1 es una vista por un extremo de
un miembro flotante que puede usarse en el aparato confor-
me & la presente invencidn;

- la figura 2 es una seccidn tomada por la 1i-
nea 2-2 indicada en la fig. 1;

- - la figura 3.es una vista en planta del miem-

bro Tepresentado en las figs. 1 y 2;
~ la figura 4 es un alzado lateral de wna plu-

ralidad de dichos miembros, interconectados hasta consti-

tuir una forma de realizacidn de aparato con arreglo al pre|

- la figura 5 es una vista en prlanta de la mié
ma forma de realizacidn de aparato, proviste de unos miem-
bros modificados;

-‘1a figura 6 es wna vista en planta de la mid
me. forma de realizecidn de aparato, proviste de otros miem
bros modificados;

~ la figure 7 es una plante de la misma forme
de realizacidn de aparato, provista de otros miembros modid
ficados distintos;

- la figura 8 es una seccidn tomeda por la 1{-
nea 8-8 indicada en la fig. 7;

- le figura 9 es une vista en planta de la mig
ma forma de realizacidn de aparato, provista de otros miem
bros modificados distintos;

- la figure 10 es una vista en planta ge 1a
misma forma de realizacidn de aparato, provista de otros

miembros modificados aun distintos;
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- la figura 11 es una seccidn tomada por la 1i
neg 11-11 indicada en la fig. 10;

- la figurs 12 es un alzado lateral de la mis-
ma forma de realizacidn de aparato conforme al presente in-
vento, provista de una placa de reflector en uno de sus ex-
tremos;

- la figura 13 es wna viste en planta del apa-
rato representado en la fig. 12;

‘ ' - la figura 14 es un alzado lateral de una fog
me de realizacidn de aparato conforme &l presente invento;

- la figura 15 es una vista en planta del ape-
raeto representado en la fig. 14;

- la figure 16 es une seccidn tomada por la 1i
nea 16-16 indicada en 1a~fig. 14;

- la figura 17 es w alzado lateral que repre-
senta una pluralidad de miembros interconectados por unos
elementos de conexidn de longitud variable;

- la figura 18 ilustra una modificacidn del

aparato representado en la fig. 17;

- la figura 19 es un alzado lateral qﬁe repre-
senta otra forma de reélizacién de miembros oconectados en-
tre sf por medic de elementos de conexidn de longitud ve-
riables '

- la figura 20 es una vista en planta del apad
rato representado en la fig. 19;

- la figura 21 es una viste iateral de un mien
bro para producir impulsos de presidn;

- la figura 22 es una vista lateral de una de-
terminada forma de elemento de conexidn o articulacidn de
longitud variable;
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- la figura 23 es una vista en planta del ele-
mento de conexidn.representado en la fig. 22;

- la figura 24 es una vista lateral de otra
forma de elemento de conexidn de longitud variable;

- la figura 25 es una vista én planta del eled
mento de conexidn representado en la fig. 24;

- la figura 26 es una vista lateral de otra
forma més de elemento de conexidn de longitud variable;

‘ - la figura 27 es une vista lateral de otra fox
ma adicional deé elemento de comexidn de longitud wveriable;

- la figura 28 es un alzado lateral de otra
forma de realizacidn del aparato;

- la figura 29 es une vista esquemdtica en
perspective de un mie_mbré flotante del aparato de la fig.
283

- la figura 30 es una vista lateral esquemdti
ca de un miembfo flotante, en la que se representa parte
del sistema de palancas y elementos de conexidn o articula
cidn; ¥

- la figura 31 es una vista similar a le de 1%1
fig. 30 que ilustra la parte del sistema de palancas y de
articulacidn que conecta entre sf los miembros flotantes.

En las figs. 1 a 3 se ilustre un miembro flo-
tante 10 que comprede une placa 1l que en seceidn longitu~-
dinal se represents dotada de superficies superior e infe-
rior curvas, 8i bien la placa 11 puede estar provista de su~
perficies superior e inferior planes. El grosor de laplaca.ll
se mantiene al minimo, para que no constituya una obstruccidn
respecto a la circulacidn del agua. A cada lado de la placa l)
hay disﬁuestas unag paredes vertictles o erguidas 12 que son f1p
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tantes y que sostienen la placa 11 de manera que, en uso,
ésta se halle por debajo del nivel del agua 13. Ias pare-
des laterales 12 se representan dotadas de lados o costados
curvos, pero los lados pueden ser rectos, si asi conviene. .
Como se ilustra»en la fig. 4, el aparato comprende una plus
ralidad de estos miembros flotantes 10, que estdn conecta-
dos entre si unos a continuacidn de otros, en la relacidn
de extreho con extremo, por medio de charnelas 14, y las
paredes laterales 12 contiguas de miembros 10 adyacentes
van interconectedas por medio de dispositivos hidrdulicos
o neundticos 15, de émbolo y cilindro, que transmiten los
impulsos de presidn producidos por el movimiento relativo
de los miembros 10 & unos medios (no representados) de los
cuales es posible extraer.energfa para su uso, 0 bien a
unos medios (no representados) qﬁe utilicen los impulsos’
de presidn directamente. Por ejemplo, un aparato como éste,
gituado fuera de la costa (mar afueré), puede usarse para
trasladar egua por bombeo & un depdsito, y el depdsito,se
puede emplear para dar energla & una'instalacién hidroeléc
trica con base en la coste. Los dispositivos 15 de émbolo
y cilindro pueden sustituirse por otros medios adecuados
capaces de convertir en energia ¥til el movimiento relati-
vo de los miembros io, ¥y estos medios pueden comprender
unos medios mecénicos que muevan un generador para producif
electricidad. ILas plecas 11, conjuntamente, constituyen
para el aparato une superficie inferior esencislmente con-
tinva,  Los miembros de extremidad 10 del aparato estdn

aparato ilustrado en la fig. 4, los miembros 10 se moverén

unos respecto 2 otros por efecto de los movimientos verti-
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cales o de "henchimiento" de un ola y as{ los dispositivos
15, que serdn de doble efecto, producirdn continuamente
unoé impulsos de presidn due pueden transmitirse a la ing-
talacién'situada en la costa, o bien usarse directamente
para mover generadores eldetricos. '

En la disposicidn modificada representada en
la fig. 5, las placas 11 de los miembros 10 no se extiende
hasta los bordes énterior ¥y posterior de las paredes late-
raled 12 como en la2 ejecucidn anterior.

Ia fig. 6 ilustra otra modificacidn, en 1la
cual la placa 11 estd constituide por dos placas 1la ¥ 11b
separadas entre si a cierta distancia. '

Las figs. T y 8 representan unos miembros 10
en los cuales la placa 1l se extiende por llc hasta mds
alld del lado o costado exterior de las paredes laterales
12. Alternativamente, las prolongaciones 1llc pueden estar
hechas separadamente respecto de las placas 1l. Todas las
formas de realizacidn de los miembros 10 antes descritas
pueden modificarse de esta manera.

Los miembros 10 representados en le fig. 9
tienen, cada uno, una sola placa 1l situada en l2 extremi-
dad delentera o anterior de las paredes laterales 12. Esta
forma de realizaciéh puede incluir también la prolongacidn
lle, como en las figs. 7 y 8.

_ Las figs. 10 y 1l ilustran une forma de eje~
cucidn en la que cada miembro 10 tiene una placa 1l provig
ta de una sola pared flotante vertical o erguida 16. Ia
place 1l puede extenderse en toda la longitud de la pared
16, tai como se indica en el dibujo, o bien en sdlo uma
parte o.proporcién de la longitud, igual que en el caso de
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las representadas en la fig. 5 o en la fig. 9; o bien la
placa 11 puede estar formeda por dos placas separadas a
cierta distancia, de manera semejante a las representadas
en la fig. 6. La forma de realizacidn de la fig. 10 permi
te que las placas 1l sean movides por la energie debida &
la accidn de las olas a todo lo ancho del aparato, aumenta)
da por la nueva energia que afluye del exterior del drea
del aparato a medida que se extrae energfa del frente de
ola.” Los miembros flotantes 10 del tipo ilustrado en las
figs. 10 y 1l pueden ir conectados y alternarse con miem-
bros flotantes 10 que tengan dos paredes, como los de las
figs. 1 a9,

Un miembro 10 de extremidad, en todas las for
mas de realizacidn ilustrades en les figs. 1 a 11, puede
articularse en 25 2 un miembro de reflector 26 como se re-
presenta en las figs. 12 ¥y 13. FEl miembro 26 estd provisd
to de una placa vertical 27 dotada de un flotador 28,'j |

la placa 27 entra en el agua formendo un reflector para e

el aparato es capaz de extraer energia adicional. E1 mien
bro de reflector 26 es movible respecto al miembré de ex-
tremidad 10, y se prevén medios para convertir este movie
miento en energia ¥til. E1 miembro de reflector 26 estd
movido pof el movimiento de impulsidn de ume ola,

' Las figs. 14 a 16 ilustran una forme de rea-
lizacidn en la cual cada miembro 10 lleva un par de placas
1l montadss en €1 de modo que pueden gired. Como alterna-
tiva, 856 puede prever una sola placa giraéoria 11, o bien
mds de dos placas giratoriss 1l. Cada placa giratoria 11

eatd conectada & un dispositivo 29 hidrduiico o neumdtico
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de doble efecto, o bien a unos medios mecdnicos. En esta
forma de realizacidn, los costados internos de las paredes
12 son rectos y los costados externos estdn curvados longi-
tudinal y verticalmente. Como es obvio, los lados o costa-
dos externos de las paredes pueden estar curvados sdlo en
un plano, o pueden ser rectos.

En todas las formas de ejecucidn deseritas,
cuando la distancia entre las paredes laterales 12 de un
miemtro 10 o la distancia entre paredes laterales 17 es conl
siderable, las placas 11, 18, 21 pueden ir soportadas a to-
do lo largo por unos medios conectados & una estructura de
soporte que se extienda por encima de ellas y se extienda
entre las paredes 12,

En las formas de realizacidn arribe descritas
ge ilustra una sola fila de miembros 10 interconectados, pe
ro el aparato puede comprender dos o mds files de miembros
10 interconectados. '

Para conectar entre si los miembros flotantes
10 puede ger necesabio incluir en los elementos de conexidn
o articulacidn unos medios que permitan a los elementos de
conexidn dilatarse y contraerse, esto es, aumentar o dismi-
nuir efectivemente de longitud, de tal modo que se reduzcan
los esfuerzos en los elementos del aparato.

La figs. 17 representa, en alzado lateral es-
quemdtico, una pluralidad de miembros 10 en los que las
placas 11 estdn interconectadas por unos elementos de cone-
xién o articulacidn 21, provistos de unos nedios 22 que pex
miten al elemento de conexidn 21 dilatarse o contraerse en

longitud. Tales medios 22 pueden ser neumdticos o hidrdu-

licos o mecdnicos. Como alternativa, segin se ilustra en
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la fig. 18, las paredes 12 son las que pueden estar inter-
conectadas por dichos elementos de conexidn 21 y medios 22

Las figs. 19 y 20 ilustran un aparato confor-
me & la presente invencidn, en el cual cada miembro 10 cong
ta de una placa circular 11 soportada, en esta forma de
ejecucidn, desde un miembro flotante 23 cireular por medio
de varillas de soporte 24 de pequefio didmetro, Las vari-
llas 24 pueden estar sustituidas por una estructura cual-
quiera adecuada de sustentacidén o bien por un miembro maci
zo de flotacidn. Ias placad 11 de los miembros 10 van in-
terconéctadas por medio de elementos de conexidn 21 provig
tos de los citados medios 22. Tales elementos de conexidn
21 pueden estar dispuestos en configuracidn triangular co-
mo la indicada. Al igual que en la fig. 21, los elementos
de conexidn 21 pueden extendersé entre los miembros 23, ¥y
no entre las placas 12. Como se apreciard, es posible en-
lezer o conectar entre si una pluralidad de cadenas de dig
positivos de los ilustrados en cualquiera de las formas de
realizacidn precedentes, hasta formar un aparato que en su
configuracidn, visto en plenta, es semejante al de la fig.
23,

Un aparato como el representado en les figs.
19 y 20 es capagz de- extraer energia de las olas del mar
que lleguen al aparato desde cualquier direccidn.

De convenir asi, los dispositivos 15 pueden
estar conectados al miembro contiguo 10 por medio de un
gencillo distema depelancas, como se ilustra en la fig. 21

-

En eata figura, el émbolo del dispositivo 15 -estd conecta-
do & uno de los brazos de una pllanca acodada 25 montada

a rotacidn en 26 en uno de los miembros 10, yendo el otro
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brazo de la palanca 25 conectado a una varilla 27, conec-
tada por 28 a un miembro 10 adyacente.

Cada elemento de conexidn o articulacidn 21
puede ser como se ilustra en las figs. 22 y 23, y consta
de una biela 29 provista, en cada extremo, de una hendidu-
ra 30 que se extiende longitudinalmente y un pasador 31.
Cada hendidura 30 se acopla con un pasador 32 previsto en
u miembro 33 que va montado & rotacidn en 34, con aceidn
de charnels, en un miembro 10. E1 miembro 33 estd provisto
de una hendidura arqueada 35, en la que se recibe el pasa-
dor 31. Como se apreciard a medida gue los pasadores 31
se mueven yendo desde una extremidad de la hendidura 35
asociada hacia la regidn de la mited de la longitud de la
hendidura 35, debido & los movimientos relativos de los
elementos, la longitud efectiva del elemento de conexidn o
articulacidn puede hacerse disminuir, y a medida que los
pasadores 31 se mueven hacis las extremidiides de las hendi-
duras 35 la longitud efectiva del elemento de conexidn pue
de hacerse aumentar.

Lag figs. 24 y 25 ilustran un elemento de co=-
nexidn o articulacidn en el oual las hendiduras 35 y el pa
gsador 31 agociados estdn situados al otro lado de lag hen~
diduras 30 y los paéadores 32 en comparacidn con lag figu-
rag anteriores.

La fig. 26 representa un elemento de conexidn
21 en el que la biela 29 va conectada a un biela o pieza
de enlace 36 articulada en 37 al miembro 33, entrando el
pasador 32 aqui también en la hendidura 30.

Le fig. 27 es wna forma de ejecuecidn de ele-

mento de conmexidén 21 similar a la de la fig. 29, pero ilus
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tra wna variante de posicionamiento de la biela 36 y la
hendidura 30.

Como se apreciard, es posible imaginar muchas
més disposiciones modificadas, que no se representan pero
que caen dentro del dmbito de la presente invencidn.

Todes las formas de realizacidn hasta aqui
descrites son capaces de extraer energia del movimiento de
henchimiento (componente vertical) de una ola. Ahora bien
una ola tiene también energia de impulsidn o empujezf&ompg
nente horizontall? ¥ las particulas de agua dentro de una
ola tienen energia debida al movimiento relativo de las
particulas a partir de la superficie del agua, energia, es
ta dltime, & la que aqui se denominard energfa de ¢abeceq.
Por consiguiente, con el fin de aumentar el rendimiento

del aparat¢ para extraer energfa de una ola, el aparato ha

de ser capaz de extraer energfa del movimlento de henchi= |

miento, del movimiento de impulsidn y del movimiento rela-
tivo de las particulas de agua deéentro de la ola. Cuando
las formas de realizacidn anteridrmente descritas se ha-
llen provistas de un miembro de reflector 26 erig. 12z7,
extraerdn energia ‘también del movimiento de impulsidn,
ZE componente horizontai7.

Le fig. 28 ilustra esquemiticamente un apara
to capaz de extraer emergia de cada uno dé los movimienw
tos de una ole arriba citados. E1 aparato consta de una
pluralidad de unidades flotantes 40 dispuestas en fila, Ca
da unidad 40, como se indica en la fig. 29, oonsta de wune
place 41 que se extiende entre unas paredes laterales flo-
tantes 42, fijada a las mismas. A las paredes extremas 42

ve conectada a rotacidn una placa 44 que se extiende entre
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ellas y puede girar o moverse en torno a un pivote 45. La
rlaca 44 estd conectada & un transmisor de impulsos 46 neu
nético o hidrdulico (fig. 30), que estd mdntado en la uni-
dad flotante 40, Ta placa 44 y el transﬁiSor 46 se usan pa
ra extraer la energia de cabeceo de la ola. Cada unided 40
ve conectada por un sistema de articulacidn 47 2 12 unidad
40 contigue, y el sistema de conexidn o articulacidn 47 se
representa con mayor clarided en las figs. 30 y 31. Como
se ihdica en la fig. 30, las paredes laterales 42 estdn ¢co
nectadas & las bielas de conexidn 48 y 49. Ia biela 48 va
conectada por medio de una biela 50 a un miembro de placa
51, y la biela 49 estd conectada a uno de los extremos de
una palanca 52 que gira apoyade en un punto intermedio en-
tre sus extremos, en el miembro de placa 51, y tiene su
otro extremo conectado al vdetago de un dispositivo trans-
misof de impulsos 53 neumdtico o hidrdulico. E1 movimien-
to de 1z unidad 40 en el sentido de las flechas 54, debido
8l movimiento de impulsidn de una ola, activard el disposi
tivo 53. El miembro de placa 51 estd cone¢tado & los miem-
bros de placa 51 de unidades 40 adyacentes por medio de
unas bielas 55 y 56 (fig. 31), que van conectadas por me-
dio de unas bielas 57 articuladas al miembro de placa 51.
Las bielas 55 y 56 estdn interconectadas por medio de un
elemento de conexidn o articulacidn 58, y la biela 55 va
conectada & una palanca 59 que estd conectada & un dispo-
sltivo neumdtico o hidrdulico 60.
En el uso del aparato representado en las

figs. 28 a 31, los movimientos de henchimiento de una ola
hardn que las unidades 40 se muevan angularmente unas res

pecto é otras. Como se indica en la fig. 28, el movimiento
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ascensional de henchimiento serd mdximo en la cresta de
una ola, y el movimiento descendente de henchimiento serd
mdximo en el valle de 1la ola. Este movimiento de henchi-
miento Zz vaivén_verticql7 activard los dispositivos trans-
misores 60 del aparato. E1 movimiento de impulsidn de una
ola es mdximo en una posicidn sensiblemente a mitad de ca-
mino entre la cresta y el valle de una ola, y se efectuard
en dos sentidos opuestos. EI1 movimiento de impulsidn reac-
cionard Hobre la placa 44 haciendo que la unidad 40 Se mue—
vé corporalmente primero en un senfido ¥ luego en el opues-
to, esto es, segin las flechas 54 de la fig. 30. Este mo-
vimiento hard que 12 unidad 40 se mueve respecto & su miem-
bro de placa 51, y las bielas 48, 49, 50 y 52 activardn el
dispositivo 53. E1l movimiento de las particulas de agua
dentro de la ola hard que la place 44 se mueva en t;rno a
su pivote 45, y el movimiento angular de la placa 44 acti-
vard el dispositivo 46.

En una forma modificada de la de realizacidn
de las figs. 28 y 29, la place giratoria 44 estd dispuesta
para moverse como un todo respecto a la placa horizontal 41
¥y los miembros flotantes 42, y ol mismo tiempo ser capaz de
girar, '

La potencia de una ola es LHQ, y por lo tento
los dispositivos hidrdulicos o neumdticos tienen que ser

puestos en accidn por un mecanismo que tenga una caracterisd
tica de ley sensiblemente cusdrdtica, La extraccidn de enexy

|gfa de la potencia de henchimiento se me jora haciendo que

las placas estén sumergidas.
En todas las formas de realizicidn descritas,

cada miembro flotante 10, 40 puede ser de una longitud tan
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amplia (esto es, la distancia entre las superficies exterio
res de las paredes 12, 42) que se haga necesario disponer
unasg paredes intermedias para soporte estructural. La longi
tud de cade miembro flotante puede ser de 60 metros. Esto
puede traer consigo la necesidgd de dividir las placas 11,

41, 44 en une pluralidad de tramos o secciones.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invenéidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencidn, en Espafia, son los que se recogen en las rei-
vindicaciones siguientes:

12;- Un aparato perfeccionado para extraer
energisa del movimiento del agua, que comprende una plurali-
dad de miembros flotentes interconectados entre sf de modo
que son méviles uno respecto & otro, estando cade miembro
flotente provisto de una plaeca o miembro a modo de placa so
portado desde el miembro flotante y situado en posicidn de
menera que quede sumergido por debajo del nivel del agua en
el uso del aparato, y unos medioe para convertir en energia
Uil ol movimiento relativo de los miembros flotentes.

28,= B1 aparato de la reivindicacidn 12, gue
comprende wna o verias filas de miembros flotantes.

32,~ Bl aparato de la reivindicacidn 12, o la

28, en el que cade miembro flotante o algunos de los miem-
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bros flotantes comprenden un par de paredes laterales flo-
tentes interconectadas por medio de dicha placa o miembro
a modo de placa.

42.- El aparato de la reivindicacidn 3¢, en
el que las paredes laterales tienen unos lados o costados
curvados haecia fuera.

' 8.~ E1 aparato de cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, en el que hay dos placas o miembrog
a modo de placas, separados & cierta distancia.

&,- El aparato de la reivindicacidn 12 o la
28, en el que ceda miembro flotante o algunos de los miem-
bros flotentes tienen un solo miembro de pared flotante
que se extiende a partir de la placa o miembro a modo de
placa. ' .

}é.— El aparato de cualquiera de las reivine
dicaciones precedentes, en el que la placa o miembro & mo-
do de placa se extiende hasta més allf de los lados o cos-
tados del miembro flotante.

88.- Bl aparato de cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, en el que la placa o el miembro o
miembros a modo de placa estd o estdn conectados 21 miem-
bro flotente de modo que pueden girar, previéndose umos me
dios para convertir en energia Util el movimiento de la
placa o miembros a modo de placa respecto al miembro flotaﬁ
te. )

9&.~ El aparato de cualquiera de las: reivine
dicéciones precedentes, en el que una fila de dichos miem-
bros flotantes estd provista, en uno de sus extremos, de
un miembro reflector para reflejar una ola en el sentido

inverso.
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108,.~ El aparato de la reivindicacidn 92, en
el cual el miembro reflector estd coneetado al mienbro flo-
tante de extremidad de modo que puede girar, moviéndose res
pecto a éste, y se prevén medios para convertir en energia
Util dicho movimiento relativo.

1i2.- El aparato de la reivindicacidn 9% o 1la
108, en el que dicho miembro reflector consta de una placa
que, en el uso, se extiende por debajo de la superficie del
agua,’y de unos medios de flotacidn para sostener la placa.

l22,. El aparato de cualquiera de las reivine-
dicaciones precedentes, en el que dichos miembros flotentes
ven articulados o montedos & charnelae unos respecto a otros
formando una fila. .

138.- El aparato de una cualquiera de las reji
vindiceciones 12 a 118, en el que los miembros flotantes
ven interconectados por medio de un elemento de articula=
cidn de longitud variable.

148,~ El aparato de la reivindicacidn 138,
que comprende un2 pluralidad de miembros flotantes interco-
nectados por wn sistema triangulado de elementos de conexid
articulada de longitud variable.

158, El aparato de una cualquiera de las rei
vindicaciones 12 a 55, en .el que cada miembro flotante estd
provisto de una placa angularmente movible, que se extien-
de rormal a dicha placa o miembro a modo de placa, estando
la citada placa angularmente movible conectade & unos me~
diog de convertir em energia til el movimiento anguler de
la placa,

168,~ E1 aparato de la reivindicacidn 152, en

el que dicha placa angularmente movible es también movible
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como un todo respecto & dicha placa o miembro a modo de pla
ca, prev1endose medios de convertir también dicho movimien-
to como un todo en energfa Wtil.

172.~ El1 aparato de la reivindicacidn 158, en
el que dichos miembros’ flotantes estdn interconectados por |
unos elementos de articulacidn o conexidn que permiten a
los miembros flotantes ser movidos por la energfa de impul-
sidn del agua respecto a un lugar de referencia, previéndo-
se medios de convertir en energia ¥til el movimiento de im-
pulsidn de los miembros flotantes.

182.~ El aparato de cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, en el cual el funcionamiento de los
medios de convertir el movimiento en energfa til tiene
una caracteristica de ley sensiblemente cuadrdtica.

192.~ El aparato de cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, en el que cada uno de los citados
medios de convertir el movimiento en energia ¥til compren-
de uno o varios dispositivos hidrdulicos o neumdticos para
producir impulsos de presidn en respuesta a dicho movimien-
to, ¥y para transmitir los impulsos & unos medios desde los
cuales puede extraerse, para su uso, la energia de los im-
pulsos.

' 202,~ Un aparato perfeccionado para extraer

energia del movimiento del agua.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian y
para los fines que se han especificado.
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Esta Memoria consta de diecinueve hojas escri

tas a midquina por una sola cara.

Madrid, 21.M8/1975
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