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La presente invencidén se refiere a ciertos perfec-
cionamientos introducidos en los disyuntores eléctricos de
alta tensién que comprendenun mecanismo de mando del contac—
40 mévil de una cdmara auxiliar para la insercidn de una re-
sistencia asociada con una cémara de desconexidén principal
del disyuntor, comprendiendo una cadena cinemdtica de trans-
misidn, que une mecdnicamente el contacto mévil auxiliar con
el contacto mdvil principal para hacer que el mando del con-
tacto auxiliar dependa del mando del contacto principal, in-
cluyendo dicha cadena cinemdtica de transmisidn una unién
telescdpica provista de dos elementos que pueden desplazarse
el uno respecto del otfo, eg decir un primer elemento meca~
nicamente solidario del contacto principal y un segundo ele-—
mento mecédnicamente solidario del contacto auxiliar, dando
lugar el desplazamiento relativo entre dichos elementos a
un movimiento diferencial, entre el contacto principal y
el contacto auxiliar, adecuado para producir la insercidn
de dicha resistencis, estando dicho movimiento relativo pi-
lotado por un dispositivo de enganche accionado por el des~
plazamiento del contacto principal y alojado conjuntamente
con la unidn telescdépica en la cdmara auxiliar,

En un mecanismo de mando del tipo mencionado y

destinado a cdumaras suxiliares de insercidn de resistencias

. en el momento de la apertura o del clerre del disyuntor, el

dispositivo de enganche incluye un trinquete que tiende a .
gituarse en posicidn activa debido ‘a la accidn de un muelle
de torsidn, El mantenimiento del trinquete por un muelle no
asegura una fiabilidad de funcionamiento suficiente, ya que,
cualquier desfase en el ciclo de mando, puede dar lugaf a

la destruccidn del disyuntor. Ia utilizacidn de elementos



35

40

45

50

55

60

adiolonales de bloqueo es incompatible con el espacio dig-
ponitle en las cémaras auxiliares,

La invencidn que se preconiza tiene por objeto
el remediar los inconvenientes mencionadosAy permitir la
realizacifén de un mecanismo de mando particularmente senci-
1lo y fiabvle, con ocupacidn de un espacio compatitle con el
espacio disponible en las cémaras auxiliares,

El dispositivo de mando, que adopta los perfeccio=~
namientos de la invencidn, estd caracterizado porque dicho
dispositivo de enganche incluye dos trinquetes montados simé-
tricamente de manera pivotante en un eje transversal, y un
medio de enclavamiento positivo de dichos dos tringuetes
en la posicidn activa de enganche, para impedir cualquier
desenclavamiento intempestivo, estando dicho dispositivo de
enclavamiento montado coaxialmente féspecto 8 dichos ele~
nentos y con una posibiiidad de deglizamiento axial bidirec-
cional limitada, al ser accionado por dicho primer elemento,
de modo que produzca el desenclavamiento cuando el primer
elemento alcanza una posicidén predeterminada,

El dispositivo ineluye dos trinquetes pivotantes
dispuestos con una configuracidn angular a maners de V, y
mentenidos en 1la posicidn de separécién méxima mediante la pe-
netracidén de un cerrojo en el interior de la abertura de la
V. Los trinquetes estan articulados preferentemente en un
eje comin y sobre ellos actia un muelle que, por medio del
cerrojo, tiende a mantenerlos separados en posicidn activa,

El mecanismo de mando, utilizado para la insercién
de una resistencla en el momento del cierre del disyuntor,
constituye un conjunto monobloque durante la carrera de cie-

rre, provocando el desplazamiento continuo de la barrera de
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accionamiento o primer elemento el retroceso del cerrojo y
la interrupcidn de la transmisién, abriéndose el dispositivo
de enclavemiento debido a la accidén del muelle de recupera—
cidn asociado con el contacto mévil auxiliar. Ventajosamen—
te, el eje del dispositivo de enclavamiento es solidario de
la varilla de mando hueca en el interior de la cual estéd in-
corporado el cerrojo con interposicidén de un muelle de com-—
presidn,

De acuerdo con una variante de reslizacidn de la
invencién, en la cual la insercidén de la resistencia se efeo-
tda en el momento de la abertura del disyuntor, dicha unidn
telesedpica es unidireccional y se produce en el sentido de
cierre del conbtacto auxiliar para cerrsr los contactos prin-
cipal y auxiliar conjuntamente, estando dicho dispositivo de
enganche dispuesto de tal manera que retengas dicho segundo
elemento en la posicidén de cierre del contacto auxiliar du-
rante la carrera de dicho primer elemento que corresponde
a la sbertura del contacto prineipal,

Los perfeccionsmientos de la invencién pueden apli-
carse a un disyuntor abierto o a un disyuntor hlindade situa~
do en el interior de un recinto conectado con tierra,

Otras ventajas y caracter{sticas de la invencidn
podrdn verse claramente en la siguiente descripeidn de dos
modos de puesta en préetica de la invencidn, que se represen-
tan en los dibujos adjuntos, en los cuales:

La figura 1, es una vista esquemdtica en alzado y
en seccidn parcial, de un médulo de dos cdmaras de desconexidn
principales asociades coanos cémaras suxiliares,

Lag figuras 2a, 2b, 2¢, son unas vistas esquemdticas

g escela smpliada, del mando de contacto mévil de una cédmara
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auxiliar de insercidn de resistencia en el momento del cierre
del disyuntor, que se ilustra en la figura 1, en diferentes
fases de funcionamiento,

Las figuras 3a, 3b, 3e, representan vistas esque~

méticas en diferentes fases de funcionamiento, de una variante
de puesta en préctica del mando para cdmara auxiliar con re-
sistencia de abertura.

Como puede verse en la figura 1, un aislador de
soporte (10) lleva, en su parte superior, dos cdmaras de des-
conexldn principales (12, 14) dispuestas de manera conocids
en disposicidén de V y montadas en un cérter intermedio (16),
Las extremidades de las varillas de mando (18, 20) de los
contactos principales estdn unidas mecénicamente por unas
bielas articuladas (22, 24), con un mecanismo de mando (26)
situado en el cdrter (16) y accionado por una varille de man-
do (28) que atraviesa el aislador hueco (10) hasta llegar
hasta la proximidad del suelo en la zona de potencial pré-
ximo o igual gl potencial de tierra,

Con cade camara de desconexién (12, 14) estd aso-
ciada una cdmara auxiliar (30, 32) ouyo cierre permite la inser
ci6n.de una resistencia (34) en derivacidn sobre los contac~
tos de la camara de desconexidn (12, 14), asociada en el mo-
mento del clerre del disyuntor, El accionamiento de los con-
tactos méviles de las cdmaras auxiliares (30, 32) seefectia
por wedio de una transmisidn cinemdtica designada por la re-
ferencia general (36), accionada p(;r una varilla (38, 41),
unida &l mecanismo de mando (26). La resistencia (34) esté
incorporada en cada cédmara auxiliar (30, 32) y 11eva en uno
de sus extremos el contacto fijo euxiliar (39) que coopera

con el contacto mévil conjugado (40), estando la otra extre=
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midad unida &l contacto fijo principal (no representado) por
un conductor (42). EL cierre del disyuntor se obtiene median—
te el desplazamiento hacia arriba de la varilla (28) en la
direccidén indicada por la flecha f. El mecanismo de mando
(26) esti dispuesto de tal manera que desplace simulténea-
mente las varillas (18, 20; 38, 41), en las direcciones in-
dicadas por las flechas fyy £y, bacia la posicidn de cierre
de los contactos principales y auxiliares asociados.

Las figuras 2a, 2b, 2¢ ilustran, mds particular-

mente,la transmisidn cinemdtica (36) incorporada en la cé-

‘mara (30) e intercalada entre el contacto mévil auxiliar (40)

¥y el mecanismo de mando (26)., La camara auxiliar (32) y su-
mando son idénticos y no se describirdn mis detalladamente
en egta memoria. La transmisidn (36) incluye un trinquete
(44) con dos brazos (46, 48) articulados en un eje comin y
sltuados en el interior de un soporte hueco (52) del contacto
novil (40) auxiliar, y el eje (50) es solidario de la vari-
1la (38) conectada con el mecanismo de mando (26). Un cerrojo
{54), que puede deslizarse en el interior de la ?arilla hueca
(38), con interposicién de un muelle de recuperacidn (56),
estd provisto de un tope (58) que detiene el desplazamiento
continuo del cerrojo (54) en el sentido de la flecha f2, nés
allé de una carrera muerta "1, Los brazos (46, 48) del trin-
quete estan separados el uno del otro debido a la accidn del
muelle de compresién (56), el cual mantiene el cerrojo (54)
contra los brazos en forma-de V, Cada extremidad libre de los
brazos (46, 48) del trinquete (44) incluye una ufla de reten-
cién (60, 62) susceptible de penetrar en unas muescas (64, 66)
formadas en el soporte (52) del contacto mévil (40). Una en-

voltura fija tubular (68) rodea el elemento mévil de la cémara
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auxiliar (30), y un muelle de recuberacién (70) estd inter-
puesto axlalmente entre el soporte (52) y la envoltura (68).

El funcionamiento del dispositivo segﬁﬁ las figuras
2a, 2b, 2¢ para la insercidn de las resistencias en el momen—
to del cierrs del disyuntor, es el siguiente:

El cierre del disyuntor es provocado por un despla-
zamiento hacia arriba de la varilla (28) que acciona simul-
téneamente, por medio del mecanismo de mando (26), la varilla
(38) en la direccidn indicads por la flecha £, (figura 2a), La
varilla (38) conectads por medio del trinquete (44) con el con
tacto mévil auxiliar (40), arrastra este dltimo en contra de
la aceidn de su muelle de recuperacidén (70), hasta la posicién
de cierre (figura 2b). La resistencia (34) es conectada en
el circufto auxiliar antes del cierre de los contactos princi-
pales. El desplazamiento continuo de la varilla (38) en la
direceién de la flecha £, provoca el retroceso del cerrojo
(54) y la liberacidén de los brazos (46, 48) del tringuete,

La liberacibn del trinquete (44) provoea la interrupcidn de
la transmisidn cinemdtica (36) y la abertura de la cédmara auxi
liar (30) un poco después del cierre de los contactos princi-
pales del disyuntor (figura 2¢), Durante una maniobra de aber-
tura mediante accionamiento de la varilla (28) hacia abajo,

el trinquete (44) y la varilla (38) vuelven a la posicidn ini-
cial ilustrada en la figura 2a.

Las figuras 3a, 3b, 3¢ ilustran una variante de rea~
lizacién de la transmisién cinemdtica segin la invencidén, adap~
tada a uns ocdmara auxiliar con resistencia de abertura, Se uti-
lizan las mismas referencias para designar piezas andlogas o
idénticas a las que se representan en las figuras 2a, 2b, Ze,

El trinquete (44) coopera con un cerrojo en forma
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de tubo (80), dispuesto coaxislmente alrededor de la varilla
de mando (82) conectada con el mecanismo de mando (26)., La
varilla (82) esta provista de un pasador (84) guiado por unas
lumbreras axiales (86, 88) formadas en el tubo (80)., La lon-
g;i.tﬁd de estas lumbreras corresponde a una carrera muerta que
depende del tiempo de insercidén de la resistencia (34), des~ -
pués de la meniobra de liberacidn de la varilla (28) del dis-
yuntor., Bl eje (50) del tringuete es solidario de una pared
fija (90) que define con el interior del soporte hueco (52)
un volumen (92) en el cual puede desplazarse un émbolo, Este
volumen (92) comunica con el contacto mévil auxiliar (94) de
forma tubular, y queda previsto un muelle de recuperacidn (96)
entre el cerrojo (80) y la envoltura (68).

El funcionamiento del dispositivo segin las figuras
3ay 3b, 3¢ puede deducirse de lo que antecede,

Cuando se cierra el disyuntor, el pasador (84) so-
lidario de la varilla (82) arrastra el contacto mdvil auxiliar
(94) hasta que se apoye sobre el contacto fijo (39) (figura 3b).

El cierre de los contactos auxiliares (39, 94) se
hace después del cierre de los contactos principales asociados,
Y la resistencia permanece intercalada en el circuito, en la
posicién de cierre del disyuntor, 7

Cuando se ahbre el disyunﬁqr'(véase figura 3¢), la
varilla (82) se desplaza en la direccién indicada por la fle-
oha £3. Después de una carrera muerta, el pasador (84) arrastra
el cerrojo (80) y libvera el tringuete (44)., El contacto mbvil
auxiliar (94) es liberado y vuelve a ocupar la posicidn de
abertura que se ilustra en la figura 3a, debido a la accidn
de su muelle de recuperacidn (70). El gas aislante comprimido

en el volumen (92) es expulsado por el contacto hueco (94) ¥y

Dt T S R s i
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cierren antes de los contactos principales asociados.

provoca un suto-soplado del arco eléctrico que se forma durante
la aberturs de los contactos auxiliares (94, 39),

El dispositivo segin las figuras 3a, 3b, 3c puede
también ser utilizado para la reslizacidén de una cédmara suxi-
liar susceptible de efectuar las dos funclones de resiasten-
cia de abertura y de cierre, La distancia de separacién de los
contactos auxiliares (39, 44) tendrd en este caso una longitud

determinada (d) adecuada para que los contactos auxilliares se

La forma, dimensiones y materiales podran ser varia~

bles y en general cuanto sea accesorio o secundario, siempre

que no altere, cambie o modifique la esencialidad del objeto !

que se describe,

Los términos en que queda redactada esta Memoria
son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose
tomar con cardcter amplio y nunca en forma limitativa.

La solicitante se reserva el derecho de obtencidén de
los oportunos Certificados de Adicidén complementarios por les
mejoras o perfecoionamientos que en lo sucesivo pudiera acon-
sejar la préctica,

N OT A :

Descrita suficlentemente la naturaleza y aleance
de la invencidén y la manera como la misma puede ser llevada
8 la prdctica, se reivindican a t{tulo privativo las siguien
tes partiocularidades sobre las cuales ha de recaer la conce-
sidn del privilegio de PATENTE DE INVENCION que se solicita,

1).~ Perfeccionamientos en mecanismos de mando de
disyuntores eléectricos con cénmara auxiliar, adecuada para
insercidn de una resistencia asociada con una cdmara de des-

conexién principal del disyuntor especialmente de alta tensiéns
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que incluye una cadena -cinemdtica que une mecanicamente el
contacto mévil auxiliar con el contacto névil principal paras
hacer que €l mando del contacto auxiliar dependa del mando del
contacto principal, incluyendo dicha cadena cinemdtica una
conexidn telescdpica de dos elementos, méviles el uno con
respecto al otro, de manera gque coumprende un primer elemento
mecanicamente sollidario del contacto principal y un segundo
elemento mecanlicamente solidario del contacto auxiliar, dando
lugar el movimiento relativo entre dichos elementos a un mo-
vimiento diferencial del contacto principal y del contacto
auxiliar, adeocuado para la insercidn de dicha registencia,
estando controlaedo dicho movimien%o relativo por un disposi-
tivo de enéanche acclonado por el desplazamiento del contacto
principal y alojado conjuntamente con la conexidn telescdpica
en la cémara auxiliar, caracterizados porque
dicho dispositivo de enganche incluye dos trinquetes montados
gimétricamente de manera pivotante en un eje transversal y un
medio de bloqueo positivo de dichos dos trinquetes en posicidn
activa de enganche que impide cualquier desbloqueo accidental,
estando dicho medio de blogqueo montado coaxialmente respecto

& dichos elementos y de manera que pueda efectuar un movimien-
t0 de deslizamiento axial bidireccional limitado, al ser accio-
nado por dicho primer elemento, de manera que produzeca el des-
bloqueo cuando dicho primer elemento alcanza una posicidn pre-
determinada,

2) .~ Perfeccionamientos en mecanismos de mando ds
disyuntores eléctricos con cémara auxiliar, segin la reivin-
dicacidén 1), ¥ en el cual existe un muelle de recuperacién que
tlende a desplazar el contacto auxiliar a la posicién de aber-

tura produciendo la insercidn de la resistencia en el momento
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del cierre del disyuntor, caracterizados porque dicho disposi-
tivo de enganche solidariza dichos elementos de la conexidn te-"
lescdpica durante la carrera de clerre oon el objeto de trans-
mitir el movimiento de cierre al contacto auxiliar, constitu-~
yendo el conjunto formado por dichos dos elementos, dicho dis~
positivo de enganche y dicho medio de bloqueo, en posicidn de
fijacién, un dispositivo monotloque durante dicha carrera de
cierre, dando lugar el desplazamiento continuo de dicho primer
elemento a un movimiento rélativo de diocho medio de bloqueo
hacia la posicidn de desbloqueo que interrumpe la conexién
entre dichos dos elementos y permite el retroceso del contacto
auxiliar bajo la accibén de dicho muelle hasta la posicién de
apertura,

3).- Perfeccionamientos en mecanismos de mando de
disyuntores eléetricos con cdmara aukiliar, segin la reivindi-
cacién 1), caracterizados porque dicha conexién telescépica es
unidireccional y se activa en el sentido de cierre del contacto
auxiliar para cerrar los contactos prinecipal y auxiliar conjun-
tamente, estando dicho dispositive de enganche dotado de trine
quetes, dispuestos de tal mamers que retengan dicho segundo
elemento en posicidn de cierre del contacto auxiliar durante
la carrera inicial de dicho primer elemento que corresponde
a la aberturs del contacto principal.

4) .~ Perfeccionamientos en mecanismos de mando de
disyuntores eléctricos con cémara auxiliar, segin la reivin-
dicacién 1), 2) 6 3), caracterizados porque dicho segundo ele-
mento adopta la disposicidn de un émbolo y/o cilindro de un
dispositivo de auto-soplado del arco que se provoca durante
la agpertura de los contactos auxiliares,

5) .~ "PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS DE MANDO DE
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DISYUNTORES ELECTRICOS CON CAMARA AUXILIAR™,

Todo ello segin gqueds expuesto en la presente Memo-

ria que consta de doce hojas foliadas y mecanografiadas por

una sola cera y dibujos que con la misma se acompafian,

MADRID, 22 de Abril de 1976.
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ESCALA VARIABLE
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