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La presente invencidn se refiere de nna manepa ;
nenaral a las técﬁicas para la medida de las diﬁtanciaa o re;
corridnas, de loas tiempos y de las velonidades rftmd, y més E-
particularmante as refiare a un dispositive contador tacamé—,
trico para hiciclﬂta,Aque funciona sin toma de movimiento y ;
susceptihle de poner a disposicidn del utilizador, sin recu-

rrir a ninyuna intervancidn exterior, todas las informacioneJ

cifradas requeridas para permitirle apreciar en tiempo real

8l valor de sisrendimientos., rste dispositive parmite por
tanto el astahlecimiante o el controel = durante incluso 1la

accidn y sin paerturbarla- de los cvadroa de ruta s los co-

rradoras, ciclodaportivos v cicloturiastas tienen neacesidad

da despluqgar a priori o a postariori a partir de madidas dis-
tintas dn tiempo y de distancias y a8 costa de calcinlng mo laa-
tos,

Dispositivos contadores tacométricos son perfec-
taments conocidos en la técnica y corriangementa utilizados
en diversas vehicnlas, entre los que se cusntan los vehicn-
los y los velocipedos incluso las bicicletas, para madir y
fijar por una parte los recorridos totales y parclalas y,
por otra, las velocldades alcanzadas, ello a fin de purmitir
la vigilancia dea la marcha y del mantenimivnto dal vehicylo,.

Fn el caso de lam biciclatas, aatea diapoaitival

conocidos - generalmente de naturaleza mecdnica - tianun como
inconveniontes no solo necesitar una toma de movimiento per-
judicial para el rendimiento y para la salvaquarda de los
materiales de mayor rendimiento, -~ al punto de qgue ninguna
bicicleta de carrsra podr{a estar razonablemante squipada

aa{ = ainao fncluso procurar unicamante informacionas primarias,

por cierto itiles, pero cnyo mimero y precisidn son inanfi-
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" ecientes para ﬁarmitir.la apraciacidn inmediata de los rendi-

"fusrzos para la bnnni marcha, incluso la maiorp; del cuadro

‘|- ~todo, de 153 velocidades medias realizadas en tales recorri<

1 vadas no bodIan obtenerse més que -n-nond1cionaa muy parti-
cnlares y en tiempo diferido, sn recorrides verificados ~ta
“las como pliata o nifo cireuito cnrf:&n-‘cqn la aaistanciws

* da cronometradores chalificados. Ademéa, incluso en condicio-

. nes también favorables, la‘evolnd;dnfdé'los rendimientos 4

“Pnmizo del clolista.

. 1ncoﬁvlnléntuu'mod1anta la raglltl&idn de. un dispositivo €ORY

 tador tacomdtrico de confeccidn muava'y ventajosa que piede

-3-

mientos realizados y la dosificacidn permanente de los es-

de marcha previsto. _
.'A aste respecto, serie en sfacto dessable dispo-
ner -ademds de las informaciones primarias relativas a los
rscorridﬁs efectnados y a las vqlocidgdea alcanzadas~ ds
informacionas derivadas por tanto de longitudes y/o duracio-

nes de recorridos parciales, glegidas a voluntad, y sobre

dos, Aboré bien, hasta el prasente, tales {nformaciones deri-

ne pod{a ser comprobada més que por repeticidn de las prieba
y por ende sin garantia de la-conétanqiafde las condiciones
exteriores -por sjemplo temperatura, viento y lluvia - con

interfarencia inavitable de la fatiga y de la voluntad de 887

"La invencidn tienn coma finalided evitar estos

montarse sin problemas aobpeAuna bicicleta y capaz de pro-
porcionér an t;empojréai-y con la precisidn requerida toda
informacidn cifrada deseable,

A este efecto, la invencidn tisne por objeto

un. dispositive contador tacométrico intsgrade para bicicleta

que se caracteriza porgue comprende ssancialmante y en combi-

-
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engendrar localmente o modificar uwn campo o radiacidn idanti-

wli-

noueldn: i
|

~ al manos un dalomanto pasivo agonciado an up !

punto daturminado de la periferia de wna de lae riedas para

ficabla, y al menos un drgano captador selectivamente sensi-
ble a las varlaciones de eate campo o variacidn agenciado an

nn +unto fijo del cnadro o da la horquilla delante del cnal

desfila el elamento y que engandra en cada uno tde sus pasgs

una sefal aldctrica impulsional;

+

- un microprocaesador provisto de circuitos de ;
condicionamiento, contaeao, tratamiento y memorizacidn propiosi
para elaborar, a partir de las sefialeas engendradas por ol
drgano y de impulsos do reld) que puadan sngandrarse an au
seno, por una parte y parmanantemante una medida de la dis-~
tancia total recorrida y svantualmente unae madida horaria vy,
por otra parte y por control saeslesctivo, medidas de recorridos
parciales de longitud y/o duracidn predeterminadas, de la
valocidad media y/o de la velocidad mixima realizada an dicho
recarridn, y de la velocidad instantanea alcanzada en un mo-
manto eualquiera;

- madios de snloccidn y de visualizacidn aqen-
cindos a diapoaiecidn y acopladns al microprocasatdor para pur-
mitir, por una parte la aliccidn do la longitud o duracidn
de vun recorrido parcial y, por otra, la Pijacidn temparal dal
rennltado expresado claraments de una cualgqniara de las madi-
das; vy : 5

- una fuente de snargf{a eldéctrica para aseqgurar
la alimentacidn del dispositivo, al menas durante el uso da

1, bicicletsa.

Por lo demAs, la presencia del microprocesador '
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y del raloj asociado puede apravacharse para proporcionar - I
por gimple adicidﬁ de loa captadoras y controles necasarioa
recurriendo al empleo de madios de célnuln dispnhnibles- otrgs
informaciones rit{les, relativas en particular al ritmo de
5, ' padalao y .al ritmo ﬁardiaco‘dgl ciclista. ‘
' - La invencidn aprovaché por tanto esencialmente
la flexibilidad de confeccidn y de explotacidn de los clrcuid
tos alectrdnicos modarnaoa as{ como su paquafMa domanda de
-anernfa para inteqrar en una bicicleta, sin moleatar la
id. ntilizacidn 6ph1mu; un annipo capaz do_prnnorclunar sn tiempo
| real informaciones tan precisas y elahoradas como piada sar
deseabla. . 7 7
‘ 'Oﬁras caracterfaticas y ventajas de la invencidn
‘sa pondréan de ﬁahifiésto a continnacidn con el transcurso de
15, la dascribdiéyque sigue de varios e jemplos de presta an préace
tica no limitativos ilustrados pbr los ditmjos anaxos, en
loe qﬁa:' B
' La Figura 1 an~unn vista esquamitica en aizado
de una hlcicluta-uua mnnutfé 1a implantacidn da Joa diferan-
20, | ten alamuntné'constitntiuna da un dispositivo conforme a la
invancidn. -. |
La finura 2 es un diagrama Funcional de uin
ajamplo de reafizaci6n de nn miéroprocesadnr incorporado a
~un dispositivo conforme a la invencidn.
25-: R Las fiquras 3 vy 4 i{lustran esgnematlicamente
don dispnniclon&s pﬁsihlea ﬁn la biclnlqta de loa drnanos
‘ndcuuihlan da un diapauitivn aoqiin 1la invencidn,
|  Aa figura 1 rapresenta assguemdticamunta vn al=-

:iadn,lntéval una blcicleta de carrera 10 y muestra mas parti-

[ =3

5}j3d.rgf - cularmenta 1a;1mp1anﬁéciﬁn an eata biciclata de los sub-conju
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de las empifiaduras de freno 1B en la guia,

‘@sta llanta, da modo a contribulr al squilibrade de la ruaeda.

-f) -

tos ronstitutivos da un dispositivo contador tacnﬁétricn 1n-=

tegrado conforme a la invencidn, g
Este dispositivo comprende esencialmente un

elamento pasivo ta) como un imén A llevado por la periferia

de 1a ruada delantera 11, nn drgano captador tal como un in-

tarruptor da ldminas flexibles o una bobina de induccidn B

montado en la cahesza de la horguilla 12, un conjunto de bontrol:, 

y da fljacidn € aganciado sobra la nuia 13 cerca de au  manm
1n de moporta 14 (n bien un conjunto C' montado un la nharte
anterior de la traviesa superior 1% dsl cuadro 16) y.éréﬂnoa

de disparo 0 dispucatos an las cacerolas 17 de articulacidn

£l elemento pasivo Aestd ventajosamente consti

tuido por (n estribo imantado llevado en la llanta de la rueda

mente opuesto a la vdluvula 19 del neumdticoe montado sobre

rate alumontn podrf{y también aeatar constituido por estavil--
witla o por una pieza de cabaza de radio, hecha du un material
magnetizable, o incliso por una zona de polvo imantada incor-
porada al nenmAtica, E£ste elamento podr{ia por ifltimo ser de
otra naturaleza y tener una accidn diferente de la magnética
- por ejemplo dptica o electrostdtica- bajo ressrva de que
engendre o modifique localmente un campo o radiacidn qite
permanezca identificable en todo s-stado y toda circunstan-
cia de empleo de ia bicicleta.
£l drgano capéador A pueda eatar constituido =

en ol camo an giue el elamanto A e atd imantado « por un inte=-

rruptor de lAminas flaxibles o una simple bobina de induecidn)

11, preferentements y como se representa en un puntb-diamatrdl—gw"

R oL

s

como ya se ha indlcado, o por ousalguisr otra transductor magne-
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' 'jzljan psttioulat para gabernar 1a partlda o la- dntencidn de una

20,

25,

30

_fidura 2 = y drganos para la seleccidn de la naturaleza, y

. ganos para la visnalizacidn del raesirltado de satas madidas -

“de lo que sa huré wna descripeidn detallada can referencia

o ola las Fiquraa 3y b=,

‘Zi‘madida y- la fijaczin de su resultado,.

' ejemplo de realizacién de la aparamenta alectr&nicé incorpora

da a) dispositivo seqtin la invencidht asta aparamenta com-

-] -

to-eléctrico, tal como un detector e Hall., Este drgano rodria
también estar constituido por una célulafotoeléctricanotre |
captadur adeptado a la naturaleza del eslumento A. E£n todos
los casos, as importante gue el drgano B engendre a cada vaao
@l elumunto A nna sefal aldctrica de tipo impulsional, gue

pusda sar interiormente calihrada.

£l conjunto de control y de fijacidn C & C'com-
-rende ssencialmente nna aparamenta electrdénica -~ de la que

un ejemplo de realizacidn serd descrito con referencia a la

lanqitud y/o duracién de las madidas a afectuar, as{ como 6rﬁ

} Hor filtimo, los drganoa de diapqro D intervieneh

i La figura. 2 da el organigrama Fyncional da wun

1

prende esencialmente un microprocesador MP - an la prdctica
constituido por una pequafa place da circuitoé.intugradoa de§
nran escala qua asequr.a nn qran niimero de fnncionea 18aicas,
aritméticea y de memorizacidn= que recibe por una parta de

1un genarador G (da hecho, al conijunto e lamanto A + captador

R) al menas un impulso i por vuelta da rusda, 'y por otra par-

2

te de un ralﬁj H externo o bien interno impulsss j de Frecuen;

cia de recurrencia constante, del orden del kiloherzio al me-~

noa.

£l microprocesador Mp compraende un primer cir-'
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20.

~de la hora prasante, expresalife por ejemplo en cinco cifras

te, aste circulta M3 eg utilizable para la medida de tado

-l

cuitu divisar K1 gue proporciona un impulso # .por unidad de |

longitnd alemental, por sjemple por decametro. Un sugunda cidw-
cnnito divisor K2 acoplado al anterior proporciona un imrmlsoI
1" por nnidad de distancia, por ejemplo hectomntro o kilnmm~‘
tro, a nn yrimar circoita de mnmorizncidﬁ ml, quu por tanto i
registra nna medida de la distancia total recorrida por la
licicleta, axpresable por ejemplo en cinco c¢ifras ducimalas
y on kilomatros o hectometros. Ademds y si allo es necesario,)
podrfa asociarse nn totalizador electromecdnico a estos cir-
cuitos para ase;jurar la salvaguarda de esta mdida en caso
de interrupcidn de la ulimantacién.
Un segundo circuito de memorizacidn M2 quae

recibe do un circnito divisor K3 acoplado al reldj-H al menos

un Impmiilso par seqgundo contiene en tado momanto una mudida

decimalea da las cuales una sola por hora (habida cnentaAdé
las etapas mAs largas a considerar), .

Un terecer cirecnito de mamorizacidn M3 pusde re-
cihir del &iviaor Kl los impulsos de medida de vecerridos {,
a partir de un momento determinado y hasta la concurrencia da
nn miimero de impnlsos o de un tismpo de medida determinado,
bajo contrel de nn operedor de conmutacidn @ sulbordinado

a los drganos da saleccidn del conjunto € + D. Consecusntemay-

racorridn parcial, expresahle por ejemplo en centenas de ki-

lumatros con dos duecimalesa, pudiando F{ jarse de antemano la

lonnivLud a duracidn final de diche recorrido.

|
!
Un ciarto circnito de memorizacidn M& y nn cirl
cuito ldgico aritmeticn asnciade L1 ss ntilizan ypara la me- i

!

lida de las velocidades instdntaneas:



m-g -

£l cirenito légico L1 se acopla por el opmrador
# a la salida de una puerta P gue assgura la funcidn )dgica
"y, gue recihe por una parte los impilsos J del reldj n y pay
otra una de las sefales de salida de un baacniedor'u guber=
.5;~ : nedo por los i{mpitlsos i engendrados por el generador G. De
este mod;, el circnitoldgico L1 ruecibe trenes de impulnnu da
raléj enyo niimaro cérreaponda-a 1a dnrnciﬁn da una vnnlta
. da rheda, y por consignienta eata an poaibidn da elahorar
y de proporcionar al rééistro M4 una medida de la veiocidad
0. - | inatantanaa alcanzada en todo momento, Esta medida puada BX~
| presaraa en decenas de kilometros/hora con dos otrea decima—
‘les, hajo reserva de que la frecuencis de recurrencia de
los imbulaus.de reldj sea haséanta elevada para que cada
'.'!tren comﬁraﬁﬂa al menos una centena de impulsos por vinelta
15, .f "de reldj a laa mayores velocidades.,
2 Un quinto circuito da memorizacidn M5 y un
circnito légica aritmatico nsociado L2 son utillzndoo por
-ultlmu para’ la medida de las velocidades madiaa:
: £l circuito ldgico L2 puade sar del tipo su-
20, . mador %ncramental y en ase caso simplemente acoplado al cir-
cnita L1 bajo control del operador §, paro también ser inde-
pendiante y en esse caso recibir a trévés de este mismo ape-
rador por una parte los impnlsos de recorrido & y por otra
los impulsos horarios j. £En ambos casos, el circuito 18gica
25, estd por tanto an posicién de elaborar y de proporcionar al
reqgistro M8 ura madida do 1la valoéldad'madia re#lizada an
todo recorrido parcial detearminado por sl eparador @ bajo
-control de los 8rganos de aélecci&n del Eonjunto C +D. €84

ta medida puede ser expvasadé de la misma manera gnha la an-

306 terior, en decenas da km/h con dos o tres dacimales,
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M& contivnen, en todo instante de un recorrido parcial de

~l0-

Ademds, wn contador incremental y un registro |
ssociado (no reprussntado) acoplados a esins rircuitos uermit&—
r{an abtener nna medida deo la velocidad maxima o velocidad I
de nuAta alcanzada,

Ne la dascri, cidn anterior surge que los ragistrpa

de mamarizacidn M1 y M2 con!ianen permanente y respactivamant

=

nna madida de la distancla total recorrida y una mdida de la

hora présente (o al manus dal tiampo transcurrido dasde un |
' i

instante de or{gan, por ejemplo la salida de 1na otapa)., E1 |
€

registre M4 pnaede as{mismo contener an todn momento una medid

de la velocidad instdntanea, Por ltimo, los registros M3 y

orfgen, longitud y/o duracidn predeterminadas, medidas respech
tivas de la trayescteoria efectnada y ds la~valocid§d madia
realizada desde el comienzo das aste recorrido.

Adamds y caomo ya sa ha indicado, hastaria afadir
a los circnitos descritos e ilu-tradns alqunos drganos capta-
dores simples y reqistros correspondiaentes para proporcionar
toda madida-auplemantaria que se Jjuznue 1itil, por ejemplo la
velocidad da punta, sl r{tmo de pedaleo y el r{tmo cardiaco
del ciclista.

Estas medidas son ventajosaménta mamorizadas

por ejemplo en forma binaria bajo el mismo formato y expresa-

das claramente por nn mismo niimero de cifras decimales, por

ajemplo cinco como ya se ha indicado. En aestas condiciones, E
i

Ia t'ijacidn seloctiva da astas madidas puede aseaurarse par i

un aolo y mismn conjunto de visualizacidn, dnu comprande npor i ’

piemplo y coma se ha raprasentado, por una parte un circnito |

sglactor/tranacodificador nimerico N incorporado al micrapro-

cesador MP y qubernado par s8) conjunto C + D, y por olra par='
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- tar previsto para sefalar en particnlar el final de un raco-

dispositivoa de visnalizacién nu, T sa nlimsntnn par foartas

del reldj, en caso de no uso prolongadu de’ la biciclata.

mamoria magnética a aquellos de los registros qie = tal como

" caso de corte de la alimantacidn dcl micruprucaaador MP.bor

" lo damés podria ser interesante snetitnir a pilotar ol raldj
H por un rel6j eléctrico o elactrénico indapaudianta, mes tadg

v]l—

te 1n registro da visnalizacidn R(V) sxtarié{f@A micrajroce=-

sador, ventajosamente constitnido por un dlﬁbdéittwo do flja=
cidn de diodo eleatroluminescentss; o oriatala! 1fquidou, Yy

provisto de nna posicién anplamantaria para nn sfmhola S

que identifice la medida fijada. adamds, uatastigo I puede 8s

rrido parcial de longifud o duracién praviamente FiJnda.

‘ne forma ventajosa, el microprnoasador mp y log|

de onargfa oléctricn diafintaa, por aJempla y ruspncfivamants

uns pila U y un acumilador ministura U, o una dianm mmntudu

an la biciclefa. Eataa disposicionea 88 jnohifican por las

también par la naecesidad de salvaguardar 61 cf?tenida da al—

gnnos regiatros almenos, y aventualmentc el funcionamianto

”

A este respecto, .podrfa sar vqntajcaq anstitui

o ssoclar un totalizador elactromecénico o bien nni:micro—

Mle contangan informacinnas qua deban aar aalvuquarﬂadus an

b

en la bicicleta para. indicar la hera civil y proporcionar
golpee de. referencia a un simple oacilador innorpurado al :

microproceaadur me,’ 7
auede bien entendids, que la digpasician de astd

micrapracaaador al ignal que el nnmaro y la misidn de sus

circnitea podrfan medificersa.de varias Formau, sagun la gamg

de modidas deseadas y la eleocidn de las farmss de. fijacidn.

POOR
QUALITY
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ser insertado en la guia.

-12-

Ahora se va a dsscrihir'con rafaraencia a las
figuras 3 y 4 dos ojamplos da raalizacidn del conjunto de
control C y de los drganoa de disparo D, compatibles con la
organizacidn dal microprocesador desacrito, !

El conjunto C mostrado sagiin una viata superior

en la figura 3, como se presconta a los ojos del) riclista,

gstd easncialmenle constituido por un manquito 20 da diématrnl
el menor posible montado alrededor de la parte cuentral de -
la guia 13 a unayotra parte de la mensula l4, y par tanto
hace de al menas das piezds ensambladas. E£ste mangnito 20
comprende en enh centro de si cara visibls una ventana 21 gue ;
deja ver las cifras y sl simbolo § Ffijados por el rnqistro‘n,
por ejamplo canstituido por seis diodoas olactroluminescantes
de sagmentos, fiajo esta ragistro se dispone nwna barra electrot
Inminescante 22 que conatituye al taatigo T, gue por ajemplo

parpaden para ssfialar el final de un recorrido o de wuna dura=

cidn predaeterminados, y se enciends permanentemente si la teny
sidn de alimentacidn se vnalve insnuficiente. Por iltimo, en
cada una de sus porciones extremas, el mangnito 20 lleva un

anille wiratorio 23, 24 de didmstrs justo, lo suficients para

£1 anillo de la izquierda 23 conatituys un selecH

tor de fijncidn da tres posicionas estables 0, 1 yo? que per=-
miten ranpactivamante la pnasta fuera de servicio del ranis-
tro R con finalidades de scondmia da anerqfa, la Fijnciénrins{
tantanaa de una medida gobernada, o la fljucidn parmanente 7
de una madida detarminada. Ademds, dos posiciones funitivas,
por ejemplo en extremo de carrera, permiten la fijacién de la

distancia tutal recorrida y de la hora civil, si ha lugar.

£l anillo de la derecha 24 constitnye un



selector ds vaior; que parmite fijar de antemano la longitud !
o la duracidn de nn recorrido parcial, expresada an nnidardes |
| apropiadas por nn mimero -8lugidn en una gama jniciosémaﬁtu ve-
rificada, Una'pbsici6n suplementaria o0 paermite efectuar me-
-1 didas relalivas e un recorrida de ariqen determinado pero

de longitud y diuracidn a priori ilimitadas.tara nna mejor

elaridad dal ditmjo, los niimeros de raferencia han aido lleva
dos sabre el manguito 20; en la préctica, sar{a mds Juicloso
'llavurlba nobre al anillo 24 para llavarlos delants da un

}tlﬁ.Vful’}‘ indice a sn vez llavado en a8l eje de 1a parcidn uiaihla dal

llimanguitu, en alinaacidn con el registrao,

‘ Las 6rganoa de diaparn se repartun en dos gru-
?f}pos d 0" reapactlvamenta 1le vados por las cacarnlas ds rrano
5117 da iunkarda y: da deracha para difarenciar las medidaa

fﬁue inoLden an nna etapa ‘0 en una prnaba momentaneq. Cada

?i unn de eatos qrnpos comprende trea botunes nulaadorna dispues
tos en el flanco externo da la cacerola y qua conatnrnen ras-
. Vpabfivamenta a las medidna de recortido P/p, da velocidad V/v
::ff;-; y de tiampo T/t ' , '
'¥;2d,5j; 1 c El grnpu "Etapa" D comprande ademéa nn pnlsador
RAZ para la iniciacidn de las madidaa,'aitnado bajo la cace-
rala o an chalqgiier otro punto poco accasible inintannionnda~
mente., El accionamianto de eata pitlsador aolo lleva 2 rern
los registroa de duracién y lonqitud de recorrido parcial

- 25, : : M2, m3 y el registro de velocidad media ms dal ‘microprocesa=

dor. 5i wno de los botones laterales es aimultineamente accio
.Enado, el niimeros fijado por al anillo 24 as tomadn en cnanta
‘para fiJar la longitud o duraci6n da Ja efapa nheln de llaqar

si, por ultimn. nn solo hotdn latarul ua accinnndo. la madida

‘.30..'ﬁ«<; corraspendiente as fijade por al rqglatru R'yaf'na;ppmnnuinum
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~de nna duracidn praviamente proqramados y an al segundo caso

'sobre nun botdn lateral controla no solo el comienzo de una

-l(ln

mente o bien hasta el préximo accionamiento, seqin la pasicign

del anillo 23.

£1 aqrupo YEnoayo o pronaha" DY compraende por Qu
parte un contral suplamentario A/M da dos posiclonas quo
parmiten respuctivementa ul control automatico o manual

da la proeba, an al primar caso al final de un recorrido o

al soltar el botdn concernido. En amhos casos, la 'residn

-madida de racorrido, tiempo & velocidad instdntanea, sino
todavia la fijacidn de eata madida por el regiﬂtrq R hasta
la soltura dal botdn. En control antomdtice de final, esta
fijacidn punde repartiree s voluntad oprimiando da nusveo
el botdn, '

ta figura 4 jlustra una variante de rsalizhr
cidn, 8n la que el hloque de control L' se monta en la parte
anterior de la traviesa sy erior 15 del cuadro ds biciclata,
y comprende un teclado 30 para la seleccidn de la forma de
fijacidn y.del valor de los recorridos o duraciones. ©n ssﬁe
iltimo punto, pnade preverse ventajosamenta la adicidn antoms-~
tica de los mimeros sucesivamante qolpeados, para as{ pro=-
gramar toda lonagitud o duracidn. Por lo daméa, al teclade
30 puede parmitir un control cnmbinatorlé de las funciones;

para ilustrar esta posibilidad, los contrales de atapa y da

(rTneha nnicaments comprenden un tinico botdén 1gtural. !

Esta versidn del diapositivo se prastaria,par%
ticularmente bian - a costa de la adicién de una memaria !
de capacidad suficiente~ a la programacidn de nn‘recorrido4

con solicitacidn antomitica en tiempo real del avance o del |
]

ratraso tomado en sl cnadro de marcha programado antes de lal
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aal;da y/o con raniatro de los rendiminntos realizados an astg
racarrido, con vintas a su andlisis despuds de 1n llagada. |
' nuaede bien entendido que la invsncidn no aa

limita a los ejemplos de puesta an prdctica descritos e ilna-
.S. trados, sino que por el contraria comprande todos los medios
qua constituyen equivalentns tdcnicna da low indicadas, toma-
dos por separado o en cambinacidn y puastos en practics dantrp
del marco de las relvindicacioneos gue siguon,

nescritu ouftciontamante la naturaleza del in- i
10, | vantn as{ como la manera de realizarlu gn la préctica, debs
hacersa constar (e las disposiciones anteriorments indicadas
son susceptibles de modificaciones de dptalla, en cuanto no
alteren su principlo Pundamental,

REIVINDICACINNES

15, 1,« parfaccionamienlos an dispositivos contadoras

" tdcommatricos integrados para bicicleatas, caracterizadoa porqn$

~comprandan asancialmente y nn combinacidn al manoa un alamento
~pasiyo agenciardo an un punto datarminadn da la periferia de
una de las ruedas para lacalmante enqgendrar o modificar nn
20. campo o radiacidn identificable y al menos nn drgano captador
salectivamente ;ensibla a las variaciones de este campo.o
radiacidn agenciado en nn punte fijo del ciuadro o de la horgni-
1la delante del cnal desfila el slements y gue engendra en
cada uno de sus pasos una sefal eldoctrica impuleional; un

25, microprocesador provisto de circnitos ldgicos y aritmeticos

]

de condicionamiento, conten, tratamiento y memorizacidn proﬁiJ
para elaborar, a partir da lan aafales angendradas por ol dr=

gann y da impulsos de raldj nue puaedan engendrarse wn si seno,

por una parte y paermansntaements nna medida da lea distancia to-

30, tal recorrida y aventualmente nyna medida horaria, y bnr otra y
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'tralhante apnesto a la vélunlé del neumitico citado, de modo
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por control.selectivo, medidas da recorridos parcialass de
longitnd y/o duracidn predsterminadas, de la velocidad medig
y/o &a la velocidad méxima reslizada en dicho_recorrida y de
la velocidad instdntanea alcanzada an un momanto cialguiera;
maedios de seleccidn y da visualizacidn aganclados n'dispunl—
cjén y acapladoa al micraoprncesadar bara parmitir, pdr‘una
pnrt;_la aloccidn de la lonqitnd o duracidn de  nn reconrri+
do parcial y, por otra la fijacidn temporal dal reaultaﬁn
sxpresado claramente de una cualqui=ra de las medidas; y nnai
fuente de anerqfa eléctrica para ameghrar la alimentacidn
del dispositivo, al manas durantes el uso de la bicicleta.
2.= Parfuccionamientos sagiin la re{vindicacién :
1, caracterizados porque el slamento pasivo citadq esta const
titnido por una pieza o zona imantada llavada por la llanta
o ‘incorporada ;l naimético de la rueda cltndal Yy ﬁorqna 8l
drngano captador citado es wn interruptor de 16minaa.flux1hlep
o nna bobina de induecidn,un detector de Hall i otro trana-
dirctor magneto-sléctrico estético,
‘ 3,- rerfaccionamigntos sqgﬁn la reivindicacidn
2, caracterizades porque el elsmento pasivo citado esta const

tituido por un estribo imantado llevade an el interior de

la llanta citada en un punto sensiblamante dispuasto disme-

a contribuir en el equilibrado da la ruaeda,

4.~ parfeccionamiantos aeqin wna de las rai-
vindicacionea la 3,rcaractarizhdou ﬁorqne al microproﬁssador
cltado comprends, para las madidas de valocidad, al menos

un circnito gue enumard'loa impulsos de relﬁj engandrados

durants una wviielta de rueda, y porgque la ffecuehcia da recu-

rencia de los impulsos es del nrdan dal kiloherzio por lo
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menos, de modo nque una centena de impulsos al menos sean ananr
drados p&r voelta da runeda a las mayores velocidades. [

S.= Ferfeccionamientos seqiin una de las reivin-
dicaciones 1 a 4, caracterizadoa pornue al microprocesador
comprandeg, para la madlida da la dlutdncla total rocorrida, al
minos un circuito.qna anumera las saefialas angardradas por @l
drgano captado; rijado, y un circuito de momarizacidn asaciladp,
tal como un totalizador electromecdnico o una memaria magng~
tica capaz de salvaguardar los datos memorizados an caso de
corte de alimentacidn.

Boe= Parféccinnamiantos seqgiin una-de las reivindi-
caciones 1 a8 5, caracterizados porgue el microprocasador come
pranda, npara la medida de las velocidadas medias y .Ch phinta,
al manos un cirenito aritmatice aﬁropiado a lom circulios da
conten da loa impulsos y aefiales citados, y un cirenito de
memorizacidn msociado.

7.=- Parfeccionamiantos magiin una de las reivine
dicaciones 1 a 6, caracterizados porgue el microprocesador
comprende, para la medida de los recorridos o tlampos parcia-
les y de las valocidadass medias o de punta, al menos un cir-

cuito de detsccidn de final de medida y medios de sefaliza-

Be= Perfaccionamisntos segiin una de las reivin-
dicacionea anteriores, caracterizados porques los medi os de
salaccidn comﬁrandan al menos un primer juego.darcontralas
qua permitan la iniciac#&n y la annlacidn de lﬁs medidas de
racorridos o tiempos parcliales o de velocidades medias o de
punta, y un sagundo juego de controles gue permitén la fija-

cidn selectiva del resultado de una cualquisra de las madidaa

citadas,



10.

15,

20,

25,

\".
- 10

N,
\

Y.- parfuccionaminntos sagin una do las reluin-
dicaciones anteriores, caracterizados porgue los medioa du I
Jacidn cﬁmprenden iuna vinica esfaera, ventajosamente del tipo
de diodos electroluminescentes o da cristales ifquidos, qQue
permite la fijacidn seiectiva del resultado numerico de una
cnalguiera de las medidas citadas bajo la forma da un niimero
de cuatro cifras al monos, aQantualmbnhn acompafiado de sim=
holos que i&antirican la madida v la nnidad amplaada.

0.~ Parfaccinnamisnton sagin una da taw rei-
vindicacinnna anteriores, caracterizados perque los madios dg
aglocclidn y de visnalizacidn citadoa estdn édencladua a uha
y otra parte de la mansula de la guia y/o en las cacerolas
de las empnfiaduras de frenos.

11,- Perfeccionamientos segiin una de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizados porque estan pre-
vistos drganos cabtadnras ansxos y rogistros y controles cm-"
rrespondientes que permiten la elaboracidn por el microprocet
sardor citado dan madidas suplemnntarias, tales como el ritmo
de padn]an'o ol rftmo cardinco dal cicliata,

12.- TDerfecclionamiantos en dispo;itiuns conta-
dores tacnmetricos integrados para bicicletas, tal y como que -
da sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilustra+
do en los adjuntos dibujos,

Esta Memoria consta de dieciocho hojas escrita:s
a méguina par una sola cara,

madrity @i fire
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