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El invento se rcfiere a un amplificador de fuerza -
especialmente para un tornillo de banco de mdquina por lo me-
nos con dos palancas angulares, que presentan, en cada caso,
un ragzo de palanca largo, que coopera con una superficie de
cuiia prevista en un miembro primcrio mévil, cue transcurre -
oblicuamente a la dirececidn de movimiento del mismo y un bra-
zo de palanca corto, que actda sobre un miembro secundario md
vil en la dirececidn de movimiento del miiembro primario, resped
tivamente se apoya en un tope, en lo que la palanca angular -~
en su parte central, que une los dos brazos de palanca, hHre--
senta una superficie de apoyo alejada de la superficie de cu-
na, con la duc se apoya la palanca acodada con interposicién
de un rodillo cilincrico cn un tope, respectivamente en un -
miembro secundario mévil en la direceidn de movimiento del =
mienbro primario,

En tales amplificadores ée f erza mecdnicos en los
que la multiplicacidn de fuerza, por una parte, se efectda -
por la superficie le cufla, inclinada respecto 2 la direccidn
de movimiento de la cufia y, por oira parte, por los brazos de
palanca de longitud difcrente de las palancas acodadas, oxis-
ten dos tipos de construccidn, cue se distinguen algo construg
tivamente pero que trabojan seqdn el mismo principio v se di-
ferencian meramente por intercambio reciproco de la disposi--
cidn del tope y del niembro secundario. Asf se conoce (de la
memoria de la patente de "E,UU. 2.,235.743) un amplificador de
fuerza mecdnica, en el que sirve de tope para cada palanca acy

dada un eje dispucsto rigidamento en la carcasa. Alrededor de

L3

este eje estdapoyado giratoriamente un rodillo cilindrico, 31

brazo de pal-nca corto de cada palanca acodada cngrana por me
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dio de olro 2je en un iembro secundario a modo de yug:, CO==
min para mbas pal..ncas acodadas. Al correrse un miembro pri-
mario pravisto entre los brazos de palanca largos de las paIQ#
cas anqulares, en que estdn provistas dos superficies de cufia
alejadas entre sf, el ~iembro secundario a modo de yugo, se -
mueve opucstamente a la direccidn Jdel movimionto del iembro
primario. £l miembro sccundario, por lo tanto, en la carrera
de fuerza se atrac penetrando en la carcasa, en cue estén dis
puestas las palancas accdadas. Por modio de una barra de trac
cidn estd unido el mismo con la mordaza trnsora mévil de un -
tornillo de ba:co con tiro inferior.

En otro amplificador de fuersa conocido de tipo meq§
nico (de ls memoria de patente de TiL.WU. 2.,443,775) cada nalan
ca ccodada en su parte central estd apoyada de modo oscilaite
alrededor de un ejo dispuesto rigidamente en le ¢ rcasa. &1 =
brazo dc palanca corto de cada palancé acodada lleva un rodi-
llo cilfndrico giratorio alrededor de un ¢je previsto mn zl =
brazo de palanca corto. zste dltimo rodillo actdc en cada ca-
so sobre un micmbro secundario, que se mu ve al correrse un -
miembro primario, que presenta dos superficies de cufia, on la
aisma direceidn que <1 miembro primorio. Cada uno de los dos
miembros secundarios actda sobre la mordaza tersora mévil de
un tornillo de banco,

En ambos amplificadores de fuerza mecdnicos conocl-
dos, por lo tanto, para cada palanca acodada est’n previstos
dos ejos, de los que uno de ellos sirve para el apoyo del ro-
dillo cilindrico y en el otro estd articuladn la palanca aco-

.

Jada. Bstos ejes estdn oxpucstos a considerables fuarzas y se

someten, por lo tasts, tombidn a un fuurte desgaste. Como 58~




e 120

eI

10

15

20

25

30

- 3 =

lo son solicitables limitadamente, los amplificadores de fuer
za mecdnicos conocidos o bien presentan un gran tamaiio de -
construccién o con ellos sdlo puede conseguirse fuerzas tensol
ras relativamente reducidas. Ademds, por los mencionados gjies|
se aumenta el ndmero de las partes indiviluales requeridas vy
por ello los costes ¢e frbricacidn y montaje. “inalmente tame
poco es variable la rclacidn de multiplicacidén, una vez esta-
blecida constructiv-mente, del amplificador de fuerza o sdlo
lo es con grandes dificultades.

El invento, por lo tanto, tiene como base el proble
ma de crear un amplificador dc fierza mecdnico ocspocialmmente
para tornillos de banco de mfquina del tipo de construccidn
mencionado inicialmente, que es mds sencillo en su estructuraj
presenta menos partes individuales, pucde fabricarse de un mo
do més barate, posée un tamafio de construccidn pequefio, traba
ja con pobreza de desgaste ¥ en que on caso necesario es fé--
¢ilmente variable la relacidn de multiplicacién.

Esto se alcanza, segln el invento, porgue el brazo
de palanca corto en su card extericr, vielta hacia la superii
cie de cuiia, nresenta una sunerficie ‘e rodamiento, curvada -
convexamente, con lineas de eavuelta ue traescurren perpendi
cularmente al plano el movimiento de la palanca acodada, con
la que el mizmo se apoya en una superficie contraria plana, -
alejada de la superiicie .le cufia, del miembro secundario, ras
pectivamente del tope y porque el rodille cilindrico es lilxg
rente madvil v se apoya el rodillo cilindrico en una superfi--
cle contraria plana del tope, respectivamente del nlembro se-

cundario y poroue cada palanca acotada en su dorso alejado ael

la superficie de cufia presenta, aproximadamente a la altura -

H
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de la superficie de rodamiento, un saliente, con el que se apg
va la palanca acodada en el saliente de una segunia palanca =
acodada ¢ en la narsd de una carcasa.

En el nuecvo amplificador Jde fuerza mecdnico se su--
primen teda clase de ejes, por ollo éste se hace nmds sencillo
en la fobricacidn y en 21 wontaje, Tolas las nartes coop&ran-
tes, fuertomente soliciiadas, ruedan con contacto lincal zin
reshalamiento unas sobre otras de mode que la friceidn v por
ello tambidn el desgaste, se reducen a un minimo,

asf, las supcrficles de rodamiento de los brazos de
palanca cortos puadan sobre las superficies contrarias respec
tivas, lo mismo que los rodillos cilfndricos sobfe las super-
ficies de apoyo de las palancas acodadas, respectivamente de
l as superfilcles contrarias, situadas opuestamente. Por la su-
presidn de los eijes, sin embargo, también se reduce esencial=
mente el tamafio de construccidn, respectivamente con igual ta
mafio de construceidn en comparacidn con los amplificaderes de
fuerza mecdnicos de este tipo conocides, pu de conseguirse ung
fuerga tensora considerablemente mds alta. “demds, también es
nosible de una mancra relativamente sencilla veriar la relae-
eidn de multiplicacidn el amplificador de fucrza, desplardne-
dose el rodtillo cilinrico respecto al brazo de palancs corto
mds o menos hacia el exterior, i aquf se indica que el rodi-
llo cilfndrico @s libremente mdvil, entonces debe expresarse
por cllo que el rodlllo cilindrico no gira alrededor de un =
eje £ijo determinado o de un perno de eje, sino solamente al-
rededor e su propio eje longitudinal. ¥n el movimiento de ro

damicnto del ro’illo cilindrico sobre la superficie contraria

se desplaza cste eje longitudinal.
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{Ge un mo ‘o aproximedamenle perpendicular a la Jdireccidn de mo

Las supecrficizs contrariaes deberian extenderse ade-
cuadamente en sentido perpendicular a la direccidn del movi--
miento del miembro primario par: que resulten relacioncs de -
multiplicacidn sencillamente visibles y ademds las palancas -
accdadas siempre permanczcan en una pocicidn predeterminada,

Para que no se modifique la relacién de multiplica=-
¢idn predeterminada del amplificador de fucrza cn el caso de
cualquier caso de fucrtes conmoclones imprewisibles, que pow-
drian producir un corrimisnto de los rcdillos cilfndricoes, es
conveniente que la superficie contraria, en la gque ese apoyan
los rodilles cilin:dricos. estd limitada en su dirececidn per--
pendicularmente a lo “ireceidn el movimiento del mlembro pri
mario por ambos lados, en cada caso por un trldén, Tistos talo-
nes impiden un movimicnto de los rodillos cilindricos mds alld
del taldn y determinan t ~bién por el tope forzoso, que ambos
rodillos permanezcan y actden a la misma distancia respecto -
al eje central.

Otra configurocidn a’ecuada consiste en cque la su--
perficlie de anvoyo e n la parte central de la pdlanca acodada
en el caso de amplificador 4e fucrza dostensade, estd inclina
da frente a la direccidén de movimicnto del miembro primario -

y en posicidn tensada del amplificador de furrza transcurra -

vimicnto del miembro primario. “n ello la superficie contra--
ria, cooperante con el rodillo cilindrico, deberia sosteﬁerse
por fuerza de resorte en aplicacidn contra el rodillo cilfn--
drico y este dltimo en aplicacidn contra la superficie de apo
yo de la palanca acodada, para evitar un movimiento indeseado

del rodillo cilindrico fronte zlas suverficies cooperantes con

P
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el mismo. Ademds, por la fuerze de resorte también se sostie
nen las palancas acodadas en su posicidn correcta.

Otros detalles ventajosos resultan de las subreie=-
vindicacions 6 a 9,

£l investo so explica®d en lo que sigue por medio
de varios cjemplos de ejecucidn ilustrados en el aibujo. MUQ%
tran:

La fig. 1, un primer ejenplo de ejecucidn del nue-
vo amplificador de fuerza en combinacidn con el husillo de ui
tornille de banco de méquina,

La fig. 2, una seccidn axil por el primer eicmplo
de ejecucidn en una constitucidn algo modificada y a escala
aumentada.

La fig. 3, una seccidn transversal, segin la lfnea
ITI-III de la fig. 2.

La “ig. 4, un segundo cjemplo de ejecucidn en sec~
cidn axil.

La fig. 5, una scecidn transversal segdn la lfnea
V-V ¢fe la fig. 4.

La fig. 6, un tercer cjemplo de ejecucidn en sec-=-
cidn axil.

La fig. 7, una seccidn transversal de la lfnca VII
vII, <e la fig. 6.

Las figs, 8 vy 9, posibilidades de la varizcidn de
la relacidn de multiplicacidn.

an todos los .. jemplos de ejecucidn, el nuwo ampli
ficador e fuerza estd dispucsto en una carcasa cilfindrica,

yva cque &sta, por una p-rte, puede fabricarse de la manera -

&

més sencilla y, por otra gcarte, tamnbién Ja por resulta’o las
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dim.nsioncs minimas de construccidn de modo que el amplifica
dor de fucrza roesulta adecuwado espocialmente para el empleo
en tornillos de benco de miquina. La carcasa cilfndrica estd
designada con 1 v unida f£ijamenitc con el husillo roscado 2 =
de un tornillo e banco de mdquina. Para la pxpulsidn del mie
bro primaric 3 puede servir un husillo roscado 4, pero ﬁambiéﬁ
cualquier otra instalacién impulsora mecdnica, hidrdulica o -
neumdtica, que sea adecuada pira ejercer una fuerza en la di-
reccién de movimiento A del niembro primario 3. "n la misma -
direccidn que el miombro primario 3 es mévil el miembro secun
dario 5, pudiéndober los movimiontos del miembro primario 3 -
y del micmbro scoundario 5 on la misma direccidn, como es el
cago en los ejemplos de ejecucidén, ilustrados en las figs. 1
a 5, o bien en sentido contraric, como es €l caso en los ejem
nlos de ejecucidn ilustrados en las “i¢gs. 6 v 7. £l miembro =
secundario 5 actda sobre un perno de presidn 6, éispuasto en
el husillo 2 consgtituldo hu co, que, a su vez, pude cooperar
con la mordaza tensora mévil de un tornillo de banco de miqui
na. Lo ejecucidn ilustrada a escila aumentada en la fig., 2 -
del amplificador de f£uaerza, corresponde en todos los detalles|
esenciales a la forma de cjecvcidn ilustrada en la fig, 1. g
ramente se diferencis la terminacidn de la carcasa ¥ mediante
las dos tapas 15, 26.

En la carcasa 1l estdn dispuestas -imétricamente co-
mo reflejo de un espejo, respecto a su eje, dos palancas aco=
dndas 7, vueltas unas hacia otras con sus brazos de palanca -

largos 8. Los brazos de palanca cortos 9 de cstas paloncas ac

o

dadas 7, estdn alejados entre sif, es decir dirigidos haclia -

fuera, En el sicmbro prim rio 3, tambidn simétricamente respe

LI P]
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to a la direccidn del eje =stdn previstas dos superficios de

cufia 1¢, que estdn wvueltas un s hacia otras y cooperan con la
superficie 12 curvadas arqueadamente de los brazos de palanca
largos &. Cada brazo de palanca corto 9 presenta en su cara -
exterior vuelta hacia la superficie de cufia 10, una superfi~-
cie de rodamiento 12 curvada convexamente, con lfneas dé -
vuelta, -~ue trandscurren perpendicularmente al plano de novie-
micnto de la palanca acodada 7. Fn las flg.ras 1 y 2, coinci-
de el plano de movimiento de las palancas acodadas 7 en cada

caso con la superficic del dibujo, de molo gue las lincas e

envuclta de las superficies de rodamiento 12 curvadas convexal
mente se exti-nden perpendicularmente al plano del dibujo. -
Las superficies Je rodamiento 12 cooperan con superficics con
trarias planes 13 de dos piszas de tope 14 insertas en la car
casa 1. Las piegzas de tope 14, como puede observarse en la -
fig. 3, tlcnen una seccidn transversal en forma de segmento,

Las mismas se apoymn con su extremé alejado de las superfilciefs
contrarias 13, en una topa 15 enroscada con la carcasa. ‘n lg
carcasa 1 estdin previst-s ademds en las superficies laterales
16 que .ranscurren paralelamqnte al plano del movimiento, de

las palancas acodadas 7, plezas de relleno 17 con seccidn -
transversal cn foma de segmonto.

Cada una e lesa <dos palancas acodadas presenta en ~
el dorso ajejado de la superficie de cufia 10, del brazo de Qg
lanca largeo &, aproximadamente a la altura de la superficie -
de rodamiento 12, un salien:te 33. Tste saliente 33 estd cons
tituido adecuadsmente comeo superficle de rodamiento curvada -

convexamente. Las dos polancas acodadas 7 se apoyan ¢on sus -

salientes unas sobre otras. 'n el ccclosramiento del miembro -

ittt
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primerio 3 ruedan las palancas acodadas 7 con sus ~alientes -
33 unas sobre las otras,

Cada una de las cos palancas acodadas 7 posée una -
parte central 1%, que une entre sf los dos brazos de palanca
8 v 9. En el lado alejado de la superficie de cufia 10 posée -
la parte central 12 una superficliz de apoyo 19, con la que se
apoya en un rodillo de cilindro 2¢, mdvil libremente dentro dd
ciertos limites. Tste rodillo <e cilindro 20 se apoya, por ung
parte, en una superficle contraria plana 21 del miembre secun
darioc 5. Z1 mlembro secundario 5 presenta, en ol -jemplo de ~
ejecucidn mostrado, un dmbolo 22 guiado en el cilindro 1, que
lleva las dés superficies contrarias 21. Las superficies con~
trarias 21 estdn limitadas en su direececidn porpendicular a la
direccidn de movimiente A del mienbro primario, por ambos la=-
dos en cada caso por untaldn 23 v 24. "n el 1 .Go alejado de -
las superficies contrarias 21, se apoya el dmbolo 27 en resor
tes de platillos 25 que, g su vez, se apoyan en el husillo -~
roscado 2, respectivamente en otra tapa 26 unida con el cilin
dro 1. Los resortes de pl-tillo 25 sostienen las superficies

contrarias 21 en aplicacidn contra las rodillos cilindricos -

2Q¢ y estos dltimos en aplicicidn contra la superficiec de apo-~

vo 19, Por ello se zostienen tambidn lasralancas acodadas 7 =
con sus superficies .'e rodamicnto 12 en aplicacidn contra las
piezas de tope 14,

k1l montaje de las partes individuales del nuevo am-
plificador de fuerza, es de lo mds sencillo, que pueda pensar
se. Las distintas partes, sencillamente unas tras otras, se -

introducen en el orden de sucesidn correcto en la carcasa ci-

lindrica 1. Como en ello tio tienen 4ue o .servarse ninguna cla

i £ ——— AP PO E WIRROS © 8 A Y Ty pmmeransy = s~
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clase de estrechas tolerancias, esto pucde efectuarse sin di-

-

ficultades con el mfnimo consumo de tiempo. Bn el gibujo, en

las figs. 2, 4 ¥ 6, se ilustra el amplificador de fuerza a la

derecha én cada caso en estado destensado ¥ a la iuquierda en
est do tensado, i se muove el miembro primario 3 en la direc
cidn A, entonces se hacen oscilar acercdndose unos a otf:s, -
los brazos de nalanca larges ©. Los brazos de palanca corto -
ruedan en ello con sus sunerficles de rodamiento 12 sobre la

superficie contrarias 13, sin que en ¢llo se produzeca un res-
b-laniento cntre las sunerficies cooperantes. Los rodillos ci
lindricos 20 ruedan en la superficic de apoyo 19 vy en la su~-
perficie contraria 21. Tampoco aqui se produce ningdn resba--
lamiento ni friccidn notable alguna. Un desgaste en estos lu-
gares estd, por lo taito, précticamente excluido. Meramente -
entre las superficies curvadas 11 Jde los brazos de palanca =
largos y las superficies de cufla 10 éél miembro primario 10,

se presenta una cierta friccidén. Como, sin embargo, aquf las

fuerzas todavia son relativamente pequefias, también la fric--
cidn y el desgaste unido a cllo son reducidos. En el caso de

que lo permlitan las relaciones de plada y de fuerza, en el ex
tremo libre de los brazos de palanca largos 8 también podrfa

disponerse, de manera conocida, un rodillo gir-torio alredew—
dor de un eje.

Como puede ohservarse, especlalmente en la fig. 2,
la superficie Qe apoyo 19, en la parte central 12 de la palan
ca acodada, en el caso de .mplificador de fuerza descentrado{
estd inclinada frente a la direccién de movimiento A del miem

bro primario 3. Por esta inclinacidn y por la fuerza de resor

te de los platillos 25, el rodillo cilfndrico 20, estando dqé
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tensado el amplificador de fuerza se scsticne en aplicacidn
contra el taldn 24 de la superficie contraria 21 en su posi~
cidn correcta, En el subsiguiente movimiento del miombro »ri

mario en la direceidn 7, por lo tanto, cada uno de los dos

rodillos cilindricos 2¢, puede rodar sobre su superficie con
traria 21 hacia fuera, ajustdndnse en ello la relacidn dec =
multiplicacidn predeterminada.

5i se quiere voriar la relacidn de multiplicacidn
predeterminada.

Si se quiere variar la relacidn de mulidplicacién,
estc s posible en el nueve amplificador de fuerza por medi-
das relativémente sencillas, Como puede observarse en las =
figs. 8 v 9, la relacién de multiplicacidn alcanzada por la
palanca acodada 7, importa, i = L:K1 respectivamente 1 = L
K2, reramente daesplazando la superficie contraria 21 v sus -
topes 23 y 24 en el miembro secundaric 5 hacia dentro o ha~-
cia fuera, pucde variarse la relacién de rwltiplicacidn i -
dentro de un gran alcance, sin que la variaclién fuera necesa
ria para cualesqulera otras wnartes del amplificador de fuer-
za.

Bl amplificador de foerza, ilustrado en las figs.
4 y 5, trabaja en orincipio exactamente icual que el amplifi
cador de fuerza anteriormente descrito. Partes con lgual fun
cidn, por lo tanto, estdn provistas de iguales signos de re-
ferencia, afiadiendo una ravya de fndice. Para evitar repeti--
ciones, por lo tanto, estas partes no se describun de nucvo
y la des-ripcidn arriba indicada cs aplicable en su sentido
tambidn al ejemplo de ejecucidn ilustrado en las figuras 4 vy

5. tn este ejemplo de ejecucidn, en la carcasa cilindrica 1!

Bl el
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las dos palancas accdadas 7' estdn (lispuestas de tal modo -~
que sus brazos de palanca largos 8' estén alejados entre si
y los brazos de palanca cortos 9' estén vueltos unos hacla -
otrcs. n el centro de la carcasa 1' ostd provista una pieza
de tope comun 14' y por medio de la topa de carcasa 15 ' eg-
tdn unidas con la carcasa 1'. A ambos lados de la picza'de -
tope 1' estdn dispuestos miembros primarios 3' con superiie—-
cies de 10', en lo que los dos ricmbros primarios 3' estédn -
unidos entre si por un yugo 26. En el movimionte de yugo 28
en la direceidn %, los brazos de palanca largos 8' de las pa
lancas acodadas 7' se mueve hrela fuera, v sus brazos de pa-
lanca cortos 9' aprietan el micombro secund:rio 5' con fuersza
amplificada en la misma direccidn. En este ejemplo de ejecu-
cidn v & el cjemplo de ejecucidn ilustrado en las figs. 6 y
7. las palancas acodadas 7' se apoyan con sus salientes 33
en la pared 34 de la cnrcasa.

En el ejemplo de ejecucidn ilustrado en las figs.

antes

6 v 7, en contraposicidn a los cjemplos Ce ejecucién/descri-
tos, no se genera ninguna fuerza depresidn amplificada sino
una fuerza de traccidn, es decir que el miembro secundario 5!
se mucve opuestamente al miembro primario 3'', Todas las par
tes Cde igual funcidn ostdn provistas aquf de inuales signos
de referencla pero afiadiendo dos rayas de fndice, ¥n la car-
casa 1'' cilfndrica estdn dispuestas las palancas acodadas -
7*' de modo que sus brazos de palanca cortos 9'' estén vuel--
tos unos hacia los otros. Fntre ambas palancas acodadas estd
previsto como miembro secundario 5'', una harra de traccidn

con una caeza ensanchada 29, La cabeza 29 lleva superficies

contrarias 3¢, en las que se apoyvan las superficies de roda-
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miento 12'' de los brazos :de palanca cortos 9''. ¥n un extro-
mo de la carcasa 1'*' estd dispuesta como tope una tapa 31 de
carcasa, en due se¢ apoyan las palancas acodadas 7'' con sus =
superficies de apoyo 19'' con interposicidn, en cada caso, y
un rocdillo cilfndrico 20'', Las correspondientes superficies
contrarias del tope se désignan con 21''. Lz barra de tfacciér
5'' estd pasada a travds de un taladro 32 de la tapa de carca
sa 31, "“ntre ambos brazos de palanca largos 8'‘' estd previsto
un miembro primario comin 3'*' con superficies Je cufia 10'*' =
vueltas hacla fuera. Tn el movimiento ¢de esta rarte primaria
en la direccidn A. los brazos <e palanca lafgos 8! de las pa
lancas acodadas 7'' se cocilan hacia fuera y la barra de trag

cién 5'' por cllo se mueve en la dirececidn opuesta 7.

La presente patente de ijnvencisn comprende las si--
guientes reivindicacioness

1.~ Mejoras en la construceidn de amplificadores de

| fuerza mecdnicos especizlmente para tornillos de banco de md~

qguina, por lo menos con dos palancas acodadas, que presentan
en cada c-so un brazo de palanca largo, que coopera con una -
superficic de cufla prevista en un miembro prim=rio mévil, que
transcurre oblicuamente a la direccidn de movimiento del mis-
mo y un brazo de palanca corto, quc actda sobre un miembro se
cundario mévil en la direccidn de movimiento Jel micmbro pri-
mario, respectivamente se apoya en un tope, en lo que la pa--
lanca acodada en su parte central gue une ambos brazos de pa-
lanca, prescnta una superficie de apoyo alejada de la superfi

cie de cufia, con la que se apova la palanca acodada con inter

WSy e
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posicidn de un rodillo cilindrico, en un tope respectivamente
en un miembro secundario mévil en la dirceceifn de movimiento

del miembro primario, crracterizadas porque el brazo de palan

ca corto, en su cara exterior, vuelta hacia la superficie de
cufla, presenta wna superficie de rodamiento ommvada convexa--
nente con lfneas de envuelta que transcurren perpendiculérmqg
te al plano de movimiento de la palanca angular, con la que -
se apoya en una superficie contraria <e miembros secundarios,
respectivemonte cel tope, plana, alejada de la superficie de
cufia, y porque el rodille cilfndrico es libremente mévil y el
rodillo cilfndrico se apoya en una superficie contraria de to
pe, respectivamente de wnliembro secundario, y porgue cada paw-
lanca acodada, en su dorso alejado de la superficie de cufa,
presenta, aproximadsomente a la altura de la superficie de ro-
damiento, un saliente, con el que se apoya la palanca acodada
en el saliente de una segunda palanca‘acodada o en la nared -
de una carcasa.

2.~ Mejoras segin la reivindiecacién 1, caracteriza-
"as porque las superficies contrarias se cxtienden perpendi--
cularmente a la direceidn de movimiento del miembro primario.

3.~ Mejoras segin las reivindicaciones 1 é 2, carac
terizadas porque la superficie contraria, en que se apoya el
rocillo cilindrico, estd limitada en su direceidn perpendicu~
larmente a la direccidn de movimiento del miembro primario, e
ambos lados, en cada caso por un taldn.

4.~ Mejoras segén la reivindic-cidn 3, caracteriza-
das poraque la superficie de apoyc en la parte central de la -

palanca acodada, estando destensado el amplificador de fuesrza,

estd inclinada respecto a la direccidn de movimiento del miem
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bro primario y, en posicidntensada del smplificador de fuerza]
transcurre aproximadamente perpendiculsr a lz direccién de mo
vimiento del miembro primario.

5.~ Mejoras seqdin la reivindicacién 1, caracteriza-
das porgue la superficie contraria, cooperante con ¢l rodillo
cilindrico, por fuerza de resorte se sosticne en nplicadién -
conitra el rodille cilin’'rico y este dltimo se sujeta en apli=-
cacidn contra la superficie de apoyo de la palanca acodada.

6.~ Mejoras segin una o varias de las reivindicacio
nes precedentes, caracterizadas porque en una carcasa, simé—-
tricamente a la direceidn ‘e movimiento del miembro primario,
estdn dispuestas dos palancas acodadas, con el dorso de sus -
brazos de palanca largos, vueltos unos hacia otros y estdn -~
dispuestos con sus brazos de palanca cortes alejados entre si,
porque en lacrcasa estdn pré%istas dos pieczas de tope con su
perficies contrarias, en las que se apovan los brazos de pa--
lanca cortos y porcgue ambos palancas acodadas, con interposi-
cidén en cada caso de un rodillo cilindrico, se apoyin en un =
miembro secundario comdn, estando pravistas en el miembro pri
mario, dos superficies de cufia, vucltas unas hacla otras.

7.~ Mejoras segin la reivindicacidn 6, caracteriza-
das porque la carcasa es un cllindyo hueco, porcgue las piezas
de tope presentan una seccidn transversal en forma de segmen-
to, porque en las superficies laterales de las palancas acoda
das, que transcurren paralelas al plano de wovimiento, presen
ta piczas de relleno con seccidn transversal en forma de seg-~
mento y porque el micmbro secundario presenta un émbolo guia-

do en el cilindiro hucco, que soporta las superficies contraw

rias, el cual se apoya con sus caras alejadas de la superficie

i
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contrarlia en resortes de platillo.

8.~ ifejoras segin una o varias de las reivindicacio
nes precedentes, caracterizadas porque en una carcasa ciline-
drica hueca, simétricamente al eje de la carcasa, estdn dis--
puestas dos palancas acodadas, alejados sus brazos de pal n--
ca largos entre sf y con sus brazos de palanca cortos, vuele-
tos unos hacla otros, porque en el centro de la carcasa estd
prevista una pieza de topc comin y estd unida por medio de -~
una tapa de carcasa con una carcasa, porque a ambogs lados de
la picza de tope estdn previstos miombros primarios con super
ficies de cufla y porque el miembro secundario presenta un &m-
belo, que soporta dos superficies contrarias, en que se apo=--
van las palancas acodadas con interposicidn en cada caso de -
un rodillo cilindrico, estando dispuestos entre la cara aleja
da de 1 s superficies contrarias del émbolo y otra tapa de =~
carcasa, resortes de platillo. ‘

9.~ Mejoras segin una o varias de las reivindicacio
nes precedentes, caracterizadas porcque en una carcasa cilindri
ca hueca, simétricamente al eje de carcasa estdn dispuestas -
dos palancas acodadas con sus brazos de palance largos aleja-
dos entre sf y con sus brazos de palanca cortos vueltos unos
hacia otros, porque entre ambas palancas acodadas, como mniem-
bros secundarios, estd prevista una barra de traccién con una
cabeza ensanchada que llevan las superficies contrarias, en -
las que se apoyan los brazos de palanca cortos con sus super=
ficies de rodamiento, porque en un extr-mo de la carcasa, co-
mo tope, estd prevista una tapa de carcasa que vresenta dos -

sunerficies contrarias, en las que se apoyan las palancas aco

dadas, con interposicidn en cada caso de un rodillo cilindrie-
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co, Y a travéds de la cual se ha conducido la barra de traccidv
y porque entre los dos brazos de palanca largos estd previsto
un miembro primario, comin con dos superficies de cufia dirigi
das hacla fuera.

10.- Mejoras segin la reivindicacidn 1, caracteriza
das porque el saliente estd constituido como superficie.de ro
damiento curvada convexamente,

1l.- Mejoras en la coastruccién de amplificadores de
fuerza mocdnicos especialmente para tornillos de banco de md-
quina.

seglin se describe y reivindica en la presente memo-
ria descriptiva y se ilustra con los planos reglamentarios -~
que a la misma se acompafian.

Consta la presente memoria de diecisiete hojas fo--

liadas y escritas a mdquina por una sola de sus caras.
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