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HEHORIA OESCRIFIIVA

La presente invencidén ge refiere a wnos perfeccionzniene

03 en lop siptenss para la medicifa e indicacifn e pardmstros

do uns mdoguing de hilar en fino sin husos, el cual estd provige

Se to con salidas para wn procesamiento macivo de datoS. = w =~ -

08 pardmetros de wia miguina de hilaxr en fimo 86 deter=
minan et las ejecucicnes cunoeidas hasia shors del medo siguien
el la velovidad do eniregn se registra mediante cilindros con

. ayuda de un aparato de moedicidn mecénico con wna rusdecite de
T rodadura, cuyo movimiento ge tronsmite o wa aguja debajo de la
cunl se encuentra wa gscala, determinfsdose la duracidn de la
, medicidn mediante un ocrondgrafc accionado par un muslle. Utr¢
ds lod dispositivos utilizados es wna dinamo tacométrica, la
tual estd unida a través de un conmitader con un instrumemto

o e we et ey e
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medidor de aguja. Son oconocidos, ademéds, digpositives de trang-
misién con circuitos digitmles, los cuasles, con la gyuda de
gondae fotoeldetricas montedas sobre eillindros .v' cerca de un
rotor de hilar, miden el eetiraje por una sola vez y el mimero
de vucltas de torsidn corruspondientes a 1 metro de hilo, es-
tando estos valores multiplicados por una oonsctants. las son-
das estdn acopladac a la néquine o ee santienen en una posicidn
corrospondiente por los operarios durante le duracidn de la me-
dieidn. E1 aparato estd configuramdo como aparato portdtil. Ia
medicién de la energia necesaria se efootda mediante la medi=
eién de la enexrgla requorida de motores eldctricos, a saber,
mediente une guernicidn do vatimetrfa. 51 el acclonamiento se

nifurca, ce desconpctan ranslos LUIEvidualose « = w e = w o -«

A la vista de que en los accionsmientes do lap mdquinae
de kiler en finc se prescinde de una ejecucidn con ruedas ine
tercambiobles y se introducen veriandores o accionamientos oon
un buele de regulacidn, aumenta la importuncia de una medioidn
del ajuste de la ndquina y con olie tonbidn lss oxigencias ree~
lativas & su dispesicién, veloecided y precisidn, que lda PrO=
cedimientos clésicos son incmpaces de catisfacexr de ung meners
total. En los agaratos que pueden tranlsdarsse, reprosenta un
inconveniente el retrase imprescindible pore el montaje y even—
tualmonte, odomds, para el ajuste de lae sondas. Los aparatos

indicadorea eléetricos de aguje no proporecionan le exmetitud
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necesaria oon sl valor medido. las mediciones de la energis
necesaria no suelen efectuarse en su mayor parte en absoluto,
debido a las dificultades que presentan, adn cvando represenion
una importente informacién sobre el estade de la miquina, cuye
conocimientc posibilite mediente una intervencién a tiempo que
g6 evite i1a gparicién de dailos. A medica que se va incrementen=—
do lg utilizacién de mdgquinas de hilar en fino sin husos, enw
piezen a abrirse paso métodos de la direccidén de la produccidn
que emplean instrumentos de cdlculo, caleuledores 4e wando y
simileres en lcs cuales la recogide de datos de las mdguinas

de produceidn repruessnte una de las cuestiones decisivas, 1
inconveniente comin de tod:o los procedimientos de medicién
conccldos hasta ahora eatriba en el hecho de que no perniten

ung transminsién do datos al procesaniento centrel de los mig-

NOBe o = & wv o0 o= = o ar o W G o o0 U O S G o= T W T M S W W W= Gm W

la presente invencidn sc planteaz el problema de asegu~
rer un sistema o dispositive pars 1l medicién do pardmetyos y
su ipdiomeidén clera que mida tedog les pardmetros con una sle-
vedn exactitud, pooibilitando al mismo tiempo el imso rdpido
de lo nedieidn de un pardmetro a la medioidn de otro perdmetro
y adends lg tranemieidn de leoo dates medidos para st progedim

mi’en‘b(}masivo------"'--'—*-‘-"--'-—'”-"'““*"

E1 dispositivo segin iz invencidn cetribe substanciale

 mente en que un transmisor de la velocidad de entrega, un transge

misor de la velocidad de alimentacidn, un frensmisor del niuero
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de revolucicnen de wn drgano formador de torsién y una fuonte
de frecuencias estdn unides con W conmutador de funciones,
ouyas salidas estin en commicacidn con wn coutador principal
¥ un cantodor auxiliar, scontrdndose intercalada una memoria
entre ol cotader princinal y log elsmentor indicadores, y onge
tando simltdneanenie wnidon el contalor prinecipal, el contador
auxiliar, in seaoria y wn mando de régimen con circuitos de
mando, ostondo ademds mido el mando de régimen con wne fumte

Otras caractoristions del dispositivo eegly la invenciln
se detallen en la deseripeidn qus sigue a continuacido y se
despronden de log plancs adjintos. Los planol muenirgll « « = =

la ¥ige 1 uns vista sequendtica total sobre wna wmiguine
de hilar en fino, ia cual @td equipaia con un dimpositivo para
la medicidn y la indicacidn de pardmetros de ia miquing. = - =

ta Fig. 2 una vista frontal de unm parte central del dige-
poaitivomz.amvmci&x. T I e .

ia Pige 3 wa viste saquendtica de wa rodiilo de mediciln

QL TOA SONEGY ™ o o M o we de . e e T s

ta Tig. 4 un esquena de bloguan del disponitive segin la

INVONCithe = o on o o - " o -
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la Fige 5 otra veriante giel esquena de blogues del dis-

positivo segfn 18 invencifne = « s = w e cccc e e mca-

La Mge 6 otra variante del esquema de blogues del disw

positivo segln la invencifne ~ = = e c v r e e cc e e e we-

W8 Pige T un disgrams de les desarrollos de las veloole
dedes de elementos de trabajo de la ndguine de hilar en fine

al efectuarse €l paro de 1la MismBe = = = = = = =« = & - - « -

Como mueatra 1a #Mg. 1, ls ndguina estd proviete en su
pared lateral con una unided 1 de pedicidn e indicacién. Esta
unidad estd unida mediante une lfnes con une sonda 2, a la
cugl se encuentra asignado un rodillo 3 de mediecidn, el cual
sotéd rodesdo por una correa 4. Ademds, em la Fige T ge hen re~
prasentade puntos 5 de hilar, los cuales estdén provistos de
cilindros de peinexr y de rotorcs Ge hilar, no reprosentados
gen log planos, de los cusles salo un hile 6 hilado en firoe.
Este hilo 6 se encuentra en contgcto con los cilindros 7, 8

yee arrolla on una bobing 8¢ » m m c c e c v mc w o e o=

La Fige 2 muestre una vista frontel de la unidad 1 de ne-
dicién ¢ indicacidén. Aqui se encuentra una tabla indicadora 10
con signos numdricos 11, signos auxilisres 12 e indicueidn 13
dol estado. Ademfs so encuentrs aqui un conductor 14 de (ree-
seleceidn, un conmutader 15 de funciones y puleadores 16 de

in la Pige 3 se ha reprecentado una vista esgquexndtica del
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rodillo 3 de medicién con le conda 2 apigneda al mismo. E1 ro=
éillo 3 de medicidn eotd provisto de un disco 17 de sermles.
El rodillo 3 de medicidn se encuentra en contacto con la co-
rrea 4. En la sonda 2 se encuentra un imén permanente 18, el
cusl eotd ,rovisto de un arrollamiento 19. Do modo similar se
encuentran dispuestians también otraz sondus en la ndquina, las

cuales contienen tranmisores 23, 39, 40, 41 (Fife 5)e = = = =

En la Pige 4 @0 encuentra en una superficle delimitada
20 un dispositive dispucnto en la unidad 1 de medicidn e indi-
cecifn, miontras que los restantes elementos ee encuentran dise
tribuidos en la méguina de hilar en fino. Con un conmutador 15
de funcicnuve s6 encuenirs en ccmunicacién un tranmmisor 21 de
la velooidad de alimentacidn, un tranomigor 23 del nimero do re-
voluciones do wn Srganc formador do torsidn, une fuente 24 de
{recuencios, un contador principal 25 y un contalor muxiliar
26, Intrc ol contader principal 25 y los elenentos indicaderes
28 se oncuentra intercalado wna nomorda 27. Intre los circuitos
2% de mundo y una fuente 31 de energia eldéetrica se encuentra

intercalado un mando 30 de résinen. ~ = @ w = =« - . - ----

Zn la Fige 5 80 ha representado, ademds: un circuito 12
pura la eincronizacidn del comienzo de la medicidn, el cunl es=
18 en comunicseidn con un vircuito 29 de mando, lusgo una o=
seleccidn 38 de la zinura de la cinte de hilers la cudl estd
on comunicecién con el contador muxiliar 26, y un divisor 33
de frecusncimo, el cual estd en comunicacidn con el commtador
15 de funciones y con un elemento 34 de salida. éntre los me-

dios 37 para la indicacicn de la produceidn de la méquina y un
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elemento 35 de separaciln se encuentra interealado un conmuta=
dor 36, estando unido el elemento 35 de separaucidn con el ele-
mento 34 de salida. Juego se encuentra aqui el transmisor 39
del érgano formador de la torsidm y los tranmmisores 40 y 41

del nimero de revoluciocnes de los cilindrus de peinare - = =

En la Fig. 6 se han representado otros elementos que
se detallan a continuacién; un mando 42 que estd en comunice-
oién con el conmutador 15 de funciones, un elemento 44 do equie
po que estd en comunicacién con el mendo 30 de régimen, asi
como un elemento 43 de salide de la transmisidn de datos que

e encuentre en comunicecién con el contador 25 y con 1z nemo=

En el diesgrame de la Flg. 7 se ha representado mediante
une curva 45 lu disminucidén del nimerc de revolucicnes dsl
rotor de hiler desgués de cortur el motor eldetrico de socio-
namiento de ia red de digtrivucidn. Una curva 46 muestra la
misme dependenecia pura los cllindrosg de ﬁeirmx‘, ¥y uns curva 47

para la rodadura final libre de los cilindros 7, €. Los signos

%, ¥ t, de referencia caracterizen la duracidn Ge la medicién
del elemento escogide, la cual estd determinade por el mando

30derégimen.--------------—------..--

E1l funcionamiento del dispositivo representado en las
Figs. 1 a 4 estriba en general on que los transaiscres indie
vidunles distribuidos en ls mdouinm de hilur en fino sin husos

regiotran el movimiento de los elementos que son importsntes
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para el funcionsmiento de la miquina, entando estos transmiscoe
ras en comunicacién con la unidad 1 de medicién ¢ indicacidn
que estd dispuecta en el lado frontal de la méqu'ina. la extenw
sién de una magnitud nedida se efectdm por el servicio de la
mdguina mediante el conmutador 15 de funciones, mientras que
los restuntes parémetros de la medicién se determinen con ayuda
doel mando 30 de répimen. El velor medido es indioado en la ta=
bla indicadora 10 en las unidades en las que se expreea la mege
nitué medida correspondiente. Esto se acegura por una parte
mediantc el encondido de las seiinles numéricae 11 currespon=-
dientes y por las seilales auxilieres 12, las cuales estén for-
madag por puntos decimales y el multiplicador. El dispodtivo
representado en la Fige. 5 posibilita, ademds, con syuda de me-
diog 37 pura la indicscidén de la yroduccidén de la méquina, la
indicmeidn en unidades de lengitud elegidas la centidad del hi-
lo gue ha eido hiledo en fino. ¥n el caso de utillparse el con=~
mutador 36, puede indicarse temto la produccidén en los turnos
individuales de trabajo como también la produccidn totel. - =

L1 dispositivo moptrado en la Pige. 6 pooibllita una
transmisifn do datos al ;rocesamicnto central de tal modo que
el conmutador 15 do funciones estd toledirigido oon ayuda del
mando 42. Tl valor medido es transmitido por el elemcnto 43 de
solida de la transnisidn do datos al yrocesamiento centrale - =

En todae las condiciones oo almacena ¢l valor rosultan-
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te, ea deoir, el nuimerc de impulsos de los tranemisores, en el
contador principal 2%. Mientras tanto, los elementos indicado-
ros 28, formadosm, por ejemplo, por tubos de descargas © por un
dioplay de oristales lfquidos, representen gréficamente el ree
sultado de la medicién saterior slmacenads en la me.soria 27,
El bloqueo de le entrada de los contmdores 25 y 26, su pussta
a cero y el reogistrc de una cifra en la me oria, estén goberna=
dos por circuitos 29 de mando. Segin la téonica aplicada, la
durscidn do la carga del contador principel 25 esté determinada
de diversos modos. Cuando se efectis lawmedicién del mimerc de
revolucionss de los Srganos formadores de la torsidn y de los
cilindros de peinar, de la velocidad de salide y de la enorgia
necesaria, le duracién de la medicién e determina con ayuda
del contaje de los inmpulsos procedents de la fuente 24 ds fre-
cuencisn. En los cesos do mediciones de porciones, mediante las

cugles ge determine el nimere de revolucionas por metro y el

‘estiraje de la méquina, ss decir, la proporoiin entye la velo=

cidad de salida del hilo fabricado y la velocided de elimente-
cidn de la cinta de fibras alimentada, la duracifn de la medi-
oidn es determinada por el contnje de los impuleos del transe
misor de uns magnitud que estd contenida en el divisor de la
expresidén correspondiente para la rmaglitud nedida. E1 contaje
lo efectia el contador mxiliaer. Cuando se mide la finura del
materisl hiledo en fino, la duracidn estd determinada por la

preseleccién de le finura de la cinta, la cual eatd conectada
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al contador auxiliar, que recidbe en este caso la carga deade

el trsnamigor 21 de la velocidad de salldas = wm e = = w v o -

En las ndquines sin husos con dos caras y‘cen dos moto=
res para el accionamiento de lom rotores de hilar, y dos moto-
ros pare ¢l gccionamiento de loa cilindros de peinar, es posi-
ble medir mediante el dispositivo deserito las necesidades de
energfa de un ramal o ¢l momento de las resistenciams pasivas
que rige slrededor del ndmero de revoluciones de trabajo, y de
maners geparada pars cada razal. Ia medicién se efectia durane
te la rodaduras final de la mdquine y se evella una parte del
recorrido de rodadura final de la mdquina. Para este fin, el
comienzo do la medicién deo un ramel correspondiente de la md-
quina esté sincronizado con el momento de desconexidn del accig
namiento de la red. Esta sincronizeoidn estd aaégurada por el
eircuito 32 para la eincronigacién del comienzo de la mediocidn.
Este circuite puede reaslizarse por ¢jemplo mediante un clreul-
to de basculacién de llave de llamada, cuya salida cierrs mew
diante la 18gica de circultos 29 de mando los puntos de blow
quec de la entrads de loa contadores 25 y 26. La entrada del
circuito de besculacién de llave de llamada es accionada por
ojemplo mediente un contacto de commutezoidn de reld de la ins-

telacidn eldetrice de la méquina de hiler en fino, cuya msrcha
eotd sltuada en paralelo con la mercha del contactor del motor

del remel de mccionamiento correspandiente. las ecumciones dsl
movimionto de los remales individuales pueden desarrollarse del
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P =sC «Den

en donde: il - Komento de les resistencias pasivas en ol ramal
correspondlente .
A - Congtante gue depende de los mmntos de inercia
de la velocidad inieial del movimiento dursnte
el tiempo de nmedicidn

B = Constante gue depende de la inercia y del ocundrae-

do del tiempo de medicidn

n - Nimero de revoluciones o wu miltiple del eleomen—

to dispuesto en el ramal medido en el tiempo '!:1

P = Necesidad de energfa del ramal medido

Cy D = Dependen de los pardmetros del circunito, del
tiompo de nedicién y de la velccidad medis duran-
te ol tiempo de medicién

Para los n medidos individualmente, los momentos y las
necenldades de energfa correspondientes pueden determinarse
claremente ¢n forma de una tebla, dentro de cuyos lfimites
tienen que moverse. Tel cono muestre la Pig. Ty €8 nocesario
elegir de manera conveniente para la medicién el tiempo 1:1.
El tiempo do medioidn, similer n tz, solanente es conveniente
para le determinacidn del rondimiento del frenado de los cie

lindros de peinar, después d'e¢ haverse deterzinado en esta



Se

10.

15.

20.

254

w 12 =

mediecidn el mimero total de revolucionos de los cilindros de

peinar durgnte el frenado G 108 MIBMOB, ® = w o = w « = = =

El aleance de los circuitos de régimen satd determinado
por el mimero de los intervalos de medicidn deseados, los pro-
cedimientos pars comirobar el funcicnamiento correcto del apa~
rato, la inclueidn de tiempos de pero entre lae mediciones,
1la eleceidn de una medicidn ‘nica o repetida y por el régimen

pegin el cual deberd efectusrse la evaluacidn de un promedio
de una pluwralidad do mediciones. Ia fuente 31 alimenta la tote-

l1idad de los eircuitos eldotricos de ia unidad 1 de medicidn e

Pars una recogida central de datos es particularmente
ecnveniente la sslide do los elementes 34 mediante los cuales
puede determinaree el tiempo de ﬂmgimnm:lento de la méquina
¥ la groduocifn tedrica de la misma, en combinacifn con el
hecho do que despuds de la llegada de las pefiales correspon=
dientes el mando 42 y el elemento 44 de equipo aseguran en el
régimen corregpondiente la conmuiacién correspondiente del
conmutador 15 de funciomes y la medicidn de lu finura del hilo
que ba sido hilade en fino. Es ventejoso si pers le medicidn
del nimero de revoluciones de lus roteres de hiler y de los cie
lindros de peinar ee utiliza uno de los rodillos de soporte de
la corrce 4. Eo neocesario equipsr ootos rodilloé 3 ¢on un dipw
co 17 de sefieles y ajuciar su didmetro al miltiple compaeto del

dddmetro de la polea do tranemisidn de un elomento secionado. =



En la medicién ds las tempersturss y de los parémetros

de le téenica del aire em neceseric intercelsr erntre los

trensnisorss correspondientes y el conmutedor 15 de funciones

unos transformadores de sefialee con salide Ge frocuencia. En
Se les néquines en las que loe rotores de hilar son accicnados

mediente fusntes:de rotecidn ind;pendientee, se encuentra in-

tercalade entre el conmutador 15 de funciones y el tranamisorxr

de movimientos de los rotores individuales de hilar una unided

decom‘tacidn.—ubu----—no-———--—---u-u

10. La indicacifn 13 del estado sirve para que el personal ene
eargado del sorvicioc pusde ver si ae efsctde uns medicidn o
existe un tlempo de detencidn o si el gperato ostd gobernedo
deede ol exterior. El disco 17 de sefinles estd provisto de
puntos con una conductividad megnédtica diferente, los cuales

15. producen variacionss dol flujo magndtice en el srrollamiento
19 que rodea al imdn permanente 18. £l divisor 33 de frecuso-
cias estd unido de mamera permonente mediante el conmutador 15
de funciones con el transmicor 21 de la velocidad de entregae
En su eslida aparsce un impulso cada vez despuds de la entrega

20. de la longitud de hilo gue estl deda por la capacidad del divie-

sor 33 de frocuencias. Hediante la integracifn de estos impule=

8508, la cual se sfectia .or ejemplo mediante un contador elece

tromecdnico, esté dada la longitud del hilo hilado en fino. Es=

te contador representa el medio 37 para la indicaciln de la pro-

25, duceidn. Il elemento 34 do salida y el elemento 35 de separae=
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cifn pirven para la adapitacidn de im potenciag y Qo ia impedan-
cig. -sade el gignanto 34 de entrega, ol dispositive pusde doe
rivar inforgaciones ol processtlento total de datua, las cus~
les se reficren a la duracidn del Nmcichamionto de la miquina,
Jo longitud del hilo hilado on finw y ln velcerdud de onflega.
kelas informaciones se trananiton permanentemente. Il elowsulo
43 de salida de la tranemisidn de datos posibilite transmlitir
wna sagnitud potestativa de ias magnitudes swdidas, efectudas-
dose la eleccidn de las magnitudes desde @l exterior con ayuda
del mendo 42 que eetd en commicseidn con ¢l comutador 15 de
funcicnesr, estando detorminade el rfziuen de medicidn por el
elspento 44 do eguipo. 'a pusstsn en marcha de iz medicién, el
registro del mivero en ia memoria 27 y por 1o fento tawbidn

on la salida paralela, esidn gobemsdos por les circuitos 29
de wando, los cunles pucden accimarss tambidn dosde el extew

PiOTe ™ ¢ 0 o 40 26 = 20 wm 50 W0 W A e W W e e e e W R e e W A T W

Bl transmigor del ndmero de revolucionen de un Srgane
formyior de la tormiln puede subetituirss por tn transmigor
de magnitules proporeicnalasmie regoectio a iam Jorsicioes il
partidag, a sader cspecialbente ou las migquinns en ias que no
utilissm relor de hilare m v w e m v mv e neseuns-

B S i A

Se declaran de novedsd y propiedad parn Eepafis, sus tew
rrisorics y plasas de scberanis, las sipiantess = « « « o w =
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REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionanientos en los sistemas pere la medicidén
¢ indicacién de pardmetros Go una méquina de hilar en fino sin
husos, carscterizados porque un transmisor (21) de la velocdw -
dad de entrega, un tranemisor (22) de la velocidad de elimon=
tacifn, un trensmisor (23) del mimero de revoluciones de un Sr-
gano formador de 1a torsidn y una fuente (24) de frecuencias
estén unidos con un commtedor (15) de funciones, cuyas salidas
ootén en comunicacién con un contador principal (25) y un con=
tador euxiliar (26), encontrdndove iniercalada una me.orie
(27) entre el contador principal (25) y los elementos indicam
dores (28), y estendo simuiténemmente unidos el contador princis
pal {25), el contador auxilier {26), la meuorda (27) ¥y wn mando
(30) de régimen con vircuites (29) de mando, estando adends
unido el mando (30) de mézimen con wna fuente {31) de energla

eléctrica y con el contador auxiliar (26)e « = @ = = = « = = «

2.~ Perfoccionamientos gegin la reivindicaoildn 1, carsce
terizados porque a las correas (4) de accionamientos tengencige
les de puntos (5) de hiler se encueniran asignados rodillos

(3) de medleidn provistos do sondag (2)e » w = e = = = w - - =

3.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizados porque la sonda (2) estd proviste de un imédn
permanente (18), sobre el que descanss wn arrollemiento (19),
estando dispuesto dentro del redio de accidn de este imdn pere

manente (18) un disco (17) de cEliEleNe = = o = e = = v = = = =

e S S IV
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4« Porfoccionanientos segfn la reivindicacién 1, carac-
terizados porque el cirouito (29) de mando estd en commicacidy
con un cirouito (32) pera la sincronisaciin dod comienz de Ia

5.~ Perfeccicpamientos megin la reivindicmeidn 1, carace
terigados porque el conmutador (15) de funcioneo esté en comu=
nicacién con un divisor (33) de frecuencias y este ditimo eatd

provieto de un elomento (34) do e8lidae ~ = = = = = w = = «w -

6+~ Porfoccionanicntos segn las reivindicscicnes 1 y 5y
caracteri sadog porque wntre un elemento (35) de soparacidn ¥y
medion {37) pera la indicaciln de la produceidn de la méguine

e axcuentra conectado un conmutador (36)e « - w = =« v o =

7.~ Perfeccionamientos sogin la reivindicacidn 1, carace
terizados porque al contador euxiliar (26) se encuentra asigng
da una jreseleccidn (38) de la finura de la cinta de hilar
alinmentadae

& o= Porfoocionanientos sesin la reivindicacién 1, carac-
torizados porque el commutador (15) de funciones estd jrovigto

9+~ Perfoceionumienton eeglin las reivindicaciones 1 y 8,
carscter:gzados porque al mando (30) de régimen se encuentra
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10+~ Perfeccionamientoe segfn la reivindieacién 1, ca-
ructerizados porque el contador principel (25) y le mexoris

(27) estén en ccmunicseifn con un elemente (43) de salida de

la trenonipifn 08 duttEe » v m e ca cec v mecaccwwane

11+~ Perfeceionaniconios segdn la reivindicacidém 1, o=
racterigados porque con el coamutador (15) de funcicnes se
encuentran an comunicacidn, edemés, un transmisor (39} del
pimore de revoluciomes del rotor de hilar y tranemisores

(40, 41) del anlmerc de revoluciones de los cilindros de peinars

12 o~ "PERFECCIONANMIENTOS EN LOS SISTEHMAS PARA LA LEDI~
CICN E INDICACICR DE PARAMETROS I UNA BAQUINA IE HILAR ER

FINQ aIHEIUﬁO:{"C“"""“l.-"-----—--‘----—

Tedo ello conforme se deseribe y reivindiea en la presen=
te mezoria que consta de diecislete nhojas, foliadas y mecanosrg
fledap por une ecle de sus carss, j e alete figures que ia

1lustran.
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