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1 Antecedentes de la Invención

5

10

15

20

25

Las mesas, e s c r i t o r i o s ,  camas y o t r a s  p i e ­
zas  de m ob i l ia r io  del t ipo  de pared que se p l iegan ,  se usan 
extensamente en s i tu a c io n e s  en l a s  cua les  e l  espacio dispo­
n ib le  se encuentra  muy r e s t r i n g i d o .  La cama o cua lqu ie r  p i e ­
za de m ob i l ia r io  consta  de b i sag ra s  para  que pueda p i v o t a r -  
se hacia  a r r i b a  desde su pos ic ión  de uso generalmente h o r i ­
z o n ta l ,  a una pos ic ión  de almacenaje generalmente v e r t i c a l  
y adyacente a l a  pared o en un pequeño c lo s e t  que se encuen­
t r e  colocado en l a  pared con e s te  f in .

Debido a que el  peso que se encuentra  im­
p l icado  inc luso  en una cama de tamaño mediano puede l l e g a r  
a s e r  c ons ide ra b le ,  desde hace mucho tiempo se ha cons ide ra ­
do conveniente  e l  p roporc ionar  algún t ip o  de r e s o r t e  de con­
t rapeso  para  que se l e  f a c i l i t e  a l a  persona e l  mover l a  ca­
ma en t re  l a s  pos ic iones  de uso y de almacenaje.

También desde hace mucho tiempo se ha acep­
tado que e l  usar  b ia s  de r e s o r t e  como una to rc a  con respec­
to a l  p ivo te  de l a  cama, con e l  ob je to  de oponerse a l  p re ­
so de l a  cama, no es una función l i n e a l  de l a  pos ic ión  de l í  
cama, pero se t r a t a  de una función seno de l a  pos ic ión  angu­
l a r  de l a  cama. Esto se debe, desde luego , a que e l  brazo de 
pa lanca  a fe c t iv o  del cent ro  de gravedad de l a  cama con r e s ­
pecto al  punto de p iv o te ,  aumenta s inusoidalmente  a medida 
que l a  cama se ba ja  desde l a  pos ic ión  v e r t i c a l  h a s ta  l a  po­
s i c i ó n  h o r i z o n t a l .

30

Encontramos que l a  misma s i tu a c ió n  se pre­
s e n ta  con respec to  a todos lo s  t i p o s  de cargas de p l iegue  
o de p i v o t a j e ,  incluyendo lo s i g u i e n t e ,  mas no l im i tándose
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a e l l o ,  es d e c i r ,  e s c r i t o r i o s ,  mesas que se p l i e g an ,  b a r ra s  
de c o n t r a te n s ió n  para  t r a b a j a r  en e l l a s ,  rampas de carga ,  o 
ouer tas  a r t i c u l a d a s  en su p a r t e  i n f e r i o r  o cu a lq u ie r  o t ro  
niembro que tenga un p ivo te  cerca  de su p a r te  i n f e r i o r  para  
poder moverse e n t r e  una pos ic ión  generalmente v e r t i c a l  a una 
pos ic ión  generalmente h o r i z o n ta l .  Con f in e s  de i l u s t r a c i ó n ,  
se a p l i c a  l a  s i g u ie n t e  invención según se da a conocer en ejs 
te  e s c r i t o ,  a una cama p legab le  del t i p a  de pared, pero se 
debe comprender que l a  p re sen te  invención se a p l i c a  igualmen 
t e  a c u a lq u ie ra  de l a s  cargas  del t i p o  de p i v o t a j e  que aca­
bamos de mencionar.

En e l  a r t e  a n t e r i o r ,  se han propues to nume­
rosos  a r re g lo s  para  i g u a l a r  l a  re spues ta  esencialmente  l i n e a l  
de un r e s o r t e  con lo s  r e q u i s i t o s  de fue rza  de contrapeso  i n ­
herentemente no l i n e a l e s  de una cama p legab le .  Uno de esos 
a r r e g lo s  del a r t e  a n t e r i o r  usa r e s o r t e s  de una b a r ra  de to_i 
s ión  como el p r i n c ip a l  contrapeso para  l a  cama. Entonces se 
usan r e s o r t e s  y a r t i c u l a c i o n e s  a d ic io n a le s  para  c o n t r a r r e s ­
t a r  lo s  e fe c to s  indeseab les  de l a s  ba r ra s  de to r s ió n  cuando 
l a  cama se encuentre  ce rca  de l a  pos ic ión  de uso, es d e c i r ,  
l a  pos ic ión  h o r i z o n ta l .  Es ta  e s t r u c t u r a  del a r t e  a n t e r i o r  
im pl ica  l a s  desven ta jas  de l a  no uniformidad e n t re  l a s  ba­
r r a s  de to r s ió n  manufacturadas,  e l  rango l im i tado  de a ju s t e  
que e x i s t e  pa ra  compensar dichas no uniformidades y también 
para  compensar por  l a s  v a r iac io nes  que puedan e x i s t i r  en e l  
?eso de l a  cama, y asimismo p re sen ta  problemas de ru p tu ra  
de l a  ba r ra  de to r s ió n .  Es ta  e s t r u c t u r a  del a r t e  a n t e r i o r  
también t i en e  l a  desventa ja  de un costo  excesivo y da su con 
p l e j i d a d ,  debiao a que se n e ce s i ta n  usar  a r t i c u l a c i o n e s  y 
r e s o r t e s  de compensación.30
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Otras e s t r u c tu r a s  del a r t e  a n t e r i o r  han p ro­
puesto e l  uso de una leva  de forma e sp e c ia l  para  modif icar  
l a  fue rza  del r e s o r t e  da con trapeso ,  como una función de l a  
pos ic ión  angular  de l a  cama. Se une un r e s o r t e  a una de l a s  
porc iones  del p ivo te  o b i s a g ra  de l a  cama y a l a  o t r a  porción 
de l a  b i s a g ra  por medio de un cab le ,  c i n t a  o cuerda que pase 
a l rededo r  de l a  s u p e r f i c i e  de l a  le va  que se encuentre  f i j a  
para  moverse con e l  p iv o ta j a  de l a  cama. En es tos  d i s p o s i t i ­
vos de l a r t e  a n t e r i o r ,  e l  rad io  de l a  le va  aumenta a medida 
que l a  cama se mueve desde l a  pos ic ión  v e r t i c a l  h a s ta  l a  po­
s i c ió n  h o r i z o n t a l ,  debido a que l a  porción del peso de l a  es 
ma que se t i e n e  que sobreponer  a l  l e v a n t a r l a ,  es mayor cuan­
do l a  cama se encuentra  cerca  de su pos ic ión  h o r i z o n t a l ,  dis 
minuyendo a cero cuando l a  cama se encuen tra  en su pos ic ión  
v e r t i c a l .  Aparentemente se pensó que e l  rad io grande l e  pro­
p o r c io n a r í a  a l  r e s o r t e  e l  brazo de pa lanca  necesar io  para  
c o n t r o l a r  e l  peso de l a  cama en su pos ic ión  h o r i z o n ta l ,  y 
que se iba  a n e c e s i t a r  menos acción del brazo de pa lanca a 
medida que l a  cama se aproximase a su pos ic ión  v e r t i c a l .

Aunque l a  t e o r í a  a n t e r i o r  de l a  forma de 
l a  l e v a  parece se r  razonable  a pr imera v i s t a ,  en l a  p r á c t i ­
ca r e a l  nos hemos encontrado lo opues to; es d e c i r ,  que e l  r j  
dio e fe c t iv o  al  enco n t ra rse  l a  cama en su pos ic ión  hor izon­
t a l  debe s e r  menor que e l  radio e fe c t iv o  ai  encon t ra rse  l a  
cama en su pos ic ión  v e r t i c a l .

La razón de e s t a  aparen te  con t rad icc ión  es 
que l a s  e s t r u c t u r a s  del a r t e  a n t e r i o r  a que nos acabamos de 
r e f e r i r ,  no toman en cuenta  e l  e fec to  que se e je rc e  en e l  
oraao de . tensión o compresión del r e s o r t e  debido a l a  forma 
de l a  propia  leva .  Por lo tan to  es necesar io  cons ide ra r  no30
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sólo e l  rad io  e fe c t iv o  de l a  le va  en un punto dado, sino tam 
3ién l a  tens ión  o compresión del r e s o r t e  en ese mismo punto, 
lo que desae luego determina l a  fuerza  que a p l i c a  e l  r e s o r ­
t e ,  pero l a  compresión o tens ión  del r e s o r t e  es en s i  misma 
una función de l a  lo n g i tud  del r ec o r r id o  t o t a l  o de l a  lo n ­
g i tu d  p e r i f é r i c a  de l a  s u p e r f i c i e  de l a  le va ,  desde e l  p r i n ­
c ip io  h as ta  e l  punto en cues t ión .  Aparentemente, e s te  fac to r  
de l a  lo n g i tud  del r eco r r ido  es lo que se pasó por a l to  en 
lo s  d i s p o s i t i v a s  del a r t e  a n t e r i o r  que acabamos de d iscu­
t i r .

15

Por lo ta n to ,  e l  problema no es simplemente 
e l  m u l t i p l i c a r  l a  fuerza  del r e s o r t e  que se asume que es más 
o menos c ons tan te ,  por e l  rad io  e fe c t iv o  v a r ia b le  de l a  l e ­
va. En cambio, s i  se qu iere  e v i t a r  l o s  r e s o r t e s  excesivamen 
te  l a r g o s ,  que nos l l e v a r í a n  a una mayor complejidad, gastos 
y r e q u i s i t o s  de e spac io ,  se debe a cep ta r  que e l  brazo de pa­
lanca  e fe c t iv o  de l a  leva  no sólo es una función da su po-

20

s i c i ó n  angular ,  sino que también e l  desplazamiento del r e ­
s o r t e  y por lo  t a n to ,  l a  fuerza  d e s a r r o l l a d a  son también un: 
función de l a  pos ic ión  angular  de l a  l e v a ,  ya que e l  desp la ­
zamiento del r e s o r t e  se ve determinado por l a  lo n g i tu d  p e r i ­
f é r i c a  a l rededo r  de l a  s u p e r f i c i e  de l a  leva .

Resumen de l a  Invención

25 Por lo t a n t o ,  l a  p re sen te  invención propor­
c iona un ensamblaje de b i s a g ra  p legab le  de contrapeso que e¡¡ 
compacto en cuanto a su conf igu rac ión ,  bajo en su costo  y nt 
r e q u ie re  de r e s o r t e s  de compensación a d ic io n a le s  pa ra  lo g ra r  
l a  función deseada de contrapeso .  De conformidad con l a  p re ­
sen te  invención, se p ivotan  ju n ta s  una porción móvil del an-30
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samblaje e s t r u c t u r a l  de b i sag ra  y una porc ión da l a  basa ,  p a ­
ra p e r m i t i r  que l a  cama u o t r a  carga que se h a l l a  ad jun ta  a 
La porción e s t r u c t u r a l  móvil ,  se encuentre  p ivotada  en t re  
jna pos ic ión  v e r t i c a l  de almacenaje y una pos ic ión  horizontaL 
de uso. Se inc luye  un d i s p o s i t i v o  de contrapeso, e l  cual se 
i n t e r c o n e c ta  e n t re  l a s  dos porciones  e s t r u c t u r a l e s  para  apis, 
car  e l  b i a s  necesa r io .  El d i s p o s i t i v o  de contrapeso incluye 
un r e s o r t e  que a j u s t a  a uno de lo s  miembros e s t r u c t u r a l e s  en 
forma op a rac io n a l ,  una la va  unida a l  o t ro  miembro e s t r u c tu ­
r a l  y un cable  u o t ro  miembro t ransm iso r  de fuerza  f l e x i b l e  
in te rconec tando  e l  r e s o r t e  y e l  o t ro  miembro e s t r u c t u r a l  de 
b i s a g ra ,  y que pasa sobre l a  s u p e r f i c i e  de l a  leva  y a l r e d e ­
dor de l a  misma para  proporc ionar  un radio  e fec t ivo  va r iab le  
y un brazo de pa lanca para  e l  r e s o r t e  de conformidad a l a  
pos ic ión  de l a  b i s ag ra .  Debido a l a  le v a  única  que p roporc io ­
na l a  p resen te  invención, l a  cual  e s t á  diseñada tomando en con 
s id e ra c ió n  l a  lo n g i tu d  p e r i f é r i c a  de l a  s u p e r f i c i e  de l a  l e ­
va, a s í  como también el  rad io  e fe c t iv o  de l a  l e v a ,  se pro­
porc iona  un rad io  e fe c t iv o  más pequeño cuando l a  carga  se er¡ 
c uen t ra  en su pos ic ión  h o r i z o n ta l ,  y un radio  e fe c t iv o  más 
grande cuando l a  carga se encuentra  en su pos ic ión  de alma­
cenaje  o v e r t i c a l .

Asimismo se proporc iona un d i s p o s i t i v o  que 
su m in i s t r a  un ángulo de i n f l e x ió n ,  en forma t a l  que e l  resol 
te  de contrapeso no se vea a justado a medida que se j a l e  l a  
carga  de su pos ic ión  v e r t i c a l ,  h a s ta  que e l  centro  de grave 
dad de l a  carga  alcance una l í n e a  v e r t i c a l  a t r a v és  de l  pun­
to del p iv o te ,  ayudando a s í  a l a  operación del d i s p o s i t i v o .

De conrormidad con o t ro  aspecto más de l a  
invención ,  se proporc iona un d i s p o s i t i v o  de a ju s t e  para  aju:30
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i t a r  e l  ensamblaje de b i sag ra  a lo s  d i f e r e n t e s  pesos de l a s  
cargas .

Breve Descripción de l o s  Dibujos
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En el d ibujo ,  l a  FIGURA 1 es una v i s t a  en
p e rp ec t iv a  del ensamblaje de b i s a g ra  de conformidad con l a  
p resen te  invención.

La Figura  2 es una v i s t a  en plano del ensan 
b l a j e  de b i s a g ra  de l a  F igura  1;

La F igura  3 es una v i s t a  en alzado l a t e r a l  
del ensamblaje de b i sag ra  de l a  F igura  1, y sus porciones  se 
han b isec tado  para  mayor c l a r i d a d ;

La F igura  4 es una v i s t a  d e s t a l l a d a  s im i la i  
a l a  Figura 3, pero l a  carga  se muestra  p ivotada  a su p o s i ­
ción v e r t i c a l ;

La Figura  5 es una v i s t a  en diagrama qus 
muestra e l  movimiento de l a  cama o de o t r a  carga desde l a  
pos ic ión  v e r t i c a l  h a s ta  l a  pos ic ión  h o r i z o n ta l ;  y

La Figura  6 muestra l a  lava  de conformidad 
con l a  p resen te  invención.

Descripción de l a  Modif icación P r e f e r i d a

23

Haciendo ahora r e f e r e n c i a  a lo s  d ibu jos ,  
e l  ensamblaje de b i s a g ra  cons ta  de un miembro e s t r u c t u r a l  de 
basa 10 y de un miembro e s t r u c t u r a l  móvil 20, que e s tán  p i -  
votados jun tos  por medio de un pasador de b i sag ra  15. El 
miembro e s t r u c t u r a l  de base lo e s t á  adaptado para  asegurar ­
se ríg idamente  al  p i so ,  o a c u a lq u ie r  miembro adecuado de 
re fuerzo  que se pueda i n s t a l a r  en e l  p i so .  De p r e fe r e n c ia ,  
e l  miembro e s t r u c t u r a l  de base t i en e  porciones  l a t e r a l e s  ver30
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b i c a le s  de r i e l e s  I I  para  proporc ionar  r e s i s t e n c i a  y r i g i d e z ,  
y cons ta  asimismo de unas porciones  de pes taña  h o r iz o n ta le s  
L2 que se usan pa ra  a segurar  a l  ensamblaje de b i s a g r a  a l  p i ­
so, por medio de ensamblajes de tu e rcas  y pernos 13. El miem­
bro e s t r u c t u r a l  de base 10 incluye también una p laca  te rmi­
nal v e r t i c a l  14, y p un ta le s  adecuados 16, que in te rconec tan
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a l a  porción de pes taña  12 y a l a  p laca  te rminal  v e r t i c a l  14. 
El miembro e s t r u c t u r a l  de base 10 puede e s t a r  moldeado, o 
puede e s t a r  soldado a p a r t i r  de miembros de h i e r ro  individué 
l e s  angu lares ,  como se desee.

En er extremo de lan te ro  del miembro e s t r u c ­
t u r a l  de base 10 se proporc iona una porción de r e p i s a  17, 
que en l a  modif icación que se muestra se encuentra  p a ra le lo  
al  p iso pero separado del mismo. Se só ida  un par  de p lacas  
de guía  18 y 19 a l a  porción de r e p i s a  17. Las p lac as  de 
guía  18 y 19 se encuentran  montadas en forma v e r t i c a l ,  sepa­
radas  e n t re  s í  con e i  ob je to  de dar cabida a un miembro de 
le va  21. El pasador da b i s a g ra  15 pasa a t r a v és  de l a s  p l a ­
cas de guía 18 y 19 y a t r a v é s  de una a be r tu ra  p r o v i s t a  en 
e l  miembro de l e v a  21, en forma t a l  que e l  miembro de leva  
se encuen tra  l i b r e  para  p iv o ta r  por ahí.

El miembro e s t r u c t u r a l  móvil 20 consta  que 
una porción da b i s a g ra  que incluye a l a  leva  21 que se pivo-  
t a  con l a  cama o con o t r a  carga, con respec to  al  pasador de 
b i s a g ra  18. En l a  moaif icac ión que aquí se muestra,  e l  miem 
bro e s t r u c t u r a l  móvil consta  de un par  de miembros de ángu­
lo 22, 23 que se encuentran soleados a lo s  lados del miembro 
de leva  21. A l te rna t ivam ente ,  l a  l a v a  21 y lo s  miembros an­
g u la re s  22, 23 se podrían hacer  moldeándose de una so la  vez, 
s i  se desea.30
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La e s t r u c t u r a  de l a  cama o de o t r a  carga  
30, se encuentra  unida por medio de un perno a lo s  miembros 
22, 23 del miembro e s t r u c t u r a l  móvil 20. Se puede ad jun ta r  
un panal 31 a l a  p a r te  i n f e r i o r  de l a  e s t r u c t u r a  de l a  cama 
30, en forma t a l  que cuando e l  ensamblaje se i n s t a l e  en un 
pequeño c l o s e t  o alcoba, e l  panel 31 t i e n e  que c e r r a r  l a  a l ­
coba, proporcionando para  e l l o  una s u p e r f i c i e  con t igua  a 
l a  pared.

Se ad jun ta  un colchón o c u a lq u ie r  o t ro  r e ­
l l en o  32 a l a  e s t r u c t u r a  de l a  cama 30 para  p iv o ta r s e  con 
l a  misma.
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20

25

Se proporciona un miembro de de tenc ión ,  que 
consta  de un perno 27, que se encuen tra  enroscado dentro  dB 
un agujero empotraao que e s t á  colocado en e l  miembro angular 
22. Cuanao se mueve l a  cama hacia  su pos ic ión  v e r t i c a l ,  l a  
cabeza 28 del perno 27 a j u s t a  a l a  porción de r e p i s a  17 del 
miembro e s t r u c t u r a l  de base ,  como se in d ic a  an l a s  l í n e a s  
punteadas de l a  f i g u r a  4. Esto s i rv e  para l i m i t a r  e l  movi­
miento v e r t i c a l  de l a  cama. El miembro de de tención se a ju s ­
t a  moviendo l a  cabeza 28 del perno para  enroscar lo  más ha­
c i a  adentro o hac ia  a fuera  del miembro angular  22, y enton­
ces se puede usar  l a  t u e rc a  de c i e r r e  29 para  asegurar  e l  
miembro de detención en l a  pos ic ión  deseada.

El a lo jamiento de r e s o r t e  de forma c i l i n ­
d r i c a  35 t i e n e  un par  da pernos de anc la je  36 soldados a l a  
p e r i f e r i a  e x t e r i o r  del raismo, para  asegurar  al  a lojamiento  
de r e s o r t e  ai  miembro e s t r u c t u r a l  de base ,  y para  a j u s t a r l o .
Los pernos de a n c la je  pasan a t ravés  de lo s  aguje ros  que se 
encuentran en l a  p laca  te rminal  v e r t i c a l  14, y e s tá n  asegu­
rados por medio de l a s  tu e rcas  37 y l a s  a rande las  e s f é r i c a s30
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33 que ayudan en p e r m i t i r  a j u s t e s  l i g e r o s  en l a  pos ic ión  del 
a lo jamiento  de r e s o r t e  35 a medida que se p ivo ta  l a ' b i s a g r a .  
Se proporc iona  un r e s o r t e  e s p i r a l  40 dentro del alojamiento 
de r e s o r t e  35. Un extremo del r e s o r t e  40 topa con t ra  e l  ex­
tremo cerrado 39 dei a lo jamiento 35. El o t ro  extremo del r e ­
s o r t e  40 e s t á  a jus tado  por medio de una arandela  41. El l a ­
do de a t r á s  de l a  a rande la  41 t i en e  un miembro de refuerzo 
c i l i n d r i c o  42 soldado a l a  misma. Ll miembro 42 s i r v e  para  
r e f o r z a r  a l a  a rande la  41 y también s i r v e  como ayuda para  
l o c a l i z a r  y co loca r  a l a  a rande la  con respec to  al  r e s o r t e  40, 
ya que e l  diámetro externo del miembro de re fuerzo  42 se se­
le c c io n a  en forma t a l  que sea  l ige ramente  menor que e l  d iá ­
metro in te rno  del r e s o r t e  e s p i r a l  40.

El cable  50 se unB por medio de cua lqu ie r  
d i s p o s i t i v o  adecuado a l a  a randela  41, en e l  punto 51. El 
cab le  pasa a t r a v é s  del i n t e r i o r  del r e s o r t e  e s p i r a l  40, y 
a t r a v é s  de una a b e r tu ra  c e n t r a l  52 que se encuentra  en el  
extremo 39 del a lo jamiento  de r e s o r t e .  El cable  50 se enro­
l l a  entonces a l rededor  de l a  leva  21 y sobre l a  misma, en 
donde su o t ro  extremo se a j u s t a  con e l  miembro e s t r u c t u r a l  
móvil por medio de un a ju s t e  te rminal  53 del cab le ,  e l  cual 
a j u s t a  a una ranura  que hace juego 54 p r o v i s t a  en el  borde 
de l a  leva  21. El cable también se s o s t i e n e  en su lugar  so­
bre l a  s u p e r f i c i e  de l a  le va  por medio da lo s  miembros angu- 
l a r e s  22, 23 quB se encuentran de cada lado de l a  leva .  Es­
to se observa mejor en l a  Figura  3, en donde e l  miembro 22 
se omite por f ines  de c l a r i d a d .

Encontrándose l a  cama u o t r a  carga  en su 
po s ic ió n  h o r i z o n t a l ,  según se muestra en l a s  Figuras 1, 2 
y 3, e l  cable  50 se j a l a  a l rededor  de l a  leva  21, haciendo30
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1 que l a  a rande la  41 comprima al r e s o r t e  40. En e s t a  pos ic ión ,  
e l  r e s o r t e  40 proporc iona un momento de contrapeso a l rededor 
del p ivo te  15, que e s t á  determinado por  e l  grado de desp la­
zamiento o compresión del r e s o r t e  40, y por e l  brazo de r a -  

5 dio e fe c t iv o  en e s t e  punto que se ex t iende  desde e l  punto de 
contac to  del cab le  60 h a s ta  e l  centro  del punto de p ivote  
15.
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Cuando l a  cama se mueve hacia  su pos ic ión  
v e r t i c a l ,  l a  l e va  21 se g i r a  en d i recc ió n  c o n t r a r i a  a l a  d i ­
recc ión  de l a s  manec i l las  de l r e l o j  como se muestra en l a s  
Figuras 3 y 4, permitiendo a s í  que e l  r e s o r t e  42 n ive le  su 
compresión. A medida que l a  cama se ace rca  a l a  p a r t e  supe­
r i o r  de su desplazamiento e l  r e s o r t e  a p l i c a  su fu e rz a  de 
contrapeso a t r a v é s  de un brazo de pa lanca  e fe c t iv o  dete rmi­
nado por e l  rad io  del punto de contac to  del cab le  61 a l  cen­
t ro  del punto de p ivo te  15. Como se puede observar  en l a s  
F iguras  3, 4 y 5, e l  rad io  e fe c t iv o  en e l  punto de contac to  
60 (con l a  cama en pos ic ión  h o r i z o n ta l )  es  más cor to  que el  
brazo de rad io e fe c t iv o  en e l  punto de contacto  61 (que r e ­
p r e se n ta  a l a  cama en l a  pos ic ión  v e r t i c a l ) .  También se ob­
s e r v a rá  que l a  can t idad  t o t a l  del desplazamiento o compren­
s ión  del r e s o r t e  40, según e s t á  determinada por l a  extensión 
del desplazamiento de l a s  a rande las  41 a l  comprimir a l  resor  
t e ,  es ig u a l  a l a  long i tud  t o t a l  de l r eco r r ido  a l rededor  de 
l a  p e r i f e r i a  de l a  s u p e r f i c i e  de l a  l e v a ,  desde e l  punto de 
contac to  60 h a s t a  e l  punto de contac to  61.

El momento que se r eq u ie re  para  p l i c a r s e

30

a l rededor  del punto de p ivo te  con e l  ob je to  de con t raba lan ­
cear  a l a  carga  rep re sen tada  por l a  cama p legab le ,  se puede 
expresar  como Mx sen 04 t en donde H! es e l  peso de l a  cama,
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x es l a  d i s t a n c i a  desde e l  punto de p ivo te  has ta  e l  centro 
de gravedad de l a  cama, y¿?( es e l  ángulo que hace l a  cama 
con respec to  a l a  pared. Por lo t a n to ,  e l  momento requerido 
de contrapeso aumenta a medida que l a  cama se ba ja  desde l a  
pared.

La fuerza  proporc ionada por e l  sopor te  es 
sd, en donde s es l a  capacidad del r e s o r t e ,  comúnmente ex­
presada  en k i l o s  por cen t ím et ro ,  y d es e l  desplazamiento 
(ya sea compresión o tens ión)  del r e s o r t e .  La to rc a  de con­
t rapeso  proporc ionada por e l  r e s o r t e  en l a  p resen te  inven­
ción es l a  fue rza  del r e s o r t e  m u l t ip l i c a d a  por e l  brazo de 
rad io  e fe c t i v o ,  r  ) ,  que es una función de l a  pos ic ión  
angular .  El punto importante  que hay que observar  es que e l  
desplazamiento del r e s o r t e  40 es también una función de l a  
pos ic ión  angular  de l a  cama, y más e spec í f icam ente ,  de l a  
lo n g i tu d  del r ec o r r id o  p e r i f é r i c o  e fe c t iv o  a l rededor  de l a  
s u p e r f i c i e  de l a  le v a  desde e l  punto i n i c i a l  de contacto  haa 
t a  e l  punto en cues t ió n .  Por lo t a n to ,  e l  desplazamiento de 
r e s o r t e  es en ge ne ra l ,  una función compleja d ) .

En c u a lq u ie r  pos ic ión  angular  dada de l a  es 
ma, e l  radio  e fe c t iv o  r  ( o (  ) es l a  d i s t a n c i a  desde e l  pun­
to de b i s a g ra  h a s t a  e l  punto de contac to  del cab le ,  y e l  des 
plazamiento d(C>{ ) es l a  long i tud  del r eco r r ido  p e r i f é r i c o  
desdB e l  punto i n i c i a l  de contacto  del cable  51, de hecho, 
a l rededor  de l a  s u p e r f i c i e  de l a  le va  h a s ta  e l  punto de con­
t a c to  in s tan táneo  del cab le ,  por lo t a n to ,  se designa a l a  
l e v a ,  con respec to  tan to  con e l  radio  e fe c t iv o  como con r e s ­
pecto a l a  lo ng i tud  del reco r r ido  p e r i f é r i c o ,  en forma t a l  
que se proporciona l a  s i g u ie n t e  r e l a c ió n .

30
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Con l a  ayuda de l a  ecuación a n t e r i o r ,  se 
puede d iseñar  l a  leva  mediante un método sucesivo de apro­
ximación. Para  un peso de carga  y para  una capacidad de r e ­
s o r t e  dados, se puede disertar e l  rad io  de leva  necesa r io  en 
un primer punto de diseño, por ejemplo, a d iez  grados de l a  
pos ic ión  v e r t i c a l .  Entonces se puede c a l c u l a r  ten ta t ivam en te  
e l  rad io para  e l  s i g u ie n t e  punto de diseño, por ejemplo a 
20 grados.  Entonces se puede de terminar  gráficamente l a  lon­
g i tud  p e r i f é r i c a  r e s u l t a n t e ,  y basánaose en es to ,  s e r á  nece­
s a r io  volver a c a l c u l a r  e l  segundo radio del punto de d i s e ­
ño. Esto a su vez a fe c ta  a l a  lo ng i tud  p e r i f é r i c a ,  que t i e ­
ne que volverse  a dete rminar .  Cada aproximación suces iva  se 
ace rca  cada vez más a lo s  va lo res  c o r r e c t o s ,  y después de 
v a r io s  de esos pasos,  se pueden dete rminar  lo s  v a lo re s  co­
r r e c t o s  en c u a lq u ie r  grado de e x a c t i tu d  que se desee.  Luego 
se r e p i t e  e l  procedimiento para  cada punto de diseño pos te ­
r i o r  a l rededor  de l a  cara  de l a  leva .

Aunque l o s  d ibujos  só lo  muestran un ensam­
b l a j e  de b i s a g ra ,  en l a  p r á c t i c a  normalmente se r e q u e r i r í a  
un par  de e i l o s  para  un i n s t a l a c i ó n  dada, y se debe tomar 
en cuenta  e l  e fe c to  de contrapeso de ambos ensamblajes a l  
d i seña r  l a s  c ons tan te s  n e ce sa r ia s  del r e s o r t e  y lo s  o t ro s  
parámetros del diseño.

Un f a c to r  a d ic ion a l  que se debe cons ide ra r  
a l  d i seña r  e l  ensamblaje de b i sag ra  es e l  hecho de que en 
muchos casos es conveniente co locar  e l  punto de p iv o te  r e í a  
t ivamente ce rca  al  piso  y cerca  del panel terminado 31, come 
se muestra en l a  Figura  5. Por lo  t a n to ,  en e l  caso de muchss30
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cargas  e l  cen t ro  de gravedad de l a  carga  t iende a caer  hac ia  
l a  i z q u i e r d a  de una l i n e a  v e r t i c a l  que pase a t r a v é s  del pun 
to de b i s a g ra ,  como se observa  en l a  Figura  S. Esto es con­
ven ien te  ya que e l  peso de l a  carga, a l  encon tra rse  l i g e r a ­
mente soore e l  cen t ro  de l  punto de p iv o te ,  s i rv e  para  mante­
ner  a l a  cama en l a  pos ic ión  de almacenaje,  s i n  n e c e s i t a r s e  
p i c a p o r te  alguno. Cuando se desea j a l a r  l a  cama h a c ia  su po­
s i c i ó n  su pos ic ión  h o r i z o n t a l ,  e l  operador  deba sobreponerse 
in i c ia lm e n te  a ese e fec to  de l  peso de l a  cama que se encuen­
t r a  l ige ram ente  sobra  e l  c en t ro .  Por lo tan to  es convenien­
t e  que e l  r e s o r t e  de contrapeso ,  que ord inar iamente  t i en e  
l a  tendenc ia  de impulsar a l a  cama h a c ia  l a  pared, no en t re  
en juego h a s ta  que se a lcance e s te  desplazamiento i n i c i a l  
de l a  cama.

Consecuentemente, se const ruye  un ángulo dt 
i n f l e x i ó n  i n i c i a l  dentro del p re sen te  ensamblaje de b i s a g ra  
de contrapeso. La l í n e a  65 de l a  Figura 5 r ep re se n ta  l a  po­
s i c i ó n  de i n f l e x i ó n  de l a  cama en cuyo punto e l  centro  de 
gravedad de l a  cama se encuentra  cen t rada  sobre e l  punto de 
p iv o te  de l a  b i s a g ra  15 y e l  ángulo de i n f l e x ió n  es e l  án­
gulo de l a  l í n e a  65 con respec to  a l a  v e r t i c a l .  En l a s  i n s ­
t a l a c io n e s  t í p i c a s ,  e l  ángulo de i n f l e x i ó n  puede se r  a p r o x i ­
madamente de diez  grados.

Debido a que e l  ángulo de in f l e x ió n  v a r i a r  í 
de un uso o una i n s t a l a c i ó n  a o t ro ,  una vez que se haya c a l ­
culado l a  r e l a c ió n  angular en t re  l a  leva  21 y e l  r e s to  del 
miembro e s t r u c t u r a l  móvil 20, se debe a ju s t a r  e s te  cá lculo  
convenientemente durante e l  proceso de manufactura.  Por lo 
t a n t o ,  l a  leva  21 se debe encontra r  fuera  de fase  con r e s ­
pecto a l a  cama en un ángulo igua l  a l  ángulo de in f l e x ió n .30
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Por lo  t a n to  l a  leva  21 sa enco n t ra rá  en su pos ic ión  in ic ia ü  
o de p a r t i d a  de caro grados con re spec to  a l  contac to  de l  ca­
bla 50, en e l  momento en que l a  cama se encuentre  en 3u po­
s i c i ó n  de i n f l e x i ó n  65 de l a  f i g u r a  5. Dicho de o t r a  forma, 
l a  cara  31 de l a  cama gúía  a l a  leva  por medio de l  ángulo 
de in f l e x ió n ;  y l a  leva  se encuentra  en cero con respec to  a 
l a  pos ic ión  en l a  cual a l  cen t ro  de gravedad da l a  cama sa 
encuentra  en forma v e r t i c a l  sobre e l  punto de p ivo te .

S i  se cambiase e l  cen t ro  de gravedad de la  
cama o de o t r a  carga, por ejemplo, agregándole un espejo  pe­
sado sobre  l a  s u p e r f i c i e  te rm ina l  31, teór icamente  s e r í a  ne­
c esa r io  cambiar l a  r e l a c ió n  angular  e n t r e  l a  leva  21 y l a  es 
ma para  r e f l e j a r  e l  cambio en a l  ángulo de i n f l e x i ó n .  Afor­
tunadamente, s i n  embargo, en l a  p r á c t i c a  es pos ib le  e l  aco­
modar un cambio re la t ivam en te  grande en pos ic iones  e fe c t iv a s  
de l centro  de gravedad de l a  carga, simplemente a jus tando l i s  
tu e rca s  37, quB desde luego mueven a l  a lo jamiento  de reso r te  
35 hac ia  la  derecha o hacia  l a  iz q u ie rd a  según sea nBcesaric .  
En una forma s i m i l a r ,  en lo que concierne a los  cambios en 
e l  peso de l a  cama o de l a  carga, se deben cambiar la s  capa­
cidades de 1 r e s o r t e  para  que r e f l e j e n  e l  nuevo peso W. De 
hecho, e s to  se puede hacer muy bien en forma t a l  que se pue­
da usar  e l  ensamblaje de b i sag ra  en d i f e r e n t e s  modelos de Ci­
ma que tengan d i f e r e n t e s  pesos .  Pero para  una v a r iac ió n  s o r ­
prendentemente grande en e l  peso de l a  cama, como l a  que po­
d r í a  ocas ionarse  incluyendo un espejo u o t ros  acceso r ios ,  
e l  e fe c to  de l peso a d ic io n a l  se puede compensar adecuadamen­
t e  a jus tando o t r a  vez l a  t u e rc a  37.

En l a  p r á c t i c a ,  l a  cama se coloca en su po­
s i c i ó n  h o r iz o n ta l ,  y l a  pos ic ión  de l a lo jamiento  de l r ee o r -30
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be se a j u s t a  entonces para  proporc ionar  en l a  cama e l  peso 
deseado que l a  mantenga abajo ,  de hecho, puede s e r  ,de apro­
ximadamente 2.26 Kg, por ejemplo. Esto asegura que l a  cama 
realmente se quedará abajo cuando se suponga que deba de es ­
t a r  en su pos ic ión  de uso. La cama se con traba lancea rá  ade­
cuadamente a lo la rgo  de todo su rango o a lcance, aunque el  
e fec to  de a j u s t a r  e l  a lojamiento  del r e s o r t e  35 s e r á  e l  de 
empezar a a j u s t a r  e l  r e s o r t e  unos cuantos grados antes o des 
pues de l a  pos ic ión  de in f l e x i ó n .  Esos a ju s t e s  menores no 
degradarán l a  función de contrapeso del ensamblaje de b i s a ­
gra ,  sino que pe rm i t i r án  un a ju s t e  para  acep ta r  una amplia 
var iedad en e l  peso de l a  carga  y en l a  pos ic ión  del centro  
de gravedad.

Se observará  que aunque e l  s is tema se en­
c u en t ra  diseñado de p r e f e r e n c i a  para  red u c i r  l a  fuerza  del 
r e s o r t e  a cero en l a  pos ic ión  del ángulo de i n f l e x i ó n ,  un 
desplazamiento p o s t e r i o r  de l a  cama h a c ia  su pos ic ión  v e r t i ­
c a l  o de almacenaje dará  como resu l t ado  que se a f l o j e  e l  ca 
b le  50, como se in d ic a  en l a s  F iguras  4 y 5. Sin embargo, al 
j a l a r  l a  cama h a c ia  abajo ,  ese a f lo jamien to  se compensa cuar 
do l a  cama a lcanza  un punto cercano a l a  pos ic ión  de i n f l e ­
xión, dependiendo del a j u s t e  f ino de l a s  tu e rcas  37.

En l a  p r á c t i c a ,  vamos que aunque l a  ecua­
c ión y e l  procedimiento de diseño que se d i s c u t i e ro n  a r r ib a  
nos conducirán a un ensamblaje de b i s a g ra  de contrapeso que 
t i e n e  un contrapeso pe r fe c to  a lo la rgo  de todo e l  desplaza­
miento de l a  cama, desde l a  pos ic ión  de in f l e x ió n  h a s t a  l a  
p o s ic ión  h o r i z o n t a l ,  en l a  p r á c t i c a  puede ser  conveniente  el 
d e sv ia r se  l ige ramente  del diseño de l a  le va  para  l o g r a r  un 
e q u i l i b r i o  p e r f a c to .  Por lo ta n to ,  en una modif icación p re -30
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f e r i d a  l a  lava  se diserta en forma t a l  que e q u i l i b r e  p e r fe c ­
tamente durante su alcance medio desde aproximadamente vein­
te  grados h a s ta  aproximadamente 65 grados.  Sin embargo, des­
de e l  punto de cero grados de l a  le va  (punto 61 en l a  Figu­
ra  6) h a s ta  aproximadamente ve in te  grados de l a  le va ,  se
puede proporc ionar  un rad io l igeramente  menor que aquél que 
se n e c e s i t a  para  lo g ra r  un e q u i l i b r i o  p e r fe c to .  Esto propor­
ciona l a  v e n ta ja  de que una vez que haya pasado de l a  p os i ­
ción de in f l e x i ó n ,  l a  cama empezará a b a j a r  lentamente  por 
s í  misma, pero se de tendrá  cuando se l l e g u e  á l  a lcance medio 
del e q u i l i b r i o  p e r fe c to .  De l a  misma forma, cuando l a  cama 
se l e v a n ta  hac ia  su pos ic ión  v e r t i c a l ,  e l  contrapeso  menor 
al  requer ido en el  rango de cero a ve in te  grados,  ayudará a 
r e t a r d a r  l a  ace le rac ión  de l a  cama inducida  previamente por 
l a  operación de l e v a n t a r l a ,  en forma t a l  que l a  cama disminu 
ya su ace le rac ión  y no se golpee co n t ra  l a  pared.

En forma s i m i l a r ,  desde aproximadamente 65 
grados has ta  e l  f i n a l  de l a  le va ,  correspond ien te  al  punto 
en el  cual  l a  cama se encuen tra  en su pos ic ión  h o r iz o n ta l  o 
cerca de l a  misma, puede s e r  conveniente  e l  proporc ionar  nuje 
vamente un rad io  l igeramente  reducido, con el  oo je to  de pro­
porcionar  una fuerza  de contrapeso l igeramente  menor que l a  
fuerza  de contrapeso  p e r f e c t a .  Esto ayuda a que nos asegúre­
nos de que l a  cama se mantendrá pos i t ivamente  soore el  piso ,
Se observará  que es tos  rangos de ángulos son t a l  sólo  apro­
ximados, y se pueden v a r i a r  segón se desee.  En forma s im i la r  
La cant idad  en l a  que se puede r e d u c i r  e l  radio  en e s t a s  áre^s  
3e pueda a j u s t a r  teniendo en cons ide rac ión  l a  ex tens ión  de­
seada de lo s  e fe c to s  que se anotaron a r r i b a .

aunque e s t a s  l i g e r a s  reducciones en e l  r a -
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1 dio ds l a  leva  en dos zonas a rec tan  teór icamente  l a  lo n g i ­
tud del r eco r r ioo  de l a  l e v a ,  en l a  p r á c t i c a ,  l a s  reducc io ­
nes ne ce sa r ia s  del rad io  son muy l i g e r a s  y se ha encontrado 
que lo s  e fe c to s  de cambio en l a  lo n g i tud  del reco r r ido  son 

5 in t r a s c e n d e n te s ,  s impl i f icando a s í  e l  procedimiento del d i ­
seño.

10

A manera de ejemplo, se hizo una modif ica­
ción p r e f e r i d a  de l a  p re sen te  invención, de conformidad con 
l a  conf igu rac ión  del ensamblaje de b i s a g ra  que se muestra 
en lo s  d ibu jo s ,  y l a  leva  t e n í a  lo s  va lo re s  de radio  de con­
formidad con l a  s i g u i e n t e  t a b la .

ANGULO DE LA LEVA RADIO
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(GRADOS)
0

10

20

30
40
50
60

70
80

(CENTIMETROS) 
6,42 
6,60 
6,65 
6,60
6.19
6.19 
5,84 
5,41 
4,97
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Los va lo res  que se anotan a r r ib a  correspon 
den a l a  forma modificada de l a  invención en l a  cual se pro­
porc iona  un contrapeso pe r fe c to  en e l  alcance medio, e x i s t í a n  
do algo menos que un contrapeso  pe r fe c to  cuando l a  cama se 
encuen tra  ce rca  de sus pos ic iones  v e r t i c a l  y h o r i z o n ta l ,  con
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e l  ob je to  de ayudar a p i v o t a r  l a  cama como ya d iscu t imos .  Los 
ángulos en l a  t a b l a  a n t e r i o r  corresponden a pos ic iones  angu­
l a r e s  en l a  l e v a ,  correspondiendo e l  punto de r e f e r e n c i a  de 
cero grados a l  punto de contac to  61 en l a  leva ,  como se mues­
t r a  en l a  F igura  6. Esto ejemplo im pl ica  un ángulo de i n f l e ­
xión de diez grados de l a  cama* Consecuentemente, no se c a l ­
culó ningún va lo r  para  l a  pos ic ión  de 90 grados en l a  leva ,  
ya que l a  pos ic ión  de 80 grados en l a  le va  correspondió  a la  
pos ic ión  h o r i z o n ta l  de l a  cama.

Existen v a r ia s  modif icaciones  del tamaño 
t o t a l  y de l a  forma de l a  l eva ,  y de l a  conf igu rac ión  del 
ensamblaje de b i s a g ra ,  que se encuentra  dent ro del ámbito 
de l a  p resen te  invención, por ejemplo, s e r i a  p o s ib l e  e l  pro­
porc ionar  dos o más r e s o r t e s  que operaran  en p a r a l e lo  en l u ­
gar del único r e s o r t e  que se muestra en lo s  d ibu jo s ,  en casa 
de que fue ra  ne ce sa r io .  También es p o s ib l e  in te rcam oiar  l a  
le va  y e l  r e s o r t e ,  en forma t a l  que e l  r e s o r t e  a j u s t e  l a  
porción móvil de l a  e s t r u c t u r a ,  m ientras  que l a  leva  se una 
o se encuentre  unida a l a  porción de l a  base.  En ambos ca­
sos ,  e l  p r in c ip io  de operación es e l  mismo.

25
-  REIVINDICACIONES -

30 Los puntos de invención prop ia  y nueva que
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que se p resen tan  para  que sean ob je to  de e s t a  s o l i c i t u d  de 
Pa ten te  de Invención en España, por VEINTE años,  son los  
que se recogen en l a s  r e iv in d ic a c io n e s  s i g u ie n t e s :

i a ¡ -  Un ensamblaje de b i sag ra  p legable  de 
contrapeso que consta  de: (a) un miembro e s t r u c t u r a l  base 
para  u n i r lo  a l  p i so ;  (b) un miembro e s t r u c t u r a l  móvil para 
un i r s e  a una carga ;  (c ;  un d i s p o s i t i v o  que monta pivotalmer 
te  a ese miembro e s t r u c t u r a l  móvil sobre e l  miembro e s t ru c  
t u r a l  de base para  p e r m i t i r  e l  p iv o ta j e  de l a  carga  a t r a ­
vés de un ángulo v a r i a b le  en t re  l a s  pos ic iones  v e r t i c a l  y 
h o r i z o n t a l ;  (d) un d i s p o s i t i v o  de contrapeso in t e r c o n e c t a ­
do e n t re  esa e s t r u c t u r a  base y l a  e s t r u c tu r a  móvil para api 
car  ahí  mismo un b i a s ,  comprendiendo ese d i s p o s i t i v o  de cor 
traposo lo s i g u i e n t e :  1) un r e s o r t e  que t i en e  un extremo 
que a j u s t a  en forma operac ional  a uno de esos miembros es­
t r u c t u r a l e s ;  2) un d i s p o s i t i v o  que de l in ea  una s u p e r f i c i e  
de leva  adjunto  a l  o t ro  miembro e s t r u c t u r a l ;  3) un cable 
que in t e rc o n e c ta  e l  o t ro  extremo de e s te  r e s o r t e  y a l  o t ro  
de esos miembros e s t r u c t u r a l e s  y que a ju s t a  a l a  s u p e r f i ­
c ie  de le va ,  encontrándose l a  s u p e r f i c i e  de leva  configu­
rada en forma t a l  que proporcione un rad io  e fe c t iv o  grande 
esa e s t r u c t u r a  móvil se encuentra  en l a  pos ic ión de carga 
v e r t i c a l  y un rad io  e fe c t iv o  pequeño cuando esa e s t r u c t u r a  
móvil se encuentre  en su pos ic ión  de carga h o r i z o n t a l .

2 8 . -  Un ensamblaje de b i sag ra  de conformi 
dad con l a  r e i v in d ic a c ió n  l a ,  en donde ese r e s o r t e  se man­
t i e n e  en compresión mediante e l  a j u s t a  proporcionado por 
ese miembro e s t r u c t u r a l  y e l  cable mencionado.

3 3 . -  Un ensamblaje de b i sag ra  de conformi 
dad con l a  r e iv in d ic a c ió n  18, en donde ese r e s o r t e  se man—
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t i e n e  en tens ión  en t re  ese miembro e s t r u c t u r a l  y e l  cable  
del que ya hablamos.

4 3 . -  Un ensamblaje de b i sag ra  de confor­
midad con l a  r e iv in d ic a c ió n  13, en donde esa  lava  e s t á  un¿ 
da a ese miembro e s t r u c t u r a l  móvil ,  y en donde ese r e s o r t e  
t i e n e  un extremo a justando en forma operac ional  a ese miem 
bro e s t r u c t u r a l  de base .

5 3 . -  Un ensamblaje de b i sag ra  de confor­
midad con l a  r e iv in d ic a c ió n  13, en donde ese r e s o r t e  t i e ­
ne un extremo que a j u s t a  a ese miembro e s t r u c t u r a l  móvil ,  
y en donde esa le va  e s t á  unida a ese miembro e s t r u c t u r a l  
de base .

15

6 3 . -  Un ensamblaje da b i sag ra  de confor­
midad con l a  r e iv in d ic a c ió n  13, en donde l a  s u p e r f i c i e  de 
leva  mencionada e s tá  configurada en forma t a l  que el  pro­
ducto de su rad io  e fe c t iv o  con respec to  a l  punto de pivo­
te  y su long i tud  de r e c o r r id o  p e r i f é r i c o  sea aproximada­
mente proporc ional  a l a  función seno del ángulo v a r ia b le  
de l a  carga .

2 0

25

7 s . -  Un ensamblaje de b i s a g ra  de conformi 
dad con l a  r e iv in d ic a c ió n  63, en donde ese r e s o r t e  de con­
t rapeso  consta  de un r e s o r t e  e s p i r a l  mantenido en compre­
sión mediante un a j u s t e  proporcionado por e s te  cable y por 
ese d i s p o s i t i v o  de a ju s t e  de r e s o r t e .

8 8 . -  Un ensamblaje de b i s a g ra  de conformi 
dad con l a  r e iv in d ic a c ió n  73, que inc luye  además un d ispo­
s i t i v o  para  a j u s t a r  l a  pos ic ión  de e s t e  d i s p o s i t i v o  de 
a ju s t e  de r e s o r t e  considerablemente  en forma a x i a l  con re s  
pacto a ese c ab le ,  para  a j u s t a r  a s í  a ese ensamblaje de bi 
sagra a va r iac io n e s  en l a  carga .
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93.- Un ensamblaje de b i sag ra  de conforma 

dad con l a  r e iv in d ic a c ió n  63, en donde esa s u p e r f i c i e  de 
leva  se conf igura  con respec to  a l a  función seno del ángu­
lo  de l a  carga medida con r e f e r e n c i a  a una pos ic ión  de 
i n f l e x i ó n  de l a  carga ,  en l a  cual e l  centro  de gravedad de 
l a  carga  se encuentra  v e r t ic a lm e n te  sobre e l  punto de pivta 
te  de l a  b i s a g ra .

TO
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103 .-  Un ensamblaje de b i sag ra  de confor­
midad con l a  r e iv in d ic a c ió n  6a, en donde e l  producto del 
rad io  e fe c t iv o  de l a  leva  y de su long i tud  de r ec o r r id o  pe 
r i f ó r í c o  es l ige ramente  menor que l a  función seno del án­
gulo v a r i a b le  de l a  carga  para  lo s  v a lo re s  del ángulo c e r ­
cano a l a s  pos ic ion es  v e r t i c a l  y h o r iz o n ta l  de esa  carga ,  
con lo  cual se proporc iona a un poco menos que un contrapea 
so t o t a l  cerca  de l a s  pos ic iones  v e r t i c a l  y h o r iz o n ta l  co­
mo ayuda al  p iv o ta r  l a  carga .

113 .-  Un ensamblaje de b i sag ra  p legable

2 0

25

de contrapeso .
Tal y como se ha d e s c r i t o  en l a  Memoria 

que an tecede ,  rep resen tado  en lo s  d ibu jo s  que se acompañan 
y con lo s  f i n e s  que se han e sp e c i f i c a d o .

Esta  Memoria consta  de v e in t id ó s  hojas ê s 
c r i t a s  a máquina por una so la  ca ra .

Madrid,3Q.M"'t^' '
P.A, A!berto da Szsburu
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