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por VEINTE adea

solicitada en EapaSa a favor de CR03ZET+ de nacionalidad fren 
cesa, domiciliada en 128 averna de la Réputaique, 73011 
Saris, Francia, por "Perfecciímamientos at loa mecanismoa 
electroaocánicos de relojería", con prioridad de la aceitad 
francesa 73 12922 de fetd̂a 24 Abril 1975. - - - - - - - - - -

la presente invanci&t se refiere a loa mecanismos 
de relojería del tipo que con̂ renden un motor síncrono que ac 
tda sobre un contacto eléctrico llamado te^wisado por medio 

$. de un deetraea&rague. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

En loa mecanismos conocidos da cate tipo, un motor 
síncrono mueve un reductor macábico, que puede eer aaltigaf 
mas, asociado a un diapoaitivo de elcctroembraguo que permite 
descontar tiaspea a partir de la posiciéh angular de una rúa­

lo. da, Hornada rueda de loa tiempos, que actúa sobra el estado de 
un interruptor eléctrico. Un segundo contacto, llamado imstagt 
tánao* está directamente unido a la posición de la paleta del 
electroemaMpague,. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

^ta disposición de mecanismo da relojería permite



realizar diversos esquemas eléctricos cuyas posibilidades es­
tán aumentadas por el hecho de que el electroembrague puede 
ser oporacional, o bien por falta, o bien por puesta bajo ten 
sién. Para ello, como se describe en la patente francesa ns 
1.351.431, el tipo del electroembrague montado en el aparato 
de relojería puede ser, o bien formal" o bien "invertido",-

El mecanismo según la invención, tiene por objeto 
evitar esta diferenciación a nivel del montaje permitiendo 
realizar un mecanismo de relojería más universal cuya posi­
ción "normal" o "invertida" puede elegirse por el usuario a¡e 
tuando simplemente sobre la posición de una pieza pivotante 
accesible desde el exterior del mecanismo de relojería. - -

El mecanismo de relojería, objeto de la invención, 
comprende, de forma conocida, un pequeño motor síncrono que 
mueve un reductor multigama cuya rueda final es solidaria de 
un móvil que puede ser o no embragado a la rueda de los tiem 
pos.--------------------------------------------- --- - -

La posición angular de esta rueda, sometida a un 
retomo elástico, puede variar con la ayuda de un botón de 
control manual. Un electroimán actúa simultáneamente sobre la 
posición del contacto temporizado y sobre la posición del mó­
vil final que engrana o no con la rueda de los tiempos. - - -

El mecanismo de relojería según la invención está 
caracterizado porque la paleta del electroembrague actúa so­
bre una palanca, que soporta el eje de rotación del móvil fi-



nal, o sobre una palanca intermedia según la posición de una 
cala móvil. Esta cala, cuya posición varía angularmente, per 
mite hacer funcionar el mecanismo de relojería, o bien en em 
brague "normal" o bien en embrague "invertido". - - - - - -

Segdn otra característica de la invención, la posi 
cióin del contacto temporizado es tributaria del perfil de 
una rueda con dientes de sierra con vórtices planos que el 
electroembrague hace avanzar un semipaso por medio de un 
trinquete cuando la paleta se separa del núcleo de este elec 
troembrague. - - - - - - ------ - - - - - - - - -

El principio de la invención se comprenderá me jor 
con referencia al plano anexo que ilustra un modo de realiza 
ción del mecanismo según la presente invención. - - - - - -

En estos planos: - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

- la figura 1 es una vista esquemática del mecanis
mo llamado de embrague invertido;-------------------- - -

- la figura 2 es una vista esquemática del mecanis
mo llamado de embrague normal; - — - — - — — - — — — — —

- la figura 3 es una vista de conjunto de los meca 
nismos de embrague y de temporizaciÓn. - - -  - -  - -  - -  - -

Como se ha representado en las figuras 1 y 2, una 
rueda de los tiempos 7 puede ser arrastrada en rotación por 
medio de un piñón 6, unido a la salida de un conjunto motorre
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ductor, aeg&* la. posición da la paleta (aradura móvil 2) de 
un electroiaúa i, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Bate mecanismo de eadxrague ea llamado formal" (í^ 
gura 2) si al piHúi 6 engrana con la rueda da loa tiempo* 7 

5. cuaaado el electroeabrague está bajo tensión. Ea este caso,
ea efecto, el brazo 4& de una palanca intermedia 4 libara ea 
g}̂  una palanca 5, Bísaotida a la acción de un resorte de re­
tomo, y (pie sirve do pivote %  al piSán 6. - - - - - - - -

Esta, mecanismo se caraoterisa porque, el esfuerzo 
10. de la paleta del dectwec&rague, debido a un resorte de re­

tomo ̂  se sálica sobre ̂  bmso de palanca 4¡& por medio 
de m a  cala 3g, Contrariamente, en aB&ragne "invertido" (fi- 
gara i) el eefbnrzo de la paleta 2, debido a la puesta bajo 
tanaidh del electroim&i i, ee aplica directamente sobre la 

15. palanca 5 sin pasar por la palmea 4 pero sisqpre por medio 
de una cala 3&. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

ES la práctica, las calas 3&, 3b e*t& realizadas 
por medio de una pieza única que se presenta bajo la forma 
ds un váetago 3, uno de cuyos extremos pivota con juego en 

20. un orificio de platina que permite así al otro extremo, que 
presenta dos resaltes 3g, 3& di^uestos a una y otra parte 
de la paleta 2 del electroaa&rague, seguir el desplazamiento 
de esta última. El vástago 3 comprende además una rueda, si­
tuada ocrea do su eje de pivotaaieata. que engrana con otra 

2g. rueda seneiblemente idáotica, solidaria de un vdatago que
presenta ana bendidzra pera destornillador aoceeible desde



-el exterior del mecanismo de relojería. Sata disposición 
mita hace? pivotar loe resaltas 3b m  3*& y 3^ que p^ 
dan- así intervenir separadamente en la cinemática del clac- 
troembragua y Moer que este dlt̂ ao funcione, o Mea en ̂ qr 
mal" o Mea "invertido". - ^ ^ ^ ̂  -

la paleta del Mectroaa&ragae actúa también, .por .' 
medio de un váatŝ o 13, sobre el ̂ ctr^m 1(% de wa palanca 
10 que coupreade en trinquete 1% engreMado sobre un dentado 
interno %  de ama rueda 8. Además de un segunda dentado intqr 
no %, sobro el cual actda el trinquete 11¡̂ de una palanca 
1% está ruada poseo un perfil con dientes de sierra de vért̂  
cee planea %. Cha palanca 12, uno de cuyos Manos 1^ lleva 
el contacto mdvll de un interruptor de lámina flexible 13*, 
oscila según la posicida de un palpador 12̂  sobre ol perfil 

Cuando, bajo la acción del resorte de retenno 2ĝ  la pa­
leta 2 del eleetroeERragaa deja el núcleo 1, el raerte 14 
hace avanzar ̂  trinquete 1% en un ĉ aipaao de perfil 8g.
SI palpadw 1 %  monta sobre el plano de un diente de sierra# 
el contacto 13* se invierte y el braco 13& libera <& eje del 
piSdn 6 que arrastra entonces la rueda de loe tiempos ?+ Es­
ta rueda de les tirapos describe un arco de circulo, más o 
manos Importante según el control manual inicial de su tepe, 
antes de actuar sobre el brazo 1 %  de la palanca 14, cuyo 
trinquete 11a hace dar otro semipaao a la ruada %  que provo 
es la caída dol palpador 1^b al fondo d d  diente siguiente, 
de lo que se deriva la inversiva del contacto temporizado 
13* y desembrague del pidón 6 de la rueda de los tiempos 7*
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El aparato do Relojería* objeto de la iavanei&i* 
peralte realizar la mayor parte de loe esquemas industriales 
eldelcoa* Sbt mlveraoUdad evita a loe usuarios guardar ea 
stodc mecanismos de relojería de diferentes tipos oagda las 

g+ funciones deseadas. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

M„.„.,..... ......4

Se de novedad y propiedad para BupaSa*
rae territorios y plazas de aobermís* las- eigulentesi

0̂. Perfeccionamientos ea loe mecmlemos deotaroa^
oáeloes de relojería* coa motor- slhorono* del tipo que oo<o- 
prende m  dispositivo de embrague coa electroimán que ectda* 
por ase parte* sobre moa coatastos el^tricoa y* por otra 
parte* sabré la pcslciAi de la dltiaa rueda de un reductor 
que eccioua m a  rueda de descuento de tiempos* caracteriza- 
doo porque la armadura mdvil del dactroladn eotds* por ¡He­
dió de- una cala mávil* sobre mas palmeas diferentes aegda 
la poeloida angular do dicha cala mdvil. - - - - - - - - - -

2^- Perfeccicnamlentoa aeg^t la relvlndicaclde ?* 
20. caraeterlzaloB pwque la cela mdvil oetd realizada p<ur medio 

de m  vástago m o  de cuyos extremos pivote c m  juego en m  
orificio* mientras que el otro extreme presenta dos resaltes 
dispuestos a coa y otra parte do la paleta del dectroimán.-*

3.- ParfMclmamientcs sagda la reivindicaeidn 2*
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caracterisados porque él vástsgo q̂s¡ realiza la funci&t de 
caía, advil comprende# además# tata Hieda, que engMRia ccn otra 
rueda solidaria de un vástago y cuya pcsici&t angular puede 
car modificada per medie de una hendidura para desternilla- 
dar accesible desde el eâ erior del aecanisao de rdojerfa.-

csracterisados porque el electroimán actúa sobre una palanca 
que oscila haciendo svansar una rueda con dientes de sierra 
cuando su paleta mdvü es soltada# actuando dieba rueda sobre 
la posicid& de un contacto oláctrico por medio de una pelan?* 
ca palpadora que sigue un perfil en fotuta de dientes de sie­
rra con vértices planos.

5.- ̂ BSSFBCCnnAMIESTOS m  LOS HBCáinsms ELECTRO- 
SECANIC^ DE RELOJERIA".

Todo ello cmforme se describe y reivindica un la 
presante memoria que consta da siete hojas# foliadas y meca­
nografiadas por una sola de sus caras# y de una lámina de d̂  
bujes que la ilustra.

4.- Perfeccíoamaientoe según la re&viadicaeidh t*

LíADRiD i 3 RSR. ̂976 
p,á. M, CUKH SUÑOE
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