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En la Patente francesa na. 71 45692 se describe un re­

gulador para mandar N unidades receptoras de corriente eléc­

trica seg&n que una magnitud física alcance umbrales infe­

rior y superior. El regulador comprende N circuitos respec- 
5.** tivos de alimentación, N circuitos respectivos de puesta en 

marcha y N circuitos respectivos de parada de las N unida­
des.

Los circuitos de puesta en marcha y de parada son exci­

tados por un programador de levas con interposición de tem- 
10*** porizadores. Se obtiene asi una permutación en la puesta en 

marcha y la parada de las unidades.

Para poner en marcha una unidad, el regulador abre sus 
circuitos de alimentación y de parada y cierra el de puesta 
en marcha. Una vez efectuada la puesta en marcha, el regu- 

15.- lador abre sus circuitos de puesta en marcha y de parada y 

cierra el de alimentación. Para la parada, abre los circui­

tos de alimentación y de puesta en marcha y cierra el de 

parada. Este mando tan complejo es necesario porque, tanto 
el circuito de puesta en marcha como el de parada, se en- 

20*" cuentran bajo la dependencia del programador. Cuando éste 
gira, manda uno de los conjuntos de puesta en marcha y de 

parada, como se desea, pero también al otro, de una manera 

indeseable. Además, la doble temporización es difícil de 
realizar y se crea una deriva en el tiempo muy perjudicial 

25*" para el buen funcionamiento de las unidades.



El invento pone remedio a estos inconvenientes por un 

regulador más simple, que emplea menos circuitos, más fia­

ble y que asegura una permutación de funcionamiento de las 

unidades menos perfecta, pero suficiente en la práctica, en 

30*- la medida en que la permutación de las unidades se obtiene 

para la que permanece en servicio (denominada unidad de 
mantenimiento), estando excluida, por lo demás, en la rea­
lización anterior, la posibilidad de una unidad de manteni­

miento.
35-- El invento tiene por objeto un regulador para mandar

N unidades eegán que una magnitud física alcance umbrales 

inferior y superior, que comprende N circuitos respectivos 

de alimentación de las N unidades, un detector de los dos 
umbrales que proporciona, respectivamente, una señal de 

4o.- puesta en marcha a un programador con N posiciones estables 

que definen N circuitos respectivos de puesta en marcha de 
las N unidades y una señal de parada a un temporizador, ca­

racterizado porque las posiciones estables del programador 
son tales que pone bajo tensión siempre uno cualquiera de 

43.- los circuitos de puesta en marcha y uno solo de entre ellos, 

y el temporizador tiene N pasos escalonados en el tiempo 
y transmite la señal de parada sucesivamente a los N cir­

cuitos de alimentación en tanto que el detector proporcio­
na la señal de parada.

50*- Gracias al invento, que ha hecho que el programador
sea independiente de los circuitos de parada, es posible 
obtener la parada simplemente abriendo los circuitos de 

alimentación.
Se puede entonces disponer de la posibilidad de rami- 

33.- ficar otro circuito sobre el programador, no.ya para per-
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mitir a óste efectuar otro mando, sino, por el contrario, 
para mandarlo de manera que le deje siempre en una posición 

estable tal que, excitado de nuevo, sin retardo, pone en 

funcionamiento a una de las unidades.
6o.- El invento se refiere igualmente a un programador con

N posiciones estables, caracterizado porque comprende N Po­
siciones inestables.

Cuando el programador es de levas con muescas, cada 

muesca no se extiende más quo sobre un arco de la leva in- 

65.- ferior a 360R:N.
El regulador del invento se aplica en especial al man­

do de las bombas de una instalación de distribución de agua 

en función de la presión reinante en la instalación.

En el dibujo adjunto, dado únicamente a titulo de ejem- 
70-- pío, la figura 1 es un esquema del regulador, según el in­

vento, de distribución de agua en un inmueble, cuando la 
presión en la instalación es mínima, y exige la puesta en 
marcha de una bomba suplementaria; y

la figura 2 representa el mismo esquema cuando la pro- 

73*** sión es máxima y exige la parada de una de las bombas.

Tres electrobombas Pl, P2, P3 cuyos contactores son 
pl, p2, p3, están montadas en paralelo entre las lineas L1 

y L2 de la red por circuitos 13, 14 y 15 de alimentación.
Un presostato 1 detecta la presión del agua en la ins- 

8o.- talación. Su contacto móvil 2 puede asumir tres posiciones. 

Cuando la presión alcanza un umbral de máximo, viene sobre 
los contactos fijos 3, al paso que, para una presión 

inferior o igual a otro umbral de mínimo autorizado, viene 

sobre los contactos fijos 4, 4*, a partir de la posición 
85.- neutra 5 que ocupa para el margen de las presiones Ínter-
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5
medias.

El borne 3 dstá unido a la linea Ll. El borne 3^está 

unido a un temporizador T de rearmado automático con N pa­

sos escalonados en el tiempo. El temporizador T está unido 

90.- * los circuitos 13, 14, 15 y manda con desplazamiento en el 

tiempo, sucesivamente, contactos ti, t2, t3 de estos cir­
cuitos, por ejemplo, en el instante 1 segundo, 15 segundos 

y 30 segundos.
El borne 4 está unido a la linea Ll* El borne 4* está 

95.- unido a un motor 6 de arrastre de un programador de tres 

levas 7^, 7g, 7^ afecta cada una a una bomba M ,  P2, P3*
Cada leva en forma de disco presenta una muesca o en­

trante sobre un arco de ángulo al centro de 1173. Las mues­
cas están desplazadas de modo que dos muescas o entrantes 

100*- no puedan recubrirse nunca.

Cada una de las levas 7 manda a un interruptor que tie­
ne contactos de circuito 8^, 8g, 8^ de puesta en marcha de 

los motores de las bombas Pl, P2, P3 y contactos de reposo 

9^, 9g, 9p* Unas palancas de mando 10^, lOg, lOp mantienen 
105.- cerrados, en posición estable los contactos 8^, 8g, 8^ cuan­

do caen en las muescas de loa discos 7^, 7g, 7^* y mantie­
nen cerrados, en posición estable, los contactos 9^, 9g, 9^ 
cuando se apoyan sobre la parte circular de los discos. Como 
los entrantes de los discos no se recubren nunca, y no tie- 

110.- nan más que un ángulo de 1173, los tres interruptores 8-9-10 
se encuentran durante un corto intervalo de tiempo sobre los 

' contactos de reposo 9^, 9g, 9p, conectados en serie en una 

posición transitoria en el curso de la rotación de los dis­
cos 7*

115-- Para proporcionar un caudal de agua pequeño a la ins-
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120.-

talación, la bomba Pl de mantenimiento está en servicio. No 
ee puesta bajo tensión más que por el circuito L^, 13 t^ da 

alimentación.
Si la instalación exige la puesta en servicio de otra

bomba p-, el contacto 2 del detector viene sobre loe con- 3
tactos 4, 4*. El motor 6 es excitado. Arrastra las levas 

?i, 7gt 7g* La palanca lOg cae en la muesca y cierra el 
circuito 8g de puesta en marcha. La bomba Pg entra en ser­
vicio por mediación de su circuito de puesta en marcha

12$.— L^, 8g.

Si, entonces, la instalación exige la puesta fuera de 
servicio de una bomba, el contacto 2 viene sobre los con­

tactos 3, 3*. El temporizador T es excitado. Abre sucesiva­
mente los contaotos t^, tg, tg en tanto que el contacto 2 

130.- permanece sobre los contactos 3, 3"* Una vez que abre t^, 

la bomba pl es puesta fuera de funcionamiento y el contac­
to 2 vuelve a posición neutra. Incluso si el contacto 2 no 
volviera a posición neutra porque el estado de la instala­
ción pareciera exigir la parada de las dos bombas, la bom- 

133.- ba Pg no se detiene. Cierto que se abre tg, pero pg sigue 

alimentada por su circuito de puesta en marcha L^, 8g. Lue­
go, cuando Pg basta, tg se cierra de nuevo, al mismo tiem­

po que 2 vuelve a posición neutra.

Funcionando Pg sola, la instalación exige la puesta 
14o.- en servicio de una bomba suplementaria. El contacto 2 vie­

ne sobre los contactos 4, 4*. El motor 6 es excitado. Las 

levas 7 giran. La palanca lOg sale de la muesca. Pg sigue 

alimentada por su circuito de alimentación 1^, 15, tg. La 
palanca lOg ha venido a la muesca 7g- La bomba Pg entra 

14$.- en servicio por su circuito de puesta en marcha L^, 8g.



Si la instalación exige la puesta fuera de servicio de 

una bomba, es P^ alimentada por su circuito de alimentación 

15, tg, la que será puesta fuera de servicio por el tempo- 

rizador T, puesto que Pg sigue alimentada por su circuito 
150*- de puesta en marcha. Pg se convierte en la bomba de manteni­

miento.

Asi, el regulador según el invento, aunque sencillo, 
permite obtener una permutación de la bomba de mantenimien­

to, especialmente en servicio de noche, que es lo esencial 
155.- para una instalación de distribución de agua en un inmueble. 

El hecho de que, cuando las tres bombas funcionan, no es más 
que P^ o (si p^ está sobre el circuito de puesta en marcha) 

Pg la que es detenida y nunca P^, puesto que el orden P^,

Pg, Pp es preferido por el temporizador 3?, es de importam- 
16o.- cia secundaria, en la medida en que se asegure la permuta­

ción de la bomba de mantenimiento.

Entre 1^ y Lg está montado un temporizador T* que ac­
túa sobre un contacto t* de un conductor que une 1^ al mo­
tor 6.

165.- Cuando una palanca lo^ por ejemplo, cae en la muesca

de la leva 7^t pone en acción a p^ por el circuito de pues­
ta en marcha.

Inmediatamente, el contacto 2 se aleja de loa contac­
tos 4, 4*. El motor 6 se detiene. La palanca lo permanece 

170.- en el centro o al comienzo, en el sentido de rotación, de 
la muesca. Ulteriormente, cuando la palanca lo salga de la 
muesca, vendrá a ocupar, sobre la leva 7, posiciones tales 

que, cuando, después de una rotación de ua% vuelta de la 
leva, deba caer de nuevo en la muesca, no lo hará inmediata- 

175." mentó, sino que, primero, deberá recorrer durante algunos
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segundos la parte llena de la leva aguas arriba de la mues­

ca. La Bomba será puesta en servicio con retardo, lo que 

entraña golpes de ariete en la instalación.

Gracias al temporizador T* se evita esto. T*excita al 
180*- motor 6 cualquiera que sea la posición del contacto 2, du­

rante un periodo suficiente para que las levas giren en 
120C y para llevar la palanca lo a las proximidades del 
flanco anterior de la muesca, lista para salir de esta.

N O T A.-

185*** Los puntos de invención propia y nueva que se presen­
tan para que sean objeto de esta Patente de Invención en 
España, por veinte años, son los siguientes:

la.- Un dispositivo regulador para mandar N unidades 
receptoras de corriente eléctrica según que una magnitud 

190*" física alcanza umbrales inferior y superior, que comprende 
N circuitos respectivos de alimentación de las N unidades, 
un detector de los dos umbrales, que proporciona, respecti­

vamente, una señal de puesta en marcha a un programador con 

N posiciones estables que definen N circuitos respectivos 

1$$.- de puesta en marcha de las N unidades y una señal de parada 
a un temporizador, caracterizado porque las posiciones es­
tables del programador son tales que pone bajo tensión siem­
pre uno cualquiera de los circuitos de puesta en marcha y 

uno solo de entre ellos, y el temporizador tiene N pasos 

200*" escalonados en el tiempo y transmite la señal do parada 
sucesivamente a los N circuitos de alimentación en tanto 

que el detector proporciona la señal de parada.

2a.- Un dispositivo regulador según el punto 13, ca­

racterizado porque el temporizador es de rearmado automá- 

205*** tico.



9

210.-

215.

220* -

3°.- Un dispositivo regulador según los puntos IB o 2R, 

caracterizado porque el programador tiene N posiciones trane- 
sitorias en las cuales no pone bajo tensión a ningún circui­

to de puesta en marcha y un temporizador es alimentado por 
el programador en posición transitoria durante el tiempo en 

que permanece en una misma posición estable mientras es 

arrastrado.
4B,- Un dispositivo programador con N posiciones esta­

bles, caracterizado porque comprende N posiciones inesta­

bles.
$B.- Un dispositivo programador según el punto IB, con 

N levas con muescas o entrantes, caracterizado porque cada 
muesca no se extiende mús que sobre un arco de la leva in­

ferior a 360B:N.

6a.- "UN DISPOSITIVO REGULADOR PARA MANDAR N UNIDADES 

RECEPTORAS DE CORRIENTE ELECTRICA", todo tal y conforme se 
describe en la presente Memoria, la cual consta de 224 li­

neas y a título de ejemplo se representa en el adjunto di­

bujo.
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