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En la Patente francesa nQ. 71 45692 se¢ deseribe un re-
gulador para mandar N unidades receptoras de corriente eléc-
trica segfin que una magnitud fisica alcance umbrales infe=
rior y superior. El regulador comprsende ¥ circuitos respece
tivos de alimentacidn, N circuitos respectivos de puesta en
marcha y N circuitos respectivos de parada de¢ las N unida-
des. '

Los circuitos de puesta en marcha y de parada son exci-
tados por un programador de levas con interposicidn de tem-
porizadores. Se obtiene asf una permutacién en la puesta en
marcha y la parada de las unidades.

Para poper en marcha una unidad, el regulador abre sus
circuitos de alimentacidn y de parada y cierras el de puesta
en marcha. Una vez efectuada la puesta en marcha, el regu-
lador abre sus clircuitos de puesta en marcha y de parads y
cierra ¢l de alimsntacidn. Para la parada, abre los circui-
tos de alimentacin y de puesta en marcha y cierra el de
Pbarada. Este mando tan complejo es mnecesario porgue, tanto
el circuito de puesta en marcha como el de parada, se en-
cuentran bajo 1la dependencis dsl programadore. Cuando éste
gira, manda uno de los coanjuntos de puesta en marcha y de
parada, como se desea, pero tambiém al otro, de una manera
indeseable. Ademis, la doble temporizacidn es diffcil de
raalizar y se crea una deriva em el tiempo muy perjudicial

para el buen funcionamiento de las unidades.
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£l invento pone remedio a estos inconvenientes por un

regulador mis simple, que emplea menos circuitos, més fis-

ble y que asegura una permutacidén de funcionamiento de las
unidades menos perfecta, pero suficiente en la prhotica, en
la medida en que la permutacidn de las unidades se obtiens
para la que permanece en servicio (denominada unidad de
manteniviento), estando exclufds, por lo demds, en la rea-
lizacién anterior, la posibilidad de una unidad de manteni-
mientoe

El invento tiene por objeto un regulador pars mandar
N unidades segin que una magnitud f{sica alcence umbrales
inferior y superior, gque couprende N circuitos respectivos
de alimentacién de las N unidades, un detector de los dos
umbrales que proporciona, respectivasente, una seilal de
pussta en marcha a un programador con ¥ posiclones estables
que definen N circﬁitos respectivos de puesta en marcha de
las N unidades y una seiial de parada a un temporizsador, ca~-
racterizado porque las posiciones estables del programador
son tales que pone bajo tensién siempre uno cualquiera de
los circulitos de puesta en marcha y uno solo de entre ellos,
y ol temporizador tiene N pasos escalonados en el tiempo
y transmite la seiial de parada sucesivaumente a los N cir-
cuitos de alimentacidn en tanto que el deYector proporcio-
na la seiial de parada.

Grac§as al invento, que ha hecho que el programadar
sea indepeniiente de los clircuitos de parada, es posible
obtener la parada simplemente abriendo los clrcultos de
aliwentacidn.

Se puede entonces disponer de la posibilidad de rami-

ficapr otro circulto sobre el programador, no ya para pere
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pitir a éste efectuar otre mando, sino, por el contrario,
para mandsrlo de manera que le deje siempre em una posicidm
estable tal que, excitado de nuevo, sin retardo, pone en
funcionaniento a una de las unidades.

Fl invento se refiere igualmente a un programador con
N posiciones estables, caracterizado porque comprende N po~
siclones inestables.

Cuando el programador es de levas con muescas, cada
muesca no se extiende mfs que sobre un arco de la leva in-
ferior a 3602:Ne

#1 regulador del invento se aplica en especial al man-
do de las bombas de una instalacidn de distribueién de agua
en funcidén de la. presidn reinante en la instalacibn.

En el dibujo adjunto, dado ¥nicamente a titulo de ejem-
plo, la figura 1 es un esquema del regulador, segfin el in-
vento, de distribucidén de agua en un inmueble, cuando la
presidn en la instalacién es mfnima, y exige la puesta en
marcha de una bomba suplementaria; ¥y

la figura 2 representa el mismo esguems cuandé la pre~ .
sidn es méxima y exige la parada de uns de las bombas.

Tres electrobombas Pl, P2, P3 cuyos contactores son
pl, p2, p3, estén wmontadas en paralelo entre las l{neas 11
Y L2 de la red por clrcuitos 13, 14 y 15 de alimentacidn.

Un pfesostato 1 detecta la presidn del agua en la ing-
talaciéne Su contacto mdvil 2 puede asumir tres posiciones.
Cuando 1la presidn alcanza un umbral de méximo, viene sobre
los contactos fijos %, 3°, al paso que, para una prosidn
inferior o igual a otro umbral de m{nimo autorizado, viens
sobre los contactos fijos 4, 4”, a partir de la posicidn

neutra 5 que ocupa para el margen de las presionss inter-
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El borne 3 dstd unido a la lfnea ILl. El borne 3”esté
unido a un temporizador ¢ de rearmado automitico con N pa~
sos escalonados en el tiempo. E1 temborizador P estd unido
2 los circuitos 13, 14, 15 y manda con desplazamiento en el
tienpo, sucesivamente, contactes tl, t2, t3 de estos cir-
cuitos.Apor eJemplo, en el instante 1 segundo, 15 segundos
J 30 segundose. _

El borne 4 estd unido a la lfnea Ll. E1l borne 4’ esté
unido a un motor 6 de arrastre de un programador de tres
levas 71. 72, 73 afecta cada una a una bomba Fl, P2, F3.

Cada leva en forma de disco presenta una nuesca o en-
trante sobre un arco de dngulo al centro de 1172, las mues-
cas estfn desplazadas de modo que dos muescas o entrantes
no puedan recubrirse nunca.

Cada una de las levas 7 manda 3 un interruptor que tie-
ne contactos de circuito 8,, 82, 85 de puesta en marcha de
los motores de las bombas Fl, P2, P35 y contactos de reposo
91,-92, 93. Unas palancas de mando 101, 102, 105 mantienen
cerradoa, en posicidn estable los contactos 81. 82, B3 cuan-
do caen en las musscas de los discos 71. 72. 75, Y mantie~
nen cerrados, en posicidén estable, los contactos 9 9o 95
cuando se apoyan sobre la parte circular de los discos. Como
los entrantes de los discos no se recubren nunca, y no tie-
nen mis que un 4ngulo de 1172, los tres interruptores 8-9-10
se encuentran durante un corto intervalo de tiempo sobre los
contactos de reposo 954 9o 95. conectados en serie en una
posicidn transitoria en el curso de la rotacién de los dis=-
cos8 7a

Para proporcionar un caudal de agua pequeiio a la ins-
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talacidn, 1la bomba Pl de mantenimiento estd en servicio. No
es puesta bajo tensién més que por el circuite Lys 13 by de
alimentacidn.

gi la instalacidn exige la puesta en servicio de otra
bomba P?’ el contacto 2 del detector viens sobre los con-
tactos 4, 4°., El motor 6 es excitado., Arrastra las levas
71, 72, 73. La palanca 103 cae en la muesca y cierra el
circuito 83 de puesta en marcha. La bomba Py entra en ser=
vicio por mediacidn de su circuito de puesta en marcha
Iys 83.

si, entonces, la instalacidn exige la puesta fuera de
servicio de una bowmba, el conbacto 2 viene sobre los con=-
tactos 3, 3’. El tewporizador T es excitado. Abre sucesiva-.l
nente los coantactos tl' tz, t3 en tanto que el contacto 2 '
permancce sobre los contuctos 3, 3°s Una vez que sbre t,,
la bomba Pl es puests fuera de funcionamiento y el conbac=-
to 2 vuelve a posicidn neutra. Incluso si el contacto 2 no
volviera a posicidn neutra porque el estado de la instala-
cidn pareciera exigir la parada de las dos bombas, la bon-
ba P3 no se detlenss Clerto que se abre t3, pero P3 sigue
alimentada por su circulto de puesta en marcha Lys 85- Lue~-
£0y cuando PB basta, t3 se clerra de nuevo, al mismo tiem=
Po que 2 vuelve a posicidm neutra,

Funcionando P; sola, la ipstalacidn exige la puesta
en serviclo de una bomba suplementaria. ElL contacto 2 vie=-
ne sobre los contactos 4, 4°. El motor 6 es excitado. las
levas 7 giran. 1a palanca 103 gale de la§mueaca.,§$ sigue
alimentada por su circuito de aliment&éign.nl, 15, t5. La
palanca 10, ha venido a la muesca 7,. 1a bomba P, entra

en serviclo por su circuito de puesta en marcha Iye 82.
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$i la instalacldn exige la puesta fuera de gervicio de
una bomba, s P5 alimentada por su circuito de alimentacidn
15, tgy 12 que serd puesta fuera de servicio por el teumpo-
rizador T, puesto que Pa sigue alimentada por su circuito
de puesta en marcha. P, se convierte en la bouwba de manteni-
Biento. '

Asi, el regulador segfin el invento, aungue seneillo,
permite obtener una permutacién de la bomdba de mantenimien-
to, especlalmente en servicio de noche, que es lo esencial
para una instalacifén de distribucién de agua en un innueble.
El hecho de que, cuando las tres bombas funcionan, no es mis
que Py o (sl P, estd sobre el eirculto de puesta en marcha)
P2 la que es detenida y nunca 53, puesto que el orden Pi'
Pa. P3 es preferido por el temporizador 7, 68 de importan=-
cia secundaria, en la medida en que se asegure la permute-
cidén de la bomba de manteniniento.

Entre I, ¥ L, estd nontado un temporizador T° que ace
tda sobre un contacto t° de um conductor que une 1, al mo~-
tor 6.

Cuando una palanca 101 por ejemplo, cae en la muesca
de la leva 7,, pone en accidn a Py por el circuito de pues-
ta en marcha.

Inmediatamente, el contacto 2 se aleja de los contac-
tos 4, 4°. El motor 6 se detiens. La palanca 10 permansce
en el centro o al comienzo, en el sentido de rotacidn, de
la muesca. Ulteriormente, cuando la palansca 10 salga de la
muesca, vendrd a ocupar, sobre la leva 7, posiciones tales
que, cuando, despuds de una rotacién de uns vuelta de la
leva, deba caer de nuevo en la muesca, no lo hard inuediata-

wento, sino que, primero, deberd recorrer durante algunos
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segundos la parte llena de la leva aguas arriba de la mues-
ca. La Bomba Pl serf puesta en servicio con retardo, lo que
entrafia golpes de ariete en la instalacidnm.

Gracias al temporizador T’ se evita esto. T‘excita al
motor 6 cualquiera que sea la posicidn del contacto 2, du-
rante un perfodo suficiente para que las levas giren en
1202 y para llevar la palanca 10 a las proximidades del

flanco anterior de la muesca, lista para salir de ésta.

N-0 T A

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presen=
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencién en
Espafia, por veinte afios, son los siguientes:

19.- Un dispositivo regulador para nandar K unidades
receptoras de corriente eléctrica segfin que una magnitud
fisica alcanza umbrales inferior y superior, que comprende
N circuitos respectivos de alimentacién de las N unidades,
un detector de los dos umbrales, que proporcione, respecti~
vasents, una sefial de puesta en marcha a un programador con
N posiciones estables que definen N circultos respectivos
de puesta en marcha de las N unidades y una seiial de parsda
a un temporizador, caracterizado porgue las posiclones es-
tables del programador son tales que pone bajo tensién sienm-
pre uno cualquiera de los circuitos de puesta en marcha y
uno solo de entre ellos, y el tewporizador tiene N pasos
escalonados en el tiempo y transmite la seiial de parada
sucesivamente a los N circultos de alimentacidn en tanto
que sl detector proporciona la seiial de parada.

2¢.~ Un dispositive regulador segin el punto 12, ca-
racterizade porque el temporizador es de rearmado automé-

tico.



215e=

220 o=

-9 -

3%,~ Un dispositivo regulador segfin los puntos 12 o 29,
caracterizado porque el programador tiene N posiciones trane-
sitorias e¢n las cuales no pone bajo tensién a ningin circui-
to de puesta en marcha y un tenporizador es alimentado por
el programador en posicidn transitoria durante el tiempo en
que permanece en una miswma posicidn estable miemtras es
arrastrado.

49,~ Un dispositivo programador con N posiclones esta-
bles, caracterizado porque comprende N posiciones inesta~
bles.

50,= Un dispositivo programador segin el punto 12, con
N levas con muescas ¢ entrantes, caracterizado porgue cada
muesca no se extiende més que sobre un arco de la leva in-
ferior a 3602:N.

62.= "UN DISPOSITIVO REGULADOR PARA MANDAR N UNIDADES
RECEPTORAS DE CORRIFNTE ELECTRICA", todo tal y conforme se
deseribe en la presente kemoria, la cusl consta de 224 1{-
neas y a t{tulo de ejemplo se representa en el adjunto di-
bujoe x,\
liadrid}@, 74,1876
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