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DR. RUDOLF SCHIEBER KG, de nacicnalidad alemana, domici-

_ liada en Postfach 20, D-7081 Westhausen (Repdblica Federal

Alemana)

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente patente se refiere a una tricotosa
plana con agujas accionadas por un cerrojo para conseguir
los pasos de trabajo de formacidén de mallas, formacidn de
lazos y transferencia de mallas, en cuyos pasos de traba
Jo la seleccién de la aguja se produce por descenso o
por elevacidn de la aguja o de un elemento que controla
la aguja hacia adentro o hacia afuera de la placa de agu
jas, de tal modo que el pie de la aguja o del elemento
que la controla sobresale total o parcialmente de la pla
ca de agujas, o bien desaparece por completo en la placa
de agujas, y segun esta seleccidn es cogido.por los ele-
mentos de empuje del cerrojo, de tal forma que la aguja

o el elemento que la controla son elevados por un muelle
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"y mediante regletas de presidn, que estdn soportadas pu-

diendo conectarse escalonadamente en un carro que lleva
el cerrojo, son apretados hacia la placa de agujas, y a
cada ranura en la placa de agujas le estd asignado un ele
mento selector, que es ajustable en varios escalonamien-
tos a eleccidn con respecto en cada caso a una hilera de
regletas de presidn.

Para la fabricacidn de géneros tricotados con
distintos dibujos o muestras en tricotosas planas, se ha
utilizado hasta la fecha toda una serie de diversos dis-
positivos y técnicas. La mds amplia posibilidad con res-
pecto a la realizacidén de muestras se obtiene cuando en
la tricotosa plana se ha incorporado un dispositivo
Jacquard. No obstante, tal dispositivo Jacquard trae co-
mo consecuencia la necesidad de hacer una gran inversién
tanto para la fabricacién como para la preparacidn de la
tricotosa plana. Por consiguiente, si en una tricotosa.
plana hay que tricotar muestras con pequefios patrones o
repeticiones, la seleccidn para hacer la muestra se efec
tda preferentemente a través de las llamadas pletinas de
la muestra. Esta forma de seleccidn para hacer la muestra
tiene la desventaja de que en la preparacidn de las mues
tras habria que cambiar las pletinas de la muestra, y da
do el caso, también las agujas. Como consecuencia de
ello, el tiempo de preparacidn resulta poco rentable por
lo proiongado.

También han sido dadas a conocer tricotosas
planas en las cuales, andlogamente a un dispositivo Jac-
quard, las pletinas de la muestra se seleccionan a tra-

vés de un sistema de mando por tambor. De este modo se
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prescinde ciertamente de cambiar la posicidn de las pleti‘
nas de la muestra, pero queda limitado el patrén lateral,
que se repite constantemente, y con ello queda limitada
también la posibilidad de hacer muestras.

Finalmente, en especial para la industria de
los guantes, se han desarrollado mdquinas en las cuales
pueden ponerse en diversas posiciones unas pletinas bas-~
culantes, que por su parte son controladas por unas re-
gletas de presiSn montadas en el carro. Con un disposi-
tivo de este tipo es posible efectuar, seguin se desee,

- el ajuste de muestras a todo lo ancho de la tricotosa.
.Si este tipo de posibilidad de hacer muestras en tricoto
sas planas ha de aplicarse para la fabricacién de pren-
das superiores, todavia no estd resuelto el problema de
la fabricacidn de diversos orillos de tricotado, que de
ben realizarse por seleccidén de las agujas. Antes bien,
la mdquina ya conocida tiene la desventaia de que para
cambiar la muestra de las mallas de por ejemplo 1:1 a 2:1
hay que cambiar la posicidén de las agujas, y de que a pe -
'sar del dispositivo de hacer muestras con pletinas bascu
lantes y regletas de presidn, son necesarios elementos de
empuje susceptibles de cambio en el cerrojo-de las agu-
jas. Finalmente, esta forma de realizacidén de muestras
tiene la desventajé de que al cambiar la anchura de tra-
bajo hay que sacar aquellas agujas que no deban tricotar.
Para ello es necesario quitar carriles de la placa de
agujas.

En correspondencia con todo ello, la presente
patente tiene el objeto de crear una tricotosa plana de

la clase descrita al principio que permita disponer de
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la posibilidad de hacer muestras de modo versdtil, modifi
car el ajuste bdsico de la mdquina y cambiar la anchura
de trabajo sin que en el cerrojo de las agujas tengan que
manipularse elementos de empuje y sin que sea necesario
cambiar la posicién de agujas o de pletinas de la muestra
0 quitarlas.

Este objetivo es alcanzado segin la presente pa
tente por el procedimiento de que para la transmisién del
movimiento de mando desde la regleta de presidén hasta la
aguja o hasta el elemento que la controla, estd previsto
en cada caso un miembro intermedio en el cual estd sopor
tado, sin juego hacia abajo y hacia arriba, el védstago
de la aguja o del elemento que la controla, y de que el
miembro intermedio presenta unos pies dispuestos en va-
rias hileras, que son cogidos por una o varias regletas
de presidén asignadas a dichas hileras, y de los cuales
ninguno, uno o varios pies estdn dispuestos solidariamen
te en el miembro intermedio y por lo menos un pie es des
plazable en diversas hileras, de tal modo que la situa-
cidén de los miembros intermedios en el espacio de 1las
agujas no se modifica y el cerrojo no tiene que poseer
elementos de empuje susceptibles de cambio para mover las
agujas.

Con la tricotosa plana configurada de acuerdo
con la presente patente, es posible conseguir, sin cam-
biar la posicidn de las agujas o de los elementos que con
trolan las agujas, una seleccidn para el tricotado de
1:1, 2:1 etc., de orillos de tricotado tan sélo a base de
efectuar una seleccidn en el aparato de mando de la md-

quina.
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El vdstago de la aguja o el elemento que la
controla presenta convenientemente una mediacafia de en=-
castramiento con la cual la aguja o el elemento que la
controla se encastra en el miembro intermedio en la posi
cidn desaplicada.

En correspondencia con un perfeccionamiento
del objeto de la presente patente, las regletas de pre=-
sién que ejercen presidén sobre los pies del miembro in-
termedio estédn soportadas en un sistema de guiado de pa-
ralelogramo en el carro, y la altura de cambio de las re
gletas de presidn estd limitada por regletas de tope sus
ceptibles de cambio. De este modo se soluciona el proble
ma de soportar las regletas de presién del modo mds com-
pacto posible, para conseguir el mdximo ndmero de posi-
bles posiciones de muestra. En la mayoria de los casos
se ha fracasado hasta la fecha al intentar conseguir una
forma de soporte compacta de este tipo en las guias de
las regletas de presidn.

El pie desplazable del miembro intermedio es

preferentemente el pie de una pletina selectora que estéd

-soportada pudiendo desplazarse con respecto al miembro

intermedio para el ajuste de la muestra. Mediante esta
configuracidén se evita que tengan que preverse adiciona-
les piezas de soporte en la méquina, especialmente cuando
la pletina selectora desplazable estd soportada directa-
mente en el miembro intermedio y estd retenida en su po-
sicién ajustada en cada casé a través de encastres habi-
litados en el miembro intermedio.

Con el fin de compensar los movimientos de os-

cilacidén del miembro intermedio en los desplazamientos,



10.

15.

20.

25.

30.

-6 -

la pletina selectora desplazable puede ser también una
pletina basculante que esté soportada en su propia pla-

ca portapletinas que abarque toda la anchura del espa-

- clo de agujas y que esté retenida en su posicién ajusta

da en cada caso en unas muescas practicadas en un ca-
rril de la placa portapletinas a todo lo ancho del espa
cio de agujas.

Con el fin de garantizar una perfecta trans-
misidn de los movimientos de las regletas de presién
a las agujas o a los elementos que las controlan, el
miembro intermedio estd convenientemente soportado en
un sistema de guiado paralelo o bien mediante un siste
ma de guiado de paralelogramo. Como alternativa, el :
miembro intermédio puede estar configurado también
como palanca y estar soportado en un centro de pivo-
tacidn.

Para conseguir un paquete de regletas de pre-
sién especialmente compacto y para poder soportar con
mayor amplitud el sistema de guiado de paralelogramo
de las regletas de presidén, a cada regleta de presidn
le estd asignada ventajosamente una chapa de cambio con
un saliente de retencidn, en el cual incide un tope
para retener controldndola la chapa de cambio en una
posicidn seleccionada. A este respecto, a cada chapa
de cambio le estd asignada adecuadamente una regleta de
tope, en la cual estd habilitado el tope para la reten-
cidn de la chapa de cambio.

Algunos de los topes habilitados en la regle-
ta de tope presentan ventajosamente un escaldén, con

lo cual la correspondiente chapa de cambio puede ser
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retenida por el tope en dos alturas distintas.

Para el control de las regletas de tope, y
con ellas de las chapas de cambio, a cada regleta de to
pe le estd convenientemente asignado otro tope, que in-
cide en un buldn de tope controlado por un correspondien
te electroimdn. Para poder controlar en distintas posi-
ciones los topes para la retencidén de la chapa de can-
bio que presentan un escaldn, a estas regletas de tope
les estdn ventajosamente asignados no tan sélo uno, si-
no varioé electroimanes con bulones de tope alterna-
dos. '

Una disposicidn constructiva especialmente.cog
pacta y adecuada de las chapas de cambio para las regle
tas de presidn de distintas hileras se consigue final-
mente gracias al hecho de que las mismas estdn dispues-
tas paralelamente unas Jjunto a otras, y las correspon-
dientes regletas de tope estén dispuestas en un plano
perpendicular & los planos de las chapas de cambio y
unas sobre otras.

En el dibujo estdn representados e jemplos de

" realizacidn del objeto de la presente patente, que son

descritos a continuacidén con mayor detalle. En las fi-
guras se muestra lo siguiente:

La figura 1 es unz vista en seccidn lateral
de la placa de agujas de una tricotosa plana configura-
da de acuerdo con la presente patente, con miembro in-
termedio soportado en guias paralelas, de tal modo que

una pletina de la muestra estd dispuesta de forma tal

‘que acciona la aguja correspondiente para la formacién

de malla.
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La figura 2 es una vista en seccién parcial co
mo la figura 1, donde la pletina de la muestra estd meti
da en la placa de agujas hasta el punto de que su pie S0
bresale tan sélo parcialmente de la placa de agujas vy la
aguja es accionada tan sélo para la recogida de puntos. .

La figura 3 es una vista en seccidn como la fi
gura 1, donde la pletina de 1la nmuestra estd abatida de
tal modo que surpie no es cogido por ningun elemento de
cerrojo.

La figura 4 es una vista en seccidén como la fi
gura 1, con la pletina de la muestra retirada, que estd
encastrada en el miembro intermedio.

Las figuras 5 a 7 son vistas en seccidn parcial
del miembro intermedio con la pletina selectora soportada
directamente en el miembro intermedioc y encastrada en di
versas posiciones o hileras.

La figura 8 es una vista en seccidn parcial de
un miembro intermedio con dos pies solidarios, seccionado
a lo largo de la linea VIII-VIII en la figura 12.

Las figuras 9 y 10 son vistas en seccidén par-
cial del miembro intermedio en cada casoc con solamente un
pie solidario en distintas posiciones o hileras, secciona
do a lo largo de las lineas IX-IX y X-X en la figura 12.

La figura 11 es una vista en seccidn parcial de
un miembrc intermedio sin pie solidario, seccionado a lo
largo de la linea XI-XI en la figura 12.

La figura 12 es una vista en planta parcial de
una placa de agujas en la cual estdn insertados miembros
intermedios con distinto nimero de pies solidarios y con

dichos pies solidarios dispuestos de modos distintos, de
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tal forma que en una hilera de pies solidarios estd fija

. mente ajustado de modo controlable un tricotado a 1l:1, y

en una segunda hilera de pies solidarios estd fijamente
ajustado de modo controlable un tricotado a 2:1.

La figura 13 es una vista en seccidn parcial
de un miembro intermedic con sistema de guiado de parale
logramo en posicidén de partida, en la cual no ejerce pre
sidén ningune de las regletas de presidn. '

La figura 14 es una vista andloga a la fig;ra
13, en la cual el miembro intermedio estd oprimido a tra
vés de la pletina selectora desplazable en una posicidn
semiaplicada.

La figura 15 es una vista andloga a la figura
13, en la cual el miembro intermedio estd oprimido a tra
vés de un.pie solidario en su posicidn mis baja.

La figura 16 es una vista en seccién parcial

- de un miembro intermedio configurado como palanca.

La figura 17 es una vista en seccidn parcial
de un miembro intermedio en el cual estd prevista una
pletina basculante en calidad de pletina selectora, que
estd soportada en la propia placa portapletinas y ejerce
presidn sobre el miembro intermedio. ‘

La figura 18 es una vista en seccidén lateral
de regletas de presidén y su sistema de soporte en el ca-
rro.

La figura 19 es una vista parcial de la figura
18, donde una regleta de presidn se hélla en posicidn
desaplicada y la otra se encuentra en posicién semiapli-
cada.

La figura 20 es una vista parcial de la figura
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18, donde una regleta de presidn se encuentra en posicidn
desaplicada y la otra se halla en posicidn totalmente apli
cada.

La figura 21 es una vista en planta sobre el
dispositivo segun la figura 18 con los electroimanes y
las regletas de tope de mande, tal como estd montado so-
bre el carro.

La figura 22 es una seccidn a través del dispo

sitivo segun la figura 18, seccionado a lo largo de la

linea XXII-XXII en la figura 21.

Las figuras 23 y 24 son vistas parciales de la
figura 22 y

'La figura 25 es una vista en planta sobre un
cerrojo sin elementos de empuje susceptibles de cambio
para el movimiento de las agujas.

En la placa de agujas con dispositivo de mando
repfesentada en la figura 1 estd sopértada en la placa de
agujas ~l- una aguja -2-. Un pie -3- de la aguja -2- so=-
bresale de la placa de agujas -1- hasta el punto de poder
ser cogido por un cerrojo representado en la figura 25.
En una ranura -1l- de la placa de agujas -l- estd soporta

da una pletina de la muestra -4- ademds de la aguja -2-.

Un pie -5- de la pletina de la muestra -4~ sobresale tam

"bién de la placa de agujas -1l-. Este pie -5- sirve para

poner manualmente fuera de actividad la pletina de la
muestra -4-~, También otro pie -6- de la pletina de la
muestra -4- sobresale totalmente de la placa de agujas
-1-, de tal modo que en esta posicién el pie puede ser co
gido por dos elementos de cerrojo -9- y =10~ del cerrojo

-50-, que estd sujetado a un carro -~12-.
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Si l1la pletina de la muestra -4- es abatida ha-
cia abajo, tal como estd representado en la figura 2, el
pie -6~ de la pletina de la muestra -4~ sobresale de la
placa de agujas -1- tan sdlo hasta el punto de poder ser
cogido por el elemento de cerrojo -9-, pero no por el
elemento de cerrojo -10-. 5i por el contrario, la pleti-
na de la muestra -4- es abatida a su posicidn mds infe-
rior, tal como estd representado en la figura 3, el pie
-6- desaparece por completo en la placa de agujas -1l- y
de este modo no puede ser cogido por ninguno de ambos:
elementos de cerrojo =-8- y -10-.

Para evitar que la pletina de la muestra -4-
salga de la placa de agujas -1l-, queda cubierta por un
elemento de retencién -13-. Si se desea que la aguja -l-
no trabaje, la pletina de lz muestra -4- es desplazada
en la placa de agujas -1- hacia atrds hasta que una ra-
nura de encastramiento -7- de la pletina de la muestra.
-4- se encastre en un saliente -14- de un miembro inter-
medio -15- que se describe con mds detalle en lo que si-
gue. En la posicidén asi encastrada, ni la pletina de la
muestra -4- ni la aguja -2- pueden ser cogidas por el
cerrojo -50-.

El abatimiento arriba descrito de la pletina
de la muestra -4~ es efectuado con ayuda del miembro in-
termedio -15-. La pletina de la muestra -4- se desliza
con su vistago -8- entre el saliente -1l4- y otro salien-
te -16- del miembro intermedio -15- y estd fijada de tal
modo hacia abajo y hacia arriba, que no puede patinar.
Una escotadura -17- prevista en el miembro intermedio

-15- es lo suficientemente larga como para que el vdsta-~
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go -8- de la pletina de la muestra -4- tenga suficiente
espacio incluso estando recogida la pletina de la muestra
~4~, tal como estd representado en la figura 4.

El miembro intermedio representado en las figu
ras 1 a 4 estd soportado en guias paralelas -18~, =19-,
-20 y -21-. Como alternativa, el miembro intermedio -15-

puede estar también soportado en un soporte -22- median-

te 'un sistema de guiado de paralelogramo a través de las

'palancas -23- y -24~, tal como estd representado en las
figuras 13 a 15 y 17. Con ayuda de un muelle -25-, que
estd soportado en un carril -26- que discurre a lo largo
de la placa de agujas -1- pudiendo recambiarse fdcilmen-
te, el miembro intermedio -15- puede ser llevado siempre
a su posicidn superior, tal como esté representado por
ejemplo en las figuras 1, 13 y 17.

El miembro intermedio -15- puede estar también
configurado a modo de palanca que puede bascular en tor-
no a un centro de pivotacidén -110-, tal como se muestra
en la figura 16.

En cada miembro intermedio -15- estdn habilita
dos unos pies solidarios -27-, -28- dispuestos en distin
tas hileras, que en el ciclo de desplazamiento del carro
~12~ pueden ser cogidos por las regletas de presidn
‘<42-, =43~ previstas en el carro. Con reépecto a sus pies
solidarios ~27~, -28-, los diversos miembros intermedios
-15- se diferencian en el hecho de estar previstos ambos
pies -27-, =28~ tal como estd representado en la figura
8, de estar previsto tan sélo el pie trasero ~-28-, tal
como estd representado en la figura 9, de estar previsto

tan sélo el pie delantero -27-, tal como estd representa
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do en la figura 10, o de no estar previsto ningin pie so
lidario, tal como estéd representado en la figura 11l.

Los pies solidarios -27-, =28~ sirven para con
trolar el ajuste bdsico de las agujas -2-. Asi por ejem-
plo, tal como se muestra en la figura 12, los diversos
miembros intermedios -15- se reparten en las sucesivas
ranuras -11- de la placa de agujas -1l- en el espacio de
las agujas de tal modo que hay pies solidarios traseros
-28- solamente cada dos ranuras y pies solidarios delante
ros -27- solamente cada tres ranuras. Con una disposicidn
de este tipo, a través del accionamiento de las regletas
de presidn -42- y -43- puede tricotarse un orillo de tri
cotado en 1:1 ¢ 2:1, sin que deba cambiarse de posicidn
elemento alguno en la placa de agujas -1-. Se entiende
que si se prevén mds de dos pies solidarios =-27-, -28-
pueden conseguirse también otras combinaciones en la dis
tribucién bdsica para el tricotado del orillo de tricota
do.

Ademds de los pies -27- y -28- dispuestos soli
dariamente en el miembro intermedio -15-, esté previsto
como minimo un pie -35- desplazable con respecto al miem
bro intermedio -15-, gque en todas las formas de realiza-
cidn representadas puede desvlazarse para ser colocado
en total en seis posiciones bajo las regletas de presién
~blym | L5 “b46-, =47~ -48~, -4G-, dispuestas también
en el carro -12- en hileras paralelas. De este modo se
obtiene wuna amplia posibilidad de realizacidén de mues-
tras, controlada por las regletas de presidén y el miem-
bro intermedio -15-~ con su pie desplazable ~35-.

En el ejemplo de realizacidn representado en
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las figuras 1 a 15, el pie desplazable -35- del miembro
intermedio -15- es el pile de una pletina selectora -29-
que estd soportada directamente en el miembro intermedio
~15~ pudiendo desplazarse y pudiendo encastrarse en seis
posiciones, tal comc estd representado en el dibujo. La
pletina selectora -29- se encastra con una leva -32~ en
cada caso en una de seis muescas ~33-, y concretamente,
por ejemplo, en una posicién -1- en la figura 5, en una
posicidn -3~ en la figura € y en una posicién -6- en la
figura 7. La pletina selectora -29- tiene forma de U, y

con un brazo -34- estd guiada en una ranura -36- del

‘miembro intermedioc -15-. En la posicidén ajustada en ca-

da caso, su pie -35- sobresale de una placa de guia =-37-,
de tal modo que puede ser oprimido hacia abajo por una
de las regletas de presidén -44- a -49-. Las placas de
guia -37-"de los diversos miembros intermedios -15- se
mantienen unidas por las régletas -38~- y por las guias
paralelas -19-, -20- y ~21~, asi como por las regletds
-39- y -40-, y estdn sujetadas a la placa de agujas -1-
por medio de un soporte -41-.

Por las figuras 13 a 15 puede verse claramente
que, en el caso de los miembros intermedios -15- soporta
dos mediante un sistema de guiado de paralelogramo, al
producirse los movimientos descendentes y ascendentes de
los miembros intermedios -15- tiene lugar un ligero des=-

plazamiento lateral de los pies -27-, -28- y -35- con

. respecto a las regletas de presién -42- a -49-. Con el

fin de compensar este desplazamiento por lo menos para
el pie desplazable -35-, tal como estd representado en

la figura 17, este pie -35- puede estar previsto en una
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pletina basculante -30- en lugar de en la pletina selec-
tora -29-, cuya pletina basculante estd soportada no en
el miembro intermedio propiamente dicho, sino en una pla
ca portapletinas -31- fija y soportada por encima de di-
cho miembro intermedio. En este caso, el miembro interme
dio -15- puede estar configurado también como palanca,
tal como estd representado en la figura 16. De todos mo-
dos, en un sistema de soporte de este tipo, la pletina
basculante -30- deberd cubrir trayectos escasamente dis-
tintos entre si en las diversas posiciones, para poder
lograr posicilones correctas en las pletinas de la mues-
tra -4-.

| Tal como ya se ha aclarado, el miembro interme
dio -15- es accionado por las regletas de presidn -42-
a -49- a través de sus pies -27- § -28- habilitados soli
dariamente en el mismo, o bien a través del pie desplaza
ble -35- en la pletina seléctora ~29~ o0 en la pletina
basculante -30~-. Estas regletaé de presidn corresponden
en cada caso a un sistema de tricotado o a la posiqién
seleccionada para la transferencia de mallas y estdn so-
portadas en el carro -12-. Cada una de las regletas de
presidon -42- a -49- puede cambiarse independientemente
de las otras regletas de presidn, y concretamente, en
tres posiciones en cada caso, que son la posicién desa-
plicada, la posicién semiaplicada y la posicién totalmen
Te aplicada. Se muestran en posicién desaplicada, por
ejemplo, las regletas de presidn -42- a -49- en la figu-
ra 1, la regleta de presién -43 r- en la figura 19 y la

regleta de presidén -42 r- en la figura 20. Estdn en po-

sicidén semiaplicada por ejemplo la regleta de presién
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44~ en la figura 2 y la regleta de presidn =44 r- en la
figura 19. Finalmente, estén en posicidén totalmente api;
cada, por ejemplo, las regletas de presidn -43- en la fi
gura 3 y =43 r- en la figura 20, asi como las regletas
de presidn -42 1- y -43 r- en la figura 18. Aqui hay que
aclarar que las letras complementarias 1 y r en las refe
rencias se refieren en cada caso a elementos dispuestos
respectivamente en los lados izquierdo o derecho del ca-
rro, tal como puede verse con especial claridad en las
figuras 18 y 21.

Las regletas de presidn -42- a -49- estdn suje
tadas en cada caso a las chapas de cambio -52-, -53- tal
como estd representado en la figura 18, de tal modo que,
por ejemplo, la regleta de presién -42 r- estd sujetada
a la chapa de cambio -52- y la regleta de presidén -42 1~
lo estd a la chapa de cambio -53~. La chapa de cambio
-52- estd soportada en las palancas -54- y -55-, y la cha
pa de cambio -53- estd soportada en las palancas -56- y
-57-. Para retener las chapas de cambio en la posicidn
de partida, dichas chavas de cambio son sometidas en ca-
da caso a traccidn hacia afuera por los muelles -58- y
basculan de este modo a través de las palancas =54~ y
-55-, asi{ como -56- y -57-, dispuestas por parejas, en
un guiado de paralelogramo hacia arriba. A este respecto,
las chapas de cambio, =-52-, -53- estdn guiadas en las plg
cas de guia -59- y -60-. Las chapas de cambio —52—; -53-
hacen tope en unos soportes intermedios -61- en su posi-
cidén superior.

Tal como estd representado en la figura 18, las

chapas de cambio alineadas en la direccidn de desplaza-
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miento del carro inciden, fuerz del espacio de las agujas,
cen los planos.inclinados -62-, en un rodillo -107- so=-
portado estacionariamente, y scn oprimidas por este rodi
llo, que las pone en la posicidén totalmente aplicada. Al
5. mismo tiempo, las fegletas de tope -63--a -70-, dispues-
tas perpendicularmente al plano de las chapas de cambio
-52=, -53-, inciden en una curva de empuje -71-, tal co-
mo estéd representado en la figura 21, y son empujadas ha
cia atrds hasta el punto de que las superficies de. tope
io. -80- de los topes -72- a -79- dispuestos en las regletas
de tope -63- a -70- llegan a quedar aplicadas detrds de
los bulones de retencidén -8l- de los electroimanes de
.mando -82- a -95-. A este resvecto, a cada chapa de cam-
bio -52-, =53~ le corresponde una regleta de tope -63- a
15. -70-, que se describe con mds detalle en lo que sigue.

En la posicidn de las chapas de cambio -52-,
=53~ y las regletas de tope -63- a -70- determinada por
el rodillo -107- y por la curva de empuje -71-, se selec
ciona la posicidén inmediata siguiente de las regletas de

20. presidn -42- a -49- a través del aparato de mando de la
tricotosa plana, y concretamente, mediante la conexién
de los electroimanes de mando -82- a -95-. Los electroima
nes seleccionados en correspondencia con la muestra se
excitan. Al abandonar la curva de empuje -71-, las regle

25. tas de tope -63- a -70- son retraidas por un muelle -96-
Yy pasan a su posicidén de partida si ninguno de los elec-
troimanes -82- a -95- que les estén asignados produce el
correspondiente bloqueo con su buldén de blogueo -8l-, por
haber sidc conectados todos los electroimanes. Si por el

30. contrario los electroimanes seleccionados no han sido co
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nectados, las superficies de tope -80- en las respectivas
regletas de tope -63- a -70- guedan aplicadas contra los
correspondientes bulones de tope -8l-. En esta posicidn,
otros topes -97- a -104- en las regletas de tope -63- a
-70-, que estén previstos para los salientes de reten-
cidén -105- de las chapas de cambio =-52-, ~53-, guedan
aplicados delante de estos salientes de retencidn -105-,
tal como estd representado en la figura -22-, de tal mo-
do que las correspondientes regletas de presidn -42- a
-49- pasan a la posicidn desaplicada. Este proceso se
produce siempre que no estén conectados los correspon-
dientes electroimanes -82- a -95-, como por ejemplo en el
caso del electroimdn -83~ para la regleta de tope -64-,

de los electroimanes -84- y -85- para la regleta de tope

| -65-, etc.

Si por ejemplo ahora es conectado el electroimdn
-82 r-, su correspondiente buldn de retencién -81- libera
el tope -72- de la regleta de tope mds inferior ~63 r- en
la figura 22, de tal modo que la regleta de tope -53 r-
es désplazada por traccién por el muelle -96- hacia aba-
Jo en la figura 21, o hacia la derecha en la figura 22,

hasta el punto de que el tope -97 r- llega a quedar colo

‘cado sobre el saliente de retencidn -105~ de la chapa de

cambio -52-, tal como estd también representadc en las
figuras 23 y 24. En esta posicidn, el tope =97 r- impide
que la chapa de cambio ~52- pueda moverse hacia arriba
en el carro -12-. Con ello, la correspondiente regleta
de presidn -42 r- se halla en su posicidn totalmente
aplicada, es decir que estéd totalmente conectada. En el

siguiente ciclo de desplazamiento del carro, la regleta
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de presidén -42 r- oprime hacia abajo todos los miembros
intermedios -15- que presenten un pie -28-, 1levéndolos
a una posicidén en la cual el miembro intermedio -15- aba
te la pletina de la muestra -4- hasta el punto de que el
pie -6- de la pletina de la muestra -4- desaparece en iz
placa de agujas -1-. Asi pues, si los miembros interme-
dios -15- estdn introcducidos segun el esquemz de la figu
ra 12 y si tan sélo son conectados los electroimanes
-82 r- y -82 1-, la <tricotosa plana tricota en 1:1. Si
por otra parte son conectados tan sdlo los electroima-
nes -83 r- y -83 1-, la tricotosa plana tricota en 2:1.
Los topes -99- a -104- de las regletas de to-
pe -65- a -70-, que entran en contacto con los szalientes
de retencidén -105- de las chapas de cambio =52-, =53-,
presentan cada uno de ellos un escalén -106-. Ademds, ra
ra estas regletas de tope -65- a -70- estdn previstos nﬁ
tan sélo uno, sino dos electroimanes de mando en cada ca
so en posiciones alternadas enére si, como por ejemplo
es el caso de los electroimanes -86 r- y =87 r- para la
regleta de tope -65 r-. Si por ejemplo es conectado el
electroimén -87 r- pero no es conectado el electroimdn
-86 r-, la superficie de tope -80- del tope -74- es apli
cada contra el buldén de retencidn -81- del electroimdn
-86 r-. La regleta de tope -65 r- es desplazada entonces
hacia adelante por su muelle -96- hasta el punto de que -
el correspondiente topé ~99 r- es colocado con su télén
-106- sobre el saliente de retencidn -105- de la corres-
pondiente chapa de cambio. Como consecuencia de ello, la
correspondiente chapa de cambio es retenida en posicidn

semiaplicada, y con ello, también la regleta de presidn
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-44~ es mantenida en posicidn semiaplicada, tal como es=-
td representado en la figura 18. En la figura -23-, el
tope -99- coge la correspondiente chapa de cambio de es-
te modo, mientras que el tope -99- retiene en la figura
24 la correspondiente chapa de cambio en posicidn total-
mente aplicada.

Todos los miembros intermedios -15- en los cua
les las pletinas de la muestra -29- estdn encastradas en
la posicién -1~ que se muestra en la figura 5, son opri-
midos hacia abajo por la regleta de presidn -44- conecta

da- en posicidn semiaplicada, y hacen bascular la corres-

" pondiente pletina de la muesira -4- hasta el punto de

que su pie -6- puede ser cogido tan sdlo por el elemento
de cerrojo -9-. La correspondiente aguja -2- forma enton
ces lazos en el cerrojo derecho.

" Si ademds son conectados por ejemplo los elec-
troimanes -94 r- y -95 r-," el tope -79- de la regleta de
tope -70 r- no es aplicado contra el buldn de retencidn
-81-, ¥y la regleta de tope -70 r- es desplazada hacia
adelante por su muelle -96- hasta el punto de que el to-
pe =104 r~ es situado con una leva -108- bajo el taldn
-106- sobre el saliente de retencidén -105- de la corres-
pondiente chapa de cambio, tal como estd representadc en
la figura 24 para un tope -104-. Con ello, la chapa de
cambio y al mismo tiempo la correspondiente regleta de
presidn -49 r- es limitada en posicién'totalmente apli-
cada. La regleta de presién -49 r- oprime hacia abajo to
das las pletinas de la muestra -29- que se hallan en la
posicidn -6- segin la figura 11, y con ello témbién el

miembro intermedio -15-, hasta el punto de que la pleti-
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na de la muestra -4- realizaz un movimiento de basculacidn
en el cual su pie desaparece en la placa de agujas =l-..
Por consiguiente, todas las agujas.-2- perternecientes a
estos miembros intermedios -15- no trabajan en el cerrojo
derecho en este ciclo de desplazamiento del carro.

Si por ejemplo no es conectado ninguno de ambos
electroimenes -88 r- y -89 r-, el tope -76- de la regleta
de tope -67 r- queda aplicado con su superficie de tope
-80- contra el buldn de retencidn -8l- del electroiman
-89 r-, y la regleta de tope -67 r- permanece en su posi-
cién totalmente-oprimida en el siguiente ciclo del carro.
Como consecuencia de ello, el saliente de retencidn -105-
de la correspondiente chapa de cambio puede pasar de lar
go por el tope -101l r-, y la regleta de presidén -46 r-
pasa a la posicidn desaplicada. No es oprimida ninguna
de las pletinas de la muestra -29- que se hzllan en 1la
posicidn -3-, tal como esté representado por ejemplo en
la figura 6; el corresvondiente miembro intermedio =15=~
permanece en la posicidn de partida y el correspondiente
pie -6~ de la pletina de la muestra -4- en cuestidn so-
bresale de la placa de agujas -1- hasta el punto de ser
cogido tanto por el elemento de cerrojo -9- como por el
elemento de cerrojo -10-. Todas las correspondientes agu
Jas -2- forman en este caso mallas en el cerrojo derecho.

En la figura 25 se muestra finalmente una vis-
ta en planta sobre un cerrojo -50-, en la cual puede ver
se la forma de los elementos de cerrojo -9- y =10- para
el empuje de las pletinas de la muestra -4-. Los pies
-6~ de las pletinas de la muestra -4- se mueven en un

canal del cerrojo -51-.
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Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifi
que la esencia de la tricotosa descrita, serd variable a
los efectos de la actual Patente.

NOTA.

Se reivindica como objeto de esta Patente de
Invencidn:

1.- Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presidn, en la que las agujas estédn
acclonadas por un cerrojo para conseguir los pasos de tra
bajo de formacidén de mallas, formacién de lazos y transfe

rencia de mallas, en cuyos pasos de trabajo la seleccidn

"de las agujas se produce por descensc o elevacidn de las

-

agujas, o de un elemento que controla las agujas, hacia el
interior de la placa de agujas o hacia afuera de la misma,
de tal modo que el pie de la aguja o del elemento que la
controla sobresale total o parcialmente de la placa de
agujas o bien desaparece por completo en la placa de agu-
jas, y segin esta forma de seleccidén es cogido por 16s ele
mentos de empuje del cerrojo, de tal forma gue la aguja o
el elemento que la controla son elevados por un muelle y
son oprimidos hacia la placa de agujas mediante regletas
de presidén que estédn soportadas en un carro que lleva el
cerrojo pudiendo ser manipuladas escalonadamente, y a ca-
da ranura en la placa de agujas le estd asignado un ele-
mento selector, que es ajustable en varios escalonamientos
a eleccidn con respecto a una hilera de regletas de pre-
sidén en cada caso; caracterizada porque'para la transmi-
sién del movimiento de mando de la regleta de presidn a

la aguja, o al elemento que la controla, esté‘previsto en .

cada caso un miembro intermedio, en el cual estd soporta-
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do el véstago de la aguja o del elemento que controla la

- aguja, con carencia de juego hacia abajo y hacia arriba,

y porque el miembro intermedio presenta unos pies dispues
tos en varias hileras, que son cogidos por una o varias
regletas de presidn asignadas a las hileras de los pies,
y de cuyos pies estdn dispuestos solidariamente en el
miembro intermedio ningin pie, un pie o' varios pies, ¥
por lo menos un pie esté dispuesto pudiendo desplazarse
para ser colocacdo en distintas hileras, de tal modo éue
no debe modificarse la colocacién de los miembros inter-
medios en el espacio de las agujas y el cerrojo no tiene
que poseer elementos de empuje susceptibles de cambio pa-
ra mover las agujas.

2.~ Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presién, segin la reivindicacidn 1,
caracterizada porgue el védstago de la aguja o del elemen-
to que la controla presenta una ranura qe encastramiento
con la cual se encastra la aguja o el elemento que la con
trola en posicidn desaplicada en el miembro intermedio.

3.- Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presién, segin la reivindicacidn
1 6 2, caracterizada porque las regletas de presiéﬁ gue
ejercen presién sobre los pies del miembro intermedio,
estén soportadas en el carro en un sistema de guiado de

paralelogramo, y porgue la altura de cambio de las regle

tas de presidén estd limitada por unas regletas de tope

susceptibles de cambio.
4.- Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presidn, segin una o varias de las

reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el pie
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desplazable del miembro intermedio es el pie'de una ple-
tina selectora que esté soportada pudiendo desplazarse
con respecto al miembro intermedio.

5.- Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presidn, segin la reivindicacidn &,
caracterizada porque la pletina selectora desplazable es
t4 soportéda directamente en el miembro intermedio y me-
diante las muescas habilitadas en el miembro intermedio
queda encastrada en su posicidn ajustada en cada caso.

6.- Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presidn, segun la reivindicacidn 4,
caracterizada porque la pletina selectora desplazable es
una pletina basculante que estd soportada en su propia
placa portapletinas que abarca toda la anchura del espa-
cio de las agujas, y que queda encastrada en su posicidn
ajustada en cada caso en unas muescas que discurren a to
do lo ancho del espacio de las agujas en un carril de la
placa portapletinas.

7.- Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presidén, segin une o varias de las
reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el
miembro intermedio estéd soportado en guias paralelas.

8.- Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presidn, segdn una o varias de las
reivindicaciones 1 a 6, caracterizada porque el miembro
intermedio estd soportado mediante un sistema de éuiado
de paralelogramo. 7

9.- Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presidn, segin una o varias de las

reivindicaciones 1 a 6, caracterizada porque el miembro
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intermedio estd configurado como palanca y estd soporta-
do en un centro de pivotacidn.

10.- Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presidn, segin una de las reivindi
caciones precedentes, caracterizada porque a cada regle-
ta de presidén le estd asignada una chapa de cambio con
un saliente de retencidn, en cuyo saliente incide 2 modo
de control un tope para retener la chapa de cambio en una
posicidn seleccionada.

11.- Tricotosa plana con agujas controladas a

ravés de regletas de presidn, segin la reivindicacidn
10, caracterizada porque a cada chapa de cambio le estd
asignada una regleta de tope, en lz cual estd habilitado
el tope para la retencidn de 1la chapa de cambio.

12.- Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presién, segin la reivindicacidn
10 u 11, caracterizada porque algunos de los topes presen
tan un escaldn para la retencidén de las chapas de cambio.

13.- Tricotosa plana con agujas controladas a
través de regletas de presidn, segin la reivindicacidn
11 6 12, caracterizada porque a cada regleta de tope le
estd asignado otro tope, que hace tope en un bulén_de
tope controlado por un correspondiente electroimén.

14.~ Tricotcsa plana con agujas controladas a
través de regletas de presidn, segin la reivindicacidn
13, caracterizada porque a cada regleta de tope le estdn
asignados unoc o varios electroimanes con bulones de tope
alternedos.

15.- Tricotosa plana con agujas controladas a

través de regletas de presidn, segin una o varias de las
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reivindicaciones 10 a 14, caracterizada porque las cha-
pas de cambio para las regletas de presidn estén dispues
tas en diversas hileras naralelas unas Jjunto a otras, y
porque las correspondientes regletas de tope estdn dis-
puestas en un planoc perpendicular a los planos de las
chapas de cambio y unas sobre otrasg en el carro.

Sean cuales fueren las circunstancias que con-
curran en la esencialidad de la Patente de Invencidn, de
finida en las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto
es:

16.- “TRICOTOSA PLANA CON AGUJAS CONTROLADAS A
TRAVES DE REGLETAS DE PRESICN™.

Consta la presente memoria de veintiséis hojas
foliadas, mecanografiadas por una sola cara y de los di-

bujos unidos a la misma.

Barcelona, =§ AR, 197§

P.A. de UNIVERSAL MASCHINENFABRIK DR. RUDOLF
SCHIEBER KG,

ALFONSO/DURAN

! fdo: Luls Durén Bengjcm

JR/ga.
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