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' Lá presente invención se refiere a .un dipositivó 
para alinear bytes en un sistema de transmisión dé datos ûe; 
compY-ende. una estación de transmisión para transmit'ir''bitios
datos organizados*en grupos oue tienen bitios de control en ' 
una posición de bitio correspondiente en cada grupo, transpoi -- 
bando los bitiós de control en grupos diferentes.información 
a un primer, régimen de transmisión de seriales, y una'. éstaciÓi 
receptora pararecibir los bitios'de datos transmitidós y.pa 
ba identificar la posición de los bitios de control* p;;,-'

En sistemas de transmisión sincrónicos.,. la ...infprmat- 
cicn de uña fuente de datos en forma de palabras de datos de
bitios múltiples sé pueden preparar para tránsmisióü! 'Otgani- 
zando los bitios* de información en bytes dé'datos. Eospbitióí 
de encuadre, que tienen condiciones de señales binarías, pre ' 
determinada^, .se pueden insertar- adicionalmente' en pósicióneí
d-e-bitios,fijos de Cada byte. Finalmente",, los b̂ es--;de'"datoÍ3 - 
procedentes'de la fuente se pueden intercalar, sobre-uRa'baso 
d'e'.división de-tiempo, con bytes procedentes de otras ..fuen - -
tes.y transmitirse a un receptor

En el receptor distante
distante. - ' 
se exploran las aposiciones

de. los bitiós correspondientes de los bytes . para. detectar'los 
bitios de' encuadre que tienen las condiciones dé sedalesdRing;,. 
rías predeterminadas; la posición de los bitios 'de encuadre 
se identifican 'por -lo tanto para determinar la- alineación,de. - 
las posiciones de loá bitios en los bytes, y los bytes.suce­
sivos se recuperan de éste mo:o para distribuirse, ai varios, 
-pozos de datos correspondientes a las diversas fuentes.-de da
tos, . - . .

Frecuentemente es conveniente transmitir señales de j. 
administrativas o de control junto con información de datos.



.'Cada fuente, por ejemplo,puede transmitir señales de control, 

. para indicar si .la fuente' está' desocupada u ocupada con. una 
llamada. Esta información de control se obtiene conveniente**- 
mente por medió de- un bitio clave, cuya condición binaria in 
dica el modo ocupado o desocupado de la fuente al receptor 
distante. Esta-señales de control tienen la característica cc 
tiiún de que su régimen <!e transmisión de señales es sensible 
mente menor qué el régimen de transmisión de sefales por tér 
niño medio de cualquiera de las fuentes .de datos.

El bitio clave de información dé control se puede
insertar, lógicamente, en la corriente de bitios reservando j 
una posición de bitios corres:onaiente en cada hyte. Esto dé 
por resultado la reducción.de posiciones de bitios disponible 
para transmisión de señales de información. Como áL régimen de 
transmisión de señales de la información de control es sensi 
blemente menor-que el' régimen de transmisión de señales de 
cualquier fuente (la condición binaria del bitio clave no va 
riaria en un periodo de una pluralidad de bybes),. se ha c.om 
prendido que la. información de control.se puede insertar en 
las posiciones de bitios de encuadre utilizando constreñi­
mientos atrofiados, que permiten inserta también la señal de 
encuadre.-por ejemplo, la señal de control se puede insertar 
en 1 posición-dte,..b-itio de encuadre de. bytea alternos. La se
fial.de encuadre se detecta entonces en el receptor .reconocien 
do el patrón de encuadre de la señal binaria predeterminada 
en las posiciones restantes de los bitios de encuadre. No 
obstante, la información dé control entre mezclada con la se 
nal'de encuadre hace que la detección sea más dificily redu. 
ce la fiabilidad déla circuíterió de encuadre en el receptor.

Este invento tiene por objeto aumentar la fiabilidad
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-dé la circuíteria de encuadre sin exigir**restriácc-ióneágéi!iía 
inserción de lá,señal de control. Otro objeto más especifico 
del invento es hacer que una posición de bitio fijo, modulado 
con información de control derégimen bajo de señales, jse'pué* 
'de distinguir de bitios de información. ; .

El problema se resuelve según el invento en ún; 
tivó para ¿linar bytes en un sistema de transmisión*'dê dat&a.': 
que se caracteriza porque la estación transmisora compi'endé i
un mezclador paramezclar los bitios de datos solamente ,'fy.ia

- - * . . . p, . ñ
estación receptora comprende un identiíicador.para detéctar 
regimenes.de cambio del estado de los bitios que ocupan una. 
posición de bitio correspondiente en diferentes grupos''que-nc 
supera an régimen.predeterminado en exceso al primer régimen, 
de transmisión de señales' y que es menor que él. pógiméniáKti-). <f - . i
cipadó de. cambio de los bitios de datos ' 'os mezclados.,.: por
la posición del bitio-correspondiente s.é identifica-y-. 1 3 ^ 6 ^ '

- " . ' ' -  -4::-^ íde control se recupera y los bitios de. los datos se:des^ezcl:ñ^
. , - - .i;.' *- ip.-ñ

Este invento comprende la elaboración de unaneóúén*--
- - -." - f l- ' M

cía de bytes dé datós con información de control' insertada .; ;:  ̂
en las posiciones de los bitios de encuadre* sin coústr'éñirfiM- ' -

* ...... /.t-;'
miento. Los bitios de informaciónse-mezclan pero-los .bivios: 1

' - ' . Í --en las. po . icion'es de bitios de encuadre se mantienen sin mez*' - ' '. ' ; .**r
ciar, manteniendo por lo tanto en todo-momento un elevado'-'.;, 
promedio do régimen de cambio de la condición binar'ié-'de lós* 
bitios de información. La posición de loa bitios de. encuadre 
-se'identifican en él receptor detectando los bitios que ocu.. * 
pan nouicionoc de bitios correspomiientos en'los bytes^ cuyo 
róimen de cambio de -la condición binaria no excede de. ún-..' 
régimen predeterminado superior ni régimen inferior d.e trañs 
misión de set'ni es de la, señal de control y que es menor .que



el régimen de cambio anticipado dé los bitios mezclados. .
Rn la modalidad ilustrativa de este invento, que se. 

describirá más adelante, el receptor compara pares de bitios 
que ocupan posiciones de bitios correspondientes, y determina 
que oe supera él régimen predeterminado cuando se.supera una 
delación de desadactacion.es con respecto a las comparaciones, 
!?:i recay-o'" desliza entonces una posición fie bitio para compa 
tar pares de bitios que ocupan una posición diferente de las 
< osicionee de litios - correo-pondlentes.

In relación de desadactaciones a comparaciones es calca* 
.Inda por.un contador do desadactaciones que avanza por cada 
desadactación de comparación y un contador de comparaciones 
que avanza cada vez que se hace la comparación do un bitio.
¡di el contador de désadactaciones avanza. hasta su contaje fi 
nal ante;:*., de que el contador de' comparaciones, ;el receptor pa 
.sa- n un modo fuera de'encuadre. Como variante, si el contador 
de comparaciones avanza hasta .*su,contajé final antes que.el. 
Contador de desadactaciones, el receptor pasa a un modo de 
encuadre o- ae mantiene en dicho modo... ..

Cuando el receptor se encuentra-en -modo do encuadre, 
hh petnrauor de impulsos, alineado con la posición del bitio 
que se compara, genera un tren de'impulsos' de tetiporí-z ación * 
pura ideor.i.' icái''-3:sf posición del bitio* de encuadre. Esto per 
Mito al rece tó.r recuperar la información de control y des 
mezclar los bitios mezclados en las otras posiciones de los 
bitios. - . "

. Los objetos anteriores y otros objetos y ventajas 
del invento se comprenderán mejor por la descripción que si­
gue do upa. modalidad, ilustrativa, del mismo, temando como 
refortiucrla los dibujos adjuntos, a- los que: '
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Id*figura 1 ilustra, én forma.-ê qu.é̂ *átic*̂ -;̂ T̂ ttrá̂ aiÍ̂ --
;r;gQ4.' organizado 'según este invento. .. -'

'.̂'=*- La* figura- 2, -ilustra en-forma.ésquemátlca^;.'ib'^é¿eptoú'' 
qr¿."aniz'ad'p).segun este invento. . ','g

'̂' <;̂ La. figura-3 representa ondas de .teiapórizap^^^rdáwií
- das por'señales.de datos-y por equipó ,dérr á̂l ó j 
nor^ yf . - . , . * -

La; -li¡iiura\4,ilusrra en 'forma esquem8tica^%j^f<^^IÍ.'ié8:. 
de la-circuitéria y equipo pora un - detector .-de 
l.iuadó. en el.-receptora

,. ' ̂ 1 dato, -para el terminal, deorigen*.en la* se. U"-- ̂ . .. - y. = * * ¿
uministra. $f, pondúctor de entrada 1. Estel-d^-tó-.j^^^^^'/^-

dato e-pn-siste.-' en. byte-s sucesivos de 8
,̂. .'''.*̂' '. ". ... *' ¡t,. ''''- á''.-4'" n* '."*' '.'i'

¿íp transmisión-de señales de -64 :^s'¿.^l<qá^^t^^^^*8^-bl%q*s"-;;'
s'e- s.U!3Íñistran,-;' por. lo tanto, a una vê 'ópidad.̂ q. ̂Óbp-'*̂Of''-̂eJ,
gúndoé-. -Este .tipo '-dé formato, de -. transpi^i^^d^J^éSaí^oef ;$c'ó

r-.t.
rl'f

%'t-ú

,y

.*-:-i

"y-tí"'Ifpdádo pór tra-yectos..cruzados bidirecciopá3^f^^'é'dé^^úba^
.'central. La central proporciona conven! ent.éme^é
s.erviqio';de 8 KHZ para alinear los bytes de 8 "bltiqs ly/^^el-ój;^
dé servicio de 64 KHZ para alinear los bitios en üa. corriente '
de bitió's. Las Ondas de temporización apropiadas -^ard;-¡e3r=^:ei' 

* - - . * - . '' \ - .*'''.'' g ; r ̂.
de 8 KHz, el reloj de 64 Kllz y la corriente- "*de'.- biti'(̂ *jdĝ f.'M
to (entrada de dato ED) se ilustran en la figura.'3. " -!/*-

- boa inspección de la figura. 5 se revelábanla; .<&¿&R
- /si¿i-^n'precedente de cada impulsó* de (M-- ÉH¿"*sé -^iñéá'̂ bn.i-u-
'''la..-transmisión-precedente dé cada bitio de dato.. Lá' tránsi'4 *
ci.ón precedente del it,.-pulso de 8 KHz se alinea con la trans-'i
ción pro :edenta Jet octavo bitio de cada byto dé datos.. Cada!

-TbKM



trayecto cruzado o red de la central acomoda 1,5,10 o 20 
. canales, de datos, iatei.calándose los bytes de transmisión 
de señales de dada ¿anal con otros canales para proporcionar 
en. todos los casos,, el ritmo de transmisión de cénales de' 64 
Kbs de*"bytes de 6 bitios. Cada, uno de los bytes de 6 bitios 
.'be organizan en la - central para incluir 6 5 7 bitios -de datos 
procedentes de un abonado y se inserta-un bitio clave median 
.te'una unidad de canal, de.la central para control de.la red. 
liste control de la red, por ejemplo, puede indicar si el abo. 
nado de origen tiene el teléfono colgado o. descolgado propor­
cionando, por lo tanto un bi-tio "1", en la octava posición'de 
bitio si el telefono del abonado esté colgado y un bitio "ce 
fo" en.la octava posición de bitio si el telefono del abonado 
ésta.descolgado. Por. consiguiente, los. bytes de datos sucesi ' 
vos para cualquier abonado individual -.pueden tener bitios 
de información aleatorios para la primera hasta-losép'tima 
posición de bitio de- cada byte y bitios "cero" sucesivos o

bitios "I" sucesivos para laoctava posición de bitio. Sé 
comprenderá que un abonado pasa periódicamente de "telefono 
colgado" a "teléfono descolgado" y dé nuévo-.a "telefono-col' 
-gaoo" por lo*que.cambia la condición del octavo bitio. Eo obs 
tante, el cambio se efectúa necesariamente a un regimén de - 
transmisión de s#:^es de velocidad muy baja.

- La sehnl- dé te.mporización de 64 KHz se alimenta inversa 
mente a las entradas de dos direcciones de los basculadores.
2 y 3 y so* alimenta también inversamente a la puerta 0.;$.* La 
dorriente de bitios de dato entrante pasa a la entrada "D" 
del baceulador 2. El bnaculédor 2 bascula por latransición 
de dirección negativa de la sedal* de temporización .de 64 KHz -j 
y se coloca en un primer estado si. se ..alimenta un bitio "1" a
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au entrada "D" y, por el contrario, re coloca en un'segundo . 
estado ci se alimenta un bitio "coro" a su entrada "D"*Como 
el basculamiento del basculador 2 se efectúa-al final de ca­
da impulso de 64 KHz, que, según se verá en .la figura 3t!^ene 
lugar en el punto medio del bitio entrarte, la salida del 
-basculador 2 és, por lo tanto, una reproducción de. l'a .corrien 
to de-bitios del dato entrante retardada ún intervalo de medí 
bitio, además,* el basculador 2 prbpordona unapequoño retardo 
adicional"de salida por lo que las transiciones de los bitios 
del dato retardan ligeramente los transmisiones de.la.señal' 
de temporizoción de 64 KHz. La corriente de bitios del dato 
asi producida se-representa como la onda/salida de datos SD) 
bn la fis ura 3.* Esta corriente de bitios se.alimentaal m&8 
dador 6 y a la puerta Y Q. * -

1.a ouda temporizadora de 8 KHz se pasa a la entrada. 
"J" del basculador 3. Un bitio"1" o "alto" se alimenta'-simul 
táneamenúe a la entrada "K" del basculador.'El frente'd.e.-la... 
señal de temporizáciÓn de 64 KHz impulsa por lo tantó' áiñibag- 
Odiador .3 al segundo estado o estado .de desexóftacron. eñ.au-" 
sencia del impulso de 8 KHz; - por el contrario, _ímpuisá!/al';-'' - 
basculador 3 al primer estado o estado inicial de excitación 
en presencia dél impulso de 8 KHz. La solida "Q" dél báscu. 
louor 3 pasa a un estado elevado en el puntomedio de l'á ppsl 
ción del octavo bitio de la corriente (íe bitios entrante y;.' 
se restablece en el punto medio de.la posición del primer 
bitio, según indica la onda de temporización T 8 en-lia-figura' 
3. 3-or'consiguiente,- el impulso 8 se alinea cón láy'poóiciQî  
del octavo bitió de lo corriente-de bitios de- SALH)A- DEi-r ./

i¿l i ¡.-pul so T8 pasa a la puerta Y9 y también pása invér

% . ;
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. tido, a la puerta Y8. Además, la oBda T8 se combina con la j 
'onda de 64.KMz', invertida, por la puerta 0 $. La'saíida'de 
.la puerta 0 $ comprende, por consiguiente, la ondade 64'KBz, 
invertida, durante ios primeros- '? bitios de cada byte. de la 
corriente de bitios.de,SALIDA DE'DATOS SD y comprende. el, im 

- pulso T8 durante el-octavo bitio de cada byte, dando p.or re 
sultadO:la-eliminación del impulso'durante la posición del- oc 
tavo.bitio.' La onda de temporización 'asi producida "se rep)?g). 
Sentó como la onda dé temporizáción T64 en la figura 3* Esta 
bndá de tempori.z.ación. junto con,, la corriente de bitios./de SA. 
I.IDA ,ó'K DA"'0,1 0-D pasa'-al mezclador 6.
. ---.Rl mezclador 6, comprende una máquina digital que reor. 

[gapizá - o vuelve a representar las secuencias de los' datos 
para.proporcionar transiciones-virtualmente aleatorias. Un 
.mezclador apropiado, para esta.finalidad es un diaposipivó ya 
conocido. Una corriente de bitios*'entrante se demora per las; . 
btapas de un registrador ó.e corrimiento o registrador .despla. 
Zador que. avan?,apor .una señal de reloj. Una señal mezclada . 
be construye entonces por las sumas de los bitios del dato, 
retardado. Utilizando las transiciones positivas de 3.a onda 
de tem-orizacion T 64 como señal de reloj, y recordando que 
la'onda'.de'temporización encabeza In-corriente' de bitios' ' ''
dcl'dat'o, oc-'comprenderá que'la-corriente de bitios de DATO 
DE CALIDA -D se mezcla correspondieratemante a excepción de 
que, coüío- la transición positiva de la señal de reloj',.durare 
el octavo bitio. se ha suprimido, el octavo bitio correspondi.en 
'te- del dato no avanza en el registrador de corrimiento.y, -por 
'lo tanto, no se mezcla con los bitios procedentes de las. 
otras posiciones. La salida-del mezclador 8 constituye,., por 
lo tanto, los bitios del nato mezclados en la forma'apropiadJ
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durante las siete posiciones de los bitios. La salida reoul 
tanto -.'el mezclador do datos 6 curante la octava posición del 
bitio no se tienen en consideración, según se describirá más
cdelan !:e

La salida del mezclador 6 se conecta a la puerta-Y8.I<a 
Otra salina a la puerta Y8 comprende la onda de temporización
¡'8 inver ida. 1 or consiguiente,y la puerta Y8 se activa durante
las .pri&'eras siete posiciones de bitios de cada byte de salí 

da del mezclador ^ Y desactiva durante la octava posición 
ue bitió. La salida del mezclador 6 pa;a, por lo tantóp a tre
Ves ao In puerta Y8 y. a través de la puerta D 10 al conductoi 
de salida 11 durante las primores 7 siete posiciones de.bi- 
tiou do cada byte. La onda de temporización T8 se alimenta 
ta;..bián a la puerta Y9, según se ha indicado anteriormente 
. 0;' coneipuiout--, la puerta Y so activa uurante cada-octava : 
posición-de bitioy se desactiva durante las primeras s i e t e . 
,-osiciones de 3os bitios. La otro entrada a la puerta Y9 se..; 
conecta a la salida del -basculador ?. La corriente de bitios 
de m.'.j..! -A jLLñiO 8Ü retardada, derivada del basc!¿.ado'r *'̂ ''sd-'. 
al.i-.unía por 3o tanto a lapuerta Y9 y, corao la puerta Y se * - 
ac- u!va usante laoctava posición de vitioy el octavo.bitio 
c bitio clave casa-a través de la misma y a través de la 
puerta b 10 al terminal de salida 11. lor consiguiente*,-'la 
corriente "6 bitios en el terminal de sal.ida 11 constituye 
la calida de bitios del. dato mezclados del mezclador 6.'duran, 

te las primeras 7 posiciones de Ion bitios de cada'byt-e'.yp,-- 
conutituye el octavo bitio sin ..:osclar de cada byte. Por lo 

i -nto, re ('."..-.prenderá <tue lar condiciones de los primeros 
siete Litio.-; .ie by-o saces.: ve. procedentes de cualquier abo. 

nado*'es i--n--lü-ente alcitorla -.Lobi-'o o la mezcla, mientras 
-,n,- 1 a c.-nd'cLáu del o--tova hit.jo de los bytes-'sucesivos cambia
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a la vpiocidad.baja.de transmisión de cénales, puesto que el, 
bitiO es el bitio clave sñ mezcla para los bytes de datos, 
borlo tanto, en el terminal 11, cambia la condición del bit^o 
clave a la velocidad muy baja, puesto m e  el bitio está sin 
mezclar*y las condiciones de los otros bitios cambian a una 
velocidad relativamente elevada puesto aue están mezclados.

'El dato del terminal de salida 11 -me transmite con.ve
Aipstárente a- úna central' distante. Tradicionalmcnte, cuando 
la central distante se encuentra-situada a una distancia sen 
sible,.se puede utilizar un -módem de datos para modular la 
corriente-de.datos y permitir por lo tanto la transmisión 

. en'grandes.distancias.. En la central distante, por- 1c tanto,
- ce utiliza también un modem de datos para, recuperar.la señal 
de banda ¿e base en la misma forma- que el terminal de.salida
-11. (Jomo es lógico, se comprenderá que para cortas distan-*
cías la'propia señal de banda de base se puede alimentar
a. la línea de transmisión y enviarse a la central distanté/-'
En cualquiera de los casos, la corriente de bitios de datos
de .banda .de base se .recupera en la central distádte y esta
corriente de bitios se alimenta al terminal representado en-
la figura 2. De un modo más especifico, la corriente de bi-
- tíos recuperada se alimenta al conductor'de entrada 12. y-

. ' ... 
se pasa al circúi?te.-)de recuperación de reloj 13, detector de

-''encuadre 15,- desmesolador 14 y puerta 119. -i - .
El Circuito de recuperación de reloj 13 recupera la 

- onda de-tempopisación de 64 KHz de las transiciones-, en la 
corriente de bitios de datos en el conductor.12. áe puede 
utilizar convenientemente un circuito bloqueado en fase y-'e3.- 
circuito, bloqueado en fase con la corriente de bitios de 
datos cntraut.e, - roporciona en su salida una onda de tempo '
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biz.ación de 64 8Hz. Esta onda de temporización,. invertirá,ttsho..-' 
bascular *al baáculadoro flip-flop 17 .con le corriente-'d'é.t'i, 
,'bios de datos entrante'aplicada a la entrada "D". deí. bá'sóülgr̂  
dor. La.operación del flip-flop es por cónsiguiénte áa'̂ ápa;,.. 
que la del flip-flop *2 (figura 1), proporcionando ,en-la?, sali. ' 
da *'Q" una reproducción de la corriente, de bitios entraBWt.'t 
Petra.--ada por intervalo de medio bitiomás un pequeño'rét^ásop 
adicional tal aue las transiciones de bitios ce datos.retardan 
las traasiciciones de onda de tcmporizacián de 64 IiRz. .- 1

61 detector* de. encuadre 1$ examina le corriente'dé bí 
tíos de datos entrante en el conductor Í2' y, más pártiéúlnî -'' 
mente examina el octavo bitio de los .bytes. derivadle' 
abonado nu.ej como se ha descrito previamente*.puede* ser ínter*' 
calado cOn .otros abonados. 'Como se describirá en det^Ié- P.és:; 
teriormente,-. el .detector de encuadre 1$ .proporciona*. .  
de tren de impulsos a un ritmo de 8 KHz idánjt?ico a ''lá'*''dn¿a[--\ 7 
de temporiznción T 8 cuando looaliza el bit octavo o-relavé̂ ' - 
Como se-*describirá posteriormente, el detector'de. encuadre.-.1$. 
identifica el -bit= clave o indicador como el- bit* cuyo 
do seroli.sación no exceda un. ritmo que sea.ínferi'or'dl..ritmé 
de señalización alto anticipado de los bits mezcladoresíta*-'-. -- 
salida de la onda de temporización T8 del. detector de. encuadre.'.
1$ es a continuación pasada por una puerta 0 16 y una.'puerta- 
Y 19 y pasada inversamente por una puerta Y 18.' '"*''

La* puerta .0 16 combina la onda de temporizac.íón dé 64'
KH8, invertida, derivada del circuito de recuperación'dé--y .; 
reloj 1?, y la onda.de témpérisación T 8, derivaddtdéí,.''detec. 
i-or.de encuadre. 15. -La salida de la onda de temporiáéc.ión''_. 
resultante de la puerta O 16, es por'consiguiente'idéntica'.'Y/ 
a. la onda ce ieniporización T 64, descrita anteriormente,genera.
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da en el terminal de origen .La onda de temporizaciónT 64 
proporciona las señalen de reloj para, el desmezclador 141

-El desmcclador 14 es couvenientementé del tipoya conocí 
do. El dcsmescla:i.or proporciona una operación inversa con 
respecto.al.mezclador retardando la.corriente de bitios entren 
te en el conductor 12 y restando bitios retardados para recu 
parar la corriente de bitios sin mezclar original.Se' compren 
derá¡. que esta operación tiene lugar durante los intervalos 
de los siete primeros bitios ¿el byte de dato puesto quela 
on.a de temporigación T 64 no tiene una transición durante el 
intervalo del octavo bitio. El octavo bitio no es tenido, en 
consideración por la operación del desmezclador y la salida 
del desmezclador 14 comprende una desmezcla, de los primeros 
siete bitios de cada byte. -

La salida del desmezclador 14-se pasa a la puerta Y 
18. degún se ha* indicado anteriormente, la salida de onda dé 
-tempórizaci'ón T8- del detector de,encuadre 15 se alimenta in 
ve.rsa!-'ente a la puerta Y 18. i'or lo tanto, 1.a puerta Y 18 
maestrea la neúaLde salida del .mezclador 14 durante las', posij 
ciónos de los primeron siete bitios;del byte de dato. Los- 
bitios.¿esmézcládor*por el désmeselador 14 durante las pri 
meras siete posiciones dé bitios pasan ,por lo tanto a través 
déla puerta Yl&3y.:t):a puerta C. 20 al conductor dé salida 21. . 
durante la posición deloctavo bitio; la onda de temporiza 
ción T8 desactiva la puerta Y18 y la salida* del desmezcla, 
dor 14 queda por lo tanto bloqueada, de ha indicado rué an 
teriormenta que-la onda de temp'orización T8 a& alimenta'a -la
puerta. Y 19 rué muestrec la corriente de bitios del dato 
reproducido en la salida Q del baxculauor 1?. La puerta Y

!19 se ,-esadÜva por lo tanto durante las posiciones de loó
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if.

lo.

1>.

'* *- o

20.

-primeros'^i'eíe bitios de ceda '.byte y se .activa-'dwáá^''-^-;ñ --' 
posición 3.el octavo bitio.- La salida de. la puerta *j,̂ ióói-!préñ
- de por lo tanto " los octavos, bit ios o bitios clavéñ'-'det'-íos.'*-
bytes nucosivosi/'. * '" "i y'

Los bitios clave sin mezclar se alimentan; a''tfay.<&p\dá̂ is-
- puerta,' O -20 al" conductor de salida 21. Por ¿onsi^i-diA^i'ik^ 
corriente de*-bitios resultante -en el conductor de 'salido-'21.;? 
constituye la corriente de bitios - reconstruida aliméntáda-*. 
originariamente por. el conductor 1 al terminal-* de.origen.. 
Ademas, el terminal de recepción recibe 'también.:.deñívad̂ -bdé*.j:. 
la corriente de* bitios una onda de temporizaoión dét64yK^z.*.^ 
ta onda, invertida, por el inversor 21 y la .onda T8' sé'ipu.ed:é 
alimentar a. una .puerta Y, 'como, es la puerta .23,' para', derivar 
una onda, de reloj -oe.byter; de 8 KHz alineada con élbbtávb- - 
bitio de cada- byte 'de datos en el conductor-21. Teniendo, din. 
ponibl.es la corriente de datos, el reloj de bitios y* éy.rélpá 
de bytos, la corriente de bitios se .puedé -eiaboyarP^'^.v^?; 
sos modos. Las diversas señale:: de reloj se pueden alinténtár 
a un temporizador local identificado como el temporizado^*.'^ 
320 la corriente de bitios se .alimenta a una unidad-de-car* 
nal de central identificada .como la unidad 10?. paralrecúpérér 
y alimentar el circuito'.de datos 301 la corriente del dato 
enviada, originalmente por el "-bonado que envía los. datós'gfgp

.'La sefsl de temporlzoclón de 64 KHz, invertida,'sé diyi 
de.normalmente po.r medio del detector de* encuadre 1 3'p'ara.-"'./ 
proporcionar la señal de temporisación TS que tien'e .la-velo­
cidad dé 8 KHs, Según se verá en la figura 4, la señai-\dé.,,64 
KHz, se aplica inversamente al contador- 41. El contador 41, 
<¡ue es un contador divisor por ocho, proporciona un .impulso 
de salida r.n cada octavo conta.ie de las transiciones ñ'é{3nti-
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10.

15.

25.

*u<

VHS de la onda de-64 KHs, y de un modo más particular, propor 
clona un impulso de salida"cada vez que el contador 41.alean 
'/.a el centa,¡o inicial de cero. Usté impulso de salida se pasa 
di conductor T8 para proporcionar la r.ei.al T8 descrita ante - 
nórmente. Según se describirá más adelante,, la otra .circuito 
lia ejerce la función en el detector de encuadre 1$ de alinear 
bl contaje inicial del contador 41 con el bitio clave u octavjo 
bitio de cada byte. No obstante,'en el caso de que el contado 
no ucrm.'auezcn alineado* de éste modo, se .produce una puesta a 

: cero del.canta!.cor por lo que el avance del contador se medí 
. ¡ica.para alinear de nuevo la posición del' octavo bitio con 
al. contaje inicial* del contador 41. . . ' .

La señal de temporización de 64 LHz se alimenta.también 
inveruai.tcnte al contador de muestras 42. Se recordará que la 
corriente de sitios de los datos puede constituir la interca. 
dación do los-bytes de datos de 5,10 ó 20 abonados..La apari 
ción del octavo bitio de cualquier abonado se puede separar, 
por lo tatto^ por 160"(20x8) posiciones de Litios. El conta­
dor do tnuestras 42 comprendo, por'lo tanto- convenientemente 
un contado^ divisor por 16C. Según se describirá más -adelan . 
te, el*detector de encuadre 15-funciona para alinear el avan 
ce del contador de muestras' 42'dé forma q-ue el cont.aje'. final 
o :;oa el contájed&5.% se ponga .prácticamente en linea con el 
octavo bitio o bitio cláve* del abonado cuyo bitio se muestre^ 
u-observa. 1-o-r conbiguienté, cuando -el contador de muestra 
*42 se - encuentra en su conteje final (159), se* proporciona un}* 
imnu'lso de salida en la salida del contador simultáneamente, 
con la aparición del octavo bitio o bitio clave en el.condu 
to.).- de damos 18. . -

.di impulso Je salida .del contador 48 ce combina con la
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serial de reloj de 64 KHz para activar-'parciáimen'te la 'p'"u*ert.á 
Y 49.. Según se describ.rá tnés adelante, 'la puerta. 49ĵ néstre'í, 
la salida, del comparador 4$ y este periodo demuestra'ocurre 
normalmente en el punto medio del .'bitio .clave;- cúán̂ o-tlóc-.sá3.i'
da del contador 42 y la señal de reloj, de 64 KHz gépL *amib.qs''...t' 
"altas". La'salida del contador '42 se combina* también''con 
el reloj de 64 KHz por la puerta NY 43. La* puepta NY seiac'ti*. 
vá por lo tanto (Lurante la última' mitad del' interva%.^&^='*^d: 
tio clavé "u- octavo bitio-, Al final do este '-interyai0,3L#--pÚep; 
t'a -NY 43 so desactiva dando por resultado una tránsic'í'5n'.'po.sí ; 
tiva en l'a salida de la puerta UY *43. Esta tráhaiéiúa*.pesí ...4
tiva tiene'lugar en la últimaparte del' octavo'bitio, puesto ( 
que, según'"se ha indicado anteriormente', el reloj d,e -'64iKHzl'pp' 

- encabeza la - señal del" dato.. Esta transición positivaOroñóme 
tra'cl octavo bitio en un almacén de un bitio 44. Lá salida.
del ámacén de un bitio 44 se alimenta a una entrada del *cpm ; - 
parador 45. La* otra entrada al comparador 45 se deriva*-=de;j-;n
la corriente.de bitio de - dato en el conductor del da^oji^La ., 
señal- de salida',del comparador 45 pasa'a estado- alto..sl '.'se' p 
produce una coincidencia ,de comparación y'-al .estad?'-*6ajbi -1$;,*f; 
oi - ce /rc-dude una desadactación-de la. comparación. .Está'-salí
da pasa, invertida, á las puertas Y 49 y- 50, activdndoypar** 
ci-Hlmente estas puertas si hay una desadactacióit de oompatá. 
ción. - - . ' . - ' ' ' . \ ¡ [.

La calida del contador de muestras '42' pasa taatbi$n.daL,.-,r 
contador 46 que define un intervalo de muestro durante; el' 1 
cual se calcula-el núme 00 desadactaciones de cómparac'ión. .
Ll contador 46, oue es un contador divisor por 3.2 aváHzá-'cá*' ' 
un voz tice el'contador 43 avanza a su cunta jo final para, - 
muestreor un bitio clave, ¡ or lo tanto, después rué. el cóht̂ .



je 42 ha ciclado en sus contajes 32'veces, el contaje 42 avan, 
za a su contaje final de 31 y durante este contaje final pro­
porciona un pulso positivo, o alto en su salida, Este impulso 
alto repone al basculador 4? si previamente no estaba en.su 
.posición inicial, repone el contador 31 ? si habia avanzado , 
Previamente, y activa parcialmente la puerta 48. El bascula 
dor 47, ert el estado de reposición o libre, define una condi 
ción de encuadre .o modo para el detector, de encuadre 15.Con 
el contador -!e muestra 42 en su contaje final y el. bascula- 

- tior 4?'en la condición de encuadre de reposición, la puerta 
Y 48'se activa, alimentando un impulso de reposición* al-cont 
dor 41. Al ¡sismo tiempo, suponiendo que--el contador..42 haya I 
avanzado deuna manera normal y como el contaje del. contador 
.42 es un múltiplo del'contaje del contador 41,-el contador'
41 está en'su contaje'inicial..(cero.) y el impulsoldéreposi.' 
ción no ejerce función' alguna. Esta operación de ciclos conti 
"nua en tanto que el detector de encuadre 13 se encuentre en 
el modo de encuadre..

Supongamos ahora nue cuando el contador 42 ha^avanzádo 
hasta su contaje final, el bitio clave entrante en el cdnduc 
tor 12 difiere del bitio clave anterior cronometrado en el a!!, 
sacón 44. En este caso, la salida del ámacón de un b'itio 44 
difiere del b'i'fiô  presente en el conductor'- 'de datos 12, El
compara"'or 45 detecta, por* lo tanto, una desadactaoión y pro 
porciona una condición de estado bajo, en su salida. Como el 
contador 48.ha avanzado hasta el contaje final y el detector 
de encuadre 15 se encuentra en el modo de encuadre., .la puerta 
Y.49 se activa y pasa inversamente ia salida de estado!bajo 
del contador 45 al contador 31 que avanza un contaje..

Si el régimen de cambio de la condición.binaria de la

-ta
---
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seúal * del bitio clave es menor que el régimen'aleatorio:-anti 
cipado de bivios mezclados (aunque al rcgimen.de transmisión 
de se--' ales de baja velocidad de la señal de control-) ;''á'é- 
detectaran menos de 7 desadactacion.es.durcnté'-cualquier'inte:?'. 
valo.de muestro, de - contaje 32 definido por el.cóntador''46.
En este caso,cuando el contador"46 avanza a su cqñtaj'e ̂ inai 
(31), el contador 51 se repone al' contaje inicial de'cero*'''

No' obstante, en el caso.de que el rógimen-.-dé.cambio'', 
de 1?. "éerol del bitio clave sea suficientemente en. exceso, f 
a) ritmo de transmisión de señales de baja velocidad'-.'par'a 
que se- detecten siete.désadnetacionea 'durante (el -periqdb;'-de7 ' 
la muestre j-2 definida por. el. contador 46, el contador'-51..-'-"'
- avan::a' a le cuenta de 7 antes de que el contador ' :^ avunce. *
a la cuenta de 31* En este coso, el contador 46 se .repone "y 
búscülado.r 47 se coloca en el estado inicial paré défiñlr ' .' 
el modo de fuera de encuadre.* - - i i

La puerta Y 48 se desactiva y el contador 41. prosigue, 
para funcionar, solamente bajo control de la señal -dé tempe.*; 
rización de 64 KHz.* ' - . " .

él

Al reponerse el basculador 47 su salida "t,-" pasa a ps 
tado alto, activando parcialmente.la puerta Y 50. En esté- . 
instante, la salida del contador de muestras 42 es álta,acti 
vando aún más la puerta Y50, la salida del contador 42-era .-..
baja durante el .conté;-e de bitio. anterior. Esté estado.báje, 
provisto de un retardo de un bjtio por el circuito de'.ret'agp 
do 52 pasa, invertido a la puerta Y 50 durante el-cqntaje
final del contador 42 activando por lo tanto la puerta -Y*áe 
rebordará ue hay una desadnctación de comparación y  . qúe la
puerta Y 
1, activ. 
e - - i - ; n:''

30 está por lo tanto totalmente activada. La puerta 
da -¡o este modo, cauca la retención del contador 42 
su cvmce en respuesta -1 impulso d.e reloj sipuiento
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de 64 KHz. La salida del contadores se mantiene por lo tar to 
alta, .la puerta 43 se mantiene activada, y pasa por lo tanto' 
a través de los mismas el impulso siguiente de reloj-: de 64 
KHz-, y por lo tanto, se cronometra el bitio sucesivo siguién 
te en la corriente de bitíos en el almacén de un bitio 44.
El contador.41 ha quedado por lo tanto restringido a dégpla 
same una posición de un bitio en la corriente de bitio.
Como su salida .se mantiene alta más tiempo que el intervalo 
de un bitio,la salida del circuito de retardo 52 pasa ahora " 
a estado alto, desactivando 3a puerta'Y 50.para eliminar la 
retención .El contador 42 vuelve a avanzar después desplazar 
be la po.-ición de un bitio. - . -

Después qué contador 42-ha.avanzada *de nuevo a. su conta 
je final se .realiza de nuevo, una comparación y, si hay otra ' 
-teoadactacián, el contador 42 se desplaza de nuevo un interva 
lo de un bitio. Esté'proceso se repite hasta que se localiza 
un'bitio clave según determinen coincidencias de comparación 
Sucesivas. La puerta 50 se desactiva por lo tanto por las - 
Coincidencias de comparación y-el contador 42 se vuelve a ali 
hear con el bitio clavé. Ulteriormente el- contador 46 avan 

'hasta su contaje final para reponer el contador $1, y rep^ 
ñer el basculador 47 al modo de encuadre,.y con el basculadoi 
4? en posición'inicial la puerta'Y48 se.activa para reponer 
el contador 41. Por consiguiente, el contador 41 se alinea 
con la posición del bitio clavé y una nueva señal de tempori 

'.Ración T8,-alineada de un modo similar con la posición del 
bitio clave, se obtiene gracias al detector de encuadre-15, 

Aunque se ha ilustrado y descrito una modalidad aspe 
ci'ica de ésto invento, se comprenderá que se pueden hacer 
diversas modificaciones sin desviarse del espíritu del'inven



Descrita Suficientemente lanaturaleza Ael invente^ asi'- 
como la manera de realizarlo en la practica,- debe haberse- i. 
contar'que las .disposiciones anteriormente ihdicadé,sispn;'suí 
ceptitles de modificaciones de retalle eñ.cuanto..óCL̂ al̂ .'ê eR 
su principio fundaméntal.

.1*' i ,***\.
JViNOICÁQl'üNi'S

l.-^Ferféccionamientos .en' sistemaste.' tri^s'^síó^dé^;- 
datos, del tipo que incorporan una disposiciónfpa^^-^i^é^;.$ 
bytes com.'.uestá por una estación transmisora para transmitir!!
bit ios de.datos organizados en grupos qué t i e n e n ' t ' ' 
control en una posición correspondiente de uñ bitid-:énxcâ a'r; 
gpupo, transportando los bitios de control* en gruposi'diféyén 
tes información a un primer régimen de transm'isiónr'dé déWéléi! 
y una estación receptora para recibir los b*itiosÍ-<̂ .}̂ étp3̂ .-!
transmitidos y para identificar la posición de loó'biti'ps-dé
control, caracterizados porque la estación, transmisora com^' 
-prénde un mezclador para mezclar los bitios-de datos ¡splaitén-
te; y la estación receptora comprende un identii'iĉ adPr'̂ pdra.* 
detectar regímenes dé cambio del estado de loe 'bitios ̂.que'r.t 
ocupart una posición de bitio correspondiente en diferentes. .'* .
grupos que no excede*de un régimen predeterminado-en-excésó\ 
al primer régimen de transmisión de señales y .*menór -.q.ué. el- ' 
régimen anticipado de cambio de los bitios de datosmézcía . 
dos; por lo que se identifica la posición del bitio.éorresi 
pondlente y se recupera la se;al de control-y^se desmezclan

itios de los datos.
t'.-.serf accionamientos so^ún 1.a reivindicación.d-,ca



racterlaadps porgué el identifioador comprende runa circuí te 
ría de comparación para comparar pares do bitios. qué. ocupan 
ind.-iv.;dualmont.e una posición correspondiente de las posicio 
des de los bitios en grupos diferentes y para designar la re 
¿ación predeterminada en respuesta a una relación de,desadact} 
bienes de comparación a comparaciones dé pares. .

3. "*'IerÍeccionaMÍentos según la reivindicación 2,ea j 
bacterizados porque el ident'ífic'.ador. cambia la circuiteria 
de comparación para comparar pares de.bitios que ocupan una 
Posición correspondiente diferente de las posiciones.de los

4. - l'erfeccionamicntos según la reivindicación*3¡carac 
terinados porque el identifioador comprende además un genera

í doy- para generar un impulso durante una posición corre'spon- } 
j -'.iontc de las posiciones de los bitios.de cada uno de los.'gin 
boa; y .porque el receptor sensible al comparador alineael-gí 
dorador con la. posición, correspondiente de las. posiciones de 
los bitios'ocupadas por los bitios comparados.':

5-- Perfeccionamientos según la reivindicación .4̂ . 
Caracterizados -porqué .el identifioador cuenta pares, delcotnpa 
raciones y define una condición de fuera de .encuadre, en* res_ 
-.-uesta a. un contaje de desadactación de comparación-antes de 
un con.tuje de comparación elegido. .¡ .

G.- lorfeccionamionfos según la reivindicación.'4, cja. 
ractericados porque el identifioador cuenta, pares de compara 
cienes y define una condición Jr encuadro en respuesta a un 
contape de cerní oración elegido antes de*un contaje de desada( 
loción de"comparación.

Perfeccionamientos serón la reivindicación 6,
..arcct'o.'j calor porque ol icentri ica.'.or realisa l.noneración de
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alineación en respuesta a -una condición de. encnaiirb-̂ 'ú u y 7-- 
8.- lerfeccionamientos según * la. reivindicación '

raeterizados porque el identificador efectúa;el cambio ep: 
respuesta a una.condición.de desencuadre.- 
' * 9.-** Perfeccionamientos en sistemas de transmisión
de-datos^ tal y como queda-sustancialmente descrito en .Ía .pp(. 
sen'te i-lemOria, y énlos dibujos adjuntos.

' Esta Memoria consta de veintidós hojas, escritas.-a-.'

* .
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