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£l presentes inventec se refiere a accionadoras hidréuli-

ces para sistemes de frsnas ds vehicules, y de un mode més part

cular, se refiers a un accionader hidrdulice que comprends comp!

nentas cpusstos rslativaments mbviles y que tisnen un accicnader

mecsdnice auxiliar que funciona entre los compenentes por medio
des un ajustador automdtico del huelgo.

Un ajustador autométicm del huslgo paras un accieneder -
hidrdulice de la clase mancienada, 8% describe esn la Patente Eg
pafiola 380,885, Dicho ajustador autométice del huelge cemprends
alsmentos ajustadores giratoriess y no giratoriocs que tisnen una
conaxién de rosca rsversible entre los mismas y se .sit(la sntrs
un accignador mecénico auxilier pdaptado @ un primer compansnis
dal accionador hidréulice y un segundo cemponente dal accionzdo
hidréulico. Los eslemsntcs ajustadorss se empu jan en dirsccidén -
axial uno en dirsccién al otro en respuesta a una carrersa axée-
siva sntre dichos componentes del accionader hidréulice para hg
cer que gl elsmento giratorio ds rosca se snrosque @ lo large -
del elemento roscado no giratorio con el fin de reducir ol hus}

go del frene, Unas superficies de friccidn se asocian con el --

gelemento roscado giratorio y sl segundo cemponénte del anciunad#:

hidrdulice para sar empujada en unién a tepe sntre si por el om

puje del frenoc pare gyitar la rotacidn del elemsntoc rescade gi-

retorioc, por lo que sl avance relative de los slementos roscadns

pusde tensr luger solamente durante una absorcidén del huslge,
cuando la fuarza de franéda gs ligera y la deflaxidn dgal frene
es imperceptible. £l ajustador sutomdtico es, por lo tanto, "in
sensible a la carga" en &l sentido da que Ro respande @ un reco
rido adicional del acionador dabide & deflexién del frenod.

En las modalidades de preferencia ilustradas en la pate

te citada, el slemento ajustado giratorio comprends una tusrca
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asociada con el segundo componsnte del sccionador hidrdulico y

sl elemento ajustador no giretorio comprende una columna & pun-
tal roscado sobre sl cual actda sl accionador.mecdénico per un -
ndcleo mévil con dsslizamiento hermético en el primer companentp
del agcionador hidréulico, edaptdndoses sl accioenador mecédnico -
al primer components del accionador hidréulico. En uha modalida
la tuerca que formaz el slemento giratorio ferma efectivamente -
parta del ssgundo componsnte del accionador hidréulico que ac-

tUa sobre un elemento no giratoric con la superficie de friceidn
El inconveniente de sate dispositivo es que sl slemento ajusta-
dor giratorio es de didmetro relativaments grande y ofrece una

gran resistencia & la ratacién., En otra modalidad descrite en -
esta Patents anterior, aste inconvenisnte se svita virtualmente
haciendo que la tuerca giratoria sea un slemsnto separado del -

ssgundo componente el accionador hidréulico situdndose las su-

perficiss de friccién entre la tusrca giratoria y sl ssgundo ce
ponente del accionador hidréulico. Este dispositivo tiene el i
convenienté de que se tiene que formar una estanguidad hidréuli
ca adicional entre la tuerca y sl asgundo componenta del accio-
nador,

Ssgln un aspecto del presents invento, un accionador --
hidrdulico para el freno de un vehfculoc comprends componentes --
opussos, primero y ssgundo, no giratorios psro desplazables --
axialmente de una forma relativa, que se separan por aplicacién
de presién hidréulica entre leos mismos y que llevan un acciona-
dor mecédnico adaptedo sl primer componsnte y un ajustador auto-
médtico del huelgo que funciona entre el accionador mecdnico au-
xiliar y sl segundo componente, comprendisndo el ajustador dal

huslgo elemento ajustpdorss girstorios y no giratorios de los -

cualss el elemento giratorio tiesne una parte roscada en acopla-
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misnto @ rosce con sl sksmente giratorio y otra parte no giratg
rie con rslacidn a su parte roscada y &e deslize de una forma =-
estanca can respscto al primer componente del accionador hidréyl

lico, de forma que la presién hidréulice actlda sobre dicha part

= I

adicional del aslemento ajustador giratorie en la misma direccif
que actla sobre el primer components del accionador hidréulice,|
actuando sl accionador mecénice suxiliar sobre al ssgundo com-
ponante del accionador hidrdulico per sl elemento ajustador girg
torie, por el montaje @ rosca y por dicho elemento ajustader no
giratoric en dicho 6rden, utilizéndose medics de resorte para em
pujar diche parte aedicional del glemanto ajustador girateric en
direccidn opussta a la dirsceién en la que la presidn hidréuli-
ca aplicaca actda scbre el mismo para producir per lo menos pay
te de un ciclo de ajuste cuando se ha producidc dssgaste de 3s |
pastillas 6 forros de los frenaes y cuando la presién hidréulice
aplicada estd por debajo de un valor rslativaments bajo praede~
terminado, cansistiendo dicho ciclo de ajuste en la rotacién dj,
dicho elemento ajustador giratorio ¢ comprendiendo dicha rata-
cidén en una direccidn sn la qua se zbsarbe sl huslgo aumentads
debido al desgasts de los florros 6 pastillas, vanciéndose la =
fusrza de los medios de resorte por la presidn hidrdulice apli-
cada que actda sobre dicha parte adicisnal dsl slemento ajusta- .
dor giratorio para inhibir cualquier parte ds un ciclo do &jus-
ta siempre que la presidén hidréulica aplicada estd por sncima ds
dicho velor relativament& bajo predseterminada.

Segln otro aspecto dsl pressnte invento, un accionader
hidréulico para un frene de vehf{cule cemprende un primer y un =
segundo componsntes no giratorios psro axialmente deeplazables

opuestos que se ssparan por aplicacién des presidn hidréulica en

tre los mismas y gque llevan un accionadar mecénico adaptado al
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primer compgonente y un ajustador automético del huslgo gque fun-
ciona sntre el accionador mecénico auxiliar y el segundo compu~§
nente, comprendiendo el ajustador del huelgo elamentos ajustadg§
res gitatorio y no giratorio de los cuales sl elsmento giratorip
tiene una parte roscada con une consxidn de rosca reversible --
con dicho eslemento no giratorio y otra parte adicional re giraty
ria con relacién a su parts roscada y que 88 desliza hermética-
ments con relacién al primer componente del accionador hidrduli]
co, de forma que la presidn hidréulica actéa sobre dicha parte

adicional del elemento ajustadur giratorio en la misma direccidn
que actda sobre el primer componshte del accionador hidréulicao,
hebilkt4ndose superficies de unidn a tops por friecidn on coop

racién sobre la citada parts adicional del elemento ajustador -
giratorio y un e lemento adicional no giratorio, actuende el acg
cionader hidréulico por sl elsmento no giratorio edicional, por
la supscficis ds unidén a teps por friccién por sl slsmento ajug
tador giratorie, por la consexién ds rosca y por el elemenio --

a justador no girataoric en dicho érden, utilizédndose medics ds -
resorte para smpujar le perte adicional del elemento ajustedar

giratorio en una direccidén con el fin de tandsr al menos a s3pa
rar la superficie de unifén a tope por friccién con sl fin de -

qus la conexién de rosca reversible pusda hacer girar el slenan

to ajustador giratoriec cuando se ha producide desgaste de las -

pastillas 4§ forros de los frenos y cuando la presién hidréullc

aplicada estd por debajo de un valor predstsrminado relativamel
te bajo, sfsctudndose la rotacién del slemaento ajustador giraté
rio an una direccidn sn la que absorbe el huelgo sumsntands de-
bide al desgaste de las pastillas 6 forros, vanciéndoss la fusp

za de los madiocs de resorte por la presidn hidrdulice aplicade

que actda sobrs djcha parte adicignal del elemento ajustador gi
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ratorio para que la presién hidréulica aplicada pueds empujar le
i

!
|

fin de mvitar la rotacién del elemsnto a justador giratorio siex

gsuperficis de unién a tops por friccién una contra otra con sl

pre que la presidn hidréulica aplicadae supere dicho valaor preade
terminado.

Las superficiss ds unidén 2 tope per friccidn son conva-
nientes frustrocénicas.

£1 primer components del accionador hidréuliceo tisns --
preferiblemente un dnima y el elemento ajustador giratoric com-~
prends una barra de empuje alo jeda deslizantemente en dicha énj,
ma.,

Un muells adicisnal rslativamsnte ligero pusde actuar =
sobre dicha parte adicional del slementu ajustador giratorie pg
ra syudar e que la presién hidréulice residual actde scbre di-
cha parte sdicional para vsncer la friccién en la conexién ds -
rosca rsvershble y en le obturacidn hidréulica rasiatiandO‘la';
rotacién del elsmante ajustedor giratorics

Se pusde habilitar un mscanismo de trinquste entre el
slemento no giratoric adicional y sl elemento ajustador giysio-
rio para svitar la rotacién inversa de sste Gltime debiuo @ wp
trogresidén',

No obstante, sl indento no queda limitedo a un acciona-
dor hidréulico provisto de un ajustader automdtico del huslgo -
que smplea una conaxién de rosca reversible entrs los slementos
giratoric y no giratorio, segin sse describe en la patents Espad
Rola ndmero 3801885, si no qus también tiene gplicacién a accid
nadores hidréulicos provistos de ajustadores autamédticos dal --
hyelgo en los cuales la conexidn de rosca entre los slementosg -

giratorios y no giratorio ne es reysrsible y sl ajustador del -

huslgo comprends un mecanismo ajustador que responde 3 UN BXCe-
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so de huelgo del freno para hacer girar el elemento ajustador gi
ratorio con 8l fin de absorber sl huelge en exceso, geglin se ds%

cribe en la patente Britdnica nimero 1.381.281. i

El dispositivo ilustrado en este Patsnts Britdnica tis-

ne también el inconveniente de que = tisne que habilitar una ob
turacién adicional paré que el ajustador sea insensible a la -
gcarga. Por atra ;ado, en la figura 2 del la patents Britdnica -
nGmero 1.179.235, se ilustra un tipo similar ds ajustador del-

huslgo qus prdcticamente es insansible @ la carga en el sentidg
de que la prasidén hidrdulica carga la conexidén de rosca ne ra«!
versible cua do la presidén de fresnada es importante & ainhibe el
e juste en respussta a la deflexién del frene. Un inconveniente
ds ssta modalidad ss gue el deslizamiento relativo tiene lugar
entre sste tusrca y d obturador 6 cierre hermético por sl cual

se cisrra a2l componente de la accionador hidrdulico al que se

adapta el accionador mecdnico auxiliar, en haesta la presidn -
mdxima de frenada. Esto de luger a una vide Gtil corta del obtyd
rador, En la figuré 4 ds l= patsnte Espafiola ndmero 348.389, 88
ilustra un ajustador insensible a la carge en el cual una tusr-
ca no giretorie se cierrs herméticamente de unz forma deslizan-
te al pistén al que estd adaptade el accionadar mecdnico de foj
ma que a les presionss hidrdulicas aplicadas relativamente al-
tas ss efita sl deslizamiento en esta obturader, No obstants,

mste ajustacor tiene los inconvenientss ds que el obturador tig
ne que permitir le carrera méxima del accionador equivalents a
dos espesorss de las pastilles 4 forres de frieccién, para que

»l obturador dea eficaz con paestillas nuevas y con pastillas =
gastadas, y que seg tiens qus habiliter un cojinete de baje Frig
cién para le bsrra de smpuje giratoria que se conecta @ rosca T

con la tuerca y sobre la wal actda sl accionador msednico.




10

15

20

25

30

dicho érden, comprendisndo ademés el ajustador dsl huelge un mg

-8-

Sagdn otro aspscte del pressnte invento, un accionader- ",

b
hidriukice pera sl freno de un vehiculc comprende un primer y;§ .

segunde componentes no giratorios, opuestos, perc desplazablas:| -

axialmente entre sf, que se ssparan per aplicacién de prasién - :
hidrdulics sntre los mismosy que llevan un accionador mecénica>
adaptedo al primer components y un ajustader autométice dalrhué%'
go qua funciona entre sl wcionador mecdnico suxiliar y el seghné
do componente, comprendiends el ajustador del huelgo slemento é.
a justadores giratorios y no giratorios de los cuales el sleman=

te giratorio tiene una parts roscadas con una conexién de rosca

no reyversible con el elemento no giratorie y otra parte na.gizgrﬁ

toria con relacidn a su parte roscade y con dslizamiento hurm@éf;
co en sl primer componente dsl accicnador hidréulice, por lo qut
la presién hidrdulice sctda sobre dicha perte adicional dsl sle|
mento ajustador giratdria sn la misma direccién que actla sobre

el primer componmnte del accioneador hidrdulice, actusndo dicha?

acci onador mecénice auxiliar scbre sl segundes compenente dsl:aét_

cionedor hidrdulice por sl slemsnto ajustaedor giratoris, por la|

conexidn de rosca y por el slemanto ajustador no giratorie inr-

canismo ajustador qus responds al recorride axial relativo entr
la parte adicional del slemento sjustador giratorioc y el primer

componente accionador para hacer girar el g lemento ajustador gi

t+—

ratorioc y absorber el huelgo sxcesive debido a dssgaste de los}
forros 6 pastillas, disponiéndoss un muelle sscilante para emﬁgﬁ

jar dicha parte adicional del elemento &justader giratoric sn =~

direccién opussta a la direccién en la cuel le presion hidrduli;

ca apliceda actda sobre sl mismo para producir parts del cicle -f

de ajuste cuando se ha producido el disgaste de las pastillas 6]

forroe y cuando la presidén hidréulica aplicada ssté por debajo.

:
b

3

L

[y
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cho ciclg da ajusts el giro del slemento ajustador giratorie poxr

dicho mecanismo ajustador mediante desplazamisnto axial rslative

dor giratorio para inhibir cualquier desplazamiento axial ralatjl
1

ds un valor predeterminado rslativaments bajo, comprendiends di- -

en una direccién. Entre la perte adicional del elemento ajustadar
giratorio y el primer compensnte del accionador hidrdulice y el
ajuste del mecanismo ajustador por desplazamiento axial rslativg
en direccidén opussta entres dicha parte gdicional del elemento --
e justador giratorio y sl primer componente del accionader hidrdy -
lico vanciéndoss la fuerza del muells por la presidn hiuvrédulica

aplicada qus actda sobrs la parts adicional del slemento ajusta-

vo sntre la parte adicional del elemento ajustador giratorio y
ptimer components del accienador hidrdulica, siempre que la pre-
sién hidrdulica aplicada msté por encima del citedo valor orade-
tsrminado relativamente ba jo.

£l invanto se describs de una forma edicicnal, a t{tulo
de e jempla, tomando como refsrencia los dibujos edjuntos, én 1.7
qus;

La figura 1 es una vista en smsgcidn longitudinal de una
primesra modazlidad de accionador del freno construfdo de acuerda
con el invanto con un ajustador automdtico dsl huslgo.

Las figuras 2, 3 y 4, son vistas similares que ilustran
otras modalidades de ajustador automdtice del huelge y acciona- |
dor del frano.

Las figuras 5 y 6 son vistas detalladas 'en saccién que..|
ilustren otras modalidades ds accionador mecénico auxiliar.

La figura 7 ss una viste esquemdtica en seccidn que ilu%
tre otra modalided de ajustador sutomdtice del huelgo; y

La figura 8 es una vista an seccidn longitudinal de un -

accionatdor dsl frene provisto de una modalidad adicional de aju%
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tador automdtico del huslgo.

Refirifndonos a la figura 1 de los dibujos, un acciona-l '
dor hidrdulica para un freno de disco comprande pistones ppuestas
10 y 11 qus s8 deslizan 8n un thima pasante 12 en un elementse -

de cuerpo 13.

El primsr pistén 10 actda por una prolongacién;lo a sobx

o

un yugo 15 (del cual solc se ilustra una parte) mantado‘desliZaL
temente sobre el slemento ds cuerpo 13 gue actda sobrse otra za-

pata (gue tampoco se ilustra) qus coopara con una cara de un dig
co (que tampoco ss ilustra). E1 segundo pistdn 11l actia scbre una
zapata de accién directa (no ilustrada) que coopera con ls otrs
cara del disco. E1 freno del disco sa pueds construir sagdh s8

describs en la patente Britdnica nimsro 1.075.371.

Un accionador mecdnico auxiliar #e adapta al primer pis-
tén 10 y comprends un disco ds leva frontal 16 montado en este
pistén para girer alrsdedor del sjs longitudinal dal accionador,
Tres bolas 14 se colocan separadas a 1208 en canalaes inclinzdes
Hslicoidalmsute en »l disce de leve 16 y en le pared extresma de
la prolongacidn del pistén 10a. £l disco de lsya 16 actuda arfrg
vés de un elemento no giratoric 18 sobre un extremo de un ajuse-

tador automdtico 19 cuys otre sxtrame coopera con sl 8 sgundo pig

tén 1l1. Para gbtsner una descripcién del didpositive smpleado p
re hacer girar el disco des lsve 16 tomese como referencia la me
moria de la patente Britdnica nimsre 1,194.844, E1l ajustador ce
prende un e lemento giratorio 20 y un elsmento mo giratorie 21 -~
que tiene entre los mismes una conexién de roscae reversible 22,
Una conexién de rosca rsversible sn una consxién de tal natural
ze que el desplazamiento axial a un elemento pusde groducir rot
cién de)l otro slsmento y vicsversa. tsta propiesdad dependes del

dngulo de paso, &ngulo de flanco y cosficiente de friccidén de 1
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conexién roscada. E1 elemento ajustador giratorio 20 edopta la
forma de una berra ds empuje qus tisne una perts roscada 20 a -
provistea de una rosca externa qus coincids con una rosca intsrna
en el elsmento. ajustader no giretorie 21 para formar la conaxiés
giratorie 22, tsniendo el elemento ajustador no giratorio forma

de tuerca. La barra de empujs 20 tiens una parte adicional 20b

qus se desliza sn un 4nima 9 en el pistén 10 y se cierra hermét
camente al mismo por un anillc de estanquidad 8, E1 extremo axt
rior de la parte de la barra 20b se une 2 tepe con sl slemente

18 por supsrficies de friceidn frustrocénicas 30 y 31. Un musll
32 actda entre el pistén. 10 y el elemanto 1B y sirve come musll
de racuperacidn del freno de mano, tenisndoc el slemente 18 una

formacién esférice central 33 que se acopla al disco de lesva 16
para reducir al minimo el per de friccién entre sstas partes y

permitir le alineacidn aprepiada del slemento 18, £l slemento 18
y el pistén 10 sstdn provistos de canales semicilfndricos donde
ss aloja un pistén 34 para evitar qus s) elemente 18 gire con rf
lacién sl pistén 10. E1l propie pistén 10 no pueds girar por ac-
cidn del yugo 15,

La tuerca 21 se aloja percislments sn un agujero cisge

23 sn el ssgundo pistén 11 y es ampujada contra le pared esxtre-
me lla del énime 23 por un muslle 35. Elmuelle 35 gueda antrs -
una pastedis 2la en la tusrca 21 y un disco 36 mantsnide per un

anillo de resorte 37 alojade en un canal anuler en el dnima del
pistén 23, La pestafia 2la y el pistén 11 estén provistos de ca-
nales semicilfndricos an los cualss se aloja un pistén dirigide
axialments 38 para svitar que la tuerca 21 girs cen relacidn al
pistén 11, E1 propio pistén ll ho pumde girar Qracias 2 un con-

junto de zapata no ilustrado contra el cual actde este piatdn;

Para hacdr funcionar los frsnos hidrdulicaments, &8 aba*
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tece flufdo hidrédulico sl espacio comprendide sntre los plstonos
10 y 11 para separarlos. £l primer pistén 10 actda por la proloﬁ
gacién. del pistén 10e y el yugo 15 sabzs sl mnjunte de zapata d+
accionamiento indirecte y el segundo pistén 11 actda contra el
conjunto de zapata de xcionamiente dirscto. £l huelgo normal dl+
freno se obtiene por holgura axial an la ceonexidén de rosca 22 y
normalments sl pistén 11 ne se separa del conjunto & zapata de
accionamisnto directo, Una wez que las pistonss 10 y 11 estén -
someticos 2 presién hidrdulica, esta presifn actla tambidn sobrs
la parts adicional 20b de la barra de empuje 20 para empujar la
superficia ds friccién prustrocédnicas 30 y 31 en contacte antrs
sf. Ds sste modo se evita que la barra 20 gire y cuando seha -

absorbido le holgura axial en la conexidn rescada 22, V3., 0

une deflexién del freno, la tuerca 21 se mue&a con la bzrre 20,
gomprimiendo el muelle 35. Cuando s& desgasta la pastilla d fog
ro, la pastilla de accionamiento directo y el segundo pistén 1l
no retroceden hasta la misma posicidén dl soltarss a8l freno porT -
lo que gueda un psqusiio espacio ds separgcién entre la pestafia

de la tusrca 2la y la pared extrema dsl pist6n 1la en tente gus
la presién hidréulice se encuentra todsvfa = un valdr prsdsterdy
minado relativemente bajo suficients para vencer la fusrza dsl

muells 35. Cuando la presién hidréulice se reduce atin més, 8l

muslle 35 tiende a ssparar la superficie ds friccién frustrocé-
nicas 30 y @, permitiendo qus la conexién de rosca revsrsibls -~
22 haga girar a la barra 20 sometida la presiéd hidréulica resi
dual. De este modo, solezmente se puede realizgr el ajuste mien-
tras s@ absorbe una helgura de carrsra axcesiva y la preaiép hi|
dréulice es relativamente baja. Se evita una ajuste e;cesivu por
deformacién del frena como consscusncia de pisar sl freno a fof

do, pormitidndose sl recorrideo del pistén adicional por compre-
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aidn del muslle 35.

El freno ss scha mecénicamente haciendo girar el disco !

|

ds leva 16, £l esmpuje desarrollade entre las superfticies de frii
¢idn 30 y 31 por accicnhamiento mecdnico del fteno evita qus gire

la barra de empuje 20,

La modal idad de la figura 2 es en la mayoria ds los as-

L]

pectos similar a la modalidad de la figura 1 y las partss cempo
nentes semejantes de indican con los mismos ndmeros de refersn=~

cia. La modaiidad de la figura 2 difiers de la modal idad de la

figure 1 en dos aspsctos. En primer luger, un muells 40 en fo e
de un paquste de srandslas ds msorte sctda por un cojinste de l£
puje axial 41 sobre la parte adicional 20b des la barra de empu=-
je 20. La fusrze del muslle 40 suplementa la presidn hidrdulica
relativamentse baja qus actGa sobre la parte de barra de sopu je
20b con el tin de efectuar el ajuste, siendo le fuerza del mue-
1ls 40 menor qus la tuerza del muells 35.De sstes modo se evita
le posibilidad de que la resistsncia a la rotacién de la barra
de empuje 2} sea demasisda para permitir la rotacién a presio-
nss hiﬁréulicas suficientemsnts bajas. En segundo lugar, -un sls
manto ds tringuete 42 se tijs al elemento 18 y comprende una =--
ufeta de tringuets eldstica 43 que coopsara con los dientes de
trinquete en le cera extrema de la barra de empujs 20, E1 ele-
mento d ® trinquete 42 sirve para evitar la retacién inversa ds
la barra de empuje 20. Esto tiens por finalidad svitar la rota-
cién inversa en coendicionss ds restrogresidén.

La modalidad de la figure 3 es de nuavo muy similar ala
modalidad de la figura 1 y las partes componsntes seme jantes ipn
dican con ndmerc des referencia iguales. En la modalidad de la fyf

gura 3, el elemento no giratorioc l8a tiene la superticie de tripg

cién frustrocdnica 31 sirve simultdneamente como parte no giratg
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ria del acciocnador mecénice. En esta modalidea, el disco de lg
va giratorio l6a se monta por medio ds un e je 45 en la prolon-
gacidén del pistén 10b. Tres bolas l4a se sitdan separagas a fZO
sn canales inclinados helicoidalments sn el disco ds lava l6a y

en 8l slemsnto nao giratorio 1l8a. Un'cojineta de smpuje 46 éa ad

ta entre el disco de leva l6a y la parsd extrema de ls prolongaf

cidn dal pistén 10d., tn esta modalidad, se tisne que recurrir s
otros medios para que la prolongacién del pistén 10d haga tope
con ls horquilla 6 yuge (no ilustrade).

Con ol emplso de ajustadores autométicos se tiens {ue

disponsr de medios para absorber un recorrido muy sustancial ep

se r eemplazaran nuevas zapatas por zapatas gastadas & el ajusta
dor se dessnroscara durante la reparscidén de les frenos y 88 ==
volvieran & colocar zapatas gastadas. Con el ajustador de la fi
gura 1 existe una presidn hidréulica por debajo de la cuzl la -

barra cde empuje 20 no girard debidoc a rriccién de estanquidad y

L.~

2p

friccién de rosca, pero en la cual se pueden separar los pisto=
nes 10 y 11, “uando < e presenta un huslgo de freno &cssivawéntl
grende y se pusde descargar suficiente flufdo hidréulico ﬁara -
schar el freno, v.g., en un sistema de servofrenc, a2l recorride
sntre bos pistones 10 y 11 podria ser tan grande que pusiera al
extremo de cabeza de la derscha de la barra de empujs 20 en cepn
tacto con la cara postsrier del pistén 30 y abatar sntonces com
pletamente 8l muslle 35. Para que la barra de empuje 20 pusda =~
girar en sstas condiciones y svitar por lo tanto detsriorcs de
a justagor, ss coloca un cojinste de baja friccién 44, VeQs, de
PTFE, en la cara posterior del pistén 10. En la modalidad de la
figura 3 se pusde hacer una modificacidén similar.

La modalidad de la figura 4 incorpors caractarf{sticas -
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de las modalidades ds les figuras 1y 2 Y de nuevo, las pertes

componentaa'iguales sstdn indicadas por nGmeros de referencia

sege jantes. En la figura 4, le pared extrema del pistén 11 astd
provmata de una superficis de unién e tope frustrocénica 11b cop

tra la cual una supsrficie semissférica 21b sobre la pestaiia 21a

de la tuerca 21 es smpujada por el muells 35. De este modo la -
tusrca 21 se pueds alinear automaticamente. El cojinets de empy)
js de mdillos 41 de 1a figura 2 se rsemplaze &n la modalidad de

la figura &4 por une arandela antifricci6n 4la de material de bar

ja friccién como ss el p.T.F.E. EL pistén 38 de las figuras lyl2
se reesmplaza sn la modalidad ds la figura 4 por una ayendela -
47 que ss ajusta forzeda sobre la tusrce 21 contra su pestaiia -
2la y tiense un gsaliente alejado en un canal axial 48 formado en

la perad periférica interior del pistén ll para eviter que gira

1z tuerca 21.

El mecanismo gus comprende le tuerca 21 y el mu2lls 35

se pusds sncepsulal, VeQe, colocarse en una cdpsula contensdora

en le cual se habilite la superficie de unién @ tope lla y 1llb
y sn uno de cuycs sxtremos abiertos ss sujete el anillo d» re-
sorts 37, habiliténdose un dispositivo de fijacidn como es la
arandela 47, para eviter qus la tuerce 21 girs en la cédpsula.kl

muelle 35 se comprime por 1o tanto previaments antes de adeptar

1s al accionador, cen lo que 88 tacilita el snsamble, fijéndoss
la cépsula al pistén respectivo, V.Qe., pOT s juste forzade.

Le figura 5 ilustra otra modalidad de accionador mecé-
nico auxiliar. Esta modalided camprends un elsmento de leva 16b

montado en un componente accionador hidrdulico 10b qus en esta

modalidad , &s sl cusrpo de un cilindre en cuye &nima de cilin-

dro 12A ss desliza herméticamentas el pistén 1ll. E1l elemente de

leva 16b tisne una superficie heliceidal 50 complsmentaria ® unP
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superficie hélicoidal 51 prevista en sl slsmento adicional no -
giratorioc 18b. Los rodillos 14b, localizados sn un& jaula 52,ss
colocan entre las superficiss hsliceoidales 50 y 5l1. Un cejinste
de empujs axial 53 comprende también preferiblements rodillos -
enjsulados y se dispons entre el eslemento ds lesva giratoris 16b
y el cusrpo del cilingro 10b. Ds sste modo,la rotacidén del sla-
mento de leva l6b por una palanca 54 en girsccidén apropiada em-
pujs al slemente no giretoric 18b hacis la izquierda contras la
barra de empujes 20.

En sl cusrpo dsl cilindro 10b se adaspta una pieza adicip

nal 55 sujete en su sitic por medie de un tornillo 57. El alamug
to no giratorio 18b se fija a lapisza 55 para svitar la rotdcidp
del slemento 18b perc permitisndo su desplazamiento axial. El J
dispositivo de sstanquidad 8 qus cierra la parte adicional 20b
de la barre de empuje 20 coopera con un oriricio 9 formado en lr
pieza 55. E1l ajustador autemdtico del huelgo de la figurz.5 fun
ciona de la misma manera que sl de la figura l. Se pueds :tumar
comc referencia la memoria ds la patents Alemanua publicade qﬁmg
ro 3.503.875 (foanlagunasschift) para tener una descripcidn méP
detallada del sccionador mecdnico ds la figura Se |
Le figura 6 ds los dibujos ilustra ssquemdticsmante un
detalle de una modalided en la cusl el accionador me cdnice auxi
liar comprends una lsva l6c qus se monta an la parts dsl pistdn
10a alrededor ds un eje psrpendicular al gje del accionador hi-
dréalice. La leva 16c actda sobre el elemento adicional no girg
torio 18c por medio de una sufridsra 60, E1 slemsnto 18c se sn=-
chaveta a la prolongacién del pistén 10a y tisne una supsrficie
de unién e tope por triccién 31 que coopera con le supsrficis -

de unién @ tope por friccidn 30 en la parte adicional 20b dsl =

elemento ajustador giratorio. La rotacién de la leva l6c a izqug
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srdas, segln se vard en la ftigura 6, empuja hacim la izquiarda -
al slemento 2cicional no giratorio 1lB8c.

En todas las modalidades del invento descrito e ilustra+
do, el slemunto ajustacor giratorio 20 comprends una parts ros-
cada 20a y una parte adicional 20b que se desl ize hsrméticaments
en un accionador hidréulico, cuyas partes forman parte integra
como un puntal 6°barra de smpuje, y 8l slemsnto ajustacor no gi-
ratorio 21 adopta le forme de una tusrca separada del pistén 1l
actdunuo el muslle 35 sntre la tuerca 21 y el pistén 11. La fi-
gura 7 de los dibujos ilustra esgquematicamente que se puede cof
seguir otra modalided en la cual el elemento a justador no girae-
torio 121 formz parte Integra & se fija con relacién al ssgunde
pistén 111 y el elemento ajustador giratorio 120 se tabrica en
dos pertes separadas 120a y 120b actdande entre las miamés ol -~
muslle 35a. La parte 120a tiene la conexidn de rosce reversible
228 con el elemento no giratorio lz1 formando parte del pistén *
11l y la parte 120b se desliza herméticemente por medio Us la -l
junta B8 al énima 9 en el primsr pistén 10. Las partes 120a y:--
120b dsl elemento ajustador giratorio son relativamente despla=-
zables en sentido axial por medio de un@ conaxién de movimiento
perdido pero gracius a un dispositivo de chaveta apropiada no -
gira entre sf, El muelle 35a empuja las partes 120a y 120b axial
mente una hacia la otra. El funcienamiento del ajustador automd
tico ilustrado sn la figura 7 es sfectivamente sl mismo que el
de las Piguras 1 a 4.

En los modalidades del invanto ilustradas en las figuras
1 a 7 de los dibujos, le conexifn roscaca <Z es una conexién de
rosca reversibla y el ajuste se efectds cuando es necasario por

el muells 35 que actla e la izquisrda ds la tuerca 21 y la pre-

gién hidrdulica residuzl (suplementada por el muelle 4U en las
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figuras 2 y 4) que actda hacis ls darscha sobre la partse adicio-
nal 20b de la barra ds empujs 20, haciendo de ests modo qus la

conexién roscada 22 haga girar la barra de smpuje 20. El muells
35 tiende a separar le superficie ds unién a tope a friccién 30
y 31 desahogando de ests modo estas superficies de friccién 6 -
el par de friccidn y permitiendo que gire la barra ds empuje 20}
La barre de smpuje 20 no se desplaza realments hacia la izquieZz

da, o por lo menos no 88 desplazae sensiblemente, con relacién -

al pistén 10, pero se veré gue el ajusta responde a la tandenci
que tisne la parte ds la barras de empuje 20b a desplazarse hacit
la izquierda con relacién el pistdén 10, porgue de sste moda se
liberan dercarga axial las superficies ds widn a tope por frice
cién 30 y 31, desahogando de ests modo gl per ae rriccién. En -
otras palabras, el sccionador mecédnica auxiliar se sitda-an sl
componunte accionador hidréulice (el pistén 10) con relacién el
cual existe al menos la tendencis de gue la parts de la barra dp
empuje 20b se desplacse cuanda esnscesario un ajusts para‘a&sbr-
ber el huelgo, pero solamsnte cuando la presién hidréulica aété
debajo dsl valor predeterminado relativamente bajo en el cual
el muslle 35 es mé&s potente que la tuerza inducida e la barra -
de empuje 20 por le presidén hidréulica.

Este mismo principioc tiene aplicacidn en la modal idedg apl
invento ilustrada en ls tigura B8 de los dibujos en la cual les
partes componentes semejantes a la de las figuras 1 a 4 a;tén -
indicadas por numeros de refserenciz igueles, pere sn asta moda-
lidad existe una conexién de rosca no reveraibls 222 entre una |
parte roscada Z20a de una barra de smpuje 220 y una tuerca 221
empujada por el muslle 35 contra la base lla dsl pistén 1ll. Un
meacanismo ajustador <19 se utilizu para hacsr girar la barra de

empuje 220 cuando ss necesita ajuste. Este mecanismo a justader
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215 responds al movimiento real de una parte adicionel 220b de -
1e barra oe smpuje 220 hecia la izquierda con relacién al pistéﬁ"
10 cuando ss nscesita ajuste, sisndo el pistén 10 sl componente
accionador hidréulico al cual se adapta el accionador mecénico
suxiliar 16.

La parte adicional 220b ds la berra de empuje 220 ss -
cierra por el anillo de estsnguidad 8 al &nima pasante 9 sn el
pistén 10, El disco de lsva giratorio 16, montado en la prolon-
gecién del pistén 10a, actéa sobre un extremo en faerma de cﬂpul?

233 da le parte de barra de empu je 220b.
El mecanismo ajustador 219 comprende un tesrcer silemante!
a justador en rorma de anille de accienamiento 70 que tiens una

conexifn de rosce reversible 61 con la partes de barra de smpu je

5

220b. Una arandeles de resorte 72 empuja a une supsrtricie da'fri_
cidn 73 rormeca por unha esquina del anillc de accionamiente 70

contra una superricie de vriccién frustrocénica 74 en una parte
anular separada 75 12 cual, en le que 8e refisrs al ajusto auts
madtico, pusde considerarss como parts del pistén 10. La parte -
ssparada 75 es empu jada realments por arzndelas de resorte Adi-
cionales 76 contra un resalto 77 en sl pistén 10, guegando retsr

nides las arwndelss de resorte 76 por un anille de rasartes 78,

Les arandelas de resorte 76 son mils tuertes que la arandsla de |
resorte 7¢ y su rinulidad es ceder para permitir que el anilloi
de wccionemiento 70 se dssplace hacia le izquierda con ralaci&ng _
al pistén 10 cuando runciona sl accionador mecénico wuxiliar, -:V

avitando ds ests modo detsrioro del mecanismo ajustador.

£l muelle 35 ss un muells de ciclacién para el mncanismP
a justador 219. Un ciclo de ajuste comprends dos partes, una de

las cuales ss rotacién de la barres de smpuje 22U por la cnnnxidh

ds rosce reversibls 71 con el anille de accionemisnto 70 su je t.®
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por la superficies de friccién 73, 74 y le otra parte Bs la ce-
locacién del mecenismo e justador 219 por rotacién del snillo de
accionamiento 70 por la conexién roscada 71 cuundo sxiste la --
tendencies a que ss ssperen las superficies de friccidén 73, 74,
Estas dos partes de un ciclec ds ajuste tienen lugar debido a --
desplezamientos hacia la izquisrda y hacia la dsrscha de la bagp
rz de empuje 220 con relacién al pistén 10 en cantidad suficisp
te para wbsorbar la holgura axial formada en la conexiSn d& rog
cz revarsibles 71,
Si suponemos ahora que con los frenos hechades se prody
ce un cierto desgaste ds los forraos & pestillas y que ali saltag
se sl freno, los pistcnes 10 y 11 no rastrocsden con tanta proxiy
midad entre sf, ccurrs qus, cuande la presién aplicada sa redu-

ce por debajo del valor predeterminado relativaments bajo, el -

muells de ciclacidn 35 tira de la tuerca 221 contra la base 220a
dsl pistén 1l y absorbe cuslquier holgure axial en la conexidn

de rosca no revarsible 222 y tira de la parts de barra de empu-

je 220b sepuréndcla dsl disco ds lesve 16 més dag le nacesarin.p%
ra absorber la helgura axial en la conexién de rosca rsversiile
71, €1 anillo de accionamiento 70 no pusds girar por loas supsf
Ficies de friccidn 73 y 74 y le conexién de rosca reversible 71
hace girar la barra de empuje 22U en la direccifn necesaria pa-
ra absorber parte del huslge sxcssivo dei freno debido dosgai
te ds las pastillas 6 forros, siendc ce mano opussta las cone-

xiones roscadas 71 y 222. La vez siguiente que se scha sl freno
el muells de ciclacién 35 lleva la tuerca 221 y la barra ds am-
puje 220 con sl pistén 1l hasta qus la presidn hidréulice se --
wleva por encima del yalorpredsterminado en el cual la fuerza -

de la presidn que actla sobrs la parte de barra ds empuje 220b

vence la tuerza del muelle 35, E1l extremo en forma de clpula 2303



15

20

25

30

-21a

de la parte ds barra de empuje 220b ss empujaaoc entonces por la
presién hidrdulice en contacto con sl disco de leva 16, tendient
do de aste modo a mover el anillo de accionamiente 70 hacia la
derecha contra el muelle 72, De este modo se liberan las suparff
cies de friccidn 73 y 74 de la fuerza del muelle 72, permitisnd
por lo tante que la conexidn de rosca regsrsible 71 haga girar
el wnillo de accionamiento 70 a una nusva posicidn en la cuszl §
gueda dispussto para efectuar otros ciclos da &juste cuandg sea
necesaris, 5e verd que la arendela de resorte 72 lleva el anille
de zccionamiente 70 hacia su didémetre intsrier, reduciende ds -
aste modo al mfnimo el per de friccidn eplicade al enillo de ag
cionamiento por la arandela de resorte,

Para obtensr una descripcién adicional oel modo de fun-
cionamiento del macanismo sjustador 219 ilustrado en la figura
8 de los dibujos, témese como referencia la patente Britédnica <
nimero 1.381.281,

Se pusden efsctuar diversas modificaciones 2 la modali-
dad ds la figura 8, Por ejemplo, la conexién de rosca revsrsible
71 se pusde disponer entre el anille de accionamiento 70 y el -
primer pistén 10 y la superficis da'rriccidn 73 y 74 se pusden
disponar sntre el anillo de accionamients 70 y la parte de bearrg
de empuje 220b,

Un embrague unidireccional, v.ge, un tinguste como es e

elemento de trinquete 42 de las figuras 2 y 4, se pusde utilizap
para sviter la rotacién inversa del elemento ajustador giratorib

!
220 por retrogresidn. {

El mecanismo ajustador 219 ilustrado en la figura 8 de
los dibujos es de la clase an la cusl se utiliza una conexién -

de rosca reaversible para stsctuar sl ajuste 8n una conexidn de

rosca no reversible, Un cierte ntmero ds dichess ajustadorss sas
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describen 6 ilustpan en la Pstents Britdnica nGmers 1.179.,238 ¥
por dichas patentss resultard svidente qus el mecanismo ajustae-
dor 219 se pusde resmplazar por un mecanismo ajustador accionadT
por lsvas. En sste caso, el anillo de accionamisnte 70 se rsam-
plazaria por un disco ds leva. frontal que coopsra con un colla-
rin formado sobre la perte de la barra de empuje 2200, disponidn
dose bolas U otros slemsntos rodantes sn canales inclinados en
las caras mutuelmente sncaradas dal disco de leva frontal y el
collarin, wzctuando un muslls de torsidn entre el disco de leva
frontal y el slemento ajustacor giratorio 220. E1 medio de fun-
cionemiento ds dicho &justador rssultaré evidente por ls paten=
te Britdnica nGmere 1.179.235,
Se pusde modificaer la modalidad de la figura 8 ds los -
dibujss siendo la tuerca 221 fije 6 tormande parte integra del

pistén 11 y hacienoo gque las partes de barra de empuje 220a y =

220b sesn relativamsnte desplazables sn sentido exial a trevés |
de una conexién de movimiento psrdido peroc giratorjas de unz fo

me no relativa, y situando el muelle 35 entre las partes des bhars

ra de smpuje en la forma ilustrada en la figura 7.

A pesar da qus los e justadores ilustrados en las figura

1 a 7 de los dibujos son del tipo llamado "de una sola operacién”
Veg.,todo 8l exceso de huelge del freno debideo a desgaste de laT
pastillas 6 forros es absorbido inmediatamente por una sola opst
recidn de ajuste, el ajustador ilustradeo en la figura 8 as del

tipo llumado "progresive". En otras palabras, el ajuste sfectua

do por sl giro de le barra de smpuje 220 durante un saolc ciclo

ds ajuste es insuficients para absorber todo el excesc oel husl

go del freno que da lugar al ajuste., Dtros cicles ds ajuste de

magnitud decreciente tiensn lugar sucesivamente en operaciocnes

ulteriorus de accionamiento y suelte del frono.
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En todas las modalidades del invanto, a pssar de que la
presién hidrdulice aplicada queda por sncima del velor preadster
minado relativements bajo necesario para vencar la fuerza del =~
muslle 35, la parte adicionel de la barra de empuje se ve oblig£
da a seguir el movimiento del pistén 10 permeneciendo directamefy
te en contacto con el zccienador mecdnico en la rigura 8 & indi
ractamente en contacto con el accicnador mecédnico por sl elemen
to no giratorio adicional 18 en las figuras 1 a 7. Nose producs
deslizamiento de la junta en el 4nima 9 sismpre que la presifdn
hidraulica sea de magnitud apreciable, lo cual de por resultado
une vids dtil méxima de la junta 8. La presién hidrdulica qus apg
tGa sobre la parte de barra de empujs 20b hace 6 tiende a nacnﬂ
que esta (ltima sige al primer pistén 10 durante un cicle ds -~
s juste, svitando de este modo le necesidad de utilizer un ccjing
te de smpuje de baje friccién entrs estas dos piezas. El par de
friccién en la junte B8, Qque se& opone 2 la r otacién no es eievado
pussto que la prosidn hidréulica .erralativaments baja dursnts
un ciclo de ajuste,

De este modo, ss verd que el invento proporciona un ac-
cionador hidréulice adeaptado con un accionador macédnico auxiliap
y un ajustador ahtomético insensible a la carga, 8in nacesidad
de recurrir a otros dispositivos de cierre hermético adicicnales.
Esto se debe = yuse sl ajuste responds a una tendencia al movi-
misnto (figuras 1 a 7) 6 a un movimiento rsal (rigura 8) de por
1o menos una parte del elemento ajustedor giratorio con relacidn
al componente del accionudor hidréulico 21 guse esté adeptadc 8l
accionedor mecénico suxiliar,

Las riguras 1 2 4 y 8 ilustran el invento aplicado a un

accionsdor hidrédulico que cemprende pistones opuestos desliza-

bles en un dnima pesante. La figura 5 de los dibujos ilustra eg
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queméticaments que sl invento tiens igual splicacidn a un acGio-
nador hidrdulice que comprenda un pistén deslizable an un &nima
cisga sn el cuerps ds un cilindre. En aicho caso, el pistény -
gl cuerpo del cilindro constjtuyen los dos componhentas activoes
relativamente desplezables del accienador hidrédulice, y en astﬁ
caso 8l accionador mecédnice, v.g., la lsva, se pueds adapter al
pistén 6 al cuerpo desl cilindro. En sl primero ds los casos, la
barra de empuje 20 y la tuerca 21 se disponen entre la leva y sl
cuerpo del cilindro y en el Gltimo caso, segin ss ilustre en la
figura 5, se disponen entre la leva y el pistén. Los accienado-
ras hidréulicos gus comprenden un pistén deslizable en el cuer-
po de un cilindro ss utilizan &n los rrenos de disco gsl tipo -
l1lamado de reaccién en los cuales, por e jemplo, sl cugrpoc del -
cilinuro rormu parts de la horyuilla del treno.

Descrita suficientements la naturalszas dsl invento, asi
como-la manera de realizarlo en la prdctica, debe hacerse ccns-
tar que las disposicionss anteriormente indicadas son suscepti-
bles de modificacionss de detalle en cuante no alteren su prin-
cipio fundamental,

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamizntos en accionadores hidréulicos para

frsnos de vehfculos, que tiensn componantes opuestos no girato-~
rios, relativaments desplazables en sentido axial como pusden -
ser dos pistonas & un pistén y un cilindre, y quse tiensg un ac=-

cionador mecédnico auxiliar adaptedo al primer compenents y un -
a justador ds automdtico del huelgo que funciona entrs 8l accio-
nador mecédnico auxiliar y el segundo componente, sn el cual el

ajustador del huelgo comprends elsmentos giratorins y no giratg

rios en acoplamiento a rosca entre sf y en el cual el elemente

ajustador giratorio se desliza herméticamente en uno de los cem
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ponentes del accionador hidréulico y 88 empujado por un muellse
cuya fusrza 8s vencide por le presidn hidrdulice aphicada pera
inhibir sl ajuste cuando la presién supera un valor predetermin
do relativaments bajo, ceracterizados porque el accionador mlcér
nico auxiliar act@a sobre el slemento ajustador giratorioc una -
parte del cual por lo menaos, queds estanca por el anillc de 88~
tanquidad al primer componente del accionader hidrdulice al gue
se adapta el accionador mecdnice auxiliar y porque el muelle em)
puja la parte del slemento ajustador giratoric en dirsccién copn
traria al accionador mecdnice auxiliar,

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, cerag
teirizados porgue cuande la conexién de rosca entre los elemento
e justadores es reversijbls y se habilitan superficies de unisn ar
tope por friceién prefsriblements céniceas y son empujadas en --

contecto ona con otra por la presién hidrdulica aplicada pard

svitar que sl elemento ajustedor giratorio gire cuands la prasisn
hidrdulica splicada supera sl valor predeterminado relativeman-
te bajo, la superficie de unién a tope por friccidn, que coop6-
ra con la superficie de unién 2 tope complementaria en el ele-
mento ajustador giratorio,se encusntra en un elsmentc no giratg)
rio adicional sobre sl cual actla el accicnador mecdnico auxi-

lier,
Je- Eerfaccionamiantos ssgln la reivindicecién 2, carag
terizados porque las supsrficiss de unién a tope per friccidn
don frustrocénicas.
4.~ Perfeccionamisntos seglin las reivindicaciones 2°§ 3
caracterizados porque sl primer components del accionador tiens

un 4nima en su interior y por lo menaos la parte adicional del -

slemento ajustador giratorio comprende una barra de empuje alg

jeda deslizantemente sn el dnima y cerrada herméticamsnte a la
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misma por el anillo de estanquidad.

5.- Psrfeccionamisntos segln las reivindicacidnes 2, 3
6 4, caracterizados porque la conexién de rosca reversible com-
prends una rosca externa en la parts roscada del selemento ajus-
tador giratorio y una rosca interna en sl elemento ajustador no
giratorio.

6.- Perfesccionamientos segdn cualquiera de las rsivindi
caciones 2 a 5, caracterizados porquse un muelle adicional actla
antre el primer componsnte del accionador hidréulico y el slemep
to adicional no giratorio, y empuje e este (ltimo hacia sl ac-
cionador mecédnico auxiliar,

7.~ Perfeccionamientos segln cualquiera de las reivindit
caciones 2 & 6, caracterizados porque otro muslle, méds débix quf
el primer muelle mencionado, actda entre el primer componente =
del accionador hidréulico y la parte adicional del alemento qu%
tador giratorio para ayudar a que la presién hidréulica ralatiu%
ments baja venza la friccién en la conexidn de rosca reversibis

cuando tisne lugar sl ajuste,

8.- Parfecciocnamisntos segun cualquisra de les reivindi
caciones 2 a 7, caracterizados perqus se utiliza un mecanismo @
trinquets entre el slsmento no giratorioc adicional y el element

ajustador giratorio pars evitar la rotacidn inversa de este dlt#

9.~ Perfeccionemisntos ssglin cualquiera de las reivindi
caciones 2 a 8, caracterizados porque sl accionador mecédnice ay
xiliar comprende una leva montada en el primer components dal -|.
accionador hidréulico.

10.- Perfeccionamientos segin ls reivindicacién 9, carat

[ L9

terizados porgqus la leva se monta slrededor dsl sje longitudinaT

gel accignador hidréulico.
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1l.- Perfsccionamientos segin la reivindicacién 10, caraeg
terizados porque la leva comprende un disco ds leva frontal exi-
alments desplazable y elementos rodantes dispusstos entre cana-
las inclinados respectiyps y diche primer componente desl agciong

dor hidrdulico.
12.- Perfeccionamientos aagﬁd la reivindicacién 10, carag
terizados porgque la leve comprende un disco de leve frontal y -
elementos rodantes dispuestos sntre cenales inclinados respecti
vos y en sl slemento adicional no giratorio.
13.- Perfeccionamientos segln la reivindicacién 10, carac
terizados porque la leva comprende un elemento giratﬁrin gus til

ne una superficis de lsva heliceidal y una pluralided de slamen-

una superficie heslicoidal complementaria.

14,- Perfeccionamientos segdn la reivindicacién 13, ca-
racterizados porque la superficie helicoidal complemsntaria se

encuentra sn sl elemsnto adicional no giratorio. -

15,- Parfeccionamisntos segln la reivindicacién 9, cara
terizados porque la lava se monta alrededor de un eje parpcnulcj
lar 2l eje longitudinal del accionador hidrdulicoe.
16.,~ Perfeccionamientos segﬁn_cualquiara de las reivindi
caciones 1 a 12, caeracterizados porque la parte roscada y las -’

partes adicicnales del elemento ajustador giratorio forman parts

fAtegra 6 se fijan entre s{ y el muselle se coloca entre el ele-

Imento e justador no giratorio y 8l segundo componente del accinn;

dor hidrdulico, !
17.- Perfeccionamientos segdn cualquiera de las reivind
caciones 1 a 15, caracterizados porque el slemento ajustador no

giratorio formas parte Integra 6 se fija al segundo componsnts -

del accionador hidrédulico y el muelle se coloca entre la parte +
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roscada y las partes adicionales del elemento ajustador giratorioc.

18.- Perfeccionamientos segln las reivindicaciones 1, 9
10, 11, 16 & 17, caracterizados porque cuando la conexidn roscg'
da entre la parte roscada del slemento ajustador giratorio y el
elsmento ajustador no giratorio no es reversible, el muells ss
un muelle de ciclacién para un mecanismo ajustador que responde
al desplazamiento axial relativo entre la parts adicional dsl -
elemento ajustador giratorio y sl primer componente del accionar
dor hidréulico.

19.~ Parfeccionamientos segin la reivindicacién 18, ca-
racterizados porque el mecanismo ajustador compranda un tercer
elemento ajustador, una consxidén de rosca reversible entra sl -
tercer elemento ajustador y la citada parts adicional del sle~
mento ajustador giratorio, supsrficie de friccién en cooperacifh
efesctivas entre el tercer elemente ajustador y el primer compnnTg
te del accionador y un muslle adicional que actla sobrs gl ter~
cer elemento ajustador para empujar a las superficiss de friccién
sn contacto entre si,

20,.- Psrfeccionamisntos segdn la reivindicscién 19, ca=
racterizados porgue la suparficie ds friccidn gque psrtenece al
primer components dsl accionador s$ una pisza separada empujada
contra un resalto de unién a tope en el primer components del -
accionador hidrdulice por un muslls adicional més potents qus el
muelle adicional que actGa sobre el sercer slemento zjustador.

21.- Perfeccionamientos segdn las reivindiczciones 19 @
20, caracterizados porque a2l tercer slemento ajustador es anular
y la consxién de rosca reversible comprende una rosca externa sg

bre la parte adicional del slementa ajustador giratorio y una T

jo

ce interna en el tercer slemento ajustador.

22.- Perfeccicnamisntos segin las reivindicaciones 19,
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20 6 21, carsctsrizados porque la rosce noc reversible comprende
una rosca externa sobre la parte roscada dsl elemento ajustador
giratorio y una rosca interna en sl glemento ajustador no gira-

torio.

23,- Perfeccionamientos en accionadores hidréulicos pa-

|re frenos de vehfculos, tal y como queda sustancialmente dsecri

to en la presente Memoria, e ilustrado en los dibujos adjuntos.

La presente Memoria, consta de 29 hojes escritas a méqu+

na por una sola cara.

i, BOMEZ ACERD Y mouEs

///V Firmador L. (‘-m F. raing)

|t
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