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PAVPERIY DE IRVEROCIOR

For VEIRIE aoflos

solicitada en Topafla a favor de . JOSR RUSAS GOMBS, de na~
cionalidad espatiola, douleiliado en Calle Mgyoy, 44 - LERI~
DA, por "Perfaceioramientos en los glementos de transuisidn
de las ndquings troceadoras de ramaje™., = = = - = @ ~ = = =

MUHORIA _ DRSCRIPIIVA

ias presente inveneidn tiene por objoto, conforme in
dica su enunciado, unos porfeccionamientos en los elementos
de transmisidn de las mdquinas troceadoras de racaje, esto
85 las mdquinas qua recogen ramaje procedente preferentemens
te ds la podr, lo trocean y lo esparcen posterlormente éon
1o que @s facilita notablements su abesorcidn eonstituyendo
un gbono dszl suelo o =8 recogido pare otros fines, = « = =

Esatas miquinas troceadoras de ramaje, son del tipo
de las que comprenden medios para su desplavamiento, wa gru
po multiplicafor que recibe ls potencia de la ssglida de to-
ma de fuerza de ua tractor, wotoculior o similar, un dispo-
sitive recogedor del ramaje depositado on el suslo, un dis-
positivo iroceador del ramaje recibido del dispositivo ro-
eogedor, medios de transmisidn del movimionto entre sl gru~
po miltiplicador y los dispositivos recogedor y troceador,
medios de proteceidn, medios para la eonduceidn interior
del ramaje, medios para la expulsidn del ramajs y un basti-
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las citadas mdquinas reciben la potencis 4 travds
del soncionado grupyo multipliesdor y han de sfactuar la -
transuisidn correaspondisnte al eje o drtol del dispositivo
recogedor y al eje dol rotor del dispositive troceador, y
corrientemonte @@ conveniaente que los citados ejes giren en
sentidos opuestos, puss el sentido adecuado para quz la re-
cogida sea eficaz es tal que los alementos recogedores as-
tén sucesivamente dirigidos a la parte delantera, superior,
trasera e inferior de la mdquina, mientras que el troceado
requiere frecuantemente, tanto por cusstionss de troceado
propianents dichas como por razones de axpulaidn, gque el

Pura hacer frente a eate problema, se han ideado
108 perfeccionamientos de la presente invencidn, gue se ca-
racterizan porque proveen de medios para que la tramsmisidn
ds movimiento entrs el grupo multiplicador y el dispositi-
vo recogedor, y entre sl mismo grupo muliiplicador y el -~
dispositivo troceador se realice de manera gue el drbol gi-
ratorio del dispositivo raecogzedor gire en el sentido diri-
gldo sucesivamamte nacla la parte delanters, superior, tra-
sora e inferior de la mdguina, mientras que el rotor del

diapoaitivo troceador gira on sentido contrario. = « « - «

Tn wa forma de realizacidn de la invencidn el gru
po multiplicador 1lleva wa solo eje de salida, en el oual
se snouentym ung prizera polea que, por nedio de un primer
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sistena de correms, transmite el rovimionto s una polea «
coaxial con el rotor del dispositivo troceador y una segun
dn polea guo, por medis de un segunio sistema do correas,
transmite ¢l movioiento a una polea de un gje intersor do-
tado de una rueds dentada gue engrana con otra rueds den-
tada coaxisl con el drbol giratorio del dispositivo recoge-

dore - W s o w e W e e ap s ER TE GE W WD NN WD GO W G W W W

€2 otra ojecucidn la rusda dentada del eje inver-
POy angrana eon la rusds dentada de2 un eje intermedio, on
gl que Se gnousntra una polea que por medio de un tereer
sistema de corrsas, transwite el movimiento a una polea cog
xial con el drbol giratorio del dispositive recogedor. - -

tn un dessrrollo ulterior de la invencidn el grupo
oultiplicador lleva dos ejes opuestos do salida, qus giran
en seniido contrario, encontrdndose en uno de ollos uns
primeéa polea, que po¥ medio de un primer sistema de corras
transuite ol movimiento a usa polea coaxial con el rotor
del dispositivo troczador mientras que an ¢l otro e¢jo de
salida @3 encuentrz uns sgzunda polea, que por madio do un
segundo sisiswa ds corrsas, transmite ol movimiento a una
polea conxial con el griol giratorio desl dispositivo reco-
gedor, o biexn 1la scgunda poles por madlo del sggundo siste-
ws de correas, transmite el movimiento a una polea de un
ejo intermediario, en ol que se encuentira olra polsa que
por msdio ds wn tercsr sistena de ocoxreas, transmits el mo-
vimiento @& una polea coaxial con el drbol girvatorio dsl
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los eitados sistenas de transnisidn polea~correas-
poles, pusdan aer sustituidos parciel o totalmente yor sis~
teas rusis dantele~cndeng~rusdia dontadn, = = = = = = = »

En un desgrrollo prefsrente de la invencidn comxisgl
mente von el drbol givatorio del dispoaitive rocogedor o
oon el aje intermadisrio se dispons do un saguro 0 regula~
dsy de presidn tarada y/o un meomniouo de enbrague, de modo
qus 8i ee presenta un sobrecsfuerzo, diche regpulador patina,
cesando de transmitir movimiento al drbol giratorio o bien
queda SiN CONEXIGN, = = = w m e - .. .-

Batus carssctefsticas del sistoma de tyansmisidn son
eon plens independencia de las carmoterfsticas que prosen~
s los demme disponitivoe de la mdquina, tales ooms el rece-
gedor o ol troceador, con todos los cuales es parfectamenw

tom“ug. R I I I T A L S

Para facilitar la comprensidn do todo 1o qus sntae~
cede se hate referencia soguidgmente a las ldninas de dibu-
jos gque acompafian a esta mexoris, ias cusles, dado su fin
sxplicaiive, deberdn considerarse como desprovistas de to-
do cardeker limitativo, respecto al alcance ds la protec-
oidn legsl que e Yecaba. los dibuJon DUORLTGNS = = = = -

Pige 1, una vista gonsral en perspective de la né~
qmswhmvm“n- W N Ae AN M N AP GR W A W G W W s

Pig. 2, wn sevcddn lonzitudinal eceguemdtion de la
mimma con una determinads disposicidn de la transminidn del
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soviniento al disponitivo recogedor y al dispositivo troces~

dor. R A SW R WP R UT M A W AL L A N W N AR OB A AR WR AR WY W W M B,

Pigs. 34 4y 5 unas socciones andlogas a law anteo~
riores, don 4istintas disposiciones 4o la eitade transmisidn

Fig. 6, on alzado una vista eaquenition del ssguve
0 regulsdor do presidn tarads splicable al drbol glratorio
del u&pﬂﬂiu‘@ ﬂwmr. - A W A W G A e W ds W A e

Fig. 7, wia viasta andloga a la snterior del mecanis
o de embragus aplicablo al Miomd £rl0le = w w e w oo v =

Pigse. 8 ¥y 9, vistas en porspoctive 3o determinsics
tipos de protectores pava las transminienss del novisientd.«

En las pisnas se pusden apreciar laniquing Srocea~
dora 1 que va dotads en su parte delantera de ut grupd mule
tiplicador 2 en el qua estd agsoplado el eje ds salids 3, -
Dicho grupo multiplicndor estd unido por medio de tornillos
al. soporte 2a, en ol qus se han practicalo wss rsauras pa-
ra dichos tornillos, con el fin de podsr desplazar el gru-
po hacia arriba o hacla ghafo, =~~~ v c o m o s wn o=

En el sjemplo reprosentado on las figurss ests oje
da salide es unico 51 bien podrfs constar de dos laterales,
opuastos w0 a ¢ada lado del grupo multipiieador 2 y de gl-
ro respectivo en sentido contrario. El aje de salids 3 tig
ne so 5u ¢xtreae ol yodamiento y caja de apoyo 4 y por medi
de poleas que N0 aparecon en los dibujos, retransmite el i
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viziente & los dispositivos revogedor y trocepdor. = - -

La méquina 1 consta taubidn de dos bestidores trass
Versales 5 y 6 que rapresmntan un gran yefusrso pars oata
négquine, y pusden ser realizados por un perfil en U, en
dngulo, eto., comniodndole una gren rigides y solides. -
Asizdeuo estd dotads de los brawos 7, dw materisl resicten
te, sujeton al bastidor transversal 5 gque son Gtiles para
enganshar a travde de cus correspondisntes bulones s los
brazos del hidrfulico del tractor, para lavantamisnto y
regulsoidn de lamfquing.l, <~ c v c e w b v rm e oo

En 1a parte superior, ls miquins 1 1lsva unos so-
portes 8 en los que se fijen wios brazos o barras 9 que
tisuen por finalidad duale meyor rigides. Tatos sgpoytss
8 llavan a su veu unos taladros 10 aptoa para alojar un

. uldn, no represontado, el eual & ou vez pusde engunchar-

e n oualquisr ofstems bensor aplo para coadyuvar e &l

1“%“5&“&‘“% o e A e e @B we e e O

Bn los laterales 1l se han prastiendo uncs tala~
dro# 12 pars poder dotar a la miquina 1 de rucdas de roda-
durs 128, tuyes rucdas serdn del tipo y uaterisl adscusdo
sl terrens ou gue 1s mfquing 1 debm OPETAYy = = = = = = =

la transmsidn del moviniento del aje do salida 3
3 108 diapositivos recogelor y trocendor es, en el ejmaplo
propussto en las figuras, de $ipo sxterior, por lo que #e
proves del protector 13 para ovier ascidentes y averfas.
84 1a trausoiasdn es de otyo tipo, ol protestor resulta de
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configuracidn adspteds a lnb necesidaden gqus dicha transoi—

gwnyme. S AN M W MR R WS Gh WR CT W M an W W NS A W G AR

Culerto, por la plancha 14 y por lo tanto no visi~
ble en las figuras, eatd dispuesto ol rotor dsl dlspositi=-
vo trocendor, del qus son visibles laz ouchillas o merti- :
1loa 24308 15, y apareciondo en la parte dslantera infarier
de la ndquing 1 ol dtlepositivo 2eo0zodor 16, o = = = = =

Este consta enencialmente del drbol girstorio 17,
que estd dotado de medics para yecibir ls trsuanisifn dsl
grupo maltiplicador 2 y qua soporta una pilurnlidad ds ele= .
mentos selientes 18, que estdn orientades parpendiculasen=
te al &rbol 17, 84 bien dicho dispositive recogedor 16 pue- °
de adnptar une roalizacidn dictinta, oin glterar la esen~
cialidad 4o ln invencifn ¢ ~~+ = v e vcc o man.

21 gje Go salida 3 del grupo multiplieador 2 (fig.
2) dispone de una primera polea 19 que yor medio del pri-
wmer aistems de ocorrens 20, trancadd el movimiento a is po- .
lsa 21 coaxial con ¢l rotor 22 del disponitivo recsgodor,
y dispona también de una aegunda polea 23 que yor wedis de
un aggundo eistoma do oorreas 24, tranmnite a una polea 25
del ejs inversor 27, ol cual diepons da wma rueds dentala
que M0 B¢ aprecia en las figuras, qUo ebgrana don la rue~
da dentada 28 comudial con el drbol giratorio 17 del diapow
sitivo recogedor. Oon csta disposicidn es evidente quo '
los sentidoo do givo del drbol giratorio 17 y del zotor 22



son los respactivamente indicados por les flgohas B y 2. - «

Rn otrs realizasidn (fige 3) la transuisidn del mo-
viziento al rotor 22 del dispositivo troceador tiene lugar
igualuente por medio 49 la primera polea 19, sorreas 20, po

5e lea 21 y ssiniemo la segunds polea 23, 00r¥ea 24 y polea

295, traoamiten ol wovimiento al sje inversor 27, situado
en ung posicidn distinta a ls de la fig. 2. ia rueds den~
tada 29 del aje inversor 27, sngrana oon la rueda dentada
30 de) ejs intermediario 31, ol cual por medio de la polsa

10. 32, correas 33 y polea 34 commica el movimisnto gl &rbol
17 on sl gentido de la flscha BR. las diferencies de didme~
tx0 entre 1as poleas 23 y 25 y eatrs las polean 32 y 34,
junto oon la relacidn wmtre las rusies dentedas 29 y 30,
Peraiten una reduccifu do velooidad predeterminada en el

15 EAX0 A6 HIVOL 170 = = = o 0 v > o o or o> - -

En laz sjecuciones represontadas wn las figs. 4 ¥y
5s 13 tranamisidn al rotor 22 es andloga a lgs ya desori-
tas, ©5in cubarge sn lss mismes el grupe multiplisador 2
ilove un aeguvdo a§e de salida, que gira en mentido contra-
20. ¥io al ejz de salida 3, Tu dichs sogando eje (fig. 4) wa
sosuenira la ssgunda poles 23, gus junte con las corrsss
24 y poles 34, esta coaxial con el £rwtol 17, ls comunica
a $3t0 ol movimiento on el santido da la figeha Re = « = =

Otra posibilidad (fig. 5) e3 qus la sogwla'poles
23« - 23 y correas 24, junto con la polsa 315 del eje intermaedia~
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rio 31, poloms 32, correas 33 y polaa 34, tvansmitan ol mvi-i:
piento al Arbol 17 on ol sentido de la flocha 12, ouya nle-t
cidad podrd astmism ver aplicsda la reGuceidn remaltants
do las relasiones entre los didootros de las poless ufetts-

m‘ T A D B e Al N SR TR S WS R S W A Gl W A A N Al A

54 blen se hanvepreseutale les tyananisionss por e
ddo de sistomas polea~corXrrea-polsan, ad obvio que lus nlenes
podxfan vonir realizadss total o parcialmente por mwdids de
eistonas rueda dentals-oadena-yuadn 4enteds. = = = = = w =

Preforentenente puedo dotarse s ia niquing 1 ded
segurc o yogulador de yresidn tavadm 36, oot ol £in de que
8i en pleno trabajo surge cualquior saonaling oo por ajeme
plo un stascanisnio, dioho regulador 36 patine, cesanda de
tranoaitir wovimieato al drbel giratorio 17, evitands ave-
ri{an y evontualos TOLUNEE. = w © = = w w o« o> " - -

Asinmiong eventualnenta puode disponerse en la tyans«
migidn un meconiogo ds embragus, sccionable por medds de un
uando a distancia por ejenple desds ol trastor, obtontidndoe
se la ventaja de2 qua el dlspoettive recogedor 16 pusde eer
parado con indepandmmcia del rotor del dispasitivo trocea~
dor. Ul mando manual 37, Opera en las bielas y articula«
clones 38 y 39, hasta desplazar sl caaquillo 40 dentadn de
atague pars oonsequir quo omdrague ¥ ponga 4n marcha el dre
bol giratorio 17. Dicho drivl gira sobwe 10s yodmmdentos
alojados en el Wje 41, filado por medio do tormillos al
lateral 11 do la mdquina, ¥y se pondrd en novimisnto al des-
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23.

plassr por meddo de 1a piszs 42, sl ossquille 40, unide
sl drvod por medio de dentado, nervado, chavelers u otro

nedis que llovan ambos, hasta que snugrans frontalments can
1s polea 34, la cual llevs una piocs con el mismo dentade
frontal qua ol casquillo 40, consiguiendo da cmta forma

que al acoplerse anbos se pongs el drbol 17 sn movimiento.
Este mecaniony de onxbrague es vompatible con &1 regulador
do presidn turada (£igs T)e =~~~ v v v e v m v e ==«

Ias trsnendefonos represonindas en las figures 2
¥ 3 drds recudlertas extoriorisenta por el protechor 13 ~
(figs. 1 y D) = fin de evitar everfes y qsoidentes., ¥n
los dispoaieiones ds las fig3. 4 ¥y 5, serd sdacunds el -
uso del protector 43 (f1g. B)e ~ =~ v e v o v e v e w -

Bvsntualmente se dodard a la ndquive también del
¥odillo tensor 43 {fig. 2) pars las gorreas o oadenas twms
misorss del movimfente al drbol givatorio 17 y/o al sutor

22. W A M N TN A W AR e S MR WY WS Sh U W W A M A ar W W W W

Habisudo desarito convenientanente un ojomplo de
reslisacidn de la Anvencidn, dsbe haserne constar que ol
atowo tiena oardfeter ilustrairivo y no limitetivo ¥ qus
se podrfn introdusiy cuantas variantes de detalle la expe~
deniois y lu priotios pusdan woonssjer, en cusnto g dimen-
sionss, mimero de piesas, matoriales ompleados en im cons-
truscidn de las sismas, y dends eirounstaneiss sccesorias
siouwre gue con <llo 10 se deovirtds la esencialidad ds
1a presexnte invencidn, que es la quo 20 resums y conveta
allagiguionte, v v = r v cnasmmvncw,er.--
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~ Se doolaran de novedad y propisded para Bepafis, ous
territorios y plazas de soderanfa, les siguientens = = =«

BEIVIONDIBACIONES

1.~ Porfaccionantiontos en 105 elementos de ivensude
sidn Go las mfquinas trocesdoras de ramaje, sisnde Sstas
del tipo de 1las quo comyrenden medios para su desplotemien=
0, un grups miltiplieador que rovibe ia potencia do 1R sa~
1343 do toma de fuerza deo mn tractor, motoocultor o aimilar,
un dispositivo vecozedor del ramaje depositudo en el guely,
wn dispoaitivo troceador del ramajo ocibtddo de) dispositie~
vo recogsdor, medios do protecnidn, medins parn la COBAUO-
cifn interior del ravaje, nudios pava lu expulaidn del ra-
maje y un bastidor de sustontacidn, sarssterisados porque
proveon de medies para que la trsnseisidn do movimiento en~
tre ol grupo multiplicador 7 el dispositivo xstogedor, ¥
entre ¢l miswo grupo miltiplicador y ol dispositivo trotea~
dor se Tealics ds mamara que ol Jrbel givatoris del dispo-~
aitivo reengedor zire sn el sentido dirigide sucesivesente
naotn la parte dolantera, superier, tresera e inferior de
1a méquing, mientras qus ek Totor del dlopositive trovon~
dor gira en sontido contrarin, w e rc v v v wnowme ww.

2.~ Porfeceionantiontes sezin la reivindieasidn 1,

caracterizados porque el grupo muitipliesdor llsva un solo
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transmite el movimiento a una polea coaxial con el drbol

- 12 -

eje de salida, en el cual se encuentras una primera polea
que, por medio de un primer sistema de correas, transmite
el movimiento a una polea coaxial con el rotor del disposi-
tivo troceador, y una segunda polea que, por medio de un
segundo sistema de correas, transmite ei movimiento a una
polea de un gje inversor dotado de una rueda dentada que

engrana con otra rueda dentada coaxial con el drbol gira-

torio del dispositivo recogedor. = = = = = = = « « - = - -

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 2,
caracterizados porque la ruede dentada del eje inversor en-
grang con la rueda dentada de un eje intermediario, en el

que Se encuentra una polea que por medio de un tercer sis-

tema de correas, transmite el movimiento a ung polea coa~

xiel con el drbol giratorio del dispositivo recogedor. - -

4.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracferizados porque el grupo multiplicador lleva dos ejes
opuestos de salida, que giran en sentido contrario, encon-
trandose en uno de ellos una primers polea, que por medio
de un primer sistema de correas, transmite el movimiento a
una plea coaxial con el rotor del dispositivo troceador -
mientras que en el otro eje de salida se encuentra una se~

gunda polea, que por medio de un segundo sistema de correas

giratorio del dispositivo recogedor. — = = = = = = « - ~

5,- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 4,

caracterizados porque la segunda polea por medio del segun~
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do oistema ds correas, trunamite ol moviotonto 4 una polem
85 wn sje intormediaris, en ol qus 8y autuentra otrs poles
qus por medis de wn Hercer sistess e m;na, traumaits
sl moviniento a wna poles esaxiol o9 o) drinl del disgow
PATAY0 To0OGRION = = = w e m

6+~ Porfocoiongienton sogin las ¥eivindisaciones
2 2 3, eargoterizedos por sustifiudy total o ymm
18 sistenas de trunouicidn polea~corres~polss por sisto-
mas do trausuieidn rusis dentais-cadona-zuals dentelme = =

T~ Perfoccionsmismtos segln ias reivindicaciones
1 a 6, earacterisnios porque coaxialmente son el frdol gi-
ralorio del dispomitive recogedor 5o dispone 4o wn spguo
o regulador ds provida tarada, do modd que 81 Ss presnta |
un pobreesfuarso, diche rogulodoy patina, cesmvo de transe
ud¥ir movimients al driol glratorit,. == v o n v ww .

8.~ Ferfocciconanientos segin las reivindiceciones
2 ¥ 5, corusterizadns porqus el segive o Yegulador Q¢ pres
sidn tarais se dispons coaxieimente oon el ofe intermedie~

PIDY = o o v o W W s s -

9.~ Parfocelonmniantos e 1as roivindicasiones
1 a 84 caractarizados porqus o) &xdol giratorio del diopoe
sAtivo reocogelor entd dotedsc de un macsxdomy &o cubragme,
aeelonnahle 6y medio Qe Wi zanlo a distglcla. = w w e v -

10.~ Perfsocionamientos sesf: las reivindicncio~
nes 3 y 5, carusterisadon porgue el mecanismo de exbrugue
8a dispods an el oje intermediario, =+ s v v o m o v



wr

- 14

1l.~ Perfeocionamienion cogdn la ratvindiescidn 1,
caracterisadon porque o proven de us rodillo tausor pars
1as gorress o calones transpisoyax Jol movimisnto sl dvbdol
giratorio del dispositive revogedor ylo el roter del dispo~-
gitive SP00RRdOrs w e w e e - -

124~ “PERPECCIOHAMIRNION RN 103 BLEHENION DP TRANS-
RISIOR D% LaS MAQUDIAS IROCEANOBAS DE BANAIBM, ~ = = @ = =

Tods oilo ial comn se desoribs y reivindice en la
prevante mesoria que oousta de catorce hojas, foliadas y
Deceografisdan por wia sols de mun oaras y s tres liminas
de dimjos que la iluwsirsn. N

MADRID - 7 ABR. 1976
P.A. M, CURELL SUROEL
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