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B a r V E IN IE  años

solicitada en España a favor do D. JOSE HURAS COMES, de na­
cionalidad española, domiciliado en Calle Mayor, 44 - RESI­
DA, por "Perfeecionamientos en loa elementos de transmisión 
de las máquinas troeeadoraa de ramaje". - - - - - - - - - -

MEMORIA DESCRIPTIVA

Da presenta invención tiene por objeto, conforme in 
dica au enunciado, unos perfeccionamientos en los elementos 
de transmisión de las máquinas troeeadoraa de ramaje, esto 
es la3 máquinas que recogen ramaje procedente preferentemeng 
te da la poda, lo trocean y lo esparcen posteriormente con 
lo que se facilita notablemente su absorción constituyendo 
un abono del suelo o es recogido para otros fines. - - - -

Ratas máquinas troeeadoraa de ramaje, son del tipo 
de las que comprenden medios para su desplazamiento, un gru 
po multiplicador que recibe la potencia de la salida de te­
ma de fuerza de tea tractor, moto cultor o similar, un dispo­
sitivo recogedor del ramaje depositado en el suelo, un dis­
positivo troceador del ramaje recibido del dispositivo re­
cogedor, medios de transmisión del movimiento entre el gru­
po multiplicador y los dispositivos recogedor y troceador, 
medios de protección, medios para la conducción interior 
del ramaje, medios para la expulsión del ramaje y un baati-



doy de sustentación

las citadas máquinas reciban la potencia & trawás 
del mencionado grupo Multiplicador y han do efectuar la - 
transmisión correspondiente al eje o árbol del dispositivo 
reoogedor y al eje del rotor del diapositivo trooeador, y 
corrientemente os conveniente que los citados ejes giren en 
sentidos opuestos, púas el sentido adecuado para que la re­
cogida sea eficaz es tal que los elementos recogedores es­
tán sucesivamente dirigidos a la parte delantera, superior, 
trasera e inferior de la máquina, mientras que el troceado 
requiera frecuentemente, tanto por cuestiones de troceado 
propiamente dichas como por razonas de expulsión, que el 
giro se realice en sentido contrario. - —

Para hacer frente a este problema, se han ideado 
los perfeccionamientos de la presente invención, que se ca­
racterizan porque proveen de medios para que la transmisión 
de movimiento entre el grupo multiplicador y el dispositi­
vo recogedor, y entre el mismo grupo multiplicador y el - 
dispositivo trooeador se realice de manera que el árbol gi­
ratorio del dispositivo reoogedor gire en el sentido diri­
gido sucesivamente nada la parte delantera, superior, tra­
sera o inferior de la máquina, mientras que el rotor del 
dispositivo trooeador gira en sentido contrario.--- - -

Rn una forma de realización de la invención el gru 
po multiplicador lleva un solo eje de salida, en el cual 
se encuentra una primera polea que, por medio de un primer
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sistema de correas, transmite oí movimiento a ana polea - 
coaxial con el rotor del dispositivo troeaador y una aegqn 
da polea que, por medio de un segundo sistema de correas, 
transmite el movimiento a una polea do un eje intersor do- 

3. tado de una rueda dentada que engrana con otra rueda den­
tada ooaxial con el árbol giratorio del dispositivo recoge­
dor. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Bn otra ejecución la rueda dentada del eje inver­
sor engrana con la rueda dentada de un eje intermedio, en 

10. el que se encuentra una polea que por medio de un tercer
sistema de correas, transmite el movimiento a una polea eq& 
xial con el árbol giratorio del dispositivo recogedor. - -

Bn un desarrollo ulterior de la invención el grupo 
multiplicador lleva dos ejes opuestos de salida, que giran 

15. en sentido contrario, encontrándose en uno de ellos una
primera polea, que por medio de un primer alaterna de corram 
transmite el movimiento a una polea coaxial con el rotor 
del dispositivo troeaador mientras que an el otro eje de 
salida se encuentra una segunda polea, que por medio da un 

20. segundo sistema de correas, transmite ai movimiento a una
polea coaxial con el árbol giratorio del dispositivo reco­
gedor, o bien la segunda polea por medio del segundo alate­
rna de correas, transmite el movimiento a una polea de un 
eje intermediario, en el que se encuentra otra polea que 

25. por medio de un tercer sistema de correas, transmite el mo­
vimiento a una polea coaxial con el árbol giratorio del 
dispositivo recogedor. - - - - - - - - - - - - - - - - - -



ios citadas sistemas de transmisión polea-oorreas- 
polea? pueden ser sustituidos parcial e totalmente por ais- 

yaeda ^ ^

En na desarrollo preferente de la invención eoaatiql 
5* monte con el árbol giratorio del dispositivo recogedor o 

con .el eje intermediario se diapone de un seguro o regula­
dor de presión tarada y/b un mecanismo de embrague? de modo 
que ai ee presenta un eobreeafuevzo, dicho regalador patina, 
cesando de transmitir movimiento al árbol giratorio o bien 

M** queda sin conexión.

Estas caraeteósticaa dal sistema de transmisión son 
con plena independencia de lea características que presen­
tan los densa dispositivo# de la máquina? tales como el reco­
gedor o el troceador, oon todos loa cuales os poríeetaaen- 

15. te compatible.

Fura facilitar la comprensión da todo lo que ante­
cede ae baos referencia seguidamente a las l&ainaa de dibu­
jos que nooayeaan a esta memoria? las cuales? dado su fin 
explicativo? debería considerarse como desprovistas de to- 

20. do carácter limitativo, respecto al alcance de la protec­
ción legal que se recaba, loa dibujos muestran*

Fig. 1? una vista general en perspectiva da la. má­
quina aegóa la invención. - - - - - - - - - - - - - - - -

Fig. 2, una sección longitudinal esquemática de la 
35. misma con una determinada disposición de la transmisión del
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movimiento ai dispositivo recogedor y ai dispositivo tro****
doy.

?igs. 3, 4 y 5 unâ  aeooionea aaálogaa a las ante­
riores, don distintas disposiciones de la citada traasmisiáz 

5. d$i aovimianto.

Fig. 6, en alzado una vista esquemática del seguro
o regalador de presida tarada aplicable al Arbol giratorio 
del dispositivo recogedor.

Fig. 7# una vista análoga a la anterior del meosnis 
10. me de embrague aplicable al mismo árbol. -

Figo. 8 y 9, vistas en perspectiva de detezmiaadoa 
tipos de protectores para las transmisiones del movimiento.*

En lea mismas se pueden apreciar laaáqpina trocea- 
dora 1 que va dotada en su parte delantera de un grupo MA* 

15. tiplieadcr 2 en el que está acoplado el eje de salida 3. -
DicM grupo maltipUoadcr está unido por medio de tomillos 
al soporto 2a, en el que se han practicado unas ranuras pa­
ra dichos tomillos, con $1 fin de poder desplazar el gru­
po hacia arriba o hacia abajo, - - - - - - - - - - - - - -

20. En el ejemplo representado en las figures este eje
de salida es único si bien podría constar de dea laterales, 
opuestos uno a cada lado del grupo zailtiplieador 2 y de gi­
ro respectivo en sentido contrario. El eje de salida 3 ti& 
no en su extraño el rodamiento y caja de apoyo 4 y por medil 

2$. de poleas que no aparecen en los dibujos, retransmite el mp
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viniente a los dispositivos recogedor y txocaador. - - -

La máquina I conata también da dos bastidores traes 
versales 5 y 6 que representan un gran reíüMSMO para esta 
aáquina, y pueden ser realizados por na perfil en U, en,

5* Angulo, ato., eomanieáadole ana grtM rigidez y solidez. - 
isimisao está dotada de ios brazos 7, de material resisten 
te, sujetos al bastidor transversal 5 que son dtiles para 
enganchar a travos de sos eorrê oadiantes bulones a los 
brazos del hidráulico del tractor, para levantamiento y 

10* regulaoi&: de la adquina 1. ^

En la parta superior, la máquina 1 lleva unos so­
portas $ an los que se fijan unos brazos o barras 9 que 
tienen por finalidad dbgie mayor rigidez. Estos soportes 
8 llevan a su vez unos taladros 10 aptos para alo jar un 

1?, tuláa, no representado, el cual a su vez puede enganchar­
se a cualquier sistema tensor apto para coadyuvar en el 

' lewsataHianto de la máquina. ............

En los laterales 11 se han practicado unos tala­
dros 12 para podar dotar a la máquina 1 de ruadas de roda- 

20. dura 12á* cuyas ruedas serán del tipo y material adecuado 
al terreno en que la máquina 1 deba operar.

La transmisión del movimiento del eje de salida 3 
a los dispositivos recogedor y troceados es, en el ejemplo 
propuesto me las figuras, de tipo anterior, por lo que se 

2?* provee dei protector 13 para evfbr accidentes y averías.
Si la transmisión es de otro tipo, el protector resulta de
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configuración adaptada a lns necesidades que di^a transoi-̂  
alón plantee. — - —

Cuderto, per la plancha 14 y per le tanto no visi­
ble en las figuras# está dispuesta el retar del diapoaiti- 

5. vo troceador, del que son visibles las oueMUas a marti­
llos fijos 15, y pareciendo en la parte delantera inferior 
de la máquina 1 el dispositivo recogedor 16. - - - - - -

Este consta esencialmente del Arbol giratorio 17# 
que está dotado do medios para recibir la trenaaisión del 

10. grupo multiplicador 2 y que soporta una pluralidad de ele­
mentos solientes 18, que está* orÉsataioa perpeadiodarmea- 
te al Arbol 17# si bien dicho dispositivo recogedor 16 pue­
de adoptar una realización distinta# sin alterar la saca- 
clalidad de la invención . -- — -i* — — *. — -.*.- — --

15. si eje do salida 3 del grupo multiplicador 2 (fig.
2) dispone da una primera polea 19 que por medio del pri­
mer sistema de correas 20# trsnaadb el movimiento a la po­
lea 21 coaxial con el rotor 22 del dispositivo recogedor# 
y dispone temblón da una segunda polea 23 que por medio de 

20. un segundo sistema de oorreaa 24# transmite a una polea 25 
del eje inversor 27# ol cual dispone de una rueda dentada 
que no se aprecia en las figuras# que engrana con la rue­
da dentada 28 coaxial con el árbol giratorio 17 del dispo­
sitivo recogedor. Con esta disposición es evidente que 

25. los sentidos de giro del árbol giratorio 17 y del rotor 22
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aon los respectivamente indicados por las flechas R y T. - -

Ha otra realizaoidn (fiĝ  3) la trsnsmicî  del mo- 
vimieato ai votar 22 del dispositivo trocesdor tiene lagar 
igualmente por medio de la primera polea 19* eorreaa 20, p¡̂ 

5. lea 21 y asimismo la segunda polea 21, eorrea 24 y polea 
23* transmiten el movimiento al eje inversor 27, situado 
en una posición distinta a la de la fig. 2. la rueda den­
tada 29 del o¿e inversor 2?, engrana oon la rueda dentada 
10 del eje intermediarlo 31, el cual por medio de la polea 

10. 32, correan 33 y polea 34 comunica el movimiento al árbol
17 en el sentido de la flecha R. Las diferencias de diáme­
tro entre las poleas 23 y 25 y entre las poleas 32 y 34, 
junto con la Tslaeidn entre las ruedas dentadas 29 y 30, 
permiten una reduoeiáa de velocidad predeterminada en el 

13, giro del árbol 1?.

Sa las ejecuciones representadas en las figs. 4 y 
3, la traasaisiáa al rotor 22 ea análoga a las ya descri­
tas. Sin embargo en las mismas el grupo multiplicador 2 
lleva un segundo ajo da salida, que gira en sentido contrai­

go. rio al eje de salida 3. Un dicho segundo eje (fig. 4) se 
encuentra la segunda polea 23* que junto con las correas 
24 y polea 34* esta coaxial con el árbol 17* le comunica 
a ásto el movimiento en el sentido da la flecha B. ----

Otra posibilidad (fig. 5) es que la segunda polea 
23. 23 y correas 24, junto con la polca 35 del eje intermedia-



9

rio 31# pelea 32, correas 33 y polea 34# trsnsa&taa al aovi-, 
ciento al árbol 17 en al sentido de la flecha 12# cuya velô  
cidad podrá asimismo ver aplicada la reduocî o resáltente 
de lee ralaeiones entre loa diámetros de lea poleas a#a$*a- 

5',. das. —

si bien ae haorepresentado lea ̂ aaaodaioaea por aê  
dio de sistemas polea-eorvaa-polaa* as obvio que las Risaae 
podrían venir realizadas total o parcialmente por medio de 
sistemas rueda dentada-eedw-raedadentada. -<****--**-

ID. Prefarantwente puede dotarse a la máquina 1 del
seguro o regalador de presida tarada 36# con el ida de que 
ai en pleno trabaja surge cualquier aaoaalía# como por ejem- 
pío un atascamiento, dicho regalador 36 patine* cesando de 
transmitir movimî eto al árbol giratorio 17# evitando ava- 

1$, rías y eventuales votaras. -.̂ --.*.*.***.*.***,<**.*,*.-

ieimiamo eventual^te puede disponerse en la trans­
misión un mecanismo de mmbrague, aooionablo por medio de un 
mando a distancia por ejemplo desda el tractor# obteniáado- 
se la ventaja de ojos ¿i dispositivo recogedor 16 puado ser 

29. parado con independencia del rotor del dispositivo trocea- 
dor. 31 mando manual 37# opera en las bielas y art&eUl*- 
cioaee 38 y 39# hasta desplazar el caaquillo 40 dentado de 
atabas para conseguir que embrague y ponga en aeraba el ár­
bol giratorio 17. Dicho árbol gira sobre loa rcdwientoa 

23. alojados ̂  el buje 41# fijado por Radio de tomillos al
lateral 11 de la aáqntaa* y ae pondrá en aoviaiimto al des-
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plaza? par media da la plaza 43# al casquina 40, unida 
al árbol par media da dentado, nervada, dawaiera a otro 
media que lleven ambos, basta qac angrsne frcntalaenta con 
la paisa 14, la cuál lleva una pieza can el mismo dentada 

5+ frontal qued casquina 40, ooaalgdondo de sata forma
qua ál acoplaras ambos se ponga al árbol 17 en modalento. 
Estemecaalaaode embragúeos oompatible con el regulador 
da predáá tarada (flg. 7). — -- - --- -- —

las traaemlsloaes representadas an las figuras 3 
10, y 1 iría recubldtos extederments por al pretactor 13 ̂  

(figo, 1 y 9} a Un da avilar averías y sedientes. $n 
las dlspoddonao da las figo, 4 y 9, sari adecuada al - 
ano del protector 43 (üg. 8). -- - - - - - - -  --- -

Bveatualmante sa datará a lá máquina tmnbián dal 
1$, rodilla tensar 43(flg. %) para las correas a sedeas tnog 

alearas dal aovialanta si árbol giratoria 17 y/o al rotor 
32, -- - - - - - - -  ---- ---- - - - - - - - -  -

Hablando descrito convenientemente un alarla de 
redlesdán da la. Iŵ ncidn, daba nacerse constar que el 

26* alano tiene carácter ilustratrlw y no limitativo y que
se podrán introducir cuantas variantes de detalla la expe­
nsada y la práctica puedan aconsejar, en cuanta a dlmsm- 
danaS, námeno da plazas, materiales eâ tleadoo en la coas* 
trusdán da las damas, y demás drcuastandas .accesorias 

29* siempre que con alio no sa dasvlrtds la asandalldad de 
la presante l̂ wenddn, que es la que so rasóme y eanreta 
as. la siguiente. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -



N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espada# aus 
territorloa y plazas de soberanía# laa ̂ gMleates# - - -

R E I V I H D I 0 A C I 0 N E 8
................**!*«<***# n <-eew mo##̂ sss-m#̂ <aê sp<msa

5. 1.- Parfaedcaamientoa en los alcmerntos da transa!*
sión de laa mdgulnaB trccaadoras de ramaje# sienas jetas 
del tipa de laa que ewraadea medica para sadwlaacmieo* 
te, un grupa multiplicador que recibe la potencia de la sa­
lida de tama de fuerza de un tractor# motooultor a similar# 

10* un dispositivo recogedor del ramaje depositado en el suelo* 
un dispositivo trooeador d̂ L ramaje recibido d̂ . diapoaltl!* 
ve recogedor* medios de proteedán, medica para la conduc­
ción interior del ramaje* medico pera la expulsión del ra- 
mŝ e y un bastidor de sustontaciÓn* oarsoterlHados porgue 

15* provean de medios para que la transmisión de movimiento ca­
tre el grupo multiplicador y d  dispositivo recogedor# y 
entre el míame grupo multiplicador y el dispositivo trooear 
dor se reáUca de manera que el á̂ bel giratorio del dispo­
sitivo recogedor gire en al sentido dirigido sucesivamente 
hacia la parta delantera# superior* trasera e inferior de 
la m&piiRa* mientras que el rotor del dispositivo trocean 
dar gira en sentido contrario* -

2.- Perfeccionamientos seg&* la mivindieacióa 1#
caracteriaadoa porque el gn^o míltiplieador lleva m  solo

2 0 .



eje de salida, en el cual se encuentra una primera polea 
que, por medio de un primer sistema de correas, transmite 
el movimiento a una polea coaxial con el rotor del disposi­
tivo troceador, y una segunda polea que, por medio de un 
segundo sistema de correas, transmite el movimiento a una j 
polea de un eje inversor dotado de una rueda dentada que 
engrana con otra rueda dentada coaxial con el árbol gira­
torio del dispositivo recogedor. -------------------------

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 2,
caracterizados porque la rueda dentada del eje inversor en­
grana con la rueda dentada de un eje intermediario, en el 
que se encuentra una polea que por medio de un tercer sis­
tema de correas, transmite el movimiento a una polea coa­
xial con el árbol giratorio del dispositivo recogedor. --

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1,
caracterizados porque el grupo multiplicador lleva dos ejes 
opuestos de salida, que giran en sentido contrario, encon­
trándose en uno de ellos una primera polea, que por medio 
de un primer sistema de correas, transmite el movimiento a 
una p&ea coaxial con el rotor del dispositivo troceador - 
mientras que en el otro eje de salida se encuentra una se­
gunda polea, que por medio de un segundo sistema de correas, 
transmite el movimiento a una polea coaxial con el árbol 
giratorio del dispositivo recogedor. ----------------- -

5. - Perfeccionamientos según la reivindicación 4, 
caracterizados porque la segunda polea por medio del segun-
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3a sistema, da carreas, transmite el movimiento a una polea 
de un eje intermediario, en $1 q̂ o ao eaoueatra otra polea 
que por medio da va tercer alaterna de earreaa, tranaaite 
el moviBUeatc a una polea eoax&al coa el árbol del diepo- 

5. oitlvc recogedor.

6+- Perfeooicaamieatoo oeg&t las rejeiodieaeíOBes 
3 a 5$ csreoterlsados por sustituir total o pwolsdaaute 
loe sistemas de transmialáa polaa-correa-pelw por siete- 
mea de- ̂ ransmisiáa rueda ***&̂*!sp— daateda# —' —

10. 7.- Parfeeci!M3acá.̂ toe segda lee reiviudiemalOBea
i a 6, ceracterieadoo porque coaxialaeate coa ̂ A árbol gi­
ratorio dd dispositivo recogedor eo dlapoae de va aogaro
0 roblador de presidía, tarada, de modo que al ae preaemta 
va aobreesíuarso, dicho regalador patina, cesando de traaa-

15* mitir jaovimieato al árbol giratorio* - - - - - - - - - - -

6.- PerieccioaamifHUos segda las reiviadlcaolcmea 
3 y 3, careoterisadoa porque el s^uro o regalador de pre­
sido tarado ae dispone cowi^meote ooa el eje intermedia 
rio* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

so* 9.- PerfaceiooMdeatea s^n las teiviadicaolOBes
1 o 8, caracterizados porque el árbol giratorio del dispo­
sitivo recogedor está dotado de va mecanismo de aatragHa, 
acdonable por mádlo de un manda a distancia* - - - - - -

10.- Perfeccioaamientoa eegác las reiviadieaalo-
35. aea 3 y 5, earaoterieadoa poTípie el mecanismo de embrague 

se dispean en el eje intermediarlo. - - - - - - - - - -
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11. - PtxfceeiaaanienteB cag&a la rslvladleaeidn 1, 
earaetŝ lsaAos perqus as pwfaa A# m  aredlUe tmaer paca 
las 39*29*9 3 saRasas txaass&ooxas Asi mvlalsate al é̂ hel 
glratocplo Asi Alapealtlve rseegeder y/a al áster Asi Alayo- 
altiva trecsinAev. ^

12. - "PSRPSCCIOIMHmasOS EN 103 E1EHENW M  TR&N8- 
H1310H DE 1A3 NMU1AAS 33KXZB&903AS DE BAHAJB". - - - - - -

¡Bada elle tal sene as Asaorlbs y raAvlaAlea sa la 
yvssaata mamarla qp* eeaata As aateres helas# íOMaAas y 
aseaaegraflaAas per wa sola Ae apa caras y As tasa l&$lsaa 
As Alhajo* qp* la liwtraa. '

MADRID - 7 A8R. 1976
P.A M. CUPCH ÍOÑOC

HOP
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