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CERTIFICADO DE ADICION
HIJOS DE JOSE TUBERT, Se L.

"MEJORAS EN EL OBJETQ DE LA PATENTE PRINCIPAL N2 434.678 por
"PERFECCTONAMIENTOS EN MECANISMOS INVERSORES AUTOMATICOS PA-
RA ARADOS DE DISCOS™.

MEMORTA DESCRIPTIVA

La patente principal enunciada se refiere a unos
perfeccionamientos aplicables a 1os mecanismos inversores
de los arados de discos mfiltiples en los que €l giro del
soporte portadiscos se lleva a cabo por el propio peso de
la miquina, cuando llega al final de su carrera de elevacidn
por los mecanismos hidriulicos del tractor, a través de una
biela que actia excéntricamente sobre una pieza oscilante
y estd conectada con el mando de giro del soporte, la cual
es invertida de posicibén después de cada giro mediante un

dispositivo biestable.
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De acuerdo con otra caracteristica conocida, en
la miquina provista de los indicados perfeccionamientos, el
soporte portadiscos es bloqueado en cada una de sus dos po
siciones extremas mediante un dispositivo de enclavamiento,
especialmente un mecanismo de palanca rodillera, articulado
a un punto fijo de la estructura de la maquina y a la palan
ca u 6rgano que recibe el accionamiento del tirante superior
del enganche de tres puntos del tractor, el cual es acciona
do por la palanca de mando para el giro, en dependencia de
la oscilacién que dicho tirante ejecuta respecto de la mé-
quina cuando esta filtima es llevada a la posicidn elevada
del suelo. Bn consecuencia, los mécanismos de giro, compren
didos entre dicho b6rgano de accionamiento y el soporte por-
tadiscos, quedan sometidos a todos los esfuerzos derivados
de las reacciones de los discos durante el trabajo yde las
fuerzas inerciales que se producen cada vez que el referido
soporte portadiscos llega a una de sus posiciones extremas
al final de cada operaciédn de giro. Se comprende que estos
esfuerzos provocan puntas de carga en los diversos drganos
intermedios, con los correspondientes problemas de desgas—
tes prematuros y roturas de piezas.

Mediante las presentes mejoras se perfecciona los
mecanismos giradores de esta clase en el sentido de suprimir
el inconveniente descrito, al mismo tiempo que se simplifi-
ca considerablemente la construccibdn del conjunto de la mé-
quina.

Para ello, de acuerdo con la invencidn, el bloqueo

del soporte portadiscos es llevado a cabo directamente so-
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bre este soporte, mediante un dispositivo de fiador de en-
clavamiento, desplazable entre una posicibén de reposo, en
la que impide el retroceso del soporte hacia la posicidn o-
puesta, v una posicibédn de disparo en la que deja el mismo
en libertad, estando el fiador conectado con la palanca de
disparo que recibe el accionamiento del tirante superior
del elevador de tres puntos para separarlo de la posicién
de reposo cuando la mdquina llega a su posicibn elevada.

En la forma preferida de la invencidn, el dispo-
sitivo de fiador estd formado por un drgano que tiene dos
extremos lateralmente opuestos y oscilante alrededor de un
eje transversal de manera que cada uno de ellos se sitha
detris de un saliente excéntrico, respecto del eje de giro
del soporte, fijo a este Giltimo, cuando el mismo llega a la
posicibn de giro extrema correspondiente. Si se desea, es
posible disponer topes fijos a la estructura de la miquina,
situados Ql lado opuesto del saliente del soporte portadis-
cos en cada una de las posiciones extremas de este Gltimo.
Por otra parte, el brgano fiador oscilante esti provisto de
un diente de accionamiento contra el que se acopla un tope
desplazable, conectado con la palanca de disparo, de manera
que el diente se zafa del tope en su desplazamiento hacia
la posicibn de desbloqueo, estando la palanca de disparo
asociada con la palanca de accionamiento conectada al tiran
te elevador, a través de un dispositivo de movimiento per-
dido que continGa el accionamiento del tope desplazable cuan
do la citada palanca de disparo pierde contacto con el ti-

rante durante el giro.



Se

10.

15

20.

25

De acuerdo con otra caracteristica de la inven-
cibén, la pieza oscilante de mando del mecanismo de giro tie
ne su eje horizontal, y su biela de accionamiento es osci-
lante dentro de un plano vertical y esti conectada con aque
lla a través de una transmisibén eléstica tal que en una de
las posiciones de funcionamiento la biela se sitfha por su
propio peso enfrentada a uno de los extremos de la pieza os
cilante, en tanto que en la otra posicidén, la transmisidn
elastica levanta la biela hasta el extremo opuesto de dicha
pieza oscilante.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de ejemplo
no limitativo del alcance de la presente invencién y en re-
presentaciones esquemiticas, una forma preferida de llevar-
la a la préctica.

En dichos dibujos, la figura 1 es una vista late-
ral alzada de un arado de discos que incorpora las mejoras
de la invencibdn; la figura 2 es una vista en planta superior
del mismo; la figura 3 es una seccibdn longitudinal alzada
del mecanismo de giro mejorado, representado en la posicién
de reposo correspondiente a una de las dos posiciones de
trabajo del arado; la figura 4 es una vista similar a la an
terior en la que se representa la fase de desbloqueo del me
canismo para efectuar el giro; la figura 5 representa otra
posicibén intermedia del funcionamiento del mecanismo, y la
Figura 6 muestra el mecanismo cuando ha llegado a la otra
posicibébn de funcionamiento.

En los dibujos se aprecia un bastidor general -1-

cuyo extremo delantero fomma la caja de mecanismos =2- y
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tiene los brazos laterales -3= que se hallan terminados en
los dos enganches —4-~ para los dos tirantes inferiores del
mecanismo elevador de tres puntos de un tractor no repre;
sentado; el tirante superior de este mecanismo se conecta
en la forma usual, en el taladro -5- de la palanca de accio
namiento -6- del mecanismo de giro, montada giratoria sobre
el eje =7~ que atraviesa la caja de mecanismos. El movimien
to de giro sale de los mecanismos contenidos en la caja =2-
por el brazo oscilante -8~ y llega al bastidor o soporte por
tadiscos =9-, giratorio en el pivote vertical =10-, a tra-
vés de la biela =11~ y el brazo =12-. El soporte -9- puede
tener dos o mis discos convencionales con sus dispositivos
accesorios tal como se indica en -13-, y cé&da uno de ellos
esti montado giratorio alrededor de un pivote vertical =14
Fijo al soporte, a Fin de poder efectuar el giro necesario
para presentarse al suelo en la posicibén de trabajo adecua-
da en las.dos posiciones del soporte; este movimiento les
es comunicado de manera usual, mediante mecanismos que com-
prenden la palanca de accionamiento =15=~, unida al pivote
y articulada por su extremo libre en un eje =16~ fijo al
bastidor, y los brazos =17- que se hallan articulados a una
barra de accionamiento com@in =18-.

El extremo delantero del soporte portadiscos, o
sea el mas cercano a la caja de mecanismos =2-, termmina en
un soporte =19-, que lleva un rodillo loco ~20-, dispuesto
para rodar sobre una guia -21- en arco de circunferencia con
centro en el pivote ~10-, cuyos dos extremos temminan en

sendos topes fijos =22« y sostenida mediante brazos =23
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desde los brazos laterales =3-, Estos topes determinan las
dos posiciones de funcionamiento del soporte, como se dedu
ce de la figura 2., Para bloquear el soporte en cada una de
estas dos posiciones, se ha previsto un bdrgano fiador osci
lante que comprende una barra transversal -24-, unida a los
extremos inferiores de dos brazos =25~ que se hallan arti-
culados libremente sobre los extremos de un eje transversal
-26~, que atraviesa la caja de mecanismos ~2~. La disposi-
cibén de esta barra es tal que en la posicibén de reposo del
mecanismo girador (funcionamiento normal de la miquina), u-
no de sus extremos se aplica contra un lado correspondiente
del extremo superior del pivote =14-, en cada una de las
posiciones de funcionamiento del soporte portadiscos.

De acuerdo con ello, el soporte portadiscos queda
bloqueado en cada una de sus dos posiciones de funcionamien
to por enclavamiento de, por una parte el soporte -19- con
uno de los topes —-22-, y por la otra el extremo del pivote
~14= con uno de 1os extremos de la barra =24=; esta {ltima,
no obstante, puede ser desplazada hacia atris respedcto del
pivote =14~, de manera que lo libera para permitir el des—
Plazamiento del soporte —9- hacia la otra posicibén de fun-
cionamiento de la méquina.

El fondo de la caja de mecanismos =2- tiene una
ventana -27- por la que penetran a su interior dos apéndi-
Ces =28= y «29-, soldados a la parte central de la barra
=-24~ entre los dos brazos =25~. En el primero de ellos se
articula uno de los extremos de un resorte helicoidal de

traccidn -30~, anclado por el opuesto en un punto fijo de
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la caja y que sirve para mantener el conjunto del Srgano
fiador oscilante en la posicibén de enclavamiento de la fi~
gura 3; el segundo forma una ufla terminal -31=, situada de
manera, respecto al eje de oscilacidn -26-,que ejecuta una
trayectoria curva indicada por la linea =32-.

En la posicién de reposo, la ufla -31- se apoya
por la accidn del resorte -30- contra un tope, formado por
el extremo libre de una barra -33-, provista de una cruce-
ta -34~ cuyos extremos forman guias de deslizamiento sobre
el fondo de la caja -2-. El extremo opuesto de esta palanca
va articulado por -35- al extremo libre de un brazo =36=-,
fijo al eje =7- que, como es de ver, lleva unida la palanca
clésica de disparo -37- que es accionada por el tirante su-
perior del enganche de tres puntos, indicado en -38-, cuando
la miquina llega a su posicién elevada. Esta conexidn puede
realizarse, si se desea, a través de un dispositivo de tope
ajustable =39-, fijo a la palanca de disparo y que actha
contra un brazo lateral =40~ del brazo =36-, a fin de regu-
lar la sensibilidad del mecanismo.

En estas condiciones, cuando la barra =33~ es des-
plazada hacia la izquierda de las figuras por accionamien-
to de la palanca de disparo =37-, empuja la ufia -31- a lo
largo de su trayectoria hasta que la misma se escapa de la
palanca y tiende a volver por la accibdn del resorte -30-
para bloquear nuevamente el pivote =14-, tan pronto como el
soporte de discos llega a la posicibén de funcionamiento o-
puesta. La posicibn de reposo de la barra -33- estd asegu=-

rada por el resorte de traccibn =41-, tenso entre dos brazos
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=42= y =43~, que forman parte de las palancas =6= y =36-,
regpectivamente, y un tope =44~ fijo a la primera de ellas
y que al mismo tiempo sirve para continuar el accionamiento
de la barra -~33=~ cuando, iniciado el giro del soporte por-
tadiscos y el descenso del conjunto de la maquina, la pa-
lanca =37~ pierde contacto con €l tirante elevador =38,

El accionamiento del brazo -8~ se lleva a cabo
por el hecho de que el mismo se halla fijado a un eje =45-
dispuesto transversalmente en la caja de mecanismos =2-, y
dentro de la cual lleva fijada una pieza &ncora =46- cuyas
dos concavidades estén orientadas hacia el eje =7-, o0 sea,
hacia delante de la miquina. La rama inferior de la palanca
de accionamiento ~6~ lleva articulada por -=47- una barra
empujador =48~ cuyo extremo libre es apto para acoplarse con
una de las concavidades del Ancora -46~ para hacerla osci-
lar en un sentido o el otro en los desplazamientos del so-
porte de discos hacia uno u otro lado.

El empujador -48- estd dispuesto de manera que por
su propio peso queda con su extremo libre enfrentado a la
concavidad inferior del Ancora, pero puede ser llevado a la
posicidn opuesta (figura 5), cuando dicha &ncora ha oscila-
do de manera que su citada concavidad inferior se ha aleja-
do del empujador, mediante un tirante elistico, formado por
un trozo de cadena =49-, unido por =50~ a la rama inferior
del &ncora y conectado en prolongacidn de un resorte heli-
coidal =51= que se halla fijado a un saliente inferior —=52-

del punto de articulacidn del empujador a la palanca de man-

do "6"‘.



El funcionamiento del mecanismo descrito se dedu
ce Claramente de la anterior descripcibn.
Se parte de la figura 3, en la que el soporte de
discos se halla girado hacia la izquierda de la figura 2
5 v el &ncora -46- tiene su concavidad inferior mis cercana
al eje =7=. El empujador =48~ se encuentra aplicado contra
ella.
Al elevar la maquina para efectuar el giro del so
porte de discos, la palanca =-6- se mantiene fija porque su
10, reaccidn es aplicada al &ncora, asimismo fija por el bloqueo
de dicho soporte en la posicidn del trabajo que se acaba de
realizar, a través del empujador —48-,
En la elevacidn, el tirante =38~ se inclina hacia
abajo, respecto de la miquina, como se indica mediante la
15. flecha ~53-, ¥ cuando entra en contacto con la palanca =37-,
ésta filtima hace oscilar el brazo -36- de manera que la ba-
rra -33- empuja hacia la izquierda la ufia =31~ y el conjun-
to del fiador oscilante. Con ello la barra =24~ se desplaza
hacia atréds y libera el pivote -14=, de manera que todo el
20. mecanismo de giro deja de reaccionar contra la palanca de
mando -6« y esta filtima, oscilando en el sentido de la Ffle-
cha =54~ por el peso de la maquina, desplaza el conjunto
hasta que el pivote =14~ llega a la posicibén de trabajo o~
puesta, 0 sea, que el soporte =19~ se aplica contra el tope
25. -22- del lado opuesto., Entretanto, la ufia =31~ se ha des-
prendido del empujador y la barra =24~ vuelve hacia la posi
cibn de bloqueo, de forma que enclava el mecanismo en la

nueva posicidn. Después de este funcionamiento el &ncora ha
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invertido su posicibn, o sea que ahora se presenta con su
concavidad superior mis cercana al eje -7-,

Cuando la miquina es depositada nuevamente sobre
el suelo, el tirante -38- hace que la palanca -6~ gire en
el sentido opuesto (antihorario) al que ha provocado el mo-
vimiento anterior, de forma que retira el empujador —48- de
la cavidad inferior del &ncora =46~, pero al mismo tiempo
estira el tirante elistico formado por la cadena ~49- y el
resorte =50~-, de forma que el empujador es elevado hasta que
dar detenido por el extremo de la rama superior del ancora,
en cuya correspondiente cavidad queda acoplado para efectuar
el trabajo normal de la miquina en la nueva posicidn.

Una nueva inversidn para volver a la posicibdn de
partida se deduce claramente de la anterior descripcién.

Seran independientes del objeto de la presente in-
vencién los detalles accesorios y demas caracteristicas cons
tructivas no esenciales, empleados en la puesta en practica
de la misma, por quedar todo ello comprendido dentro del

alcance de las siguientes reivindicacianes,

NOTA

Se rejvindica como objeto del presente certifica-

do de adicidn:
1. Mejoras en el objeto de la patente principal

ne 434,678, por "Perfeccionamientos en mecanismos inverso-
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res automdticos para arados de discos", en los que el giro
del soporte portadiscos se lleva a cabo por el propio peso
de la mquina cuando llega al final de la carrera de eleva
cién por los mecanismos del tractor, y es bloqueado en es-
ta posicién por un fiador que es zafado en la siguiente o=
peracidén de giro, caracterizadas esencialmente por el hecho
de que el referido bloqueo del soporte portadiscos es lle=
vado a cabo directamente sobre este {ltimo, mediante un dis
positivo fiador de enclavamiento, desplazable entre una po-
sicién de reposo, en la que impide el retroceso del soporte
hacia la posicibn opuesta, y una posicidn de disparo en la
que deja el mismo en libertad, estando el fiador conectado
con la palanca de disparo que recibe el accionamiento del
tirante superior del elevador de tres puntos, para separar-
lo de la posicibn de reposo cuando la méquina llega a la
posicibdn elevada.

2. Mejoras en el objeto de la patente principal
ne 434,678, por "Perfeccionamientos en mecanismos iﬁverso—
res automiticos para arados de discos", de acuerdo con la
reivindicacidn 1, caracterizadas esencialmente por el hecho
de que el dispositivo de fiador est& formade por un brgano
que tiene dos extremos lateralmente opuestos y oscilante
alrededor de un eje transversal de manera que cada uno de
ellos se sitia detrids de un saliente excéntrico, respecto
del eje de giro del soporte, fijo a este filtimo, cuando el
mismo llega a la posicidén de giro extrema correspondiente,

3. Mejoras en el objeto de la patente principal

ne 434,678, por "perfeccionamientos en mecanismos inverso-
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res automiticos para arados de discos", de acuerdo con las

reivindicaciones 1 y 2, caracterizados esencialmente por el
hecho de prever topes fijos a la estructura de la méquina,

situados al lado opuesto del saliente del soporte de discos
en cada una de las posiciones extremas de este filtimo.

4, Mejoras en el objeto de la patente principal
ne 434.678, por "Perfeccionamientos en mecanismos inversow
res automiticos para arados de discos", de acuerdo con las
reivindicaciones 1 y 2, caracterizadas esencialmente por el
hecho de que el érgano fiador oscilante esti provisto de un
diente o ufla de accionamiento contra el que se acopla un to
pe desplazable, conectado con la palanca de disparo, de ma-
nera que la ufia se zafa del tope en su desplazamiento hacia
la posicibn de desbloqueo, estando la palanca de disparo a-
sociada con la palanca de accionamiento conectada al tiran-
te elevador, a través de un dispositivo de movimiento per-
dido que continfia el accionamiento del tope desplazable
cuando la citada palanca de disparo pierde contacto con el
tirante durante el giro.

5. Mejoras en el objeto de la patente principal
ne 434,678, por "Perfeccionamientos en mecanismos inverso-
res automlticos para arados de discos", de acuerdo con la
reivindicacién 1, caracterizadas esencialmente por el hecho
de que la pieza oscilante de mando del mecanismo de giro
tiene su eje generalmente horizontal, y su biela de acciona
miento es oscilante dentro de un plano esencialmente verti-
cal y estd conectada con aquélla a través de una transmi-

sidn elistica tal que en una de las posiciones de funciona-
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miento la biela se sitfia por su propio peso enfrentada a
uno de los extremos de la pieza oscilante, en tanto que en
la otra posicidn la transmisién eldstica levanta la biela
hasta que ésta es detenida por el extremo opuesto de dicha
pieza oscilante.

6. Mejoras en el objeto de la patente principal
ne 434,678, por "Perfeccionamientos en mecanismos inverso-
res automiticos para arados de discos.

La presente memoria descriptiva consta de trece
hojas foliadas escritas a maquinra por una sola cara.

Barcelona, 7 de abril de 1976

HIJOS DE JOS& TUBERT, S. L.
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