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RuSUKKN DL INVENTO

El presente invento se refiere a un mecanismo de
forma016n de dibujo en una mdquina de tricotar rectilinea,
més en particular a un mecanismo de dibujo en tal miquina
pars efectuar 1a operacién de tricotado para obtener un di-
hujo parcial normalmente denominado un “motivo simple" o
bien denominado dibujo de “UN PUNTO", En otras palabras, se
obtiene un dibujo de color o bien un dibujo de color de fon
do solamente en una parte o drea especifica de la tela tri-
cotada en la mdquina. S

Una mdquina de tricotar rectilinea usual, imclui
da una mdouina de accionamiento manual, estd normqlmente prg
vista de un dispositivo de seleccibén de agujas en el “oulal
ce celeccionan las agujas para funcionamiento de acuerdé con
un nprograma de seleccidn de agujas deseado, es decir, au
con separadas selectivamente en dos grupos en un orueﬁ~pre—
determinndo para efectuar eficazmente la operacién de tricg
tado del dibujo.

Hasta el presente se han propuesto varios tipos
de tal dispositivo de seleccién de agujas y que estdn nor-
malmente provistos del dispositivo de seleccidn de agujas
empleado generalmente, en el que sobre un carro hay montado
un elemento para aplicacién con los talones de las agujas
operantes, para efectuar la operacién de seleccidn de agu-
jas, efectudndose con ello la operacidn de tricotado prede
terminada en respuesta al movimiento del carro.

En la mdquina de tricotar en 1z que se emplea el
antos mencionado dispositivo de seleccién de agujas, sin enm

barg-, es muy diffcil efectuar 1la operacién de seleccién de

agujas solamente para las agujas operantes especificas dis-
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puestas en el margen especifico de las mismas de modo que,
en consecuencia, la operacién de formacidn de dibujo par-
cial se efectia para producir dibujos deseados solamente en
el 4drea especifica en la tela tricotada, debido a que el elg
mento antes mencionado tiene una construccidn tal que nor-
malmente se puede efectuar la seleceién de agujas operantes
repetidamente de una forma jdéntica para cada grupo de agu-
jas correspondiente de un némero predeterminado o de un mi-
mero unitario de agujas operantes. De acuerdo con el dispo-
~itivo de seleccidén de agujas descrito en la Patentefpara
los £4.UU. Némero 3.358.473, por ejemplo, un mimero prede-
terminndo o un ndmers unitario de contactores gue son COl~
trolados por un dispositivo de control que incluye una tar
jeta perforada montada en el cuerpo de la méquina, y que pus
den ser desplazados por separado a una posicién en la que
1os contactores pueden establecer aplicacidén con los tale~
nes de las agujas operantes, 0 bien a otra posicién en la
que 1oé contactores pueden ser desaplicados de los talones,
ectdn montados sobre un conjunto de rotor que actia de modo
cooperante con el movimiento del carro para efectuar la opg
racidén de seleccidn de agujas. En tal construccién, sin em—
bargo, es evidente que cada uno de los contactores acciona
a cada uno de dicho nimero predeterminado de talones de agu

jas operantes en correspondencia con cada rotacién completa

del conjunto de rotor.
Bs, por tanto, un objeto del invento, proporcional

un mecanismo de dibujo para efectuar la operacidén de selec-

cidn de agujas para un némero opcional de agujas dispuestas

en el margen de funcionamiento y para establecer, en conse-

cuencia, una operacidn de dibujo de modo que =€ puedan pro-
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ducir dibujos deseadons en el drea o parte opcional en

1la.

niemo de dibujo para efectuar una operacidn de dibujo

nigla®, el punto retenido o doble, etc.

del punto de niela™ en particular. :

ficar el disefio del mismo.

4 fin de aque pueda comprenderse el invento,

los cnales:

tal como es vista por el operario;

Ta Fig. 2 es una vista en corte que ilustra

de funcionamiento;
Ta Fig. 3 es una vista inferior de un carro
miembros de gufa montados en el mismo en una posicidn

punto de nisla";

Otro objeto del invento es proporcionar un meca~
cial por medio de diferentes puntos, tales como el punto-de

Otro objeto del invento es proporcionar un meca-=
nismo de dibujo con una construccién simplificada, adecua~
do para efectuar una operacién de dibujo parcial por medio -
e todavia otro objeto del invento proporciénar
un mecanismo de dibujo para efectuar la 0peraéi6n de dibu-
jo parcial colamente mediante el montaje de modo desﬁbn%é—

ple del mecaniemo sobre un carro usual sin reformar ni modi

dercribird a continuacidn una realizacién de acuerdo con el
invento, con referencia a los dibujos que s¢€ acompaﬁan,_eh
14 Fige. 1 es una vista en perspectiva que ilustral

una realizacidn de acuerdo con el presente jnvento, la cual

eztd dispuesta en condicién operante 0 de funcionamiento,

tee importantes de la realizacidén de la Fig. 1 en condicién

Ta Pipg. 44 es und vieta superior de uno de doe

260476
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miembros de guia;
La Pig. 4B es una vista en plants del miembro de
suia con una cubierta montada sobre el mismo quitada;

La Fig. 4C es una vista inferior del miembro de
guia;

La Fig. 4D es una vista en corte del miembro de
pufia, tomada a lo largo de la linea A-A de 1la Fig. 44;

La Fig. 5A es una vista superior de un miembro de

control de seleccidn de agujas;
Ia Fig. 5B es una vista frontal del miembro ce con

trol de seleccidn de agujasj
Ia Fig. 5C es una vista inferior del miembro de

control de seleccidn de agujas;
Ia Fig. 5D es una vista lateral del miembro CGe

control de seleccidn de agujas;

Ias Figs. 6A a 6C son una vista en planta que 11lus
tpa una condicién de celeccién de agujas en una posicién e
punto de nicla" mediante dos miembros de control de seléc;
cién de agujas y un miembro de guia;

la Fig. 7 es una vista inferior gue ilustra una pajr
te del carro que incluye el miembro de guia montado sobre
el mismo en una posicién de punto doble o retenido;

ia Fig. 8 es una vista en planta de un miembro de

gula, con una cubierta quitada, de otra realizacién de acuel

do con el presente invento; Y
la PFig. 9 es una vista en planta de la realizacidn

lane, condicidn de celeccidén de agujas en una posicién de pun-

to de "isla" mediante dos miembros de control de seleccién

de agujas y un miembro de gufa.
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Con referencia ahora a las Figs. 1 a 3, se ha ilug
trado en ellas una méquina de tricotar de lecho o plancha
nlana accionada manualmente, en la cue se emplea un mecanis
mo construido de acuerdo con el presente invento. Con refe-
rencia a la Fig. 3, en particular, 1la posicidén del operario
estd asignada en la parte inferior. La miquina ilustrada es
veuval en cuanto a su construccidn general, y comprende un
cuerno de miquina 100 que incluye una plancha de agujas 101
para asujar de lengleta 103, cada una de las cuales tiene uy
taldn 102, un carroc 200, montado para deslizamiento sohre 1a
nlancka de agujas 101, La plancha de agujas 101 estd férﬁads
en ol mismo con una pluralidad de ranuras alargadas iOéi@is-
rueetas loteralmente al movimiento del carro 200, y 1ns ba-
lonees 102 de las agujas 103 sobresalen individualmente -hacig
arribe 2 través de las ranuras 104, de modo cue establezcan
aplicacidn con los mismos levas que estdn en el carro 200.
Iz plancha 101 de agujas estd ademds provista de una plura—

1idnd de clementos 105 de platins usuales, como se ha ilus-

a %
s
3

trado en marticular en la Fig. 2. : we
121 carro 200 estd provisto, en la parte superior
cel mismo, de un mango 201, un disco 202 ajustador del pun—
to y une palanca 203 de control accionable manualmente, y ey
el carro 200 estd montada de modo desmontable, mediante un
nar de tuercas 301, una unidad 300 de prensado de la tela.
Sohre 1la unidad de prensado 300 hay montado un alimentador
207 de hilo provisto de dos guiahilos de alimentacidn de hid
1o separados 303 v 304, a travées de los cuales pueden ser er
filndor dos hilos separados 501 y 502, suministrados desde
unn fuente de suministro de hilo, a través de un dispositi-

vo tomrdor urual (no representado), para ser alimentados a

POﬂR R
QUALITY
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las agujas de tricotar 103, respecfivamente.

En la parte inferior del carro 200 hay previsto
un mecanismo de leva conocido para aplicacidén para funcio-
namiento con talones de agujas, para mover a estos Wltimos
para la operacidn de tricotado. Bl mecanismo de leva tiene
ina construccidén en general simétrica con relacidn a la 1i-
hea central B (véase la Fig. 3) y comprende varios miembros
de leva, algunos de los cuales son controlables para despla
vamiento mediante accionamiento normal de la palanca 203 de
control accionable manualmente, antes mencionada, de mcco
hue el mecanismo de leva puede ser acomodado para constituir
hiversos pasos requeridos de loe talones 102 de las agujas
103 con relacién al carro 200 para diversos tricotadoy o
muntos, por ejemplo, punto liso, punto retenido, puntc de
nalla saltada o flotante, punto de vanisado parcial, punto
ie "isla", o similar. No se méncionarén, sin embargo, los de
talles particulares de los miembros de leva individuales, -ex
bepto para los miembros 208, 209, 206, 204 y 205, puesto que

son del conocimiento pdblico y quedan fuera del alcance del

bue los pasos de talones, en 1los c¢asos en que sea necesario.
Dispuestas en la parte mds trasera del mecanismo
he leva en el carro 200 hay un par de divisiones o tabiques
traseros 204, los cuales estdn situados de tal modo que al
funcionar el carro 200 pasardn muy préximas frente a los t2
Hones 102 de aquellas agujas 103 que estén en la posicidn
Ca-
ia uno de los tabigues 204 estd provisto de una extensién

b10 la cual sobresale desde el carro 200 y dispuesto para

permanecer por encimae de, y fuera de aplicacién con, los ta

presente invento. En cambio se mencionardn agui en lo que ei '
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‘bn 1a segunda posicidén avenzada serén guiados al paso de ta-

Hoja nam. 8 260476

lones de agujas 102. La leva 205 estd dispuesta en una u
otra parte extrema longitudinal del carro 200, frente al
tabique trasero 204 y espaciada del mismo, por lo que la
leva 205 y el tabique posterior 204 definen entre ellas un
primer paso de talones g, como.se ha ilustrado en la Fig.
3. La leva 206 estd dispuecta frente a la leva 205 y espa-
ciada de ésta, y queda definido un segundo paso de talones
£ por las levas 205 y 206. Frente a la leva 206 estd defi-
nido un tercer paso de talones ¢ por la leva 206, como se
ha ilustrado en la Fig. 7. Mediante tal disPosicién,{%bg.tg
lones de agujas operantes, los cuales estdn en las pogleio-
nes primera, segunda y mds avanzada, se desplazan reqpf;@eg
do los pasos de talones g, £ y ¢, respectivamente. Lanﬁ}ime-
ra posicién avanzada de los talones de las agujas se Ha ‘desils
nado por la referencia C en los dibujos que se acompaﬁéﬁ?
Otra leva 208 estd montada a pivotamiento sobée
un pasador 207 para montaje firme de la leva 205 en el-cai

rro 200. Un resorte helicoidal (no representado en los.dibu

”,Q .

jos) empuja usualmente la leva 208 a una posicién como la
i lustrada en la Fig. 7, en cuya posicién se apliea con, ¥ es'
Hetenidz por, la extensidén 2107 del tahique posterior 204.
Fn esta posicién de la leva 208 los talones 102 de agujas

bn 1z posicién C serdn guiados por ella al paso de ‘talones

hna. nosicidn, y retenida por unos medios adecuados (no repre

sentados) en la misma, en la cual los talones de las agujas

Lones g.

Dispuestos dentro de las dos levas adyacentes 205

; 206 hay un par de elementos 209 de seleccidn de agujas pa-
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ra aplicacién con los talones de las agujas 103 para selec-
cionarlas de acuerdo con un programa de seleccidn de agujas
predeterminado, 0 bien, en otras palabras, parad separarlas
en dos grupos en un orden predeterminado. Durante el funcig
hamiento del earro, el elemento 209 de celeccidn de agujas
se aplica a los talones de aquellas agujas que fueron guia-
das al segundo paso de talones f para separarlas ademds en
dos grupos, los cuales pueden luego tomar los pasos de talo
hes e ¥ &, respectivamente, como S€ ha ilustrado en la Fig.
3 . _
En la mdquina ilustrada en 10s dibujos, emplcada
bara cada uno de 1os elementos 209 de seleccién de agﬁgas,
hay un tambor de geleccién de agujas ‘conocido, el cual es
ontrolable a través de unos medios adecuados (no represen-
tados) Por un mecanismo 106 de control de celeccidn de aga-
jas previsto en el cuerpo 100 de la mdquina, como S€ ha - des
Lrito en la antes mencionada patente para los E%.0U., Nimero
3.358.473. EL mecanismo de control 106 comprende una tarje-
.o de control perforada usual 600 para proporcionar un pro-

prama de seleccidén de agujas deseado para cada vuelta de tri

hotado en forma de perforaciones formadas selectivamente en

la tarjeta 600. Cada programa de seleccibn de agujas consis

.o en un ndmero unitario, por ejemplo, de 24, de sefiales

honstituidas por la distribucidn secuencial de perforaciones
en una fila. Asi, las agujas operantes 103 son separadas por
medio del elemento 209 de seleccibén de agujas en dos grupos

hor el ndmero unitario de las mismas, de acuerdo con el pro

prame de seleccién de agujas en la tarjeta de control 600.

Ha de entenderse, sin embargo, que la construccidn

bntes mencionada de la mdquina de tricotar es ya conocida ¥y
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utilizada de un modo en general, El mecanismo de dibujo de
acuerdo con el presente invento se describird con referen-
cia a los dibujos que se acompafian.

Gon referencia ahora a la Fig. 1, se han ilustra-
do en ella un par de miembros de control de seleccidn de
agujas 400 y 400°, que tienen una longitud y una anchura
predeterminadas y en el extremo frontal y én el extremo pos
terior de la superficie superior de cada miembro de control
de seleccidn de agujas se han previsto una leva anterior o
frontal 401 y una leva posterior 402, como se ha 1lustrado
en las Figs. 5A-5D. Los miembros de control de qelecc:dn de
agujas 400 y 4007 tienen una construccién simétrica y estén
montados en oposicién, con un espaciamiento predeterw1nado
entre ellos. En el extremo frontal de la superficie inferio
de los mismos, hay previstas una pluralidad de ramas 403
con un espaciamiento igual al espaciamiento de dos randr?s
adyacentes 104 de la plancha de aguja 10l. Los miembros.&e
control de seleccién de agujas 400 ¥y 4007, moldeados prefe—
riblemente de resinas termopldsticas, tal como de pollqve-
tal, pueden ser montados en la posicién deseada a lo largo
de la direccidén longitudinal con referenc;a a la plancha de
agnjas 101, introduciendo para ello las ramas 403 en el ex-
tremo posterior dé las ranuras 104. Se hace que una rama
predeterminada 404 de las ramas 403 se proyecte en la di-
reccidén del operario y sirva como segmento de indicacién
para mostrar agujas especificas. Se impide que los miembros
de control de seleccién de agujas 400 y 400’ actien erréneg
mente, dzdo que se ha previsto un segmento magnético 405
en el 4rea céncava formada en una posicién apropiada en la

parte inferior del miembro de control de seleccidn de agu-
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jas y es generada una fuerza de atraccidén entre el segmen-
to magnético 405 y la plancha de agujas 6 de material ferro

magnético.
Un par de miembros de gufa 210 derecho e izquierdo)

representados en las Figs. 4A a 4D, estdn montados simétri-
camente en los lados opuestos del carro 8. Entre la leva de
gufa posterior 212, 1la cual se proyecta hacia fuera desde
la parte central de la superficie inferior de la placa de
base 211, ¥ la levs de gufa frontal 213, la cual est4d mon-
tada en oposicién en el lado frontal de la leva de gufa pos
terior, hay formado un paso a para guiar los talones 102 de
agujas operantes alineadas en la posicién C de acuerdo con
el movimiento de deslizamiento del carro 200, y hay previs-
ta una pared de gula 214 en el interior de la leva de guia
posterior 212 y en el lado frontal de la leva de gula fron-
tal 213, Hay prevista una primera leva de gufa desplazable
215 en el interior de la leva de gufa posterior 212 ¥ entre
la pared de guia 214 y 1la leva de gula posterior 212, foradn
dose as{ un paso b entre la primera leva de gufa despiaza-
ble 215 y la pared de gula 214. Por otra parte, la exten-
gién del paso a estd formada entre la primera leva de guia
215 y la leva de gula posterior 212, como se ha ilustrado
en la Fig. 3. Las levas 212 y 213, la pared de gula 214 ¥
1o placa de base 211 estdn moldeadas enterizas de reginas
termopldsticas.

1 extremo de véstago de la primera leva de gula
215 estd soportado a pivotamiento por un pasador 216, de mo
do aue la leva 215 pueda ser desplazada a la primera posi-
cién (en 1lfnea de trazo lleno en la Pig. 3) para permitir

el paso sucesgivo de los talones guiados a través del paso
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de rufa 2 v 2 la segunda posicidn (en linea de trazos en
la Fig. 3 v en la Fig. 4C) para guiar los talones 102 al
interior del paso de gufa b mediante la aplicacidn de la
leva 215, pasando los talones 102 a través del paso de guia
a. La primefa leva de gufa desplazable 215 estéd conectada
a una palanca acodada 219, permitiendo para ello que un pa-
sador 220, acoplado al extremo superior de unos medics de
tronsmisidn articulada 217 previstos en el extremo libre de
le primera leva de gufa desplazable 215, sobresalga hacia
arriba a través de una ventanilla 218 de la placa de base
211 y ademds introduciendo el pasador dentro del agujepgr
alargado 221 formado en un extremo de la palanca acodaﬁg"
219 prevista en la superficie superior de la placa de%miée
211 como se ha ilustrado en la Fig. 4B. e

E1l codo central de la palanca acodada 219 esié..
apoyado para rotacién por un eje de soporte 222, ¥ serha’}
previsto una varilla accionable manualmente 223 en el q%?o:
extremo de la palanca acodada 219 y ademds hay dispuestgzéﬁ
actuador‘224 en la superficie inferior de la palanca adbdai
da 219, entre la varilla accionable 223 y el eje de soporte
222, para permitir que el actuador 224 sobresale hacia aba-
jo a través de ﬁna ventanilla 225 de la placa de base 211,
como se ha ilustrado en las PFigs. 4B a 4D.

Ia palanca acodada 219 puede ser adaptada para ha
cer aue la primera leva de gufa desplazable 213 sea despla-
zada, ya csea en la primera posicidn ya sea en la segunda Do
cicidén, haciendo girar para ello manualmente la varilla de
sceionamiento 223 durante el movimiento de deslizamiento del

carro. La palsncs acodada 219 funciona de tal modo que la

nrimera leva de gufa desplazable 215 puede ser desplazada
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desde la primera a la segunda posicidn cuando se empuja el
extremo inferior del actuador 224, por aplicacidén con la lg
va posterior 402 de cada uno de los miembros 400 y 4007 de
control de seleccién de agujas. Por otra parte, la primera
leva de gufa desplazable 215 puede ser desplazada de la se-
gunda a le primera posicién cuando se hace que el extremo
inferior del actuador sea empujado por aplicacién con la le
va. frontal 401 de cada uno de los miembros de control de sg
leccidn de agujas.

El resorte 226 de accionamiento descentradoe, cl
cual estd dispuesto eldsticamente entre los pasadores 220 y
222, puede ser adaptado para empujar la palanca acodada 219
a la posicién apropiada, cuando la palanca acodada 219 .es
desplazada para desplazar la primera leva de guia 215 ya ceq
a la primera ya sea a la segunda posicidn, sobre una linea
de contacto neutra, mediante lo cual se impide que la palan
ca mcodada 219 y la primera leva de gufa desplazable 215 se
muevan erréneamente.

Ia segunda leva de gula desplazable 227 estd sopox
tada parae pivotamiento en la superficie inferior de la pla—'
ca de base 211 mediante un eje, de modo que la leva 227 es-
t4 dispuesta en el interior de la primera leva de gufa des-—
plazable 215 y del extremo opuesto interior de la pared de
gufn 214. Un tercer paso de gufa c estd formado en el lado
frontal de la leva 227, y la extensién del paso de gula

sotd formeda en el lado posterior de la leva 227, como Se h3

la segunda leva de gula desplazable 227 estd aday
tada para desplézamiento ya sea a su primera posicidén (en

1{rc- de trazo lleno en la Fig. 4C y en la Fig. 3) para per
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mitir el paso sucesivo de los talones 102 guiados a través
del poro de gufa b, 0 a su segunda posicidn (Fig. 7) para
guiar los talones 102 al paso de gufa c después de que la
segunda leva de gufa 227 se aplique a los talones 102, sien
do empujada normalmente la segunda leva de guia 227 por un
resorte enrcllado alrededor de su eje de soporte 228, a la
serunda posicidn,

E1 mimero de referencia 230 designa un primer miem
bro manual destinado a desplazar la segunda leva de gufa deg
plazable 227 a la primera posicién o a la segunda posicién
v estd dispuesto en la superficie superior de la placa de
base 211 por aplicacién en los agujeros alargados (no habiég
dose representado uno de ellos) previstos en los extrembé
opucstos en sentido longitudinal de una placa deslizabile 23]
de pasadores 231 y 232, los cuales estdn previstos en vela-
cién de opuestos entre si. En un lado del miembro manﬁa¥;23c
sobresnle una palanca 235, como se ha representado, ¥ up.spg-
mento de contacto 236, el cual estd dispuesto verticalgenfé,
sobresale hacia abajo a través de una ventanilla de 1a’pial
ca de b=se 211 al espacio bajo la placa de base 9. El extre
mo sobresaliente del segmento de contacto 236 se aplica con
1n segunda leva de gufa desplazable 227 para desplazar la sg
cunda leva de gufa desplazable 227 a la primera posicién, en
onosicién al empuje del resorte 229 sobre la misma, debido
al rovimiento de deslizamiento hacid adelante del extremo sg
precaliente accionado por la palanca 235, o bien para permi-
tir gue 1o segunda leva de gufa 227 sea desplazada a la se-
csundz posicidn, debido al movimiento de deslizamiento hacia
atrde del extremo sobresaliente accionado a causa de la pa-

lanca 235 antes mencion=da, como se ha ilustrado en la Fig.

PO

R
QUALITY
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4B.

#1 nimero de referencia 238 designa un segundo
miembro manual, el cual estd dispuesto directamente sobre
el primer miembro manual 230, de modo que €e apliquen los
pasadores 231 y 232 en agujeros alargados 240 previstos en
los lados opuestos en sentido longitudinal de una placa desg
lizable 239. En un lado de la placa deslizable 239 hay dis-—
puesta verticalmente una palanca 241, y en el lado opuesto
de la placa deslizable 239 un segmento de contacto 242, el
cual estd dispuesto verticalmente, sobresale hacia abajo a
través de una ventanilla 243 de la placa de base 211. )
aplicacién del extremo sobresaliente del segmento de contag
to 242 con los miembros de leva 208 permite que los migmbro%
de leva 208 sean desplazados a una posicién predeterminada,
moviendo para ello a deslizamiento su extremo sobresalienﬁe
hneia atrds o hacia adelante mediante la leva 241; indepen~-
dientemente del funcionamiento del primer miembro manual .
230, Bl miembro de leva 208 es controlado por el resor%é dg
tes mencionado (no representado) y el miembro manual 258;:de
modo que los pasos para taldn g v £ pueden quedar abiertos, |

como se ha ilustrade en la Fig. 3, cuando el miembro manual

238 est4 dispuesto en una posicién frontal, mientras dque el

primer paso nara taldén g puede ser cerrado y el segundo pa-

miembro manual 238 en la posicidén posterior, como S€ ha ilug

trado en la Fige Te
En la Pig. 4B se ha ilustrado un resorte 246 para

impedir que los miembros manuales primero y segundo 230 ¥y

238 se muevan erréneamente. Se ha previsto ademds un dispo-

sitivo 247 para unir los miembros de gufa 210 a los lados
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opuestos del carro 200. Una variila roscada 248 del dispo-
sitivo 247 estd introducida en una abertura roscada 249 foxj
mada en las extensiones 200 de la divisién posterior 204
en el carro 200 para montar de modo desmontable los miem—
bros de gufa 210 en el carro 200,

Una cubierta 250 para cubrir la placa de base 211
estd montada sobre el borde superior de la pared periférica

211’ de 1la misma. A través de ventanillas 251 a 254 abierta

Ul

en las posiciones predeterminadas de la cubierta 250, sobre
salen hacia arriba la varilla de accionamiento 223, las pa~
lancas 235 y 241 y el dispositivo 247. Se han previsto las
indicaciones E - J en la posicidn predeterminada en la peri
feria de las ventanillas 251 a 253 para indicar una posicidn
de ajuste para la varilla de accionamiento 223 y las palan-
cas 235 vy 241, como se ha ilustrado en la Pig. 4A. s

Es evidente que la realizacidén preferida del’méca

nismo de dibujo de acuerdo con el presente invento estd: cong

PR

Y

truida como se ha descrito en lo que antecede, T

A continuacién, y con referencia a las Fige. 3 ¥y
6A a C, se efectuard la descripcidn de la operacidn de,eje—'
cucidén del dibujo mediante el uso-de un punto de "isla", -
empleando para ello el mecanismo de acuerdo con esta peé§=
lizacidén, Se dispone el mecanismo de leva del carro 20¢_d$
modo que tenga la formacién correspondiente al punto defaig
la", accionando para ello la palanca de control 203 acciona
ble manualmente. Se montan los miembros de gufa 210 en los

lzdos opuestos del carro 200 y se fijan la varilla de accig

namiento 223 y las palancas 235 y 241 de los miembros de guia

210 en las indicaciones E, J y H, y luego se fijan la prime-

ra leva de gufa desplazable 215, la segunda leva de gufa ded

I
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plazable 227 y la leva 208 de accionamiento de agujas en la
primera pogicién, como se he ilustrado en la Fig. 3. Por
otra parte, todos los talones de agujas operantes son ali-
neadoc en la posicién B y se monta el miembro 400 de control
de seleccién de agujas izquierdo sobre 1la plancha de agujas
101 de modo el segmento 404 de indicacién del mismo esté dig
puesto en relacién de oposicidn con el +alén 102 en el la-—
do izauierdo del talén 102z en el extremo izquierdo del gru
vo de talones 102x, desde el talén 102a al talén 102b in-
cluidos en un grupo de agu.jas deseado, las agujas predeter-
minadas del cual son introducidas en el paso £y selecciona
dag mediante un miembro 209 de selec016n de agujas girato-
rio, para efectuar la operacién de dibujo parcial mientras
el miembro 400’ de control de seleccidn de agujas estd mon
tado sobre la plancha de agujas 101 de modo que el segmento
de indicacidén 404 del mismo esté dispuesto en relacida d&
opuesto al taldén 102 a 1a derecha de los talones 102b, como
se ho ilustrado en las Figs. 64 a 6C.

En la d1spos1016n mencionada en lo que antecede,
se puede fijar en un valor deseado el ndmero de los {alones |
102x ajustando para ello adecuadamente el espaciamiento’en—|
tre los miembros 400 ¥ 400° de control de seleccidén de agu-

jas, moviendo los miembros 400 y 400’ de control de selec—

cidén de agujas a 1o largo de la direccidén longltudlnal Qe

la plancha de agujas 6. Un hilo de color 501 es enfilado a

través de una anilla posterior 303 del alimentador de hilo
302, mientras que un nilo de color diferente 502 ec enfila-

s de una anilla anterior 304 del miswmo, respecti-~

hilos 501 y 502 en una condi~

do a travé

vmmﬂepmammwmwer(hs

cidn que permita efectuar la alimentacién simultdnea.
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Si se desplaza el carro 200 en la direccién ilug
trada por una flecha en la Fig. 6, algunos de ios talones
102, los cuales estdn alineados en la posicién C y por de-
trds de los talones 102x en términos del movimiento del ca
rro 200, son guiados inicialmente a través del paso g des-
pués de ser introducidos en el mismo y guiados al paso e
de dibujo posterior del carro 200 por medio del paso de gufp
rosterior g, como se ha ilustrado en la Fig. 3 y en la Fig.
6A. ,

No obstante, cuando se desplaza el carro 8 a una
posicién mds adelantada, los talones 102x son guiados al
primer paso de gufa a y el actuador 224 se aplica con la lg|
va posterior 402 del miembro 400 de control de seleccidn de
agujas inmediatamente antes de que los talones 102a lleguen
a. la primera leva de gufa desplazable 215, permitiendd‘bgn
ello que la primera leva desplazable 215 sea desplazada de
la primers a la segunda posicidén, a fin de guiar los taleo-
nes 102x al paso de gufa b, como se ha ilustrado en la Fig.
GB.,

Los talones 102x son guiados desde el paSO'dé°§uil

PO}

go son guiados selectivamente por el elemento 209 de celec—

q

cidn de apujas giratorio ya sea a uno de los pasos d de}qn—
teroe de la operacidén de ejecucién del dibujo, ya sea‘élqbg
so e trasero de la operacidén de ejecucidn del dibujo, de
acuerdo con una cefial de seleccidn de agujas deseada, como
ce ha ilustrado en la Fig. 3.

Si re desplaza el carro 200 mfs hacia adelante,
los talones 102, que estdn por delante de los talones 102x

en cumanto 2l movimiento del carro 200, son guisdos al paso

POOR -
QUALITY
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de gufa a y el actuador 224 =e acopla con la leva frontal
401 del miembro 400 de control de seleccién de agujas casi
inmediatamente antes de que los talones 102, junto a los td
lones 102b, lleguen a la primera leva de gufa 215, con lo
que la primera leva de gufa 215 es desplazada desde la se-
gunda posicidén a la primera posicidén para permitir el paso
sucesivo de los talones 4 a través del paso de gula &, ¥
el taldén 102 es guiado al paso g posterior de la operacidén
de ejecucién del dibujo del carro 200, a través del paso 2
vy del paso de guia posterior g, como &€ ha ilustrado en la
Pig., 3 y en la Fig. 6C.

La aguja 103, cuyo taldn 102 es introducido en
los pasos d y e posteriores en la operacidén de dibujo, pue-
de ser movida mediante sus movimientos deceados hacia ade~
lante y hacia atrés, respectivamente, para efectuar la ope
racién de formacidn de dibujo formando para ello punto< de
wisla" con los respectivos hilos 502 y 501 alimentados] ‘des-
de la anilla frontal 304 y la anilla posterior 303. Ia agu-

ja 103 es conducida fuera del miembro de gufa 210 en una

forma alineada en la posicién C decpués de ser introducida

en otro miembro de‘guia 210 desde el interior del carros

Asf, de las agujas 103 situadas entre los segrien—
tos de indicacién 404 de los miembros 400 y 400’ de comtrol
de seleccidén de agujas montados en la plancha de agujas 101
colamente las agujas 103 que pueden ser guiadas a través de
pago d de talones mediante la seleccién del elemento 209 de
celeccién de agujas, durante el movimiento del carro a una
posicién predeterminada, forman de modo cooperante el teji-

do de punto compuesto del hilo 502, y el tejido compuesto

del hilo 501 es tricotado por las restantes agujas operan-
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tes,

De este modo, la operacidén de formacién de dibujqg
parcial de punto de "isla" o bien denominada de "motivo sey
¢illo", puede ser 1levada a cabo como se desee para produ-
cir el dibujo en el Area especifica en el tejido.

Es evidente que la operacién de dibujo parcial
mede ser establecida preferiblemente, debido a la construg.
cidn simétrica del mecanismo de leva, de la misma manera
durante el recorrifo hacia adelante del carro 8 y también
durante el recorrido hacia atrds del mismo.

No obstante, durante el desplazamiento hacir ade-
1lante o hacia atris del carro 200, los miémbros 400 y 400°
de control de seleccidn de agujas pasan a través de la cavi
dad 257 similar a un canal, la cusl estd definida por el
borde anterior de la pared vertical en el miembro de gugg
210 y el borde posterior de 1z leva de gula posterlo£ 212
y pasan a través de la cavidad 259 similar a un canal’ flie
estd definida por el borde posterior del tabique posﬁq?ﬁor
204 del carro 200 y el borde snterior de la tuberia 258 que
se aplica al carril posterior 107 de la plancha de aggjﬁ;
101 y, por consiguiente, puede impedirse que losrmiemprqs
de control de seleccién de agujas se muevan errdneaméﬁfé en
direccién hacia atrds o hacia adelante, 0 en una.diréabidn
de deslizamiento de agujas durante su movimiento de gééplg
zamiento, ya que los miembros de seleccién de agujas estdn
firmemente retenidos por los miembros 256, 212, 204 ¥y 258
gue forman 1as cavidades mencionadas en 1o gque antecede
(Pig. 3).

A continuacién se efectuard la descripeidn de la

operacibén en punto doble o retenido, con referencia a la
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fig. T. &1 mecanismo de leva (solamente se ha ilustrado la

mitad de la derecha del mismo con relacién a la 1inea cen-

tral B) del carro 200 se ha ilustrado como estando en la
disposicidn de leva correspondiente al punto retenido por
accionamiento de la palanca 203 de control. Los miembros de
gufa 210 estdn montados en los lados opuestos del carro,
aunque no se ha representado uno de los miembros 210. Las
levas de guia primera y segunda y la leva 208 se fijan en
1la segunda poeicidn fijando para ello la varilla de acciona
miento 223, y las palancas 235 y 241 incluidas en el miem-
bro de gufa 210, en las marcas de indicacién *, I y G, res-
pectivamente. Ademds, el hilo 501 puede ser enfilado dentro
del alimentador de hilo 302 a través de la anilla de alimen
tacidn posterior 303. las agujas 103 y los miembroe 400 y
400° de control de seleccidén de agujas son fijados en las
posiciones deseadas, respectivamente, como en el caso de

1a operacidén con punto de wigla", En este caso, las posicig
nes de los miembros 400 ¥y 400’ de control de seleccidn de
agujas estdn invertidas con respecto a la direccidén lateral
a diferencia de lo que ocurria en lz antes mencionadaVQis—
posicién de punto de "isla". Expresado para que sirva de

ilustracidn, el miembro 4007 de control de seleccién de agw

jas estd dispuesto sobre 1a plancha de agujas 101, de Todo

aque el segmento de indicacién 404 del miembro 400° dc con—
trol de seleccidén de agujas est4 montado frente al taldén

de la aguje extrema de la izquierda de las agujas 103 seleg

cionadas para efectuar la operacién de dibujo parcial por
el elemento 209 de seleccién de agujas giratorio para esas
agujas 103, mientras que el miembro 400 de control de seleg

cidn de agujas estd dispuesto de un modo gimilar sobre el
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miemo, de manera que el segmento de indicacidn 404 estd
montado frente al taldén de la aguja extrema de la derecha
de las agujas 103 mencionadas en lo que antecede.

Si se desplaza el carro 8 desde la posicién ilus
trada en la Fig. 1 a la derecha, la primera leva de guia
desplazable 215 es mantenida en la segunda posicidn, como
ge ha ilustrado en la Fig. 7, hasta que el actuador 224 del
miembro de gufa 210 de la derecha llega al miembro 400’ de
control de seleccidn de agujas dispuesto en el lado izquier
do del miembro 400 (Nota: La disposicién de los miembros
400 y 400’ de control de seleccidén de agujas estd inverti-
da con respecto a la ilustrada en la Fig. 1) vy es acciona—
do por la leva 401 por aplicacién con la misma. En conse-
cuencia, las agujas operantes 103 situadas en el lado iz-
quierdo del segmento de indicacién 404 del miembro 409'.qe
control de seleccidn de agujas se desplazan recorriendo’ 61
tercer paso de talones ¢ guiadas por las levas 215 y 257.
8i se empuja el aofuador 224 a su primera posicidn po?‘ﬁé-
vimiento sucesivo del carro 200 por aplicacidn con la leva
frontal 401 del miembro 400’ de control de seleccidn de agu'
jag, 1la leva de gufa 215 es accionada para des plazamlento
a ls primera posicién, y retenida en ésta, hasta que el'gc-
tuador 224 llega a la leva posterior 402 del miembro 409 “de
control de seleccidén de agujas dispuestq en el lado defecho
del mismo. Con la operacidn antes mencionada, los talones
de las agujas opuestas a los segmentos de indicacién 404 de
los miembros 400 y 400’ de control de seleccidn de agujas,
vy logs de las agujas situadas entre ellos, son guiados a

través del paso por detrds de la primera leva de guia des-

plazable 215 retenida en la primera posicién. Los talones

P@@@
QMAUTY
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de las agujas son guiados al elemento 209 de seleccidén de
agujae por la leva 208, la cual es retenida en una posicidn
tal que cierra el primer paso para talones g ilustrado en

la Fig. 3. De este modo los talones son separados selecti

vamente en dos grupos por el elemento 209 de seleccidn de

agujas.

Uno de los grupos de agujas es guiado a través
del paso d ilustrado en la Fig., 7, de la misma manera que
las agujas que pasan a través del paso ¢, mientras que los
otros grupos de agujas son guiados a través del paso e. las
aéhjas gue pasan a través de los pasos 4 y e reciben el hi-|
lo 501 desde la anilla 303, pero las agujas que pasan a tra
vés del paso 4 forman una malla compieta, mientras que las
agujas que pasan a través del paso e forman una malle rete-
nida, efectudndose asi la operacidén de punto retenido. S5i
el actuador 224 se aplica a la leva posterior 402 del'miéms
bro 400 de control de seleccidén de agujas por movimiento su

cesivo del carro 200 que ha de ser desplazado a su ségunda

pogicidn, la primera leva de gula desplazable 215 es aceio~| -

nzda para desplazamiento a la segunda posicién y retenina
en esa posicidén por el empuje del resorte 226. Como resul-
tado, las agujes 103, las cuales estdn situadas en el lado
derechio del segmento de indicacidén 404 del miembro 400 de
control de seleccidén de agujas, se desplazan por el paso ¢
primeramente, y luego por el paso d. Todas lasg agujas gue
son guiadas a los pasos 4 y e son introducidas en el otro
mienkro de guia 210 (no representado en la Fig. 7) desde el
lzdo interior del carro despuée de efectuada la operaciébn
de formacidén de dibujo, de acuerdo con el mecanismo de le-

va, y ademfe son conducidas fuera del miembro de guia 210,
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estando alineadas en la posicién C.

4si, es evidente que la operacidén de formacidn de
dibujo parcial mediante la operacién de punto retenido pue-~
de ser efectuada como en la operacién de punto de "isla",
moviendo para ello el carro 200 a la posicidn predetermina-
da, y la operacidn de dibujo por el método de punto reteni-
do puede también ser efectuada moviendo el carro 200 hacia
atrds.

Guando se pretende que la operacidén de formacidn
de dibujo parcial, en el modo de punto retenido, sea efec-
tuada con el mimero requerido de filas tricotadas efectuan
do normalmente el procedimiento completo de dibujo, en vez
de un procedimiento de dibujo parcial, se fija la segunda
leve de gufa 227 en la primera posicién. Expresado para ilu&
tra016n, si se fija la segunda leva de gufa 227 en la pﬂlme
ra posicidn, los talones 102 los cuales han sido gulados
una vez por la primera leva de gula desplazable 215 alzlntg
rior del paso de gufa b, pasan a través del paso b meéi;;%e
la segunda leva de gufa 227, sin que se impida que paséh~a
través del eegundo paso de gufa b y son luego introducidds
desde el poso de gufa anterior f al carro 200, En concecuen
cia, todas las agujas operantes son guiadas al elemento 209
de seleccidn de agujas giratorios y seleccionadas por qqp;;
suiente por el mismo elemento 209, independientemente'ﬁe la
posicién de la primera leva de guia 215.

~ 4ei, se comprenderd que fijando la segunda leva df

efectuar 1z operacidén de punto retenido sin retirar los mien

broe de gufa 210 del carro 200, produciéndose asi, a volun-

tad, dibujos parciales o completos.




10

15

20

25

Hoja nOm. 2 5 7 260476

Se efectuard la descripcidn, con referencia a las
fige. 8 y 9, relativa a otra realizacidén que es de una cons
truccidn simplificada y destinada a producir un motivo sen-
cillo, en particular por medio del punto de Wisla'.

De acuerdo con la realizacién ilustrada en las
Figs. 8 y 9, un miembro de gufa 210 estd provisto, en la
superficie inferior de la placa de base 211 del mismo, de
levas de gufa anterior y posterior 712 y 713, una pared de
guia 714 y una leva ae gula T1l5 correspondientes o simila-
res, respectivamente, a las levas de gufa anteriores 212 y
213, la pared de gufa 214 y la primera leva de guia 215 del
miembro de gufa 210 ilustrado en la antes mencionada primera
realizacibén. La leva de gula deSplazable 715 estd unida a
pivotemiento alrededor de un pasador 716 y estéd conectada a
una palanca acodada 720 mediante una conexién de pasador-y
ranura de un pasador 717 que estd fijado a su placa lateral
715 para proyectarse hacia arriba a través de la ventanilla
718 de la placa de base 71l y un agujero alargado 721 que es
t4 previsto en la palanca acodada 720, similar a la palanca
acodada 219, descrita en la primera realizacién antes mencio
nada, cuya palanca acodada T20 estd unida a pivotamiento a
1a placa de base Tll por un pasador 719. la palanca acoaéda
720 estd provista de un actuador 724 correspondiente al ac-
tuador descrito en la primera realizacién. K1 actuador 724
sobresale hacia abajo a través de la ventanilla 722 formada
en la placa de base Tll. El actuador 724 y la leva de suia
715 estdn normalmente empujados para que permanezcan en una
posicidén posterior, como se he ilustrado en la Fig. 8, y en
ungs posicién representada en 1fnea de bLrazos como la ilustra

da en la fig. 9, respectivamente por un recorte de tensidn
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725, el cual estd previsto entre el pasador 717 y el pasa-
dor 723, los cuales estdn fijos a la placa de base T1ll. |
Bepecialmente en el caso del miembro de guia 210
de 1o segunda realizacidn, construida para producir un mo-~
tivo sencillo por medio de un punto de *igla®, siendo la
segunda realizacidén diferente de la primera realizacién, se
han previsto unos medios para retener la leva T30 en el ca~
rro en una posicién tal que los pasos para talones gy £
ectén normalmente abiertos. Es decir, que el borde anterior
727 de la extensién 726 de la placa de base 711 sirve para
actuar como un apoyo de tope para la leva 730. En la exten
sidn 726 se ha previsto un dispositivo 728 que tiene un tog
nillo para montar de modo desmontable el miembro de gufa 21
en la extensidn del tabique posterior 204 del carro 200.Por
otra parte, el miembro de control de seleccidén de agujas,
usado en la primera realizacién puede también usarse.en la
segunda realizacidén, y la jndicacién 404 de los miembrds
400 y 400’ de control de seleccidn de agujas en la priﬁera

realizacién puede ser sustituida por una marca sobre Ja su

perficie superior de la leva anterior 401, mientras que.los

dends miembros, incluida una leva posterior 402, tales-.como
1os usados en el miembro de control de seleccidn de égﬁjas
en la primera realizacién, se emplean en la misma formia.

Ia deccripeién en cuanto al funcionamiento - dy la
segunda realizacidn se efectuard aqui en lo que sigue.

La preparacidén para la operacién de ejecucidn del
dibujo es sustancialmente idéntica a la de la operacién de
punto de "isla" en la primera realizacién, excepto cuando
el carro 200 estd situado fuera del alcance de las agujas

operantes como en la Fig. 1. En este caso la preparacién es

J
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diferente, en cuanto se permite que el actuador 724 y la
leva de gula 715 sean situados en una posicién mediante el
empuje del resorte 725, como en la Fig. 8, correspondientes
a las primeras posiciones del correspondiente actuador 224
y la primera leva de gufa desplazable 215, regpectivamente,
en la primera realizacién. Ademds, si se desplaza el carro
200 a la derecha desde la posicidn ilustrada en la PFig. 1,
las agujas operantes son guiadas al interior del paso g ilus
trado en la Pig. 3 debido a la leva de gufa 715 en su posi-
cién de partida original, es decir en la pos 1cldn en linea
de trazos representada en la Fig. 9, hasta que el actuador
724 1llega al miembro 400 de control de seleccidn de agujas
dispuesto en el lado izquierdo del miembro 400’ de control
de seleccidn de agujas. Por consiguiente, por aplicacidén del]
actuador 724 con la leva posterior 402 del miembro 40@ ge
control de seleccién de agujas, el actuador 724 es despiéza—
do con la leva 402 desde la posicién de partida, o prlmera
posicidn, a su segunda posicién ilustrada en la Fig. 9, en
oposicidn al empuje del resorte 725, Por consiguiente, la
1eva de gufa 715 serd desplazada desde su posicién de parti-
da a su segunda p031c16n, representada por una 1inea de.tra-
%0 lleno en la Fig. 9. La leva posterior 402 estd conqtrulda
de tal modo que la leva de gufa T15 es retenida flrmemente
en la serunda posicién en oposicibn al empuje del reso}%q

725, hasta que al menos un taldn 102z de aguja operante es-—

tablece aplicacién con el borde anterior de la leva T15. Iug

go, si la leva posterior 402 se desaplica del actuador 724,

1a leve de gufa 715 es retenida en la segunda pocicidn, in-

dependientemente de la preéencia del empuje del resorte 725,

por friccién de una o mds agujns operantes que hace que los
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talones se apliquen con la leva dé gula 715 mientras que el
resorte de ldmina usual 729 actida como un medid para propoxr|
cionar friccidn para las agujas operantes. Asf, las agujas
operantes 102a y 102b que estdn frente a las respectivas
indicaciones 404 de los miembros de leva 400 y 400 y las
agujas operantes dispuestas entre ellas, son guiadas al pa
so £ de 1la Fig. 3 por la leva de gula 715 retenida en la sg
gunda posicidbn, como se ha ilustrado en la Fig. 9. Al tener
Jugar el desplazamiento sucesivo del carro 200, cuando el
actuador 724 llega al miembro 400’ de control de selecciédn
de agujas dispuesto en el lado derecho del miembro 400 de
control de seleccidn de agujas y se aplica a la leva ante-
rior 401 del miembro 400”7 de control‘de seleccidn de agujas
el actuador 724 es obligado a retornar a su posicibén de par
tida por la leva frontal 40l. La leva de gufa 715 es necha
retornar a su posicidn de partida, mientras que se obilga
a que avancen las agujas operantes que estdn en aplicggidn
con el borde anterior de la leva T15. Ln conéecuencié,flés
agujas operantes que estdn situadas en el lado derechv-de
la indicacidén 404 del miembro 400‘ de control de seleccién
de agujas, son guiadas al paso g ilustrado en la Fig. 3.
Asi, la operacidén de dibujo parcial deseada puede ser éch-
tuada con las agujas operantes en el margen indicado Qd;IOZE
en la #ig. 9, produciéndose asf los dibujos deseados.
Como puede comprenderse de la anterior exposicidn,
el presente invento es capaz de proporcionar un mecanismo
de dibujo aque efectde una operacién de seleccidn de agujas
para un nimero opcional de agujas dispuestas en el margen
opcionzal y para establecer una operacidén de dibujc de modo

que se pﬁedan producir los dibujos deseados en la parte o
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drea opcional en la tela, ¥y ademds puede proporcionar un
mecanismo de dibujo para efectuar una operacidén de forma-
cién de dibujo parcial por medio de puntos diferentes, tal
como un punto de "isla", un punto retenido, etc, y el pun-
to de "isla" en .particular.

De la exposicién hecha en lo que antecede puede
comprenderse, ademds, que el presente invento puede propor-
cionar un mecanismo de dibujo para efectuar la operacidn de
formacidn de dibujo parcial mediante un montaje de modo des

montable del mecanismo sobre un carro usual, sin reformar

ni rediseflar el mismo.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidén propia y nueva, que Se.
presentan para que sean objeto de la presente solicitud de

Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son 1os

que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

1&,~ Un mecanismo de formacidén de dibujo de una
méquina de tricotar rectilinea para seleccién preparatoria
de las agujas de tricotar operantes que han de ser sub$i~
cuientemente seleccionadas de acuerdo con un programa de
celeccidn de agujas por medioc de un elemento de seleccién
de agujes montado en un carro deslizable sobre una plancha
de agujas de dicha miquina, de modo que e pueda obtener un
dibujo parcial o motivo simple en la tela tricotada en di-

cha miquina, estando provisto el carro de pasos de talones
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primero y segundo para guiar los falones de las agujas por
detrds v a dicho elemento, respectivamente, que'comprende,
en combinacién: una primera leva de gufa desplazable en di-
cho carro, que es desplazable entre una primera posicién y
unz segunda posicibn para guiar dichos talones de las agu-
jas a dichos pasos de talones primero y segundo, respecti-
vamente, unos medios actuadores previstos en el carro para
desplazamiento entre una primera posicién y una segunda po-
sicién; unos medios de transmisién articulada para conexidén

ara funcionamiento de dichos medios actuadores a dicha pri-
mera leva de gufa desplazable, para desplazar dlcha prlmera
leva de guia desplazable entre dichas posiciones primera ¥y
cegunda en respuesta al movimiento de los medios actuadores
entre una primera posicién y una segunda posicidn; respecti-
vamente; y un par de miembros de control de seleccidn. de agm
jas montados de modo desmontable sobre dicha plancha deqagu-
jas y desplazables manualmente con relacién a dicha plancha
de agujas en la direccién longitudinal de la misma, esﬁando
destinados dlchos medios actuadores para aplicacién cdﬁ"y
des plqzamlento por, cada uno de dichos miembros de contrdl
de seleccidén de agujas, respectivamente, en dicha planphq-
de agujas durante el funcionamiento de dicho carro en una’
direccién, con lo que dicha primera leva de guia desplaza—
ble es desplazada entre dicha primera posicién ¥y dicha’ se—
gunda posicién.

28 ,- Un mecanismo de dibujo segin la reivindica~-

de agujas tienen una construceidn simétrica relativamente
entre s, estando cada uno de ellos provisto de medios de

leva para aplicacidn para funcionamiento con dichos medios
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actuadores en dicho carro para desplazar Gichos medios ac-
tus.dores entre dicha primera posicién y dicha segunda posi-
cidn.

32,~ Un mecanismo de formacién de dibujo segun
1las reivindicaciones 12 o 22, en el que dichos medios de
transmieidn articulada estdn provistos de un miembro de re-
gorte para empujar a dichos medios actuadores y a dicha pri
mera leva de gufa desplazable a dichas posicioncs respecti~
vae primera o segunda.

42 .~ Un mecanismo de formacién de dibujo seglin la
reivindicncién 32, en el que dicho miembro de resorte es un
resorte de mccidn descentrada para empujar a dichos medios
actundores y a dicha primera leva de éuia desplazgable hacia
Tuera de una linea neutra, para colocacién en dichas posi-~
ciones respectivas primera o segunda. I

5¢,- Un mecanismo de formacidn de dibujo segin la
reivindicacidn 42, en el que ge han previsto, en el CaYTO,

unos medios para desplazar manualmente dichos medios achia-

dores,
2,- Un mecanismo de formacidn de dibujo segin,

&,
las reivindicaciones 42 o 5%, en el que dicha primera-leva
derplazahle, dichos medios actuadores y los medios de fféns-
mieidn articulnda estdn montados sobre una placa de baégf 14
cual estd montade de modo desmontable sobre dicho carre. -
78,~ Un mecanismo de formacidn de dibujo segin
1a reivindicacién 62, en el que dicho carro esgtd provisto
de una leva controlable manualmente, la cual es controlable
maminlmente a una primera posicidn en la cual se mantienen

abiertos tanto el primero como el segundo de los pasos de

talén ¥ a una segunda,posicidn en 1a cual dicho primer paso
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de taldn estd cerrado mientras qué dicho sepundo paso de
talén permanece abierto, y se han previsto, en dicha placa
de base, unos medios para control manual de dicha leva con
{trolable manualmente.

82 .~ Un mecanismo de formacidn de dibujo seqmin
1a reivindicacidén 7%, en el que dicho carro estd ademds pro
visto de un tercer paso de talén para guiar talones de agu-
jaé frente al elemento de seleccidn de agujas, y la placa
de base estd ademds provista de una segunda leva de guia
desplazable destinada a gular selectivamente, a dichos pa-
sog de taldén segundo o tercero, aquellos talones de agujas
que han sido guiados por dicha primera leva de guia despla
zable mantenida en dicha segunda posicién de la misma duran
te el funcionamiento del carro ¥y, ademds, de medios que in-
cluyen un miembro que puede ser hecho funcionar manualmente
para comtrol manumal de dicha sesunda leva de gufa. .
g2,- Un mecanismo de formacidén de dibujo segﬁn la
reivindicacién 42, en el que dicho miembro de resortehes.un
resorte helicoidal para empujar normalmente a dichos medios
actuadores y.a dicha primera leva de gufa desplazable a.sus
primeras posiciones respectivas. | “"l

108,- Un mecanismo de formacién de dibujo s ewﬁn
cualoquiera de las reivindicaciones precedentes, en el que
cada uno de Gichos miembros de control de seleccidn de agu-
jas est® provisto de una pluralidad.de salientes dispuestos
en relacidén de espaciados entre s{ de acuerdo con el espa-
cio entre las ranuras para agujas adyacentes, para montar
de modo desmontable dichos miembros de control de seleccién
de agujas en dicha plancha de agujas.

©112,-~ Un mecanismo de formacién de dibujo segin

POOR

QUALIT
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cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en el que
dicha plancha de agujas estd hecha de un material ferromag-
nético, estando provisto cada unc de dichos miembros de con

trol de seleccidn de agujas de un imdn permanente unido al

mismo.,
122 ,~ Un mecanismo de formacidén de dibujo de una

mdquina de tricotar rectilinea.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante~
cede, representado en los dibujos que se acompafian y para

los fines que se han especificado.
Esta Mermoria consta de treinta y tres hojas escrid

tas a mdquina por una sola cara.

Madrid, 05 MY1976
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