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bobiner", con yrioridad de la solicitud francesa nt 75 11365
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#ELCRIA DESCRIPTIVA

ia invencién se refiere a los sistemss de mande de um
conjunto portamicleo en una méquina textil de bobinar que per-
pite una mudada automética, tal como, por ejemplo, un acabador,

una estiradora {(intersecting) o0 mecherfte = = = = = = = =« « = =

Los meceniemos de mudeda eutomética de las méquinas del
tipo en cuestidn proceden gencralmente en tres faces, & paber:
1a eyeccién de una bobina llena, la colocacidén de wn nueve ni=-

cleo, y la colocacifén, sobre el nuevo micleo, del extremo de la

mecha obtenido por rotura cuando tiene lugar la eyecciln de la

Los sistemas de mando de los conjuntos portendcleo se
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refieren, por tanto, & les dos primeras fapes precitasdas. - - -

En los mecanipmos d¢ mando habitusles, €l nficleo, asi
como la bobina llena, esidn soportsdos por unos brazos mande=
dos por un mecanismc que comprende unas ruedas y unos sectores
dentados. Sin onbargo, cetas plezas son relativemente pesadas,
voluminosas, onerosas, y ello tanto rds por cuantc que su mi-
mero es funeidn del ndmero de puestos de bebinade que comprende
la méquina. Ademds, el reaprovislonamiento de nicleos eatd
tarbidn realizado por unos wecanismos comple jon, pesados y Mo=
lcstos, en numerc igual al de los ﬁueatoa de bobinado y, por
consiguients, numorososi do ello rosulta que el conjunto do
1z instalacién de cembio automdtico do bobvina es poco précti-

co, costoso, poco rentable y muy pocd figble. - « = = = = = =

£l cbjetivo de la invencidn es reelizar un sigstema de
mendo de un conjunto portendcleo que no procente los inconve~-

nientes precitadoe de los slotemas conocidoge = = = = = = = =

A eate efecto, segin la invencidn, el niocleo nstd sopor
tedo, por cus dos extramos, por medio de dos brazon golidarios
de una primera rueda montada loca sobre un eje hordigontal ¥y
gobre la cual pasa un elomento flexible e inextensible que pa=-
sa tambidn sobre una segunda ruede dentada unida al motor con
dos sentidos de rotacién y provista de medios de blogueo en
rotacién, pesando también una de les ramas de dicho elemento

flexible sobre un rodillo tensor capas de tomsr, gelectivamen=—

te, una posicidn activa ¢ una posieiln inactiva, bajo la aceidh
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‘de medios de mande de tensién apropiados, de taol manera que,

cuando el rodillc tensor eotd en posicién inactiva y 1n se=-
gunda rueda blogueada, el bobinado normal o una intervencidn
manuel sovre el nicleo en cursc de bobinado se hagan posibles
por la formecién de un destengado en el elemento flexible €
inextonsible, mientres que, cuando el ;-odiiio tensor estd en
posicifn activa, la rotacién de la segunda rueda, en un sentl=
do, permite la eyocciln de una bobine y ia tomg de un ndcleo
vacic, yy on el otro sentido, la colocacién de un ndcleo vacfo
en posicién de bobinade contra el cilindro rotatives de arras-

w‘e.-»---——'-o--‘-——------a------——

Una realizecién de este tipo presenta toda una serie

de ventajas, particularmente’ - e s s e e -

- Imdc que el olemento flexible inextensible permite
a los brazbs portandclec buscar el nuevo ndcleo, sin que 0tro
mecenismo tenga que presentdrselo, un mecanismo de este tipo
de reaprovisionamiento de nicleos no es necesaxio, lo que sim=
plifica, aligers y sobre todo hace la mdquina menos cera Y
nde fiable. En otros tdrminos, el sistoma sogtn 1s invemeién
permite efectuar la sysceifn de la bobina llena y 6l regprovi-

sicnanionto del ndeleo por los movirmientos de wn golo Scganc.=

- por la supreésién de todas las plezas pesades de man=
do de los bragos portandcleos, €l conjunto de mecanisuo de came
bio sutomdtico de bobinas resulta més ligero, mds simple, mfde

flexible, menos voluminoso y menos Onerofide = = = = < = = = -
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- por ¢l estudic de movinientos wds simples y mis racice
naleo, el conjunto resulta més flexible, mds rdpido, mds renta-
ble y méds fiable. Ademdn, dado que las piezas son menos numero-
sas y nds ligeras, oponen menos inercia a su arrastre, lo que

reduce el consumo de energfa y permite unos movimientos néo

-~ gracies 8 la posibilidad de formacidén de wn destense-
do en el clemento flexible inextensible, se tiene la poeiblli-
dad de mantensr la bobina de une cualquiera de los puestos de
bobinado en una posicién de intervencidn sin perturbar el fun-
cionaniento de los otros puestos y 5o pucde tembién cclocar, o
volver & pomer en posicifn, en un puesto cuslquiera, una Lobine
ouyo grosor es diferente @l de las bobinas en cursc de formae-—
oién de¢ los otros puestos, sin que sea necesario proceder a

ninguna maniobra suplementaria, y & ninguna regulacifn. = w = =

Le invencidén se comprenderd mejor con ls lectura de la
deseripeidn siguiente y con el examen de los planos anexos que
muestran, & titule de ejemplo no limitative, un mcdo de reali=~
zacidn de un sistema segin la invencidn para el mando del con-
junto portemiclso en una médquina textil equipade con un siate-

En o5t08 Planogt = = = = m @ = = = = = = - - - - -~ =

Fig. 1 representa osquemdticemente, de perfil, el con-

junto del sistema en posicidn de principic de un ciclo de bobi-

nado.----c.--a..-—-----u---—-nn-c-—-u
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fige 2 es una vista correspendiente que mussire las posie
ciones rolativas a los diferentes érgmnos al final de l1a ope-

mcidnde bObin&dO,“----—“--—---—----n--

fige. 3 os una vista correspondiente que ilustra la fase de

eycccifn del nfcleo 11eN0y =~ = = = = = = = = = = == = == ==

fige. 4 es una vista de frente de la perte superior de la

fig. 3 observada en la direccifn de la flecha IVy = = = = = =
fige 5 ilustra la poasicidn de tome de un ndclec vacic, = =

fig. 6 ilustra el retorno del portamicleo hacia la popi-

cidn de bobinado,y—----————--—-—------—--

fig. 7 muestre las posiciones relativas de los drgenos
que resultan de une intervencién menual scbre el ndeleo en

curso de bobingdoe = = e ca w e s o oo oo e =so o= oo

El sistema de arrollado de un ndcleo 1, representado es=
quendticemente de perfil en la fig. 1, comprende un cilindro
norizontal de errastre 2 soportsdo por un érbel 3 y contra el
cuzl estd apoyado el micleo 1 montado loco en rotacién sobre
dos pivotes 4 (ver tembién fig. ¢4) soportados por uno de los
cxtremos de dos brazoa 5 cuyo otro extremo s soliderio de un
drbol horizontal 8. los extremos slejados de los razos 5 pue-
den separarse ligeramente el uno del otro pere liberar un nd=
cleo llenede o, por el contrerioc, aproximarse ligersmente el

uno sl otro pera retener un nfcleo vacfo ¢ en curso de bobina=-
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doe Eetec movimisnto de alejumiente y de s roxiamscifn de los
brazos se¢ obtienc por unos medios cldoicos, por ejemplo de

pando neumdtico, yue no serdn deser.tos aqui en detalls. - -

ros movimientos do Pivotamiento del #rbol 8 eatdn sogu~
rados & pertir de un &rdol principal de mande 11 arrestrade
por un motor-freno 12 con doc scntidos de rotacifn. E1 érbol
8 estd unido al drbol principal de mando 11 por una tranai-
gién que comprende un elemento flexiblo inexiensible 13 cono-
tituido, por ejemple, por una cadena que pass 8obre uns ruada
dentada 14 solidaria del drbol 8 y sobre une rueda dentada 15
solidaria del drbol 11+ Una, 134, de¢ las remas de la cadena
13 paca tombién sobvre dos rodillos de desvio 17, 16 de erpla-
zemientos £ijos y sobre un rodilio temsor 19 montado logo aen
rotacidn, sobro un drbol 21 soportado por el extremo de un
brazo 22 que puede pivotar sobre wn oje 23 soportado por un so=
porte £ijo 24. E1 brazo 22 presente, nds alld de u pivoie 23,
ung prolongacién 26 que lleva un patin 27 sometido & l1a accidn
de uno vejiga hinchable 28 retenida en un cdrter 29 que pusde
ser concotada selcetivamente, por un distribuidor 32, o bien
a una fuente 33 de fluido bajo presifn, por ejemplo sire com=

primide, o bien a un conducto 34 de pueota on purgte = = = = =

Jado que en el cursc del funclonmwniento del siatema, 1
cadena 13 se destonsa, lo parte inferior de la rueda dentads
15 eotd rodeada por wna gufa 37 que implde a la cadena mopa-

rarse de los dienten de dicha rueds cupnde 0o dastencfe = = =
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£l funcionamiento del sistena es ol glguientel - = « = =

Al principlo de un ciclo de arrollado, el micleo 1

(fig. 1) es aplicado contra el cilindro de arrastre 2 bajo

el ofecto de su propio peso y el de los brazos 5, sumentedo
eventuzslmente con la gyude de un medio eléstico aproplado,

tal como un resorte por ejemplo o un peso. El motor-freno 12
oe parodo de menera que el drbel principal de mando 11 y la
rueda dentada 15 que lleve son inmovilizados (egtado simboli=
zado por unos sombreasdos en la rueda 15 de 1la fige 1). la ve~
jiza 28 es conectada a la purga 34 por el distribuidor 32. A
medide que el arrollado se efectla sobre el nfcleo 1, hasta
que ia bobina slesnza el grosor deseado, representado a itrazos
mixtos en 10, los dos brages 5 pivotan ligeremente hacia arri-
ba glrededor del eje geométrico del drbol 8 en el gentido de
le flecha f£1. La rueda dentada 14 pivoia por tanto on el mismo
sentido ¥, como la rueda dentada inferior 15 esté bloqueada,
1la rama 134 de lo cadena 13 se tenss ¥y oblige al rodillo ten-
sor 19 a aproximerse & los dos rodillos de desvio 17, 18 he=-
ciendo pivotar el brazo 22 en el sentido de 1la fleche f3, mien=
tras que el patin 27 aplana la vejiga 28 on este momentu co=-
nectada a la purga (fig. 2). Al mismo tlempo, le otra rama

138 de la cadena 13 se destensa con una configuracién del tipo
representado en trazo seguido en la fig. 2, descansendo la

parte inferdor de esta rama de la cadena sobre 1 gufe 37e = =
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1a bobina 10 ha alcanzado ahora el didmetro descado ¥
conviene roceder a la mudada. i'ara elio, se enpleza por ac-
tuar sobre el distribuidor 32 (fig. 3) pare poner la vejige
28 vajo prosién (cstade simbolizado por unos scmbreados) y se
hace girar el motor-fremc 12 en 6l sentldo gue arractra el
drbol prineipel de mendo 11 en el scntido de la flecha £3,
lo que tiene por vfecto, on principio, reavsorber ¢l depten=-
sude de la rama 133 de la cadenn y cclocexr ol rodillo tensor
19 en ou posicién mds slejuda de los dos raddiles de desvio
17, 19, deppuds de o cuel la cadena ahora tchoada en toda su
longltud empieza & arrastrer el drbol supsrior 8 y, con &1,
1 rucda dentada 14 y los brazos 9 en el sentido de la flecha
£1, hasta la posicidn senpiblemente horizontal representada
en lu fig. 3, por el iado opuesbo & la posicidn de bobinado
de la fige 1, con rospecto al drbvol 8. in este momento, los
extromos lejenos de log brazog 5 se seperan el uno del otro y
dejan ceer la bobina completa 10 en unm cuba de rccepeidn 36

en la cual se hallan por ejemplo ya otras bobinas llenas 10 o

El moviniento de pivotamiento de los brazos 5 se progl=
gue en ol sentido de la flecha £1, bajo la geeidn del motor
12 gue continda siendo alimentado para girar en el mismo sen-
tido, hasts la posicién baja, reprcvonteda en la fig. 5 €N
donde sus extremos lejancs pe aproximan entonces el uvno al
otro pars tomar un niéclec vacio 1 colocado en una euia 41

de gprovisionamiento de tipo oldcico previeta a este efecto.
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Iurante esta operacién muy corta de toma de un ndcleo vacfo,

el motor-freno 12 estd blogueado. 53¢ le hace arrancar en segui-
da sn sentido inverso para hacer girar el Arbol principal 11

en ¢l sentido de la flecha f4 (fig. 6) a fin de elever los bra-
z08 5 cargados con el nfcleo y hacerles tomer la posicidn ini=
cigl de la fige 1 pare el grincipio de un nuevs ciclo de boble
nadc. Mera ello, se pone de nuevo la vejiga 28 en conexidn con
la purgs, no ectends dota por tento bajo presién mde que duran-
te una operacidn de mudada, es decir para la evecuseidn del nd
2leo 1luno, lz tome y la coloemcién de un mieleo vacfo en posie

Cidndebﬁbinadce“'""""""""""""""“"“"‘---

Durente la mayor parte del tiempo, particularmente du-

rante toda la duraeidn do la operacién de bobinedo, le vejige
£ estd puss consetada & la purga y el motor-frenc 12 esté pa-
rado, de manere que s¢ tiepe la cosibilidad, en un momento oual

guiera de la operacién de bobinede, de intervenir menuslmente
gobre 1z bobina haciende pivotar los brazos 5 en el sentide de
ila fleche f£1 hasta la posicidén representade en la fiz. 7, puee-
0 que el rodillo tensor 19 no estd, en aquel momento, sometido
e la influencia de la vejige y que, por consiguiente, se puede
acortar la rama 13A de la cadena sin que el movimiento de pivo-
tamiento de los brazos 5 y de la rueda dentada 14 ses nolesta-

do, Gestenséndose simplemente la otra rama 13B de la cadens. -

En una ndquine textil que comprende un gran nimero de

puestos de bobinedo tales como el que ha sido deserito, accio-
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nados todos & partir del mimmo érbol inferior 11y provistos
de una ve jiga comin 26, cade puesto comprende au gro plo sicte=
ma de mando por cadena 13, ou rueda dentada 14, sus brazos 5,
sus rodilios de desvio 17, 18 ou rodillo tensor 19 y au patin
27, se ve que uns intervencidén manual en una cualquiera de las
bobines en curse de fomacién no provoca ning.na psrturbacién
gobre los otros puestos de bobinado de la nédquina. Esta intor—
vencién pwede tener lugor en un momento cualquiera do la ope=
recidn de bobinado y la bobina en formacién puede ser llevada

de nuevoe contra el cilindro de asrragtre en cualquier zomento .-

Desde luego, la invencién no esté limiteda al modo de
realigacifn deserito y representado, y se entiende que se puo=-
den aportar a la misma modifiemcicnea, segfn las splicaciones

provistan, sin salir por ello de ou mArcOe = = = = = = == ==

Es asf, por ejemplo, que en lugar de una cadens, s8 po-
drfe utilizar unas correa, preferentemente dentada y que el man=-
do del rodillo tensor podrfa efectuarse por otros medios dig-

tintos que una vejiga neumdticg. - = = = = = = = == =~ o=

N__ o T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espafiay ous

territorios y plazas de ooberanfa, las siguientes: - = = « = =

REIVINDICACTIONTES

A

1.~ Perfeccionanientos en los siotemas de mando de un
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conjunto de oriemicleo eﬁ we mdquins textil para bobiner,
del tipo que comprende va cilindro rotative de aerragtre contra
o1 cual ootd apoyado el ndclec, caracterizados porque el miw
clen {1) astd so.oriamdo, por =us dos extremes, por medio de
dos vrazos (5) solidarios de una ;rimera rueda (14) montada
loca sobre un oje horizontal (8) y sobre la cual pasa un ele~
mento flexible inextencible (13) que pasa también sobre una
segunda rueds {15) unida a un motor con dos sentidos de rota-
cidn (42) y provisto de modios de blogueo en rotacidn, pasando
también una (13A) de las ramas de dicho elomento flexible so=
bre un redillo tensor (19) capaz de tomar selectivemente una
posicién activa o una posicidén inmctiva bajo la sccién de me~
dios de mando de tensidn amropiados (22, 28), de tal manera
que, cuando el rodillo tensor (19) estd en posicién inactiva
y la segunda rueda (15) bloqueads, el bobinado o una'interven-i
cién menual scbre la bobina (10) en ocurso de bobinado se ha-
gan posibles por el destensado dsl elemento floxible inexten-
aibls {13), mientras que, cuando el rodillo tensor (19) estd |
en vogicidn amctiva, la rotacién de la segunda rueda (15), en
un sentido (£3), permite la eyeccién de uns bobina (10) y la
toma de un micleo vecic {1)s ¥y, en el otro sentido (f4), la

colocacidn ds un nfcleo vacfo (1) en posicidn de bobinado cone

tra el cilindro rotativo do arrastre (2)e =« c w = e o = -

2.~ Parfeccionamientos sogin la reivindicacién 1, ca=-
racterizados porque los medios de mando de tensiln del ele-

mento floxible inextencible (13) estén constituidos por una
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vejiga neumdtice (28) ccntra la cual se apoya un patin (27)
unido al rodillo temsor (19) y que esté consctada a un die-
tribuidor (32) de unidn selective a una fuente de aire cone-

3+~ Perfeccionamiontos segin la reivindicacién 1, ca~
racterizados porque los brazos (5) estén cometidos a la accidén
de medios de separacién pera la libermeién de una bobina (10)

y de sproximacién jara la toma de un nicleo vacio (1)e = = = =

4+~ Perfoccionarientos cogin las reivindicaclonse 18
3, caracterizados porque ol sistems, eventualusnte en serie
con uno ¢ varios sistemas idénticos, equipe una miguine tex-
til do bobinado con mudada sutomdtica, estando soportadas las
pegundas Tuedas precitedas (15) por un drbel de memde comin

(11) unido & un motor-frenc (12)e = = = = = = = = = = = == =

5.~ Ferfeccionamientos segin ia roivindicacién 4, ca=
racterizados porgue 1os patines (27) unidos & los rodilloé

tensores (19) se apoyan conire uns vejige neumdtica conin

(28)‘"---'-----—'--—'------—----—---

6e= "PERF.CCICNAMIERTOS EN I0G SISTEMAS DE MANLO DE UK

CONJUNTC DE VORTANUCLEC EW UNA ZAGUINA TEXTIL PARA BOBINAR" o=

Todo ello conforme se desciibe y reivindica en la pre-

gente memoria gue consta de trece hojen, foliadas y meoanogra=
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fisdas por una sole de sus cerag, y de tres léminas de ditmjos

gque ia ilustren.
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