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El invento concierns a un dispositiva para vol-
tear los cangilones susceptibles de ser detenideos en las pg
siciones finales, especialmente ds un aparato retrocargador
con rueda de cangilones para instalaciones de lecho mezcla-
do para material a granel.

Los aparates retracargadorss estdn indicados parg
deshacer y descargar verticalmente montones alsrqados api-
lados en capas horizontales de material a granel, por ejem-—
plo un mineral o carbdn, mediante la rueda de cangilones,

y de este modo disminuir a un minimo las oscilzciones ori-
ginales en los tamafios de granos de la materia prima. La

materia prima obtenida, que antes del amontonamiento reco-
rre un aparato de desmenuzamiento, pusde tener ciertamente,
a causa de su dureza irregular, tamafios de granos diferen-
tes en diversas capas. Estos son homogeneizados al efectuar
la descarga vertical, ya que entonces se abarcan de una vez
todas las capas sn la seccidn transversal del montén.

Con el fin de lograr una glevada frecuencia de
amontanamiento, es usual utilizar cangilones vuolteables,
con el fin de poder descargar durante la marcha de retroce-
so el siguiente montdn que es apilado constantsmente en la
parte trasera del aparato durante la etapa de avance del
mismo.

Es sabido voltear manualmente los cangilones vy
luego detenerlos mediante unionss por tornillos, uniones por
cufias u otros sistemas de sujecién. El gasto de trabajo y
de tiempo para un cambio de posicidn de la rueda de cangi-
lones a la correspondiente direccidn de giro opuesta es re-
lativamente grande y lleva aparejado un peligro de acciden-

tes.
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Por lo tanto, el invento se ha establecido la mid
sién de oroporcionar un sistema automdtico para cangilones
susceptibles de sar detenidos, para gue se suprima el nelid
gro de accidentas durante el volteo.

Esta misidn es resuelta de acucrdo con el invento
haciende gue un dispositivo de fijacifn se apligue = dis-
tancia del sje de suspensidn de uno de los cangilones con-
tra una parte del cangildn, mientras que una regla o brazo
te accionamiento gue gira con los cangilones y se extionde
on la direccidn de giro, cuya longitud, dependiendo de la
distancia al centro de la rueda de cangllones, corresponde
en porciones a la longitud de lz zona de volteo, desliza
junto a un interruptor que ss dejado en libirtad al ser in=-
vaertido el sentido de rotacidn de los cangilonss para pasar
a su posicidn de trabajo y que estd en unidn funcional con
el aispositivo de fijacidn.

De acuerdo con estas caracteristicas, el cdisposi=-
tivo de fijacidn realiza el volteo, aplicdndose a la parte
del cangildn cgue se encusntra en su zona de accidn, mien-
tras que la corona de cangilones continda girando en la di-
reccibn opuesta juntsmente con sl e¢je de suspensidn ce los
cangilones y de este modo hace bascular a cstos Gltimos.
Jado que la variacién del sentido de rotacidn de la rueda
gig naletas es producida por lo demds desds un puesto de ma-
nioulacidn central y la rueda controla autométicamente el
volteo de los cangilones con ayuda de la regla de acciona-
miento, es innecesaria la presencia de personal de maniu-
locidn en la proximidad de las cangilones. Ademds de ello
s apreciablemente corto el tiempo para cambio o inversin.

Convenientemente la liberacidn del interruptor
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para el paso a su posicidn de trabajo es blogueada mientras
tanto que la regla de accionamiento se encuentra opuesta al
mismo durante el giro en avance libremente junto al inte-
rruptor. De este modo se impide que el interruptor, al en-
trar en la posicidn de trabajo forzosamente, sea conectado |
inmediatamente por la regla de accionamiento que passa pre-
cisamente sobre 41 y de este modo sea provocada la cafda
del dispositivo de fijacién. €n asta fase, en efecto, el
cangilén ya no se encuentra exactamente junto sl dispositi=-
vo de fijacibn.

Para la determinacidn de la posicifn de los can-
gilones con relacién al dispositivo de fijacidn en el mome n)
to del comienzo de la fijacibn se ha manifestado como sspe-
cialmente ventajoso prever una regla més larga situada dia=-
metralmente opuesta a la regla ds acciocnamiento junto a la
neriferia de la rueda de cangilones y otro interruptor sus-
ceptible de entrar en posicién de trabajo y asociado can 81}

el cual después de habser alcanzado su plena carrera, inicia
da al ser invertido el sentido de rotacidn de los cangilo=-
nes, vuelve inmediatamente a su posicién de nartida y de
este modo deja libre al interruptor para ontrar en posicidn
de trabajo.

Con el fin de suprimir, para el almacenamiento
de los cangilones, las fuarzas de fijacidén que actdan sobre
los cangilonss durante el volteo, de mowsconveniente el
dispositivo de fijacidn se aplica a los cangilones a ambos
lazdos en lugares que se encueptran en una linea paralela al
eje de suspensibn.

"En este caso el dispositivo de fijacifn consta ven

tajosamente de sendos brazos dispuestos opuestos entre si
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junto a los cangilones, cada uno de los cuales estd articu-
lado alrededor de un punto estacionario con respecto al cep
tro de la rueda de cangilones y lleva junto al extremo li~
bre una pieza a modo de troquel susceptible de moverse en
su direccibn axial contra los cangilones. Esta pieza es
conveniesntemente un pistdn de un cilindro para medio de pre
sifn. No obstante, puede ser constitufda por un imdn o pue=-
de ser propulsada por medios electrénicos.

De acuerdo con estas caracteristicas el eje de
suspensidn permenece también ampliamente libre de fuerzas
durante sl volteo, incluso en la direccidn radial, y no re-
sulta ningdn agarrotamiento entrs el dispositivo de Fija-
cién y el cangildn, cuando este Gltimo modifica forzosamone
te su tistancia con respecto al centro de la rueda de can-
gilones durante sl volteo, €1 brazo sique, en cfecto, el
movimiento de los cangilones, gracias a su suspensidn arti-
culada.

De modo ventajoso cada cangilén estd unido con
el contiquo mediante un elemento articulado, oue se anlica
a un bruzzo de palanca de un cangil@n que estd orientaco ha-
cia el interior de la rueda de cangilones, De cste modo se
logra que un s88lo dispositive de fijacidn camblo de posi-
cidn a todos los cangilones.

En este caso, de modo convenisnte, uno de las
brazos de palanca essté dipuesto entre mordazas de frano,
con @l fin de fijar a los cangilones en las posiciones fi-
nales.

En lo que sigue se exnlica el invento con mayor
detzlle con ayuda de un ejemplo de realizacidn representado

asquemdticamente en los dibujos,
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En ellos:

la figura 1 muestra una rueda de cangilones an vig
ta en alzado latera)l con un dispositivo para voltear los
cangilones; vy

la figura 2 muestra una vista desde arriba sobre
la figura 1.

En las figuras se designa con 1 una rueda de cangi
lones, que consta de una corona 3 giratoria gue soporta los
cangilones 2 y en un portacoronas 4 fijo. Entre los Gltimos
estd prevista lateralmente una unifn giratoria 5.

Los cangilones 2 estdn Fijados a la corona 3 en ca
da caso mediante un eje de suspensidn 6 que posibilita un
vaolteo, 'y en las posiciones finales ge aplican sobre placas
de apaoyo 7 ajustables radialmente, las cuales estdn dispues
tas con sus planos en la corona 3 casi tangencialmente a la
misma, y terminan hacia fusra la apertura de los cangilones
hacla atrés. ' .

Junto &l lado opuesto a la direccidn de rotacidn
5 los cangilones 2 sstdn provistos con un brazo de palanca
8 que ses extiende por encima del eje de suspensidn 6 que
se encuentra paralelamente a la rueda de cangilones 1y en
la vista en alzado lateral an sl eje da simetria de los can
gilones 2.

Los brazos de palanca B astin unidos entre s{
Junto a los extremos modiante cables 9, para que todos los
cangilones 2 realicen simultédneamente los movimientos de
basculacién. En los cables 9 estédn intsrcaladas unionas por
tornillos de sujecifn 10, que estdn ajustadas de manera tal
que los cables 9 son tensados solamente cuando los cangilo-

nes 2 se encuentran en las posiciones finales.
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Uno de los brazos de palanca 8 atraviesa mordazag
de freno 1l fijadas a la corona 3, cun el Fin de fijar en
comdn a los cangilones 2 en las posiciones finales mediante
los cables 9, Las mordazas de freno estén ajustadas, por
Tazones de segufidad, de manera tal que el momento de vueld
co debido al peso propio de los cangilones 2 es justamente
superado por el momento de frenado.

El cambio de posicidn de los cangilones 2 lo rea-
liza un dispositive de fijacifn 12, que consta de dos bra-
zos 15 suscentibles de bascular en comin alrededor de un
nunto estacionario 16 a partir de una posicibn de reposo,
Los brazos 15 sstdn dispuestos enfrentados entre si indie-
vidualmente a la izquierda y a. la derscha de los cangilones
2 y tienen junto a los extremos libres sendos cilindros para
medio da presidén 17, en cada uno de los cuales desliza un

pistdn 19 susceptible de ser llesvade hidrdulicamente contra

una parte o también contra un lado 18 de uno de los cangilo

nes 2.
Por encima de uno de los brazos 15 sstd dispuesto

un interruptor 23 estacionario, provisto con un relsvador
de tiempo, de manera tal que el brazo 15 lo acciona preci-
samente en su posicidn de basculacidn superior representada
e puntos y rayas, con lo cual comienza a transcurrir el
tiempo delrelevador. La funcidn de este dispositivo se men-
ciona mds abajo.

El momento de aplicacidn del dispositivo de fija-
cibn 12, es decir el momento de la retraccidn del pistdn 19
es controlado por un interruptor 13 susceptible de entrar (
en posiciﬁn de trabajo, gue acciona a una regla te acciona-

miento 14 que gira juntamente con la corona 3. El interruptpr
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13 se asienta junto a la rueda de cangilones 1 a una distap|
cia del piston 19 tal que el centro del lado 18, configura-
do de un modo especial, del correspondiente cangildn 2 se
encusntra exactamente entre los pistones 19, cuando la par-
te frontal de la regla de accionamiento 15 ls alcanza.,

Después del interruptor 13 es conectado eléctri-
camente en conexidn sucesiva otro interruptor 21 suscenti-
ble de entrar en posicién de trabajo, que también esti
dispuesto junto a la rueda de cangilones l. Los interrupto-|-
res 13 y 21 se asientan, tal como lo muestra la figura 2,
con su eje longitudinal de modo paralelo al eje de la rueda
de cangilones y han sido rebatidos al plano de les dibujos
en la figura 1 solaments para obtener una mejor representa-
cidn.

€l interruptor 21 coopera con otra regla 22, cus
estd dlspuesta sobre la corona 3 diametralmente opuesta a
la repla de acclonamisnto 14 y que con sus dos extramos se
extiendea uniformemente sobre la longitud ds la regla de
accionamiento.,

£l transcurso del proceso de volteo es el siguien-
ta:

Después de haberse parado la rueda de cangilones
1, que habfa girado con el nimeroc de vusltas de trabajo en
direccidn de la flescha 20, en una posicién cualquiera (es~
tado de la figura 1), el apriete de un botdn produce la mar|
cha de retroceso con un nimero de vueltas, que es conside-
rablemente inferior al ndmero de vueltas de trabajo (propul
sidn a baja velocidad). Al mismo tiempo un imdn excitado
eldctricamente desplaza al interruptor 21, junto al cual gi

raba previamente sin contacto la regla 22, en direccidn a




10

]

20

25

30

Hojn nuam. 9 19046

la rueda de cangilones l. A este interruptor 21 corresponde
la misién de dejar libre la entrada en posicidn de trabajo
del interruptor 13 para la entrada en funcionamiento del
dispositivo de fijacién 12,

5i el interruptor 21 tropieza accidenialmente con
la regla 22 entonces, forzosamcnte, tanbién el interruntor
13 estd situado opuesto a la regla de accionamivnto 14 y se
impide la carrera del interruptor 13, Solo cuande ol inte-
rruptor 21 resbala fuera de la regla 22, éste pusdo roali-
zar su plena carrera, Luego vuelve inmedictamente & cu o=
sicidn de partida y deja libre de este modu la funcidn de
entrada en posicidn cde trabajo del imdn dol interruptor 13.
Este puede desplazarse ahora a la posicidn de trabajo, yo
que la regla de accionamiento 14 ya habfa girado fuera de
su zona de accidn. Despuds de un ciro casi completo e la
ruada de cangilones 1, la rogla de accionamiento 14 none
en marcha al interruptor 13 que ha entrado en posicidn de
trabajo después de lo cual se retraen los pistones 19 y los
vangllonee 2 son fijedos en sl centro del lacde 1Y de modo
similar a un gancho, Dado que la rueda de cunqnilonss 1 sie-
gue girando en marcha a baja velocidad, los bangilones 2
son puestos en un movimiento de basculacidn alrededor de
los ejes de suspensifn 6, 5i el borde de los cungilones ha
llegado al tope opuesto, el interruptor 13 sale de la regla
de accicnamiento 14, el circuito de corriente estd inte-
rrumpido, y una vélvula de conmutacidn hidrdulica, no re-
presentada, gobierna el retorno del pistdn 19 & la posicidn
de partida.

En este momento ha terminado de Tuncionar el re-

levador de tiempo, gue previamente habia sido pueszto an fun
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cionamiento por el interruptor 23. La terminacidn del fune-
cionamiento da lugar a la recuperacibn del interruptor 13
a2 la posicibn de partida y a la detencifn de la marcha a
baja velocidad. -

Después de este proceso ss suzrime un enclavamien
to, que permite ahora la conmutacién de la rueda de cangilg
nes 1 con el ndmero de vueltas de trabajo.

Si el interruptor 21 no tropieza con la reqla 22,
realiza inmediatamente sin obstdculos su plena carréra,
vuelve a su posicidn de partida y deja libre de este moda
al interruptor 13 para la entrada en posicidn de trabajo.
En este momento la regla de accionamiento 14 ya no se en-—
cuentra sobre el interruptor 13, Después de ello el modo de
control del cambio de posicidn de los cangilones transcurre

como orecedentemente se ha descrito.

REIVINDICACIONES

Los puntos da'invencién propla v nueva cque se
presentan para gue sean objeto de esta solicitud de daten=
ta de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son las que se
recogen en las reivindicaciones siguientes:

18 .~ Dispositivo para invertir los cangiloenes,

bloqueables en sus posiciones terminales, particularmente
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de un aparato de retrocarga con rueda de cangiloncs oara
instalaciones de lecho mezclado de material é granel, ca-
racterizado porque un dispesitivo de fijacidn (12) se apli-
ca a distancia del eje de suspensidn (6) de uno de los can-
gilones (2) contra una parte (18) del cangilén, mientras
que una regla de accionamiento (l4) que gira con los cangi-
lones y se extiende en la direccidén de giro, cuya longitud,
dependiendo de la distancia al centro de la rueda de cangi-
lones, corresponde en porciones a la longitud de la zona de
voltea, desliza junto a un interruptor (13) que es dejado
en libertad al ser invertido el sentido de rotacifn de los
cangilones para pasar a su posicidn de trabajo y que cstd
¢n unidn funcional con el dispositivo de fijacidn.

28,- Dispositivo seqdn la reivindicacidn 1%, ca-
racterizado porgue la liberacidn del interruptor (13) para
pasar a su posicidn de trabajo es blogueada mientras nue la
regla de accionamiento (l4) se encuentrs frente a é1 curan-
te el giro en avance libre junto al interruptor.

38,~ Dispositivo segln la reivindicacibn 23, ca-
ractorizado por una raegla (22) més larga situada diametral-
mente opuesta a la regla de accionamianto (14) juntoc a la
periferia de la rueda de cangilones (1) y otro interruptor
(21) susceptible de ser hecho pasar a posicifn de trabajo,
associado con 81, sl cual despuds de haber alcanzado su plo-
na carrera, iniciada al haberse invertido el sentide de ro-
tacibn de los cangilones (2), vuelve inmediatamente a su
pnosicidn de partida.y de esta manera deja libre al inte-
rruptor (13) para pasar a posicidn de trabajo.
43 ,- Dispositivo seglin una cualquiera de las

precedentes reivindicaciones, caracterizado norque el dis-




10

15

20

25

IHoja nam. 12 19046

positivo de fijacidn (12) se aplica a los cangilones (2) a
ambos lados junto a lungares ‘dispucstos en una linea parale-
la al eje de suspensién (6).

58,~ Dispositivo segln las reivindicaciones 18 &
48, caracterizado porque sendos brazos (15) articulados a
ambos lados de los cangilones (2) dispuestos opuestos en-
tre si alrededor ds un punto estacionaric (16) con relacidn
al centro de la rueda de cangilones, llevan junto a su ex-
tremo libre sendas piezas a modo de troguel susceptibles
de moverse en su direccidn axial contra los capgilones.

62,~ Dispositivo segdn la reivindicacidn 52, ca-
racterizado porque como pieza a modo de troquel sirve un
pistdn (19) de un cilindro para medio de presién (17).

78,- Dispositivo segln la reivindicacidn 58, ca-
racterizado porque la pisza a modo de troguel estd estruc-
turada como imén.

88,~ Dispositivo seglin la reivindicacién 52, ca-
racterizado porgue la pieza a modo de troguel es propulsa-
da por un motor sléctrico.

98 ,~ Dispositivo segidn una cualquiera deo las rei-
vindicacliones precedentes, caracterizado porque cada cangi-
16n (2) estd unido con el contiguo mediante un elemento ar-
ticulado (9), por ejemplo un cable, que se anlica a un bra-
zo de palanca (B8) del cangildn que estd orientado hacia el
interior de la rueda de cangilonss (1).

108 .~ Dispositivo seglin la reivindicacién 94, ca-
racterizado por la disposicién del brazo de palanca (8) en-
tre mordazas de freno (1l)).

118.- Dispositivo para invertir los cangilonos,

bloqueables en sus posiciones terminales, particularmente
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de un aparato de retrocarga con rueda de cangilones.

Tal y como se ha descrito en la Femoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acom3zafian y para
los fines que se.han especificado,

Esta PMemoria consta de trece hojrs escritas a mdou;
e 2

na por unz sola cara.

fladrid, 241811979
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