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MEMORIA DESCRIPTIVA

E l presente invento se re fiere  a un molino de 

discos para moler, tr itu ra r  o molturar guijarros, grava, 

piedras (pequeñas piedras) y sim ilares, comprendiendo e l 

molino primor y segundo discos giratorios molturadores con 

caras enfrentadas de accionamiento y medios impulsores pa­

ra  hacer girar uno, por lo  menos, de los discos molturado- 

re s , siendo inclinable e l e je  de giro del segundo disco mol- 

tur ador con respecto a l e je  de giro del primer disco moltu— 

rador y estando f i jo  e l segundo disco molturador a una pie­

za do montaje provista de un brazo de control posicional ex­

tendido que sobresale axilmente para f i ja r  la  posición angu­

la r  del e je  del disco molturador, empeñando la  porción extre­

ma lib re  del brazo do control un cojinete giratorio  cuya po­

sició n  es f i j a  pero regulable para a lterar la  posición an­

gular del e je  del disco molturador respectivo.

Los discos molturadores actuales estarán presentes 

cuando funciona e l  molino pero pueden no estar presentes 

cuando se fabrica  o vendo e l  molino.

Estos molinos de disco son conocidos y e l  material 

se alimenta entro los discos cuyo giro hace que e l material 

sea empujado hacia la  zona en donde se encuentran más pró­

ximas las  caras del disco, moliendo, triturando o molturan­

do a l propio tiempo e l  m aterial. La inclinación'de los ejes 

de los discos puede alterarse y puede alterarse la  separa­

ción entre los discos do conformidad con e l  tamaño de las 

piezas de m aterial alimentadas a los discos y do conformi—



dad con o l tañarlo do partícula requerido para e l  producto.

En una construcción esp ecífica  que se ha propues­

to se nonta un priner disco molturador sobre un cuerpo tubu­

la r  g iratorio provisto de una abertura central pasante y e l 

brazo do control controla e l segundo disco molturador y pa­

sa por la  abertura, automontándose la  baso respectiva por 

medio de una superficie parcialmente esférica  formada junto 

a un extremo del brazo do control y alojada en una cavidad 

parcialmente esférica  del extremo de un cuerpo tubular con­

tiguo a l primor disco. En esta organización los discos 

molturadores son, como es usual, anulares, y e l primer disco 

molturador puede estar accionado mientras que e l  otro dis­

co molturador se encuentra loco, o sea, en giro libro  pero 

no acoiaiado de forma positiva, siendo accionado por las fuer­

zas impartidas ,por ol m aterial que se moltura. E l co jinete 

giratorio tiene un movimiento universal limitado con respec­

to a la  porción extrema libro  del brazo de control, o sea, 

puede moverse con respecto a ésto entorno de tros e jes  mu­

tuamente perpendiculares y, adicionalmonte, e l co jinete gi­

ratorio  puede moverse axilmente con respecto a l brazo de 

control. E l co jinete giratorio  está  soportado en una ca ja  

de cojinete que está fija d a  a su voz a la  estructura del 

molino de modo que puede moverse en una dirección transver­

sa l a l e je  del brazo de control» Para obtener este ajusto 

la  caja de cojinete se f i j a  en posición por medio de una 

serie de pernos con la  interposición do piezas separadoras 

ta les  como arándolas de diversos espesores. Sin embargo, 

para poder regular la  inclinación del e je  del segundo e je  

debo detenerse e l  molino durante todo ol tiempo requerido
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para desenroscar los pernos, in sertar o extraer las piezas 

separadoras y volver a roscar los pernos. En .adición, la  

posición angular correcta del e je  del segundo disco se a l­

canza, normalmente, después de una serie de intentos, en 

cada uno do los cuales se detiene e l molino, se a justa y 

se pone de nuevo en marcha, y en e l  supuesto de que la  mol- 

turación, tritu ración  o molienda no sea correcta, se detie­

ne de nuevo y se regula. Este procedimiento consume de 

forma extrema tiempo. Por otra parte, la  f i j a  unión del 

LO, co jin ete  g iratorio  asegura que las fuerzas variables apli­

cadas por e l  materialo a l segundo disco no motivan que e l 

disco sufra oscilaciones sustanciales entorno del centro 

de su co jinete esférico .

OBJETO DEL CTYENTO

1 5 '  E l objeto general del invento consiste en propor­

cionar un molino de discos y sus partes, en donde es posible 

obtener un ajuste relativamente rápido del ángulo entre los 

e je s  de los discos molturadores sin  que sea necesario dete­

ner e l molino de discos, a l tiempo que se mantiene la  su je- 

20. ción relativamente firmo del co jinete giratorio  y evitando

do este nodo la  oscilación del disco nolturador de e je  in- 

c lin ab lc•

E l IEVEKTO

Según e l  invento la  posición del cojinete girato- 

25. r io  se f i j a  de forma regulable por medio de una organización 

que comprende un miembro retentar que tiene, por lo  menos, 

un movimiento angular limitado entorno de un tercer e je

I



perpendicular a l e je  del primer disco molturador, pero 

sustancialmento espaciado de áste , y sustancialmente espa­

ciado del segundo disco nolturador y que posee un movimien­

to de translación en una dirección paralela a dicho tercer 

e je ,  conectándose e l  miembro retentor a l co jinete giratorio 

y permitiendo e l cojinete giratorio  cierto  movimiento osci­

lante entre e l  brazo de control y e l miembro de retención 

entorno de un e je  paralelo a dicho tercer e je  y un acciona- 

dor de presión de fluido de doble efecto conectado a l miem­

bro de retención para mover e l  miembro retentor en una di­

rección paralela a dicho tercer e je  y alterando, de este 

nodo, la  inclinación entre e l e je  de giro do los discos mol­

turad ores#

E l invento se extiende a la  organización de ajus­

te  y retención do por s í ,  con e l  miembro de retención, co­

jin ete  g iratorio , dispositivo de montaje para e l otro ex­

tremo del miembro retentor y e l accionador,

VENTAJAS GENERASES DEL INVENTO

E l invento facu lta  e l ajuste del ángulo entre 

e l  e je  de dos discos molturadores de forma rápida u tilizan ­

do e l  accionador de doble efecto y cuando e l aecionaüor 

es hidráulico, áste puede bloquearse hidráulicamente. ¿n 

adición, los medios de co jinete giratorios de la  porción 

extrema lib re  del brazo de control pueden f i ja r s e  de for­

ma muy segura en posición con respecto a l movimiento la te ­

r a l del e je  del brazo do control, no solo en la  dirección 

en la  que bascula e l brazo de control pora e l ajuste del 

ángulo entre los e jes de los discos molturadores, sino tam-



bien on la  dirección perpendicular a éstos

Otras características preferidas y posibles ven­

ta ja s  del invento resultarán evidentes a p artir  de la  des­

cripción que sigue de una modalidad preferida del invento 

que se ofrece únicamente a t ítu lo  de ejemplo.

BREVE DESCRIPCION DE IOS DIBUJOS

En los dibujos:

La figura 1 es una sección v ertica l a través de un 

molino de discos de conformidad con e l  invento, estando to­

nada la  sección por la  línea I - I  indicada en la  figura 4, 

representándose algunas partes de forma esquemática.

La figura 2 corresponde, en general, a la  figura 1 

pero muestra una parto do ésta  a mayor escala.

La figura 3 es una v ista  la te ra l de la  parte re­

presentada en la  figura 2, pero a escala algo menor.

La figura 4 es una sección tomada por la  línea 

IV-IV de la  figura 2 poro con la  misma escala de la  figura 

3, y

La figura 5 es una sección a lo  largo de la  línea 

V-V de la  figura 4, pero a mayor escala que en la  figura 2.

BESCRIPCIOE DETALLADA DE UITA MODAL IB AL PREFERIDA BEL INVENTO

La figura 1 muestra un molino de discos para t r i ­

turar guijarros con e l f in  de formar grava fin a , presentando 

e l  molino una estructura do soporto 1 que incluye una serie



de colunnas la  y un cuerpo cilin d rico  2 provisto de un e je  

v ertica l y con una brida in ferio r  2a f ija d a  a la s  cabezas 

de las colunnas la . Otro cuerpo tubular 3 está montado de 

forma g iratoria  en o l cuerpo c ilin d rico  2, presentando e l 

cuerpo tubular 3 una parte 3a que se extiende sobre e l 

cuerpo cilin d rico  2 y una parte 3b que so extiende hacia 

abajo a través del cuerpo cilin d rico  2, interponiéndose co­

jin etes an tifricc ió n  4 entre e l  cuerpo cilin d rico  2 y la  

parte 3b. E l cuerpo cilin d rico  2 y e l cuerpo tubular 3 

tienen un e je  común 5 a l que aquí se hace referencia cono 

e l  primer e je . La parte nás in ferio r 3c conporta una polea 

6 por debajo del nivel de la  brida 2a, formando la  polea 

6 nedios impulsores para hacer girar e l cuerpo tubular 3 y 

siendo accionada do forma positiva por medio do una correa 

convencional (no representada).

La parto superior 3a del cuerpo tubular 3 está 

provista con una brida 3d. que soporta, a su vez, una pri­

mera pieza de montaje anular 7 por medio de una serie de 

soportes roscados regulables 8, A la  pieza de montaje 7 

se f i j a ,  de cualquier forma convencional apropiada, un pri­

mer disco nolturador 9 coaxil, estando en la  parte in ferio r 

la  cara de trabajo del disco 9. .

La superficie superior de la  parte 3a del cuer­

po tubular 3 comporta un miembro de asiento coaxil 10 que 

defino una cavidad o asiento anular parcialmente somiésfe- 

rico  enfrontado hacia arriba. Una cabeza parcialmente es­

fé r ic a  11, formada en e l extremo superior de un brazo de 

control de posición 12, descansa en e l  asiento de nodo que



puede o scilar entorno del centro de la  esfera, que se encuen­

tra  sobre e l  e je  5. Una segunda pieza de montaje circular 

13 se f i j a ,  de cualquier forma apropiada, a la  superficie 

plana superior l i a  de la  cabeza 11 y un segundo disco nol- 

turador 14 se f i j a  a la  pieza de montaje 13 en cualquier 

forma apropiada, hallándose la  superficie de trabajo del 

segundo disco 14 on la  parte más superior y opuesta a la  

del disco molturador 9.

Be esto modo e l brazo de control 12 so f i j a  a la  

segunda pieza de montaje 13 y ae proyecta hacia abajo a lo  

largo del e je  15 (a l que se hace referencia como e l  segundo 

e je )  de la  segunda pieza do montaje 13 y a través de la  aber­

tura central del cuerpo tubular 3« E l brazo de control 12 

está  ahusado de modo que puede tener su e je  15 inclinado con 

respecto a l  primer e je  5 con e l  f in  do in clin ar e l segundo 

e je  molturador 14 con respecto a l primer disco molturador 

9.

En la  figura 1 se indica una tolva de admisión 

Ib para e l  suministro de m aterial a l espacio entro los dis­

cos nolturadores 9, 14 y un conductor de descarga le  para 

la  descarga del material triturado, siendo estas piezas con­

vencionales»

Según so representa con mayor claridad en la  figu­

ra  2, la  porción extrema in ferio r  12a del brazo do control 

12 se proyecta por debajo de la  parte 3c, del cuerpo tubular 

3» A la  porción extrema in ferio r  12a está fija d o , de forma 

g ira to ria , un manguito 16 por medio de una chaveta convenció-



nal 12b que es comportada on una ranura do la  p o riferia  de 

la  porción 12a y enclavada on posición por modio de una pe­

queña espiga 12c, pero e l aangu.il o 16 puede llevarse hacia 

abajo cuando se extrae un casquete de retención 16a. E l 

casquete de retención 16a no mantiene solo e l  manguito 16 

en posición, sino que también retiene un aro interno 17 do 

un cojinete an tifricció n  do empuje radial y dos espaciado­

res 16b y l6_c. E l co jinete giratorio  presenta rodillos 

17a y un aro externo 17b fijad o  en un alojamiento 18 y la  

organización so proveo do nodo que e l  alojamiento puedo gi­

rar con respecto a l brazo de control 12 y puedo también bas­

cular con respecto al segundo e je  15 entorno de dos e jes 

mutuamente perpendiculares que so encuentran, ambos, norma­

les a l e je  15»

Sogán puede apreciarse con mayor claridad en las 

figuras 3 y 4, e l alojamiento 18 presenta una brida coaxil, 

parcialmente anular, que so f i j a  por modio do una sorio de 

pernos o to rn illo s  20 a un extremo 21a de un miembro reten- 

tor en forma de una placa 21 quo so proyecta de un disposi­

tivo de montaje, por medio del cual está soportado, que in­

cluye un miembro de pivote en forma de una barra de sección 

circu lar 22 de forma descrita con mayor detallo en cuanto 

sigue. la  barra de pivoto 22 se f i j a  on posición por medio 

de dos soportes paralelos 23, 23a que se f i ja n  a la  brida 

2a, de la  que sobresale hacia abajo, dol cuerpo cilin d rico  

2, de modo que e l e je  22 ' (a l que aqui se hace referencia 

como torcer e je ) de la  barra 22 es perpendicular a l segundo 

e je , pero sustancialnontc espaciado-do éste , y está  sustan-



cialmente espaciado de la  prinera y segunda pieza de monta­

je  7 , 13.

Haciendo referencia particular a la  figura 5» 

los soportes 23, 23a presentan cada uno una abertura 24,

24a en donde se f i j a  un cosquillo coaxil respectivo 25»

25a, la s  porciones extremas 22a, 22b de la  barra de pivote 

22 son recibidas en los casq.uillos 25, 25a, y las porciones 

extremas 22a, 22b presenta porciones terminales roscadas 

(no v is ib les  on la  figura 5) que se proyectan rebasando los 

casquillos 25, 25a y comportan tuercas de f i ja c ió n  26, 27.

Un accionador de fluido a presión lin e a l de do­

ble efecto 28 está  montado de forma coaxil y g iratoria  so­

bre la  barra de pivote 22 entre los soportes 23, 23a, pre­

sentando e l accionador 28 una parte f i j a  o estacionaria y 

iypn parte móvil a lo largo del tercer e je  2 2 ', t a l  cono se 

describe con mayor detalle a continuación. E l accionador 

28 está  constituido, esencialmente, por dos unidades de 

pistón-cilindro 29, 129 que están montadas sobre la  barra 

de pivote 22 y son simótricas entorno dol centro de la  ba­

rra  22, En la  descripción que sigue solo so describe una 

unidad 29, siendo iguales la s  partes de la  otra unidad 129, 

habiéndose aumentado en 100 las referencias.

Un pistón anular 31 circunda y está  montado de 

forma deslizante sobre la  barra 22, sellándose a ésta por 

medio de un an illo  "0" 30 ; la  cara anterior 31a del pistón 

anular 21, o sea la  cara más próxima a l cosquillo 24 es 

cóncava y en forma de un cono truncado. E l pistón 31 está 

espaciado del cosquillo 24 por medio de un casquillo d ivi-



elido 32 montado coaxilmente sobro la  barra 22 y dotado do 

un diámetro externo igual a l diámetro del pistón 31. E l 

casquillo dividido 32 presenta un espacio 32a on su sección 

transversal que se extiende por toda la  longitud del casqui- 

11o dividido 32 y su. cara anterior 32b adopta la  forna de 

un cono truncado para casar con la  cara posterior 31a dol 

pistón 31.

La unidad 29 conprendo un cilindro que está forma­

do por un nienbro acopado 33 que está  montado de forna des­

lizante y g iratoria  sobre la  barra de pivote 22, pasando la  

barra de pivote 22 a través de un o r if ic io  33a de su base.

E l miembro acopado 33 está sellado a l pistón 31 y a la  barra 

22 por medio de respectivos an illos "O" 34, 35. Entre la  

base 33a del miembro acopado 33 y e l  pistón 31 so forna una 

cámara de fluido a presión 36 y so preveo una conexión 37 

para conectar la  cámara de fluido a presión con un suminis­

tro  y retorno de fluido a presión (no representado).

Un manguito 38 está fija d o , por ejemplo mediante 

soldadura, a los miembros acopados 33, 133, que forman la  

parto móvil del aceionador 22, disponiéndose de este nodo e l 

accionador 28 entre la  barra de pivote 22 y e l manguito 38. 

E l extremo respectivo de la  placa do retención 21 se f i j a  

de forma rígida a l manguito 38, por ejemplo mediante solda­

dura, y de este modo la  placa de retención 21 tiene solo un 

movimiento de traslación , o sea un movimiento paralelo a l 

tercer e je  2 2 ', y solo un movimiento do giro, o sea un mo­

vimiento limitado entorno del tercer e je  2 2 ', moviéndose la  

placa de retención 21 on una dirección paralela a l  tercer
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o je  2 2 ' por neclio del accionador 28, Cuando e l  ángulo en­

tre  e l  primer e je  5 (del disco nolturador 9) y e l  segundo 

e je  15 (del disco nolturador 14) debe variarse, e l brazo 

de control de posición 12 debe oscilar de forma correspon- 

5, diente con respecto a l primer e je  5* Para este f in , e l

accionador 28 se u tiliz a  para mover la  placa de retención 

21 en la  apropiada dirección hori zontal y a través de una 

distancia correspondiente a la  alteración deseada en e l 

ángulo del segundo e je  15. Por ejemplo, para mover e l se- 

10. gundo e je  15 en una dirección antihoraria con respecto al

primer e je  5, ta l  como se aprecia en la  figura 1, la  pla­

ca de retención 21 debo moverse hacia la  derecha, ta l  como 

se aprecia en la  figura 5» Para rea lizar este movimiento 

se suministra fluido a presión a la  cámara de fluido a 

15, presión 36 a través de la  conexión 37 y se lib era  fluido a 

presión de la  cámara de fluido a presión 136 a través de 

la  conexión 137, con lo  que se desplaza hacia la  derecha 

la  unidad formada por los dos miembros acopados 33, 133, 

e l  manguito 38 y la  placa de retención 21, Cuando se ha 

20. obtenido e l  desplazamiento deseado se desbloquean las co­

nexiones 37 y 137 en cualquier forma convencional, por 

ejemplo utilizando una válvula de centro cerrado (no repre­

sentada). De este modo e l accionador 28 se bloquea en su 

nueva posición por e l fluido a presión de las cámaras 36, 

25. 136, y para obtener un bloqueo rígido se prefiere u tiliz a r

un fluido a presión hidraálico.

5o apreciará que e l  fluido a presión fuerza las 

caras posteriores 31a, 131a del pistón 31, 131 contra las 

caras anteriores 32b , 132b do los caequillos divididos
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32 , 132., con lo  quo fuerza los caequillos divididos 32 , 132 

para que aprisionen la  barra do pivote 22 y transmitan la  

fuerza a la  barra 22 sin  cargar excesivamente las  tuercas 

de sujeción respectivas 26, 27 por medio de los resp ecti- 

5, vos casquillos 25, 25a.

Cuando e l segundo e je  15 debe bascular en la  di­

rección opuesta, e l  accionador 28 se desplaza en sentido 

opuesto, suministrándose fluido a presión a la  cámara de 

fluido a presión 136 y descargándose de la  cámara de f lu i -  

10. do a presión 36.

La organización permite variar la  inclinación 

d el disco molturador 14 con respecto a l disco molturador 9 

mientras que está funcionando e l  molino. Le este modo pue­

de regularse de forma continua la  inclinación , inmediata— 

mente con e l  examen visual del m aterial triturado que se 

descarga del molino sin  tenor que detener e l molino.. Ade­

más, la  d istancia entre e l segundo eje  15 y e l tercer e je  

22 ' se f i j a  por medio de la  placa de retención 21 y ue este 

modo e l  brazo de control 12 no puede oscilar sustancialmen- 

20, te en la  dirección de la  lin ea  que une los e jes  15 y 22 ,

y a l propio tiempo, aán cuando la  placa retentora 21 puede 

desplazarse en una dirección paralela a l tercer ojo 22 , 

ásta  no puede pivotar entorno de un e je  v e rtic a l que in ter­

secta  e l  tercer e je  22% impidiendo de este modo la  osci- 

25t lación del brazo de control 12 en una dirección paralela

a l tercer e je  22 ' una vez que e l  accionador 28 ha sido blo­

queado.

En adición, e l empleo de un accxonador hxdrauli—



co de doblo efecto 28 que puedo bloquearse en posición h i- 

draúlicanente evita cualquier juego que podría producirse, 

por ejemplo, con un ajuste de espiga y tuerca, a l tiempo 

que facu lta  un rápido a ju ste .

Según se ha descrito en la  solicitud  de patente 

española núm, 446.172 a nonbre do Pozzato y colabora­

dores, la  d istancia a x il entre e l miembro de asiento 10 y 

e l  cuerpo cilin d rico  2 puede ser variable para variar la  

d istancia entre los discos nolturadores 9, 14, y la  orga­

nización antes descrita permite que e l brazo do control 

12 rea lice  e l movimiento a x il correspondiente, puesto que 

e l  alojamiento 18 del cojinete an tifricción  17, 17a, 17b 

puede oscilar con respecto a l e je  15 del brazo de control 

12 entorno de e jes  horizontales perpendiculares a l e je  15 

y porque la  placa do retención 21 puede girar a su vez en 

c ie rta  medida entorno del tercer e je  2 2 ', los miembros 

acopados 33, 133 y, por tanto, e l manguito 38, pudiendo 

girar libremente entorno de la  barra de pivote 22 y pisto­

nes 31-, 131.

E l invento se extiende a las partes de control 

do por s í ,  o sea a la  organización del pivote o barra de 

pivote 22, e l  accionador 28 y e l miembro de conexión o pla­

ca de conexión 21 y cojinete giratorio  asociado 17.

N O T A

Descrito e l objeto del presente invento, se de-



claran nuevas y de propia invención las siguientes re iv in ­

dicaciones con prioridad de la  deaanda ita lia n a  nún,

22000 A /75 de fecha 4 de a b ril de 1.975.

1, Perfeccionamientos en molinos de discos para 

moler, tr itu ra r  o desmenuzar guijarros, grava, piedras y 

sim ilares, presentando e l molino primero y segundo discos 

giratorios molturadores con caras do trabajo enfrentadas y 

medios de accionamiento para hacer girar positivamente uno, 

por lo menos, de los discos molturadores, siendo in clin a- 

ble e l oje de giro del segundo disco molturador con respec­

to a l ojo de giro del primer disco molturador y fijándose 

e l  segundo disco molturador a una pieza de montaje que t ie ­

ne un brazo de control extendido que se proyecta axilmente 

del disco molturador respectivo para f i ja r  la  posición an­

gular del e je  del disco molturador, empeñando la  porción 

extrema lib re  del brazo de control en un co jinete giratorio 

cuya posición es f i j a  poro regulable para variar la  in c l i ­

nación entre los e jes de giro do los discos molturadores, 

caracterizados porque la  posición del co jinete giratorio  

(17, 17a, 17b) so conectan por medio do un miembro de re­

tención (21) a un accionador do fluido a presión lin e a l y 

de doble efecto (28) cuya parte móvil (33, 133) se despla­

za a lo  largo de un torcer e je  (22 ') perpendicular a l e je  

(5) del primer disco molturador (9 )} poro sustancialmonto 

espaciado do ésto, y sustancialmente espaciado del sogundo 

disco molturador (14), siendo solidario e l miembro de re­

tención a la  parte móvil del accionador y conectado a l c o ji­

nete giratorio y permitiendo e l co jinete g iratorio  cierto



movimiento entre e l  brazo de control (12) y e l  miembro de 

torsión retentor entorno de un e je  paralelo a dicho tercer 

e je .

2. Perfeccionamientos, de conformidad con la  re i­

vindicación 1, caracterizados porgue e l miembro de reten­

ción (21) es solidario de un manguito (38) que está monta­

do para e l movimiento de translación a lo  largo de un miem­

bro de pivote y en, por lo  menos, un movimiento de giro 

limitado con respecto a dicho miembro de pivote cuyo eje

es coincidente con dicho tercer e je  (2 2 ') .

3. Perfeccionamientos, de conformidad con la  re i­

vindicación 2, caracterizados.porgue e l  accionador (28) 

comprende dos miembros acopados y espaciados (33, 133) con 

bases (33a, 133a) enfrentadas, pasando e l miembro de pivo­

te  (22) a travós de o r ific io s  de las bases de forma se lla ­

da y de los miembros acopados, deslizando sobre e l miembro 

de pivote un pistón anular (31, 131) contenido en cada miem­

bro acopado, circundando e l  miembro de pivote y deslizable 

con respecto a l miembro acopado, formando de este modo una 

cámara de fluido a presión (36, 136) entre la  base del miem­

bro acopado y la  cara respectiva del pistón, estando sopor­

tada la  cara opuesta (31a, 131a) del pistón por la  estruc­

tura de soporte (la) del molino, y medios de conexión

(37, 137) para suministrar fluido a presión a las cámaras 

de fluido a presión o devolver fluido a presión de ástas,

4. Perfeccionamientos, de conformidad con la  re i­

vindicación 3, caracterizados porgue cada pistón anular 

(31, 131) del accionador (28) puede deslizar sobre e l miern-



bro de pivote (22).

5. Perfeccionamientos, de conformidad con la  

reivindicación 4, caracterizados porque la  citada cara 

opuesta (31a, 131a) de cada pistón anular (31, 131) del 

accionador (28) presenta una cavidad troncocónica y em­

peña un casquillo dividido (32, 132) que circunda e l miem­

bro de pivote, cuyo casquillo dxvidido presenta una cara 

troncocónica (32b, 132b) que casa con dicha cara opuesta 

del pistón, es elásticamente deformable en e l  sentido c ir ­

cular y presenta un espacio (32a, 132a) en su p eriferia

de nodo que la  presión de retorno del pistón fuerza e l 

casquillo dividido pora que su jete e l miembro de pivote, 

bloqueando de este modo e l casquillo dividido en posición.

6, Perfeccionamientos en molinos de discos para 

moler,- tr itu ra r  o desmenuzar guijarros, grava, piedras y 

sim ilares.

Según se describe y reivindica en la  presente 

memoria descriptiva que consta de 17 hojas foliadas y 

escritas  a máquina por una sola cara.

Madrid a,

P. p

írmado: JOSE L. t/C fU
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