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PATZEHTRE vE INVENCION

por VulliTé eofios

solicitade an Lspafia & favor de ILUSHEY HANDEL URD
LIVESTERTS AG, de nacionalidad suice, domiciliads en
Gartenstrasse 2, 6300 Zug, ize, por "Perfeceionmmientos

LEMORIA TMSCRIPTIVA

Este invencidn se refiere a tocadiscos que incluyen
mecenismos combiadiseos y entd dirigida a novedades construce
cionales que proporeionan ventajos sustaneinles incluyendo
una normelizseidn muy mejorada de los mecanismos todadiscos.-

Zn distintas construcciones conocidns de totadiscos, los
movimientos del brazo fanccaptor vicnen controlsdos por mo-
dio de un pififn de leva prineipel rotetiva que forma parte
de un mecenismo de control dispersado en la parte inferior
de la sstrgctura de base del plato girstoric. Para proporcio-
nar el movimiento vertical del brazo fonoecaptor, ol pifida de
leve principal suele sceionar el brazo fonocaptor o travis
de una leva secundaria y articulacidn asceciada eon 1z intore
vencidn de medios suoftigundores apropisdos pars asogarar
une lenta bajads del brazo fonoconplor sobre la superficie
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E1 tocaediscos tambidn incluye ndenfs del pifida de lewva
prineipal otros elenentos de control méviles pora reeclizar
distintes funciones durente la operacifa del tocadiscos. For
ejomplo, el tocadiscos pueds incluir ademfs del piiiba de
leve principel arriba citado un seguidor de lova pivetante
para producir un movimiento pivotante del braco fonocaptor
o través dol plato givatorio despudo de teminada una opora-
eidn de reproduceidn de disco, unn palmics de control de
programn pare coatrolar selectivements la operacifn “mamal®
o "automiticn® del tocadiccos; una palmca de sxmedo para
elovar y tajar ¢l brazo fonceaptor; y un irazo selector de
tanafic de dinco pare preajustar el tocadiveos para tocor
ddacos de diferentes tamafios (por ejemplo, de 18, 25 y 30
o). Hasta chora estos clementos de control mévilaes para
econtrolar distintas funciones del tocadiscos han estade unie
dos & 1la parte inforior de la estructura de base del plato
giratorio que ce utilisa como placs de moutaje para ol meca-
nisne da comtrol en situsciones sy dispersas predetormina~
das por ol disefio de 1u placa deotermimada com la que se va
8 890ciar 61 BECNAHNO. = = = = = = = = - - - - -

Se apreciard fdcilmente, por lo tanto, que diferenten
construceiones o disefios de placa de plato girstoric n otra
estructura de baase para diferentes modelos de tocadiscos
necositon modificaciones no sdlo do las situacimmes para
montar los distintés slementos mdviles de coutrol, sino tam-
bifn de la cwmstruceiln y dimenaiones realen do ogtos elee
mentos do eontrol roqueridos por la interaceiln entre sl
nenmos algmos de ostos elemonton de LIV, = w =« = = w
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Se basa 1o presente inveneifn en el hecho d¢ que S8 ha
eaido en la cuente do que puede lograrse une normalizzeidn
substancialmante mejorada de los meconismos de tocadiseos con
una reduccifn consecuetite en loa costes de fobrieacidn de to-
cadiscos proporcionando un mocanismo de control pare su uso
en un tocadiscos que comprende un plato giraterie sccionndo a
moter montado en uns estructura de tmse y un bvrawo fonocaptor
montado pivotantemente en diche estructura de base para mi
movimiento :se’bie el pleto giratorie, compreniiendo dicho mew
canicme ds contrel una multiplieidsd de olomentos de control
ufviles acelonables parse controlar ls operacifn dol toeadiscos,
e iaélnyenao uns leve prineipal fotatoris quo proporeimns una
pluraliidad dec rmuperficies de leve y medics de somidor de leva
aseciades para preducir ¢l movimients vertical y pivoetants del
wrase fonocaptor dursnte las operaciones de reproduceifn, ea-

" tendo dispuestos dichos elementos de control miviles de msnera

cuzpactn en mediss de placa de montajs o £in de definir un
subeenjunto unitaris que es sustancialmente independiente des-
do el punto dp vista constructive do 1a forms de la estructura
de Tass del plato giratorio y que puede fijarse a dicha astruc-
ture da base nocositéndoss Wnicenmnte conexionas mecdnicas sene
cillas entre diche mecaniomo do control y o1 conjunto de os~
tructura do base/plato Ziratorio, e c c v c e e - v - o - - - -

Tl como se comprenderd finalmente, el mecanismo de control
proporeionado por lz precente invencidn pucde utilizerse, por
lo tanto, con estructurss de bace de plato giraterio de formas



my distintas, dedo gque el mecsniome da coniyol es siotancisle

nete indepsndiente desde el punto de viste constructive de

1a forma de eatructurs de plato giratorio y deben variar dnie

comanta detalles menores, tales como los oslabones de control
Se @ de acoplamiento entro controles momtades en 1a estructura

de bame y ol mecaniomo de control, para divtintos modelos de

wma.n--n—-nwnuunonmn-—--pq---_

En 1a remlizacifn de 1la invencifn, ol pififn de leva prin-
eipal lo pueden faltar dientes en parte de su periferis pora
10. foedlitar le intersupcifn del accionmiento a dicho pifién de
leva por los medioo de pififn accionamiento cunndo ne requiere
ol movimiento vertical del Wraso fenocaptor de modo que la ener
gis almacenada en unos medios de resorte corgados puede uti-
lizarse en Bu luger para scéionar ol pifidn de leva prinocipsl
15. pars ofectusr el movimiento vertical del wexo fonoonptor a
través de un elemento seguidor de leva. Loz medios de aceioe
nomiento pueden comprenider un pififa pare impulser ol pififn
principal y adsptado para sor eccionade por medio de ung Cow
rrea dentads sin fin desde ¢l plato giratorio mmiado en la
20 estructurs de baBoy ~ w m v e e m w " m e Cc Cc TR cw .-

Los medios seguidoren de lewn arriba citados pucdem con-
prender una cuchilla eldstica que sigte ol contorno de uns
suparficie de leve del pififa de lova principal pora atender a
1la subida y bajada del brazo £OROCAPEOY: » » m w e w w - = - -

25, El mecanicmo puede ineluir tambifn uns palanca de smedo

pivotante gue sn respuesta a su desplassmionto por la actua=
cifn de una palanca aceioneds o mano provisia en 1la sotructura
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de base de un tocadiscos, proveca la rotecifn del pifidn

de leva principal en una primera ﬁiraccisn desde unn posi-
cifn gradusdn en el pifidn de leva principsl en un dnsulo
relativanents pequefio contra 1a accifn de unos medios elfs-
ticos para efectuny la clevacidn del trazo fonocaptor, per-
nitiendo 1z devolueién de ls palanca accionable & mano para
liborar dicha palasncs de mrmado que la energis slmacenada
de dichos medics eldsticos durante el giro da la leva por
dicho duamle relativemsnts pequefio se utilice para develver
la leva en la direccciln inversa a su posicifa graduada efec-
tusnde asf una bajada del braszo fonocaptor. La palanea de
armado pueds comprander uns palenca pivotantes qua tiene
una superficie de leva dispuestz para apoyarse en un nervio
formadce alrededor de le periferis de la leva para hacer gi-
rar el pififn de lova principzl on recpuecta a 1s operacifa
de 1a poloncs acCionads S BRlI0. » » w e w e c e w o - = = =

los medios de leve pueden comprender tambifn una pa-
lanca seguidora de leve pivotante que sigwe una superficie
de leva del pifidn principal para producir el movimiento pi-

vetante del segaidor en respuesta @ la votucifn de la leva

prineipal y de esta forma producir al final de una operacifn
de reproduccifn de disco un movimiento pivotante del twazo
fonoeaptor sobwre el plato giratorio por medio de una simple
conexifn mecdnica. Se pueds disponer tembifn que esta palan-
ez seguidora de leva pivotante esté conectndsn por medio de
un $imple enlace mecfnico o un mecanismo de liberzeién de
discos de un tocadiscos que proves a la operacifn de repro-
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duoeidn “automftica® de modo que lz palunca ssgmuidora de le-
va yuedn detectar la presencia de uno o mfis discos en una
parte do almacenamiento del bhusillo del plato giratoric y
tombidn efectunr 1a liberacifn de un disco de 1a mieme al
final de una operacifn de reproduccifn da disCo. = = = = = -

Un secenismo de control segfn la invencifn pers un toce=
discos que proporcions una reproduceifn *mutomftics” de dis-
o puede comprender una palaonca de control de programe pivow
tente capaz de movimiento n una do entre cierto nimerc de
posicionen separadas correspondients o posiciones “mawtal* o
*outomdtice™ por medio de un simple enleco meclnico que coe
neeta 1o palenca de coatrel de progrems s un interryuptor
selector de progroma gue ms proporcionerd en la estructura
de base del toondiceos, teniendo dicha palanes de eomirael
de programe salientes que estdn pesicionados mpropizdemente
ea 1a trayectoria de un secionador llevado por ¢l pifién de
leva principal para proporcionar el requerido control de pro-
grema de reproduccidn. Le palanca de control de programa pi-
viitante puede desviarse s une posicifn "intermedia” entre
wmenual® y "sutondtica” despuds de terminada la reproduccidn
dol primer disco de una operacifn mutomftica, de modo que s
1z palenca seguidora de leva no datecta ningin otro disoco
on la parte de almacenamiento del dhusillo central, la palan—
oa de control de prograsm eés desplazeda por la palanca segiie
dore de leva 2 su posicifn "manual™ a punto de hacer contacw
to oon el accionador de dicho piftidn de leva principel pars
efoctuar 1a desconexifu del tocadiocos despuda de la Wltime
operecifn de reprocoifn de diBCO, = = = = = = w w = = = = =
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Fusde disponsroe el desplazamiento de la palanca &e
control do programs mis allf de 1a pesicifn "mamal" ¥
vautomdtico® 4o mode que los salientes de la palanca de eon—
trol queden fucra de la trayectoriz del accicnador del pi-
%6n de leve principel desplazendo el interruptor selector
de progroma u uus posicifn de "repeticifn™ con 1o que el
toendiseos eontimia realizendo una serie de ciclos repeti-

Al efecto de aceicnar el pifidn de leva prineipal, ze
proporeions un mecanismo de disparo que astd montado pivoe-
tantemente en el pififn de leva principal y dispuesto para
dicpararse en respuesta al movimiento del brauo fonoeaptor
a una ranura de sslids en €l final de un disco parz heecer
gue loe madios de mcclonemiento rotativos, tales como un pie
adn motor socionado por una correa sin fin, cooperen con el
piﬁ&n&almwmipalpsmmqweelpiﬁ&xdelmmm-
¢ipal realice un ciclo completo de operacionos. Se pone el
pifié de leva principal en rotaciln cumndc el mocanismo de
disparo hace contacto con un golpesdor de un pififn motor
m desplazer sngalermente ol piftfa de leva principal en un
pequefio fagnlo suficiente para hacer que los dientes de pi-
#fn engronen con los dientes del pififn de leva prineipal.-~ -

Fl mecaniemo de control puede incluir tzabifn wa brazo
selector de tamafo de disco pivotante que es mivil pivotan-
tomente e posiciones seperadas con 1o que el movimiento pivo«
tonte hacia adentro deol Mwaso fonocaptor sobre el plato gira«
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torio quada detenido durante ls reproduccifn "matomitica®
por superficies escalonadas del trnzo melector gque se mue-
ven selectivemente on la trayectoria de la palanca de de-
tencidn del brnzo fonocaptor en respuesta z la operacifn del
interruptor solector de tamafio de disco en la estructura de
base dispuosto para sutar cnlazado mecinicamente con ol
razo selactor de tamaflo do Ai5C0s w = w mw w w w = w - - -

Cuando se proporcions un selectorde programa, pusde
proporeimnarse tambidn una palanca de impulsou pivotante
que estf dispuesta a ser acciousda momenténesmante desde un
intevruptor de impulsos en la estructura de buse a travis
de un simple enlace de control cusndd se sccicna el inte-
rruptor selector de programa & la posicidn de reproduccidn
reutondilon”, producisnde la palanca de impulsos la operscida
de un mecanismo de disparo para producir un ciclo inicial
ds oporscimes del pififn do leva pars alevar el btrazo fono=
oaptor ¥ hacerle osoilnr s una posicifn por encime de 1a
raours do entrada del A0, m s w " m e wc e v w o .- -

El pififn de leve principel del mecaniemo de control
puede sstar amortigiado contra la rotacidn del mismo por
medic de una disposicidn de smortiguamiento de 1fquido vise
ceoo y/o friccifn. Ests dicposiciln comprends praferentemen-

"~ te wan perte con forma de copa de los medion de placa de

sontajes del mecanismo que recibe un tetfa provisto en el
piftén de leva principal, estanic aprstada la euperficle
extrems dsl telén hacin la base del slamento acoplado por
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nedios eldsticos que actien preoferentemente sobre ol pifidn
de leva principal con une o wia arandelas mpfemﬁas de
1iguido viscoso interpuestas entre lz leve y 1o parte con
forma de copa. la presidn eclfstica ejercide sobre el pififn
de leva priacipai pusde veriarse por un.ajuste apropiado
do medios de ajuste pare variar de esta manera el grado

ds anortignewmiento aplicado sl pifif de leve principal.- -

le presents invencifn tarbifa proporcions un tocedio-
ces guo comprende un mzeanisms de control de la formn eve
puesta en loo gpartados antericreSer w m v v e v e e o e -

Segin otro supecto 4o la prosenta inveneifn, se pro-
porcicaa un tocadiscos que comprende una estructura de
hano, ua ploto giratorio seceimmodo o motor y montedo en la
estructurs de base ¥y un brazo fonocsptor montade pivotan=
temente en la estructura de bose, un piftda de leva princi-
p2l ¥ medios saguidores de leva asocindos montados en 1a
cora inferior de la sstructure do base para eontrolsar los
movimientos del uwrazo fonccaptor tenta a través del plato

‘giratorio como en une direceiln vertiesl dursnte loz proe

cesos de subide y bajads del brauo fonosaptor, en gue el
pififn miesmo de lova principal estd amortizgmado en cusnto a
s rotacifn por medio de uns disposiciln de amortigusmien=
to de 1iquido viscoso y/o friccifn. Ia disposicidn de
amortigusmiento do 1iquido viseoso y/o friceidn puede ser
de la misms forme que se he descrito en ol penfltimo apare

10000 = ™ @ 0 = = @ - ww e - -
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El plato giratorio del tocndiscon puedo ser de accioe
nomiento por corres perc puede proporciomarse altmmati-

. vemente uns tranemisifn por rustas intermodias. Tembién,

el plato giratorio puode fovmar wne sole pieza con el motor
4o acoicnmmisnto en ouyo ¢aso plede ser conveniente irpul-
gsar €l pififn de leva principsl a partir de un Servomotor.-

A t{tulo de ojemplo, mse descxibird shors una reeliza-
cifn de la presente invencifn con referencis s los planos

wmmlﬂsqﬁug~~uu-~n~uw—uu~--—mn-~

Las figares 1 y 2 son victas en planta desde arriba
y desde ebajo respectivaments de un toeadiscos construlde
de mouerdo con la presente invencing w w m mw w v m -« - -

le Pigare 3 oo uma vista en seceifn trensvorsal del
toocndiscos por la linen A=i de 1o Pigurs 2 w w e -« =« -

ia Fgara 4 o8 unn vista en plante de un cudomjunto
de mecsnimmo de control del tocadincon de las Pigures 1l o

las Figuras % y 6 son vistas on sl:edo del mecanicmo
de control de 1la Figurs 4, visto desde los lsdos isquierdo
¥ darecho respactivamante; Y w w m m v a v e e v e o o= -

ia Flgars 7 ez une vista ez sgecidn tranaversel freg-
montaris do un ;siﬁ&a &8 levn principal que forme parte del
suboonjuito de mecaniomo de control dg las Piguras 1 @ Ge= =

Con reforenciz a los ditujos, el tocadiscos compren—
de un plato giretorio 1 que puede estamparse de plencha de
ooero en uns sola operacidn de eetampado para proporcionar
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en el presente ajemple una pared eirculer 2 que cuelge hacla
abajo y que coppera con una corres do eccicasmiento de pla-
to giratorio ilustrada con 3 que accions ol plato giratorio
1 desda un pequefic motor cldctrice 4 fijado a ums placa e
#8lieca 5 sobre 1la cunl estd montado el plate girstorio 1. E1
tocadiscos comprende tambifn un braze fonocaptor 7 (ue pivo-
ta sobre wne estructurs 8 de montaje de brexo fijade o iz

placaﬁ.------—-—u-——-un-—m‘--a—--

Do meuerdo con 1n inveneila, los movimicnutes verticales
y sngulares del brazo fonocaptor 7 asi cpmo otras operacio-
nes del tocadiscos vienen coutrolsdor por un mecanismo 10
ds control. Bote mecanismo 10 de control adopta lo forma de
un subgconjuntc unitario de tamafic reducido eom wua eatructu-
ra 11 de placa de montaje fundida & troquel y wna placa su-
perior 12 de montaje que estd £ijada, por ejemple por tor-
nilles a la cara inferior de la placn 5. Esote subconjunto
de mecanismo de control comprende un pififn 13 de leva prine
cipsl moldoado preferentemente & partir de materinl plistico
que, tal como se Ve mejor en la Figira 7, estd moniado rota~
tivamente sobre un lmsillo 22 e incluye un tetdn hueco cen~
trol 14 que ostf recibido en wan parte acopada saliente 15
de 1n estructura 11 do placa de moutaje fundida a troguel.
Una superficic inferdor del tetén 14 eotf formeds con una
ranurs analer 16 que estd cerrnda por medic de una erandela
plistica perfornde 17 fijada ol totén de la leva ¥ que con-
tione un 1fouido viscoso. Bate 1iquido viscoso rezums may
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lontemente a travée de la arsndela perforeds 17 sotra una
arandela 18 da fieltro que se encummtra libre para girar one
tre la arandela perforada 17 y una arandela 19 de plético cu-
ya rotacifn estd impedida por msdio de un saliente 20 que
coopers con una entalladurz 21 en la sstructure 11 ds base.
Se aplica presifn sl conjunto de nrandela del pififn de leve
principel por medio de un revorte helicoidal 9 que rodea ol
axtremo superior del husillo 22 de montaje de leva y ejerce
unn presifn axinl sobre el pifiin de leva. Bl 1iquido viscoso
¥ la interncoifn friceional entre las arandelss 17, 18 y 19
producen un mmortigummiento de rotacifu del pififa de levs
principal en la parte acopada 15. Fuede ajustarse el grado de
amortigusmiento pare asdaptarse & las necesidades por medio

de un dispositivo ajustador 23. Este ajustader 23 comprende
un elemento roscado rotative 24 que estd en coopsracifn de
rosce con un slemento bifurcndo 25 cuyas pias sobresalen en
ogijercs 26 en lu pluce 12 de montaje. Enreepiesta & 1o rotew
cifn del elomento 24, el clamento bifurendo 25 se mieve en

1a direccidn axial del pififn 13 do leva ¥ ol hacerlo las pias
actusndo a trevés de 1a arendeln terminal 27 comprimen nfn mds
0 alivien la compresifn del resorte helicoidal 9. De esta fore
we oo aunentard 0 ge disminuird el amortiguamisnto de la rota-
cifa Gei pinfa do love, sepin procedoe = = = o - w - - . -

Tal como se ha explicado anteriormente, este amortigioe
niento del movimimto de leva sirve pera producir un movimiente
vertical controlado lento del bra:zo fonocaptor 7 por ejesplo
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durente la bajeds del Lrauo scbre le superfieie de un dis~

eo‘~~-n¢---a--n-—---‘--u--n—‘---n

7al eomo serd evidente de ls doseripeifn siguiente, €l
pififa 13 de leve prineipal centrolas distintos movimientos
del btrace fonccaptor 7 y tombidn eetd dispucsto para con=
trolor el accicnamiento del mecanians de liberacifn de dige
co corriente mentado en el maillo central y utilizedo en
1z modalidad automdtien del tecadisecos. Ia leva prineipel 13
tione dientes 28 sobre le mayer perte (por ejemplo 3409) de
su perifeoria y estd dispuesta para ciclarse en intervalos
previemeate fijados durante ol uso del tocadiscos sisnde ace
cionade selectivomente o través de un pififn 29 que se hace
givar continuamente durznte la rotseifn del plato 1 por me-
dio de una correa dentada 30 sccionede s pertir del totén 31
Gel plato giratorio le « = == w = m o = e .- - .- -

In ecate momento es convenlente deceribir las diferentes
modelidades dc operacidn del tocadizcos de mode que Bo pueda
introducir lag distinias partes de la misms no citadas hasta
ahorz & medida de qus entren en juege durante dicha opora-

ci&],.--e-p--q-—a-uu—mu-,----n—-u--—-

Pars la oparecifn menusl del) tocadiscos, se desplazard
e la posicifn "menma)™ un interruptor selsctor 32 montado en
12 parte delantora del plato 5 y que ticne ealebones 100 y
101 y eslabén de alembre de contyol 313 que se extiendean dec-
de o) mismo hacia una palsnes pivotante 34 de coatrol de
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progranae, de modo que un interruptor 35 sea acclonado por
ol eslabén 101 en respuesta &l ncoionamisnto de la palenca
32 de interszuptor seloctor pars poaor en mawreha el aotor 4
do acolonsmiento dol pleto giratoric. In la parte delanters
de 1s placa 5 hay un interruptor 103 sslecicr de velooidad
dol plato giratoric. El pififa 29 ee accimado desde el pla-
to giratorie 1 por la correa sin fin X, pero e eaty mo-
mento el piftfn rotatorio no sg engrana con los dientas de
1a love principel 12 pore hoper girar io Jeva. Entonces se
pusde levantor a mann el brazo fonsesgior 7 de =t soporte
62 de descenso ¥ belerge sobre un disce a reproducir. Alteprw-
nativamentae, puede ncelonarss la palsnea 36 de eywado gue
hecs que un brazo pivotente 37 de symede acoplado & I pa-
lunca 36 por un eclobfdn 38 de control de slambre y eslablo
Ziratoria 102 gire mlrsdcdor deX pivats 32 o 2in dz que una
superficie 40 de¢ leova do le mismm coopers oon un narvio 41
en lao cera inferior de la love principal 13 y &l hacerio
hace que 1o lews give bacis ctrés (o ses en ¢ sentido de
ies agujes del reloj en 1 Figus 4 » en une direccifn cpues
to a 1o direcoin da give de 1z leve 13 parn ¢l comtrol del
breco fouvenptor durents ol funcicnsmiente del toendimeis)
en un paguefio fngle (por ajempla 202) dasde ou posiclln
aadundn segin se fustrs en los dibwjos. A medidn que ne
fesplaza la leve se elevn uan pasador 42 {Flgora 6) de eleow
vuoifn de traro fouocuptor poy 1o acoifn de uns ouchills 43
de slovacifn que sube por une ¥empe 59 de la suporficie
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supericr 51 de leva cerca de la periferia de la leva de mo-
do que e eleva el braso fanceaptor 7 de¢ su soporte 62. AL
miomo tiempo el gire de 1s leva principal 13 bajo el efecto
del Wrezo 37 de srmedo syma wn resorte kelicoidal 45 que
fuerza la palanca 46 do avance del piftfn de leva contra uns
espige 45 que forma una soln pieca coa ls leva 13, resiltan-
do le cargs del resorte 45 del hecho de que la eppiga 47 des~
vie 1a pelanca 46 tal como ss ve en la Pigura 4 en el sonti-
do contrario a1 de las amjas del reloj alrededor del pivote
39 que es comin al brazo 37 de aymudo y palanea 46 de sven-
ce o medida que 1la espiga e desplaza por la superficis 48
de lova da la palasnca 46. Esta cargn de roesorte 45 tiende

e dewolver el pififa 13 de lova prinecipal a su posteifn aven-
sads que ae ilustra en i Figurs 4, con lo espigs 47 situa-

© dn on 18 ewtalladura 43 eon 1= forem de V do la palanes 46.

Entonces se puede mover el trazo fonoceptor 7 sohre el disco
& s posicifn pov encima de la raaura de entrade del dieco
sotre €1 plato giraterio 1 o a cualguiier otra posicifn desesw
da solrs el &iseco, ¥y onbonces ve Gevuslve la palanea 36 de
armeds o mu posicifn inicinl. AL hagerle, el brmso 37 de ar-
medo pivetante se desplscze fusrs del cemine del nervio 41
del. piZ%if 13 de leva principel yds ests forma permite que 1l
love vaelve 2 =i posieifn greduada bujo 1o nceifn del resore
te carpgado 45 gue actida sobpe la palanes 46 de svance de la
leva gue so opoya en la espign 47 del pifida do leva princi-
pal. Cusndo ol piftfa de leva wuells a mi posicifn gradusds,
1z cuchillia #1dstica 43 bejn Ls ramps SO de la sgperficie 51
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de leva y el pasador 42 (Figura 6) de olevacién sigue la
cuchilla eldstica 43 de modo que baja el brazo fonoecaptor 7
sodre 1s superficie del disco. El movimiento de 1a leva por
toda ests operacifn de bejadn del trazo fonocaptor eatd amop
tigiado por la limitecidn impuests & la leva 13 por 1a dis-
posicifn de smortiguemiente de 1iquido viscoso deserito sn-
teriorments con referoncia especifica a lan Pigara 7 de los
aitujos. Bl pifién 13 de leve principel wuelva a su posicida
graduada segin se ilustre en la Figus 4 doude gueda rete-
nido por 1a palenca 46 de avance a resorte cuando la espign
47 entra en contacto con la entalladurn 49, « =« = = w = = =

Ahora e 1leva el hrazo fonocaptor 7 a través del dio-
wmammprmci&x&e;dimohutaqmmm
vragura de snlida en el extremo del dises con 1o que un LA
20 52 fijudo a ilo parte inferior del twazo fonoecaptor 7
gcoopera oo wa palancs pivotante 53 de dispare de un mecs-
nimeo de disparo moutado en la parte superior de ls leva 13
de modo que otre palanca 55 de descarga ven desvinda en la
trayecioria de un golpeador 56 proporcivnade en el pilida
rotative 23. Cuande ol golpeador 58 coupera con la palanesn
55 de disparc, se supera lu fuerza de avance ejoreids sobre
s leve 13 por le palanca 40 do avance cargeds con Yesorte
¥ 8¢ hace givar la leve prinsipal 13 en o} sentido contrarie
al de las sgujes del relo) pars llovir 1o dienten 28 de la
icwn principal en astade do engransds owon loz dientes del
pidfa 25 de modo que ahora 1s leve comiencs un clielo gomple-
to. Cuande el ciclo de leva cwaimmes, 1o cuchilla elevadora
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¥ eleva ol brazo fonocaptor 7 por medio del pasedor 42 do
slevacifn de 1o supsrficie del dises. A modida que la leva
prineipal 13 gira, una palanca 59 segiidcra de leva suboe
tancialmente con formz de P que taxbifn pivota an 39 y que
incluye un pasador 60 que S apoye on una superficie de
leva periférica del pififu do luvae principal situsde por
dabajo de la parte dmiada de 1a leva sogin se ve en la Figi
ra 4, es accionado por 1a leva 13 cantrs la accidan de un
rouvorte 61 de fusrza pars bascular e} btraze fanocaptor 7

ya& levamtalo soire ol dimco a una posicifn por oncima del
soporte 62 de descenso del braze fanocapior. Cuando la lew
va principal 13 ha girado por unos 3409 de su sielo, ol pi=
fifn 29 s desengrans de la leva dade que 1o Sitime parte
ipor ejemplo 202) de la circunferencis de 1n leve indicasa
e 54 carsce de diexntos. Ho obstante la leva prineipsl 13
gigue givando bajo la accifan de 1z palanca 46 de avance

ds leva sy oawgads por rasorte tsl como se hs explicndo an-
taéimm con respactc o la operscifn de srmado do} brauo
fonoosptor; 1a leva Waelve a o posicifa graduads baje
la limitacifn de 1a disposicidn do amortiguemiento de leva
de 1igquido viscoso ¥ durants ssta ltims parte del eiclo de
lav ia cuchilla eldatica 43 baja por ls Tampa 50 de la su-
perficia 51 de leva de modo qua 82 baja o) drazo fenocaptor
T lantemvnte solre el sonoxte 62 de descenso de brazo. Se
dgntonecia el motor 4 da accicnmemiento del plato giregorio
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Justo sntes de la bejada del bwauo fomocaptor 7 como resilw
tado de que ol oxtremo trasero de un resorte fijado al pifidn
13 ds leva principsl desvia la palanca 34 de control de ypro-
grane alrededor de ou pivote 63 de modo que el interruptor
selector 32 de “mausl", “automfhicot, ¥y "repeticifn” que
ootd connctado & 1a palanon 34 de programa o través de la
varilla de control 33 sea devuolio o la posicién “desconsc-
tado™ y sl hacerlo lz varilla 33 de cantrol desconects el
interruptor 35 de oxcitmoifn dol motor a través del eslsbln

1m.'--~”~ﬂ---“~“'””-“-~~-"~--

En ¢l caso de una opermciln “sutomaiicn® de cembio del
tocediscon, se desplazexd el interruptor selector 32 a la
pooicifn "autonitica™ de modo gque queds programado el sibe
conjunto de mocanimno de control parn la reproduccifn autow
nitica por posicionemiento de la palanca 34 de control de
programe. Huevomente se exeita el motor 4 del plato girato-
rio al igual que para la oporacidn marmel ya descrito por
1a accida de 1a varilla 33 de control y eslabln 101. E)
plato giratorio 1 emiczs e girar y ol accicunmionto momesi~
téneo de un interruptor 64 de "impulsos® ea la placs 5 enw
tonces hace que un brazo 65 de impuleos montado pivotanite-
mente en 66 gire o el sentido contrario al de las agijns
del raXoj bajo la sceidn de una varilla 67 de accionmaiento
cargade cou resorte y comectada sl interruptor 64 y quo tiew
ns une partes extrems vertical que se desplace on una yYamura
68 da braczo 65. L1 wovimiento pivotante del brazo 85 hace
que ¢l elemaito %5 de dispuro se desplace en la trayectoria



10.

15.

20,

25

del golpeador 56. Por consigmiente el pififn rotativo 29 se
engrann con los dientes de la leva prinecipal 13 al igusl que
para la operacifn mamusl descrita enteriormente de modo que
el pifidn 13 de leva empieza a girsr em una direccién, con-
trarin sl de lus agujes del reloj tal como se Ve en la Figu-
ra 4. Bl brazo 65 de impuleos vuelve @ su posicidn normal .
bajo la secifn del resorte helicoidal 69 sobtre la varilla 67
de accionzmiento. El intsrruptor 64 de impulsos de 1la placs
% tembién vuelve a su posicifn normal. A medida gue el meca-
nismo de leva principal gira de su posicién graduada, se
eleva ¢l brazo fonocaptor 7 de su . soporte 62 de descenso
como eomsecuencia de la subida de la cuchilla eldstica 43
por la ramps 58 de la superficie esociade 51 de leva. Duran—-
te un periodo de detenciln ce liberard un diaco de lm perte
de slmacenamiento de discos del husillo central del toca-
discos sobre el plato giratorio 1 mediante la actuaciln de
1z lova prineipal 13 sobre un mecenismo 70 de desprendimien=
to de dizcos de cualguier forma conveniente por medio de la
actuacifn de la palsnea 59 seguidora de leva que estd conec-
tada al moconizmo de desprendimiento de discos por medio de
un eslabdn cecionador Tl = = e c e m e e w mw > v o = o=

El movimiento pivotante de la palanca 59 seguidoraz de
lova a medida que el pififn de leva gira hace que el btrazo
fonocaptor 7 se desplace a travls del plato giratorio a una
posicifn previamente seleccionnda sezin la posicifn de un
interruptor selector 72 de tamafio de disco situada en la
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cara de la placa ¥y que permite la reproduccifn automitica
de discos de 18, 25 y 30 cm. de difmetro. El interpuptor
gselector 72 de tamafio de disco posiciona una varilla 73

con un extreme wielto 74 quo emicsja con escalones gselec~
cionados de un brazo selector 75 de temafio montado pivotan-
tements ei 76. Pn la posiciln memual del tocadiscos, el ex-
tremo viielto 74 de 1a varilla 73 astd ubicado en una posi-
eidn inoperante de modo que la clavija 77 del brazo 7 coope~
ra con una superficie 78 de apoyo o soporte del interruptor

En le modalidad de reproduccifn automdtica la clavija
77 del brazo fonocaptor 7 cooperard con la superficie 79
del brazo 75 si se deaplecza sl interruntor selector 72 de
tamafio de diseo a la posicidn de disco de 18 em., con la
superficis 80 para la posicidn de diseo de 25 cme. 0 con la
superficie 81 parn la posicifn de disco de 30 cm., a medida
que el brazo se desplaza sobre el plato giratorio. El pifidn
13 de leva continda su eciclo y duvante los fltimos 209 Qe
fu ciclo baje ol brazo fonoeaptor 7 lentamente sobre la ramu
ra de entrada del disco sobre el plato giratorio cuando la
leva 13 vuelve s su posicifn gradusda por la palanca 46 car-
gada de resorte, amortigufndose el movimionto de la leva
por le disposicidn de amortiguamiento de liquido viscoso du-
rante esta operacidn de bajada del brazo fonocaptor. A me-
dida que el brazo fonocaptor 7 se desplaza a través del
digco durante la reproduccifn del disco, la leva principall]
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estd fija en su posicifn gradusde y 2l igusl gue en ¢l caso
de la operscifn manusl snteriormente deserite, cuando el
razo fonoesptor 7 aleansa la ranurs de salida el final

d21 disco, lo palsnca snteriormente citada llevede por el
brazo fonccaptor 7 desplaza el elemento 55 de disparo de 1a
leve principsl en 1s trayectoria de un golpsador 56 del pi-
#i80 29, Como consecuenciz se iniein otro ciclo de 1a levs
rrincipal. Por consignients se eleva el brazo fonoemptor 7
del aimce y luege vuelve e través del disco e una situaciln
por encima del soporte 62 del trazo fonoecaptor. lLa presen-
eiz de uno ¢ mfis dizcos a reproducir sobre el husillo cen=
tre)l serf pslpado por la palsnca 59 seguidera de leva y es=
1labfn 71 y despufis de que =e haya liberado otro disco de la
parte superior de almscenamiento del husillo central sobre
el plato giratorio 1 por la actuacifn del mecsnismo 70 de
liberacifn de dicco del hueilio ceatrsl por la palanea 59
seguidors de leva pivotante y eslabln esociado 71, el brazo
fonocaptor 7 oscila nuevamente a une posicifn inmediatamen=-
te por encime de le remura de ontrada del disco desprendido
en preparacifn a que se baja el brazo 7 lentamente sobre
1la superficie del disco cuande la leve principal terming la
parte finel de sk cicle. Se hace avenzar la palanca selec-
tora 34 de programa a una posicidn intermedia entre sus po=
siciones "entomdtica" y "menual® sl final del primer &islo
automético de modo que la palance 59 seguidora de leva y s
eslabln asocindo 71, si palpan ls susencia de un disco sobre
la parte de almecenamiento del husillo central dal plato
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giratorio, herd que la palencn 34 de control de programs
adopta su posicifn "manusl® en preparscifn e la desconexifn
cuando se ha tocade el dltims disco que 59 ha desprondido po:
bre ol plate giwstoric. Asf la palanen 34 de control de pro-
e grams peymaneco ov 1 posicidn intermedin haste que se heyan
libarado tcdos les diecos del hunillo central con 1o que se
desplase a 1z posicifn "menual” pars ol dltimo diseco a tocar
socbre ol plato girntorio. Si la palanca 99 sgguidorn de lova
¥ oslabdn 71 palpon 1o susencia de un disco an la parte de
10, almnscenamiento del husillo ceatral, sntonces ol brazo fonoe
captor 7 permanecerf sobre ol coporte 62 de descenso de brazo
hasta qus la leva principal 13 termine la Wltima parte de mu
ciclo con lo gue bajard cobre el soporte 52 de descanso y oe !
desconectard ol wotor 4 del plato giratorio por aceionsmien—
15. to del interruptor 35 tal como oe ha descrito anteriormente
por 1a dovolucifn de la palanca 34 de control de program
£ ou posiciln do "desconeetndon. = = o - w - - - - - - - -

¥). tocadiscos tombifn proporeions una operacifn de
"repeticifa® gue ae inicia por neciovamionto del interruptor
20, | selector 32 s su posicidn de "repeticifu” que hace que se
desplace 1 palanca 34 de contyol de programa a una posicifn
donde estf fuera de la trsyectoria ds 1n cola de resorte
deflectora de prlenca de 1a leva prineipal 13 y asi peraite
que el tocadiscos efectds ciclos ropetidos. Cumndc ya no se
25. requiere otra repeticiln simplewonte so devuelve el interrupe
tor selector 32 a 1z posicifn "mamel" de mode que oo descoe
nactard el toosdiscos cuando se ha terminado la $ltime opera
cidn de reproduiceifn 36 iS00, e m c c cw v G - o - "----
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Si bien en la realizacidn especifica descrite el plate
giratorio es aceimmado nor cerrea desﬁé el motor 4, debe
quedor ontendido que pueden utilizarse otros medios de iaw
pulside del plato giratorig, =~ = === a s c v e oo ==

5e Por ejemplo el plato girastorio puede cer aceiocnado por
ecugranajes ¢ el plato giratorio pucde formar parte del roteor
de un motor de eccionomiento directo o estar unido & dicho
rotor. Tenbifn en conexifn con los modios de accionamiento
para ol pifife 13 de leva principal, puede comprender un ger—
10. vomotor en ver del pififn sceicnado por correa 2 partir del

Tal como se apreciard de lz descripeiln que antecede de
una realizecifn especifica de la invencidn, el pififa 13 de
leva principal y varios otros elementos de control del toca-

15. discos teles comc la palanca 59 segaidora de leve, el waco
37 ds armado, le palanca selectora 34 de progrema y el Wrza:zo
gelactor 75 de tamsfio de disco forman todos parte del mecenise
2o de control unitario compacto 10 que es substancislmente
independionte de manera constructiva de la estructura de ba-

20. se del plato giratorio general dado que han de proporcionar—
se s8lo simples enlaces meclinicos entre lms distintas partes
del mecenismo de eontrol y los interruptores, plate givatorio
¥y motor de) tocadiscos. Por concigulente puede utilizarse el
nisme mecanismo de control con estructuras de base de plato

254 giratorio de formas y construcciones my distintas contribue
yendo de esta forma enormemente 2 la normalizecidn de las
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partas de tocadiscos y a costes de fabricacidn substancial-
mente reducidos. Ademis, dado que el pifiSn de leva princi-
pol estd amortiguado 41 miomo en ve: de utilizar un discpo-
pitivo de amortigmamiento separsdo situsdo entre el pififn
d leva principal y el btrazo fonocaptor se reducen afn mis
los costes de fabricacifn del $0cadiccoB. = = = @ = w = w =

N O T A

e declarsn de novedad y propiedad para Espafia, sug
territorios y ple:as d¢ soberanin, las siguientoqs = = =

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionmmientos sn ¢ relativos a tocadiseon,
con provisiln de un meconismo ds control del tocadiscos que
oozprende un plato giratoric sccicnndo a motor montado en
uns estructra de boss y un braso fonvoaptor montado pivow
tentemente en dicha estructura de¢ base para su movimliento
solre 8l plato giratoric, caracterizados porque el mecanis-—
2o de control couprends unn miltiplicided do clementos de
control méviles accionables para controlar la operasciln del
tocadiscos, y porgue incluye una leve principal rotatoris
gue proporcionn una pluralided de suparficles de lova y e~
dios de seguidor de leva asociados para producir el movie
miento vertical y pivotante el bawzo fonocaptor durante
operaciones de reproduceifn, estando dispuestos dichos ele-
pantos do contrel méviles de monera compecta en medios de
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placa de montaje para definir un subconjunto unitarie qua es
gubstancislmente independiente desde el punto de vista cong-
tructivo de 12 forme do estructura de base del plato giratow
rio y que puede fijerse a dichs cstrusiura de dbass necesi=
téndose dhicsmento cenexiones meednicas seneillas entre di-
cho mecanismo de cuntrol ¥ el conjunto de estructura de be-
so/plato giratorit, m e s e m e m s e e s oo o oo --

2.~ Porfeccionsmienton segin la reivindicacifn 1, carace

torizados porque al pififn de leva prineipal le faltan dien-
ten en perte de si periforis pare facilitar la iuterrupcifn
del accionamiento a Gicho pififn de leva por los madies de
piaén de sceionmmiento cuando se requiere ol movimiento ver-
tical del - trazo fonccaptor de modo que la energla clmacena=
ds en unos medios de resorte cargados puede utilizarse en

su lugar pera accionar el pififn ds leva principal para efec-
tuar el movimiento vertical del brazoe fonoeaptor o travis

de un clemento SopMidor 30 1oVa, v e s m e wc w a = = = = «

3. Perfeccionamientos segfn la reivindicacifn 1 § 2,
caraeterizados porque el mecanimmo de control comprende un
pififs para impulsar el pififn de leva principel, estando
adaptado dicho pififn pera ser accionado o partir del plate
giratorio por medio de una corres dentoda sin fige = = = = =

4.~ Perfoccionnniontos segfn la reivindicacifn 2, ca-
racterizados porque ol elemmnto seguidor de leva comprende
una cuchills clfstica que sigue el contorne de una superficle
de leve de dicho pififn de leva principal para elcvar y bejar



5e= Porfeccimmamisntos segfn la reivindicacién 1, ca~
racterizados porque ¢l mecsnimmo de control comprende uns
palanca de armado pivotente que en respussta a su desplaza~
miento por la acturciln de una palaunca accionable a meao
Se provicta én la estructurs de base de ua tocadiscon, provoca
1s rotacifn del pifidn de leva prineipal en una direceibn
donde una pogsicidn graduada dol pififn do leva principel en
un fngulo relativamente pequofio contra la scecifn de unos
madios eldsticos para efectunr la elevaciln del lrazo fono-
10. captor, y permitiendo la devolucifn de la palanca acciona=
ble a memo para liberar dicha pslanca de armado que 1 oner-
gia sluncensds en dichos medios olfeticon &umtoﬁigiro
de 1a leve por dicko dngulo relativemente pequefic se utili-
ca para devolver lz leva en ls direceidn inversn u ou poe
15 sicién gradusds, sfectuando de esta formm una bajadn ded
onso £onocaptor. @ e m e m w e m s e - .-

6o~ Porfeccionamienton segin la reivindicacifn 5, ca=

racterizados porgue la palenca de aymado comprende ung N

danen pivotante que tieno una superficio de leva dispuscta

20, Pars apoyarse on un nervio formado alrsdedor de 1ln perife-
ria de 1a leva pora hacer girar el pififa de leva principal

& rospussia o ls operacifn de 1a palmnce accionsble a ma-

NNOG " @5 an w0 a0 ar o a0 S0 v W W e N W S W W A W e e B e

7o~ Perfoccionamientos ssgin la reivindicacifn 1, caw
25 ractarizados porque sl meceniomo de control comprende une
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pelanca segiidora de leve pivotante que sigue una superficle
ds levs del pififn de leva principal pare producir el movi-
miento pivotante de dicho segidor en respuesta & la retacifn
de 1z leva principsl y de esta forma preducir 2l finsl de una
operacifn do reproduceifn de diseo un movimieuwto pivotents del
brazo fonocaptor aokre el plato giratorio por medio de una
simple conexifn tofnich. m c w mc e mc e c e e .-

8.- Perfoccionnmmientos sepln le reivindicscifn 7, oo~
racterizedos porgue lz palenca seguidora de leva pivotante
oot dispuests tembifn para estar conecteds por medio de wn
simple enlace mecfnico a un mecanismo de lideracifn de discos
de un toondiccos que provee e la operacifan de reproduccibn
routomdtica™ de modo que la palansa seguidera de leve pueda
detocter 1a presencia de uno o mfds discos en le parte de al-
macensmiento del huaillo de plato giratorio y tambifn efec-
tugy la liberacidn de un disco do la misma al finsl de uns
aperacifn do reproduceifn de dice0. = = w e w v - - - -~

9.~ Perfoccionamientos segin la reivindicacifn 1, pora
un tecadiseos que proporciona una operacifa de reproduecidn
de disco “eutomftica®, caracterizados porque el mecanismo
comprende una palancs da control de programe pivotante capaz
de movimiento 2 una do eatre cierto nimero do posiciones se-
paradas correspondientes a posiciones "manual™ o Yautomfitica®
por medio de un simple enloce moefnico gque comecte la palancas
da econtrol a un interruptor selector de programa provisto en
12 ogtructura de base del tocadiscos, teniendo dicha palance



de control de progroma salientes que ootén posicimados
apropiadamente en la trayectoria de un sccimador llevado
por el pififn de leva principal pars pwoporcionar el reque-
rido control de programs de reproduccifii, = = = =« w - - - -

Be 10.~ Perfeccicnnniontos segin las reivindiceciones 8 y

9, caracterizados porgus se desvia 1» palsnca de coutrol
de program pivotante 2 uan posieifn iui:wmem entre “mannal
y Yeutomftica" despuds de tormineds ls reproduccifa de un
primer disco de uma operacifn sutomftica de modo que si la

10. palanca seguidora de lovn datects que no hay otros discoa
~en la parte de almgcenomionto de discosm del huzsillo central,
1z palenca de control de programe ¢s desplaceda por la pa=-
lanca seguidora de leva & su posicidn "mamal® a punto de
hacer contacto con el accionador de dicho pififn de leva

15. principal para efoctuar la desconexidn del tocadiscos desw
puds de 1a ditima operacifn de reproduccifn de discO.~ = -

11.~ Perfeccionnmientos seglin le reivindiencibn 9, ca-
recterisndos porque la polanca de control de programa sotd
dispuests n ser desplacadn mds alld de la posicifn “menual®
20. y "outcedtica” do mode que o8 salientes de la misma queden
fuora de la trayectoria del accionador de dicho pifidn de
leva principal desplaszendo el interruptor selector de pro-
grema g una poaicifn de "repeticifn". « « w = w w .- - - -

12,» Perfeccionamientos segin la reivindicaciln 1, coe
25, resterizados porquse ol meconismo compronds un mecanismo de
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disparo montedo pivotantemente en.el pinién de leva principal
y dispuesto para disperarse an respieste ol movimieto del
In*azo fonpcaptor & uns ranura do galida en ¢} finzl de un
disco para hager que lo3 medios de accicneniento rotatives
cmarwemelpimaelmprmcipatpmmmel
pifiSn @2 leve principel reslice un cicls completo de opera=

gmg.—u---—-a—n--nq’--------------

13.~ Perfeccicnsmientos segin le reivindicecifn 12, ca-
racterizados poraque el pififn de levs principsl estd dispuec-
to & ser impulsado por un pifife que engrena cou los dientes
del pifién de leve prineipsl y porque se inicla el ciclo de
operaciomes del pififs de leva principal cuando el mecenismo
de dispard hace contacto con un golpeador del piftéa pars
desplazar el pififn de lovae em un pequoflo énmlo suficiente
para hacer que 105 dieates del pifidn engranen con los dien-
tocdel pififn do leva principal, ww e e m e c - o= ===

14.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacifn 1, ce~-
racterizados porque el meesnismo comprende un brazo geleoctor
de tomefo de disco pivotante que s mévil pivotentemente o
posiciaes separadas con 1lo que ¢l movimiento pivotante
heein edentro dol brazo fonoeaptor sobre el plate giratorio
quedn detenido durente la reproducciin sutomftica por eu-
perficios escalonadas del braco selector quo se muieven se-
lectivammbe o 1z trayecloria de unn palanca de detencidn
del brazo fonccaphor en rsspuesta 2 la operacibn de un in-
terrupbor aslector de tamafic de discos en l.a estructura de
vase dispueste a quedar enlazado mecfinicamente con el brauo
soloctor do tameflo do AisC0. s s m e v e v e w mw oo o ==
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15.~ Yerfeccimeniantos sepin la reivindicocifs 9, corce-
terizalos porque la articulacifn astre la pulanca de control
de programa y ol interruptor selector aecciona un interruptor
pare 1a excitocidn del motor del »lato girctorio cumndo pe
mieve ls polanes cclectorn do programs & suc posicisnes “mow-
muel” 0 "antonftion, - = e w w e - -

16.~ Porfecciononientos sepin 1o redvindicacidn 9, oo~
rectoricadon porgie ol mecmnimw de control comprends ung Poe
lsnen &a imealeoos nivotante que ootf dispuesta o per acclonada
maatdnsanentc deode un intorruptor da impulsos em 1a estruc—
turn de base o través de un simple enlace de control cuando
so acciona el interruptor selcetor de progrems o la posicifa
de reproduccifn "auteadtica”, producicndo diche palanca de
impuloos la oporacifc do un mecenicnn de dioparo para producis
un eiclo inieinl de opersciones del pififa de leve parm olover
el brazo fonocaptor y bacerlo oscilar s une positifn por on-
gcima do la rawirs de entrada del QiN00. » m w = « = = - - -

17.= Porfeccionnnmientos cepin 1o weivindicscifm 1, carae-
tsricados porque ¢l pififn do leva principsl rotetivo eotd smore
tiguods por medio de uns dispesicidn de emortiguoniento de
friceifn ¥/0 15011300 ViS0080. w = @ o = o - v w - -

13.~ Perfeccimanienios segin ls reivindicaciln 17, cow
raoteriundes porgue lo dispooicifa de amortisusmionto de fric-
cién y/o Limuido viceose comprande una porde con forma deo
copo. de los medios de placa de mmteje que recibe un tetha
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provisto en el pififn de leve principsl estande apretads la
superficic extromn del tetfn haecis 1z bnse del elemento aco~
pado por medios elfsticon que actlan colwe el pifile de leva
principel estando uns o mis arendecles lmpregiades de liguide
viseose intermuestas eatre le leva y la perte con forma de

c@a. - AR WP S AR G W AP AW A G5 OF OB Gt S5 G Wws BE S8 QD WS WP WS W A% e W

19.~ Perfeccionamientos segin la reivindicneifn 18, oo~
rogtericados porque se proporcionan medios de ajuste com lo
qie puede variarse la nresifn de resorts ejercida solrs el
pifién de leva principal pare variar el grade deo amortigus~
Biento dc) pififn de leva principalee = = e w e m - - o - - -

20.~ Perfocecionamientos en o relativos a tocadiscos,
caracterizados porque la provisifm de un mecanismoe de control
segin cualquiern de las reivindicseiomes antoriores fijado
a 1z cara inferior de uns estructurs de base de un plate gi-
ratorio zccimado por motor, cstendo moutado pivotantcments
wn brazo fonocaptor sobre dicha estruviture de baoe, estando
wnidos los elementos de control miviles del mecanisuo de
control 2 interraptores de econtrol opronisdos en la carz do-
lz=ntera de 1z ostructura de base por enlaces de control sime

21.~ Perfeccionomigntos s lao weivindiecaciln 20, ca-
racterizadon nporaue s accicar el plato giratorio con corres

a partiyr de un motor de plato giratorio. = « w = = = w -« -

22.~ Porfeccionzmientos seain cunlquiers de 1lms reivine
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25+

dieaciones mnteriores, siendo el tocadiseos del tipo que
comprande una eptructurs de basey un plato girstoric accicna-
do o motor y montedo en dicha estructura de base y un braco
fonocaptor nontudo pivotontemente en ls estructura de bane,
un piftér de leve principnl y medios seguidores de love asocin
dos montados en la cara inferior de dicha estructura de base
¥ aue controlan los movimientos del brazo fonocaptor tanto

a travée del plato giratorio como en una direccidn vertical
durante los procesos de subida y bajada del brase fonoesptor,
caractorizados porque ol piftdn de leva prineipsl ootd amore
tiguado en cusnto a ou rotacidn por medio de una disposicién
de amortiguonmicuto de liguide viscozo y/o friccilfiem = = = =

23+~ Perfeccimamientos segin la reivindiecascifn 22, caw
racterizados porque lz disposicifn de amortiguamiento de
friceifn y/o 1iquido viscoss compronde un elemento con forme
de copa en que sobresale un tetén del pififn de love princi-
pal y porque el pififn de leva principal sufre una fuorva de
resorte para comprinmir uns o nds arendeles impregnadas con
1fquido viscoso entre superficies opuestas del tetdn do leva
Y ol elomento aCOPad. = m = @ w w ww wmoww e e - - - - .-

24.~ Perfeccionamientos segpin la reivindicacifn 23, ca-
racterizados porgue se proporcionun medios de sjuste para
njustar la presin de resorte sobre el pififn de leva princi-
pal para variar el grado de amortiguomiento de 1o leVoew = =

25+~ Perfecciomaniontos seghh le reivindicacifn 24, ca-
recterizades porque los medion de sjuste comprendm un ele-



Se

10.

lmi.

-33=

pento roseado gue recibe roscademente un clamento bifurcado
gque en respuesta sl givo de dicho clemento roscado §o mieve
mladirecci&azialdelpﬁi&a&etam&emoaomlaspﬁas
del clemento bifurcado comprimen un reporte helicoldal que
actds sotxe elmje de leva principal, = = = = = = = =

26 = TPERIGICCICHANIENTOS EN O RELATIVOS A TOCADISCOS" .-

Pedo ello cenforme se deseribe y reivindice en la pre-
sente memoriz que conste de treints y tres hojas, foliadas ¥y
mecenografindes por uns sola de sus caras, y de tres 1éminas

de divujos mue la ilusitran. _
LADRID - 2 ABR. 1976

s A M. CURELL SUROL

/&M,



J )..JvJJ.uTJJ u.# ’

WCVAS T v

dawr Ll L RS SRS 241

/94

.. , L 2 e b9 of i S g0l
=N _— M == ‘ L
v . / NQN LL I.LL i) @ a
- m /& : OB IES 0l_feerpoo
A L9
. ol —~r01
& sol &/ ihes
. Qm,/ &¢ 5
& N w\y "% V
(£
g&
ol o ST
[E-7 Ly-et
{ 174 a
> N4
ol 65 o \@ =2
o
N ml’ﬂ

(sy¥roH €) | YLOH DV SINENLSHEANI ONA TEINVH XESSTI



PLESSEY HARDEL UND INVESTMENTS AG

X Z
bk

=
-

75

13

34

62

I~

759

13
34~

339

107~
100




HOJA 1 (3 HOJAS)

S
D —4—5
o\ 10 59
; 71 !
' 37
_ 46 70
\ / 38 3!
s AT 1T ISP N
1 N 59 | 50
|
73 |65 35
67 : 2\
5 e ' Y
02 \ |

L \"‘/? F16.2

MALTTT L2 777 4378

SLoL.lIlL SURoL

Al cotectod




7%JJJQQJW7JJ/\\

oe test 8l /L

KK =

I T

I L 7 1 e I yl

| T 77
€S/ 09 G UL 19 Sp L|||_| 2

y L I
LS [ Y A A AV , —
e k= NEar=-ci SN AR
62 | ST T |
) oo BT 7
A z /
197 ore s o xw
et
. ¢ rEeelE o
9/ | 7 1~
&l = \ -
— s _T|HL|W.IJ~M
L & &5 js9 & /9 W0 S oo ae—L ]
g ﬂf I
I j ! __.L_ / —
I P T
—= I.._
L
U
(svrod €) 2 vrog

DV SLNIWISTAMT aNn TIGNVH AASSEIL



PLESSEY HANDEL UND INVESTMENTS AG

|

= =T N

: 7
-
ISR 0w &% R 65 |
[ e R
= = I
T~ L

——Lal O],

338 =
A5 0

23
S
7, ¢ ysraeie
L::‘j' I\‘JI'\'F{ = | 9\§|_|F53
] L
33 -
9 gL__hHHHHHHIHHHHII
Il E——

N

L

=T 53 3% 7

F16.0.




HOJA 2 (3 HOJAS)

- ~
- == |
o _ I—‘!__.____ _______J
~
T J
Y

11

432810 B =
(A .
5 r\\\\‘ ' T /-,"f_ | 29
JE[I—F_—&’}LF .u..”s-46 147
= FIG.5
=2 I —

45 67 77 75 60 75 73

272
14 3
l/Il’" -l- l:’l'll

17 1118 19 2120

F-/G. 7 U :;_:._‘._,: suior




PLESSEY HANDEL UND INVESTMENLS AG HOJA 3 (3 HOJAS)

i CunoL seNiol

/I.QMM




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



