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b e h o k i a  a s s c a m V A

Esta invención se refiere a tocadiscos que incluyen 
meconismos cnabiadiscos y está dirigida a novedades cmotruc- 
ciomlea que proporcionan ventajas ¡sustanciales incluyendo 
una normalización miy mejorada de los mecanismos tocadiscos

En distintas construcciones conocidas de tocadiscos» los 
movimientos del brazo fonocaptor vienen controlados por me­
dio de un piñón de leva principal rotativa que forma parte 
de un mecanismo de control dispersado en la parte inferior 

10. de la estructura de base del plato giratorio» Para proporcio­
nar el movimiento vertical del brazo fonocaptor» el piñón de 
leva principal suele accionar el braao fonocaptor a travós 
de una leva secundaria y articulación asociada con la intor- 
vención de medios aaort aguadores apropiados para asegurar 
una lenta bajada del brazo fonocaptor sobre la superficie 
del disco» - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -
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El tocadiscos también incluye además dol piñón de leva 
principal otros olcsaantou de control móviles para realizar 
distintas funcionas durante la operación del tocadiscos» Por 
ejemplo* el tocadiscos puede incluir además del piñón de 
leva principal arriba citado un seguidor de leva pivotont© 
pera producir un novimieato pivotente del brazo fonocaptor 
a través dol plato giratorio después de terminada una opera­
ción de reproducción de disco» una palanca de control de 
programa para controlar selectivamente la operación "manual” 
o "automática” del tocadiscos; una palanca de samado para 
elevar y bajar el brazo fonocaptor; y un brazo selector de 
tacaño de disco para preajustar el tocadiscos para tocar 
dáseos de diferentes tamaños (por ejemplo, de 18, 25 y 30 
era). Hasta ahora estos elementos de control móviles para 
controlar distintas funciones del tocadiscos han estado uni­
dos a la parte inferior de la estructura de base del plato 
giratorio que se utiliza como placa de montaje para el meca­
nismo de control en situaciones cuy dispersas predetermina­
das por el diseño de la placa determinada con la que se va 
a asociar el meconismo. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Se apreciará fácilmente, por lo tonto, que diferentes 
construcciones o diseños de placa de plato giratorio u otra 
estructura de base para diferentes modelos de tocadiscos 
necesitan modificaciones no sólo de las situaciones para 
montar los distintos elementos móviles do control, sino tam­
bién de la cmotrucción y dimensiones reales de estos ele­
mentos de control requeridos pea» la interacción entro al 
menea altanos de estos elementos de control. - - - - - - -



Se basa Xa presante invención m  ,el hecho de que se ha 
caido e» la cuente de que puedo lograrse una noana&lisaeión 
aubatanc iaioent e ssejorada de los mecanismos de tocadiscos con 
una reducción consecuente en loa costes de fabricación de to­
cadiscos proporcionando un mecanicao de control para su uso 
en un tocadiscos que comprende un plato giratorio accionado a 
actor mentado en una estructura de base y un bra^o fonocaptor 
sentado pivoianteaeate m  dicha estructura do base para m  
movimiento sobre el plato giratorio, comprendiendo dicho me­
canismo de ccatrcl una multiplicidad do elementos de control 
aóvilee accioíiableis para controlar la operación dol tocadiscos» 
o incluyendo una leva principal rotatoria que proporciona una 
pluralidad ¿te superficie de leva y sedios de seguidor de leva 
asociados para producir el sovírsiento vertical y pivetaate del 
hr&so fonocaptor durante las operadme® de reproducción, es­
tando dispuestos dichos elasaitos de control móviles de manera 
ccopactá g» medies de placa de montaje a fin de definir un 
tubeoajunto unitario que es sustancialaento independiente des­
de el punto de vista constructivo de la forma de la estructura 
de baso del plato giratorio y que puede fijarse a dicha estruc­
tura fie baso necesitándose ónicemmte conexiones mecánicas sea- 
cillas entre dicho mecanismo de control y el conjunto de es­
tructura de hase/plato giratorio. -

Ifel como se comprenderá finalmente, el mecanismo de control 
proporcionado por la pro cuente invención puede utilizara©, por 
lo tanto, con estructuras de base de plato giratorio de formas



muy distintas» dado que el mecanime da control eo suctancial- 
monte independiente desdo el punto de vista constructivo de 
la fama do estructura de plato giratorio y deben variar dni- 
costante detalles amores» tales cooo los eslabones de control 
o de acoplamiento entre controles acatados en la estructura 
de baso y el mecanismo de control, para distintos modelos de 
tocadiscos*

En la realización de la Invención» el piñón de leva prin­
cipal le pueden faltar dicatea en parte de su periferia para 
facilitar la interrupción del accianaaiento a dicho piñón, de 
leva por los medico de piñón accionamiento cuando se requiere 
oí movimiento vertical del brazo fonocaptor de modo que la entr 
gfa almacenada en unos medica de resorte cargados puede uti­
lizarse en su lugar para accionar el piñón de leva principal 
para efectuar el movimiento vertical del brazo fonocaptor a 
través de un elemento seguidor de leva* les medica de accio­
namiento pueden comprender un piñón para impulsar el piñón 
principal y adaptado para ser accionado por medio de una co­
rrea dentada sin fin desde el plato giratorio montado en la 
estructura de base»

Los medica seguidores de l e m  arriba citados pueden com­
prender una cuchilla elástica que sigue el contorno de una 
superficie de leva del piñón de leva principal pora atender a 
la subida y bajada del brazo fonocaptor* -

El meoaaimo puede incluir también una palanca de armado 
pivotante que mi respuesta a su desplazamiento por la actua­
ción de una palanca accionada a mano provista en lo estructura



de baso do un tocadiscos, provoca la rotación del piñón 
de leva principal en una primera dirección desde una posi­
ción graduada en el piñén de leva principal en un ángulo 
relativamente pequeño contra la acción de unos medios elás­
ticos para efectuar la elevación del brazo fonocaptor, per­
mitiendo la devolución de la palanca aceioaáblo a mano para 
liberar dioba palanca de armado que la energía almacenada 
de dichos medica elásticos durante el giro de la leva por 
dicho ángulo relativamente pequeño so utilice para devolver 
la leva en la dirección inversa a su posición graduada efec­
tuando asi una bajada del brazo fonocaptor, la palonea de 
amado puede comprender una palanca pivoteóte que time 
una superficie de leva dispuesta pora apoyarse en un nervio 
formado alrededor de la periferia de la leva para hacer gi­
rar el piñ&a de leva principal en respuesta a la operación 
de la palanca accionada a mano. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

Los medios de leva pueden comprender también una pa­
lanca seguidora de leva pivotante que sigue una superficie 
de leva del piñén principal para producir el movimiento pi­
votante del seguidor en respuesta a la rotación de la leva 
principal y de esta forma producir al final de una operación 
de reproducción de disco un movimiento pivotante del brazo 
fonocaptor sobre el plato giratorio por medio de una simple 
conexión mecánica. Se puede disponer temblón que esta palan­
ca seguidora de leva pivotante está conectada por medio de 
un Simple enlace mecánico a un mecanismo de liberación de 
discos de un tocadiscos que provee a la operación de repro-



duoelón "automática" de modo que Xa palanca seguidora de la­
ya pueda detectar la presencia de uno o más discos en una 
parte de almacenamiento del husillo del plato giratorio y 
tambión efectuar la liberación de un disco de la miaña al 
final de una operación de reproducción de disco* - - - - - -

Un mecanismo de control seg&» la inyección pera un toca­
discos que proporciona una reproducción "Butosátíca* de dis­
co puede coKpreader una palanca de control de jarograma pivo­
tearte capaz de movimiento a una de entro cierto «¡Suero do 
posicicnoo separadas correspondiente a posiciones "manual* o 
"automática" por medio de un sisólo enlace aecánieo que co­
necta la palanca de control de progresa a un interruptor 
selector de programa que so proporcionará m  la estructura 
de tase del tocadiscos* teniendo dicha palanca de control 
de programa solientes que están. pceicionados apropiadamente 
en la trayectoria de un accionador llevado por el piñón de 
leva principal para proporcionar el requerido control de pro­
grama de reproducción. l& palanca de control de programa pi~ 
v&tante puede desviarse a una posición "intermedia* entre 
remanal* y "automática* despulo de terminada la reproducción 
del primer disco de una operación automática* de modo que od 
la palanca seguidora de leva no detecta ningln otro disco 
en la parte de almacenamiento del husillo central» la palan­
ca de control de programa es desplazada por la palanca segui­
dora de leva a su posición "manual* a punto de hacer contac­
to con el accionadar de dicho piñón de leva principal para 
efectuar la desconexión del tocadiscos despula de la áltíma 
operación de reproducción de disco* -
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Pusj&q disrpongrae el decpla^aaieato do la palmea do 
control do programa más allá do la poaici&i "manual” y 
”aut<saátácon de modo que los salientes de la palmea de con­
trol quede», fuera de la trayectoria del accioaador del pi- 
3&i ge leva principal desplazando ©1 interruptor selector 
de programa a ™  posicié» de "repoticiéa" coa lo que el 
tocadiscos eontináa realizando una serle de ciclos repeti­
dos de operaci&w —

Al efecto do accionar el piñén de leva principal* se 
proporciona un mecanismo de disparo que está montado pivo— 
tsateaeate en el piñén de leva principal y dispuesto para 
dispararse en respuesta al raováaionto del toraao fonocaptor 
a una ranura de salida en el final de un disco para hacer 
que los medios de accionan imito rotativos» teles cono un pi­
sé» motor accionado por una correa sin fin* cooperen con el 
piñén de leva principal para hacer que el piñén da leva prin­
cipal realice un oído completo de operaciones. Se pone el 
piñén de leva principal en rotacién cuando el mecanismo de 
diaparo hace contacto con un golpeador de un piñéo motor 
para desplanar aagalanaente el piñén de leva principal en un 
pequeño áagilo suficiente para hacer que los dientes de pi­
ñén engranen con los dientes del piñén de leva principal.- -

SI taecaaieaao de control puede incluir tatóifa un brazo 
selector de tamaño de disco pivotante que es raévil pivotan- 
teaeate a posiciones separada» c m  lo que el movimiento pivo­
tante hacia adentro del brazo fonocaptor sobre el plato gira-



torio queda detenido durante la reproducei&i "automática" 
por superficies escalonadas del toroso selector que se mue­
ven selectivamente en la trayectoria de la palanca de de­
tención del toroso fonocaptor m  respuesta o la operación del 
interruptor o elector do tamaño de disco en la estructura de 
toase dispuesto para estar enlazado «ecánicaaente con el 
brazo selector do tamaño do disco. - - - - - - - - - - - -

Cuando se proporciona un selector de programa, puede 
proporcionarle tambiá» una palanca de impulsos pivotante 
que está dispuesta a ser accionada «aacatáneaBonte desde un 
interruptor do iẑ tulsos en la estructura de toase a travás 
de un sisóle enlace de control cuando se acciona el inte­
rruptor selector de programa a la posición de reproducción 
"automática*» produciendo la palanca de impulsos la operación 
de un necan! « o  de disparo para producir un ciclo inicial 
de operaciones del piñón, de leva pora elevar el brazo fono­
captor y hacerle oscilar a una posición por encina de la 
ranura de entrada del disco. - - - - - - - - - - - - - - - -

£1 piñón de leva principal del mecanismo de control 
puede estar amortiguado contra la rotación del adamo por 
medio de une disposición de amortiguamiento de líquido vis­
coso y/o fricción. Esta disposición comprende preferentemen­
te una parte con forma de copa de loe medios de placa de 
montaje del mecanismo que recibe un tetón provisto en el 
piñón de leva principal» estando apretada la superficie 
extrema del tetón hacia la toase del elemento acoplado por
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sodios elásticos que actása preferentemente sobro el piñón 
do leva principal oca una o más arandelas impregnadas de 
líquido viscoso interpuestas entre la leva y la parte con 
forma do copa. la presión elástica ejercida cobro el piñón 

5. de leva principal puede variarse por ua. ajuste apropiado
da medios de afuste para variar do esta manera el grado 
da amortiguamiento aplicado al piñón da leva principal.- -

La presente invención también prepare lena ua tocadis­
cos que comprende un mecanismo de control de la form eca- 

10. puesta en los apartados anteriores.----------- ------ -

Sagía otro aspecto de Xa presente invención» se pro­
porciona un tocadiscos que comprende una estructura de 
base* un plato giratorio accionado a sote»1 y montado m  la 
estructura, de base y un bra¿o fonocaptor montado pivotan- 

15» tessssite en la estructura de base, un piñón de leva princi­
pad, y medios seguidores de leva asociados montados en la 
cara inferior de la estructura de base para controlar los 
movimientos del hamo fonocaptor tanto a través del plato 
giratorio ceso m  una dirección vertical durante los pro- 

20. cosos de subida y bajada del braso fonocaptor» en que el
piñén mises» de leva principal está amortiguado en cuanto a 
su rotación, por medie de una disposición de amortiguamien­
to de líquido viscoso y/o fricción. La disposición de 
amortiguamiento de liquido viscosa y/o fricción puede ser 

25* de la misma forma que se ha descrito en el penólttoo apar­
tado.
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SI plato giratorio del tocadiscos puede sor de acolo*» 
zumiento por corren pero puede proporcionarse altamatl- 
vaneóte una transmisión por ruedas Internadlas» Temblón, 
el plato giratorio puede femar una sola pieza con el motor 

5. do acelcnanlento en cuyo caso puede ser conveniente iapul-
ser el pin&i de leva principal a partir de un servomotor

A título de ejemplo, se describirá ahora una realiza­
ción de la presente invención con referencia a los planos 
anexos en los <jue*

10* Las figuras 1 y 2 san vista» en planta desde arriba
y desde abalo respectivamente de un tocadiscos construido 
de acuerdo con la presente invención,} •»•-.»»•*•*•»--<-

la  Figura 3 es una vista en sección transversal del 
tocadiscos por la lineo A-A de la Figura 2; - - -  - -  - -  -

15, La Figura 4 es una vista m  planta de un aubconjunto
de nsoanimo de control del tocadiscos de las Figuras 1 a
3, - ------------------------- ----------- -

Las Figuras 'i y 6 son vistas en alzado del aecaniano 
de control de la Figura 4» visto desde loa lados izquierdo 

20. 3T derecho reepeotlvaBrateí y -

La Figura 7 es una vista en sección transversal fTag- 
oerrtaria de un pisón de 1«va principal que tema parte del 
subconjunto de aecmiaoo de control de las Figuras 1 a 6.- -

Con referencia a los dibujos, el tocadiscos ccopren- 
25» de un plato giratorio 1 que puede eatauparee de plancha de

acero «n una sola operación de estcopado para proporcionar



m  el presente ájeselo una pared circular 2 que cuelga hacia 
abajo y que coopera coa una corral 5® accionamiento de pla­
to giratorio ilustrada coa 3 que acciona ©1 plato giratorio 
1 desda un pequeño ¡actor eléctrico 4 fijado a una placa me­
tálica 5 sobre la cual está ¡acatado ©1 plato giratorio 1. El 
tocadiscos comprende también un brazo fonocaptor 7 que pivo— 
ta sobro nng>- estructura 8 de montaje de brazo fijada a la 
placa 5. - - - - - - - - ----- - - - - - - -

De acuerdo con la inveneiía, los movimientos verticales 
y angulares del tanteo fonocaptor 7 asi como ©lapas operacio­
nes del tocadiscos vienen controlador por ua mecanismo 10 
de control. Este mecanismo 10 de control adopta la forma de 
un subcoajunte unitario de tamaño reducido con una estructu­
ra 11 de plnca de montaje fundida a troquel y una placa su­
perior 12 de montaje que está fijada, por ejemplo por tor­
nillos a la cara inferior de la placa 5« Este subconjunto 
de mecanismo de control comprendo «a pifíán 13 de leva prin­
cipal moldeado preferentemente a partir de material plástico 
que, tal como se vo mejor en la figura 7, está montado rota­
tivamente sobre ua lamilla 22 o incluye un tetáa hueco cen­
tral 14 que está recibido en una parte acopada saliente 15 
de la estructura 31 de placa de montaje fundida a troquel. 
Una superficie inferior del tetáa 14 está foseada con una 
ranura anular 16 que está cerrada por medio da una arandela 
plástica perforada 17 fijada al tetán de la leva y que con­
tiene ua liquido viscoso. Este líquido viscoso rezuma muy



lentamente a través de la arandela perforada 17 sobra usa 
arandela 18 de fieltro que se encuentra libere para girar en­
tre la arandela perforada 17 y una arandela 19 de pléfctc© cu­
ya rotación está impedida por medio de un saliente 20 que 
coopera con una entalladura 21 «a la estructura 11 de base.
Se aplica presión al conjunto de arandela del pifión de leva 
principal por medio de un rescate helicoidal 9 que reden el 
extremo superior del husillo 22 de montaje de leva y ejerce 
una presión axial sobre el pifi&x de leva. El liquido viscoso 
y la interacción fricciono! entro los arandelas 17* 18 y 19 
producen un amortiguamiento de rotación del pifión de Ierra 
principal en la porte acopada 1?. Puede ajustarse el gradei de 
amortiguamiento para adaptaros a las necesidades por medio 
de un dispositivo ajustador 23* Este ajustador 23 comprende 
un elemento rosnado rotativo 24 que está en cooperación de 
rosca con un elemento bifurcado 2? cuyos pdaa sobresalen en 
agujerea 26 en la placa 12 de montaje. Enieopuesta a lo rota­
ción del elemento 24* di elemento bifurcado 29 so mueve en 
lo dirección axial del pifión 13 de leva y al hacerlo las páas 
actuando a través de la arandela terminal 27 compriman odn atés 
o alivian la compresión del rescate helicoidal 9» De esta for­
ma se aumentará o se disminuirá el amortiguamiento de la rota- 
ción «si pifión de leva* según proceda.- -

Tal como se ha explicado anteriormente* este amortigua­
miento del movimiento de leva sirve pera producir un aovlmientc 
vertical controlado lento del bañase fonocaptor 7 por ejemplo



c&tirec&t® la  bajada Sel bramo sobre la  superficie Se ua dio**

Sal coa» será evidente Se la dcscripcí&i siguientet el 
piaáb. 13 áe leva principal controla cLLstiatos aovisieatos 
del tamo fonocaptor ? y taafeiln está dispuesto para con­
trolar el accicnaaiento del mecanismo áe liberación de áin- 
eo corriente acatado en el husillo central y utilizado en 
la modalidad automática dsl tocadiscos» Xa leva principal 13 
time clientes 28 sobro la ©ayer parte (por ejemplo 3409) áe 
mi periferia y está dispuesta para ciclarse esa intervalos 
previamente fijados duraste el uso <lol tocadiscos sisado ac­
cionada selcctivansute a través de un pift&x 29 que so hace 
girar continuamente durante la rotación del plato 1 por me— 
dio da correa Sentada 30 accionada a partir del totáa 31 
del plato giratorio i.

Ea este momento es conveniente describir las diferentes 
modalidades de operacida del tocadiscos de modo que s© pueda 
introducir las distintas partes de la migas no citadas hasta 
ahora a medida de que entren e» juego durante dicha opera­
ción»

Para la operación manual dol tocadiecosj se desplazará 
a la posición "manual" un interruptor selector 32 montado en 
la parte delantera del plato 5 y que tiene eslabones 100 y 
101 y eslabón de alambre de control 33 que s® extienden des­
de el mismo hacia una palanca p ivotante 34 de control de



programa, de modo $ia un interruptor 35 sea accionado por 
oí eolabfo 101 en respuesta al accioaaaionto de la palanca 
32 de interruptor selector para poner en sorcha el motor 4 
de accionamiento del plato giratorio, B» la parto delantera 
de la placa 9 hay un interruptor 103 selector de velocidad 
del plato giratorio» SI piafo 29 es accionad» desde el pla­
to giratorio 1 por la correa sin fin 30# pero en este mo­
mento el piafo rotatorio no se engrana con los dientes de 
la lera principal 13 para hacer girar la lora. Entonces se 
puede levantar a mano el brasa fmoeaptor 7 de su soparte 
62 de descenso y lijarse solare nn disco a reproducir, Alter­
nativamente# puede nccioaarao la palanca 36 de armado que 
Sanco que un braao pivoteóte 37 de onaedo acolado a la pa­
lanca 36 por un eclabfo 33 de control de nlwafere y er*Xabfo 
giratorio 102 gire alrededor del pivote 39 a fin de que une 
superficie 40 de lora do la misma cooptare coa un norrio 41 
en la cera inferior de la lera principal 13 y ol hacerlo
hoce que Xa lora gira hacia etrfo (o sea sn el aeatido de 
los agujas del reloj m  la figura 4 o «a una direceifo opuess 
ta a la diraccifo de giro de la lera 13 pera el control del 
braco fonocaptor durante el fUnojcnamiento del tocadiscos) 
en un pequeño fogulo (por ejemplo 20S) desdo cu posioifo 
graduada eegfo se ilustra «a loo dibujos. A medida que se 
desploma la leva se «leva un pasador 42 (Figura 6) de ele- 
vncifo de brano fonocaptor por la aeoifo de una cuchilla 43 

de elovacifo que sabe por une rampa 50 de la superficie



superior 51 Se leva cerca Se la periferia de 3a  leva do mo­
do que se eleva el brazo fcnceaptor 7 de su. soporte 62* Al 
raisao tiospo el giro d© la leva principal 13 bajo el efecto 
del 'brasa 3? de arnado a m a  un resorte helicoidal 45 que 
fuerza la palanca 46 de avance del plHfo de leva contra una 
espiga 45 que forma una sola piesa con la leva 13# resultan­
do la carga del resorte 45 del hecho de que la espiga 47 des­
vie la palanca 46 tal cono se ve en la Figura 4 en el senti­
do contrario al de las agujas del reloj alrededor del pivote 
39 que es cosofo al 'brazo 37 de amado y palanca 46 de avan­
ce a medida que la espiga se desplaza por la superficie 48 
de leva de la palanca 46* Esta carga de resorte 45 tiende 
a devolver el piafo 13 de leva principal a su posicifo avan­
zada que se ilustra @n la .Figura 4» con la espiga 47 situa­
da on la entalladura 49 con la forean de V ña la palonea 46» 
Entonces se puede mover el brazo fonocaptor 7 cobre él disco 
a una posicifo por encima de la ranura de entrada del dieco 
sobre el plato giratorio l o a  cualquier otra posicifo desea­
da sobre el disco# y entonces m  devuelve la palanca 36 de 
amado a su posicifo inicial» Al hacerle, el brezo 37 de ar­
mado pivetante se desplaza ibera del comino del nervio 41 
del piñfo 13 de leva principal y da esta fama permite que la 
leva vuelva a su posicifo graduada bajo la occifo deil resor­
te cargado 45 que aetáa miase la palanca 46 de avance de la 
leva que se> apoya m  La espiga 47 del piafo, de leva princi­
pal* Cuando el piafo de leva vuelva a su posicifo graduad», 
la cuchilla elástica 43 baja la mapa 50 de la sgpsrficie 51



de leva y el pesador 42 (Figura 6) de alerocida sigue la 
wwhin» éLástiea 43 de nodo que baja el brazo fonocaptor ? 
sobre la superficie del diseo. El movimiento de la leva por 
toda esta operacida de tejada del tarase fonocaptor está aaoi* 
tiguado per la liaitaeidn impuesta a la leva 13 per la dia- 
posición de aaortignaaieat o de líquido viscoso descrito sa- 
terionseate con referencia específica a la Figura 7 de loa 
dibujos. El piS&a 13 de leva priacipel vuelva a su posición 
graduada segSn se ilustra en la Figura 4 donde queda rete­
nido por la palonea 46 de avance a resorte cuando la espiga 
47 entra en contacto con la entalladura 42*

Ahora se lleva el brazo fonocaptor 7 a través del dis­
co durante la reproducción del diaoo basta que alerara  la 
ranura de salida en él extraes© del disco con lo que un bra­
zo 52 fijado a la parte inferior del brazo fonocaptor 7 
coopera con una palanca pivoteóte 93 de disparo de un seea- 
ninao de disparo montado en la parto superior de la leva 13 
de modo que otra palanca 22 de descarga sea desviada en la 
trayectoria de un golpeador %  proporcionado en el pifión 
rotativo 29* Cuando d  golpeador 26 coopera con la palanca 
32 do disparo» se supera la fuerza de avance ejercida sobre 
la leva 11 per la palanca 46 do avance cargada con resorte 
y m  baca girar la leva principal 13 en @1 sentido contrario 
al de las agujas del reloj pera llevar los dientes 28 de la 
leva principal «a estado de engranaje coa les dientes del 
pi&Sa 2$ de nodo que aboca la leva comienza un ciclo comple­
to» Cuando «1 ciclo de leva cadenas.» la cuchilla elevadora
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5.

10.

15.

20.

25*

43 sube la rampa 58 de la superficie asociada 51 do lefoa 
y «leva ol toroso fonocaptor 7 pea* medio del pasador 42 do 
elevación de las superficie del disco. A medida que la leva 
principal 13 gira, una palanca 59 seguidora de leva suba* 
taacialsente coa forjas do 2 que tsnbiou pivote en 39 y que 
incluye un pasador 60 que se apoya en una superficie de 
leva periférica del piñón de leva principal situado par 
debajo de la parte (tentada de la leva sog&x ce ve en lo Figu­
ra 4» es accionado por la leva 13 contra la acción de un 
resorte 61 de fuoraa para bascular el braiso fonocaptor 7 

ya levantado cobre el disco a una posición por encima del 
soporte 62 de descenso del tarase fonocaptor. Cuando la le­
va principal 13 ha girado por unos 3409 de su ciclo, él pi­
ñón 29 so desengrana de la leva dado que la ¿ütiiaa parte 
{por ejemplo 20 )̂ de 3a circunferencia de la leva indicada 
en 54 carece de dientes, lio obstante la leva principal 13 
sigue girando bajo la acción de la palanca 46 de avance 
de leva qr cargada por resorte tal como se ha explicado an­
teriormente coa respecto a la operación de armado del tarase 
fonocaptor* la leva vuelve a m  posición graduada bajo 
la limitación de 3a disposición de amortiguamiento de leva 
de liquido viscoso y durante esta tUtiaa parte del ciclo de 
lava la cuchilla clástica 43 baja por la zsapa 50 do la su­
perficie 51 de leva de modo que se baja el tarase fonocaptor 
7 lentecíate sobre el soporte 62 de descenso de bernaio. Se 
desconecta el actor 4 de accicnemieato d d  plato giratorio
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justo antea de la bajada del Ixraue fonocaptor 7 cotao resul­
tado de que el oxtreno trasero de un resorte fijado al piS&i 
13 de leva principal desvía la palanca 34 de control de pro- 
grana alrededor de su pivote 63 de nodo que el interruptor 

5. selector 32 do "mamal”, "automábice'V y "repetición* que
está conectado a la palanca 34 de programa a travlo de la 
varilla de control 33 coa devuelto a la posición "desconec­
tado" y el hacerlo la varilla 33 de control desconecta el 
interruptor 33 de excitación del motor a travós del eslabón

10. Id.- - - - - - -------- - - - - - - - - - - - - -

En el caso de una operación "autocítica" de cambio del 
tooadiscos, se desplacerá el interruptor selector 32 a la 
posición "outooótica" de nodo que queda jarograaado el sub­
co» junto de Bocaniscao de control para la reproducción auto- 

13. «ática por posicionaxaiento de la palanca 34 de control de
programa. Nuevamente se excita 01 motor 4 del plato girato­
rio al igual que para la operación manual ya descrita por 
la acci&t de la varilla 33 de control y eslabón Id. El 
plato giratorio 1 empieza a girar y d  accionamiento momeo- 

20. táneo de un interruptor 64 de "impulsos" «as la placa 5 en­
tonces hoce que un barago 63 de impulsos montado pivotante- 
mente en 66 gire en el sentido contrario al de las agujas 
del regoj bajo la acción de una varilla 67 de accionamientc 
cargada con resorte y conectada el interruptor 64 y que tie- 

23. ne una parte extrema vertical que m  desplana en una rasura
68 de braco 63* El movimiento pivotmte del brazo 65 hamo 
<pie el elemento 55 de disparo se desplace en la trayectoria



del golpeador 56. Por consiguiente el piñón rotativo 29 se 
engrana con los dientes de la leva principal 13 al igual que 
para la operación manual descrita anteriormente de modo que 
el piñón 13 do leva empieza a girar en una dirección, con­
traria al de las agujas del reloj tal como se ve en la Figu­
ra 4» B1 brazo 65 de impulsos vuelve a su posición normal 
bajo la acción del resorte helicoidal 69 sobre la varilla 67 
de accionamiento. El interruptor 64 de impulsos de la placa 
9 temblón vuelve a su posición normal. A medida que el meca­
nismo de leva principal gira de su posición graduada, se 
eleva el brazo fonocaptor 7 de su soporte 62 de descenso 
como consecuencia de la subida de la cuchilla elástica 43 
por la rampa 58 de la superficie asociada 51 de leva. Duran­
te un periodo de detención se liberará un disco de la parte 
de almacenamiento de discos del husillo central del toca­
discos sobre el plato giratorio 1 mediante la actuación de 
la leva principal 13 sobre un mecanismo 70 de desprendimien­
to de discos de cualquier forma conveniente por medio de la 
actuación de la palanca 59 seguidora de leva que está conec­
tada al mecanismo de desprendimiento de discos por medio de 
un eslabón accionaáor 71* - - - - - - - - - - - - - - - - -

El movimiento pivotante de la palanca 59 seguidora de 
leva a medida que el piñón de leva gira hace que el brazo 
fonocaptor 7 se desplace a travós del plato giratorio a una 
posición previamente seleccionada segó» la posición de un 
interruptor selector 72 de tamaño de disco situada en la



cara de Xa placa 5  y que permite la reproducción automática 
de discos de 18» 25 y 30 ca. de diámetro* El interruptor 
selector 72 de tamaño de disco posiciona una varilla 73 
con un extremo vuelto 74 que encaja con escalones selec­
cionados de un brazo colector 75 de tamaño montado pivot ma­
temente en 76. Sa .la posición manual del tocadiscos» el ex­
tremo vuelto 74 de la varilla 73 está ubicado en una posi­
ción inoperante de modo que la clavija 77 del tarazo 7 coope­
ra con una superficie 78 de apoyo o soporte del interruptor 
selector 72. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

En la modalidad de reproducción automática la clavija 
77 del twazo fonocaptor 7 cooperará con la superficie 79 
del brazo 75 si se desplaza el interruptor selector 72 de 
tamaño de disco a la posición de disco de 18 esn» con la 
superficie 80 para la posición de disco de 25 ca. o con la 
superficie 81 para la posición de disco de 30 ca.» a medida 
que el brazo se desplaza sobra el plato giratorio. El piñón 
13 de leva continua su ciclo y durante los áltioos 20* de 
su ciclo baja el brazo fonocaptor 7 lentamente sobre la rea» 
ra de entrada del disco sobre el plato giratorio cuando la 
leva 13 vuelve a su posición graduada por la palanca 46 car­
gada de resorte, amortiguándose el movimiento de la leva 
por la disposición de amortiguamiento de líquido viscoso du­
rante esta operación de bajada del brazo fonocaptor. A me­
dida que el brazo fonocaptor 7 se desplaza a travás del 
disco durante la reproducción del disco, la leva principal li



está fija en au posición graduada y al igual que en el caso 
de la operación manual anteriormente descrita» cuando el 
teuo fonocaptor 7 alcanza la ranura de salida el final 
del disco» la palanca sateriesraeate citada llevada por el 
brazo fonocaptor 7 desplana el elemento 55 de disparo de la 
leva principal en la trayectoria de un golpeador 56 del pi­
són 29* Coso consecuencia se inicia otro ciclo de la leva 
principal. Por consiguiente se eleva el brazo fonocaptor 7 
d d  disco y luego vuelve a travos del disco a una situación 
por encima del soporte 62 del brazo fonocaptor. La presen­
cia de uno o más discos a reproducir sobre el husillo cen­
tral será palpado por la palanca 59 seguidora de leva y es­
labón 71 y despuÓs de que se haya liberado otro disco de la 
parte superior de almacenamiento del husillo central solare 
el plato giratorio 1 por la actuación del mecanismo 70 de 
liberación de diseo del husillo central por la palanca 59 
seguidora de leva p ivotante y eslabón asociado 71» el brazo 
fonocaptor 7 oscila nuevamente a una posición inmediatamen­
te por encima de la ranura de entrada del disco desprendido 
en preparación a que se baja el brazo 7 lentamente sobre 
la superficie del disco cuando la leva principal termina la 
parte final de su ciclo. Se hace avanzar la palanca selec­
tora 34 de programa a una posición intermedia entre sus po­
siciones "automática” y "manual" al final del primar Cielo 
automático de modo que la palanca 59 seguidora de leva y su 
eslabón asociado 71, si palpan la ausencia de un disco sobre 
la parte de almacenamiento del husillo central del plato
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giratorio, hará que Xa palanca 34 ¡Je control 5o programa 
adopto su posición "wojual* en preparación a la desconexión 
cuando se ha tocado el último disco que se ha desprendido eol' 
fcre el pinto giratorio* Así la palanca 34 de control de pro-

3. grama permanece m  la posición internadla hasta que so hoyen
liberado todos los diseco del husillo central con lo que se 
desplana a la posición "manual** pora el último disco a tocar 
eefcre el plato giratorio. Si la palanca 59 seguidora de leva 
y eslabón 71 palpan la ausencia de un disco m  la porte do 

10. alaaccnaaieato del husillo central, entonces el brazo fono­
captor 7 pemanecerá sobre el soporte 62 de descanso de brazo 
hasta (pie la leva principal 13 termine la última parte de su 
ciclo con lo que bajará oobre el soporte 62 de descanso y se O 
desconectará el motor 4 del plato giratorio por accicnaaie»- 

15. to del interruptor 39 tal como se ha descrito anteriormente
por la devolución de la palanca 34 de control de programa 
a su posición do "desconectado". - - - - - - - - - - - - - -

£1 tocadiscos tswnbióa proporciona una operación de 
"repetición" que se inicia por accionamiento del interruptor 

20. selector 32 a cu posición de "repetición" que hace que se
desplace la palonea 34 de control de programa a una posición 
donde está fuera de la trayectoria de la cola de resorte 
deflectora de palanca de la leva principal 13 y así peralte 
que el tocadiscos efectúe ciclos repetidos» Cuando ya no se 

25. requiere otra repetición simplemente se devuelve el interrup­
tor selector 32 a la posición "manual" de modo que se desco­
nectará el tocadiscos cuando se ha terminado la Última opera­
ción de reproducción de diaco. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

1



Si bien ©a la reallzacién especifica descrita el plato 
giratorio es accionado por correa desdo el motor 4» debe 
quedar catead ido quo pueden utilizarse otros medios de ia~ 
pulsián del plato giratorio.

Por ejespío el plato giratorio puede ser accionado por 
«n^iww tjoH o el plato giratorio puede formar porto del rotor 
de un motor de accioama lento directo o estar unido a dicho 
rotor. en conexién cea los medios de accioaanient o
para el piñén 13 de leva principal, puede conprender un ser­
vomotor en vez M  piñén accionado por correa a partir del 
plato giratorio. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

cono se apreciaré, de la descripoi&x que antecede de 
uq«. realización especifica de la invención» el piñén 13 de 
leva principal y varios otros elementos de control del toca­
discos tales como la palanca 59 seguidora de loro, el brazo 
37 do armado, la palanca selectora 34 de progresa y el brazo 
selector 75 de tamaño de disco forman todos parte del neceáis* 
no de control unitario compacto 10 que es substaucialnoate 
independiente de asnera constructiva de la estructura de ba­
se del plato giratorio general dado que lian de proporcionar­
se sólo simples enlaces mecánicos entre las distintas partes 
del mecanismo de control y los interruptores, plato giratorio 
y motor del tocadiscos. Por consiguiente puedo utilizarse el 
alano aecaaifiBO de control con estructuras de base de plato 
giratorio de foreas y construcciones swy distintas contribu­
yendo de esta forma enormemente a la normalización de las
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partas da tocadiscos y a costas da fabricación substancial- 
manta reducidos* Adérala, dado que el piñón de lava princi­
pal está amortiguado ¿1 mismo en vas de utilizar un dispo­
sitivo de aoort iguaaieut o separado situado entre el piñón 

%  de lava principal y el brazo fonocaptor se reducen grifo más 
los costes de fabricación del tocadiscos. - - -  - -  - -  - -

M O f A

Se declaran de novedad y propiedad para España, sus 
territorio» y piezas de soberanía, las siguiente»* ------

10. R B l V l B a i C A C l O U B S

1*- Perfeccionamientos en o relativos a tocadiscos, 
ecc provisión de un mecanismo de control del tocadiscos que 
comprende un plato giratorio accionado a motor montado en 
una estructura de base y un brozo fonocaptor montado pivo- 

15. tantamente en dicha estructura de base para su movimiento
sobre el plato giratorio, caracterizados porque el mecanis­
mo de control comprando una multiplicidad de elemento» de 
control móviles accionadles pora controlar la operación del 
tocadiscos, y porque incluye una leva principal rotatoria 

20* que proporciona una pluralidad de superficies de leva y me­
dios de seguidor de leva asociados para producir el movi­
miento vertical y pivotante dol brazo fonocaptor durante 
operaciones de reproducción, estando dispuestos dichos ele­
mentos de control móviles de manera compacta en medios de



p^nai de montaje para definir un eubcoojunto unitario que es 
¡suhstancialismte independiente donde el junto de vista cons­
tructivo de la fonaa de estructura de base del plato girato­
rio y que puede fijaras a dicha estructura de base necesi­
tándose ániesmeaie conexiones taeeánieas sencillas entre di­
cho mecanismo do control y el cecjuuto de estructura áe ba- 
co/alato giratorio.

2.- Perfeccionamientos oogjSu la reivindicación 1, carae- 
toriaados porque al piñón de leva principal le faltan dien­
tes ©a parte de su periferia para facilitar la interrupción 
del acciomffi»ie«ta a dicho pifión de leva por los medios de 
piada de accionamiento cuando se requiere el movimiento ver­
tical del feraso fonocaptor de modo que la energía almacena­
da en unos medios de resorte cargados puede utilizarse ©a 
su lugar para accionar el piñón de leva principal para efec­
tuar el movimiento vertical del brazo fonocaptor a travós 
da un elemento se&iidor de leva. — — — — — — — — — — — — —

3»— Perfeccionamientos segón la reivindicación 1 ó 2, 
carácter izados porque ol mecanismo de control comprendo un 
piñón para Impulsar el piñón de leva principal, estando 
adaptado dicho piñón para ser accionado a partir del plato 
giratorio por medio de una correa dentada sin fin. - - - - -

4.- Perfeccionamientos aeg&i la reivindicación 2, ca­
racterizados porque el elemento seguidor dé leva comprende 
una cuchilla clástica que sigue él contorno de una superficie 
de leva de dicho piñón de leva principal para elevar y bajar 
©1 brazo fonocaptor. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -
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5. - Perieccioaeaimtos segán la reivindicación 1, ca- 
racterizadoa porque el jsocaniswo do control comprendo una 
palanca de ornado pivoteóte que en respuesta a su dasplaaa- 
alentó por la actuación de una palanca aca innoble a asno

5. provista da la estructura do base de un tocadiscos, provoca
la rotación del pifión de leva principal en una dirección 
desde una posición graduada del pifión do lava principal en 
un ángulo relativaaeate pequofio contra la acción de unos 
wsdios elásticos pora efectuar la elevación del brazo fono- 

10. captor, y permitiendo la devolución de la palanca acciona-
ble a nano para liberar dicha palanca de amado que la ener­
gía ulxaaceuadn en dichos raedlos elásticos durante el giro 
de la leva por dicho ángulo relativamente pequeño se utili­
ce para devolver la leva en la dirección inversa a su po~

15. alción graduada, efectuando de esta forma una bajada del
toeaso fonocaptor. -

6. - ?erf eccioaamieatos oegín la reivindicación 5» ca­
racterizados porque la palanca de amado comprende una pa­
lanca pipetante qua tiene una superficie de leva dispuesta

20. para apoyarse «a un nervio femando alrededor de la perife­
ria de la leva para hacer girar el piñón de leva principal 
en respuesta a la. operación de la palanca occlonable a sa­
no»

?•- rerfeccionaaieatog segln la reivindicación 1, ca- 
25» racterizadoa porque el mecanismo de control cocoreado una



palmea segiidora de leva pivotearte que sigue una superficie 
de leva del pisón de leva principal para producir el oovi- 
aiouto pivotea*® de dicho segxidor en respuesta a la rotaci&i 
de la leva principal y de esta fowaa producir al final de uaa 
operación de reproducción de disco un movimiento pivotearte ¿el 
brazo fonocaptor sobre el plato giratorio per medio de una 
shspla conexión mecánica.

8. - Perfeceimamieatos segáa la reivindicación 7* ea-
ract erizados porque la palanca sega Mora de leva p ivotante 
está dispuesta taabiÓa para estar conectada por medio de un 
simple enlace mecánico a un mecanismo de liberación de discos 
de un tocadiscos que provee a la operación de reproducei&i 
"entosíática" de modo que la palonea seguidora do leva pueda 
detectar la presencia de uno o más discos d  la parte de al* 
maeenaiaiento del huaillo de plato giratorio y tarabita efec­
tuar la liberación de un diseo de la misma al fiad de una 
operación de reproducción de dieco. - - - —  ------ -- —

9. - Perfeccionamientos segáa la reivindicación 1, para 
un tocadiscos que proporciona una operación do reproducción 
de disco "automática", caracterizados porque el mecanismo 
comprende una palanca de control de programa pivotante capas 
de movimiento a una de entre cierto nsSoero de posiciones se­
paradas correspondientes a posiciones "manual" o "automática" 
por medio de un simple enlace mecánico que conecta la palanca 
de control a un interruptor selector de programa provisto en 
la estructura de bese del tocadiscos, teniendo dicha palanca



d* coatrol de programa salientes que ootán posicionados 
apropiadamente en la trayectoria de un accionador llevado 
por ol piñón de leva principal para proporcionar «1 reque­
rido control de programa de reproducción.

10»- i?er£eceionaalent os seg&i las raiviadicac iones 8 y 
%  caracterizadas porque se desvia la palanca de control 
de programa pivotante -a una posición intermedia entre "manual 
y "automática” dsspuás de terminada la reproducción de un 
primer disco de una operación automática de modo que si la 
palanca seguidora de leva detecta que no hay otros discos 
en la parto de almacenamiento de discos del husillo central, 
la palanca de control de programa es desplanada por la pa­
lanca seguidora de leva a su posición "manual»* a punto de 
hacer contacto con el accleñador de dicho piñón de leva 
principal pora efectuar la desconexión del tocadiscos des­
pués de la áltame operación de reproducción de disco»- - -

11. - Perfeccionamientos aegjSh la reivindicación 9, ca­
racterizados porque la palanca de control de prograsa está 
dispuesta a ser desplanada más allá de la posición "manual" 
y "automática" de modo que los salientes de la misma queden 
fUora de la trayectoria d d  aceionador de dicho piñón de 
leva principal desplazando el interruptor selector de pro­
grama a una posición de "repetición".

12. - Perfeccionamientos sss$n la reivindicación 1, ca­
racterizados porque el mecanismo comprende un mecanismo de
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disparo montado pivotaateffitsxte enel piñón do lova principal 
y dispuesto para dispararse en respuesta al HWiaisírto del 
Tarase fonocaptor a una ranura do salida m  el fis»l de un 
disco para hacer que los medios de aceioaeaieato rotativos 
cooperen coa el piñón d@ leva principal para hacer <?«» ©1

ás l&m princisjal «¡alie® un ciclo cosm>lato do opera­
ciones.

13.- ?erf eccionamieatos según la roivindicsci&i 12» ca­
racterizados porque el páfí&x do lova principal está dispues­
to a ser impulsado por un piñón c¿ue engrana con los dientes 
del piñén de leva principal y porque se inicia el ciclo de
operaciones del piñón de leva principal cuando el mecaaiaao 
de di3par© hace contacto con un golpeador del piñén para 
desplazar el piñén de leva ea un peceño éagplo suficiente 
para hacer que lo® dientes dol piñén engranen coa los dien­
tes ífel piñén de leva principal. - - - - - - - - - - - - - -

14*— Perfeccionamientos según la reivindicación 1» ca­
racterizados porque ®l aocsnisoo comprende un brazo selector 
de de disco pivotanto que os móvil pivotaatementc a
posiciones separadas con lo que el movimiento pivotanto

adentro del brazo fonocaptor sobro el plato giratorio 
queda detenido durante la reproducción automática por su­
perficies escalonadas áol brazo colector quo se mueven se­
lectivamente en la trayectoria de una palanca do detención
del brazo fonocaptor «1 respuesta a la operación de un la-

»

terruptor selector de tamaño de discos en la estructura de 
base dispuesto a quedar enlazado mecánicamente coa el brazo 
selector do tamaño de disco. - - - - - - - - - - - - - - - -

25.



15*- lUarfeccionsaieatos oegSa la reivindicación 9, carao- 
terî ctáos porque la urtla&miÓG antro la palanca de control 
de programa y el imterruptor tjcloctor acciona m  interruptor 
pora la excitación del motor del plato giratorio cuando a® 
suevo la palanca (selectora de progresan a guo posiciones ”taa- 
nu©l" o "ontoffiótien".

16.- Poríecciceusairntoa eê Sa la rolviadicoción 9» ca­
racterizados porgue «1 mecanizas do control comprende una pa­
lmea do inpalaoa pivotanto qae cató dispuesta a cor accionada 
íKxacsatánsanmto ctoode un interraptor de impulso® en la estruc­
tura, do base a través de un simple enlace de control cuando 
so acciona el interruptor selector de programa a la posición 
de reproducción "rntcesática", produciendo dicha palmea de 
impulsos la opomexéa de un msamÁma de disparo pora producir 
un ciclo inicial de operaciones del piñón de leva para elevar 
el tarazo fonocaptor y hacerlo oscilar a una posición por en­
cima de la ranura de entrada del aloco- - - - - - - - - - - -

1?„- ^etfeasioníusieatoí? oegán la reivindicación 1» carac­
terices poique el pisón de leva principal rotativo está amor­
tiguado per medio de tum disposición de amortiguamiento de 
fricción y/o liquida viscoso- - - - - - - - - - - - - - - - - -

18 •- Perfeccionamientos segÓa la reivindicación 17, ca­
racterizados porque la disposición de eoortigumirnto de fric­
ción y/o liquido viscos© cesgprottde u m  parto con forna de 
copa de los medios de pisca de montaje que recibe un tetón
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provisto en ol piñón de leva principal estando apretada la 
superficie extrema del tetón hacia la base del elemento aco­
pado por medios elásticos que actiSan sobre el piñón de leva 
principal estando una o más arandelas imprecadas de líquido 

5, viscoso interpuestas entre la leva y la porte coa form de
copa. - — — — — — — — — — — — —

19. - Perfeccionamientos üe£jin la reivindicación 13» en» 
raeterioadoa porque se proporcionan medios de ajuste coa lo 
que puede variarse la presión de resorte ejercida sobre el

1 0 . pirlán de leva principal pasca variar el grado do amortigua­
miento del piñón de leva principal.-

20. - Perfeccionamientos en o relativos a tocadiscos» 
caracterizados porque la provisión de un asesnisK» de control 
segín cualquiera do las reivindicaciones anteriores fijado

15* a la cara inferior de una estructura de base de un plato gi­
ratorio accionado por motor» estando montado pivotaatesaeat© 
un taras o fonocaptor sobre dicha eatruvtura de base» estando 
unidos los elementes de control móviles del mecanismo de 
control a interruptores de control apropiados ea la cara de-

20. leatera de 3a estructura de base por enlaces de control sim­
ples. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

21. - Perfeccionamientos segán la reivindicación 20» ca­
racterizados porque se acciona el plato giratorio con correa 
a partir de un motor de plato giratorio. - --------------

25. 22.- Perfeccionamientos segíu cualquiera de las reivin-



diccicionoo anteriores, siendo el tocadiscos del tipo que 
comprendo una estructura de base, un plato giratorio acciona­
do a ootor y montado en diclm estructura de bese y un brasa 
fonocaptor sentado pivotaateoente en la estructura de base* 
un piñón de leva principal y medios seguidores de leva asocia 
dos montados en la cara inferior de dicha estructura de base 
y que controlan los movimientos del brazo fonocaptor tonto 
a través del plato giratorio come en una dirección vertical 
durante los procesos de subida y bajada del brazo fonocaptor* 
caracterizados porque el piñén de leva principal está amor­
tiguado en cuanto a su rotación por medio de una disposición 
de amortiguamiento de líquido viscoso y/o fricción.- - - - -

23.- Perfeccionamientos segía la reivindicsei&i 22, ca­
racterizados porque la disposición de ecíortiguamiento de 
fricción y/o líquido viscoso comprende un demento con fanón 
de copa en que sobresale un tetón del piñón de leva princi­
pal y porque el piñón de leva principal sufre una fuerza de 
resorte para comprimir una o más arandelas impregnadas con 
líquido viscoso mitre superficies opuestas del tetón de leva 
y el elemento acopado» - «•--.«.-.-.-.-a.-»-.-.--.--.

24*- Perfeccionamiento© segóa la reivindicación 23, ca­
racterizados porque se proporcionan medios de ajuste para 
ajustar la presión de resorte sobre el piñón de leva princi­
pal para variar el grado de anort iguaaient o de la leva*- - -

25»- Peorfeccionomioatos segJn la reivindicación 24, ca­
racterizados porque lo© «odios de ajuste comprenden un ele—
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meato roseado <fa© recibe roseadajaoatc un elesmto bifurcado 
qtue m  reopuesta al giro de dicho cimento roscado a© mev© 
m  la direeci&i axial del jsíSi&i de lava de modo que las juías 
del elosaeato bifurcado ccaopriae» ua resorte helicoidal que 

5. aotda sobre el engranaje de leva principal»

26.- «rpgaw|Mflc-mmmi'ms m  o iíülativos a sogadisgos”.-

*i?oao ni"*** ecsifranas se describe y reivindica en la pre­
sente sseBoris que consta de treinta y tres ho;j&3* foliadas y 
mecanografiadas por una sola de sus casas, y de tres látaaaas 

10. de dibujos que la ilustran.
MBRID - 2 ABR. 1976
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