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; ■' La presente invención se refiere a conjuntos de tracci&í 
que constituye.accesorios para los tractores, por.medio de 
los cuales se puede conseguir en un tractor una articulación

de tres puntos. ; •
Las articulaciones de; ‘ tres- puntos en los tractores son

bien: conocidas. Comprenden tres brizos, dos de los cuales qu<. 
dan prácticamente. en el mismo plano horizontal, y el tercero 
o.'brazo‘ superior queda situado en ol centro por- encima de los 
brazos inferiores. En los sistemas conocidos, los tres bra­
cos sé unen individualmente de una forma directa al bastidor 
del tractor y los extremos exteriores de los tres brazos que 
definen los tres puntos de la articulación se pueden acoplar 
a diversos aperos, bien directamente o empleando-un sistema
de enganche automático.

En general, dichas articulaciones de tres puntos 
se han previsto en la parte trasera de. los tractores. Se-ha 
propuesto también, por ejemplo según se menciona en la paten 

• te Británica humero 1.295.927, utilizar una articulación 
de .tres, puntos en la parte delante ca y'; la parte trasera de 
un tractor. No obstante, ei todos estos dispositivos conocí. . 
dos los tres elementos de brazo de articulación se conectan . 
individualmente de una forma directa ai.bastidor del tractor, 
y por lo.tanto, forman parte Integra del tractor, incorporan 
dose ’en su. diseño básico y adaptándose' como parte estructu­
ral" permanente del tractor durante su fabricación. .

El presente invento tiene por objeto principal pro­
porcionar un conjunto de tracción como accesorio para un 
tractor, de tal naturaleza que se puede unir a un tractor 
existente clásico. Aunque el conjunto de tracción del preseE. 
te invento se puede adaptar comoun conjunto en la cadena
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de producción, la venta,i a más importante es su aplicación., 
a tractores existentes. Con los tractores existentes, en frene' 
ral, se pueden llevar a cabo un número extremadamente limita­
do de operaciones en la parte delantera del tractor debido 
a la completa ausencia de cualquier dispositivo para acoplar 
con facilidad aperos o herramientas a dicha parte delantera, 

del tractor.
El conjunto de tracción del presente invento, aunque 

puede adaptarse a la parte trasera de un tractor, se ha disfi. 
nado principalmente para unirse a 3a parte delantera de un 
tractor con el fin de convertir un tractor existente en un 
vehículo con una versatilidad mucho mayor, en el sentido de 
que cuando se adapta con el conjunto del presente invento el 
tractorista tiene la opción de mondar los . aperos en la parte 
delantera y trasera, pudiendo útil -zar. los aperos existentes 
en la parte delantera y/o 3a parte traséra del tractor;

Gracias al conjunto de tracción según el presente in­
vento que se puede adaptar fácilmeite a cualquier tractor 
existente., el tractor se vuelve un vehículo mucho más flexi­
ble, que se puede utilizar para empujar aperos o tirar de lo3 

mismos, o utilizarse para el transporte de aperos, con lo 
que se consiguen ahorros, relativos a desgastes una mayor pro _ 
ducción y una sensible reducción ei el consumo de combustxbl3 
si se compara con los métodos existentes de realizar las mis 
mas operaciones. La versatilidad dpi conjunto de tracción 
del presente invento significa que'se puede adapatar fácil­
mente a cualquier diseño de tracto.', bien sobre el terreno 
o en la cadena -de- producción inicial en la fabricación de 

nuevos tractores.
Según el presente invento, se proporciona un conjunto

I
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de tracción que comprende una articulación la cual incluye . 
un brazo de articulación superior, dos brazos de articulación. . 
inferiores,' médios de conexión que unen los brazos de tal m¿ . , 
ñera que dejan los extremos exteriores de los brazos separa 
dos 'en una configuración triangular y con libertad para unir . ... 
se. a equipo auxiliar, y un dispositivo accionador que fuñeio 
na para subir o bajar por lo menos los brazos inferiores, ->
estando destinada la articulación a sujetarse como un conjunto -̂

• * - •

a ur bastidor. Unible a un tractor.
El dispositivo accionador se diseña preferiblemente- .. .

para efectuar un movimiento conjunto dé todos los brazos • 
de la articulación gracias a los médios de conexión entre..

los mismos. . • •
El bástidór se puede uni: al tractor de cualquier ?

manera apropiada, por ejemplo atornillándose al tractor, o /;

soldándose al;mismo. ,
En una’ modalidad de preferencia,, los..medios de co- j

. * ' ' * ' \
nexión comprenden :un eje que se extiende transversal- al - • 
conjunto, un par de brazos izadoros montados sobre el eje 
para efectuar; un movimiento pivot.il alrededor de su linea 1 

central bajo control del dispositivo dé; accionamiento, y 
•un par de brazos de descenso conec tados pivot al mente entre . .j 
los brazos izadores. respectivos y los brazos de articulación g 

inferiores respectivos.
. .En una modalidad, el dispositivo accionador compren : 

de un par de arietes colocados un> a cada lado del conjunto .. 
para dejar el centro del mismo abierto, para equipo auxiliar.

• Como variante, se puede emplear un.-solo ;ariete situado en 

el centro.
A continuación se describe un cierto námero de

*.-y



modalidades según el invento, a titulo de ejemplo, y tomando.
como, referencia los dibujos adjuntos, en los que.

¿a figura i es una vista esquemática de costado de 
una primera modalidad de accesorio de tractor según el inven­

to. ' :
La figura 2 es una vista esquemática en planta del

bastidor principal del accesorio de la figura 1 .
La figura 3 es una vista de costado de una segunda

modalidad de accesorio de tractor según el invento; y
La figura 4- es una vista frontal del accesorio de 

la figura 3, ilustrando la mitad de la derecha del bastidor 

principal.
El accesorio ilustrado en las figuras 1 y 2, compr< 

de un bastidor principal 1C que tiene un par de brazos late 
rales separados 12 provistos de agujeros apropiadamente sepa 
rados para poder unir el bastidor f los puntos de unión apro 
piados en el vehículo, v.g., un tractor. El. bastidor 10 se 
puede adaptar al extremo delantero o al extremo trasero del 
tractor. El bastidor se puede sujetar al tractor por medios 
apropiados, por ejemplo por soldadura. Entre los brazos del 
bastidor 12 se extiende una viga transversal 14-, y adyacente 
al centro de la viga se adaptan dos soportes inferiores 16. 
cada brazo del bastidor 12 se sujeta una placa lateral trián 
guiar 18. Un par de brazos de articulación inferiores 20 se 
unen, respectivamente, a las placas laterales 18 por medio 
de pasadores pivote 22.- IJn par de-soportes superiores 24- se 
habilitan en los brazos respectivos del bastidor 12, v.g., 
uno a cada lado del accesorio, y un eje 26 se extiende entre 
los soportes 24- y se monta en cojinetes en los mismos. Junto 
a la parte central del eje 26 se conecta un par de placas de
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¿rticulacion 28.Un pasador 30, pue se extiende éntre una psr 
te más gruesa-de las placas 28, se sujeta ai extremo superita? 
de un vástago' de pistón 32 de un ariete hidráulico 3^i QU® 
se sitúa por lo tanto en el centro déla articulación# El c^ 
lindro del ariete 34 se monta en cojinete pivotalmentó en­
tre .los soportes 16.'

Así mismo se monta en el eje 26 un par de brazos iza 
dores para efectuar un movimiento de rótula con el eje y 
con las placas de articulación 28# Los brazos izadores 36 
se sitúan, uno á cada lado del accesorio fuera de los sopor­
tes respectivos 24. Estos brazos izadores alargados 36 se 
unen; pivotalmente por sus extremos libres a brazos de deseen 
so respectivos 38, cuyos extremos inferiores se unen pivotal 
.mente a un agujero elegido de una pluralidad de agujeros- 
en los brazos de articulación inferiores -20, •

Un pasador pivote 40 se extiende entre la parte más 
delgada dé las dos placas de articulación centrales 28 y 
lleva un extremo de un brazo de articulación superior Q[iie 
está indicado de un modo general por la referencia.42 y. 
que en este cáso comprende un brafo telescópico. El extremo 
del brazo de articulación superior 42 contrario al pasador, 
.pivote 40 lleva un pasador de conexión-44;, Según se ilustra, 
en la figura 1 tres puntos finales de la articulación se co, 
nect.an a un triángulo de tractor 46 de diseño clásico, cohec 
tándose los extremos de los brazos de articulación inferiores 
20 a las esquinas inferiores del triángulo y conectándose 
en eí extremo del brazo de articulación superior 42, por m£ 
dio del pasador de conexión 44, a un agujero de una plurali 
dad de agujeros de conexión alternos en un soporte 48 sujeto 
junto a la parte superior del triángulo. En el vórtice del

3
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triángulo de tracción 46 hay previsto un rodillo 50 para
que el triángulo de tracción 46 se adapte en el vórtice de 
un triángulo correspondiente en un apero cuando se unen entre
si los dos triángulos para utilizar el apero. .

En la práctica, el tractorista hace funcionar el 
ariete 34 para que se extienda el vástago del pistón .32.321 . 
ariéte que actúa en un punto de 1? articulación entre el brj. 
zo de articulación superior 42 y los brazos inferiores 20 
hace que las placas de articulación 28 y los brazos izadore£ 
56 giren conjuntamente alrededor de la linea central del eje 
26, haciendo de este modo que el pasador pivote 30-se mueva 
en sentido ascendente en un trayecto arqueado y haciendo que 
el brazo de articulación superior. 42 y los brazos de articu 
lación inferiores 20 se eleven, según se indica parcialmente 
en contorno de lineas de rayas en la figura 1. Con los bra­
zos' inferiores de articulación 20 puestos inicialmente en 
un ángulo inclinado hacia abajo con relación, a. la horizon­
tal, se puede hacer que la carrera completa del ariete 34 
suba los brazos inferiores'de lá articulación 20 hasta- apro 
ximadamente' el mismo ángulo de inclinación por encima de la 
horizontal, por lo que los dos puntos inferiores de la ar­
ticulación de tres puntos definida por los extremos libres 
de los brazos de articulación inferiores 20 se levanten en 
un plano prácticamente vertical. Esto es particularmente 

conveniente.
El retroceso del vástago del.pistón del ariete 

producirá un movimiento inverso y el descenso de los tres 

brazos de articulación.
Aunque la articulación se ilustra adaptada con el 

triángulo 46, esta forma de adaptación no es esencial para

\



el invento que, en su aspecto más general, se refiere a. la
'habilitación de una articulación de tres puntos en un acceso 
pío de tracción. No.obstante, la provisión del triángulo 4ó 
supone una ventaja particul ir en ei sentido de que permite - 
el acoplamiento de enganche automático a un triángulo equiva 
lente de un apero agrico.la, por lo que un tractor existente 
se puede convertir por medio del accesorio del invento en 
un. dispositivo;de transporte de aperos, y también en un vehi 
culo capaz de empujar un apero o tirar del mismo o de cual­
quier pieza de maquinaria. ¡Sn la segunda modalidad ilustrada 
en las figuras 3 y '4, aquellas partes del accesorio del trac
tor que son equivalentes a partes correspondientes en lá pri­
mera modalidad, están indicadas con los -mismos números/ <ie re­
ferencia aumentados en 100. En esta modalidad, el bastidor 
110 para el montaje de la"articulación a un tractor comprendí^ 
un par de brazos laterales 112' y una placa frontal transvers 
1 15 . los brazos laterales 1 1 ': están destinados a sujetarse

al

á puntos apropiados de unión o partes estrctrürales del tra*^ 
tor. Un par de placas laterales rígidas 115 se sujetan., una a
cada cara exterior de ios trazos del bastidor 112. Junto a
la parte inferior dé cada ilaca lateral 115 hay una placa de 
sustentación 116 que tiene una pestaña 119 la cual se. extien 
de paralela a la placa lateral ad¡y ícente .115• Al contrario 
que en la primera modalidad que tiene un solo ariete central) 
en esta modalidad se habilita un par de arietes izádores 134 
uno a cada lado del bastidor principal. Esto ofrece la venta 
ja de dejar el centro de la articulación abierto según se. 
ilustra de un modo particular y con claridad en la figura 4 
para equipo auxiliar, como puede ser un eje de toma de fuer 
za. El cilindro de cada ar:.ete 134 se monta.pivotalmente en' s
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un pasador 121 que se extiende entre la placa lateral 115 
y la pestaña adyacente 119- El vastago de pistón 152 de cada 
ariete 134 se une pivotalmtnfce por medio de un pasador 13^ 
a un par de brazos'de articulación paralelos 131 que se suje . 
tan rígidamente uno a cada lado de un brazo izador 136*

El extremo inferior <.e cada brazo izador 136 lleva un 
eje ¿xtendido horizontalmente 137 sobre el cual se monta pi- ,•
votalmente el extremo superior de una articulación de deseen 
so 138. Cada uno de los dos brazos de articulación de deseen 
so 138 es de longitud ajus ;ables al tener una parte superior 
de menor diámetro que se dasliza en el interior de un ánima 
en una parte inferior de mayor diámetro con un dispositivo
de fijación por pasador y taladro para mantener las piezas ■ |\

<•<

en' su posición ajustada. El extremo inferior de cada brazo £ 
de articulación de descenso 138 comprende un soporte bifurca, 
do 139 el cual se sujeta pivotalmente por medio de un pasa- ¡, 
dor 141 a un agujero de una pluralidad de agujeros 143 en . ¡ : 

un brazo de articulación inferior 120.,ün extremo del brazo | 
de articulación inferior 120 se une pivotalmente por medio . ¡?v-
de un pasador pivote Í22 entre la placa lateral 115 y la • J- ?‘1'
pestaña de la placa de sustentación 119» El otro extremo del.* . 3r;>' •brazo de articulación inferior 120 puede dejarse libre o 
estar provisto de cualquier* dispositivo de conexión, apropia^ 
do pora acoplamiento de la articulación a equipo auxiliar, 
corno puede ser el triángulo de un tractor ilustrado en la r. 

figura 1 .
El extremo superior de cada brazo izador 136 termina 

en un cubo cilindrico 151 que se monta sobre un eje 126. 
para efectuar con el mismo un movimiento de rotación conjun~ 
to. El eje 126 abarca toda la anchura del accesorio y se



extiénde entre, las dos placas laterales 115 pasando a través 
de un tubcí separador hueco 153» Dos .placas de articulación 
128 Se sitúan hacia el centro del eje 126» y en la modalidad 
ilustrada son-.giratorias con el eje. Las placas de articula­
ción 128 se ilustran con tres agujeros de conexión alternati 
Vos 155 Para sujetarse.pivotalmente en los mismos un pasador 
140 en.un extremo de un brazo de aiticulación superior-14-2, 
■ilustrado en este caso como un puntal inextensible.

Según se ilustra en la figura 4» un tirante 157 
•ípie puede ser de longitud fija-o de longitud ajustable se puej 
de sujetar entre cada brazo inferior de articulación 120 y 
Una parte del .bastidor o del propio tractor para dar refueraoj
kdicional a la articulación.

En la práctica, la extensión de los dos brazos la­
terales, actuando sobre un punto intermedio de la articulaciójr 
éntre los brazos inferiores'120 y el brazo superior 142, pro 
liuce la rotación de los brazos izadores 136 alrededor del ej< 
!l26 ¿levando conjuntamente los brazos de articulación mferic 
j?es 120 y produciendo movimiento pivotal de la articulación

¡superior 142.
El retroceso de los brazos produce el movimiento 

inverso. En las modalidades descritas anteriormente, se pue-
{ien efectuar diversas modificaciones, A titulo de-ejemplo,el
feastidor principal que se sujeta la articulación puede consi£ 
tir en los brazos laterales, por ejemplo 1 12 , sin una placa 
transversal' 113, ° como variante, puede comprender un basti­
dor en U. Los brazos de articulación de descenso.pueden ser 
kjustables hidráulicamente bajó control del tractorista, y 
pueden ser flexibles en lugar de rígidos. El brazo de articu 
íación superior 142, en lugar de moverse pivotalmente, se pue
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de sujetar fijo por su extremo interior haciendo que las 
placas de articulacita 128 sean rígidas con el tubo separador , 
155. Aunque las modalidades ilustradas ilustran solamente un ■. 
eje transversal común 26, 126, para la articulaoidn, la arti 
e n l a c i a n  s é  puede montar en mis de un eje transversal. L a .  ar - 
ticulacion puede funcionar hidráulica,neumática o mecánicamer . 
te empleando los medios de fuerza apropiados. ••

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,asi. 
como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sun..,;. 
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren 

su principio fundamental.
* i ',

¡ffilVI ’iDlCAGIOS íbo

\ v
1.- Perfeccionamientos en conjuntos de tracción 

para tractores, del tipo que comprenden una articulación que 
incluye un brazo de articulación superior, dos brazos de 
• articulación inferiores un dispositivo accionador que funcio -g 
na para efectuar la elevación y descenso de por lo menos . /.,v| 
dichos brazos inferiores de la articulación, caracterizados. 
porque se dota a cada conjunto de medios de conexión que ^  
nectan los brazos de articulación de tal. manera que quedan 
los extremos exteriores de los brazos separados en una 'confi; 
guración triangular y con libertad para unirs.e a equipo, au- 
xiliar, estando la articulación destinada a sujetarse, como ;; 
un conjunto a un bastidor unible a un tractor.

2.- Perfeccionamientos según la reivindicación l,ca- . 
racterizados porque el dispositivo- accionador se dispone 
para.efectuar un movimiento conjunto de todos los brazos

4
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•de la .articulación gracias a dichos medios-de conexión > ,

i » ventre los mismos.
5»-. I-erfeccIonaraieiitos según las reivindicaciones 1 

ó 2, caracterizados porque los medios de .conexión se forman v 
por un brazo de articulación intermedio pivotfible en la co- ■ 
nexión ehtre los citados brazos de la articulación, y por­
que el dispositivo accionador se acopla al brazo intermedio 
para efectuar su movimiento pivotal.

¿P.— Perfeccionamientos según cualquiera de las re i. _
vindicaciones anteriores, caracterizados porque losmedios . •• • 
de conexión se forman con un eje que se extiende transversa,." ... 
al conjunto, un par’de brazos izadores montados sobre el ej j .. v 
para efectuar ún movimiento, pivotal alrededor..de su linea ■ • 
central, bajo control del dispositivo de accionamiento, y. 
un par de brazos de descenso unidos pivotalmente entre los 
brazos izadores respectivos y los brazos inferiores respec_ .....
tivos de la articulación. t

5. - Perfeccionamientos según la reivindicación 4, .......
caracterizados porque los medios de conexión se forman '
también por medios de' sustentación unidos, por un lado, al fefe 
extremo interior del brazo superior de...articulación y, por- v - 
otro lado, montados sobre el eje para:.efectuar un movimiento.

. pivotal alrededor de la linea centrad del mismo conjuntamen.'. 
•te con el movimiento de dicho brazo izadores»

6. -Perfeccionamientos según las- reivindicaciones .
4 ó 5, caracterizados porque los brazos izadoi'es se sitúan . -. 
en los extremos respectivos del' eje adyacentes a las placas 
de sustentación laterales respectivas y lateralmente hacia 
fuera de los mismas, uniéndose al bastidor o formando parte 
del mismo•
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7. - Perfeccionamientos según cualquiera de .las rei v, 
vindicaciones anteriores, caracterizados porque el disposf

. tiyo accionador comprende un par de ariete situados uno a .,!
cada lado del conjunto. . |

8. - 1-erféccionamientos según cualquiera de las rei. ,-y
vindicaciones anteriores, caracterizados porque la carrera i 

máxima del dispositivo accionador se calcula para elevar J
los brazos inferiores de la articulación desde una posición • • | 
inclinada a un ángulo predeterminado por debajo de la hori J  

zontal hasta una posición inclinada virtualmente con el ■ 
mismo ángulo por encima ce la horizontal. ; ij

9. - perfeccionamientos según la reivindicación yjj
4, caracterizados porque la longitud de los brazos de des j 
censo es ajustable y porque también es ajustable el punto . -.j 
de conexión entre el extremo inferior de cada brazo de des 
censo y el brazo de articulación inferior correspondiente. j

10. - Perfeccionamientos legón cualquiera de las '• ,j 
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque está .. • ;j 
provisto en los extremos exteriores de los tres brazos de yj 
articulación,, de un triángulo destinado a acoplarse a un ; |
triángulo coincidente en un apero que se desea unir al tras j

. • i
tor. '-j

11. - Perfeccionamientos, según cualquiera de las ...
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque está- ¡
adaptado a un bastidor prácticamente.en forma de U que j
tiene brazos laterales destinados a.sujetare al tractor. ,

12. - 'Perfeccionamientos según la reivindicación 
1 1 , caracterizados porque el bastidor presenta tirantes, 
para unirse a los brazos inferiores de la articulación,

15.- Perfeccionamientos en conjuntos de tracción

-  15 -  . j
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