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50,

-que constltuye accesorlos rara 108 tractores, por. medlo de

,de tres puntos.

blen conocidas. Comprenden tres brizos, do

, dan préctlcamente en el mlrmo plano horlzontég y el tercero
: brazbs ihferiofes. En los

',,del tractor Y 1os extremos exterlores ae los tres brazos que

7 ]'..5:}5-'

i ;se han prev1sto en la nartu trasera’ de 1os tractores. Se ha

'te Brlténlca ﬂumero 1. 293 927, utlllzar una artlcu1a016n
_ "de tres puntos en la parte delanteca y la parte trasera de’
Ai;éO.'r iun tractor. No obstante, el todos 28t0s dlSpOSlthOS conoc1

" dos los tres elementos de prazo de artmculac;én se conectan

dose en su dlseno badsico ¥ adaptéxdose como parte esfructu—

' ral’ permanente del tractor duranfe su fabrlcaclbn.

-2 - ‘:

La presente 1nvencion se refiere a conjuntos'de'tnaccibn"

’

los cuales se puede consegu1r en un tractor una artlculaclbn
~Las artlculaclones de -’ tres puntos en 1os tractores son-

o brazo ‘superior queda vltuado en :1. centro por- encima de 10

sistemas CODOGldOu, los.-tres ‘bra-

208 S6 unen 1nd1v1dualmente de una formq directa al bastidor

definen 10; tres puntos de 1a artlculaclbn se pueden acoplarr‘

a diversbs apero bien dlrectamenfe 0 empleando un smstema

de enganche autométlco.

En general, dichas artlcuLaclones de tres puntos,»

’ propuesto tamblén, por ejemplo segun se menclona en la paten -

1nd;v1dualmente de una forma directa al bastldor del tractory .-

Yy por'lo.tanto, forman parte integra del tracLor, 1ncorporén

El presente invento tiene por obaeto prlnclpal pro-
porclonar un conjunto de traccl&n como accesorlo para un
tractor, de tal naturaleza que se puede unir a un tractor

existgnte clésxco. Aunque el conjimto de tracclén del presen

te invento se puede adaptar comount congunto en la cadena

de 1os cuales que -
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' tractor con el fin de convertir un tractor existente en un

—3—

de producclén, la ventaja més 1mportante es su aplicac16n

'a tractores existentes. Con los tractores exmstentes, en geng

ral, se pueden llevar a cabo un nidmero extremadamente llmlta-
do de operaclones en la parte delantera del tractor debido

a la completa auven01a de cualquier dispositivo para acoplar
con facllldad aperos o herramientas a dicha parte delantera

del tractor.

‘El conaunto de tra0016n del presente invento, annque

puede adaptarue a la parte trasera de un tractor, se ha dlBﬂ'.

rado prlnc1palmente para unlrse a S a parte dclantera de un

vehlculo con una verSatiliQad mucho mayor, en el sentido de
que cuando se adapta con el conjunto del presente 1nvento el
tractorlsta tiene 1a opcibn de mon :ar los. aperos en la parte
delantera y trasera, pudiendo util .zar 1os aperos existentes
en la parte delantera y/o la parte traséra del tractor. .

Gracias al conjunto de trac:idn uegun el presente in-

vento que se puede adaptar facilmete a cualquler tractor

exlstente, el tractor se vuelve un vehiculo mucho mds flexi-

ble, que se puede utlllzar para emjujar aperos 0 tirar de losij

mlsmos, o utilizarse para el transaorte de aperos, con lo

que se con91guen ahorros. rnlatlvos a desgastes una mayoxr pro;
ducclon y una sensible reduccidn e1 el consumo de combustible -~

si se compara con 1os mdtodos exissentes de realizar las mls '

mas operacloneg. La versatLlldad d:l conaunto de traccibn
del preqente invento significa que ‘se puede adapatar ficil-
mente a cualquler disefio de tracto~ blen sobre el terrenc

o en 1a cadena -de- produccisn lnlCldl en la fabrlca016n de

nuevoo tractores.

g, s

Segun el presente 11vento, se propor01ona un conaunto
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de traccmén que comprende una artleulaC16n la cual 1ncluye

Loun brazo de artlculaclén superlor, dos brazos de artlcu1a01&

T

,1nferlores, medmos de conexlbn que unen los brazos de tal’ mg S
ners que degan los extremo exterlnres de los brazos epara ',f;
i 5;, dos -en una config urac16n trlangula; ¥y con llbertad para unir N
se. a equlpo auxmllar, y un dlSpOSlGlVO acclonador que funclo -
na para sublr o baaar por 1.0 menos los brazos 1nferlores, '-;
'estando destlnada la artlculaclén ) sujetarse como un conaunto~
2 un, bastldor .unible a un trac 50T, K S B
10 fe. E dlsp031t1vo accionador se. dlsena preferlblemente o

,para efectuar un mov1mlento conaurto de todos los brazos

PR I

'de la artlculac16n graclas a los medmos de conex16n entre

los mlsmos.

FRP VR ]

hl bastldor se puede unlx al tractor de cualquler

'715._i ' manera aproplada, por egemplo atornllléndooe al tractor, o

R

soldéndose al mismo.

-En una modalldad de preferencla, 16s, medlos de co-

:
e
3
3
-

nexlén comprenden un eae que se: e"tlende transversal al

conaunto, un par de brazos 1zadorns montados sobre el eJe

ad, para efectuar un mov1m1ento plvotxl alrededor de su 1inea B

central baao control del dlSpOSlt“VO de acclonamlento, ¥y ‘;;

un par de brazos de descenso conectados plvotalmente entre

los brazos 1zadores respectlvos ¥ 1os brazos de artlculaclbn'

1nfer10res respectlvoo.

25, |- L En una modalldad, el dlspoSLtlvo acclonador compren
_ de un‘par de arietes colocados un>'a cada 1ado del conaunto,ﬂf
';-'i ; : , para deaar el centro del nlsmo ablerto»para equipo auxlllar.,
. Como varlante, se puede emplear un. solo arlete 51tuado en’

el centro.

Qe . 4 continuacidén se describe un cierto nimero de
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' la figura 3, ilustrando la nitad de 1la derecha del bastidor

,prinéipal.

© puede adaptar al extremo delantero o al extremo traserc del

e

modalldades gsegun el invento, a tltulo de eaemplo, y tohando.'."

como referencia los dlbuaos adjuntos, en los que.

La flgura l es una vista esquemdtica de coutado de

" una ﬁrimera modalidad de accesorio de tractor seglin el inven-

to.
La figura 2 es una vista esquendtica en planta ¢él

bastidor principal del accejorio de la figura 1.

"La figura 5 es una vista de costado de una segunda

wodalidad de accesorio de tractor segun el invento; ¥

La figura 4 es una vista frontal del accesorio de

de un bastidor principal 1C que tiene un par de brazbs late

rales separados 12 provistos de agujeros apropladamente sepa |

rados para poder unir el bastidor : los puntos de unidn apro

piados en el vehiculo, v.g., un tractor. EL bagtidor 10 se

tractor. EL bastldor se puedc sujetar al tractor por medlos'

-apropiados, por ejemple nor soldadura. Intre los brazos del |-

bastidor 12 se extiende una viga transversal ‘14, ¥ adyacente'

al centro de la v1ga se adaptan dos sopoftes inferiores 16. }

cada brazo del bastidor 12 se suaeta una placa- lateral tridn|’”

rular 18. Un par de brazos de art 1cu1dc10n inferiores 20 se
unen, respectivamente, a las placas laterales 18 por medio
de pasadores plvote 22, Un por de- °oportes uuperlores 24 se
habilitan en los brazos resnectlvo del bastidor 12 v.g.,
uno a cada lado del accesorio, y un eae 26 se extlende entre

108 soportes 24 y se monta en cogmnetes en los mismos. Junto

AT T AT XA LR S
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¥l aceesorio ilustrado en las figuras 1§y 2, compren

2 g e

a la pafte central del eje 26 se conecta un par de placas de
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‘de un véstago de piston 32 de un arlete hldraulico 34 que

.‘T_S.

: 11ndro del arlete 34 se monta en coalnete plvotalmente en-

'tre :los soportes 16.

f,con las placas de srticulacién 28. Los brazos’ 1zadores 36
".,se s1tuan wno & cada lado del accesorlo fuera de 1os sopor-'

i?tes respectlvos 24, Estos orazos 1zadores alargadoq 36 se :A
:l ente a un agugero GIEFldO de una 01ura11dad de aguaeros
":en lo§ brazos de artlculaclén 1nferlores 20.
' jdeigéda de las dos placas de artlculac16n centrales 28 y

' esté 1ndlcado de un modo general ;or la’ referenc1a 42 y

3de1 brazo de artlculaclén superior 42 contrarlo al pasador

'.plvote 40 11eva un pasador de’ conexmbn 44. Segun ae 11ustra

en la figura 1 tres puntos finales de la artlculaclan se ¢o -

5,

20 a las esqulnas 1nferlores del frléngulo y conecténdose

, artlculaclon 28 Un pasador 30 que se extlende entre ﬁﬂa'ﬁéf:

te més grueaa de 1as placas 28, se suaeta al extremo superio:'

se. 31tua por lo tanto en el centro dela arflculaclén. EL 01.}f

Asi mismo se monta en el eje 26 un par de brazos iza |

dores para efectuar un mov1m1ento de rbtula con el eje ¥

.;unen plvotalmente por sus @xtremoc 11bres a brazos de descen ¢’,

so respectlvos 38, cuyos extremos 1nfer10res se unen pivotalfﬁf

Un pasador plvote 40 se extxende entre la p?rte més
'lleva un extremo de un brazo de a:t1cu1acm6n superlor que

que en este caso comprende un braso telescbplco. El extremo

nectan a un trléngulo de tractor 46 de dlseno clé51co, conec'"

en el extremo del brazo de artlculaclbn superlor 42, por me
dio del pasador de conexlan 4, a un aguaero de una plura11

dad de agujeros de conexlén alternos en}un soporte 48 sujeto

jﬁnﬁo a la parte superior del tri3ngulo. Eﬁ_el'éértice-del

<

#,l.'.'.a'
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' téndose los extremos de los. brazos de artlculaclbn 1nferlorep;f
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_en contorno de lineas de rayas en 1aifigura_l.700n los bra-

-7-
tridngulo de traccidn 46 hay previsto un rodillo 50 pera

que el tridngulo de traccidn 46 se adapte en el vértice de

un tridngulo corre:pondiente en un apero cuando se unen entne

si loz dos tridngulos para utilizar el apero.

En la prictica, el ‘tracterista hace funcionar el

arlete 3h para que se extianda el vistago del pistdn 32.EL .

arlete que -actua en un
so de articulacién superior 42 y los brazos inferiores 20

hace que las placaé'de articulacion 28 y los brazos izadoreg

36 glren conguntamente alrededor de la llnea central del eje

26, haciendo de este modo jue el pasador pivote 20 se nueva

en sentido ascendente en un traJecto arqueado Yy haclendo que,;

el brazo de artlculaclén superior 42 ¥ 1os brazos de artlcu ';;g

lacidn inferiores “O se eleven, segun se 1nd1ca parcialmente

zos inferiores de articulucidn 20 puestos inicialmente en
un angulo inclinado hacia abajo con relacifn. a la horizon-
tal, ‘se puede hacer que la carrera completa ‘del ariete 34

suba los brazos inferiores’ de la artlcu1a01on 20 hasta. apro

xlmadamente el mismo Angulo de inclinacién por encima de la -

horizontal, por lo que los dos puntop lnferlores de 1a ar—

uiculacibn de +res puntos definida por los extremos 1lores,'-m

de los brazos de artlculaclbn inferiores 20 se levantén en

un plano préctlcamente vertical. Esto es partlcularmente

convenlente.
Bl retroceso del vastago del plstbn del ariete

produciré un movimiento iaverso y el descenso de los tres

brazos de articulacidn.

Aungue la artlculaclén se 11ustra adaptada con el

tridngulo 46,'esta forma de adaptaclon no es esencial para

L

punto de l: artlculaclén entre el brﬁ

ettt ¢ T eaeimn
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el iﬁvenfo que,‘en sﬁ aspécbo‘més'generai;'ée fefiére anla'l
"‘habllltaclon de una artlculacl6n de. tres puntos en ‘un acceso
'rlo de tracc16n. No. obstant‘ la prov;szbn del trléngulo 46 |
--supone una ventaaa partlculxr en el sentldo de que permlte f
',5-i | el acoplamlento de engancue autométlco a un trléngulo equlVal;
| lente de un apero agrlcola, por lo que un tractor ex1stente 1.7,$

se puede convertlr por medid del acceqorlo del 1nvento en “v'{,t
iun dlaPOSlthO de transport: de aperos, y tamblén en un vehi»
"culo capaz de empuaar un apero o tlrar del mlsmo o de cual—' ‘
;110. . 7quler pleza de maqulnarla. in la segunda modalldad 11ustrada
n ‘en 1as flguras 3 N 4, aquellas partes del accesorlo del tracf,lg

or que son equlvalentes a partes correspondlentes en 1a prln;l ;

_ mera modalldad estén 1ndlcaias con los mlsmos nﬁmeros de re-

ferenc1a aumentados en 100 En esta mOdalldad el bastldor

. VIS.’ - llO para el montaae de la erticulacién a un tractor comprend .
= ' un par de brazos laterales 112 y una placa frontdl transversll
";11o. Los brazos laterales 11“.estén destlnados a suaetarse
.; e puntos aproplados de unlén 0 partes estrcturales del traqf
‘tor. Un- par de placas laterales rigidas 115 se suaetan una a':_f

'QC._ 'cada cara. exterlor de los trazos del bastldor 112, Junto a’

la parte inferior de cada Ilaca lateral 11) hay una placa de|

,~susnentaclon 116 que tlene una pes,ana 119 1a cual se. extlen
‘de paralela a la placa latsral ad}acente 115 A contrarlo )
\ que ‘en la prlmera modalldad que tlene un 5010 arlete central, '?
;f?a‘ .25.‘ i _en esta modalldad se habilita un prt de. arletes izadores 134 Vl%
| uno a cada lado del bastider pr1nc1pal. Esto ofrece la venta ¥
Ja de dejar el centro'ue 1a articulacion ablerto'segﬁn se .
ilustra de un modo particu:ar'y con claridédfen‘lé:figura_4

para equipo auxiliar, como puede ser un(eje de toma de fuer

e
(e}
.

za., El cilindro de cada ar:iete 134 se monta pivotalmente en
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tan rlgidamente uno a cada lado de un brazo izador -136.

- votalmente el extremo superior de una articulacién de descen

" dor 141 a un sgujero de una pluralidad de agujeros 143 en

—9-
un pasador 121'oue se exticrnde entre la placa lateral 115

¥ la pestana adyacente 119. k1 vastago de pl,ton 1%2 de cada

ariete 134 se une pivotalmente pou medio de un pasador 130

a un par de brazos de articulacidn paralelos 121 que 5e suge '

El extremo inferior (e cada brazo izador 136 lleva un

eje extendido horizontalme:ite 137 sobre el cual se monta pi-

50 138. Cada uno de los dos brazos de artlculaclén de descen
50 1%8 es de lonvltud agus,ables al tenexr und pdrte supérlor
de menor dlémetro que se d2sliza en el 1nter10rde un anima
en una parte 1nferlor de mayor diametro con un dispositivo
de £1Ja016n por pasador y taladro para mantener las piezas

en su posicidn ajustada. EL extremo inferior de cada brazo

de articulacidn de descenso 138 comprende un soporte bifurcg

do 179 el cual se sujeta pivotalmente por medio de un pasa=~ :

un brazb-de'articulacién inferior 120, Un extremo del brazo
de articulacién inferior 120 se une pivotalmente ﬁor medio

de un pasador pivote 122 entre ]d placa 1atera1 115 y la

pestaiia de la placa de ouftenta01on 119.. FL otro extremo del

brazo de articulacién 1nfcrlor 120 puede deaqrse libre o
estar provisto de cualquler dlspos1t1vo de conexidn aaropla
do para acoplamlento de le ‘articulacibn a equipo aulelar,
como puede ser el trlényulo de un tractor 11u,trado en la
figura 1. ' |

Tl extremo superior de cada brazo izadof 136 termina
en un cubo cilindrico 151 que se monta sobre un eje 126

para efectuar con el mismo unmovimiento de rotacidn conjun-

to. 11 eje 126 abarca toda la anchura del accesorio y se

P
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extlende entre las dos placas 1at9ra1es 115 pasando a través-
_de un tubo separador hueco 153 Dos placas de artlculaclén
128 se 1buan hac;a el centro del eje 126, ¥ en la modalldad
"1luutrada son.. glratorlas con el eje. Las placas de artlcula-
5. | cidn 128 se {lustran con tres agujeros de conexlén alternatlf H
| vos 155 para sujetarse. pivotalmente en los mlsmos un pQSador ‘
140 en. un extremo de un brazo de aztlculaclén superlor 142,
ilustrado en este caso como un puntal 1nexten31b1e.
' _ begun se 1lustra en la figura 4, un tirante 157
10, - que puede ser de longltud fija o de 1ong1tud ajustable se:puél -
7 He sujetar entre cada brazo 1nferlor de artlcu1a016n 120 ¥y ‘
e ﬁna.parte del bastldor o del proplo tractor para ‘dar refuerzo ,f
hdlClonal a la artlculaclbn. |
En la préctlca, la exten51bn de los dos brazos la--

15. terales, actuando sobre un punto intermedio de la art:culacléb f
' bntre 1os brazos 1nferlores 120 y el brazo superior 142, pro |
1 duce'la'rotaclbn de los brazos 1zadores 136 alrededor del eje
L26 élevando conguntamente los brazos de art10u1a01bn inferio
r¥es 120 y produc1endo mov1m1ento plvotal de la art1cu1qcmbn

20, superlor 142,

~E1 retroceso de los brazos produce el mov1m1ento ’
inverso. En las modalidades descritas anterlormente, se pue-
: aen efectuar dlversaS’modificacloneS, A,titulo de ejemplo,el

bastldor prlnclpal que se sujeta la articulacidn puede consig

25, ' l”J.r en los brazos 1aterale s, por ejémpio i12,.Sin una placa"'“
%ransversal 113, o como varlante, puede comprendcr un bastl—
dor en U, Los brazos de artlculaclbn de descenso pueden ser
;;  - :: e &austables hldraullcamente bajo control del tracforlsta, y

pueden ger flexibles en lugar de rlgidos. El brazo de artlcu

30, 1301bn supecrior 142, en lugar de moverse plvofalmente, se pue
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20.

~articulacibn inferiores un dispositivo acclonador que func1o

- un conjunto a un bastldor unlble a un tractor.

'racterlzaaos porque el dispositivo: acclonqdor se 'dispone -

de sujetar fijo por su extremo interior ha01endo que 1as

placas de articulacidn 128 sean riﬂldas con el tubo separador‘

153, Aunque las modalidades ilustradas 11uqtran solamente un

Jje trans versal comun 26, 126, para la artlculaclbn, la artlr'f

culacidn se puede montar en mds de un eae fransversal. La, ar

ticulacion puede funcionar hidraulica,

te empleando los medios de fuerza apropiados.

Descrita suficientemcnte la naturaleza del invento,asi

como la manera ¢e realizarlo en la préctlca, debe hacerse

constar ‘que las dispos .iciones anteriorménte indicadas son sug.

ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren

su principio fundamental.

REIVI iDICACLOHLES

l.- Perfeccionamientos en conjuntos de traccidn
para tractores, del tlpo que comprenden una articulacién que

incluye un brazo de articulacidn superlor, dos brazos de

na para efectuar la elevacidn y descenso de por lo menos
dlchos brazos inferiores de la artlculaclén, aracterlzados
porque se dota a cada conjunto de medios de conexidn que co

nectan los brazos de articulacidn de tal manera que quedan,-

los extremos exteriores de los brazos separados en una'confé*f
guracidn trléngular y con libertad para unlrse a equipo. au~| -

xiliar, estando la artlculaclbn destinada a sujetars e,comoi?i

L 2e= Perfecclonamlentos segun 1a re1v1nd1ca016n 1, ca—.f

neumdtica o necénlcameq'

para.efectuar un movimiento conjunto de todos los brazos

i

¢
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.

- de la.articulacién gracias & dichos medios de conexidn’

entre los mismos. ' T
) nex16n ehtre los cltados brazos de la artlculaclbn, v por-'

para efectuar su movmmlenuo plvotal.

: v1nd1caclones anterlores, caracterlzados porque losmedlos .

Sun par de brazos de duscenso unldoa plvotalmente entre los

',caracterluados porque los medios de conex16n se forman

_extremo 1nter10r del brazo uuperlor de artlculac16n y, por

'»en los extremos respectivos del eje adyacente a las placas.

- del mismo.

-12- L

5.- lerfecc1onamlcntos segun las relv1nd1caclones 1

6 2y caracuerlzados porque los medlos de conex16n se forman";

-,por un brazo de artlculaclén 1ntermed10 pivotable en la co= .

que el dlcPOSlthO acclonador se acopla al brazo 1ntermed10

4,- Terfeccionamientos segun cualqulera de 1as rei

-al conaunto, un par "de brazos 1zadores montados sobre el eaadi

para cfectuar un movimiento. plvotal alrededor de su 1inea

central baao control del ulsp051t1vo de: a001onam1ento, y
brazos 1zadores resuectlvos Yy los brazos 1nfer10res respec
thOS de la artlculaclén.

S5e= Ierfecclonamlentos segln la re1v1nd1ca016n 4,

tamblén por medlos de sustentaclbn unldos, por un 1ado, al

otro lado, montados sobre el eje pqra efectuar un m0v1m1ento‘

- pivotal alrededor de la 1inea central del mismo conauntameg,i:

ue con el movimiento de dicho brazo 1zadores.

6.—Perfeccmonam1entos segﬁn las. re1v1ndlcaclones

4 & 5, caracterizados porque los brazos izadores se °1tuan5f;

de ouutentaclbn laterales respect1Vﬂs y latera]nente hacla "

fuera de las mismas, unidndose al bastidor o formando partq

-
L ¢

de conex16n se formen con un eae que se extlende transversab=$



;._ .

e

1o,

15.

25,

-,

30"

_tivo acclonador comprende un par de ariete s

censo y el brazo de

- 13 o

R FerfeccionamLentos7seg&n cuslquiera de las rei

v1nd1caclones anterlores, caracterlzados porque el dlsposl
situados uno &

cada lado del conaunto.
Be= lerfecclonamlentos segin cualqulera de las re;

vindicaciones anteriores, caracterizados porque la carrera

maxima del dlngultlvo acclonador se calcula para elevar

lTos brazos inferiores

inclinada a un 4ngulo predeterminado por debajo de la hori

zontal . hasta una posicidr inclinada virtualmente con el

mismo angulo por encima de la horizontale

9,~ Perfeccionaricntos segfin la reivindicacibn

4, caracterizados porque la longitud de los brazos de desg

censbe0 ajustable y poraue tabién es ajustable el punto -

de conex16n entre el extreno
articulacidn inferior corxeunondlente.

10.- Ferfeccionanientos segln cualquiera de las -

reivindicaciones anteriores, caracterizados porgque estd

Urovisto en los extremos exteriores de los tres brazos de

articulacidn,. de un trléngulo destinado a acopla roe a un

tridngulo 001n01denue en un apero que.

tor.
~11.~ Ferfeccionanientos, segln cualquiera de las

reivindicaciones anteriores, caracterizados porque estd.

édéptado a un bastidor précticamente en'forma de U que

Llene brazos laterales destlnados a sujetare al tractor.':'

12.,- Perfe001onam1ento segun la re1v1ndlca016n

11, caracverlzados porque el bautldor presenfa'tirahtes

- para unirse a los brazou inferiores de la artlculaclbn.

13,- Perfeccionamientos en conaun‘ro¢ de tracclén

dc la artlcu13016n desde wna pos lClOHz'

inferior de cada brazo de des|. -

se desea unlr al trap -
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- ﬁara'tradtorés,,tal y como queda sustancialmente descrito en
la presente Memoria, y en 103 dibujos adjuntos. ' ' '
Fsta Memoria consta de catorce hojas, escritas am§quinf .

por una sola cara.. - 7 i }
. IvIadrid,_ i ?.43,:?, '?"’?6 :
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