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El invento se refiere a una junta homocinéti
ca con un cuerpo de junta hueco exterior em cuya pared inte
rior estdn practicadas ranuras que discurren en planos meri
dianos, y un cuerpo de junta interior dispuesto en el cuer-
po derjunta exterior, que tiene en su pared exterior una
cantidad de ranuras que discurren también en planos meridia
noé,'correspondiente a la cantidad de ranuras en el cuerpo
de junta exterior, estando en conjunto excntas de entalladu
ras todas las ranﬁras del cuerpo de junta exteriof y del
cuefpo de junta interior, recibiendo conjunfamente en cada
caso una ranura del cuerpo de Junta exterior y una runtura
del cuerpo de Junta 1nterlor, para la transmlslon del momen
to de glro, una bola que esta retenida con su centro en un’
plano que biseca el angulo entre los ejes de los cuerpos de
Junta interior y exterior por medio de una Jaula dispuesta
enére los cuerpos de junta interior y exterior, que presen-
ta una superficie esférica interior y una exteribr, coope-r
rando la suberficie esférica interior con una superficie ég
férica complementaria en.el*cuefpo de junta interior.

Es cierto quelen una junta tal como se uues-
tra en la DT-0S 2 252 827 aleﬁana las ranuras que sirven pa
r; recibir las bolas estdn exentas de entalladuras, pero es
dificil la fabricacibn del espacio hueco interior que airvé
para el apoyo de la jaula,

Este espacio hueco puedse hacerse s6lo con
arranque de v1rutas mediante procedimientos de. producclon e
oz, por ejemplo, torneado o rectificado, Ademés es desvontg
Joso que el cuerpo de junta exteriqr forma una solarpiezﬁ
con el muiién de eje asociado, con lo que tienen que sustitﬁg

se cada vez ambas piezas en caso de recambiar el cuerpo de
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junta interior o el mufidn de eje.

Por la Memoria de Patente inglesa 44l 718 se
conoce ademis una junta siﬁilar en la que 1as'bolas se diri
geﬁ mediante la cooperacidn cuneiforme de dos ranuras; el
aumento de seccién transversal de las ranuras se efectdia en
direccion hacia el espacio interior de la junta, con lb que
se necesita un sistema de apoyo que iﬁpida una expﬁlsién de
las bolas, pero las ranuras de bolas y'el'espacio-interiof
de la junta no estédn exentos de entalladuras, lo cual enca-
rece mucho la fabricacidn.

E)l cometido del in?ento es, en una Jjunta ho-
mocinética, fabricar de forma favorable en cuanto a costos,
mediante deformacidn sin arranque de virutas,. la superficie

) . , et
de gula de la jaula, las ranuras Que'sirven para recibir
las bolas, los cuerpos de junta exterior e interio; asi co=-
md; en amplio grado, también la forha restante de las par-
tes de junta. »

, Segin el invento, el problema se resuelve-QQ
bido a que el espaciorhuqco‘que sirve pura guiar la jaula
y/o las ranuras discurren de forma oxenta.de entalinduras y
en el lado en ei que estd la base de partida para la zona
éxenta de entalladura de la superficie de guia de jaula es-
té dispuesta una superficie complémentéria a la superficie
de guia de jaula; en la que estéd apoyada la jaula.

La ventaja de este invento radica en que,
en caso de fabricacibn de un cuerpo de Juhta gxtgrior de dog
piezas, la parte en forma de disco se fabricafcomo'partg und
toria mientras que la parte de mufidn se puede fabricar en cg
da caso para diferentes medidas de'acoplamiento. Debidora ej

to se reducen la utilizacidén de material y los gastos de al-
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macenamiento, y los gastos de produccidn del cuerpo de jun~-
ta exterior se reducen gracias a mayores volumenes de lotes
o, en caso de produccién continua, gracias a mayores nime-
ros de piezas. Otra ventaja es la fabricacidn econdmica dé
la parte eﬁ forma de disco de los cuerpos de junta exterior
e interior, en los que la superficie de guia de jaula y las
ranuras que girven paru recibir las bolas para la transmi-
si6nrdel momento de giro pueden fabricarse por medio de pro
cedimientos de amasado, premnsado de extrusidn en frio o ‘en
caiientq, forjado de precisidn y/o mediante calibracién pos
terior,

Seglin el invento se ha previsto, ademés, que
la parterdel cuerpo de junta exterior qﬁe contiene las ra-

N .

nuras esté configurada en forma de discd, ¥ la jdula se apg
ye en esta parte, que esth provista de una superficie de .
guia parclalmente esférica, y que la superflcle de gula sea
compqnente de'un eleuniento particular que complenenta la jau
la, éon io que se impidé un desplazamiento axial del cuer§§
de juntarintefior con respecto al cuerpo de junta extefioﬁr
y se hace factible un control exacto de las bolas en el pla
no de marcha sincronizada,
‘ Se ha pfevisto, ademis, gue el elemento en la
segunda parte del cuerpo de Junta exterior se apoye directa

mente an una sSuperficie esférica hueca én un elenento de apo

por inyeccidn de material sintético después del ensamblaje
de las dos partes del cuerpo de junta exterior.

En estas formas de realizacidén pueden compen-
sarse las tolerancias de fabricacidn de'las dos partes del

cuerpo de junta exterior.
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En los dibujos se han representado esquemlti
camentc ejemplos de realizacidn preferidos seghn el invento)
mostrando:

Las figuras 1 y 2, una junta homocinética en
seccidn longitudinal en realizacidn exenta de entalladura
y apeyo por jaulaj

las figuras 3 y 4, una junta homocinética en
principio como la representuda en las figuras 1 y 2, pero
con una superficie de apoyo de material sintético;

la figura 5, una junta homocinética en prin-
cipio como la representada en las figuras 1 y 2, pero con

un empalme de tubo;

las figuras 6 y 7, una junta homocinética en

N
principio como la representada en las figuras 1 y 2, si biey
el apoyo estd constituido por un anillo que estd sujeto en
el cuerpo de junta exterior; y

la figura 8, una junta homocinética en prin-
cipio ¢omo la representada en las figuras 1 y 2, si bion
las ranuras del cuerpo dg-junta exterior y la superficie de
guia de jaula estiin exentas de entalladuras en sentidos
opuestos,
' La junta homocinética representada en las £i
guras 1 y 2 estd constituida sustancialmente por el cuerpo
de junta extorior 1 que consta de dos partes la y 1lb que se
ensamblan medionte unidn roscada o por soldadura, estando
provista la parte la, en su espacio inturior, de ranurus

2 , v estondo unida la parte lb al perno 3 y presentando

en su espacio interior vuelto hacin la parte la una superfi

cie de guia 4, por el cuerpo de junta interior 5 que en su

pared exterior tiene también ranuras b, por bolas 7 que es-
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tén alojadas, cada una, en dos ranuras 2 y & opuestas entre
si, asi como por uma jaula & que conduce las bolas 7 en sus
ventanillas. Las ranuras 2 y 6 discurren en pianos meridia-
nos, formando cada ranura 2 del cuerpo de junta exterior la
Y cada ranura 6 del cuerpo de junta interior 5 una abertura
en forma de boca, mecesaria para el control de las bolas 7.
La jaula 8 que sirve para lé'conduccién de las bolas 7 se
conduce con su espacio hueco esférico 12 sobre la superfi-
cie exterior 1l del cuerpo de junta interior 5 y con su su-
perficie exterior 10 se apoya en ia superficie de guia de
bolas 9 del cuerpo de junta exterior 1. Para el apoyo y la
conduccidén de la jaula 8 en direccidn axial estd previsto
el elemento 13 qﬁe hace contacto,eﬁ la superficie de guia
4, EL elemento 13 estd provisto de un apéndice 14 para ga=-
rantizar asi una conduccidn irreprochable de la jaula 8. 11}
cuérpo de junta interior 5 tiene un taladro 15 que estd pro
visto de un perfil dentado y recibe el &rbol perfilado 16.
El esPabio interior de la junta se obtura hacia fuera por'
medio de un fﬁelle 17. ‘

' Seghn la figura 1, el ensamblaje de la junta
se¢ efectila de modo que la parte la, con las partes 5, 8, 7
; 13 montadas,; se enchufa sobre la parte 1lb y se mete tanto
ge resulte la holgura necesaria entre la parte 13 y lo su-
perficie de gula 4. Sélo a‘continuacién de esto se fectia
la operacidn de soldadura,

. La figura 2 se distingue de la figura 1 ﬁor
el hecho de que las partes la y 1b se unen por roscado, y
la holgura necosaria se ajusta modiante arandelas,

En las figuras 5 y 4 estin mostradas dos for

mas de realizacidn en lasg que el elemento 1% se apoyn sobre




10

15

20

25

30

27056

HHoja ntun, 7

una capa de material sintético 18. En la figura 3, esta ca-
pa de material sintético 18 tiene que estar antes del mon-
taje y puede proveerse eventualmente de forma.elﬁstica por
medio de la parte 19 para el ajuste de holgura. En la figu-
ra 4, esta copa de material sintético 18 se inyecta a tra-
vés de al menos un taladro 20 una vez efectuado el montaje
de la Jjunta. Segin la holgura entre el elemento 13 y la par
te 1b del cuerpo de junta exterior 1 se introduce més o me=-

nos masa de material sintético.

La figura 5 muestra una forma de realizacién
adicional de la juntarrepresentada en las figuras 1 y 2, pe
ro el apoyo de la jaula 8 se erectiia en el lado vuelto ha-
cia el ompalme de tubo. El &rbol perfilado 10 es recibido

\ :
por una unidad de. soporte de rueda 21, mientras que la par-

te la del cuerpo de junta exterior juntamente con un disco

intermedio 22 se une al tubo 23, por ejemplo mediante solda

dura, Bl elemento 13, que completa la jaula 8, se apoya en

1a superficie de gula del disco intermedio 22,

gn la figura' 6 se ilustra la falta de enta-
lladura desde el lado del Tuelle 17, La jaula 8 se apoya
por medio del disco intermedio 24 que estd unido directa-
éente o a través de medios auxiliares a la parte la del cugy
po de junta exterior 1 y puede servir tambidn simultineamen
te para la sujecidn del fuelle 1l7. En esta réalizacién, la
junta pdede montarse completamente en direceidn axial des~
puds del ensamblaje de las partes la y 1lb del cuerﬁo de Jjun
ta exterior 1 o en el caso de que éste esté hecho en una so
la pieza,

La figura 7 muestra una junta segin el prin

cipio de la represcntada en las figuras 1 y 2, pero las par
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tes la ¥y 1b se ensamblan medisnte una unidn roscada y entre
ambas partes la y 1b se aprisiona un anillo 25 que sirve pa
ra el apoyo de la jaula 8, Esta realizacidn pérmite, al
igual que en las realizaciones 2 y 3, un rccawbio sencillo
de partes desgastadas.

En la junta representada en la figura 8, las
superfiéies de guia 9 de la jaula y las ronuras 2 del cuer-
po de junta exterior 1 estln realizadas de forma exenta de
entalladuras en sentidos opuestos. &n esta realizacidn e;
suficiente un apoyo semilateral de la jaula 4 en la supef-
ficie dé guia 9 de la jaula pues la abertura en forma de bé
co de las ranuras 2 y 6 del cuerpo de juita exterior 1y
del éuerpo de junta interior 5, ?puesta a la zona exentarde
entalladuras de ia superficie de guia de la jaula, impide
uh desplazamiento axial de la jaula 8 con respecto al cuer-

po de junta exterior 1.

REIVINDICACIONES

Los puntos derinvencién propia y nueva, que
se presentan para cque sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencidn en Espaifla, por VEINTE afios, son los que
se recogen en las reivindicaciones siguientes:

1li,=~ Perfeccionamientos introducidos cn una
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junta homocinética con un cuerpo de junta hueco exterior
en cuya pared interior estadn practicadas ranuras que discu-]
rrén en planos meridianos, y un cuerpo de junts interior
dispuesto en el cuerpo de junta exterior, que tiene en su
pared exterior una cantidad de ranuras gue discurren tam-—
bién en planos meridianos, correspondiente a la cantidad
de ranuras en el cuerpo de junta exterior, estando on con-
junto exentas de entalladuras todas las ranuras del cuecrpo
de junta exterior y del cuerpo de junta interior, recibien-
do conjuntamente en cada caso una ranura del cuerpo de jun-
ta exterior y una ranura del cuerpo de junta interior, para
la transmisidén del momento de giro, una bola que estld rete-
nida con su centro en un plano que biseca el angulo entre
. .

los ejes del cuerpo de junta interior y del exterior por me
dio de una j?ula dispuesta entre los cuerpos de jaula inte~-
riof y exterior, que presenta una superficie esférica inte-
rior y una exterior, cooperundo la superficie esférica inte
rior con uﬁa superficie esférica complementaria en el cuer-
po de junta interior, caracterizados porque el espacio hue-
co que sirve para guiar ld jaula (8) y/o las ranuras (2) dié
curren de forma exenta de entalladuras y en el lado en el qu
e;té la base de partida para la zona exenta de ental laduras
de las superficies de guia (4) de la juula estd dispuesta
una superficie complementaria de la superficie de guia (&)
de ld jeula, en la que estd apoyada le jaula (8),

20,« Parfeccionamientos segin la reivindica-
cién 1li#, ceracterizados porque la parte (la) del cuerpo de
junta exterior (1), que contiene las ranuras (2), esti con-

figurada en forma de disco, y la joula (8) se apoya en esta

parte, que estd provista de una superficie de guia (9) par-

>
&
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cialmente esférica,

34,=- Verfeccionamientos sesin la reivindica-
cidén 2#, caracterizados porque la superficie de guia (4) es
un componente de un elemento (13} particular gue completa
la jaula (8).

ba,- Perfeccionamientos seypin la reivindica—'
cibn. 33, caracterizados porque ol elemento (13) en la segun
da parte (16) del cuerpo de junta exterior (1) estd apoyado
directamente dentro de una superficie esférica hueca en un
elemento de apoyo eldstico (18, 19).

52,- Perfeccionamientos segin la reivindica=-
cién 4a, caracterizados porque lua superficie esférica huecal.
se hace por inyeccidn de material sintético (18) después

) . ,
del ensamblaje de las dos partes (la, lb) del cuerpo de
junta exterior (1).

- 6it = V"PERFECCLONAMIENTUS INTRUDUCIDOS &N UNA
JUNTA HOMOCINETICAM.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos gue se acompaﬁanryrpg
ra l§s fines qgue se han especificado,

Lsta Memoria consta de diesz hojas escritas a

rd . )
maguina por una sola cara.

Madrid,
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