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El presente invento se refiere, conforme su enunciado
indjca, a ciertos perfeccionamientos introducidos en las
méquinas destinadas al pesado y envasado automftico a gra=-
nel psra ppductos hortofruticolas , merced a los cuales se
consigue un Sptimo rendimiento en las operaciones aludidas,
asi como una total aubtomatizacidn de este proceso.

La expedicidn y venta de productos hortofruticolas em~
balados en cajas o bolsas, ha adquirido un gran incremento
en estos ltimos tiempos, pues garantiza una mayor asepsia
de los productos, ayudando a conservarlos en buen estado du~-
rante mucho mds tiempo. A tan deseable logro han contribuido
en gran parte, una serie de aportaciones tecnolbgicas enca-
minadas a la seleccidn, calibrado, desinfeccidn y embalaje
de los productoe hortofruticolas, segin aplicaciSn de sis-
temas més o menos automatizados, siendo los procedimientos
de tipo mixto los m&s genmeralizados, es decir, aguellos pro-
cesos que combinan la mecanizacidn con intervenciones manua-
les de cierto mimero de operarios, particularmente en la fa-
se de envasadoe. Los perfeccionamientos introducidos en las
méquinas envaesadoras de productos hortofruticolas, segln la
presente invencidn, definen una méquina de funcionamiento
totalmente automdtico, con una estructuracidn relativamente
simplista, de dimensiones muy reducidas, fAcilmente instala~-
ble de ser incorporada a cualquier cadena de produccién, sin

apenas reformas complementariss de adaptacidne
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De conformidad con los perfeccionamientos inbroducildos
por esta dnvencidn en las mlquinas destinadas al pesado y en-
vasado de frubos a granel, se estructura una rampa de alimen-
tacidn y retencidn de los frutos, un dispositivo convencio-
nal de pesado, adaptado a una tolva oscilante y basculante,
provista de unas compuertas inferiores por las que se des-—
carge el género, ya pesado, sobre los envases contenedores,
repitiéndose este ciclo de manera tobtalmente automdtica.
Asimismo, se prevé la incorporacidn de un dispositivo auto-
mético, para la retencidn de envases contenedores, sobre la
cinta transportadora que los desplaza dursnte la fase de
vertido de frutos. Al cpnjunto general asi definido, se le
adaptan dispositivos electromecénicos que posibilitan la to-
tal automatizacidn de este procesoo

Una vez se haya comprendido con mayor claridad el coan--
junto del invento, otros detalles y caracteristicas del mis-
mo se irfn poniendo de manifiesto en el transcurso de la des-
cripeidn que a continuacidn se da, en la que se exponen los
detalles més particulares de los perfecciomamientos gue agif
se preconizan, como, asimismo, de los medios que para su
puesta en préctica pueden emplearse. Estos detalles se dan
a t{tulo de ejemplo, haciendo referencia a un caso posible
de realizacién préctica, pero el invento mo queda limitado,
exactamente a los detalles que aqui se exponen, debiendo ser
considerada, por tanto; esta descripcidn, desde un punto de
vista ilustrativo y sin limitaciones de ninguna clase.

Una idea mis amplia de los perfeccionamientos la propor-
ciona la siguiente descripcidn, en la que se hace referencia
a la hoja de dibujos que a esta Memoria se acompaila y en la-

que, de manera un tanto esquemitica y exclusivamente por via




detjemplo, se representan los detalles preferidos por la

invencidn, as{ como organizacibn y elementos constitutivos,

se definen de una manera especifica en el transcurso de es-

ta Memoria y, después, se concretan en la nota reivindice-
60s~ toria final.

En dichos dibujos:

La figura 1 cofresponde & una vista frontal de la mé-
quina, en la que se han esquematizado los distintos meca-
nismos que la componen, para facilitar la comprensidn de

65 su caracteristicas funcionales, al tiempo que se han dotado
de tramsparencia a aquellos elementos que impedirian su
visualizacidn.

La figura 2, muestre una vista lateral de la citada
miquing,bajo las condiciones de esquenatizacidn y transpa~

70+~ rencia ya advertidas en el pirrafo anterior.

En relacidn con las figuras anteriormente indicadas,
se hace la aclaracidn de que, en ellas, se sefiala con 1 la
cinta transportadora de alimentacidn de frubos, que los trams
fiere a la rampa receptora 2, cuya rampa tiene una trampilla

750= de control 3. Deslizéndose por la rampe y plano de la trampi-
lla, cuando ésta se encuentra abierta, caen los frutos en la
tolva de pesaje 4, que adquiere un movimiento de oscilacidmn
bor efecto del impacto de caida, tendente a absorber el ex~
ceso de energfa cinética aportado por la masa inerte del

80e= frubo en su descenso. Esta oscilacidn de la tolva se hace
posible gracias a los dos puntos de apoyo 6 de ella sobre
la palanca 5, la cual, a su vez, es susceptible de bascular
en dos fulcros 7 cuando la relacidn de momentos le permite
vencer el conirapeso 8, por el cual se realiza la preselec—

85+~ cidn del peso a comtrolar. Una vez puesta horizontal la pa-
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lanca 5 por efecto del peso de los frutos llegados a la tol~
va 4, se abren en esta sus compuertas de fondo 9, cayendo

el género pesado hacia el correspondiente envase contenedor,
siendo los frutos guiados en su cefda por la canalizacidén
18, la cual es regulable en altura para adecuar su emboca.
dura inferior a la del envase a llenar.

El resto de los componentes de la mdquina, se deseri-
ben en relacidn con los medios de automatizacién que coor-
dinan el proceso de pesaje, vertido ¥y retencidén de los fru~-
tos sobre la ramps de recepcidn, as{ como el de otro, anexo
a la cinta transportadors de envases llenos, retenedor de
los envases a llenar. Estos medios de automabizacidn com-
prenden sendos dispositivos electromecénices, cuya accidn
excitatriz se gemeral como consecuencia de la posicién de
equilibrio en la palanca 5. Dichos dispositivos se sefialan
con 10, 11 y 12, correspondiendo el 10 a la apertura de las
compuertas de la tolve, el 1l al movimiento de la trampilla
anexa a la rampa de recepcidén 2 y el 12 al mecanismo de des=-
bloqueo del envase contenedor, respectivamente.

Al producirse el equilibrio de la palanca 5, lo cual
implica un determinado peso de frutos existentes en la tol-
va, el electroiman 10 actla sobre la palanca 13, dejando
libre el tope 14 arbitrado en uno de los ejes 17 de las com=~
puertas 9. El sector 16, que ejerce una accidén distanciado-
ra entre las palancas 15, asegura la sincronizacién de movi-
mientos en la apertura y cierre de las compuertas.

El tirante 20 relaciona el giro de la palanca 15 con
el sector 19, dotado de un contrapeso terminal que se res-

ponsabiliza del cierre de las compuertas una vez vaciada

la tolva, las ouales permanecerén abiertas hasta el completo
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vertido del fruto, siendo el Tiempo de apertura el que fije :
la cantided de género a pasar, sin mediar ningin dispositi-
vo de temporizacidn en esta fase del proceso.

Una vez vaclada la tolva, 188 compuertas se volveréin a
cerrar por el momento de giro generado en el contrapeso com~
portado por el sector 19, engatilléndose el ;ector 15 en 14
por efecto del resorte tractor 2l. Simultineamente al fun-
cionamiento del dispositive 10, el electroimén 11 se exeita,
atrayendo su nlicleso y con 81 a la palanca 22 solidaria a la
trampilla 3, la cual pasa de una posicidn coplanaria a la
rampa & la verticalidad, impidiendo el paso de los frutos
hacia la tolva de pesaje, hasta que la desexcitacidn del
electroimin permite su desblogueoo

Fl dispositivo electromecénico 12, al contrario que
sus homdnimos 10 y 11, se encuentra excitado en la fase de
llenado del envase y una vez terminada dicha etapa, al des-—
excitarse, el empuje ejercldo por el envase situado sobre
el transportador 24 hace bascular la palanca de primer gé-
nero 25, provistg en su extremo superior del rodillo 23,
dejando libre a dicho envaseo. Al llegar este ltimo a un
punto determinado de su recorrido, por mediacidn de un dis-
positiveo electromecénico, vuelve el dispositivo a excitarse,
levantando nuevamente el rodillo de tope y reteniendo al si=-
guiente envase para su llenado.

Se comprenderd ficilmente, después de observar los di-
bujos y la descripcidn acabada de efectuar de ellos, que
los perfeccionamientos preconlzados por el invento propor-
cionan una construccidén sencilla y efectiva, susceptible de
poder ser llevada a la préctica con gran facilidad, asegu-

rando la obtencidén de una manufactura relativamente barata.



BN

150~

155~

1600"'

165~

170~

1754

-7 = x.’:‘}jﬂ{ﬂ
Este detalle de economfa adquiere gran imyortanci;usi"gé
considera en los t8rminos de una produccidén en eséala, ya
que es evidente que el mercado puede absorber cantidades
muy considerables de miquinas dotadas de estos tipos de per-
fecclonamientos y cualquier pequeifio shorro, logrado median-
te la aportacidn de ciertas mejoras durante su fabricacidn,
puede adquirir elevadas proporciones.

Se reitera, que en el objeto gque comstituye le presen-
te invencidn, serfn susceptibles de introducirse todas
aquellas modificaciones de deballe que las circunstancias
y la préctica pudieren aconsejar, siempre y cuando que, con
lag variantes que se inbtroduzcan, no se cambie, altere o

nodifique la esencialidad del objeto descritoe

N O T Ac~-

PSP ———

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presen~
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencién en
Espaiia, por veinte afios, son los siguientess

12.,~ Perfeccionamientos introducidos en las méquinas
para pesado y envasado automdtico a granel para productos
hortofruticolas, caracterizadoé Por comprender en adecuada
conjuncidn funcional: una rampa receptora de los frutos a
tratar, dotada de una trampilla controladora del paso de
los mismos, una tolva para pesaje automético de frutos,con
fondo practicable, una canalizacién-guia en la cafda de los
frutos desde la tolva al envase conbenedor y, una cinta
transportadora de los senvases contenedores, dotada de me-
dios anexos para la immovilizacidén sucesiva de dichos en=
vases durante su proceso de llenado.

22+~ Perfeccionamientos seglin punto precedente, carac-

terizados porque la rampa receptora de frutos, se ubica en
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ol terminal de ume cinta transportadora de alimentacidn, la
cual tienme paramentos laterales, arbitrando en su borde in-
ferior, a tenor de pertinente charnela mecénica, una tram-

pilla de accidn basculante, movida por dispositive electro-
mecénico, cuya trampilla es susceptible de adoptar dos po-

siciones operativas: una de cierre al paso de los frutos

rodantes por la rampa y, otra, de apertura, en la cual la

chapa que define esta trampilla se sitfia en posicién copla-

naria con la citada rampa receptora.

39,~ Perfeccionamientos, segiin puntos 12 y 292, carac-
terizados por comprender una tolva para acopla y pesaje de
los frutos cafdos desde la rampa de recepcidn, con su cen-
fro de gravedad desplazado hacia atrds y suspendida entre
dos puntos de apoyoc sobre una palanca de primer género, que
permiten a dicha tolva adquirir un movimiento pendular,
contrarrestando as{ el efecto de inercia que lléva la fru=-
ta en su cafda y haciendo posible la exactitud de las pesa=-
das y, porque dicha paianca de primer género, incorpora en
el brazo opuesto al que comporita los epoyos de la tolva,
un contrapeso deslizante, dotado de tornillo de anclaje,
que combtrola la cantidad, en peso, de la fruta retenida.

49,- Perfeccionamientos segin puntos 12 y 32, carac-
terizados porque el fondo de la tolva tiene dos compuer-
tas inclinadas hacia abajo y adentro, giratorias sobre sen-
das cﬁarnelas mecénicas, incorporadas a cada uno de los
lados bhorizontales superiores de las mencionadas compuer—
tas, las cuales sincronizan sus mdvimientos mediante sen~-
das palancas radiales, unidas entre s{ por un sector dis-
tanciador rotulado en sus terminales.

59.~ Perfeccionamientos seglin puntos 32 y 42, carace
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terizados porque una de las palancas radiales incorporadas
a las compuertas del fondo de la tolva se encuentra asimis-
mo vinculada, mediante un sector rectilineo, a uno de los
extremos de otre palanca basculante dotada de un contrapeso
terminal, el cual tiende, por gravedad, a mover el conjunbo
mechnico en el sentido de cierre de las compuertas y porque
la apertura de las compuertas la realiza el peso de la fru-
ta retenida en la tolva, previo desengatillado de una uieta
basculante a requerimiento de un dispositive electromecéni-
co, cuya uieta tiende al bloqueo en cierre de las compuer-
tas, por accidn de un resorte tractor de llamadae

62.- Perfeccionamientos seglin punto 12, caracterizados
porque la canalizacidn-gufa para la cafda de los frutos des-
de la tolva de pesaje al envase contenedor, configura una
funda envolvente de la zona inferior de dicha tolva, sus-
ceptible de deslizamiento vertical, a fin de permitir la -
concordancia de su embocadura inferior con la del envase
contenedore.

72.~ Perfeccionamientos segin puntos 12 a 62, caracte-
rizados porque los envases a llenar discurren por una cinta
transportadora inferior, a la que se incorporan dispositivos
electromecénicos de retencidn para el envase situado en la
vertical de la tolva durante la fase de llenado, cuyo dispo=-
sitivo retenedor define una palanca de primer género, que
incorpora en el terminal de uno de sus brazos un rodillo en
libre ejercicio de giro, mientras que en el extremo opuesto
cuenta cén el nicleo de un electroimin que al desexcitarse
desciende el rodillo, permitiendo el paso del envase lleno
¥ volvidndose a excitar para detemer al siguiente envase

del cicloe
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