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PAREXNTE ne INVENGCIOR
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Sydney, Australia, por "Perfecclonpmientos en las transmisio

nes de %tipo mecfnice de variancién de veloeldnd sontinua®, econ

prioridsd de la selieitud italiana n? 41 561 A/79 de Teche 24
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EIMORIA DESCRIPTIVA

Beta invenelén se refiere n lan transmisiones de ti
po mechnico de variscién continua de veloniled, partienlarmen
te pars su wso an cultivadoras, tractorss, quitanieves y otrae

afquinas similores acoionndas Z2 DOLOF: = = = o o w = = = - -

La utiligaciin de wmaguinaria metorizada of bien vo-
noeida ¥ extendida en la sgricultura médema y s sabe gque
lag cultivadoras scclonadas a mofor de dee rusdas son muy aprd
piadas pars su uso on pequeiiam oxplotaciones sgrlcclaw, plan~
taciones especialigndas, ete. Tales cultivadoras socionmades a
motor suslan estar dotadss de wuna toms de fuaras a s cual me
aeoplan 108 apares de la cultivadora {toles como aparo de se-
gar, cortacbapedes, efc.) y sou accionadas por un solo motor
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25,

8 gasolina que mociona tants el mecaniexo de toms de fuerza
como las ruedas metrices a través Jde apropisdos snlacem oing

m&“iao“, W M A M WS A e e W ey e e W e e AR Wk AR A W e e AR W e e

Para sjoptar la sdquins o lag distintae situsciones
encontrains sn servicio, la cultivadorn macdnion o seclonadn
s motor extd dotade apropinisments de una treuemiside de can
dio de velocidades y log modelee de cultivadora utilizados
corrientemante hoy incluyen bien una trassmisildn Ze doe walo-

- gldedes ¢ blen unn franuvmicidn Je tree velocidaden 0 Biem una

srauerieidn con mén 40 tres valocidnded, « = = = o w o« o«

t todms lae cultivsdorss de ls técnica saberior ai
cha transmisidn estd situada corriente srriba de la transmi-
sidn & las ruedns ¥ la toze de fuerzs, pay 1o cual, zl variar
1a velocidad de recorrido de la cultivadors, se varia tembién

£1lo covstituye wn inconvanignte importante, partie-
cularmente cusndo se requisre queé 12 mdquing se desplace
waa volacidsd da racorriis muy bajan tsl como wesulin a xsmdo
cusndo ae travejs oo terrent accidentado, en plantacionon fry
tales, @0 1la limpleze do nieve y trabajos similares. = = - -

Alenda, nunce es pogidle optimizer lm veloclidmd de
rocorriio de la afquing con respscto g las propledades del e

ITEN0e % o w5 o =% @ W & W= W @ W W W S T T A S W G e A o

Dabe obrervarse, ademds, que las cultivadoras dispg
nibles an el comercio, cumads se haces trabajar en una pen~-



diente, tieunden n sceleysrat cuesta abajo oon 1o gue e vuelw

' ven diffellee de controlor on tal aptedte = = w = = = - - -

Serd evidente, nlemdn, como las conslderaciones
construccionalee imponen un 1fimite definido al nimerc de reduc
e ciones de marchs que 'pnnden obtenerse aon taleep transunleiones

"aﬁlatémicawtﬂﬂorl T s Aw ek Gy W e W wm W W W em A en G W

e ung finalidsd principal de la trenemisidn de la
prosente invencidn evitar los iuconvenienten de lesm tipos
convancionsles de transmieidn proporcionands uns transmisidn

10. mecdnlca en la que el ancionamiento & lag yusdas y al gocio-
namiento & lg tomn de fuerzs son independientes y por lo ten
to diferencinblesy ~ « s v e e wc v e c v vcwnnwwe-

Es otra finalidad de la invencién proporeionar una
trenenislidn mediante la cusl ge puede variar continuemente,
15 la veloecidad de scoionsmiento a lav ruedss, aéegurmdo de &g
$a forms capacldades de selecelbn desde une gasa infinitaxen
te varisble de velocidades de recorrids, ineluyendo una veig
eddnld cere, sel como inversidn del eentide de la marche. = =

Stra finalidad de ls invencidn o5 progoroionar uia
20, tranemieidn que permite que la veloeldad ds recorrido de la
mdquing gea independiente de la velocidad de giro del motor.

¥e otra finslidad de la invencidn proveer a la opg
racidn del apuro unlilo a Lz ndguina en econdieiones Sptimas
je valoeidnd de giro, con indopendemcin de los condiclones 4e

2‘51 mﬂhﬁﬁelﬁmﬁq&ma. - e e e B W Gv e e e e e e e W
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Con vefersacia a 18 é‘igm. 1ln traneaisidn meodnica
segdn la invencisn comprends ua primer frdel 1 zontado en co~
Jinetes para su rotaeidn destre de una carcasa o caje 2 de on
granmjes y acoplelo a través do un esbrague intermadie ad ci-

glefial 4 ds vt BOLOL e =~ w w m e v - — - ----

Un priner engranaje & eatd montade rigidemeste po-
hre Alcko primer drbol 1 y estd cngranado con un eegundo o~
granaje 7 monisdo rigidamente m un 4rbol intermodio 8 que eg
t4 soportads sivetmatemestn por elementow de spoyo 3el tipo
rodante, o montofto con cojinets dentro Je Aicha carcasg 2. So
proporciona unz primars polea 9 de difmetro variable sobre 8i
cko frhol intermedio 3 la cusl se impulsadn en rotasidn por
41 slsow Srto) intermedio B. Dicha primers poles cosprsude un

Plato fijo Sa y un vlato mbvil 3b asocisdo con una palanca 10

de control, preferentemento pero no asxclusivamenie el tipe
aanual, qua funclons para persitir o1 demplavemiento de In po
les wdvil 9b con respecto g 1a polen fija %a o lo largo dal

‘rbala' W WS we e R BB A R MR WS W WK AR T WP e W A AN R R e e W e

ficha prisers poles 9 astd conectada por una correa
trapezoidel 11 a una gegunda polea 12 tambifdn de dldmetry vae
riable, estando uwocinds enta YlSimz oon un sepundo drbol 13
¥ que comprende uwn plato fijo 12a y un plato mdvil 12 bajo oon
trol sutorregulable por un resorss 14 que funclons para tisn-
tenar 1a tensidn do 1a corrse 11 substancialuente conpisate y
21l)o con independencia de las vosicionss reletives del plate
odvil b y plato £ijo Ya de la primera polog 9. = = « ™ « -
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Be otra Tinalidad importante de este invencién pro
vorcionar una transmisidn gus es rﬂe funcionamiente sezure,
4s construccién rohusta y copss de resietir un ssbiente de
gervialo pegrdo. et e nmE .-

e logrmm éstaa ¥ otrap finalidndes, %alep como ea
rin evidentes eu lo prewente mis edelants, por sna traunsmi-
sidn de tipo mecfuice ds variscids continun de velocided, par
ticularzente pare cultivadoras, tractores y miquinae simile-
res accionadas a motor, segén la invencidn, caractorigada por
que comprends ug primer Arbol acoplado directamente s un &r-

‘bol motor y que acciona un segundo &rbol por medlo do un g¥u
; Pa aotor de reduccldn varisble continum, estands conactados

dichoe drboles prizere ¥y segundo cingméticaments g un sistexa
diferencial pcopledn a un torcer &rvol, qua giva o una veloci
44d proporcionay a la diferencie de veloecidad rotativa entrs
dichos &rbdalee primero y esgunds, scoionando diche tercer fr
bol las ruedas motrices de la méquina a través de una cone-
xidn cinemftica, y seclionsndo diocho primer drbol uns tome de
fuoren a travée de un tren cinemftico, - = s me———

Otrae carpcterfsticas y ventaje® pe hardn mis evi-
denten on la sisulomte demoripeiln do unn reslizscidn prefe-
rida si bien no sxclusiva je ung transaisidn mecfnica de va-
riacifn continua de velocidzd, particularwente pare accionar
cultivadoras, tractores y mdquinas eimilares scclonadas 2 mo
tar, ilustrads a tftulo de ejomplo y no de limitacisn en el
dibujo enexo en ol que la Figurs dnica ilustra. . esquenfti-
caments la trunsmieidn mecfnice de la lnvescldn., w v = -~ =
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Dicho sepunio drhol 13 tembilén estd montado con op
Jinates a travéa de la interposicidn de cojinetes de rodillos,
en dicha cavesss 2 y que ga extisnds sudbstancinlmemte en pars
lelo con wespecto a dicho grimer frdol tv ~ e e m e v - = -

La transmisidn mecinics de 1a invencidn comprends
adends un grupe o siwtema difevencisl, ifentificade de modo
geueral por la refersncis 15, que transaite a un tercer friwl
16 montado en cojinetes do bolas o rodillos, un moviaiento
proparcionsl a la diferencie entre ol movimiento de dicho pri
mer &rbol 1y el movimiento de dicho segundo £rbol 133 entan
do dimpuesto dlcho tarcer 4rbol, preferentements, en alinea-

Picho prupo o eistaza diferencial 15 cowprende une
arafia 17, amooisda coaxial y rigidamente con dlcho sagundo &r
bol 13. Diohe avpfla 17 lleva, pivotmtesente alredsdor de un
ejo que em paralelo a dicho segundo Arbol 13 y estd descontra
d0 oo reupscto al miemo, y por consiguiente con rempacts a
dicho tercer drbol 16 también, al aencs un prizier pifiSn saté
1ite 18 y &l mends un ssgundo pifidn matélite 19, amociados
conxial y rigidsments uno con respecto sl otro. Prefersntemen
te parn fines 48 equilibrin, se proporcionsn al menos otro
primer piiidn satflite 28 y sggundo piftén satélite 19 Quie ep~
S dispueston de maners squinnpular alyededor de dicha arsfia

L I I I T i

Cade uno de dichoz primeros piBones planetarios 18
engrana cen un pifiéa central wotor 20 montado coaxial y rigi



damente con respecto a un engreuaje motor 21 engronsdo oon wn
piftdn 22 provisto en dicho primer frbel 1. Diche pifidn cen~
tral motor 20 y sieho engranaje motor 21 sstfn  diepusston
coaxial ¥ exteriormante con respecto a dicho tercer Arbol 16,
Ge o sen, ol tercer drvol 16 pawa por el inierior dal pifidn cep
tral 20 y engransje 21, sin trensferir su movimiento a los

Bl segunde piddn patilite 13 engrana con un pifdn
central impuleado 23 fijedo o Jicho tercer Srbol 16; tambidn
10 al tercer frbol 1€ y extordormente o la zoma Zel grups difow-
reacial ilustrade de modc genersl e3 15, bey fijado un primer
angranaje impuleade 74 gue angrana con un segundo engreouaje
immlszde 25, montado suelto sobre dicho primer Srbol t para
rotacidn alrededior del mismo, ¢ wes, ol segundo engranajy im
19, puleado 25 ni tronswmits sl reecibe movimianto con respects a
Qicho primer X0l 1. v v v m cc e e e w . ---

Debido al sistesa de acep].amieizte que meada de des
cribiree, el tercer dArbsl 16 estd sowetide a un mwoviamiento
rotativo que es proporecional o la difersncle sntre las veloel

204 daden rotativag ds1 primer Arbol 1y ol segundo frdol 13,
sfoctudndose esta difersnciz mutomfticamente g travis de la
dlgposicidn de acoplamisnto reasliseds por el grupe d8ferenw

Piche sepunids engransjs lmpulsade 25 engrans ¢on wa
25 priner engraarje 26, soporitsde pivotentemente por un fritol
secundaric 27 y consctafe rigidsmente a im gegunds engransje 23.
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Para transferir el movimiento a las ruedss de la zf
quing, se proporcicna un dercer engrauaje impuleudo msocindo
dssplageblemente con un drbol ranurado 30 (a travée do un me
eaniemo de control no ilustrado sn el ditujo) ¢ue estf monta
d0 en cojinetes de bolag ¢ rodillor y dotado en :n extremo de
uwi pifidn cfnico 31 que sngrane con un pifién cénico 32 conscis
d0 o wm cotjunto diferencial 33 (conocido per se), que a =
ves impules las ruedae motrices de la méquina, no ilustradas

m‘ldimgﬂmn@. WP G AR s W R WS G R MR A AR Y A B e S W AN S

Dleko tarcer engranaje impulmado 20 muede sngranar-
se alterustivenente ds modo directo con ¢l sopundo engranaje

o lmpuleade 25 o, cusndo me decide reallzar una inversidn repen

tina de la Sireceldn de movimiento, con el ssgunds sngranaje

28. W D S g G WA R @ b A Ge A% S TN SR G W A% W dn T G0 ap R W W W

U pifidn 40 de toma do fuerza estl moataldo rigida-~
mats sobres o1 primer Srdol 1, y engransa con un engranaje 4%
pare lu tome de fusrzs hmolende girar de ssta forma ol sistg
ma de tovs de fuerss ilustraic eceguesdticamente con 42 en ol
plane spexc. Por ragones constructivas, sl engronaje 41 astd
dispussto comcinlmente eon dicho &rbol mura&o‘ 30 y sl drdol
ronurado 30 tamblén oot o toye de la parte central del sengrg
naje 41 por meilo de cojinetes de bolas o rodillog, = = « « -

Nabe explicarso ademfe que s posible proporcismar
un Aigpositivo de bloquen de difersncinl 33 para interconsc-
tav rigidsmente los d0s ejos de las ruedas motrices de la mf
quing, mientras gue puedon proporcionarse tambifn un par de
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frenos que actdan directemente vobrs las ruedsf. — = - = ==

La tronsmisidn mecénice de la presente inverieidn
funciona como sigue. B¢ trenemite el mevimiento a 1a tomg de
fuerza 42, tal como sa he descrito snteriorments, a travis del
engrasaje 41 de la toma de fusres que engrana con al pidn 40
Qe toma de fuersza fijado ol primer &rbol 1. Por lo ftnato ol
povimiento rotativo de la tomg de Tuerza e fumeidn dnicamens
te de 1la velocldn? rotativa del primer frbsol 1 7 por consi-
geiente del cigtiellel 4 2l ousl ol 4rbol 1 entd acoplade a trg
vis del embragne 3 3e friccidn, y no Jdepende de ninguna meng
ra de) novimiento que se tranmits o lns n;ﬁﬁatx de la mAguing,
por 1o tande no satd relacionads con la valocidad de recorri-
de propim de la mAquinm, Por 1o tante puede meloceionsroe sl
moviniento ajustends lm veloeidad del motor psra adaptarse &

los exigenciag operstivas dal aOr0,. = = = s e c c e w e = -

Se transmite el movimiento s lam ruedae de la mfiqui
na por el &iferencial 13 quo recibe su movielents del ssgundo
engraaje impulsade 25, bien directs blea indirectamenita se-
gin sl el torcer engranaje impulsado 27 cograns ecn el segun
do epgranaje 28 o directamente con ¢l segunio engranaje im=
puluado 25, o sea, a travis fe su conexidn m el primer sa-
granaje lupulsado 24, directamente del tercer firbel 16. Dicho
tereor Arbol tiene un movimisnto rotabive igusl a la diforans
eia del movimiento rotativo recibide del pifién contral motor
20, que estd ecoplade dirschamente al primer &rbol 1 a travée
del primer engranaje motor 21, sl movimients variable recibiw
4o de le arefia 17, & través del segqundo drbol 13, esgin aé de



5¢

10,

3.

25.

toraina por las posicionos escogidas de las poleas 9 y 12 de
di“ﬂtm'ﬂ'uﬂa. N P A R W W EE N SR W W AR WS S W S W

VYariendo el didmetro ds la poles 9, ¥y por consi-
guiente deo la polea 12, eg pueds variar continuanente o volun
tad el movimiento irmmit,it ® las ruedae motrices de¢ la =i
gquina. A titulo de ajemplo, suponisndo una velocidad interme=
dia pora el movimignto rotativo variable recidbido de le arafia
17 qua es igual al movimiente rotativo reeibido del pifidn
central notor 20, un eatado de movimiento nulo resultard en
ol tercer frbol 16, ¥y vor consiguiente en las ruedes de 1a md
quina. Ademés, bien por encima bien por debajo de swta velo-
cidnd intermedis, 86 obtendrd wn movisiento hecia adelants o
haoia atrds pars el &raol 16 que es continusmente variable y
varis eseyin sl movimiento de les ruedns de la méquina . Besul
tard de 1o arribe citado como pusds variarse continummente la
velocidad de recorrido en un sentido asi comd on el otro, sin
taner en cusnta el movimiento tranemitido e la toms do fuersa

4%, - W R BN W e N D AR U R SR AN M SR G R W R Gl G N A A O W W e

s evidente do la deseripeién arriba dadn que ae. lo
gran totnlmente las finalidades pretendidast efectivamente,
se hn hacho quo a1l sccionamiento a las rusdas de la miquina
sea independiente ol accionamiento de ls toma de fuerrse, mimm
tras que taubién se ha logrado la Tinelidad de variar el mo-
vimignto transsitido a las rucdas motrices de le mdquina con
tinuamsnte oz un sentido asf como en el sentido opussto, - -

Cracise g la transmisidn de la praspemte invencidén,
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poi' lo tanto, sa hace posible bloquear la velogidnd de giio
del motor para un Yuncionasiente 4ptinme del mpers Llevade por
la mdquing, ¢ ispulssr ls méquing o cuslquier velooidad denen
dn para adaptarse o les exigenciss operatives indivifalét.-

Tvidentomentn, sin seopararse &¢ la sdsms disposicidn
cinemftica arriba descrita, la invencidn ce suscopbiblo de au
moropos modifioncicnes y variaciones que devenden de le mfiqui
na en la coal se inetals la transminidn y le potoncin escogi~
da para ¢l motor. For lo ftanto, los matarisles emplendos, y
las dizensiones y “isposiclones utilizadas pueden ser cuslepw

quierz wue se adopten a ln splicecidn, w « s s v = v v e wa
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Se declara d¢ novedad y propiedad pars fopsfia, mus
territorios y plasas de soberanias, las pigulentess « « = « «

RPEIVINDIGCACIONES

1e~ Perieccionsmientos en las transsisionse de tino
meodnicd vy de variacidn continua ds velocidad, particvlorson—

te para cultivadoras, trastores y mfjuinas similares mcciona-

das a motor, carsetarigados porgue la transmisidn comprende
un prizer Srvvl ccoplado directemanta s un Arvol motor o oie
gUelinl de motor y qus acciona un gegunde &rbel por medlo de
un grupe motoy Jde roduceidn variable continum, estando coneo~
taldos &ishos &rbolee prisers y sepunds eclosmiiticsments a un
slotess Jifarencial acoplado a un tevecer Srivl, que zira a
una veloeldnd proporcional a la difarencia de velocidal rota
tiva entre dichos frboles primero y segundo, aecclonando dicho
tercer drbol les rueidas motrices de la mfquina a travis de
una conexifn sinemdtica, y sccionands dichs primer &rbol una
tome de fuorza a través do un tren cluendtico, = = v = = - «

2.~ Perieccionsmientos semiu la reivindicacidn aste
rior, caractorizados perque el grapo wotor de reduccién varip
ble continua entre dichos Arooles prizero y wegundo cozmprende
una correa trapezoidsl que circula sobre poleas prigers y so-
punds de Yidmetro variagble gque conprendem cadas Una 308 platos
siendo ml menve uno de loz wismos mévil aximluents, ajusténdp

88 las poalcionee de dichos platos por madio de un control ag
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clonado mamualmente por preferencia, estande asociada dicha
primera polea con un &rbol intermedic sccionado en rotacidn
por dicho primer Arbol, y asstando asoclada dicha gegunda po-
les con dicho sepgundo rvvl. ~ = -~ - c v m m d - e - - -

3.= Parfeccionamientos smegin la reivindicacidn t,
caracterizados porgua dicho sistema diferencial comprende una
arsfia coaxial con raspecto a dicho segundo 4rbel y fijads rfe-
gidammte al miamo, soportando pivotantemente dicha arsfia al
menos un primer pifién s_atélite y el nmenos un segundo pififn
satélite, siendo coaxiales dichos pifiones satélites y estando
montados rigidemente uno al otro y asocisdos para su giro con
un ejo paralelo y descentirado con respecto a dicho segundo
frbol, engranando dicho al menos un pifién satélite con un pi-
#idn central motor soportado pivotantemente por dicho tercer
grbol y fijado rigidamente a un engranaje motor que engrans
oon un pifidn fijado a dicho primer frbol, engranando dicho sg
gundo pifidn satélite con un pifidn central impulsado fijade a
dicho tercer &rbol, estando £ijado también un primer engrana
je impuleado conectado ninemfticamente a lac ruodas motrices

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizedos porqus dicha toma de fuerze estd acoplada di-
vectomente a dicho #rhol motor o ciglleffial de motor a través
de un engransje de toma de fuerse montado coaxialmente sodre |
el &rbol de toma de fuerza y engranado con un pifién de toma
de fuerza fijado a dicho primer 4rbol, =« = =« =~ c = = = = =



&

5e

Se= "PERPECCIONAMIENTOS IN LAS TRANSHISIONES DB II
PO WRCANICO Y DE VARIACION DE VELOCIDAD CONTINUA®: = = ~ =

Todo ellv conforme se Jesoribe y reivindica en la
presente meworia fque conata de catorce hojes foliades y meca
nografisdas por una sola de sus caras y de una limina de di~-
bujos que la ilusira, o ‘

BamcErONA, 24 MAR. :37R
P A moCURELL

b e 1
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