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PATTERNTE B E IRVENCION

por VEINTE aiflos

gsolicitada en Tepsfla a favor de George H. LOCKWCOD, de nacio
nalidsd norteasmericens, domiciliado en 2125 H.F. 27th Drive,
¥ilton Xanors, Florida, U.S.A., por "Perfacclonamientos en

los aspersores”, con prioridad de la solicitud norteamerica~

na 552.839 (def. 3.930.613) de fecha 19 marzo 1975, = = = =

YRMORIA DESCRIPTIVA

Antecedentes je la invencidn

Como ya se sabe, se han construido en el pesado dig
tintos tipos de sccionamientos de ampersor con mellos golpea—
dores, por ejemplo segdn las patantes estadounidenaas n?
3.607.431 concedida el 31 de agosto de 1971 a Lockwood, ¥ ud
3.583.638 concedida en 8 de junio de 1971 a Tby y otros. Tn
1as patentes 3.602.431 de Lockwood y 3.583.633 de Ehy y otros,
debe anclarse firmemente en la tierram el aspersor para impe-
Air la vibracidén del conjunto prevocade por la rotacidn de
los aedios golpeadores desemilibrados a la frecuencia de di~-

Breve descripecidn de la invencién

La presente invencidn se refiere a unos nuevos medios
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equilibrados de accionamiento por impacto mejorados que pro-
porcionan una pluralidad de medios golpeadores rotativos po-
ra cooparar con una pluralitad de medios de supsrficie impul-
seda posicionados cada uno Je modo que el accionemients queds
aquilibrado dindmicamente en sentide radisl. Las fuerzas de
impacto tangenciales producen el par necesario para impulgar
el cabezal aspersor pero las fuerzas radlsles eetfn equilivra
das. Los medioe golpsndores pon méviles radialmente hacis
adentro pars avenzar alrededor del soports de los xadios gol
peadores después de cads impacto. ¥l zspersor incluye el on-
bezal agpersor que entd acoplado rotativamente a un cuerpo de
appersor. ™ la resligzacién dmda o conocer, que no ha de gx-
cluir realizaciones alternativas evidentes, el cuerpo de as-
persor incluye una caviial de impulgién. Los medioe golpeado~
res estin posicionadcs an la cavidad de impuleién. Se admite
fluide a la cavidad de impuleidn para hacer girar los medios
golpendores. Lop medios de superficie impulsada estdn acoplas
dos al cabszal mspersor y sobresalen en la cavidad de impul-~

8ién en la trayectoria de los medios golpemdores. = = « - =~

Tl sistema de accionmniento incluye un soporte de
rmedios golpeadorss y al menos Joe madios golpeadores indepen
dientes, ilustrados con forma de dolag. Lon medioe golpeado-
res estén posicionados simétricamente por su soporte y su tra
yectoria substancialmente rotativa estd delimitads para equi
1ibrar dinfcicamente en eentido radisl el elemento de soporte
y los medios golpeadores como pistema de accionamiento. Low
medios de superficle impulssds y los medios golpeadores eatdn

posicionados de modo tal gue tenga lugar simulténeamente una
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Plurslidad de impmeltos pars proporcionar un scoionamiento
por impacto intermitente gue eg libre de vibraciones radiales
y por lo tanto se puede colocar este ecpesor a grandes altue
ras sobre tubos montantes sin encontrar probiomas de vibra-

Cibll, == mmemmmmm e e m e ——————

Bs otrz finalidad de lz invencidn proporcionar unos
medios golpeadorsr eaquilibrados dindmicamente en sentidso re-
dial y no complejos en un sistema de accionamients por impac

t0 de SPEYEOY. =~ = = = = = = - - - - e o o e - - -

s otra finalidad de esia invencidn proporcionar
un sistena de sccionamiento por impacto equilibrado dindmica
mente oen sentido radial que tiene medios golpeadores méviles

radislmente despuds del impacto, = = = = v @ = = e« =« - ~

Otra finalided de esta invencidn es proporcionar ls
combinacién de unos medios gelpsadores en forma de bola y un
soporte de medlos golpeadores zpoyado en las mismas bolas, n

modo de cojineta, =~ = v = - c e c e v e e rr e .- ---

Ctra Tinalided de esta iavencidn es proporcionar
un sigtemn de accionamiemto por impacto equilibrade dindmics
mente en sentide radial con medios golpeadores que proporelio
nan ung codoperacidén sinerona con las superficles impulsadas
pars proporcionar unog medios de accionamiento de aspersor 1i

bres de vibraciongse radinles. = o = @ v v - o - - w w o« w

Sepdn &stas y otras finalidedes que se hardn eviden

tes a continuscidn on ls presente, shora se deacribird la prg
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sante invencidén con referencia particular a los planos anexos
que 1lustran uns realiwmacién de la invencidén. Esta renliga-
eidn nica no ha de limitar la amplitud de lo dade a conocer

freve_descripcidn de los dibujos

la Figura 1 es una vista delantera del asparsor ha
biéndose quitaido una parte de la mitad derecia del aspersor
para ilustrar el sistema de nccionamiento en seccidn trans~

la Tigura 2 es una vista desde arriba de los medios
de accionamiento por impacto que ilustra el soporte de los
medios golpeadores e ilustra los medios golneadores en forms
ds bola tanto en una posicidén de impacto como en una posicién

de racuperacifn en las lineap do trozoB; = = = = = = =« = = =

1n Pigura 3 e una vista lateral parclalmente en

seccién transversal de loe medlos de aucionamiento por impac

to ilustrados en la Plgura 2; = == = = o =« = n o «w = = -

1a Flgurn ¢ es una vista dende debajo del mecanismo

de polata de invencidn; = =~ = =~ m e cr e c c v oo --- -

la Pigurs 5 so una vista Jesde Jdebajo del disco de

la Pigura 6 es una vista desde debajo de los medios
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de superficie impulsados que incluyan la pistz de bolas del

Degcripeidn de una realizncién preferida

Con raferencic ahora a la Figura 1 y particularmen=
te 2l sspersor sefislado de modo general por 2, el aspersor 2
ineluye dos partes principales, el cuerpo 4 de sepersor y el
cahbszal aspersor 6. Festos clementos se musven wno con respec-
to al otro y, tal como se ilustra en este realisaclidén determi
nada, el cabegel =ppereor & gira sobre ol cuerpo 4 de asper-
sor. El ombezsl aspersor, tal come me ilustra en la Filgura 1
incluye una boquilla 8 con orifiecio 10 para distribuir flui-
do procedente del cabezsl aepersor. Fl orifieio erti conecta-
d0 a lo entrada 12 por medlo de wt conducto. El cusrpe 4 de
aspersor incluye un elemanto 14 de cuerpo de entrada inferior
con una entrada 16 pars recibir el suministre de fluide. La
entrada 16 estd conectada a la cémara 25 de accionamiento por
un eonducto para hacer pasar fluido en la cfmars. Unz salida
20 ostd conectada a ls clmera 25 de accionemiento. La galida
20 estd conectada a la entrada 12 y el conducto en el cmbezal
aspersor. El fluido procedente de lz cémara atraviesa la sali

da 20 2 la entrada 12 y sale por el orificio 10. = « = = = -

Una pluralidad de tormillos 22 unen el elemento 14
de cuerpe Jde entrada inferior al elemento 24 de ouerpo inter
medio. Bl cuerpo 4 de sspersor en la realizsoldn preferida
proporeisne una cluars 25 para el sistema de accionamiento del

pogpersor. Renlizeciones alternativae del aspersor pueden ine-
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cluir un sistema de uwcclonamiento colocado fuers del cuerpo

del aspersor, n0 ilustraio. = - w « = = w - = - - - -~ - -

¥l cnbegal agporsor € puede incluir medios do cone-
trol eonocidss, no ilustrades, para controlar la rotacién y
5, patrén de movimiento del cabezal aspersgor, ddndose a conocer
un tal eistesn on ls patente estadounidanse 3.602.431. Se s2
fiala une parte del'mecanismo de invereidn por los ndmeres 23,
29, 10 ¥y 32. El érbol 29 de los medios de inversién esté co-
nectado a los medios 32 de control de pslota por medios de
10, torsidn 30 y firbol 28 de pivotamiento. Los medios 32 de con-~
trol de paleta incluyen uns pluralidas de paletas 34, 34', 34"
Yy 34" tal como ae ilustra en las Flguras 1y 4¢ = « = = « =

Se dirige el fluido heciu arriba por la entrade 16
del cuerpo en el paso 13, en sl extremo inferior de la céra-

15. ra 25 y a través de las aberturss 36, 16' en el disco 35 de
control sagin se ilustra en las Migurse 1y 5. Los medios 32

ds control de paleta incluyen una pluralidad de paletas 34,

34 34'Y ¥ 34" pars proporcionar un torbasllino de fluidoe

en la cfmara 25 on el sentido de las sgujas del reloj o en

20, ¢l sentido contrario. El torbellino de flwide rroporcionsr
la fuerza de accionamiento pare impulear los mediocs 26 de ag

cionmientoporimpncto. - eh e M W MR G W A e M B W W e ek e

Coun referencia ahora a las Picuras 1, 2, 3y &, el
pistema de accionamiento de amspersor incluye el ele-ento im-

palsado 42 y los medics 2¢ de mccionamiento por impacto. Los

»
U
.

vedios 26 de sccionamiente por impacto girs alrededor del eje
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longitudinal del nmspersor que se ilustra en la Figura 1. Los
meding de acclonmpmiento por impacto estén substancialments

an un planoc que es pernendicular al eje longitudinal. Los me
dios 26 de asccionamiento nor imvacte incluyen gl mencs dog
medios golpeadorss, ilustrados como bolas 40 y 42 y el sopor
te 54 de log medios golveadores. Las bolas 40 y 42 se ilus-
tron en una posicidn de impacto exterior pare cooperacidn con
un e¢lemento impulsede 48, v en particular con la superficie
impulsada 44 de uns sufrilera 46 y la supserficie impulsads 52
y sufridera 50. ¥l elemento impulsado 48 estd fijo con rela-
cién gl cabezsl aspsrsor, U1 slevento impulsado 43, tal como
gse ilustra en la Figurz €, incluye sufrideras 46 y 50 posicip
nadss ninétricemente con superficies impulsadas 44, 44' y 52,
52*, respectivamente. Las bolas 40 y 42 entran en cooperacidén
con lms superficies £4' y 52' param impulsar el cabezal asper
sor en wnr direccidn inverss. ¥l elemento impulsado 48 puede
ineluir una pluralidad de sufrideras adicionales que astdn

popiecionadas simétricoamente, - = = @ = = = = = = = = - = -

Con referencia shora & las Figurse 2 y 3, @e ilus-
tran log medios golpeadores como bolas 40 y 42 en la posleidn
de impacto. Te ilustran las bolas en lineps de trazos en una
posicidn trasers por ejemplo 40° y 42'. Las bolas pueden deg
plagzarse hncla adentro raiialmente nara der la vuelta a las

gufriderns despuds de cads impunelo. = = = = « = = =« - = -

¥1 soporie %2 de los medios golpesdorss incluye una
bage 5¢ pars soportar la belas ¥y un anille limltador interior

58 para limitar el movimiento hacia adentro de la bola des~
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pués de cnda impacto. Fl soporte 54 de los medios golpeadores
incluye dementos de gufa 60 y 62 para limitar el movimiente
circunfarencial de la boln 47 y elementon 64 y €6 de gufa pa
ra limitar el movimiento circunferencisl de la 90lg 42. Uns
pluralidad de paletas ilustradas con €8, 70, T2, 74, 7€, 78,
30 y 82 antfén posicionadas alredsdor del elemento anular ine
terior 58. Las paletas son impuleadas por el torbellino de
fluido de 1o cdmara 2%. La fuerza 4de {luldo gobre las paletas
y las bolas 40 y 42 hacen glrar los medios 26 da accionamien
to por impacto. Los extremos distales de laa paletas 68, 70,
T2, 74, 7€, 18, 80 y 82 y loe elementos 60, 62, 64, 66 de
guin emtén entallados megin se ilustem en 34 y 86 en la Pigura
3 para permitir que cads una de las paletas y medios de gufs
pase poyr dednjo de lag sufrideras unidns al cabszal aspersor

€&, tal como se ilustra en la Figura 1. = = = = v v =« v = =

Debe obmervarse que el mimero de paletas y el tama-
fio de los medios golpsadores puede variar eegdin el disefic par
ticular. La realizacidn preferida que se ilustra en lae Figu-
res 1, 2, 1y 6 muestra los medios de accionamiento por impac
to e incluye una pluralidod de paletas de turbina que impul~
san una hola golpeadors en una zona restringlda. Lzs bolase ae
desplazan entre unas posicidn extorior y una interior sobre el
soporte de los medios golpeaiores permitiende ol movimiento

glradedor de las sufrideras fijas después de ceda impacto. -

™ servicio, a medida que el torbelline de fluido ee
deppluza por la cédmara 25, se hace girar el soparte de los mg

dios golpendores y se fuersa hacia arriba. Les bolas cooperan
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con la superficie 33 del elemento impulsado 43 y actdan como
medios de apoyo sobra los cuales gira el soporte 54 de medios
golpesdores. A medida que el torbellino de fluido hace girar
los medios de acciosnamiento por impacto se hace que las dow
bolas gelpeen contra las dos sufrideras y giren en simetri:

perfecta manteniendo de osta forma un equilibrio dindmico ‘on

Se ha descrito e iluetrado la presente invencidn
cont respecto 2 1o que se considera ser una realizacidn pide
tios. lo obgptante, se reconoce que pueden: haber variaciones
de la miema dentro del alcance de la invencidn y que se le

ocurrivén sl téonico en la materia moiificociones evidenteg.-
N o T A

e declaran dg novedad y propledad para fspafia, sus

territorios y plazas 3¢ soberanis, log siguientss: - « = « «

EEIVINDICACIONTES

1.~ Perfeccionamientos en los aspersores, relativa
mente libres de vibracionesm radiales, caracterisnios porqus

mwarpodgagpgrgor; - e G e e e W W W W G W e

un cabegal aspersor, aconlade movilmente a dicho

un gigtenn de accionamiento de appereor, = = = « «



- 10 -

incluyendo dicho cuerpo Jdo aspersor una entrada de
fluido para recibir fuilde suministrado a dicha
entrada y una salida de fluido conectadan a dicha

entrada’ -------- o e e M e W en Ym e e e

5. incluyendo Gicho cabezal aspersor una entrada de
fluido conectada a dicha sallida de fluido Jel
cuerpo de aspersor, y una sslida de fluldo coneg
tada & dicha entrada 46 cabezal aspersor dara

distribuir el fluido desds al aspersor, = = = -

10. estando posicionado dicho sistema de acclonamiento
con respecto al aspersor para mover Adicho cabe~
gal aspersor con respecto a dichd cuerpo de am~
persor, incluyendo dicho sistena de accionamien~
to una pluralided de medioe de superficie impul-

15, sndos ¥y medios de accionamiento por impacto, - -

incluyendo dichos medios de accionamiento por impag
%0 nl menos dos medios polpeadores independisutos
para hacer contacto intermitente con dichos medios
de supsrficie impulsads para hacer girar dicho ca

medios de control de {luido posicionados con respes
$0 al aspersor para proporgionar una fuersa im-
pulsora por fluido para hacer girar dictos medios

de asccionmamienito por impacto. = = = « = « = w <

2.~ Perfeccionomientos segdn la reivindicacidn 1,



11
- 1] -

caracterizados porgue dichos medios golpeadores son mfviles
radialmente despulés del impacho. = = = = v m c w w w w -~

3.~ Perfeccionamientos segdin le raivindicaeidn 2,

caracterizados porgue dichop medios golpeandores son bolas. —

5e 4,~ Perfecolonamientos segdn la reivindicacidn 1,

dichoe wedios de superficie impulsada estén coneg

tados a dicho cabeznl aspersor; = = - = « = -

dicnos medios de accionamiento por impacto estén
10, posicionndos con respecto a dicho asparsor, in-
cluyendo dichos medios de accionamiento por im=
pacto unos medios de soporte de loz medios gol—-
peadores y al menos dos medios golpeadores indg
pendicntes méviles con respecto a dichos medioe

15. de soporte de los medios golpeadores, = - =~ = =

¥ los medios de control de fluide proporcionan una

fuerza impulsora por fluide para impulsar dichos

medlos de acoionamisnto por impacto para ~acer

contaoto intermitente con dichoe medios de super

20. ficie impulsada para hacer girar dicho easbezal. «

5.~ Perfeccionamientos segdn la reivindicacidn 4,
caracterizsdos porque dichos medics de accionamigto por impag
to estdn construfdos simétricamente paras proporcionar unos mg

dios de acelonamiento por impgeto rotativoes y equilibrados di-
25, cémicamente en gentido radisl, = = =« w 4 e = = = =« o - = =
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6.~ Perfeccionamisntos segin la reivindicacidn 4,

caracterizados POPQUE; « = = = = = = =@ = - . T W - -----

dichos mediop de soporte de los medios golpeadorer
posicionan cada uno de dichos medios golpeadorss
para proporcionar unos riedios Ge accionamiento
por impacto equilibrades dindmicamente en menti~-

Ao radigly = = = = = «w w w6 . w---—--"me ww-

T.~ Perfeccionamisntos segin la reivindicscién 4,
caracterizados porque cada uno de dlches medios golpeadores
estd espaciado igualmente el uno dsl otro para movimiento a
1o largo de una trayecioria substaccialmente circular por di
cho soporte de los medios golpeadores, y cada una de dichas
superficies impuleadas eetf sspaciada iguaslmente en dicha trg
yectoria sdbsiancialuante circular para proporcionar impacto
gimultdneo de todos dichos mediom golpeadores scbre dichas

auperficies impuleadus, = « = = @ = = « =« = = = o « - = =

8.~ Perfeccionemientos segdn la reivindicacién 4,
earacterifados porgue dichos medios de acdonemiento por im-
pacto incluyen una plurelidad de bolas y un soporte de lom

9.~ Perfecoionamientos eegdu la reivindicacidn 8,
caracterizados porque dichas bolas se mueven on una trayec=
toria subetancislmente circular y porque dicho soporte de los
medics golpeadores incluye medios de guia de bola para permi
tir &1 movimiento relativo entre dichas bolae y dicha trayeg
toria substancialmente circular para posicionar cada una 46
diochas bolas para cooperacidn simultédnea con dichos medios de
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gupeprficie Impulsadas = * = s s v v s v v v e nr e e~

1.~ Parfeceionamientos sepdn la reivindiencidn 8,

‘caraoterizados porque dichas holas proporeionan medlos de

apoyo antifriceidn para soporiar dicho soparis de lom medioes

golpeadorss duranke sl movimiento de dichos medios ds agclo-
napiento por inpacko.s — =~ = = ® w = = - = - - .- .-

11.~ Perfeccionsmisntos segin la reivindiemecidn &,
caracterizados porqus dicho soports de los medios golpeadores
incluye medios de gula de bola para posiclonar dichas bolaus

para movisiento a lo largo de su trayectoria de impacto sntes,
dursnte ¥y despuds de cada Inpacto. = « w w ~ = = e v v« - -

12.- Terfeccionamientos segin la reivindicecidn 1,

caracterizadon porques = = = = = @ e * m - - * - - "o ---

dicho cusrpo de aespersor incluye una entrada de
fluido, una ofmara de accionamiento conectada
o la entrada de fluido de dicho cuerps y una

salida de luide couecctads a dicha chmara de

dicho cabszal asperstr estd acoplade rotativamente
a dicho cuerpp de aspersor, incluyendo dicho op

bezal aspersor una pista de bolas situada en di-

echa cémara de accionamiento, « = = = o « « «w « =«

dicho sistema de acclonamients estd ubleado en dicha

clmara de accionamiento para nacer girar dicho
CaDRZAL BOPEYEOr, = = = = = = = = = = ™ = = = -
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ineluyendo dicho sistema de accionamiento una plu
ralidad de medios de superficie impulsada ¥y

modios de ncelionamiento por impacto, = -~ « =

astendo conactados dichos ~odios de suparficie

D impulgads a dicho cabezael msBpersor a le¢ lare

go de dicha pista de hola) « = » =~ @ = = = =«

fichos medios de accionamiento por impacto rota-
tivo estén en dicha cluara de acoionamiento,
incluyends dichos wedivs de accionamiento por
10, impocto gl metos Jdos boles golpeadoras inde~
pendientes y un soporte de medios golpeadores,
ingluyendo dicho soporte waedios de guis de bola
pars posicioner diches bolag, — « = = = = « =« =«

eiendo méviles relaPivasmente dichas bolas en di-
" 15, chos medios de gufn de bolgy = = = = = = = = =

medios de control de fluldo satdn conectados a
dieho cusrpo de aspersor para proporcionar una
fuerza de asccionamiento por fluido para hacer
girar dichos medios de accicnamiento por impag

29. to’y-wu--—n»c---—m-oo*n-:.-

dichas bolms vosicicnadas simétricemente por die
chos medios de puls de bola para hacer contpe-
to de manera simulbdnea e intermitente con al
nenon dog Ae los medies de superficio impulsads
25. simftricomente posicionados pars baeer girar
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13e~ Perfecclonanientos pegin la reivindicacidn

12y carpelerizodoB POYQUES ~ » = =~ ® o = - @ = = o w «w «w o

dichos aedies de gula d¢ bola inecluyen caminoe
para que dichas bolas se deasplacen alrededor
de dichos medios de superficie impulsada deg

pufs de cada lupacto. = = « = & = =« «w o - - -

14.~ Berfeccionamientos en los aspersores, que
inoluysn unos medivs de accionamisnto por impacto rotati-
vos equilibrados y radialmente mSviles relativamente li-
bres ds vibraciones radiales tal Cone se& expone en le rei

vindicacidn 1, caracterizados porguas « = = « = = w « « -

gadn wno ds dichos medivs golpeadorss indepen-

disntes sou méviles en sl mismo plane geng

r:‘.}l. W o em A8 e ww MR RE G VA M WP B AN AR Sw e NE W

15~ "PERFLOCIONAMIENTOS BN LOS ASPERSORESY, - =

Todo ello conforme se describe y reivindics en
1a presente memoria gue consta de dice;eeis hojas folia~

dast y mecanografiedae por una eola de sus caras y de dos
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ldminas de divujos que ia iluastrea.

BARCKLONA, 18 MAR. 1976
Po4. M. CURELL SURGL

mobe
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