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El presente invento se refiere a un dispositivo para la formacibdn
de la calada progresiva en miquinas de tejer.

Se conocen dispositivos para la formacibn de la calada
que incluyen lizos separados, controlados por un dispositivo de for—
macibn de dibujo de acuerdo con un programa perforado en tarjetas de
formacibn de dibujo. También se conocen dispositives en los que se
controlan hilos de urdimbre separades de acuerdo con un programa per

—ferado em-tarjetas, una banda o una cinta de formacidn de dibujo, o
en una tarjeta de accionamiento. Ambos tipos de dispositivos son desg
ventajosos por cuanto que la apertura y el cierre de la calada se
realizan en forma simultldnes aproximadamente a todo lo uncho de la
mfguina y, por tanto, no resulta posible realizar la formacidén de
una calada progresiva,

También se¢ conocen disnositivos para formar una calada
progresiva,'para controlar nilos ds urxrdimbre o grupos de los mismos,
en los que esta operacibn sc realiza, por ejemplo, mediante un sise
tema de levas, Estos dispositivos permiten tejer solamente un teji-
do predeterminado que no puede ser cambiado durante el funcionamienw
to de la miquina,

El propbsito del presents invento consiste sustancialmen
te en mitigar las anteriores deaventajas y en formar un método y un
dispositive para realizar una calada progresiva, permitiendo la fa-
bricacibfn de una tela de cualquier tipo de tejido.

La esencia del presente invento consiste en que incluye
lizos, de los cuales al menos las partes portadoras estén montadas
de manera desplazable en gargantas de guiado realizadas en una ban-
cada que se extiende aproximadamente a todo lo ancho de la méquina,
al menos un mecanismo de control aue esti asignado a dichas partes
portadoras de los lizos, estando dispuesto de manera desplazable di~

cho mecanismo de control en una gufa paralela a dicha bancada.
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Otro objeto consiste en que el mecanismo de control incluy%
un mecanismo selector formado por un imén de seleccién junto con una
oufa asignada a 81, y un mecanismo de reposicién formado por trayecto-
rias de leva realizadas en ¢l mecanismo de control en su parte adya-
bente al plano de movimiento de los lizos,

Desde sl punto de vista de la fiabilidad de selecciln, es
rentijoso formar el imdn de seleccidn combinando por lo menos un imin

permanente ¥ al menos un clectroimin acoplado con un dispositivo pro-

aranador.

Es ventajoso, desde el punto de vista de la sencilles,
hligerar la parte portadora de los lizos en su parte media y hacer al
kenos esta parte media de un material eléstioco, o dotar a dicha parte
portadora de un elevador de control que realice la conexibn de la mis-
ma al mecanismo de control,

Es esencial, para alimentar al mecanismo de control con
corriente eléctrica, que dicho mecanisme de control estd provisto de
contactos perceptores que se encuentren en conexidn con conductores
oléctricos dispuestos paralelamente a la gufa de dicho mecanismo de
control, estando formado posiblementa dicho conductor eléetrico por,
ejemplo, un lfquido conduector, en el que estin sumergidos los contac—
tos perceptores de dicho mecanismo de control,v~s:r e

También esencial para accionar el mecanismo de éontrol es
ue cada mecanismo de control ectd provisto de unos medios de traccifm|
conectados a unos medios de acclonamiento.

Con el propbsito de simplificar la construscilén de los
trayectos de leva del mecanismo de desplazamiento, es veniajoso que
los frayectos de leva estén formados por salientes de leva cuyas par-
tes iniciales cutén solapadas en la direccibn de guiado del mecanismo
de control y due se desplacen separfndose en direccidn desde el extre-

no anterior al exitremo posterior del mecanismo de control, siendo sus-

-
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taneialmente paralelos en su parte media y aproximfindose uno a otro
en la parte posterior,

El objeto del presenie invento consiste también en que

vada unida a &1, cuyas paredes interiores son mutuamente paraleleas,
estando formado el mecanismo de desplazamiento (mecanismo de reposi-
cién) por trayectos de levas dispuestos en dos paredes interiores
-dispuestas—en oposicibn del mecanismo de control, aplicéndose la par—
te inferior de un elevador de conirol al espacio existente entre aque
1llas paredes interiores, estando prrovisto dicho elevador de contirol
de dos talones dirigidos rutuamente en ovosicién.

También es ventnajoso que en una pared interior del meca-
nismo de control esté dispucsto un trayecto de elevacibn y un iwmén
de seleccién, mientras que en la pared interior situada en frente es
t8n dispuestas una trayectoria de descenso o de hundimiento y una

trayectoria de guiado, estando provista la primera de ellas, en su

parte superior, de un escaldn, mientras que dicha trayectoria de gui

do esté provista, en su parte operativa, de un salients cuya configu

racifn se corresponde con la coufiguracibn del saliente del taldn elg
vador de control adyacente a ella.

La principal ventaja del presente invento consiste, sobre
todo, en la posibilidad de formar una calada progresiva en la miguing
de tejer para la fabricacifn de una tela de cualquier tejido, Junto
con la posibilidad de realizar su aplicacién a méquinas de tejer que
insertan los hilos de trama mediante lanzaderas de picada, dispositi-
vos de agarre, ete.

Una realizacién del presente invento se ilustra, en fore
ma de ejemplo, en los dibujos ansjos, en los que:

la figura 1 representa una vista oblicua slobal del dise

positive de acuerdo con el presente inventos
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las figuras 2 y 3 muestran una seccidn transversal del
dispositivo en diferentes fases de funcionamientos

las figuras 4 y 5 son vistas en planta del imén de se~-
leceibn junto con las partes de conirol en geccifn parcisl;

la figura 6 es una representacién diagramftica del tra-
yecto de levas del mecanismo de controlj

la figura 7 es una seccibn transversal del dispositivo
en la realizacién dotada de una parte portadora prolongada de los
lizon;

la figura S ez una realizacibn alternativa del imén de
seleccifng

las figuras 9 y 10 son otras realizaciones alternativas
en seccibn traﬁsversal;

las figuras 1l y 12 ilustran el mecanismo para retener
los lizos en una cierta posicidng

la figura 13 representa la parte extrema de los trayec—-
tos ds levas en el mecanismo de controls;

la figura 14 es una seccibn transversal dada a través
de la hancada con un muelle de recuperacidn

la figura 15 es una vista frontal del funcionamiento de.|
mecanismos de control dispuestos uno tras otrdy - T

la figura 16 es una seccidn transversal dada a través
de otra realizacibén del dispositivo de acuerdo con el presente inven
to;

1la figura 17 es una vista en planta de un imén de selec-
cidn en sececibn parcialj

la figura 18 es una vista en seccidn lateral dada a tra-
vés de la parte de scleccién de un im4n de seleccidnj

la figura 19 es una vista en secéién lateral dada a tra=

vés de la parte de retencidén del imln de seleccibn;
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la figura 20 es una vista del imAn de seleccibn en la di-
reccibn S representada en la figura 1Tj

la figura 21 es una vista oblicua del mecanismo de con~

trol;

X .

la figura 22 es una disposicidn en grupo de los lizos en
vista en direccién oblicua;
las figuras 23 a 29 representan una realizacibn gue per—

~mie~la seleceidn de hilos de urdimbre en sus nosiciones oxirenas de

formacibn de calada;

1y

la figura 23 ez ung seccibn transversal del dispositivo
cn la fass en que el hilo de urdimbre asociade sc encuentra en el
plano inferior de la caladaj

la figura 24 es una seccién transversal dada a través del
dispositivo en la fase en que el hilo ds urdimbre asociado se encuen
tra en el plano superior de la caladas

la figura 25 ilustra el trayecto de leva para la eleva-

cibén de los lizos;

la figura 26 representa el trayecto de leva para la reti
rada on direccidn descendente de los lizos ¥y represonta la posicidn
del trayecto de leva para elevar los lizosj

la figura 27 es una seccidn dzda por le lines I-I de la
figura 253

la figura 28 es una seccibn dada por la 1fnea II-II de
la figura 26; ¥y

la figura 29 es una seccibén dadz por lz 1fnea ITI-III de
la figura 26,

La calada =¢ forma, de acuerdo con el presente invento,
guiando progresivamenie los hilos de urdimbre a los planos superior
¢ inferior de formacifn do calada, en une secuencis predeterminada,

arbitraria.
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En el armazén de una mAquina de tejer no representada
estd mortada estacionariamente una bancada 1 (figura 1) en la que
estin realiszades garcantas 2 que estén dirigidas verticalmente y es—
t4n dietribuidas a intervelos regulares, ectando separadas entre sf
dichas gargantas por nervios separados 3. La bancada 1 se extiende
aproximadamente a todo lo ancho de la nfiquina. En las gargantas 2

estfn dispuestos desplagzablemente unos lizos 5 merced a, por 1o me—

nes, sus partes portadoras 4. s acuerdo con otra realizacidn, cada
lize 5 estf provisto de una parte portadora 4 que forma, junto dicho

lizo 5, uwna parde enleriza con una scecidn trensversal constante
aprozinsdonenic en toda su lenzitud. De azcuerdo con obra realizacidn)
1o porde vortadora 4 es comfin para un grupo de lizos 5 (figura 2).

In la parte portadora | ectd mentedo, perpendicularmente a ella, wn
nortzdor 6 en el que entén dispuestos los lizos 5. El paso regular

de los lizos 5 se mantiene en el portador 6 y se mantiene también en|

tre log lizos extremos 5 de portaderes préximos 6.

En cada 1lizo 5 estd realizado, en cualquier ejecucidn,
un ojete de guiado 7, a través del cual pasa el hilo de urdimbre 8
asociado. Fl ojete de guiado 7 estd siempre realizado en la parte
del lizo 5 que no se encuentra dispuesta dentro de la garganta 2 de.-
la bancada 1 y que no entra en dicha garganfa"ﬁ'ehwﬂiﬁéﬁia fase del
funcionamiento de la mfquina de tejer.

A& las partes portadoras 4 de lizos 5 est8 unido al menos
un mecanizmo de control 9 que csti montado de manera desplazable en
la gufa 10, paralela a la bancada 1, La gufa 10 consiste sustancial-
nmente on dog barras de gufa 11, 12, cuya longitud es superior a la
anchura de la miquina de tejer, Dichas barras de gufa 11, 12 pueden
solamente cobrepasar la anchura de la mfquina de tejer en una cierta
longitud o pueden formar un trayecto cerrade con arcos de inversidn

no representados y una gufa posterior. La gufa 10 esti dispuesta es~
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tacionariamente o puede ser inclinable respecto de la banca

da 1.

El mecanismo de control 9 incluye sustancialmente un’
cuerpo portador 13 en el que estdn montados un mecanismo de
seleccidn y un mecanismo de reposicién. El mecanismo de se-
leccidn estd formado por un imén selector 14 y una gufa asig
nada a 61, que estd recalizada, cn e¢sta ejecucidn ilustrati-
va, en forma de una gufa 19 configurada, Esta guia estd fi-
jada al cuerpo portador 13 del wecanismo de control ¢ (figg
ras 2, 7). Entre la superficie activa 1o de Llg gufa 15 (ri-
BUTa 4) ¥ el cuerpo portador 13 hay un espacio Libré que es
t4 ensanchado en la direcciédn A del movimiento gperotivo del
mecanismo de control 9.

4

El mecanismo de reposicidén estd formado por trayectos

del cuerpo portador 13 que se encuentra junto al plano de mg
vimiento de los lizos 5

Los trayectos de leva tienen, en la direccibn de la gui
10, en la posicién media, una seccidén comin, desde la cual
se distribuyen dos trayectos e leva, uno de ellos a la posi
guiados amhos de vuelta a la posicifn media. El imdn de se-
leccién 14 y la gufa 15 unida a 61 estdn dispuestos en el -
punto de seccién comin de los trayectos de leva en la posi-
cidn media,

De acuerdo con la realizacidn en forma ilustrativa, to-
dos los travectos de leva (firuras 6, 13) estdn formados pon
salientes de leva 17 a 20 en el cuerpao portador 13 del meca-
nismo de control 9, En la direccidn que va desde la parte
frontal 21 del mecanismo de control 9 a su extremo posterior
los salientes de leva 17, 18 se desplazan separdndose entre
(figura 6) y estén sustancialmente paralelos en su posicidn

media. En la parte posterior <del mecanismo de control 9 es-

tin dispuestos salientes de leva 19 y 20 que se aproximan

de leva realizados en un mecanismo de control 9, en la partg

cién superior y otro a la posicién inferior, tras lo cual sdn

s
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ino & otro (figura 13). Dichos trayeotos de leva podrfan realizarse
de acuerdo con la ejecucifn ilustrativa, es decir, la parte superior
y la parte inferior del trayecto de leva estén divididas, estando ford
mada la parte superior por dos salientes de leva 18 y 19 y estando
formada la parte inferior por otros dos salientes de leva 18 y 20,
Sin embargo, es posible también en la ejecucién alternativa, lo cual
ha de especificarse en otra parte de esta memoria, utilizar sblo sa-
lientes de leva 17 y 18 y omitir los salientes de leva 19 y 20 en aprg
ximacidn mutua. Es también posible formar los trayectos de levas ocomo
cargontas, no representadas, en el cuerpo portador 13 del mecanismo
de control 9 y luego hacer las partes superior e inferior del trayec—
to de leva continvas. n cada caso, log cuerpos gue forman el comienw
20 de los trayectos de leva, es decir, las partes de los trayectos de
lova que comienzan en el frente 21 de meconismo de control 9 mirando
en la direccidn de la gufa 10 del mecanismo de control 9, estén mu~
tuamente solapadas (fisura 6). Por ejemplo, la parte superior esth
formada por un saliente de leva 17 que comienza en un punto mis bajo
que el saliente de leva 18 y también antes del dltimo -el comienzo
del saliente de leva 17 estd mis préximo al frente 21 del mecanismo
de control 9 que al comienzo del saliente de leva 18, .""
El imén de seleccibn 14 estf montadd en '@l Iddo delantef; :
del cuerpo portador 13 del mecanismo de control 9 (figuras 1, 21). Es
te im#n de selecoidn consiste en por lo menos un im&n permanente y al
menos un electroimén, que estd acoplado con un dispositivo programa—
dor no representado,

En los dibujos anejos, se muestran, sin embargo, una plu-
ralidad de ejecuciones bisicas del imin de seleccibn 14, si bien po-
drifan utilizarse otras realizaciones conocidas y no representadas,
Sugtancialmente, el im4n de seleccibn 14 comprende dos partes de re—

tencibn y una parte de seleccibn, que estd montada entre estas paries
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de retencidn, La parte de retencidn consiste en dos imanes permanen—
tes 22, cada uno de los cuales estf provisto de una zapata polar 23
(figuras 17, 20). Posiblemente, la parte de retencifn podria estar
formada por un imin permanente 24 con dos zapatas polares 25 (figura |
9). Una ejecucibn ventajosa incluye un imfn permanente 25 con dos za~
patas polares 27, en cada una de las cuales estéd nontada una bobina
28 electromagndtica (figura 18) que est4 conectada 2 un dispositivo
pr;g@amadormno ilustrado. Tambi¥n es posible utilizar en ¢l dispositi-

vo de acuerdo con el presente invento, un im#n de seleccidn consistend

est4 formada por una bobina 48 con un nficleo 49 cuya superficie de—
lantera es bastante m&s ancha que en las realizaciones antes especi-
ficadas, La gula 19 estf asf asignada a la superficie frontal de este

ndcleo 49 y la otra parte de retencifn estd sustituida por un divisor

vadores no seleccionados,

De acuerdo con una ejecucidn del dispositivo segfin el in~
de control 29 (figuras 2, 3, 10, 14 y 22). El elevador de control 29

diendo ser asf hecho oscilar en un planc perpendicular 2 la bancada~\
1 en vista de la parte portadora 4, y mediando asf la conexidén de los
lizos 5 con el mecanismo de control 9. Las partes portadoras 4 y los
elevadores de control 29 asociados estfn, por tanto, mutuamente conec
tados en forma oscilable respecto a un eje geométrico paraleloc a la
bancada 1, en la que estén montadas dichas partes 4 portadoras.
Seglin otra ejecucién del presente invento, la parte porta-
dora 4 de lizos 5 esth prolongada en todo lo posible teniendo en cuend
ta el margen de actividad del mecanismo ‘de control 9 (figura Ty 9).

En ese caso, la parte portadora 4 estf aligerada en su parte media 11

te s8lo en una parte de seleccibn (figura 8), Esta parte de seleccién

50, gue separa los elevadores de control seleccionados 29 de los ele-|

esté conectado con la parie portadora 4 por medio de la junta 30, pu»l,'

vento, cade perte portadora 4 de lizos 5 estd provisita de un elevador| -,
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co. Asf, se hace posible una desviacién de la parte inferior 32 de la
parte portadora 4 en un plano perpendicular a la bancada 1, en vista
de la parte superior 33 de dicha parte portadora 4.
La parte inferior 32 de la parte portadora 4 y la parte
inferior del elevador de conirol 29 estfn fabricadas de forma sustan-
cialmente similar. Por tanto, en la siguiente parte de la memoria las
piezas similares serfn designadas con n@meros de referencia similares
y se especificarin solamente en ¢l elevador de control 29.
- Aproximadamente en la parte media del elevador de control
29 est4 realizado un pequefio escaldn 34 (figuras 2, 3) que forma una
superficie para el contacto con las zapatas del imAn de seleceibn 14.
Por debajo de dicho escalén 34 lo que, sin embargo, no es necesario,
z5t4 realizado un talfn 35 para contacto con los salientes de leva 17
2 20 en el necanizmo de control. Tl escaldn 34, asf como el taldn 35,
oatin fobricados en el lado dirigido hacis el mecanismo de control 9.

In el lado opueste del elevador de control 29 estd rcali- .
zado un saliente 36 nars hacer contacto con el escaldn 37 de la bancq-
da 1, El pie prolonzado 38 del clevador de control 29 estd destinado
a aplicarse con la gufa 15 (figzura 2). . [‘

El elevador de control 29 (figuras-2; 3 y-i0)-ests provis; -
to ademis de un muelle 39 configurado, en vista de la pa?te pnortadora
prolongada 4 de lizos 5 (figura 7)s estando montado dicho muelle en
un portador estacionzrio 40 que se extiende aproximadamente a todo lo
ancho de la bancada 1. Bl muelle 39 apoya contra el elevador de cone-
trol asociado 29 y lo presiona hacia la bancada 1.

En la figura 9 se ilustra une ejecucién alternativa de la
parte portadora prolongada de los lizos con una acelén opuesta a la
del imén de seleccidn 14 sobre esta parte portadora 4, como se expli-

card en la siguiente parte de cnta nemoria.
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La parte inferior 32 de dicha parte portedora i no estd
provista ni de un escaldn 34 ni de un saliente 36. En forma cimilar,
ol escalén 37 no estd reglizado em la banceda 1. & lo @arte inferior
41 de la parte nediz 31 de 12 parte partadove 4, ests unido un suple-
mento 42.

Bsta ejecucidn alboinative de la parte portzdors } ecti
provista de una palance de transmisibn 43 de dos brazos (figura 9)
aue-eots asignada con su punta 44 en el brazo inferior a la parte ine
|ferior 32 de dicha parte portadora y con el escaldn 45 en el otro
brezo, al imén de seleccifn 14, A cada parte portadora 4 pertenece
una palanca de transmisidn 43 que estf montada a pivotamiento en el
pasador 46, montado en el cuerpo portador 13 del mecanismo de control
9

El elevador de control 29 asi como la parte poriesdora pro-
longada 4 podrian estar provistos, en el punto del esealén 34, de un
lelevador aﬁisagrado 47 (fieura 10) con el fin de conseguir un mejor
contacto con las prolongaciones del imfn de seleccién 14.

Ademfs de las partes ya mencionadas, cada mecanismo de oun
trol esti provisto de contactos de recepcién 51, que se encuentran en.
contacto con conductores eléciricos dispuestos paralelamente a la gdia.
10 del mecanismo de control 9. Fl conductor eléctrice es un 1iquidov52
en el que estin sumergidos los contactos parceptores 51 (figura 21)

o bien esti constituido por barras metflicas 53 en torne a las cuales
deslizan dichos contactos perceptores 51.

El mecanismo de control 9 podrfa estar también provisto
e un sistoma de rodillos de guiado 54, tanto su parte superior como
|su parte inferior (figura 21). Merced e estos rodilles 54, dicho meca-
nismo de control 9 es guiado en torno a la gufa 10, facilitféndose asi
el guiado del mecanismo de control 9 en torno a los arcos de inver-

sifn no representados de dicha gufa 10,
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1 Bl mecanismo de control 9 esti provisto también de unos
Ledios de traccién (figura 1) que ostfn, por ejemplo, fuera de la an-
phura de la méquina de tejer, conectados a un mecanismo de acciona-
piento, Los medios de traccifén podrfsn estar constituidos, por ejemplo
5 bor un cable 55 o por una cadena de eslabones, no representada. En el
paco de disponer una pluralidad de mecanismos de control 9 en la mé~
haina, es ventajoso conectar la parte posterior del mecanismo de con-
trol 9 con la parte frontal 21 del siguiente mecanismo 21, o formar
una cadena infinita de mecaniswmos de control 9 regularmente distribui-
10 Jos.

Bl mecanismo de control 9 podrfa estar también dispuesto
ken dos filas, unidas al lado frontal y al lado posterior de la banca=
Ha 56 (figura 16). Zota bancada 56 est4 provista de dos sistemas de
pargantas 2 y lizos 5, que estfin dispuestos mutuamente en forma espe-
15 pular, de tal modo que los lizos 5 de un lado estén situados a media
1igtancia del paso de losm lizos 5 del ofro lado. Los mecanismos de conl
trol 9 estin también dicpuestos en forma de imfgenes especulares y su
hccionnmiento estd sincronizade, Zn forma anfloga, también es posible
iioponerlog en una plurelidad de filas.

20 Los salientes de leva 19 y 20 en el cuerpo portador 13 del
hecanismo de control 9 podrfan omitirse. Su funcionamiento es sustituif
o por un muelle 57 plano, configurado, que e¢std unido a cada lizo 5,
b posiblemente a cada parte portadora 4, y que esti anclado en la ban~
bada 1 o en 56, Para depositar dichos muelles planos 57, un rebajo 58
25 psté realizado en la bancada 1 ¢ en 56. El muelle plano 57 presiona
bontra el lizo 5 pertinente por intermedio del rebajo 70, introducién-
Holo en su posicibn central-inicial, en la que el pertinente hilo de
rrdimbre 8 pasa a su través de manera rectilinea.

La fijacibn de los lizos 5 en la posicibn superior s infe-

30 plor al formarse los pertinentes planos de calada, se realiza en las
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ejecuciones especificadas mediante partes horigontales de salientes
de leva 17 y 18. El mismo propdsitc cumplen los electroimanzs 59 y 60
(figura 11) que cstin provistos de un anclaje 81 con unma superficie
frontal 62 correspondiente a la forma de la parte frontal 62 en el
lado superlior y en el lado inferior del lizo 5, Una fila de electro-
imanes 59 esté dispuesta por tanto por encima de los lizos 5 para
asegurarlos en la posicidn superior y la otra fila de eleciroimanes
b0-patf dimpuesta por debajo de los mismos, para asegurarlos en su
posicibn inferior. Cada lizo tiene asignados dos electroimanes 59 y
60, pero, sin embargo, estos pueden ser también comunes para una plu-
ralidad de lizos 5, o en el caso de una insercién de trama ususl,
pueden emplearse para todos les lizos 5, Cada electroimén 59 o 60 es-
t& conectado a un dispositivo programador no representado, que emite
impulsos eléctricos al arrollamiento de los electroimanes 59 o 60,
de manera sincrona con el funcionamiento de la méguina.

Es también posible realizar dicha fijacibn de la posiciGnrf :
de los lizos 5 de manera mecfnica, Por ejemplo, un rebajo 64 esté L

realizado en la parte superior y en la parte inferior de un lizo 5,

cooperando dicho rebajo con un fiador de retencifn 65 de una ufia osei
lable 66 montada a pivotamiento en torno al pivote 67, que se extiend
de aproximadamente a todo lo ancho de la bancada 1 por encima de 1&3
lizos 5, siendo el nfmero de udas 66 allf montadas igual al nlmero

de lizos 5. De la misma forma, esti dispuesto un pivote no represen—
tado bajo los lizos 5, para su fijacibn en la posicibn inferior. La
liberacibn de las ufias 66, al retener, asf como la liberacién de los
lizos 5, podrfa realizarse, mediante topes no representados, monta~
dos en el cuerpo portador 13 del mecanismo de control 9, junto con

medios elésticos no ilustrados que presionan a las ufias 66 para lle-
varlas a acoplamiento en los rebgjos 64 del portador 5. Pariicular—

mente, oen miquinas tertiles, en las que la trama se inserta como en
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todo lo ancho de la miquina, es ventajoso disponer ufias 66 en el pivod
te 67 solamente con la posibilidad de hacerlas girar en un cierto fn-
gulo, haciendo esto posible la liberacién simulténea de todos los li-
zos por el pivote 67 giratorio.

La realizacibn del dispositivo como se ha especificado en
egta memoria estd destinada a seleccionar hilos de urdimbre en su po-
sicibén media, es decir, durante le condlcién de calada cerrada, Por
otra parte, se especifica una disposicisn que estd destinada a la se-
leceién de hilos de urdimbre en sus posiclones extremas, es decir,

en la condicidn abierta de la calada.

El mecanismo de control 71 estf dispuesto en la misma for<
ma que el mecanismo de control 9 de la realizgcién precedente, de ma-
nera desplazable sohbre barras de gufa 11, 12, merced a rodillos de
cufa 54. Los lizos 5 y sus partes portadoras 4 estén hechos y depo—
sitados en forma similar a la realizacibn precedente,

El mecanismo de control 71 incluye un cuerpo portador 72
norced al cual dicho mecanismo de contrel 71 estd montado en las ba-
roae de sufa 11, 12, & eote cuerpo portador 72 esté conectada, o for-
ua una parte enteriza del mismo, una ménsula curvada 73 (figuras 23,
21). Bota ménsula curvada 73 estd fijada al cdé?ﬁo'p5f%5§35 72 en sﬁ
purte inferior y, junto con dicho cuerpo portador 72, forma un aloja~
miento abierto, de seccién transversal en U (figuras 23, 24), siendo
mutuamente paralelas la pared interior T4 del cuerpo 72 y la pared
interior 75 de la ménsula curvada 73.

Las trayectorias de leva en esa realizacibn estén formadas
de tal manera que las paries inclinadas de las partes de trayectoria
de leva conecten dos partes més alejadas, mutuamente paralelas y mon-
tadan en oposicibn, ¥ que se cruzan mutuamente,

En la direccisn de la gufa 10 del mecanismo de control Tl,
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el imfn de seleccibdn 14 y la gufa asignz=da = 81 estéin dispuesios en
el punto de mixima distancia de los trayectos de leva, de manera ven~
tajosa inmediatamente antes del comienzo de las partes inclinadas de
dichos trayectos de leva,

En la pared interior del ousrpo portador 72 y en la pared
vertiocsl interior de la ménsula curvada 73, estin aseguradas partes
en forma de leve gque definen los trayectos de leva, en la pared inte-
.riorw74 del.cuerpo portador 72 un trayecto de elevacién formado por
una cufia de eleveoibn 76 y en la pared interior 75 de la ménatla.cur
vada, un trayecto de descenso formada por un boxde descendenf§A72 y
una trﬁyectoria de guiado formado por una cufia de guiado 78. Fn .el
alzado frontal del meoanismo de control 71, la cuiia de elevacif?i76
¥ la cufia de descenso 77 estén situadas de tal modo gue los s§i§9nteq
do sus bordes operativos inclinados 79, 80 estén mutuamente cruzados
(figurs 26). La cufia de guiado 78 y la cufia ds descenso T7 for@an, en
tre sus bordes operatives inclinados 80, 81, un canal de guiadq’B?.

En el borde de guiado superior 83 de la cufia de descghso
77, est& formado un escaldn, por el cual estf formado un salienté 84
(figura 29) en el lado de la pared interior 75. El borde operativo
79 est& escalonado en forma contraria, es decir, el saliente B85 esté
realizado en el lado contrario respecto a la pared interior 74 (fi-
guras 24, 27). Los bordes operativos 79, 80 de la oufia de elevacién
76 y de la cufia de descenso 77, son inclinados y rectilineos, de
acuerdo con la realizacifn ilustrativa pero, sin embargo, también es
posible configuraries en forma de leva, en vista de las necesidades
tecnolégicas de la fabricacién de tela o para eliminar fuerzas de
inercia de las partes mbviles del dispositivo.

Bs evidentemente posible formar los trayectos de leva mex
ced a otros medios distintos de las cuftas 76, 78, por ejemplo, median

te salientes en forma de leva o profundizando trayectos de lava en
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las paredes interiores T4, 75.

En la pared interior 75 de la ménsula curvada 73 esté
dispuesta también une gufa 86 (figuras 26, 23, 24).

En la parte inferior de cada parte portadora 4 de lizos 5)
esti dispuesto de manera oscilable, un elevador de control 87, en fox|
ma similar a la de la realizacidn antes especificada, ocuyo elevador
se aplica con su extremo inferior eﬁ un alojamiento abierto formado
por el cuerpo portador 72 y le ménsula curvada 73. Sin embargo, la
platina de control 87 difiere, en esta ejecucisn, de la plat%nqjde
control 29 de acuerdo con la realizacién precedsnte. la partefinﬁerioF
86 de este elevador de control 87, est4 formada por dos paredes 89,
90, que estén situadas en condicién alinesda, pero en lados mp&uamen-
te opuestos del elevador de control 87. El talbn 89 estd dirigido.ha-
cia la pared interior 76 de la ménsula curvada 73, misntras que el
taldn 90 estd dirigido hacia la pared interior 74 del cuerpo pértador
72 y ests provisto, ademfiis, de un flador de retencibn 91, La léngitud
de la parte inferior 88 del elevador de ocontrol 87 desde los tai@hés
89, 90 hasta el pie 92, es, al menos, igual a la distencia existente
entre el borde guizdo superior 93 y la gufas 86, Este borde de gulado
93 y el borde de guiado superior 83 de la cufia de descenso T7 forman,
juntamente con el saliente 94 de la ménsula curweda -7 un canal de
suiado para talones 89, |

En la parte superior del cuerpo portador 72 estd dispues—
to un imén de seleceidn 14, construido en forma similar a los de la
realizacién precedente. En ¢stos puntos del elevador de control 87
que entran en contacto con el imén de selecoién 14, podrfan estar
formados salientes no representados para el contacto con prolongacio-
nees del imfn permanente 14.

A la bancada 1, por encima del trayecto del mecanismo de

control 71, esth asignedo un portador estacionario 95, en el que se
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insertan muelles 96, cada uno de los cuales cooperz con un elevador
de control y actda con su fuerza elfstice en direccién hacia el fon- |
do de la garganta 2 (figura 24). La forma del muelle 96 podria co-
rresponder tamblén a un muelle configurado 39 de acuerdo con la rea~
lizacidn precedente o, posiblemente, a otra forme diferente en.cuan—
to a su construccibn,

En lo que sigue, se especifica el funcionamiento del dis~
npésiiivo‘de,acuerdo con el presente invento.

Al funcionar la méquina de tejer provista del &iﬁpogiti-
vo de acuerdo con el invento, el mecanismo de control 9 es impulisado
por un mecanismo de acoionamiento no representado, z lo largo(éqnun
sistemg de lizos 5 en la bancada 1. Al moverse el mecanismo d ésnp
trol 9 en la direccibn 4, la gula 15 comienza a entrar primeré.en con
tacto con el pie 38 de la parte portadora 4 del lizo 5 o elevador de

control 29 (figura 2). Por influencia de la superficie operativa 16

perte del elevador de control 29 es inclinada desds la bancada 1.én
contra de la accibén del muelle configurade 9. 5i esto se refiéx% a
la realizacifn de la parte portadora 4 extendida del lizo 5, la par—
te inferior 32 de dicha parte 4 es hecha oscilar hacia fuera, en con-
tra de la fuerza eléstica de la parte media 31 de la parte portadora
4 (figura 7). Hediante esta inclinacién, el escalén 34 es acercado a
las zapatas polares 23 del imén permanente 22, que forma una parte
de retencibn del imfn de seleccibn 14, reteniendo ademés la fuerza
de dicho imén permanente 22 al escaldén 34 en contacto con las zapa-
tas 23, Al producirse una nueve operacién del mecanismo de control
9, el escalén 34 entra en contacto con las zapatas polares 19 de la
parte de seleccién del imén de seleccidn 14. Si en ese momento es
enviado un impulso a la bobina 28 de la parte de seleccibn, el efec-

to del imén permanente 26 polarizado en oposicidn, de esta parte de
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seleccibn, resulta debilitado y el elevador de control 29 es separado
por acoibn del muelle configurado 39, desde el imén de selecoibn 14
en caso de una realizacibn alternativa de una parte portadora 4 pro-
longada de lizos 5, es desplazado por aceién de una parite media olis—
tica 31 del carro portador, Por tante, el saliente 36 va bajo el es-
calén 37 de la bancada 1, asegurando asf que este elevador de control
29 no pueoda ser clevado a ung posicidn més alta. Cuando el mecanismo
de control 9 lleva & cebo su movimiento en la direccisn A, el taldn
35 del elevador de control 2% entra en contacto con el.salianfb.is
(figura 3) que esté mfs alto que el saliente de leva 17 y, pogi%éato,
el elevador de control 29 y su lizo 5 o grupos de lizos 5 pertiéentes
son retrafdos a la posicibn inferior, El hilo o los hilos de vrdiﬁbre
8 pertinentes forman asf el plano inferior de la calada.

51, por otra parte, on sl momento del paso del esca;Gn 34
delante de la parte del imén de seleccién 14, no se suministra un im-
pulso a la bobina 28 de la parte de seleccién, el imén permanenté'26
de la parte de seleccibén retiene al elevador de control 29 todayié'en
contadto con el imén de seleceidn 14. En otra fase, ol talén 35’dei
elevador de control 29 es retenido por el saliente deleva 17. Asf,
el elevador de control 29 y su lizo o lizos 5 pertinentes son levan~-
tados a la posicién superior, donde el hilo dé-drdimd¥e¢ pértinente
8 forma el plano superior de la calada. La aplicacién del saliente de
leva 17 con el taldn 35 viene asegurada por el hecho de que el salien
te 36 opoya contra el fondo de la garganta 2.

Cuendo se hace uso de un imfn de seleccidn 14 que incluye
solamente una parte de selsccidn, la seleccibn se realiza en forma si-
milar; despuds de la seleccién, el elevador de control 29 queda rete~
nido para acoplamiento con el saliente de leva 17 por el separador 50,

en lugar de la parte de retencién del im&n de seleccibn 14.

La apertura de la calada viene asesgurada por la parte hori
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zontal de salientes de leva 17 y 18, en torno a los que, al moverse
ol mecanismo de control, deslizan los talones 35, Esta olase de fija~
cibén es particulsrmente similar para méguinas textiles con calada
progresiva, en las que los hilos de trama se insertan sucesivamente
uno tras otro en las ondas de calada separadas,

Otra posible fijecién de la posicidn de los 1lizos 5 es

su retencidn mediante fuerza magnética proporcionada por electroima

nismo de control 9 (figura 11). También es posible retener lca.lézos
5 mec&nicamente médiante ufias €5 (figura 12). Ambas realiszacivaes
fltimamente mencionadas podrfian utilizarse en una miquina de gejér
para la insercifn sucesiva de una pluralidad de hilos de tramaiuno
después de otro, asl como en una miquina en la que el hilo de trama
se inserte en forma usual despuds de abrir la calada aproximadaﬁente
a todo lo ancho de la méquina, V

De nuevo en la posicibn inicial se encuentran los lizos
5, devueltos bien por accibn de salientes de leva 19, 20 sohreilos
talones 35, bien por la accibn del muelle plano configurado 57;.ics
lizos 5 continfian en la posicidn inicial en tanto el siguiente meca~
nismo de control 9 es llevado a su nivel (figura 15). Al pasar cada
mecanismo de control 9, se repite el funcionamiento del dispositivo
de acuerdo con el presente invento, de tal manera comoc se ha especi-
ficado en lo que antecede.

El mecanismo de control 9 se mueve ventajosamente de ma-

nera continua a una velocidad constante en la direccibn A, Sin em-

bargo, tambisn es posible —particularmente para miquinass— un acciona
miento inversc del mecanismo de control 9. En ese caso, cada meca—-
nismo de control 9 regula solamente los lizos 5 en una cierta sec-
cién de la anchura de la m&quina para movimiento en la direccibn A,

¥ al moverse en sentido inverso en la dirsccidn opuesta, la gufa 10
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es inclinada junto con los mecanismos de control 9 desde la bancada
1, Despuée de la distriducién de los lizos 5 en la posicibn superior
o en lz posicibn inferior, dichos lizos son retenidos por los elec-
troimanes 59, 60 o por las ufias 65 y son liberados solamente después
de la distribucibn de todos los lizos y a continuacién de la inser-
cibn de la itrama.

Una realizacibn alternativa del dispositivo de acuerdo
con el presente invento, en la que la seleccién de los hilos de urdimf
bre se roallza en sus posiciones extremas, funciona como sig@égif

El mecanismo de control Tl es aceionado por los mibhbg
medios que el mecanismo de control 9, de acuerdo con una realiz}gi&n
precedente en la direccién A, por un movimiento continuo a 1o;l;rgo
de un sistema de elevadores de control 87 en la bancada 1. Losiélevan
dores de control 87 son guiados con sus talones 89, por una parte,
por debzjo de laénﬁa de gula 78 ~los lizos pertinentes 5 mantighéﬁ
entonces a los hilos de urdimbre 8 en el plano inferior de la éaléda—
¥y por otra parte, por encims del borde de guiado superior 93 déilé
cufia de guiado 78 ~los lizos 5 pertinentes retienen entonces a:lés'
hilos de urdimbre 8 en el plano superior de la calada.

~ Por acoién de la gufa 86, todos los elevadores de control
87 son presionados en contradel imén de selectibn 14y“quw es alimen~
tado en la misma forma que en la realizacién precedantel En el momen-
to de la seleccidn, el elevador de control 87 es mantenido en la po-
sicién superior o en la posicién inferior por fuerzas de resistencia
pasiva del montaje en gargantas 2, Tambibn es posible realizar un re-
bzjo no ilustrado en el borde de gulado superior 93 y en el borde de
guiado inferior de la cuila de guiado T8 con el propdsito de retener
de manera fiable, mediante el imin de soleccibn 14, los elevadores
de control liberados 87,

Si ol imfn de seleccidn 14 retiene un elevador de control
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87 que esti situado en su posicibn superior, el comienzo del salien-
te 84 del borde de descenso 77, atraviesa el punto de su deposicidn.
Al pasar el imin de seleccién 14, el elevador de control 87 es pre-
sionado por medio del muelle 96, por el taldn 89, hacia la pared de
dicho salliente 84. Asf, el elevador de control 87 es gulado afin més
en su posicién superior por los bordes de guiado superiores 83 de la
cufia de descenso 77 (figura 29). |
evmeiis + npmiCuando el elevador de oontrol 87 es liberado al ser se~
leccionado por el imfn de seleccidn 14, desde su posicién supari?r,
el muelle 96 pertinente presiona dicho elevador de control 87 nedian~
te un talén 89 hasta el fondo del canal, entre el borde de gu%adé Su-
perior 93 de la cuiia de guiado 78 y sl salients 94 de la nénsula ourd
vada 73 (figura 28, lado superior). Bl talén 89 es entonces retenido
por el saliente 84 de la cufia inferior 17, ¥ mediente un borde ope=-
rativo 79 de dicha oufie de descenso 77 retrae al elevador de contfol
87 a su posicién inferior. 7 -

Cuando el im&n de seleccidn 14 retiene un elevador de.
control 87 en su posicién inferior, el taldn 90 no puede reali;éf'un
nuevo funcionamiento del mecanismo de control 71 merced al borde ope
rativo 80 de la cufia de elevacibn 76, y el elevador de control 87 es
levantado a su posicidn superior. El talén 90 es mantenido en apli-
cacién con el borde operativo 80 por cooperaciém de su fiador de re-
tencibn 91 y saliente 85 de la cufia de elesvacién T6.

Si al realizarse la seleceién por el im#n de selececitn
14 se libera el elevador ds control 87 en su posicibn inferior, el
pertinente muelle 96 presiona a dicho elevador de control 87, de
vuelta, por debajo de la cuila de guiado 78. Mediante esta cuiia de
guiado 78 y, adends, mediante el borde de guiado inferior de la cufla
descendente 77, dicho elevador de control 87 es mantenidc ademds en

su posicibn més baja.
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Al producirse una transicidn entre los mecanismos de con-

trol separados Tl, los elevadores de control 87 son asegubtados contra

ovimiento indeseable por fuerzas de resistencia pasiva de deposicién
n las gargantas 2 o, posiblemente, por dispositivos similares a los
electroimanes 59, 60 o a los fiadores de retencidn 65 de la realiza-
cién precedente,

El presente invento estd destinado de preferencia a méqui-
nas de tejer con formacién de calada progresiva, pero también podria

utilizarse en todos los tipos de méguina de tejer de calada dnjca.

REIVINDICACIONES

Los puntos de lnvencién propia y nueva que se preséhtaﬁ
para que gean objeto de esta solicitud de Patente de Invenci&ntéﬂ‘v
ESPARA, por VEINTE afios, son los que se recogen en las reivindicacio-
nes siguientess
1%,~ Un dispositivo para la formacifn de.umna.calada pro-
gresiva en miquinas de tejer, caracterizado porque inclﬁye lizos, de
los aque al menos las partes portadoras estfin montadas desplazablemen~
te en gargantas de gufa realizadas en una bancada que se extiende
aproximadamente a todo lo ancho de la méquina, estando asignado por
lo menos un mecanismo de control e dichas parites portadoras de los
lizos, y estando dicho mecanismo de control montado de manera despla~
zable en una guia paralela a dicha bancada.

28,- Un dispositivo segin la reivindiocacién 1B, caracte-

rizado porque el mecanismo de control incluye un mecanismo selector
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y un mecanismo de reposicibn.

3%.~ Un dispositivo seszlin la reivindicacién 28 caracte-~
rizado porque el mecanismo selector estd formado por un imén de selecd
cibn con una gufa asignada a &1.

4%,- Un dispositivo seglin la reivindicacién 38, caracteri
zado porque el imén de seleccién estd formado por una combinacién de
al menos un imén permanente y al menos un electroimén que esté acopla
do-~con un-digpositivo programador,

58,~ Un dispositivo segfin una cualquiera de laS‘reiﬁindi~
caciones 1% a 4%, caracterizado porque el mecanismo de reposicifn es=
t4 formado por trayectos de levas realizados en el meoanismo de. ¢on~
trol, en la parte del mismo dirigida hacia el plano de movimign;o;de
los lizos. B

68, ,~ Un dispositivo segfin la reivindicacién 5%, ca?a&pe—
rizado porque los trayectos de levas tienen una seccién comin eh?gu
ﬁosici&n media, desde la cual estén distribuidos en la direccién'de
la gufa del mecanismo de control, a las posiciones superior e iﬁfébicu
v, despuds de ello, se reunen de nuevo en la posicidn media coﬁiﬁ;:

78.~ Un dispositivo segln la relvindicacidn 5%, caracte-
rizado porque las partes inclinadas en los trayectos de leva conectan
dos partes opuestas, mutuamente paralelas y entre las que existe la
néxima distancia, y las entrecruzan mutuamente.

88,~ Un dispositivo segln lasreivindicaciones 48, 58 y 69,
caracterizado porgque el imfn de selsccidn y la guia asignada a 81 es-
t8n dispuestos en el punto de la seccibn comfin de los trayectos de led
ve ¢n la posicibn media,

g9¢,— Un dispositivo seglin las reivindicaciones 48, 5% y
78, caracterizado porque en la dirsccibén de la gufa del mecanismo de
control, el imin de seleccién y la gula ‘asignada a 81 estfin dispues-

tos en el punto en el que existe la mixima distancia mutua entre los
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$rayectos de leva.

10%,~ Un dispositivo segfn la reivindicacibn 9%, caracte-
rizado porque el imén de seleccidn, junto con la gufa, estén dispues-
tos inmediatamente por delante de las partes iniciales de partes in-
clinadas de los trayectos de leva.

118.- Un dispositivo segfin una cualquiers de las reivine
dicacliones 1% a 3¢ y T8, 98 y 108, caraclterizado porque el mecanismo
de control incluye un cuerpo portador y una ménsula doblada asegurada
a 81, ouyas paredes interiores son mutuamente paralelas, y pérqpe el
mecanismo de reposicidn estf formado por trayectos de leva disfuegtos
en dos paredes interiores opuestas del mecanismo de control, aplicfndo
se la parte inferior de un elevador de control provisto de dog %éloneﬁ
dirigidos'mutuamente en oposicibn, enire las paredes interioreé. v

128,~ Un dispositivo segén la reivindicacién 11#, carac-
terizado porque en una pared interior del mecanismo de control.ésﬁé
dlspuesto un trayecto de elevacién y un imfn de seleccifn, mieﬁii;s

que en la pared interior opuesta, estén dispuestos un trayecto d;'aesn
censo y un trayecto de gufs. L

138,~ Un dispositivo segin la reivindicacién 123, carac-
terizado porque el trayecto de descenso est& provisto de un escaldn
en su parte superior. TAede “”“f"'

14%.~ Un dispositivo segfin la reivindicacibn 11%, carac~
terizado porque el trayecto de elevacién, en su parte operativa, estéd
provisto de un saliente, cuya configuracidn se corresponde con un to-
pe de retencidn de un talén del elevador de control dirigido hacia 814

15¢,~ Un dispositivo seglin la reivindicacién 1%, carac—
terizado porque cada parte portadora de lizos estf provista de al me-
nos un ligo,

16%,- Un dispositivo seglin la reivindicacibn 158, carac-

terizado porque cada paxrte portadora de lizos estd provisita de un
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1 lgrupo de 1izos por medio de un portador perpendicular a la parte por-
tadora.

178.- Un dispositivo segfin la reivindicacibn 158, carac-
terizado porque los lizos y la parte portadora asociada constituyen
5 |une sola pieza.

18¢,~ Un dispositivo segfn la reivindicacibn 12, carac-
terizado porque la parte poriadora estf debilitada en su parte media,
yaéorque at-menos dicha parte media estf fabricada de un material

eléstico.

Y

10 198,~ Un dispositivo segin una cualguiera de las reivin- |

dicaciones 12, 158 y 168, caracterigado porque cada parte porqu;ra
de lizos estf provista de un elevador de control que permite ;ﬂ;co-
nexién con el mecanismo de control. .

208,~ Un dispositivo segln la reivindicacién 19¢, caractg)
15 |rizado porque la parte portadora y el elevador de control asoéigdo
estin conectados mutuamente en forma oscilable en torno a un éje éeo—
métrico paralelo a la bancada en la que estfin montadas dichas»partes
portadoras. y e
21%,~ Un dispositivo segfin una cualquiera de las reivin-
20 |dicaciones 1% y 158 a 20%, caracterizado porque cada parte portadora
de lizos esti provista de al menos un muelle, que actla sobre dicha
parte portadora en direccidn hacia su posicién media, por el cual
vasa en forma rectilinea el hilo de urdiwmbre.

228~ Un dispositivo segn una cualquiera de las reivin-
25 |dicaciones 1% a 148, caracterizado porque el mecanismo de control
estd provisto de contactos detectores que se encuentran en contacto
con conductores eléctricos montados paralelamente a la gufa del me-
canismo de control.

23%.— Un dispositivo seglin la reivindicacibn 229, carac-

20 terizado porque el conductor eléctrico es un lfquido en sl que estén
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sumergidos los contactos detectores del mecanismo de control.

24¢ .~ Un dispositivo segln una cualquiers de las reivin-
dicaciones 1% a 14# y 228, 233, caracterizado porque cada mecanismo
de control estd provisto de unos medios de traccién conectados con
unos mediocs de accionamiento.

258, Un dispositivo segfin la reivindicacién 5%, carac~
terizado porque los trayectos de levas del mecanismo de reposicién
ostén formados por salientes de leva cuyas partes iniciales estén
solapadas en la direccién de la gufa del mecanismo de contrél,}

268,~ Un dispositivo segfin la reivindicacién 55f§l1g
reivindicacién 258, caracterizado porque los trayectos de levas del
mecanismo de reposicibn estén formados por dos salientes de leva
que se desplazan separfndose en la direccién que va desde el exéremo
delantero al extremo trasero del mecanismo de controly son sustan-~
cialmente paralelos en la parte medla y se aproximan uno a ot;o en
la parte posterior. )

27% .~ Un dispositivo pare la formacién de una caiaﬁa'
progresiva en méquinas de tejer. . L

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede,
representado en los dibujos que se acompalian y para los fines que
gse han especificado. Chwda v e

Egta Memorlia consta de ventisiete hojas esbritag a mé-

quina por una sola de sus caras.

26.W¥ 1976

Madrid,
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