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- PATENTE DE INVENCION -

que por veinte años para España) so solicita a favor de la fir* 
aat ERWIN KAMPF MASCHINENFABRIK, de nacionalidad alemana reai - 
dente en 5276 Wiehl-2, MUHLEN(Rep.Federal de Alemania)» por* - 
«MAQUINA PARA CORTAR Y EMBOBINAR ROLLOS" .,

«Memoria Peacriotira-
La invenciín se refiere a una máquina para cortar y - 

embobinar rollos para bandas de material con un huso embobina - 
dor sustentado en alojamientos fijes del bastidor y con un ca • 
rro embobinador desplazable transversal al eje del buso emb©bi­
nador en una gula del bastidor de la máquina» el cual está m 
equipado con un rodillo de gula y un rodillo de apriete» cuyo - 
eje se encuentra situado en el plazo axial del huso embobinador 
determinado por la dirección de desplazamiento del carro emb«*i 
nador*

Esta máquina para cortar y embobinar rollos está des-
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tinada al corte longitudinal y «¿bobinado de bandas de material 
de metal, papel, plástico, tejido y otros materiales similares- 
cono también para bandas múltiples de material*

La calidad de un embobinado depende, por una parte, de 
5 la tensión de embobinado jy por otra, de la presi¿a de apriete — 

ejercida, por regla general, por medio de un rodillo de apriete* 
Para poder ajustar estas dos magnitudes, de acuerdo con el cg - 
(•respondiente material a embobinar, es muy importante que ambas- 
sean susceptibles de ser reguladas con independencia, una de - 

10 otra*
En una máquina del tipo inieialmente citado la geome­

tría del embobinado se mantiene durante todo el proceso de embo­
binar en independencia oon el diámetro de la bobina, ya que el - 
rodillo de apriete es aplicado en un plano axial del huso embobi, 

15 nador* La tensión de embobinado actda sobre el rodillo de aprie­
te, sin embargo, en el sentido de un levantamiento del mismo de- 
la bobina resulta difícil compensar ésto influyendo sobre la pie 
siÓn de apriete*

La fundé» de la invención cinsiate en la aportación - 
20 de una máquina del tipo dtado, que excluya tener que inferir s_g 

bre la presión de apriete por la tensión de emb obinado*
Seta función se resuelve conforme a la.invención por - 

que el carro emb obinador y el bastidor de la a-aquina está equi­
pados con cremalleras respectivamente opuestas, alineadas en pa- 

25 ralelo a la dirección de desplazamiento del carro emb obinador, - 
porque una rueda dentada con un eje que se puede desplasar libre 
mente engrana en ambas cremalleras y aloja sobre su eje un rodi­
llo compensador de la tracción, capas de girar libremente, alre­
dedor del cual se conduce la banda de material formando un ángu- 

30 lo de abrasamiento de 180# y se desvía a la salida respectivamen



te paralela a la direccita longitudinal de las cremalleras.
la banda do material se desvía por medio del rodillo - 

compensador de la presión en un íagulo de l8flsf de tal forma que 
el rodillo compensador de la traccita provece una tensita doble* 
de embobinado. 51 eje del rodillo compensador de la tracción so­
apoya por medio de una rueda dentada sobredi una cremallera fija* 
al bastidor y una cremallera dispuesta en el carro emb obinador» - 
Como consecuencia del apoyo simétrico de ésta rueda dentada, la* 
tensita deeabfcbinado se transmite a la cremallera fija al bastí 
dor y a la cremallera del carro emb obinador. De ésta forma, la * 
tenalta de embobinado actúa por una parto sobre el carro eabobi* 
nador en sentido opuesto el movimiento de desplazamiento del ca* 
rro emb obinador con respecto al huso embobinado r, actuando por* 
otra parte la dsensita do embobinado diroctamento en sentido de * 
ajusta al carro embobinader* Estad dos fuerzas s® compensan en — 
tre si, de tal forma que s® compensa el defecto de la tensita de 
embobinado sobre el carro esabobinador. Por lo tanto, el carro em 
bebinador se encuentra descargado por completo da traccita, ccn- 
respecto a la tensita de embobinado»

Ceno por la geonetrla de embobinado escogida la banda* 
de material so desenrolla del rodillo da aprieto en sentido per­
pendicular a la direccita de desplazamiento del carro embobina - 
dor, no se altera la geometría del embobinado cuando se aumenta* 
el diámetro de la bobina. Con ayuda de un cilindro de ajuste que 
actúa sobre el carro emb abinador so puede ajustar la presita de­
apriete a un nivel deseado entre el valor cero y el valor máximo, 

Según una reaüzacita ulterior de la inven cita, la di* 
reccita de desplazamiento del carro sabobiaador se encuentra ali 
neada en sentido horizontal. Be ésta forma, tampoco el peso del ca 
rro eab obinador ejerce influencia alguna sobre la presita de
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aprieta, por lo que, en caso necesario, se puedo realisar el ca­
la obinado con una prosita de apriete cero*

La inreaeita previ que la conduecifo de la banda disjgu 
rra desde un rodillo de guia fi£o al bastidor# con abrazamiento- 

5 alrededor del rodillo compensador de la tracci^cm# al rodillo de 
gula del carro eabobinador# De ésta forma se dispone de una con- 
duccita de la banda en forma de polipasto» El rodillo compensa - 
dor de la traedta se nueve respectivamente a través de la mitad 
del recorrido de desplazamiento del carro eabobinador#

10 Para una gula exacta del rodillo compensador ds la tra£
cita ss ha previsto que este último se encuentre alojado en un - 
carro de gula# el cual puede realizar du desplazamiento por me - 
dio de guias dispuesta en el bastider de la máquina#

A continuadta se explica en detalle una forma de rea* 
15 lizadta de la invencita, tomando como referencia el plano adjun 

to# en el cuali
La figura 1, es una vista general esquemática de una • 

máquina para cortar y embobinar rollos según la inveadta»
La figura 2# es una vista dsd detalle de la compensa * 

20 d t a  de la tracdta del carro embobinador#
T la figura 3 ilustra el ajuste del carro embobinador*

al aumentar el diámetro de la bobina# 4 _____
La máquina tiene una parte de desembobinado 1# en la * 

que se encuentra alejado un rollo a deseabebinar 2# Una mesa de* 
25 pegado 3 permite la unita de los extremos de las bandas de mate* 

rial* En las placas de escudo 4 del bastidor de una máquina se • 
encuentra alojado giratorio un rodillo ded guia 5# Además# se dij| 
pone un carro de gula 6 que tiene libertad de desplazamiento en* 
la direccita longitudinal de las plasaa de escudo 4# En éste ca* 

30 rro de guia 6 se encuentra alojado un rodillo compensador do la*



traccifin 7, cuyo eje lleva ea cada uno de los dos extrenos una - 
rueda dentada 8 capas de. girar libresiente* A cada placa de escu— 
do 4 se encuentra fijada una cremallera 9 en la que engrana la ** 
correspondiente rueda dentada 8* Por medio de otras gulas más de la 
placa de escudo 4 un carro embobinador 10 se puede desplazar en ** 
sentido paralelo a la direeci&i do desplazamiento del carro de guia 
6 yon paralele a la direccifin longitudinal de las cremalleras 9* - 
El carro embobinador 10 lleva cremalleras 11) alineadas on senti­
do paralelo a las cremalleras 9 y en cada una de ellas engrana - 
una rueda dentada 8* En el carro embobinador 10 so encuentra un - 
rodillo do guia 12, un dispositivo de corte 13, asi como un rodi­
llo de apriete 14* El carro embobinador 10 es desplaxable en di - 
reccifin horizontal y s© encuentra acoplado al vástado de émbolo- 
15 de un cilindro de ajuste 16* El carro embobinador 10 presenta­
d l o s  rodillos de guía, con el fin de poder embobinar la banda de 
material en distinta direccifin*

En soportes giratorios 17 so encuentra alojado un huso- 
embobinador 18, el cual es impulsador por medio de un dispositivo 
impulsor 19* Este dispositivo impulsor 19 puede ser un motor 
eléctrico, un motor hidráulico o cualquier otro tipo de motor*

En la figura 1, se encuentra dibujada la conducción de- 
la banda de material a través de la máquina* La banda de material 
discurre desde el rodillo a desembobinar 2 pasando por rodillos - 
de guia, finálmente por el rodillo de guía 5 en direccifin hbrizon 
tal al rodillo compensador de la traedfin 7, donde tiene lugar - 
una inver si fin de 1809* La banda de material retoma igualmente en 
direccifin horizontal al rodillo do guia 12 del carro eabebinador- 
10* Eb el dispositivo de corte 13 se corta la banda de material en 
bandas individuales las cuales, a través del rodillo do apriete - 
14, llegan a un huso esbebinador 1S cesada donde sea enrolladas on



« ^ «

bobina* 2Q«
El dispositivo impulsor 19 par* «1 buso embobinador - 

18 gañera una tenalba de embobinado «n la banda* Al eje del rodi 
lio compensador do la tracción 7 ** tranamito una tensión de ea- 

5 bobinado Z\ y Zj de la banda da material alimentada y de la ban­
da de material desarrollada* El aje del rodillo compensador de - 
la traceiín.7 se apoya por una parte por medio de la rueda danta, 
da 8, con la fUsrsa sobre la craaallera 9 y «tu la füersa Zj- 
sebre la cremallera 11. la fuera* Zx es desriada a través de ta­

lo cremallera 11 al bastidor de la máquina* La fueras AZ2 actúa, por 
el contrario, sobre el carro *mbobinador 10* la tensión de embo­
binado Z* aotda además directamente sobre el carro embobinador - 
10| de tal forma que* sobre el carro emb obinador 10 inciden las- 
dos fueras* Zj y Z'# de igual magnitud, pero en direcciones opuso 

15 tas* Batas fuersaa se compensan entre ai, de tal forma que el ca­
rro embobinador 10 se encuentra descargado por completo de la ton 
sión de embobinado* Durante el desplasamiento del carro embobina 
dor 10, en correspondencia con el aumento del diámetro de la bo­
bina 20 la rueda dentada 8 gira en la* cremallera* 9 y 10. Este- 

20 desplasamiento es posibls sin alteración del equilibrio de fuer- 
xas, La invención aporta, por consiguiente, una descarga total - 
dsl carro embobinador con respecto de la tensión da^ embobinado*- 
La magnitud de la tensión de embobinado no repercute en modo al­
guno sobre el carro embobinador 10*

2S La presión de apriete para el dillo do aprieto 14 -
ajusta con ayuda del cilindro do ajuste 16 según el valer desea­
do. Según la descripción anterior, la presión ds apriete no resul 
ta influida por la tensión da embobinado*

reivindicaciones
30 1»#- Máquina para cortar y embobinar rollos, para bandas de mate
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rial coa un huso oabobinador sustentado en alojamientos fijos - 
del bastidor y ceta un carro embobinado? que se desplaza en sen­
tido transversal al eje del huso embobinador en una guia del - 
bastidor de la máquina, el cual está equipado con un rodillo de 

5 guia y un rodillo de apriete cuyo eje se encuentra situado en - 
un plano axial del huso embobinador, deterainado por la dire>£ - 
cite de desplazamiento del carro embobinador, caracterizado per 
que el carro embobinado? y el bastidor de la m'aquina presentan 
cremalleras"respectivamente opuestas, alineadas en dirección p¿ 

10 ralcla a la dirección do desplazamiento del carro oobobinador,- 
porque una rueda dentada con un eje de desplazamiento libre en­
grana en ambas cremalleras y aleja sobre su eje un rodillo com­
pensador de la tracción capaz de girar libremente, alrededor del 
cual se conduce la banda de material con un ángulo de abrazaaien 

15 to de 1309 y se desvia a la salida respectivamente paralela a - 
la dirección longitudinal de las cremalleras*
29»— Molina según reivindicad fia IB, caracterizada porque la di­
rección de desplazamiento del carro embobinador se encuentra - 
alineada en sentido horizontal*

20 3«•- Máquina según reivindicación 1 ó 2, caracterizada porque -
la conducción de la banda desde un redille de guía fijo al bas­
tidor discurre con abrazamiento alrededor del rodillo compensa­
dor de la tracción al rodillo de guia del carro embobinador*
41*- Máquina según una de las anteriores reivindicaciones, eara£ 

25 te rizada perqué el rodillo compensador de la tracción se encuen­
tra alojado en un carro de guia, el cual desplaza libremente so­
bre guias dispuestas en el bastidor de' la máquina»
58,~ Máquina según una de lasa anteriores reivindicaciones, carao 
te rizada, porque el carro embobinado? es impul sable por zmadio de— 
un cilindro de ajuste*30
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6*—  «MAOPIKA PARA CORTAR T EMBOBINAR ROLLOS*»

Consta la presente neaoria descriptiva da ocho hojas 
numeradas y Mecanografiadas par una sola oara a las que se le*
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ERWIN KAMPF masciunenfabrik
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Fig. 1



ERWIN KAMPF MASCHINENFABRIK.- . DOS HOJAS (HOJA 28).-
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