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= PATENTE DE INVENCION =

que por veinte afios para Espaifia, se solicita a favor de la fir-
mat ERWIN KAMPP MASCHINENFABRIK, de nacionalidad alemana resi =
dente en 5276 Wiehle2, MUHLEN(RepeFederal de Alemania), por: -

“MAQUINA PARA CORTAR Y EMBOBINAR ROLLOSH,

~Memoria Descriptiva-
La invencifn se refiere a una méquina para cortar y =

embebinar rolles para bandas de material con un huso embobina =
dor sustentado en alojamientos fijos del bastider y con un ca «
rro enbobinador desplazable transversal al eje del huso embobi-
nador on una gufa del bastidor de la mfquina, el cual esti -
equipado con un rodillo de gufa y un rodillo de apriete, cuyo -
eje se encuentra situado en el plazo axial del huso embobinader
determinado por la direccifn de desplazamiento del carro embobi
nador.

Esta mfquina para cortar y embobinar rollos esti dese
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tinada al corte lamgitudinal y embobinado de bandas de material
de metal, baptl, plésticeo, tejido y otros materiales similares.
como también para bandas mdltiples de material.

La cakidad de un embobinado deiunde, por una parte, de
1a tensifin de embobinado yp por otra, de la presién de apriete -
ejercida, por regla general, por medio de un rodillo de apriete.
Para poder ajustar estas dos magnitudes, de acuerdo con el co =~
rrespondiente material a anbobinar, es muy importante que ambase
sean susceptibles de ser reguladas con independencia, una de =

otrae

- En una méquina del tipo inicialmente citado la geome=
tria del embobinado se mantiene durante todo sl proceso de embo-
binar en independsncia con el difmetro de la bobina, ya que el =
rodillo de apriete es aplicado en un planc axial del huso embobi

nadore La tensifn de embobinado actda scbre el rodillo de aprie-

te; sin embargo, en el sentido de un levantamiento del misamo de-
1a bobina resulta diffcil compensar ésto influyendo sobre la pre

sifn de apriete, _
La funcide de la invencifn cinsiste en la sportacifn «

de una mfquine del tipe citado, que excluya tener que inferir sg
bre la presifn de apriete por la tensiln de sab cbinados.

BEsta funcifn se resuelve conforme a la invencibn por «
que el carro emboebinador y el bastidor de la mfaquina estd equi-
pados con cremalleras respectivamente opuestas, alineadas en pa=
ralelo a 1a direccién de desplazamiento del carro embobinador, =
porgque una rueda dentada con un eje quo se puede desplasar libre
mente engrana en ambas cremalleras y aloja sobre su eje un rodi-
110 compensadoer de la tracclén, capaz de girar libremente, alre~
dedor del cual se conduce la banda de material formando un fngue
lo de abrazamiento de 180¢ y se desvia a la salida respectivamen
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te paralela a la direccifn longitudinal de las eremalleras. 7
La banda de material se desvia por medio del rodillo -
compensador de la presifm en un fngulo de 180% s de tal forma que
el rodillo compensador de la traceiln proveca una tensién doblee
de embobinados El eje dol rodillo compensador de la tracciln se=
apoya por medio de una rueda dentads scbred una cremallera fijae
al bastidor y una cremallera dispussta en el carro embobinador.e
Cano consecuencia del apoyo simétrico de ésta rusda dentada, lae
tenalfn de embibinado se transaite a la cremallera fija al basti
dor ¥y 2 la cremallera del carro embobinadors De ésta forma, la =
tensién de embobinado actda por una parté scbre el carro embobi-
nador en sentide opuesto el movimiento de desplazamiento del caw
rro embobinader con respocto al huso embobinado r, actuando pore
otra parte la fensifn do embcbinads directarente en sentido do =
ajuslis al carro enbobinadors Estad dos frerzas se conpensan en -
tre si, de tal forma que se coupensa el defocto de la tensiba de
embobinado schre el carro embobinadore Por lo tanto, el carro em
bebinador se encuentra descargado por completo de traceibn, cone
beapécto a 1la tensifn de embobinados
. Coto por la geometria ds embobinado escogida la banda=-
de material se desemrolla del redillec de apriete en sentido per-
pendicular a la direccién de desplazamiento del carro embobing «
dor, no se altera la geometria del embobinado cuando se aumenta-
el difmetro de la bobinas Con ayuda de un cilindro de ajuste que
actda scbre ol carro embobinador se puede ajustar la presifn de-
apriete a un nivel deseado entre el valor cero y el valor mfximoe
Segdn una realizacifn ulterior de la invencién, la die
reccifn de desplazamiento del carro embobinador se encuentra ali
neada en sentido horizoatals De &ata forma, tampaco el peso del ca

rro embobinader ejerce influencia alguna scbre la presifn de -
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apriete, por 1o que, on caso necesario, se pusde realizar el ea-
bobinado eon una presifn de apriete ceroe _

La invencifn prevé que la conduccién de la bands disgu
rra desde un rodillo de gufa fijo al bastidor, com abrazamientoe
alredador del rodille compensador de la traceidon, al rodillo de
gufa del carro embobinadors De ésta forma se dispone de una ccn-r
duceifn de la banda en forma de polipastos El rodillo coupensg =
dor de la tracciln se mueve respectivamente a través de la mitad
del recorrido de desplazamiento del carro embobinador. _

Para una gufa exacta del rodillo compensader de la trac
cién se ha previsto que este dltimo se encuentre alojado en un -
carro de guia, el cual pueds realizar du desplazamiento por ms «
dio de gulas dispuesta en el bastidor do la méquina. -

A continuzcifn se explica en detalle una forma de reae
1lizacidn de la invenciln, tomando como veferencia el plano adjum
to; en el cuals

Lz figura 1, es una vista gensral esquemitica de una =
méquina para cortar y embobinar rollos segin la invencibn.

La figura 2, es una vista ded detalle de la compensg =
cita de la traceibn del carro esbobinadors |

Y 1a figura 3 ilustra el ajuste del carro embobinador-
al sumentar el difmetro de 1a bobimae - '

La méquina tiene una parte de desembobinade 1, en la -
que se encuentra alejado un rollo a desembobinar 2+ Una mesa de-
pegado 3 pernite 1a unifa de los extremos de las bandas de matew
rials En las placas de escudo 4 del bastidor de una méquina se =
encusntra dlojado giratorio un rodillo ded gufa S« Adamis, se dii
pone un carro de gufa 6 quo tiene libertad de desplazamiento ene
1a direccién longitudinal de las plasas de escudo 4. En éste ca-
rro do guia 6 se encuentra slojado un rodillo compensador de law=
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tracciba 7, cuye eje lleva en cada uno de los dos extremos una =
rueda dentada 8 capaz de girar librementeés. A cada placa de escu=
do 4 se encuentra fijada una cremallera 9 en la que engrana la «
correspondiente rueda dentada 8. Por medio de otras gufas mis de la
placa de escudo 4 un carrc embobinador 10 se puede desplazar en =

gentido paralelo a la direccidn de desplazamiento del carro de gufa

6ysn paralele a la direccifn lengitudinal de las cremalleras 9¢ =
El carro embobinader 10 lleva cremalleras 11, alineadas en senti-
do paralele a las cremalleras 9 y en cada una de ellas engrana =
una rueda dentada 8« En el carro embobinador 10 se encuentra un « -
rodille de gufa 12, un dispositiveo de corte 13, asi{ como un rodie
1lo de apriete 14« El carro embcbinador 10 es desplazable en di -
reccién horizontal y so encuentra acoplado al véstado de émbolo~
15 de un cilindro de ajuste 16e El carro embobinador 10 presenta-
pbros rodillos de gufa, con el £in de poder embobinar la banda de
material en distinta direccibae

En soportes giraterics 17 se encuentra alojado un husoe
embobinador 18, el cual es impulsador por medic do un diszpesitivoe
impulsor 10s Eate dispositiveo impulsor 19 pueds ger un motor =
eléctrico, un motor hidriulico o cualquier otro tipo de motore

En la figura 1, se encuentra dibujada la conduccidn dew
1a banda de material a través de la mfquinas La banda de material
discurre desde el rodilloc a desembobinar 2 pasando por rodillioes -
de gufa, finflmente por ¢l rodille de guia 5 en direccién ﬁib:j:i_.zo_n_
tal al rodillo compensador de la traccién 7, donde tiene lugar =
una inversifn de 1809. La banda de material retorna igualments en
direccién horizontal al rodillo de gufa 12 del carro embebinadore
10+ Eh el dispositivo de corte 13 ss corta la banda de material en
bandas individuales las euales, a través del rodillo de apriete =
14, llegan a un huso embobinador 18 ceufin dende sen enrolladas en
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bobinas 20, | | .

El dispositivo impulsor 19 para el huso embobinador =
18 geners una tensifn de embobinade en la bandae Al eje del rodi
110 compensador de la traccibn 7 se transaite una tensida de eme
bobinado Z3 ¥y 2, de la banda de material alimentada y de la bane
da de material desarrolladae El eje del rodille coapensador de =
1a tracciéa 7 se apoya por una parte por medio de la rueda denta
da 8, con la fuersa 2, scbre la cramallera 9 y con la fuersa Z,-
scbre la cremallera 1l. La fuerza Z, s desviada a través de la-
cromallera 11 al bastidor de la mnfquina. La fuerza AZy actda, por
el coatraric, scbre el carro embgbinador 10. La tensifn de eabo-
binado Z! actda ademfs directamente scbre el carro sabobinador -
10, de tal forma que, scbre el carro embobinador 10 inciden las-
dos fuerzas Z, ¥ z', de igual magnitud, pero en direccimmes opues
tas. Estas fuersas se cospensan entre sf, de tal forma que el ca-
rro embobinador 10 se encuentra descargade por completo de la ten
sifa de embobinado. Durante el desplazasiento del carro embobina
dor 10, en correspondencia con el aumento del difmetro de la bow
bina 20 la rusda dentada 8 gira en las cremalleras 9 y 10. Este«
desplasamiento s posible sin alteracifn del equilibrio de fuer-
same La inmci&,x' aporta, por censiguients, una descarga total -
del carro swbobinador con respecto de la tensifn ds embobinados=
La magnitud de 1a tensifn de embebinado no repercute en modo al-
guno sobre el carro embobinador 10«

La presifn de apriete para el dillo de apriete 14 se =
ajusta con ayuda del eilindro de ajuste 16 segin el valor dessa~
dos Segfn la descripcién anterior, la presién de apriets no resul
ta influida por la tensifn de embobinados

RELIVIXDICACIONRES
18,« Méquina para cortar y embobinar rollos, para bandas de mate
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rial con un huso embobinador sustentade en alojamientos fljes -
del bastidor y con un carro enbobinador que se desplaza en sene
tide transversal al eje del huso embebinador on una gufa del «
bastidor de la miquina, el cual estl equipade con un rodillo de
gufa y un rodille de apriete cuyo eje ze encuentra situado en =
un plano exial del huso embebinader, determinado por la direg -
cidn de desplazamiento dol carro mbebinador, éaracteri.zado por
que el carro embobinador y el bastider ds 1a m’aquina presentan
cremmllerds” respectivamente opuestas, alineadas en direccidn pa
ralela a la direccifn do dosplazamiento del carro embobinader,=
porque una rueda dentada coz un cje de desplazomionbo libre ene
grana en ambas crgmalleras y aleja sobre su eje un rodillo cone
pensador de la tracelfin capaz do girar libremente, alrededor del
cual se cenduce 1a banda do material con un &ngulo de abrazamien
to de 1802 y se desviz a la salida respectivamente paralela a -
la direccifn longitudinal de las cremalleras.

28, Miuina segfin reivindicacién 18, caracterizada porque la di-
receifn de desplazaniente del carro exhobinador se encuentra =
alineada en sentido hbrizontale .

38ee Mieuina segdin reivindicacifa 1 6 2, caracterizada porque -
1a conduccién de la banda desde un rodillo de gufa £ijo al bas-
tidor discurre con abrazamiento alrededor del rodille caﬁpensa-
dor de 1a traccién al rodillo de gufa del carro embobinaders |
4= Héquina segin una de las anteriores reivindicaciones, carag
terizada porque el rodillo compensador de la traccifn se encuenw
tra alojado en un carro de gufa, el cual desplaza libremente so=-
bre gufas dispuestas en el bastidor de la miquinas

§8.« Mfiquina segfin una de lasm anterlores reivindicacleones, carag
torizada porque el carrc cubobinador es impulsable por mmdio de-
un eilindro do ajustes
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Consta la presente memoria descriptiva de ocho hojas h,
numeradas y mecanografiadas por una sola cara a las que se lew

acompaiian dos de planos para su mejor e\ﬁﬁmi Jfﬁ
Madrid, "
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DOS HOJAS (HOJA 22).-
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