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"MAQUINA Bn-'AQUnTADOKA PARA INSERTAR ARTTCODCS SEa-COKPRESg.

BLES DHÜRU DE BOLSAS PREPOnhlDAS".

Esta invención se refiere a las máquinas - empaqueta­
doras de la alase destinada a insertar articules semi-compre. 
sibles dentro de bolsas prafoxeadas, siendo las bolsas de la 
clase en la que ano de sus lados se esplende en el extremo —  
abierto de la bolsa con el fin de definir una porción de ex—* 
tensión.

EL cbjeto de la invención es proporcionar tâ  máqui 
na en una forma sencilla y conveniente capas de realisar una 
bolsa empaquetada fuertementê

Da acuerdo con la invención una máquina empaquetado 
ra de la clase especificada comprende un miembro de agarre siu 
perior, un miembro de agarre inferior que puede elevarse ba­
cía el miembro de agarre superior para sujetar entre ellos di 
chas porciones de extensión de una pila de bolsas, medios por 
tadaa por el miembro de agarre inferior paca-retener temporal̂  
mente las bolsas de la pila de bolsas con relación a los mis­
mos, y medios para insertar artículos a través del extremo —  
abierto de la bolsa superior, siendo la realización tal que di 
ches miembros de agarre estén dispuesto* para coger las exten 
siones mientras se introduce los artículos dentro de la bolsa 
superior, sufriendo dichos artículos una compresión limitada 
contra la pared terminal do la bolsa después de lo cual se —  
libera la presión de apriete, moviéndose entonces lábolaa lie 
na con relación, al siembro de agarre inferior, siendo la fuer' 
sa aplicada a la bolsa suficiente para vencer la retención Im
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puesta por loo medios do retención temporal.
Be acnerdo con otra característica de la intención, 

dicho medio de retención temporal comprende al menos un par * 
de pasadores espaciados portados por el miembro de agarre in- 

5. fexlor.
Se va a describir ahora un ejemplo de ana máquina -

empaquetadora da acuerdo con la invención* haciendo referen­
cia a los dibujos que se acompasa, en los quei

la figura 1 es una vlata en perspectiva de la máqui
lo. na,

la fi^ra 2 es una vista en alzado de parte de la - 
máquina vista en la figura 1,

la figura 3 as una vista de frente en sección segán 
la linea 33 de la figura 1,

13+ la figura 4 es ana vista de parte de la máquina vis
ta en la figura 2 con las partes en una posición diferente, 

las figuras 5 y 6 muestran, una porción del aparato 
visto en la figura 3 a escala ampliada y a diferentes regula­
ciones y

20+ la figura ? muestra una vista en planta del extremo
de una bolsa en la que son insertados los articules por la ad 
quina.

- Con referencia a la figura 1. da los .dibujos, la má­
quina comprenda una sección transportadora 10* una sección —

25+ elevadora 11* una sección de carga 12 y una sección salladora 
de las bolsas 13+ Igualmente asociada con la sección de carga 
hay una sección de almacenamiento de las bolsas 14+

la sección transportadora 10 sirve únicamente para 
transportar un grupo de toallas 15 desde una máquina de produc

30+ ción (no representada) a la sección elevadora 11 y su construc



eión no forma parto do la presento invención. no obstante, do 
una manera resumida la sección transportadora comprendo un —  
par de cadenas sin fin espaciadas entre las cuales se extien­
den las barras 15, estando espaciadas las barras en la direc­
ción de movimiento del transportador. El espacio existente en 
tro las barras siguientes sirve para recibir un grupo de toa­
llas y en el extremo del ramal del transportador el grupo, de 
toallas paca entro un par da placas laterales 17 que forman — 
parta de la sección de montaje.

Las plecas laterales 17 están montadas sobre una —  
placa de base 18 que es portada a su vea por una estructura — 
de soporte 19* Igualmente formando parte de la sección elevad̂  
ra boy un pisón movible verticaloente 2& que es movible entre 
las placas 17* El pisoán es accionado por una combinación de 
cilindro y pistón dispuesta en el lado exterior de una de las 
placas 17 y está conectada por una viga superior 21 que está 
unida al pisón per un par da varillas pendientes. La figura 1 
muestra el pisón 20 en la posición elevada esperando un grupo 
de toallas a alimentar entre las placas 17. dispuesto debajo 
de la sección transportadora hay un pisón movible 22* EL pi­
són está montado sobre un carro 23 que es -portado sobre -una - 
vía 24* Una cadena 2.5 está acoplada al carro 23 y es arrastra 
da por un motor 26 para efectuar el desplazamiento' longitudi­
nal del pisón*

En la posición retraída del pisón 22 como se ha nos 
trado -en ambas figuras 1 y 2, el borde anterior del pisón. se 
separa del pisón movible verticalmente 20. La cara -anterior del 
pisón lleva un par de placas de soporte espaciadas y flexl- - 
bles 27 que se hallan, muy próximas a las caras interiores dé­
las placas laterales 17. Es conveniente que las. placas de so*̂  
porte estén interconectadas por un miembro de puente enterizo



que está fijado con el picón 22* Al movorce al piada 2$ a la 
posición inferior en la que puedo verso en la fijara 2, es - 
empujado un grupo de toallas hacia abajo antro las planas da 
soporta 27*

Formando parte de la sección cargadora 12 hay un —  
par da placas delectaras 28* Botas plateas están atontadas al­
rededor de pivotee verticales sobro la placa de bese 18* las 
placas son de sección en ángulo y sus estrenos alejados de la 
sección elevadora se extiendon dentro del extremo abierto de 
una bolsa 30* Cuando es movido el pistón 82 a su posición sva& 
zada el grupa de toallas mantenido entre las placas 27 es mo­
vido entra las placas deíloctoraa 28 dentro de la bolsa abier 
ts* El movitniento del pisón 22 oontinda y las toallas alcan­
zan el extremo cerrado de la bolsa* Tiene lugar taat&Ón ana - 
continuación del movimiento del pisón pero la misma será des­
crita más adelante* S&eatras ce nueve el pisón 22 cano so ha 
descrito, el pisón movible vorticalneatg 20 es elevado para - 
recibir un nuevo grupo de toallas*

la sección importante de la máquina en lo que res­
pecta a la presente invención es la parte de la sección do —  
carga 12 que soporta las boleas 30. las bolsas del ejemplo par 
ticular son formadas de material plástico terao-oellable y el 
termoaellado es llevado a cabo en la sección sonadora 13# com 
prendiendo la. sección senadora una unidad de texmosellado con 
vencional* las bolsas son realizadas de un modo conocido con 
una porción de bolsa 31 segpSn puede verso en la figura 7# pro 
longándose un lado de la porción da bolea en el extremo abier 
to para formar ana extensión 32* Igualmente, la extensión es­
tá provista de un par de aberturas espaciadas 33 y se ha pro­
visto lineas do debilitamiento 34 entro las aberturas 33 y el



5.

10.

15.

20.

25*

30.

borde comón adyacente de la extensión, siendo definidas las - 
lineas de debilitamiento por perforaciones.

Para mantener las bolsas dorante la parte inicial - 
de la operación de llenado como se ha descrito más arriba se 
ha previsto an miembro de agarre superior figo 35 que se ex—  
tiende lateralmente con respecto a la dirección de movimiento 
del pisón 22. El miembro de agarro se extiende también en la 
dirección de movimiento de las toallas y an extremo posterior 
está curvado hacia abago como se lia mostrado en las figuras 5 
y 6 pana formar un bordo de agarre. El miembro está unido en 
su borde anterior a ana parte fija de la máquina, estando día 
puesto el borde anterior ligeramente por debago de la placa - 
de base 18 segón puede verse megor en la figura 2. Dispuesto 
entre la placa de base 18 y el miembro do agarre superior hay 
un bloque 36 que está perforado para definir un paso de aire 
que tiene chorros de salida dispuestos en la dirección de las 
bolsas.

Se ha previsto igualmente un miembro de agarre infe 
rior ̂  que puede verse en las figuras 2, 5 y 6 y dispuesto *- 
debago del miembro de agarre 35. Igualmente, el miembro de —  
agarre inferior se extiende en la direoclóg,-Aal- recorrido de 
movimiento de las toallas con el fin de proporcionar el sopor 
te para les extensiones antes, mencionadas 32 de las bolsas. El 
miembro de agarre inferior 3? está montado para realisar un - 
movimiento vertical sobro un par de correderas 38 que están a 
su vez montadas sobre una placa de base 39 que es a su vez la 
teralmente movible. Para el fin antes indicado la placa 39 es 
tá conectada a un par de barras paralelas 40 portadas en eogi 
notes 41 fijados con ana estructura de soporte.

El miembro do agarro inferior está provisto de una , 
pluralidad de aberturas 42 como puede verse megor en la flgu



xa 3 y en las qw puede dispono rse un par da clavijas 43 que 
atraviesan las abortaras 33 de las extmsiones de las bolsea.

. Segdn se ha mostrado en la figura 3* las clavijas satán ínter 
conectadas y seg&a puede verse en la figura 5 en la posición 
elevada del miembro de agarre inferior la porción que conecta 
las clavijas no baila debajo de la porción corvada hacia aba­
jo del miembro do agarre superior#

Las porciones de bolsa de lee bolsas están soporta- 
das por una placa da soporte 44 y data está montada para per­
mitir su movimiento vertical sobre la placa 39 por medio de - 
correderas 45. Igualmente* el miembro de agarre inferior 3? ** 
puede ser elevado para asegurar que las extensiones 32 de las 
bolsas que forman parte de la pila de bolsas sean cogidas f&r 
memento entre los miembros de agarre#

El miembro de agarre inferior 3? y la placa de sopor 
te 44 están acoplados por medio de un sistema de palancas 46 
que asegura el movimiento de la placa 44 hacia arriba a una - 
cadencia más alta que el miembro de agarre. Ello compensa el 
hecho de que mientras que cada bolsa contribuye con un solo es 
pesor en lo que respecta a los miembros de agarre* tiene el - 
menos don espesores sobre la placa de soporte. El sistema de 
palancas comprende un primer elemento de enlace 47 que está 
conectado en un extremo da una manara pivotable con un sopor­
te fijo 40 que se levanta de la placa 39# Este elemento de en 
lace está conectado de manera pivotable en ana posición reti­
rada del pivote, con un elemento da enlace corto 49 conectado 
al miembro de agarre inferior. En su otro extremo el elemen­
to de enlace principal 47 está conectado de manera pivotable 
con un extremo de un enlace de caída 50 cuyo otro extremo es­
tá conectado de manera pivotable con la placa de soporte 44. 
Para elevar la placa 44 y de este modo a travóa del sistema de



palancas 46, el miembro do agarre inferior 37, se ha provisto 
ana cosibinacióqde pistón y cilindro 5̂ *

La disposición del sistema do palancas es tal que — 
enando es colocada la placa para recibir ana nueva alimenta-* 
eióa do Misas como puede verso a la izquierda de la figura 3, 
la placa so encuentra considerablemente más baga qüe el miem­
bro de agarre inferior, reduciéndose la diferencia en los dos 
niveles seg&a se va asando las bolsas*

Durante la secuencia de funcionamiento de la máquina 
os necesario liberar la presión do apriete impuesta por loa ** 
miembros de agarre 35, 37* Se consigue lo que precede liberan 
do el aire bago presión do la combinación de cilindro y pistón 
51* Cuando Sq obra así, el miembro de agarra inferior 37 y la 
placa da soporte 44 caen bago la acción da la gravedad̂  Es de 
sesble no obstante que el grado de caída no fuese mucho mayor 
que el necesario para liberar la presión de apriete# Se con­
sigue esta característica deseable usando un tope auto-agasta 
ble#

El tope auto-agustsble ha sido indicado en 52 en —  
las figuras 3 y 4, pero se comprenderá mejor su funcionamien­
to a la vista de las figuras 5 y 6. í3r tope-comprende una va­
rilla 53 deslísable dentro de una corcasa 54 portada por la - 
placa 39* 3a varilla es cargada por resorte en la dirección - 
descendente por medie de un Brolle de corrosión helicoidal ** 
%  (figura 4)* El movimiento descendente de la varilla bago la 
acción de su muelle es impedido por medio de un braco fiador 
%  a través de una s&ertura oblicua en la que se extiende la 
varilla* El brazo fiador 56 es empujado a la posición de enla 
en por medio de un muelle de compresión helicoidal. 57 y puede 
ser movido desde la posición de enlace en la que la abertura .



queda alineada con la varilla, por medio de an colenoide 57 
que tiene mi inducido conectado con el brazo.

En su extremo superior la varilla está provista de 
ana ranura alargado 58 en la que está dispuesto un pasador 59 
montado sobre la placa 44* Cuando se suministra aire a presida 
a la combinación de pintón y cilindro 51+ el pasador 59 ae - 
mueve al extremo superior de la ranura y ai-* es necesario ten 
dré lugar d  movimiento ascendente de la varilla 5.1 porque el 
' braco fiador no impide el movimiento ascendente de la varilla# 
Cuando se libera la presión neumática, la placa 44 se despla­
zará hacia abajo bajo la acción de la gravedad pero la exten­
sión del movimiento descendente es limitada por contacto del 
pasador con el extremo inferior do la ranura* Bor consiguiente 
aunque se libere la presión de agarre, as limitado el mevimien 
te descendente del miembro de agarre 37 y la placa da soporte 
44* Cuando se precisa ana nueva alimentación de bolsas, se - 
excita el adenoide 57 pura permitir el movimiento descenden­
te completo del miembro do agarre 37 y la placa de soporte 44*

El funcionamiento de la máquina ha sido descrito has 
ta d  punto en quo el grupo de toallas acaba de alcanzar el - 
extremo cerrado de la bolsa* El picón 22 continúa su mevimien 
to y durante la porción inicial del movimiento las toallas con 
comprimidas dentro de la bolsa, siendo mantenida 6sta firme­
mente para evitar su movimiento* 3% libera entonces la presión 
de apriete bajando la placa de soporte y d  sdenibro de agarre 
inferior y la bolsa comienza a moverse con el pisón, tiempo - 
durante el cual las citadas clavijas 43 desgarran las porcio­
nes debilitadas 34 de la extensión 32* la bolsa puede moverse 
entonces libremente con el pisón que mueve la bolsa dentro de 
la sección salladora de las bolsas 13. El movimiento de la bol 
sa continúa hasta que encuentre un tope y el posterior moví—



-10 -

miento ligero ¿el pisón efectúa una ligera compresión adicio 
nal 3a las toallas. Igual?scnto, la bolsa ea cogida y d  piada 
retraído# A continuación de la retracción del pisón, el ex—  
troso abierto do la bolsa es cerrado rápidamente por na pw- 

3. seso do tersosellado convencional antes de ene tenga lugar - 
cualquier expansión sustancial de las toallas# la bolsa cerra 
da es descargada entonces y se repite el proceso#

guando el pisón ha sido completamente retraído las 
extensiones 3c las bolsas son cogidas nuevamente y los chorros 

38* ¿c aire antes citados abren la bolsa superior de manera que
su extremo abierto coja los extremos de las placas 3e desvia­
ción 28.

El producto resultante es una bolsa ligeramente lie 
na de toallas, siendo proporcionada una contribución sustancial 

13* al apílete del empaquetado por el hecho de que las toallas son 
comprimidas dentro de la bolsa antes de que sea retirada, ¿ata 
3a la. pila.

las clavijas 43 satán previstas únicamente con el —  
fin de retener las bolsas en forma de pila cuando se suprime. 

8̂* la presión de apriete. Podría preverse temblón otras formas de 
medios de retención para conseguir este' objetivo.

la figura 3 demuestra que mientras está utilizando 
.la máquina bolsas de una pila puede cargarse una nueva pila - 
de-bolsas- sobre la máquina y ponerla en posición de utiliza—  

33* ciÓn cuando se ha gastado la primera pila da bolsas. El cambio 
puede ser realigado automáticamente usando una combinación de 
pistón y cilindro de doble efecto que actúa entre la estructu 
ra de soporte 42 y la placa 39. los interruptores 88, de los 
que sólo se ha representado ano, son accionados en las posi— 
.i.M. sxtKME. d. 1. ,la.a 39 rsa,Mtii,a...t. para d^anninar30



el movimiento de la placa cañada un sensor 61 detecta el uso 
de la última talca de la pila de balsas gao ooté siendo asa­
da en -ese momento, Se ha previsto evidentemente medios paya 
asegurar que la placa 39 uo ce mueva hasta que sea llenada - 
la última bolsa.

Seg&n se ha descrito el miembro de agarre 35 se ex 
tiende- para definir un borde de apriete que coge las boleas 
sobre el lado de las clavijas 43 alejado del pisón* Según se 
ha. mostrado en la figura 6, las bolsas pueden sor cogidas en 
el otro lado de las clavijas* sn esto caso el miembro de a^ 
rre. está constituido por una barra 62 que so coloca debajo ** 
del miembro 35a que actúa como placa deflectora para guiar las 
toallas sobre los extremos cogidos de las bolsas*

N O T A
la Patente de Invención que se solicite por veinte 

aHcs para Espada, de acuerdo con la vigente legislacióhy de­
berá recaer sobre: "HAQSIKA E-n%QUS2AB0RA ?,SHA INSERTAR ARTI 
CRIOS Sa3I-0(mRSSIBISS Dm$SO DE 301SAS SRBFO^DÁS", con - 
Prioridad de la solicitud de Bótente en Inglaterra na 11594/75 
de fecha 20 de Sarao de 1975, según las características esen­
ciales do las siguientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S  
19.-* Máquina empaquetadora para insertar artículos 

somi-compresibles dentro de bolsas prefarmadas* siendo las ** 
bolsas de la clase en la que uno de sus lados se extiende en 
el extremo abierto de la bolsa con el fin de definir ana por 
Ción de extensión, comprendiendo la máquina un miembro de aga 
rre superior, un miembro de agarre inferior que puede ser ele 
vado hacia el miembro de agarre superior para coger entre — - 
ellos dichas porciones de extensión de una pila de bolsas, me 
dios portados por el miembro de agarre inferior para retener
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5*

10*

15.

20*,

35 . -

30.

temporalmente las bolsas de la pila de bolsas con relación - 
a los mismos, y medios para insertar artículos a través del - 
extremo abierto de la bolos superior, siendo la realización 
tal ene dichos miembros de acarre estén dispuestos para coger 
las extensiones mientras se introduce los artículos dentro de 
la bolsa superior, sufriendo dichos artículos una compresión 
limitada centra la pared terminal de la bolsa después de la — 
cual so libera la presión de apriete, moviéndose entonces la 
bolea llena con relación al miembro de agarre-' inferior, sien 
do la fuerza -aplicada a la bolsa suficiente para, vencer la. re 
tención impuesta por los medios de retención temporal.;

2&*- Máquina * empaquetadora para insertar artículos 
seni-compresibles dentro de bolsas preforoadas, de acuerdo — 
con la reivindicación 1, que incluye una placa de soporte pa­
ra soportar les porciones de bolsa de la pila da bolsas*

33.- máquina empaquetadora para insertar artículos 
seni-coapreaiblea dentro de bolsas pref ornadas, de acuerdo con 
la reivindicación 2, que incluye medios accionables pera ele. 
var el miembro de apriete inferior con el fin de sujetar las 
porciones de extensión de las bolsas*

4 8 Máquina empaquetadorâ  para "insertar artículos 
semi-compresiblcs dentro de bolsas preformadas, de acuerdo - 
con la reivindicación 3# en la que los medios accionables pa 
ra elevar el miembro de agarre inferior comprenden un primer 
dispositivo dotado de fuerza, acoionable sobre dicha placa de 
soporte, Incluyendo la máquina un cisterna de palancas que in- 
tercocecta la placa de soporte y el miembro de agarre inferior 
por lo que el movimiento ascendente de la placa de soporte —  
producirá un movimiento ascendente del miembro dé agerre'4nfe 
rior*



33-*-* Máquina cmpaquetadom para insor̂ ar artículos 
aemi-eomprohibios dentro de ^Isas preí ondulas, de acuerdo 
con la reivindicación 4# en la que dicho sistema do palancas 
está previsto de tal modo que ol miembro de agarre inferior 
se mueva a ana cadencia inferior que la placa de soporte*

63*- Máquina empaquetadora para insertar artículos 
semî compresibles dentro de boleas prefoaaadast de acuerdo con 
la reivindicación 5* en la quo dicho primar dispositivo dotado 
de fuerza comprende una combinación de cilindro y pistón necio 
nuble por presión de fluido*

73*- Máquina empaquetadora para insertar artículos 
oemi-coapreslbles dentro de bolsas preforandna? ¡de acuerdo con 
la reivindicación 4$ en la que dicho miembro de agarre infe­
rior y dicha pleca de soporte están montados para realizar un 
movimiento vertical sobre una placa do base*

8s*- Maquina opaquetadora para insertar artículos 
aesR-oomprcsiblea dentro de bolsas preforaadas, de acuerdo - 
con la reivindicación ?, en la quo dicho miembro de agarre su 
perior es figo y comprende un miembro a modo de placa que se 
extiende en la dirección de movimiento de los artículos, catan 
do curvado iiaeia abago el extremo posterior del miembro para 
definir un borde de agarre.

98 *- Máquina empaquetadora para insertar artículos 
cerni-comprcsibles dentro de bolsas preformadas, da acuerdo - 
con la reivindicación 8,, en la que la superficie superior del 
miembro de agarre superior forma una superficie de guía para 
los artículos al ser empujados éstos dentro de la bolsa*

ios*- Máquina empaquetadora para insertar artículos 
semi-comprcsíblcs dentro de bolsas prefomadaa, de acuerdo con 
la reivindicación 9§ en la quo dioho medio de retención tempo



ral comprende un pasador que atraviesa ana abertura de la por 
alón de extensión de la bolsa, estando dispuesto dicho pasa­
dor en una abertura del miembro de apriete inferior.

11&*- Máquina empaquetadora para insertar artículos 
5. semi-compreslbles dentro de bolsas preformadas, de acuerdo con 

la reivindicación 10, en la que so ha previsto un par de pasa 
dores, estando interconectados los extremos superiores de di­
chos pasadores por una pieza de puente que, cuando se encuentra 
el miembro de agarre inferior en la posición elevada, ce halla 

10. debajo de la porción terminal posterior del miembro de agarre 
superior.

12a .- Máquina empaquetadora para insertar artículos 
semi-comproaibles dentro de bolsas proformadas, de acuerdo «- 
non la reivindicación 8, que incluye un tepe aato-ajuatáble - 

15. accionable para limitar el movimiento descendente de la placa 
de soporte y el miembro de agarre inferior cuando ga deaezci- 
tado el dispositivo dotado de fuerza para liberar la presión 
de apriete.

133*- Máquina empaquetadora para insertar artículos 
20, semi-compresibles dentro de bolsas preformadas, de acuerdo —  

coa la reivindicación 12, en la que el- topê aato-ajustable cogí 
prende un miembro movible hacia arriba aogtiti son usadas las bel 
sas de una pila de bolsas portada por el soporte, medios de to 
pe para impedir el movimiento descendente de dicho miembro y 

25. una conexión de movimiento perdido entre dicho miembro y la - 
pgaca de soporto para que la placa de soporte pueda moverse - 
hacia abajo en una extensión limitada cuando es desexcitado — 
dicho dispositivo dotado de fuerza*

14a.— Máquina empaquetadora para insertar artículos
semi-compreaibles dentro de bolsas preformadas, de acuerdo cony

-14 -

30#
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20.

25.

30.

la reivindicación 13, en la que dicha conexión de Movimiento 
perdido comprende una conexión de pasador y ranura.

159.- Máquina empaquetadora para insertar artículos 
semi-compresiM.es dentro de boleas preformadas, de acuerdo —  
con la reivindicación i3, en la que dicho medio de tope inclu 
ye un brazo fiador que es empujado elásticamente en contacto 
con dicho miembro para impedir el movimiento descendente del 
mismo, ponaitieado dicho brazo fiador el movimiento ascenden­
te del miembro, incluyendo dicho medio de tope unos medios pa 
ra mover el brazo fiador desde su posición de enlace para peg 
aitir el movimiento descendente de la placa de soporte cuando 
se necesita reponer la pila de bolsas. -

16a.- Máquina empaquetadora para insertar artículos 
semi-eompreaibles dentro de bolsas preformadas, de acuerdo —  
con la reivindicación 9, en la que el medio para insertar los 
artículos comprende un pisón movible longitudinalmente, tenien 
do dicho pisón en su extremo anterior un par de placas de so­
porte espaciadas entre las cuales se coloca loo artículos a 
insertar dentro de la bolsa superior, antes de mover el pisón 
en la dirección del extremo abierto de la bolsa.

Máquina empaquetadora para insertar artículos 
semi-compreaibles dentro de bolsas preformadas, de acuerdo —  
con la reivindicación 16, que incluye un par de placas deflec 
toras articuladas entre Isa cuales pasan loa artículos durante 
su movimiento por el pisón, extendiéndose loa extremos poste­
riores de dichas placas deflectoras dentro del extremo abierto 
da la bolsa superior para asegurar que la bolsa sea mantenida 
en la condición completamente abierta durante la inserción de 
los artioulos*

18f&t- Máquina empaquetadora para insertar artículos



sen&̂ ompyesiblea dentro de boleen preformadae, de acuerdo — 
con la reivindicación t7 en la que dichas placas Reflectoras 
sen en forma de ángulo, siendo dispuestas las porciones de - 
base de las flacas Reflectoras suatsncialmcnte an posicidn ve^ 
tical, estando articuladas dichas placas Reflectoras en la - 
proximidad de sos extremos anteriores alrededor de ejes aas- 
tancialrente verticales..

193.- Maquina empaquetadora para insertar artículos 
semi-comprosibles dentro de bolsas preformadas, da acuerdo *—  
con la reivindicación 17, que incluye un chorro de- aire dis­
puesto en d  entreno anterior de la superficie, de guía definí 
da popel miembro de agarre superior, siendo accionable dicho 
chorro de aire cuando el piada se encuentra en. la. posición r̂ , - 
traída, pera inflar Is bolsa superior de la pila con el fin de 
asegurar que los extremes posteriores de las placas Reflecto-* - 
ras se dispongan dentro del extremo abierto de la bolsa,

máquina empaquetadora para insertar artículos 
semi-comprasibles dentro de bolsas preformadae, de acuerdo 
con la reivindicación 20, en la que dos miembros de agarre in 
feriores y dos placas de soporte están previstos junto con —  
los componentes asociados y estando montadas-dichos miembros - 
do agarre y dichas placan de soporte sobre un soporte movible 
lateralmente por lo que ano de los miembros de agarre inferió 
res y su placa de soporte asociada pueden ser cargados con —* 
una nueva alimentación de bolsas mientras que el otro mimbro 
de agarre y la placa da soporte asociada se encuentran en uti 
ligación*

2tBBáquica empaquetadora para insertar artículos 
semi-compreslbles dentro de bolsas preformadas, de acuerda <* 
can la reivindicación 7* en la que el miembro de agarre auperter



3#

10*1

as fijo y comprenda cas barra que qc extiendo lateralmente con 
respecto a la direcoidn do movimiento do loo artícalosy incita 
yendo la adqnina ana placa Reflectora qnc se extiende sobro ̂  
dicha barra#

228#̂  Máquina empaquetadora para insertar artículos 
semî coapresibloa dentro de bolsea preformadas, de aóaeráo 
non la reivindioaoidn 2t̂  an la que * dicha barra- está, dispnes- 
ta fronte a dichos medios que retienen temporalmente a dichas
bolsas#

218#̂  "SAQUISA EEPAQUBTADORA PARA INSERTAR ARTICULOS 
SEH&COEPRBSXBLES DENTRO DE BOLSAS PREPOm!ADAS"#

Segdn queda enatanoialmeate descrito en la presente 
rnaaorAa ̂  consta de dieciaiete hojas# escritas a aágoina por 
ana sola rara y acompasada de dibujos# *

Madrid#
S0UTHAL1S (BIEHIHOHAS) LIMITED#



__
__

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__

__
__

_
"% y

%3U
!W-

''4-

A\

/?Ir
<rc7

/47
 
í̂c
?r/
eŷ
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