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30,

T s : s o A
nico de acumnla91on de ensrgia para le solicitacidn de la

‘miento del asiznto o del anillo flexible.

a la largo de la carrera en runcidn del principio y de la-

- -

l.a arasente invencidn se rufiere a nnos
perfaccionamientos sn accionadores gobernables a distaneia po
medios mecanicos, hidrdulicos o neumdticos, y que vpelVén

. . - 3 . s . .y
a sn posicidn inicial desds el momentn mismo gne dejan ‘de
ser solicitados, proporcicnando al proceso al gue estan aso-

ciados una oresidn y un par-de splicitacidn cuyc-mﬁﬁnlq*varia

ley de funcionamiento de un proceso.

Mmis particularmente tiena por chjeto un

accionador gue utiliza on gato hidrdnlico o nenmatico de
simple afectn concebido para la manipulacidn de vdlunlas

de maripesa o similarzs y que comprands un dispositive meca-

4

-

mariposa vy §n mantanimisntc en posicidn cxtrewa cnance la ;
prasidn motriz { hidraﬁiica g naumatica ) es inlerior a un |
cierto valor,

Se sane gue :Jdichos accicnadgres deban
permltlr definir una p051010n 4a cierrs muy Dr9c1sa, conch1o

nando asi la estanguidad de la vélvila y el buen comporta—

Nneban ademis permitir trensmitir al eje

de gobierno de la mariposa gl par necesario caon axclnaidn
e cualquier otro gsfuerzs, procurar un par “importante cgrca i
dal cierre dae la valvula, asesgnurar un blogueo mecdnico en po{
sicidn de cierre, y por iltimo mover la mariposa mas lenta-
mante corca del clerre que;cerca de la apeftnra{ ellyg para
conseqguir 1la disminucidn de canudal raqnlar y eV%ﬁaf las par-
turbaciones degidas a los golpes ﬂé ariete durante el>ciorre.

fsta perfectamentes claro que -talag ¢arac-

teristicas puaden obtenerse en un sentidn por mgdio de tngatu
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30,

'energfa rPc1azando el vaetdgo del gato en posi iénlipicjili“

‘naralmenta en’ cuenta el hechg de que la rresion ejerc|da ch

nadnr ratorna a su p051c1nn 1n1c1a1, aJo al efectn dg 10?

da qimpla aFach hi drav11ce 0 neum'+1cn agoc Ju a un *1~te--

L

ma da trdnsm~s1on y de conver@iun (muv;mxmﬁto pactlllnpq, L

mouimlento de rotac1cn\ apropladm.-t

ror el: cnntrarlo, ognrre de otra medo para

x

el Funcionamianto en sentido invarso del aceignador en ai-~:

sancia de pr9510n hxnraullca o. nenmatvca.

Ya se -ha reallzadn, para. werm;tln el ra—.,;

Lurno en UOSLGlOﬁ ‘inicial del gato Y, consecueqtamaqta, -de Ia

valvu]a cuande el qato no B8s ya SDILCltdﬂD por na Dr031pn,

ﬁistamas'de HCumulaCLones que comprenden'muelles,.par ngmplq'“

simples mualies hellcoida1as, qna scn comnrimidn pof él

véstago del qafo cuando este thlma gs snmetldo a una_nrn310n'

hidraulica de contrnl abqorblando, en forma de enurgla pu*an»t

I
i

cial una’” pqrte de 1a enernia del rata y que res tituyen e ta

cuando aste ultlmo no es ya motrlz.

11@3 da Sﬂllhlta ién nu pa;m;tc ohtennr las pTOPlPUadGJ an-?“

terinrmnnte mancxonadds y eilo, ﬂrlnClpalmente por el hecho'7"

du qua al sistema de tranem131an y de cnnvarsxon tlene qn-' _;“

al vaotaqn del gato s constante tndo a la largq de sn des-

plazamxento.

N

i

ueniente, cuando, en aueun51a de UTSSlOH da qoblerno el a¢310n7:A

Fuarza ejarcxda OnT  an mnalle no as conatan%ﬂ, Pe rn varia en

funcinn da st alargamlento. En comspncuen 1@,-51 la ancxon

del géﬁo éstagdastlnada a aseqgurar la qpertura de la_qalvula,

-~

LR

Desda entunces, ste 31stama no &s ya Pon—'

1-
oo
:
i
{

3in embargo, la nt1117aczon ﬁe dzrhus mua-"f

“muellas de acnmn.acxnn de enarqfa. rn pfscto, se aahe an la o
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gurar-el cierre de la alwula serd mas fnerte al princi p o

"a los Flnes bqu1dos.

La lnvencion tlsne por obJeto enprlmgr :

r:estns 1nronvnn1nntes. Propone un ac01onador 8QH‘D1d0 da

stama de fransm131on y de conver51on asocxado al vastaoo ;

1

2 @

el ratorno en po icidn inici al del accxonador, en ausangla

‘de presidn de goblerno, nna fnsrza de sollcztacio Fwyo va*o

"gqiin una ley aproplacda a los finas buscados.
C Yy p

Fn cansscuencia, el accionador seiin la

invencidn se compone esencialmente de un 6rganp motriz, por

ejempin de un gato hidraulice o nanndtico de -simple efecto,

ciyo érgano mdvil de salida de movimiento rectillneu (por'

'eJemplo dsl vastauu dal gato) 85 galldarlo de ;n s;stemd

movxmlentu de rotacxon, y cnmrrende 8h s porcxon Pftrema N

al menos una rarpa sobra la que ulene a anoyarae y a roq

al menus una rolnana somatlda a la. aralon de un dlspn,it1v0~‘

elastlcn que sirve da acumn lador de enargla, dg modn qua,

par vna-parte, cuando el orqaho ma vil de qalld¢ sa desv]azn

-an._in sentido baio la a001on de nna presxon de qohlsrno qxe
'surqe del orqano motriz la rampa rechaze la r0|dana coptra

la'cclon de laq fuaerzas elastlcas, desp;azamleqto durantp 91

.

'cnal el dxsposl*lvo elast1co aJmacena nna, parua de la enpr-

.gla proporCLOnada por el orqano motrlz an Forma de enerq{.

poten01al y, por ofra, en arsencxa de nna prPslon do aohier

—dlqtema de acumnlarlon da. enarqxa que sea compatlhla con’ plir

cal asfnerro e1er01dn por el mnelle da bollaltnc1an nara ﬁse~:
I

]

de la carrera de cierre gne en el c1erre, lo qne es rontrario,
. T
- N : i

'del gato nenmatlco 0 hidraullco, de. moda - a ubtener, durantc i

i
i

varia an funcidn del desplazamiento del vdstago dael gat¢ Sa—'

l
H
i
H
i

macanlco de traﬂuMlSLOH y da canver51on, movxm;anta rect:lxnéo

T

[

/




no Hol nruann mntrlz, qua esfa enrrqxa pofeﬂclal almacehadaf

hrovoqna al rntornn en posicidn 1n1c1al dal organo de sallda

por la accxon de la rcldana snhra la ramoa sequn unﬁ ley de'

uarlaclon Fnarza/dasplazamlentn, ancion del p?rfll de ld
rampa, siendo adaptado cnnsecnuntemente este.pﬂrffl a ]a na-ri?
turaleza ﬁal 31%tsma de. transmlslan y da aonvegs on Y par B
allo, a los Flnes hnscadus.'r ;'*-- R "':';;ﬁ' -

Segnn una forma dp anllrac1oq de] aced pnadnp:
seqin ln invencidn a una levnla de- mariposa cqya apertura o
10, y cxerre a8 tunslquen raspectxuaman*e medlante rutac1un 110 '

Hh, cunrta de vualta dsl eje da la marlposa,ral slatema mpca»

nxco da transm131on y ‘te convsrqlon movxmlantn rprtlllneo /

mnvimiehto de rofa01cn, pnade COnprnndPr nna b;ela drtxcnlada?;j

por una parte sobre una rotula qalldarla dal orqan' de salldaf;;;

Adel accxonadmr y, por otra, sobre la porc;un axtrsmafde

A
;.‘

-hrazo ds nalanca snlldaria de un mandrll mqntadp Flgamenia :

deile 1

_qubre el arbol 0 al perfll cnadrada de acclonam;ewt,

marlpnsa.

.7>;ts£é}31,tema de tranﬁmls;oﬁ y de canvenslon':};i
';20; 'parmlte Qentajosam:nta obtsnar sobre eJ BJB de acczonaw;erto Lo
o de. la marlDDSd un rar motor que, artlendn de la DDSlClan T
aJlerta de la valuvla, aumanhu proqreflvamente hasta ]a 9031-1
chon de cierra aanda teorlcaMunte as 1ndeF1n1do, y ella, nara s
un aanerzo aen51h19m nta ron taPtP dal orqano mctor. L

. 25, Unas Purmas dL raallzac10p de 11 1nvanamon

ee descrlhlran a contlnnacxun, a tltulp da e;amplo no lxm}ta- ?}fﬂ'

tiuo y con referencia a xae finuras anexab, an las qup.

7'* f'f{ laa qunras l y 2 reuresentan, an'3acc*nn :

vdxial lonqxtudlnal un ar01on1dor para valvula dp mar;posq

.f30."' tequip»do de un gato neumatlco da simple efacto, ¢orrespondlen'g 
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20.

30.

-cnales el aﬁriunadur esta pravisto de un 4dto hldraullcq.

T ’.' P .
gaquematicas que permitan ilustrar

"accionador 1,

‘qiie comprende, ds rorma clisica, un cilindro 3 y un piston 4

‘de .acclonamisnto de la mariposa

-cign extrema libre,

-

A

on cerraua ?iqnfq

la figura.l a la posicid de la valunla y la’
2 als posiqién atisrta de la vaiuu*a.' ) . . 'é
Las Flnuras 3y 4 son dns 38001nnp='axi314

lonqltndlnalas similares a las de la flan33 ly?2 an

1 de la

‘La fiﬂura ‘5 es una seccidn usqun A

finurad 1, 2, 3 v 4,

Las finuras A, 7, 8 scn trey secciones
. , . ' * -

el principig del sistama

de transmisidn y ds conversidn ntilizado en las fiaquras 1, 2,

3y 4,

Can referzncia a las figuras 1, 2 y 5, el

comprende 1in gato nevmiatico 2 de siwple Gfpctuh
. E i

solidario de un uéstagn 5 mévil ractilfneamente, Este vastago

5 comprende, en si parte central, un nifcleo & sobre sl que

v19ne a artlquarse iuna biela 7 = sh vez afticulada subpa

1n brazo da palnnca B snlldarlo de un mandrll 9 montado'
mante sohre el "erfll cuadrado de. accxonaml ntu lU de uny 1;

ualuu]a ﬁn mariposa. fNebe hacerae nntar a este rasp:pto qua

el vdstago 5 del gato 2 asi como los e’ﬂmpntos dpl ﬁ}qtama
de transmisidn y de conversidn, a sabsr: la biela 7 y el uraz

de palanca 8, estan situadas an planos qrtqqonales al gju,'
de. la vdlvinla,

N

1 véstago 5 dsl gato 2 llevy, sn sh par-,

4

Ina rampa o una leva OJanl 12 cqya npr-

cidn extrema desliza on un tube de Quzndo 13 qna'51rve pnra
asenurar al wvéstano § un ‘desplazamiento meramente rectilineo

'y .sin tolerancia lataral,

'lasi é

5.

o]

cn la superficie externa de la leva ojival




g

12 .viene a apayarse una pluralidad de'roldaﬁéézid'qhafparﬁiédﬁ
llevar ahre la leva 12, pox nedxo de nn sistema de raenv1n
'angular, 13 preszon ajercida por un alemento elastxro dls—r {L]

pnesto coaxialmente a la parlfurxa axtarna dal tubo de quxadn,

- EET

En sl eJPmplo representado, el 31st9ma Qe're n~
uio se compone e una piaza mou11 o bascula 15 en’ Fnrma de ;Em'
.porcidn’ de corona, de anqulu en el centro apruxlmadqmente 1m"a1
a 902 cuvya snpermc;e perlfarlca axterna vlene a apqyarae': @7

1a. sohra 1a ouperflule perlferica 1nterna du fotna camnlemantamma,
de una pieza do apoyn 16 solzdarla del cuarpo *7 da] acc1onaqg
dor 1. Pars limitar’ al maximo los despard1c1us de nnargla pnrr

frotamiento entra 13 pieza muv1¢ o haqrnla 15 y la plaza de LA

apoyo 16, sp dis pone nn,*isposx*;vn de rodan1eqtu a agngae Ul_,

'jlﬁg "ff- a rudilloslB entre las dus SHp&TflCl&boM

La pxeza mOVLI 15 lleva en nna porclun e

trema una rcldana 14 montada plvotanta qua'se none en’:untacﬁWS

‘ con la lava ojzua] 12, y, del atro ladu, un rodxllo 19 suhma

8l qua viene a apoyarse una arandala i) deslizante sphra sl

20, ﬁtubo de qniado 13 y samatida a las esfnerzos del alemsntu

elastico. Asi pues, durante los desplazam;antaa de 1§ piqza

imouil 15, al rodillo 19 puada rudar radxaluanta sohrp la {;_
arandela 20. | ' 7 . 7 "t e o

_ , Asxmxsmo el elananto elastlce ast* constl-.;
25, +"idn por un’ auilam1ento o-N arandelas eléstxcas 22 dispuastn
,qlrededor dal fnbo de gumado 13 entre una parta 23 dql enerwu-"

1 dsl acc;onadur, qne sirve de tapa, y la aranqala zu.f,

As; puas pn el caso en qne el clerra da '

i

'la valuula se obtenga por aczxén dal el»manto elastlcu, an

39. ' H":posicién cerrada da la valvn}a (?iana 1). al vaataga"s a*




1o0.

20,

25,

30.

"extrema de menor dlamatro ue la leva ojlual 12 £l elamantn

a provocar °l dasplazamlvqto del uastagc 5.'”n*ante PStB dea-r
;pldzamlento, ]a lev1 Oleal 12 Larhaza ‘a las ruldanas 14 lo

que, pnr madio" LEl siztema de resnu10, prouoca 13 cmmpresxon

apertura, lssroldanas 14 estdn en contacto con sl didmetro

.ﬁgvorJde 13}}eva (fiqura 2).

'del qatn 2 el vaotagc 5, que no estd va somatldo mis quﬂié{
V@gl anﬁpfior% ocasionando’ nl Llprre de la ualvula (quu“
sollcit301on sigus una ley de var1a010n derctaments funclon,

5pur otra, del. perfil de la: loua 12. jwede ban antendldo aus |-

Vesta lny de variacién qus se transfnrma por la fnnc1on dq

‘8@ astablece para seponfer de Forma optima a las }99§§_gé

'apertnra y - de rlerre de la valvula.

cionador gue ha recibidc nna dispo si onrslmatrlca del 31n!e~'

milacidn de snergia 28, mientras que el cisrre dg la ydlunla

.as asaquirado por ‘a accidn del gato 26,
N - s ~ .

S .

"tragado“ y las roldanas 14 se pgnen en contacta can la nor016n:i,

elastlco esta antonces an parte dostensadu. Para obtnnnr la'

i

partura de la ualvula, se pone el gato 2 ba)o Dras;on qe mod

~d

s

de] Jementn elastlco. 4si puas, tima parte de la Pnm'ua pro-

porclonada por el qqto 2 se acumila, en forma de enqrq1a,no~§

tencial, por el elemento eléstico. sl final de ca:rgra dr

Y., s 7 S ol —7. .
Fuando 38 suprlme Ya presxon en sl infterio

Ja anrza de SullCltdClon, 5g desplaza an . aEﬂtldD anar50'

,urantp sste desplazamlento la Fuerza‘da  J'

pnr una oarte, de la naunraleza dal elnm nLo elastlco,ij'

transfaren01a del sistema de. transmlslon y de cunver$i én;

Lon reFer cia a las quuras 3y 4, éiiada'

’

s 4 ” .
ma de transmisidn y de conversion 27, asegura 2l retorno a

la p031c1on de apcrtnra de 1la valunla jor sl sistama fga agi-




15,

25,

3a.

el afecto del dlsuoaltlvc elastico. (o 1nvarsampﬂte) ruandoif

de 1a presion hldraullca 0 neumatlca no’ dlsponlble.., 7"'”

'par disponible an al eja del mandpil rasponda a la ecua” idn

—y-

) ara permitir la Mrn’pHIBCan de apertpra'

en‘el casn en iue la valunla osta en posicidn s c1prre baJo

la enarqia hidrénlica 0 naumatica nog es disponible, por ejem-'-

[

plo en a8l caso de avaria da la 1nstalac1nn que. proporcmana

0 que distrlbuya la anarqia o durante la puesta en marcha dai.f

la instalacidn, la invencidn prave un'slstama de gqb;erno de

atix iliﬂ .
A este efecto una abertnra Fxletaqda 29 .
coaxial al vdstago 5.da! gatq, Y ultnada por dﬁtrds de lﬁ

leva ojival 17 es anenciada sn el cuerpo ﬂel aQCLandcr.

rata abertura 29 esta nbrmalqente perrpda i
per un.capuchdn 31 que pueds 'ser QHitadoiy sustituido SI'ello:-

as necesarzo; cuandpn la ensrgia hldraullca o neumaixca fdtta, .

nor un vastaqo F;lnteado 32 qne visne a enroscarss an la

abartura 29,y que rachaza, duranta la enrascadura, la Dulu&hl”

posterior da la 1eua nleal 12 ﬂnstltnyendu 331 el asfnarza

Las quuras 6 7 Yy 6 permltep merr caw

prender el prlnclplo da ancionamlento del alstama dg trangml s

sidn y de conversidn ntlllzadn en el dculqnadop rap;nsantadaf?

en las fiquras 1, z 3y 4, y en part;cular las p051tzunas

respactlvas que taman 91 nuclao 6, las hlalas 7 ¥ l mandrll

79 en pesicxon fle apertira (flqura 6) an pos:rlom 1ntermeﬂla

(Fiana 1) y en-posicidn cerrdda (quuravﬁ) de +a valvula.'
-asi pues, parace qna, 8i; se sqmeta el npcle

6 an.el que esta artlculadd Ja ulala 7, a npa Fuerza constant

8n la pnslclon da dperturu rapresantada an - ld Flnura 5, pl

¢ F. h ( siendo h la dlstancxa de la blela 7 al eJe del




',\:‘3’

10.

20,

comr:rieba an primer lugar un liaero decrecimientc*del par C

‘to no alteren su principio fundamental,

to de rotacidn, y comprende en su porcidn extrema al menas

mandril 9).

« medida del dosplazamiento del micleo 6 se
i
ante nina pequefia disminrcidn daflé_distancia h2 (fignura 7)
que a continuacidd as compensado por el aumentp de la cgupo-
nente F2 de la Fgerza f an el eja longitudinal de k hiela 7,
anm:.ntando este par a continnacidn de fnrmé brpqresiva al

Ilegar a la posicidn de cierre raprusgntada en la fiaura 9

donde teoricamente es indefinido. :

1 pequefioc decrecimiento dsl par an posi-

. l
cidn intermedia as facilmente cempensado por tina conforsacio q

,aproplada del perfil ds la rampa ojival 12. ]

pescrita suficientemente la natnraleza dei
invento asi como lz manera de realizarlo en la practica, de-?
be hacerse constar que las dxspo. iciones antar}ormenta 1nd1-2

cadas son susceptibles de modificacionos de detalle, en cnand

IETIVINAUICACIONES

1.~ Perfaccionamiantos en agcionadores

gobernables a dlstan01a, y giie vuelven a su pou101on inigialj

dasde el momanto mismoc que daJan de ser solicitados, en par-—;
ticular para valvulas "euarto da viuelta", caraqterlzados

porqte gstan constituidos esenci@imenta por un érgano motrizé
tal comn un gato hidranlico o néumético'de simple eﬁecto¥ .
cuyo drgano mivil de salida de mavimiento yacyilfneo ~tal

camc el vastago del gato- as snlidario de un sistema mecanicd

de transmisién y de conversidn movimiunto rectilineo/mavimier

una rampa sn la que viene a apoyarse y a radar al menos nna

roldana sometida a la accidn de wn dispositivo glistico qua



-11=

sirve de acumulador de enequa,\‘a modn que, ppr una parte,
cuando el nrgano mnv11 de salida se desplaze en un . eentldo'
ba)o la accidn del organo motrlz, ld rampu rechaze {a roldana[‘

!

contra la accidn dal dispositiva eldsticoy desplazamzento

5. _' durante sl cnal el dispositivo gléddtico almacena nna.partan
de la envrq{a del drgano mctrlz en forma de energla potanclal;.'
y pnr otra parta, bajo el efecto de Hna calda da la nr951on'
motr;z, que esta énergla potenc1a1 almacenada nrovoqne el

retorno an DDolClOﬂ 1nlcla1 del drgane de sallqa, por la acciéﬁ{
10, da la roldana sobre la rampa, segun una ley de variacidn .

Fuerza-desplazamxsnto, FUHPlDﬂ dal perfxl de la rampa, stendoli

ndaptado cnnspcnantemente este pprfll a la natura]eza del
sistema de transmxsﬁnn y de ﬂonver51on y a los Flnes bnsca-
dos;' 7 |

15, : N .2.' Perfecc1nnamlantns s;qun la raxv1nd1ca¢?
cign 1, caractur17ados porgue 61-31stema mecanlpo de- trans-'”
mielon y de conuarqlon mnv1m1ento ructilfnen/maulmlanto da
rota61on,rc0mprende una hlela artlcnlada, por uaa pa;ta,'sobréﬁl
91 argano de sallda del” organo motrlz, y por ot;a, subre -la ;;f;
20. 'porclon extrema de 0n brazo de palanca solldarlu da un mandrll,i
'mantado fljamente aobra el arbol p en’ perffl cuadradq de dc-'*iff.
cionamiento de la valvnld.wi o ' ' |

‘ 7 —_~ PerFecc1onamientos segnn una qe 1as
'rELVLDﬁICECIDHHS anfer;ores, caracter;zadns purqua la rampa;:
25. consieta en nna leva oglval, cnya porclon sxtrema Heslxza .
an un tnbo de gu;adn solldar*o del cuerpo del acc1onador, Y,“~;'
porque en la superfzcie extarna de la lava ojlval VLepen

apoyarsa una pluralzdad de rqldanas qua psrmlten lleuar sqbre}";

la -leva, por medio de un sxstema de reenvin anqular, el ea-

0. fuarzo egercxdc por un dlSpOBlthD elastlco mont§do cqax1a1—~




Al

¥

-lZ -

mente, a la periferia sexterna dul tubo s aquiado.
4,= Par?eccionamientos seqiin la reivindi-

cacidn 3, caracterizados porque al sistema de yﬁcnvio anqiilayl

i
!
i
|
se compona de una pieza mévil o basctlante, en forma de pur-i
L s s e p? s |
cidn de corona cuya sunerficie periferica axblerna sa apova
N R t

{

sobre la superficis perifdérica interna, de forna complemnn- ;
. ' . !
taria, de una pieza de apoyo solidaria dal cuerpo dgl accia-
nador, pndisndo interponerss 'in dispositive de rodamiento a
agnjas o a rodillos entre las si erficies. i
3
5.~ Parfecc*onamlpntos seguu la relv1nu1ua-

cidn 4, caractesrizados porgue la pieza mdvil o basctilanta,

i
lleva en una porcidn extrema una roldana que viene a auoydrbﬁ
»sobre la leva ojival,y del otro ladn un rodilla sobre el que
"viemne a apoyarse nna arandela deslizante sobre al tubn de

gniado vy sometida a los esfuerzos del dispositlvo elastlpo.

6.~ perfeccionamientos seqiin una de las

reivindicaciones anteriares, caracterizados porque al diano-
‘sitivo elistico sstd constituide por un apilamiento de rol-

danas glédsticas, dispuestos alrededor del tubo de guiadc en—

tre una parte del cuerpo del accionador gue sirve de tope
y la arandela.

T PerFeccxonamxentos segnn una de 1a$
reiglndlcac1unws anterlores, caractarlzados porque al orqana
motriz consiste en un gato nidrdulico o nn gato neunitica.

B.- Perfeccioﬁamientog segﬁh una de lgs
re1v1nd1ca01onps anteriores, caracterizados porgtis st CUECPO
comprende una aburtura fileteada situada pqr dEyraS de la
famna ojival, v coaxial a ésta, estnndn normalmente cerrada
ssta abartira por un cannchén que puede Ser quitada y susti-

A

tuido, en caso de nacasidad por un vdstago fileteado mue sir




10.

-13-

ve ds ganarno de anxllxn y que viane a IPChd?&f, ﬁnt%nta
la anroscadura, la parta posterlor de la leva mjlual, dg modon"
a aseanar la manipulacidn en ausaencia de pres;on motriz.
9, perfeccionamipntos en accionadores
qobsrnahlps a distancia, tal y como quada'snstancia%menﬂe dagl-

gcrito an la 'rasenfe Mmemoria e ilusirado en los adjﬁntos di-

b jos.

Fsta Memoria consta de trece hojaa escritas

a magquina pup'hna sola cara.
- ) Nadrld, : 7 e
APt LI'“A(‘IUNS MECANIAUES ET Wb etRe -

- TTERIE INOUSTRIELLE Aesi.R.1.

anT

c;\:\"‘ .




m

ol
L4
o

>

<&

£ L

SN \CQiisgt

AT

[ B 11

]

@\ 47 \,\..u \ :\
- 27777 77 7z 77 \,...\M - :
D) / W Wi
7 e, [y
NY /L ] o - e

XA

_

e

WA

Cze

(LAY

[ ¥ gvpen




AYCLICATIONS ERCAIT . URE &7 ROBINZTTSZRIZ

T UUBTRISLLE AeMaltels

(7%}
-——-N
-—-\J

pre————
Sa—

LA RO

N
LU

IF—




5 HGJaS n2 1

G.1

N e

)"" [ Z

TN— PO

e §é::.'\';:' i’
L L. ' /
1 V@ \,\‘._

/z

i

a o

Y
N

) L,

ES ¢ .l
VA% A

ff'*ﬁ“ H A

Rﬁ; Jf ’
iy ‘h’mfﬁ'&""‘? “faebrd Joor
/é‘ Firmecor L. Gretn Fosfor s

//’///J// o

LARAY




A

/

i
I I




PPLICATIONS MECANIC!U ®f ST ROBINSITERIE
TIDUSTRILILIE AeHeReTo

31




r\ng

HCJAS

5

FIG.2

<]

///\/ ANNN




8L stel i

£

3%

= oSsU TYPOH &




APPLICATIONS MzCAHI Us8 T ROBINLUPLRIL
INDUSTRIELLE AsMeRels

31

N

T -z ' @t 27

/o2 K
26




5 HOJ&s nt

FIG.3

mﬁ// ~7
7 o 77224

1
1

1

NN

1T

r‘f‘lf' [ H
\\ m’” -
\ﬂ%ﬁ\ml LW

-




PN P

145

v 914

5T OROOH 4



APFLICATIONS KECARIGUES X7 ROBINZTIERIZ
INDUSTRIELLE AsFeReI.

7 3 12 17,19 15

| p
I XTI /14 \

A [ JOR
31 /N , 16 NIAP< '\7_41/////,4




5 HCIrS nb &

FIG.4

\

4 1 | A

NN NN R AN




APPLICATIONG DaTAPTT 7148 ST 20RIN TP nT.)
THOUCTRIBLLL AcVoRaTa

BTRGGAL n@ B

FIG.5

17

K B NN
'\/// B\
~ 0 N N

==

18

L
e




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



