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----  *■” • ‘ ‘ J .

riTUl.O UK t.A INVENCION
PERFECCIONAMIENTOS EN ACCIONADORES

-------— — — -------- r ----- r—

GOBERNABLES

A DISTANCIA.

(0EOI.ICITANTCC»!

APPÉÍCACI0N5 MCCANIQIJES E l  ROBINETTERIE  

A . f l . R . I .  ;

_ _ _ _ _ ---- — ,--- ---- !------ i

i n o u s t r i ^l i e : • '

OOMICIUO DEL SOLICITANTE .
50 Awenue ATim8.snil, 75012 PARIS ,  F r a n c i a .  ;

PNVÍNTOB IIS1 .1 ' .1 ‘ * '
ICaurice BDNAFOUS, In g .

0) rm/LAHfes»

(0 «PRESENTANTE - * * i

■ GOMEZ- ACEBO.

UNE A • 4 MOR. 310 » U T IL IC E S E  COM O. P R IM E R A  P A G IN A  D E  L A  M EM O R IA

ÜUALITY



I.a presento invención se refiere a unos |
¡perfeccionamientos sn accionadores gobernables a distancia per 

medio3 mecánicos, hidráulicos o neumáticos, y que vpelvgn
5

a su posición inicial desde el momento mismo que dejan 'de ;
ser solicitados, proporcionando al proceso al ¡que optan aso- ¡

¡
ciados una nresión y un par-de solicitación cuyo módulo;'vari^ 
a ln largo de la carrera en función riel principio y do'^a 
ley de funcionamiento de un proceso.

iñas particularmente tiene por objeto un l
accinnador que utiliza un aato hidráulico o neumático da 
simple efecto concebido para la manipulación de válvulas 
de mariposa o similares y que comprende un dispositivo mecá­
nico de acumulación de energía para la solicitación rie la 
mariposa y su mantenimiento en posición extrema cuando la 
presión motriz ( hidráulica o neumática ) es i ni ericir a un
cierto valor.

5e sane que dichos accicnadqres deban . 
permitir defjnir una posición de cierra muy precisa, condicic 
nando así 3c¿ estanquidad de la válvula y el buen comporta­
miento del asiento o del anilio flexible.

\

Deban además permitir transmitir al eje
de gobierno de ia mariposa el par necesario con exclusión 
rie cualquier otro esfuerzo, procurar un par importante carcaj 
del cierre de la válvula, asegurar un bloqueo mecánico en po — 
sición de cierre, y por último mover la mariposa mas lenta­
mente corea del cierre que cerca de la apertura^ eJ.lq para 
conseguir la disminución de caudal regular y evitar las per­
turbaciones riettidaa a los golpes de ariete durante «1 cierre.

Esta parfnetamente claro que taieq carac­
terísticas pueden obtenerse en un sentida por inedia c|o m  gato
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de himpla efecto hidráulico o. neumático asociado a fin si'u.te--j' 
ma de transmisión y de conversión (movimiento pecti JLíneq, ,..l 
movimiento de rota.cicnV apropiado.

T!or el contrario, ocurre de otra modo para 
el funcionamiento en sentido inverso riel, accignador en au~ J 
a ene i a de presión hidráulica o neumática.

Ya se ha realizado, para- permitir, el re-.. .
torno en posición inicial del gato y, consecnerjtaniaqte, d.e la j

r i
válvula cuando el gato no es ya solicitado por una prosipn, jt j 
sistemas de acumulaciones que comprenden muelles,, por ejemplo j 
simples miiBlie3 helicoidales, que sen comprimidor, por el . . . 1
vastago del. .gato cuando este último es sometido, a una t.resiáh ; 
hidráulica de contra 1,absorhiendo, en forma de energía poten-' . . . • i - j' .
cíal una'parte de la energía del gato y que restituyen esta ; 
energía rechazando el vastago del gato en posición ipiciaí . j-, 
cuando este último no es ya motriz. ¡

'jiri'embargo, la utilización ¡Je diphds mue­
lles de solicitación no' permito obtener laá propiedades qn-'. 
teriormente mencionadas y ello, principalmente, por el hecho 
de que el sistema de transmisión y de conversión tiene ge- . .. j 
noralmente en cuenta el hecho de que la rresión;ejercida por ¡ 
el vastago del gato es constante todo a lo largg de û des- ' '

plazamiento. !
Desdo-entonces, este sisteme no es' ya pon- 

veniente, cuando, en ausnncia.de presión d.e gobierno el apelo- 
nador'retorna a su posición inicial, bajo el efe'cto rip- lô  : 
muelies da acumulación de enerqía. En pfectg, se sabe que la 
fuerza ejercida,oor un muelle no as constante» ppro varia en 
función de su alargamiento. Ed consenc'uencig, si. la'ápción ■ 
del gato está destinada a asegurar la apertura tí® la. válvula,



si ssfnerzo ejercí. >10 por el muelle da solicitación para nsc-¡ 
gurarel. cierre de Ja válvula será más -fuerte al principio j
de la carrera de cierre que en el .cierre, lo , quB es contrarió1 • ' i
a los fines buscados.

La invención tiene por objeto suprimir-
estns.inconvenientes. Propone un accionador equipado da un ,
Sistema de acumulación da anerqía que sea compatible con el'
sistema de transmisión y de conversión asociado al vastago'
del gato neumático o hidráulico, da modo a obtener, durante ,
el retorno en posición inicial del accionador, en ajiseñcia.

. - . # i . *de presión de gobierno, una fuerza de solicitación puyo vâ o..- 
varia Bn función del desplazamiento del vástaqo del gato se­
gún una ley apropiada a los finas buscados.

F_n consecuencia, el accionador spqún la 
invención se compone esencialmente de un organp motriz, j
ejemplo de un gato hidráulico o neumático de -simple efecto,! 
cuyo órgano móvil ce salida de movimiento rectilíneo (pOi. ; 
ajemplo riel vásLauo del gato)- es solidario de ¡in sistema j 
mecánico de transmisión y da conversión, movimiento rectilíneo/.
movimiento de rotación, y comprende en su porción extrema- • ‘ - - y ■
al menos una rampa sobre la que viene a apoyarle y q roc[ar
i - • • ’ - ‘
al menos una roldana sometida a la. acción ríe un dispositivo 
elástico que sirvo da acumulador de energía, dg modo que, 
por una parte, cuando el órgano móvil do salidi? se. desplaza 
en. un sentido ba'.o la acción de una presión de gobierno que 
surge del órgano motriz, la rampa rechaza la roldana coptra 
iaroción de las fuerzas elásticas, desplazamiento durantp ol 
cual el' dispositivo elástico almacena, una par te de..la enpr- 
gía proporcionada por él órgano motriz en forma de er.err|.i.a 
potencial, y, por otra, en ausencia de una presión do ncbier
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no riel, .órganomotriz,- qu8 esta -energía potencial almacenada'. 
Provoque el retorno en posición inicial,del órgano de.salida 
por la accion. de la roldana sobre la rampa según uĥ i '-de.; 
variación fuerza/desplazamiento, ‘función de.1 pprfíl de la 
rampa, siendo adaptado consecuentemente .eq-te pér-fíl a la na­
turaleza del sistema de transmisión, y de conversión y,..por.;• 
ello, a los fines’buscados. . . .

Según una forma de aplicación del accipnador 
según la invención a tina válvula de mariposa ctjya’ apertura' • 
y cierre se consiguen respectivamente mediante rotación, tie . 
un. cuarto de vuelta del eje de la mariposa, a.l sistema'mpcá-, ,- 
nico' do. transmisión y. de conversión movimiento rectilíneo-j . 

movimiento de -rotación, puede comprender una -biela árticulad'a -. 
por úna parte .sobre una rótula solidaria, del órgano’ da, salida : . 
del accionadur y,- por otra, sobre la'porción extrema de. un. 
brazo de. palanca solidaria de un -mandril-mgntadp'f i jpmeñte^ -' .' 
.sdbr.é'el árbol o el perfíI cuadrado de accionamiento’de .;ia . 
mariposa. '/• • ; "

E3te sistema . de* transmisión' -y de .conversión-: .-. 
permite ventajosamente obtener--'sobré el eje de -accianamiento 
de la mariposa un.par 'motor que, partiendo de la-pcsibión 
abierta de la válvula, aumenta prpqre’tivamente basta 3.a. posi- ' 
clon de cierre conde teóricamente! as indefinido, y.elio,' pará . 
un esfuerzo sensi b.l emente constante dal órgano, rijptor.

..-Unas' formas de raalizacióp de la invención 
se describirán a continuación, a títnlp de- ejemplo .no l.imitá- • 
tivo y con referencia .a las finuras .anexas, en lás. qnp: • i- -

: . 1 ■ Las figuras 1 y 2 representan, an sección ■ v. 
axial, longitudinal, un. accioí\aoor para válvula dp marjposg 
equipetíci de un-gato neumático- de simple e'f a.qto, correspondiendo

- . - !' ' ' • ' - -. ' • . ’
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la finura 1 a la posición cerrr.ua de la válvula y la fiours|
■ ’ !

2 a la posición abierta de la válvula.
tas figuras 3 y. 4 son dos secciones axial

longitudinales similares a las de las fiqurao 1 y 2 en las- 
cuelen el acoionador está provisto de un pato hidráulica.

i

La finura 5 es una sección iseqiin íl'lula 1?

finuras 1, 2, 3 v 4.
Las fiquras fi, 7, 8 son tre;; secciones

esquemáticas que permitan ilustrar el principio del sistema
. ' • i

de transmisión y da conversión utilizado en las figuras 1, 2,j
3 y 4.

Con referencia a las finuras 1, 2 y 5, el ¡
i

accionador 1, comprende un gato neumático 2 de simple efpcto,, 
qiis comprende, da forma clásica, un cilindro 3 y un pistpn 4 
solidario de un vastago 5 móvil rectilíneamente. Este vastago . 

5.comprende, en su parte central, .un núcleo 6 sobre el que 
viene a articularse una biela 7 a sii vez articulada sobro 
un bra20 da palanca 8 solidario de un mandril 9 montado, ■f i ja- 
menta sobre el perfil cuadrado de.accionamiento 10 de una 
válvula da mariposa. Debe hacerse notar a esta respapto .que 
el vástaqo 5 dol qato 2 así como los elementos del sistema 
de transmisión y ¡le conversión, a saber: lg biela 7 y el urazD 
de palanca 8, están situados an planos ortogonales al eje 
de .accionamiento de la mariposa de. la válvula.

El vastago 5 dpi gqto 2 lleva, 8n su por­
ción extrema libre, una rampa o una leva ojival 12 cqya ppr- 
ción extrema desliza nn un tubo de quiodo 13 que sirve para 
asequrar al vástano fi un'desplazamiento meramente rectilíneo

y .sin tolerancia lateral.
En la superficie externa da la lava ojival
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12:viene-a npoyarso una pluralidad de roldanas 14 que permitan 
llevar sobre la leva 12, por nsdio de un sistema de reenvió 
angular, la presión ejercida por un elemento elastipo dis- | 
puesto coaxialmente a la periferia externa del. tubo de quiadij

13. . , . • * - ' - : -- ’
' . En el'ejemplo' representado, el sistema 

vio se compone de una pieza móvil o bascula 15 en forma de ■
■ porción’de corona, de ángulo en el centro aproximadamente. igi-al 
a 909 cuya superficie periférica externa viene a apoyarse i 
sobre la superficie periférica interna de forma complementaria,,
de una pieza de apoyo 16 solidaria del cuerpo 47 del acciona-i 7

;idor 1. Para limitar al máximo los desperdicios de nnerqxa pori 
frotamiento entre lá pieza móvil o bascula 15 .y’ la pieza de 
apoyo 16, se dispone, un dispositivo de rodaBiarjto a agujas o 
a rodilioí IB-entra las dos superficies. . , -

La .pieza .móvil 15 lleva en una porción ex­
trema uná roldana 14 montada p i votante .que se pone 'em.'cointact 
con la leva ojival 12,. y. j' del otro lado, un rodillo 19 so Sara 
el pile viene, a'.apoyarse una arandela '?D deslizante s.pl¡¡ra el- 
tubo de guiado 13 y sometida a los esfuerzos del elepienfccj-...■ 
elástico.-.Así 'pues, durante los desplazamientos de lf pispa 
.móvil.Í5, el rodillo 19 puede rodar radialmente sobre la 7. 

arandela 20. ’ -
Asimismo e.l elemento elásticp estí consti-1 

tuido por un api iamiento de'arandelas elásticas 22 d^spuepto 
alrededor del tubo de guiado 13 entre una parte 5Ü3 dqjl cuerpo 
17 del accionarior, que sirve de tope,.y la arancela 20.

* Asi pues.pn el caso en qjse .el cierra de 7: 
la válvula sé obtenga por acción cié 1 elemento'elástico, aw7 

posición .cerrada da la válvula (figura- I),- ̂ 1 'yastago 5 eíf..
7{ . • <
1 1. '

... - o ,  ■
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"tragado" y las roldanas 14 se ponen en contacto cop la parci 
extrema de menor diámetro na la leva ojival 12. .Cl plóiñénfcb 
elástico está entonces en parte dostensadq.- Para obtener la’

' ; i

apertura de la válvula, se pone el gato 2 bajo prestan eje mod 
.a provocar el desplazamiento del vastago 5. Puyante este desi-

ón

p'lazamiento, la leva'ojival 12. rechaza a las roldanas 14. lo 
QUê . por .medio" del sistema de reenvío, provoca- la compresión 
ríe].. elemento elástico. <\si pues, unaparte de la energía pro­
porcionada por el gato 2 se acumula, en forma eje enqrqia po— |
tendal, por el elemento elástico, il final de carrera de ■
apertura, les roldanas 14 están en contacto con el diámetro j

mayor de la lava (figura 2). i
Cuando se suprime '.a presión en e.l interior* 

del qato 2, el vastago 5, que no está ya sometido más qup a; |- ;; : I
la', fuerza de solicitación, se desplaza en sentido Inverso 
del anterior.', ocasionando o 1 cierre de la válvula (fignré;ij.

luranté este désp 1-azamiento la fuorza .’cie - ; 
solicitación sigua una ley de variación directamente fiindon, 
por una parte, de La naturaleza dal elemento elástico, y 
por otra, ;de1.perfil de la leva 12. Quede bien entendido que 
asta ley de variación que se transforma por la función, bq 
transferencia del sistema ds transmisión.y de conversión, 
se establece para responder de forma óptima a las jueyes de 

apertura y de cierre de la válvula.
• Con referencia a las fiquras 3 y 4» elac-

cionador que ha recibido una disposición simétrica del siste­
ma de transmisión y de conversión .27, asegura el retorno a 
la posición de apertura de la válvula por al sistema fia acu­
mulación de energía 2H, mientras que el cierre de la válvula 

.es asegurado por !a acción del gato 26,30.
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i sra permitir. la' manipulación de apertura ' 

en el caso en que la válvula esté en posición fie ciprre bajo j 
el efecto dal dispositivo elástico, (o inversamente) Cuando

. ’ . i1
la energía hidráulica o neumática no es disponible, por ejem- 
pío en el caso de averia de la instalación que proporciona 
o que distribuya' la energía o durante la puesta en marcha de ; ., 
la instalación,, la invención prBvé un sistema ele gobierno de 

auxilio.
A este efecto una abertura fileteada 29 

coaxial al vastago 5 da 1 gato, y situada por. dqtrás de la 
leva ojival 12 es agenciada en el cuerpo del aqcionqdor.

pata abertura 29 está normalir¡ente cerrada 
pc.r un. capuchón 31 qiíe puede'ser quitado y sustituido si ello 
as necesario, cuando la energía hidráulica o neumática falta, 
por un vastago fileteado 32 que viene a enroscarse en la 
abertura 29,y que rechaza, durante la enroscadura, la parte 
posterior da la leva ojival 12 sustituyendo así’ el esfuerzo 
de la presión hidráulica o neumática no disponible.
• - ' las .figuras 5,-7 y 8. permitep mejpr com-, '■
prender el principio de funcionamiento riel sistema dp transmi­
sión y de conversión utilizado en.el accipnadQ.p representado / 
en las figuras 1, 2, 3 y 4, y en partjcijlar las posi^iünqs ; 
respectivas que toman el núcleo 5, las bielas -7'y si mandril . ‘
9 en posición ríe apertura (figura 6) gn posición intermedia 

(figura .-7) y en posición cerrada (figura’B) de. ja válvula.
Así pues, parece que, si.:.se sqmetá el npcleD 

6 en-el que está articulada lá biela 7, a upa fuerza constant3̂  
en la posición de apertura representada en ,1a finura ñ, ai 
par disponible en ei Bja del mandril rpsponde,a la: ecuación : ’ 
c b. F. h ( siendo h la distancia de la-biela 7 ,al eje-del
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mandril 9).
medida del dosp laxamiento de l nnc leo h se 

comorue ba en primer luqar un liesro decrecimiento del par C ; 
ante una pequeña disminución de la distancia h2 (figura ?) 
que a continuación es compensado por e] aumentp do la compo­
nente F2 de la fuerza F an el eje longitudinal de h  biela 7, 
aumentando este par a continuación de forma ¡.'rogresiva al 
llegar a la posición de cierre representada en la ficu-ra o 
donde teóricamente es indefinido. :

F1 pequeño decrecimiento del par en posi­
ción intermedia as fácilmente compensado por una conf o rn.aciotj 
apropiada de1 perfil de la rampa ojival 12» I

Descrita suficientemente la naturaleza del 

invento asi como la manera de realizarlo en la practica, de-¡ 
be hacerse constar que las disposiciones anteriormente indi-j 
cadas son susceptibles de modificacionos de detalle, en cuanj
to no alteren su principio fundamental. ¡

3EIVI NO 10 ACIONES •
---------------------------  _ |

1.- perfeccionamientos en acscionqriores ¡
gobernables a distancia,'y que vuelven a su posición inicial]

ídesde el momento mismo que dejan de ser solicitados,, en par­
ticular para válvulas "cuarto de vuelta", caracterizados 
porque están constituidas esencialmente por un órgano motriz,; 
tal corno un gato hidráulico o neumático de simple efecto, 
cuyo órgano móvil de salida de movimiento rectilíneo -tal 
como el vastago del gato- es solidario de un sistema mecanice 
de .transmisión y da conversión movimiento1 rectilíneo/movi.mie£¡ 
to de rotación, y compror.de en su porción extrema al menos 
una rampa en la.que viene a apoyarse y a rodar pl menos una 
roldana sometida a la acción de'nn. dispositivo plástico que



sirve de acumulador de energía, t* e modo que, ppr una parte, 
cuando el órgano móvil de salida se desplaza en un mentido 
bajo' la acción dei órgano motriz, la rampa rechaze .la roldana, 
contra la acción del dispositivo elástico,' desplazamiento 

durante el cual el dispositivo elástico almacena una parta 
da la energía 'del órgano motriz en forma de analgía potencial, 
y por otra parte, bajo el efecto de una caida c|e la presión 
motriz, que esta energía potencial almacenada provoque el 
retorno en posición inicial del órgano de saliqa, por la acción, 
de la roldana sobre la rampa, según una ley de variación 
fuerza-desplazamiento, función del perfil de la rampa,', siendo 
adaptado consecuentemente este perfil a la naturaleza del 
sistema de transmisión y de conversión y a los fines busca­

dos. . ;
' . . ■ . i .2. - Perfeccionamientos según' la '.reivindicâ :

ción 1, caracterizados porque el sistema mecanipo de trans­
misión' y de conversión movimiento rectilíneo/movimiepto de ' : 
rotación, comprende una biela articulada, por upa. papte, sobr i  

el órgano de salida del órgano motriz, y por otpa, sgbre la ' . 
porción extrema de un brazo' da palanca solidarip de un msndríjl, 
montado fijamente sobra el árbol p en perfil cuqdradó de ac- 
cionamiento de la válvula. . , :

3. - Perfeccionamientos "según una pe las
reivindicaciones anteriores, caracterizados, porejúe la rampa .. 
consiste .en .tina- 'leva ojival, cuya-'porción estreñía desliza • 
en un 'tubo de guiado solidario del cuerpo del accionador, y
porque en la superficie externa dq 
apoyarse una pluralidad de rqldanas 
la leva, por medio de un sistema de 
fuerzo .ejercido por un dispositivo

la lava ojival viepenq 
que permiten llevar sqbre 
reenvió angular, el es- 
elástico montada cpaxial-
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mente, a la periferia externa del tubo de quicio. j
¿i # - Perfeccionamientos sequn la reivindi- ; 

cacion 3, caracterizados porque ni sistema de pon\4o anclar 
se compone de una pieza móvil o basculante, en forma da por­
ción de carona cuya superficie periférica externa sq apova |

i

sobre la superficie periférica interna, da forma complemnn- jt
taria, de una pieza de apoyo solidaria dal cuerpo dpi acmo- 
nador, pudienrio interponerse un dispositivo de rodamiento a 
agujas o a rodillos entre las su erfícies. ¡

5,- Perfeccionamientos según la reivindica­

ción 4, caracterizados porque la pieza móvil o basculante,
lleva en una porción extrema una roldana que viene a aoo/arse, 
-sobre la leva ojival,y del otro lado un rodillo sobre el que 
viene a apoyarse una arandela deslizante sobre el tubo ríe 
guiado y sometida a los esfuerzos riel dispositivo allstipo.

5^- parfaccionamientos seguq una de l.as
: i

reivindicaciones anteriores, caracterizados porque el disno- j 
-altivo elástico está constituido por un apilamiento de rol- , 
dañas elásticas, dispuestos alrededor del tubo de guiado en- j 
tre una parte del cuerpo del accionador que sirve de tope 

y la arandela.
7,- perfeccionamientos según una de las 

reivindicaciones anteriores, caracterizados porque el orejano 
motriz consiste en un gato hidráulico o un gato neumático.

8.- Perfeccionamientos según una de las 
reivindicaciones anteriores, caracterizados porgue su cuerpo 
comprende una abertura fileteada situada pqr deprás de la j 
rampa ojival, y coaxial a ésta, estando normalmente cerrada j 
ssta abertura por un canuchón que puede ser quitado y susti- j 
tuirio, en caso de necesidad por un vastago fileteado que srr-í

V



\i b  da goblarnó da auxilio y que viane a rechazar, durante 
la enroscadura,.la parte posterior de la leva pjiual, de modo 
a aseqiirar la manipulación en ausencia de presjón motriz.

9.- Perfeccionamientos en accionadores 
gobernables a distancia, tal y como queda 'sustanciajmente des 
crito en la presente Memoria e ilustrado en los adjijntos di­

bujos.
psta Memoria consta ds trece hojas escritas
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