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MEMORIA DESCRIPTIVA j
El presente invento se refiere a un dispositivo de inte­

rrupción final, aplicable a un árbol y que se mueve en el inte- ! 
rior de un recinto difícilmente accesible, y en el que se des- j 
plaza una tuerca corredera con una superficie de tope contra j
un contacto de conmutación estacionario, con un pisón que se - J|
puede desengranar axialmente desde el exterior y que se encuen- j 
tra entre el husillo roscado y el accionamiento del árbol. s

Ya se conoce la forma de equipar arboles accionados, por - !
ejemplo para el enrollado y desenrollado de puertas enrollables, j

E

persianas, etc., con un interruptor final el cual en cada di- j 
rección de rotación del árbol, sólo permite determinado número 
de revoluciones, desconectando a continuación el accionamiento

i
o cambiando la dirección de accionamiento respectivamente. De- j 
bido a las diferentes y a menudo limitadas condiciones de mon­
taje, se debe montar el interruptor final a menudo un lugar di­
fícilmente accesible, tal como por ejemplo en el interior de un 
árbol hueco accionado o en otros alojamientos de dificil acceso, 
por ejemplo nichos de manipostería. Como consecuencia de las to­
lerancias que a menudo no se producen hssta el montaje, el inte­
rruptor final debe estar equipado con un dispositivo de ajuste 
que permita efectuar posteriormente y desde el exterior un ajus­
te y establecimiento de los puntos deseados de conexión. Debe 

ser posible modificar o corregir posteriormente la regulación 
del contacto de conmutación y por lo tanto también del punto de 
conmutación, por ejemplo en caso de trabajos de reparación, rea­

juste y entretenimiento.
En todos estos casos hay que asegurar un máximo de seguri­

dad de funcionamiento en los dispositivos de conmutación regu­
lación, pues una reparación del interruptor final o una substi-
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tución del mismo exige con frecuencia grandes trabajos de - 
montaje. Ya se conocen interruptores finales (DI-OS 2.163.559, 
DT-OS 2 .163.7 3 6), en los que se ha previsto un husillo rosca­
do unido con un accionamiento, y en el que ejerce un movimiento ¡ 

5. de vaivén una tuerca corredera dispuesta a prueba de torsiones

y que a su vez choca contra los contactos de conmutación. Sin 
embargo los dos interruptores finales ya conocidos tienen la 
desventaja de que el husillo roscado, también durante los tra­
bajos de ajuste, continua estando acoplado permanentemente con 

1 0. el accionamiento y circula con el mismo, de tal forma que se
precisa bien sea un desacoplamiento complicado y propenso a - 
pertubsciones entre la tuerca corredera y el husillo roscado, 
o se debe conformarse con cierta limitación de la zona de rota­
ción a recorrer por el accionamiento en caso de trabajos de —

1 5. ajuste. Además, ambos interruptores finales ya conocidos tienen
la desventaja de que vuelven a su posición inicial después - 
del accionamiento de un dispositivo de desacoplamiento necesa­
rio para los trabajos de ajuste. Por consiguiente no es posible 
modificar los.límites de la zona de movimiento del árbol accio- 

2 0. nado regulando, en forma paralela al desplazamiento del corres
pondiente límite, el correspondiente punto de referencia den­
tro de la zona de funcionamiento y en relación al correspondiera 
te dispositivo de conmutación. Además, en ambos interruptores 
finales, y como consecuencia del retroceso del muelle, están 

2 5. limitados los :recori*idos de la correspondiente tuerca correde­
ra, porque hay que impedir que los elementos al retroceder - 
choquen con una velocidad de-masiado elevada contara otras para­
tas del dispositivo de conmutación final, donde pueden causar 

o sufrir daños. Por cierto ambos interruptores finales ofre- 
30. cen la ventaja de que después del desacoplamiento están libe-



rados al mismo tiempo sus contactos de conmutación final. j

También se conoce otro interruptor final (PR-PS 2.204.861), :
que evita la desventaja esencial de ambos interruptores finales 
arriba descritos, previendo entre el árbol accionado y el husi­
llo roscado un piñón engranable y desengranable, de tal forma 
roscado un piñón engranable y desengranable, de tal forma que 
se pueden llevar a cabo los trabajos de ajuste con el husillo 
roscado parado. Por lo tanto no está limitada de ninguna forma 

la zona de rotación del árbol accionado que se puede recorrer 
durante los trabajos de ajuste, sin que sea preciso llevar a - 
cabo un complicado desacoplamiento entre el husillo roscado y 
la tuerca corredera. Para asegurar esta gran ventaja, el inte­

rruptor final en cuestión debe conformarse con que se siga. - 
manteniendo el engrane entre la tuerca corredera y el correspon 
diente contacto de conmutación final, incluso con el piñón de 
acoplamiento desengrando, debiéndose prever por consiguiente con 
el piñón de acoplamiento otro contacto de puente para permitir 
la puesta en marcha del accionamiento con el interruptor final 
desacoplado. Sin embargo este contacto de puente es especialmen 
te propenso a averías, porque se cierra únicamente en caso de - 
trabajos de ajuste, los que según las experiencias hechas se lie 
van a cabo con muy poca frecuencia, con el resultado de que no 
se quita mediante el frecuente accionamiento de los contactos 
una capa de oxido que tal vez pueda producirse en los contactos 
de conmutación. Por lo tanto, para evitar los trastornos resul­
tantes de esto hay que prever costosos interruptores de puente 
con contactos inoxidables. Teles contactos precisan un espacio 
relativamente grande, debido a lo cual el interruptor final ya 
conocido debe tener un tamaño mínimo, limitándose además sus po­
sibilidades de montaje. Además tanto el interruptor final espe-
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cífIco, cono los dos interruptores finales descritos con ante­
rioridad, llevan un dispositivo para el retorno a la posición 
inicial, de modo que tampoco con éste es posible -y esta es una 
desventaja- alimentar determinada posición intermedia antes de 

efectuar los trabajos de ajuste. Ademas, también en el caso — 
del interruptor final específico se limita la zona de revolu­
ciones de servicio por medio del dispositivo de retroceso, por­
que éste está engranado permanentemente con el husillo roscado, 
pudiendo admitirse sólo un número limitado de revoluciones. 

i q, El presante invento tiene por objeto descubrir un inte­
rruptor final sencillo y a prueba de servicio, también para un 
árbol con elevado número de revoluciones de servicio y que per­
mite llevar a cabo los trabajos de ajuste, si fuese necesario, 
también por medio de un punto de referencia que se encuentra -• j 

1 5# dentro de dicha gama. Este cometido se soluciona en el caso del
interruptor final específico debido al hecho de que el acciona­

miento tiene una corona dentada en relación a la que se ha dis­
puesto en forma desengranable el piñón unido con el husillo - 
roscado con liberación mecánica del contacto de conmutación. ¡

2 0. Con el husillo roscado en la posición desengranada, se ha
liberado simultáneamente el contacto de conmutación previsto - 
para el correspondiente sentido de rotación, de tal modo que se 
pueda accionar el árbol en dicho sentido de rotación sin que se 

nrecise para estos efectos da un contacto de conmutación adicio- 

2 5, nal que actúe de puente. Como quiera que el interruptor final
construido según el presente invento no lleva un dispositivo 
que lo haga retroceder a una de sus posiciones iniciales, des­
pués del desengrane de su husillo roscado, su gama de revolucio- (

, i
nes de servicio ya no depende de la capacidad de recepción de j
tal dispositivo, sino esencialmente del número de pasos de rosca j30.
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del husillo roscado, que puede tener cualquier longitud dentro 
de los límites convencionales en la construcción de máquinas. 
Debido a la falta del dispositivo de retroceso, la tuerca co­
rredera del interruptor final sigue manteniendo su posición - 
también después del desacoplamiento del husillo roscado. También 
después del engrane del husillo roscado, el interruptor finel 
se encuentra en la posición prescrita, por ejemplo en la posi­
ción de conmutación, de modo que con el árbol accionado ajusta­

do en cualquier posición, y únicamente engranando el husillo 
roscado y por lo tanto también el mecanismo de conmutación se 
atribuye exactamente a dicha posición el lugar previamente defi 
nido. Por consiguiente todo el proceso de ajuste del inte­
rruptor final consiste en engranar el husillo roscado con el — 
árbol accionado en la posición deseada. Si fuese necesario re­
petir el ajuste, se puede quitar el efecto del interruptor fi­
nal desengranado el husillo roscado hasta que se vuelva a engra­
nar éste, en cuyo caso se desconectara automática y exactamente 
en la posición en la que se encontraba el accionamiento al - 
engranar el husillo. La totalidad de los gastos de fabricación 
es pequeña, y se ha mejorado la seguridad general de servicio 
a causa de la falta de piezas móviles de ajuste expuestas a la 
intervención de grandes fuerzas. Como quiera que el husillo — 
roscado se encuentra fuera del flujo del par de giro necesario 
para el accionamiento del 8rbol, solo tendrá que transmitir — 

las fuerzas necesarias para el accionamiento del interruptor 
final, pudiéndose por lo tanto dimensionar con un peso corres­
pondiente reducido. Como quiera que se puede desplazar única­
mente el husillo roscado propiamente dicho por una zona do de­
sengrane, se pueden prever husillos roscados muy largos, con 
pequeña altura de paso, para grandes gamas de servicio.
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En términos generales se puede decir que S6 puede asegurar 
un ajuste muy preciso. Grades a la conexión, en unión positiva 
entre el piñón y la corona dentada no puede cambiar el punto de 

conmutación durante el servicio. Sin embargo, al diseñar corres­
pondientemente la dentadura, se puede engranar el piñón en cual 
quier posición, ocupando a continuación un número de posiciones j

i

angulares de acuerdo con el número de sus dientes. Por lo tanto 
el diseño de la dentadura determina la tolerancia de ajuste - 
entre el punto de conmutación final deseado y el reproducible 
por el interruptor final, el cual por consiguiente se puede re­
gistrar con exactitud e incluirse por medio de medidas muy sen- 

- - - cillas. Además, especialmente en cqso de una dentadura recta - 
por parejas, se puede compensar una gam8 de tolerancias de cual­
quier magnitud entre el piñón y la corona dentada mediante el 
correspondiente dimensionado de la longitud de flancos, de tal 

modo que se puedan compensar en dicho lugar las tolerancias - 
axiales que se produzcan durante la fabricación. los elementos 
individuales del interruptor final, según el presente invento, 
pueden construirse económicamente y montarse fácilmente gracias 
q las grandes tolerancias axiales admisibles.

Empleando un único husillo roscado asi como el correspondien 
te contacto de conmutación se obtiene una posición final conmu 
tada para un sentido de rotación del árbol. En cuanto ls zona 
de servicio del a'rbol accionado sea más pequeña que la zona de 

servicio admitida por el interruptor final según el presente 
invento, que está establecida por la proporción de transmisión 
entre el husillo roscado y el árbol accionado, asi como por el 
número de los pasos del husillo roscado, tampoco pueden produ­
cirse deterioros al chocar la tuerca corredera contra el aloja­

miento del husillo roscado.
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La superficie de tope puede constituirse por ejemplo por 
un saliente en la tuerca corredera. El dispositivo de conmuta­
ción final puede constar por ejemplo de una continuación lisa 
y cilindrica del husillo roscado con diámetro del núcleo rosca- 
dp contra la cual choca la tuerca 'corredera al final de su des­
plazamiento y contra la fuerza del muelle, y sobre la cual, de­
bido a la falta de pasos y a pesar de otras revoluciones adicio­
nales del husillo roscado, ya no puede avanzar. En este caso 
la suspensión elástica empuj8 la tuerca corredera continuamente 

contra los pasos salientes, de tal modo que la tuerca correde­
ra vuelva a sobreponerse sobre el husillo roscado en el sentido 
opuesto de rotación. Por lo tanto el número de revoluciones - 
del árbol está limitado en la dirección conectada mientras que

es ilimitado en la otra dirección.
21 interruptor final especifico ya conocido va equipado con 

un dispositivo adicional de conmutación final, con un segundo 
contacto de conmutación. Dicho dispositivo va dispuesto un po­
co delante del extremo, alejado del primer contacto de conmuta­
ción, del recorrido de la superficie de tope. Sn el caso del 
interruptor final ya conocido se ha intercalado entre la tuerca 

corredera y el interruptor de seguridad un varillaje. En el - 
interruotor final según el presente invento, se ha previsto — 
convenientemente y en forma no propensa a averias, la posibili­

dad de disponer el segundo contacto de conmutación en el reco­
rrido de la superficie de tope. Por medio de los dos contactos 

de conmutación se establece por consiguiente una zona de servi­
cio para el árbol accionado, dentro de la cual se puede despla­
zar en cualquier direccióh, y que esta limitada por uno de los 
contactos de conmutación. Debido al engrqne del accionamiento, 
según el presente ihvento, para-el husillo roscado, se puede
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ajustar la zona de servicio previamente establecida y previo - 
ejuste del árbol accionado, de acuerdo con la posición del mismo. 
Dicha forma de ejecución del presente invento se destaca por su 
gran sencillez y ofrece grandes ventajas en los cqsos en los - 
que, por ejemplo, al accionar el árbol solo interesen su apro­
ximada zona de servicio y tal vez la posición exacta de uno de 

ambos puntos de conmutación.
En el interruptor final específico y8 se conoce la posibili­

dad de prever dos husillos roscados, dos correspondientes con­
tactos de conmutación y dos correspondientes tuercas correderas. 

En este caso se puede engranar el mecanismo de conmutación fi­
nal para un sentido de rotación, y en forma independiente del 
otro, para el establecimiento del correspondiente punto de con­
mutación, de tal modo que se puedan elegir 8 discreción y dentro 
de la gama de servicio del interruptor final, los puntos de - 
conmutación, disponiéndose desde el primer punto ajustado de con 
mutación de toda la gama de servicio del interruptor final para 
el establecimiento del otro punto de conmutación. Si ya se ha 
ajustado un punto de conmutación, y en el caso de que se sobre­

pase durante los trabajos de ajuste para el otro punto de conmu 
tación la gama de servicio del interruptor final, un dispositivo 

adicional de conmutación final puede engranar, si fuese necesa­
rio, con objeto de impedir el deterioro del interruptor final.

Para poder realizar tal dispositivo de seguridad sin grandes 
desembolsos de construcción, se puede prever según el presente 
invento la posibilidad de que el contacto de conmutación de un 
husillo roscado sirva simultáneamente como segundo contacto de 
conmutación del otro. En este caso son igual de largos los reco­
rridos de la tuerca corredera correspondiente a un husillo rosca, 
do, y por consiguiente, de las levas de conmutación formadas
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por laa superficies de tope, transcurriendo en paralelo uno en 

relación si otro. Se ha previsto Un contacto final en los extre­
mos de los recorridos cubriendo la gama de intervención o engra­
ne de Cada una de las dos levss de conmutación. Sin desembolsos

5. especiales de construcción no se puede deteriorar por consigulen
te el interruptor final según el presente invento, ni siquiera 

en caso de un manejo inapropiado. Si por un error se sobrepasase 
la gama de servicio del interruptor final, se interrumpe el - 
accionamiento en el correspondiente sentido de accionamiento,

1 0. pero puede seguir funcionando en el otro sentido acto seguido,
o en el mismo sentido previo desengrane del correspondiente me­
canismo de conmutación final, de tal forma que se pueda corre­
gir el error de manejo sin pérdida de tiempo y con los medios 

más sencillos.
1 5. SI piñón puede estar dispuesto en foims desplazable en el

husillo roscado en relación a otro contecto que es accionado 
por el piñón desengranado y que puntea el contacto final. Sin — 
embargo, de acuerdo con otra conformación, el husillo roscado 
y el correspondiente piñón son preferentemente desplazables con— 

2 0. juntamente y en forma axial. 3n este caso, al efectuar el de­
sengrane por el desplazamiento axial de todo el husillo roscado, 
y por consiguiente también de la leva de conmutación, se saca 
ésta de su engrane en el contacto final, correspondiendo el re­
corrido de desengrane del husillo roscado como mínimo si recorté 

2p. do de conmutación del contacto final. En este caso, y para de­
sengranar y liberar el contacto final se precisara una sola pie­
za axialmente desplazable, en una forma especialmente sencilla, 
segura y económica.

Para evitar el engrane o desengrane involuntarios, se puede 
30. prever un dispositivo de sujeción para la posición de engrane

/
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o desengrane del husillo roscado, por ejemplo una muesca. Sin 
embargo es especialmente ventajoso prever para cada uno de los 
husillos roscados un muelle que actúe en la dirección de engra­
ne, así como un dispositivo de bloqueo que se puede abrir, y - 
que bloquee el husillo roscado en la posición desengranada. - 
Gracias a esta conformación del presente invento se asegura - 

especialmente un montaje sencillo y sin dificultades del inte­
rruptor final de acuerdo con el presente invento, porque para - 
el ajuste, y después de alcanzar un punto de conmutación final, 
sólo sera preciso abrir un dispositivo de bloqueo, efectuando 
el muelle el desplazamiento del husillo roscado necesario pars 

el engrane, y sujetando a continuación dicho husillo roscado en 
la posición engranada. 3n la posición desen granada no se puede 
acoplar, gracias al dispositivo de bloqueo, el interruptor fi­
nal con el accionamiento durante la colocación y el montaje, - 
asegurándose a causa de la acción permanente del muelle, e inclu 
so de que estuviesen superpuestos los dientes del piñón y de la 
corona dentada, en el peor de los casos en engrane retardado, - 

pero de todas formas seguro.
Se puede disponer el dispositivo de bloqueo, en forma inde­

pendiente del dispositivo de accionamiento, pare el desengrane 

del husillo roscado. Sin embargo, es preferible que un disposi­
tivo de accionamiento biestable esté engranado en uno de los hu­
sillos roscados. Una de las posiciones de reposo de dicho dispo­
sitivo de accionamiento determina la posición engranada del hu­

sillo ro3c8do, y el otro de la posición desengranada. Por consi­
guiente, y gracias al dispositivo de accionamiento con una posi­
ción de reposo en la posición de desengrane, se asegure ls fun­

ción de bloqueo, economizándose de este modo elementos y faci-
1

litándose el manejo, mientras que la posición de reposo, en est£
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do engranado, asegura un funcionamiento libre de averías. Entre 
las posiciones estables de reposo sólo existen posiciones inter­
medias inestables, en las que no se puede quedar suspendido el 

mecanismo de conmutación de conmutación final.
31 dispositivo de accionamiento para el interruptor final pue 

de hacerse salir, por ejemplo en forma de husillos roscados pro­
longados, y en forma paralela al eje de accionamiento, pero pre­
ferentemente debe preverse un perno rotativo elástico, transvex^- 

salmente al husillo roscado, con un mango accesible desde el ex­
terior y una excéntrica, que esta' engranada en el husillo rosca­

do y que engrqna en la posición de bloqueo en un contrafuerte.
Por ejemplo, si el husillo roscado e3tá dispuesto en forma parale­

la al eje y en el interior de un árbol hueco accionado, se pueda 
accionar el perno rotativo desde la superficie exterior del ár­
bol hueco, de tal modo que, incluso en caso de árboles huecos - 
incorporados en nichos de manipostería y accesibles únicamente - 
desde el lado, se pueda accionar posteriormente el mecanismo de 
conmutación final, la suspensión elástica del perno rotativo, 
con su excéntrica sobre la que se spoya el husillo roscado, lo - 
introduce a presión, en la posición desengranada en un contra­
fuerte, bloqueándolo. Para desbloquear el husillo roscado debe 
sacarse del contrafuerte el perno rotativo mediante una fuerza 
que actúan desde el exterior y en contra de la acción de su mue­
lle, junto con su excéntrica, librándose de este modo el husillo 
roscado y engranándose por medio de su muelle. Como quiera que 
sigue existiendo un ligero engrane entra la excéntrica y el husi­
llo roscado, se puede volver a colocar posteriormente el husillo 
roscado en su posición de desengrane bloqueándose allí. Do esto 
forma, y de un modo constructivo especialmente sencillo, se ase­
gura un manejo muy comodo y simple del interruptor final según
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al presante invento.
SI interruptor final, según el presente invento se puede 

montar en todos los sitios donde se pueda conseguir una trans­

misión del movimiento rotativo del árbol accionado al inte- 
5. rruptor final. Si se utiliza un árbol hueco como árbol accion£

do, es especialmente ventajoso emplear el interruptor final, 

según el presente invento, colocándolo en el interior del ár­
bol accionado que tiene la forma de un árbol hueco. En este - 
caso se extiende el husillo roscado en el sentido longitudinal 

2_0 . ¿leí árbol hueco, pudiendo alcanzar prácticamente la longitud
del árbol hueco y obteniéndose una gama de servicio especial­
mente grande. En este caso, el dispositivo de accionamiento 
para el engrane y desengrane del husillo roscado puede prever­
se en el extremo del árbol, dentro del alojamiento, llevándo- 

1 5. lo bien sea en sentido axial o preferentemente radial hacia -
fuera. Por consiguiente es posible colocar un árbol hueco, 
por ejemplo para una persiana, a lo largo de toda la anchura 
de un nicho de manipostería en éste, porque ni el dispositivo 
de conmutación dispuestos en el interior del árbol hueco cir- 

20. dulante, ni el dispositivo de accionamiento previsto en el alo

jamiento, precisan un espacio adicional.
A continuación se explicará más detenidamente el presente 

invento sobre la base de unos dibujos esquemáticos y mediante 

un ejemplo de ejecución.
25. En el dibujo se ha reproducido, como ejemplo de ejecución,

un interruptor final según el presente invento para el montaje 

en un árbol hueco accionado. Se pueden apreciar:
' - En la figura 1 , el interruptor final en sección axial a lo

largo de la línea I - X eh la Figura 2;
En la figura 2, una sección radial q lo largo de la línea30.



II-II de la Figura 1;
Sn la figura 3, 18 vista en plsnta sobre el interruptor 

final según el presente invento;
En la figura 4, una sección radial a lo largo de la linea — 

IV-IV de la Figura 3;
En la figura 5, una sección axial percial a lo largo de la 

línea V-V de la Figura 4, y
Sn la figura 6 , una sección axial parcial a lo largo de la 

línea VI-VI de la Figura 4.
En la Figura 1 se puede apreciar el apoyo izquierdo de un 

árbol axial, en forma de tubo, no reproducido aquí, en sección 
axial. Dicho árbol hueco va colocado sobre 6l anillo de soporte 
1 que lleva en su lado interior una corona dentada 2, y en su 
lado exterior una pieza de arrastre 3» que engrana en una co­
rrespondiente escotadura del árbol hueco.

El anillo de soporte 1 va alojado con uno de sus extremos 
sobre la brida final 4 que consta de dos partes y que se apoya 
mediante la pieza cuadrada 5 sobre un soporte fijo no reprodu­

cido aquí.
El anillo de soporte 1 se desplaza con su extremo libre so­

bre pieza de material plástico 6 , estando protegido contra el 
movimiento axial por medio de un reborde anular 7 en la pieza 
de material plástico 6 , así como por medio de un saliente 8 en 

la brida final 4. En la brida final 4, de dos partes, van aloja­
dos paralelamente al eje del árbol hueco, dos husillos roscados 
9, 10 (por ejemplo, M 10 x 1,5), penetrando el uno al lado del 
otro por la pieza de material plástico 6 y apoyándose con sus 
extremos libres sobre un piso intermedio 11 de material piráti­
co, protegido contra el desplazamiento axial y dispuesto en el 
árbol hueco. En los dos husillos roscados 9 y 10 va dispuesta
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senda tuerca corredera 12 ó 13 respectivamente, que tiene la 
forma de una leva de conmutación, y que se apoya en forma des- 
plszable 30bre la pared interior del árbol hueco, prohibiendo 
por lo tanto un movimiento rotativo.

Sn la figura 3 se ha reproducido el interruptor final en - 
vista en planta. En este caso se puede ver que a la posición 

final de cada una de las levas de conmutación previstas en las 

tuercas correderas 12 y 1 3, corresponde sendo contacto de con­
mutación 14 ó 15 respectivamente, que tiene le forma de un pul 
sador, estando unido firmemente el contacto de conmutación 14 
con la pieza de material plástico 6 , y el contacto d© conmuta­
ción 15 con el piso intermedio 11. Cada uno de los contactos 
de conmutación 14, 15 lleva un empujador 16 ó 17 respectivamen­
te que se puede accionar mediante una pieza deslizante 18, 19 

por cada una de las levas de conmutación.
El contacto de conmutación 14, que corresponde al husillo 

roscado 10, V8 sujeto en el centro entre ambos husillos por me­
dio de una consola a la pieza de material plástico 6 , mientras 
que el contacto de conmutación 15 que corresponde al husillo 
roscado 9 va sujeto en el piso intermedio 11 y en el centro - 
entre ambos husillos roscados 9 y 10 también por medio de una 

consola.
En el dibujo se ha reproducido la tuerca corredera 12, 13 

de cada uno de los husillos roscados 9, 10 en su posición final, 

con ambos contactos de conmutación 14, 15 accionados.
El husillo roscado 9, 10 lleva una continuación cilindrica 

que va alojada por medio de casquillos en la pieza de material 
plástico 6 y a cuyos extremos sobresalientes van sujetos los 

piñones 2 2, 23 por medio de pasadores.
Los husillos roscados 9 y 10 llevan, en el lado alejado de
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la corona dentada 2 , aenda éontinuación cilindrica que va alo­
jada en forma desplazable en el correspondiente taladro en el 
piso intermedio 11 de material plástico, ¿.n este caso la con­
tinuación cilindrica del husillo roscado 10 sirve de núcleo 
de guía para un muelle 24 previsto entre el husillo roscado 
10 y el piso intermedio 11. Se ha previsto un muelle 25 entre 
el casquillo de guía empotrado en la parte de material plásti­
co 6 y el husillo roscado 9 , anagogamente en una continuación 

cilindrica que lleva en su extremo el piñón 23.
Cada uno de los husillos roscados 9, 10 lleva, en la zona 

de la corona dentada 2 , un piñón 2 2, 23 qne se encuentro con­
tinuamente engranado en la corona dentada en la posición de 
servicio reproducida en las Figuras 1 y 2. La corona dentada 
lleva, por ejemplo, el número triple, quintupla o aún mayor 

de dientes que uno de los piñones.
Ambos husillos roscados 9, 10 pueden desplazarse axialmen­

te y contra la carga de los muelles 24 o 25» de la posición 
de engrane, reproducida en el dibujo, de los piñones 2 2, 23 
en la corona dentada 2 . 3n este csso se puede desplazar al 
husillo roscado 9 (Figuras 1 y 3) contra la presión del mue­
lle 25 hacia la izquierda en dirección a la corona dentada 2 , 
engranando en este caso el piñón 23 on una escotadura 27 de 
la brida final 4 y saliendo por lo tanto del engrane en la co­

rona dentada 2. Al mismo tiempo se saca la tuerca corredera 

1 3, con su leva de conmutación, dá/engrane en la pieza desli­
zante 19, librando el empujador 17 del contacto de conmuta­
ción 15. Como consecuencia de esto se acciona el contacto de 
reposo del contacto de conmutación, por medio del cual se oge 

gura la alimentación de corriente para el accionamiento de 
la correspondiente dirección, que se había interrumpido con

r- '
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anterioridad al accionar el contacto de conmutación 15* Análo­

gamente ee puede desplazar también axialmente hacia la derecha 
el husillo roscado 10 contra la fuerza del muelle 24, estable­

ciéndose la posición de reposo del contacto de connutaion 14 
y sacándose al mismo tiempo el piñón 22 del engrane en la co­

rona dentada 2 .
3n la brida fina 4 , que consta de dos bridas parciales, co­

locadas una detrás de la otra, se han previsto los taladros 2 8, 
29 para la recepción de los husillos roscados 1 0, 9. Sncima y 

debajo de' ambos taladros 2 8, 29, y su si plano de división en­
tre las dos bridas parciales, se han previsto unos taladros de 
sacos 30, 31 (Figura 4). Fn el taladro 30 se ha previsto un - 
perno rotativo 2 0, y en el taladro 31 un perno rotativo 2 1.

31 perno rotativo 20 lleva en su extremo exterior, una ra­
nura 40 para,un destornillador,,y en el otro extremo un tala­
dro para la introducción de un contramuelle 32 que se apoya so­

bre el fondo del taladro 30, así como una excéntrica 34 sobre 
la cual se apoya el extremo del husillo roscado 10. Cuando el 
piñón 22 del husillo roscado 10 esté engranado en la corona 
dentada 2 , encontrándose por ejemplo el husillo roscado 10 en 
su posición más trasera, 3e apoya la excéntrica 34 en la parte 
trasera de la brida final 4 (figura 5). Al girar por medio de 
un destornillador el perno rotativo 20 se desplaza por medio 
de la excéntrica 34 el husillo roscado contra la fuerza del - 
muelle 24 hasta que el piñón 22 salga del engrane en la corona 
dentada 2 , encontrándose la excéntrica 34 encima del contrafuer­

te 3 6. 3n este caso, el contramuelle 32 empuja el perno rotati­
vo 20 y la excéntrica 34 en la dirección del contrafuerte 36, 

en el que engrana la excéntrica 34, sujetando por lo tanto el 
husillo roscado 10, junto con el piñón 2 2, en lo posición de-
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El fabricante entregara el interruptor final en este estado.
Después de montar el interruptor final se conectará. A con­

tinuación seguirá el trabajo de montaje relacionado con el ár­
bol hueco accionado, montándose por ejemplo una persiana. Una 
vez que se haya terminado dicho trabajo de montaje se desplaza, 

con objeto de ajustarlo, el interruptor final a una de las po­
siciones finales deseadas, y al alcanzarla, se engrana el co­
rrespondiente contacto de conmutación oprimiendo el perno ro­
tativo 20 ó 2 1, correspondientemente marcado y que correspon­
de al sentido de rotación en cuestión. 2n este caso se acciona 
el correspondiente contacto de conmutación 15 ó 14 por medio ^e 
la leva de conmutación de la correspondiente tuerca corredera 
13 ó 1 2, introduciéndose a presión el empujador 17 ó 16 hasta 
que el interruptor del contacto de conmutación haya efectuado 
un recorrido de conmutación previamente establecido. En csso 
de accionamientos de marcha lenta es conveniente escoger el re­
corrido de conmutación de tal forma que el correspondiente inte­
rruptor del contacto de conmutación alcance su posición de deseo 
nexión, asegurándose de este modo posteriormente durante el ser 
vicio que la desconexión del accionamiento, y por consiguiente 
la posición final de todo el dispositivo, por ejemplo de la — 
persiana, corresponda exactamente a la posición final en la que 
se había efectuado el trabajo de ajuste arriba mencionado.

Sin embargo también es posible escoger otro recorrido de - 

conmutación, por ejemplo de tal forma que la desconexión del 
accionamiento durante el servicio se lleve 8 cabo ya antes de 
alcanzar la posición final escogida durante el trabajo de ajus­
te, con la consecuencia de que el árbol accionado se pare fi­

nalmente en la posición deseada.
Una vez que se haya ajustado el punto de conmutación final



en un sentido de rotación se acerca anagogamente el punto de 
conmutación final del otro sentido de rotación, procediendo 
análogamente a lo arfba dicho con el otro husillo roscado 10 

ó 9 respectivamente, iün este caso hay que tener en cuenta que 
el número de revoluciones necesarias desde el primer punto de 
conmutación hasta alcanzar el segundo, es limitado por la - 
dentadura, la altura de pasos del husillo roscado 9 , 10 asi - 

como por su longitud. Cambiando la longitud pueden fabricarse 
sin que sea preciso modificar otra piezas, interruptores fina­
les para mayores gamas de servicio a base de interruptores 
finales hechos en serie y cssi sin gastos adicionales.

Si durante los trabajos de ajuste se ha establecido el - 
punto final de un sentido de rotación, y en el caso de que so­
brepasase en el otro sentido el número máximo admisible de re­
voluciones, la leva de conmutación de la tuerca corredera 12 

ó 13 respectivamente del sentido de rotación ya regulado se 
desplaza contra el contacto de conmutación 15 ó 14, que co­
rresponde a la leva opuesta de conmutación 13 ó 12 respectiva­
mente, desconectando automáticamente por lo tanto y si alcan­
zar el límite de la gama de servicio, el accionamiento para la 
dirección no regulada. Para estos efectos, ambas tuercas co­

rrederas 1 2, 1 3, con sus correspondientes levas de cohmutación 
se han conformado de tal modo que puedan pasar la una al lado 

de la otra sin obstruirse mutuamente. Psra estos efectos, la 
pieza deslizante 18 ó 19 respectivamente de cada uno de los 
contactos de conmutación 14 ó 1 5, se ha ensanchado, tal como 
se desprende de la Figura 3, de tal forma que pueda ser accio­
nada sin dificultades por las levas de conmutación de ambas 
tuercas correderas 1 2, 1 3.

Para el desmontaje, o para cambiar el ajuste, se aproxima
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primero y por medio del accionamiento el interruptor a una de 
las posiciones finales del árbol hueco. A continuación, y por 
medio de un destornillador, se gira el perno rotatiro 20 o 21 

respectivamente que corresponde a dicho sentido de rotación 
hasta que engrane. A continuación se procede análogamente en 
el punto final del sentido opuesto de rotación. Por lo tanto 
se encuentra el interruptor final nuevamente en el estado en 
el oue se había entregado conforme a la descripción arriba he1 

cha.
También es posible efectuar el engrane y desengrane entre 

el piñón 22 ó 23 respectivamente y ls corona dentada 2 en cual­
quier lugar de la gama delimitada por el interruptor final. - 
Por lo tanto, por ejemplo es posible desplazar el punto de - 
conmutación final en determinado recorrido, sin que sea nece­
sario aproximarse al correspondiente punto final, parándose 
el árbol hueco en cualquier lugar, desengranándose el corres­
pondiente husillo roscado 9 ó 10 respectivamente mediante el 
correspondiente perno rotativo 21 ó 20 y volviéndose a desen­
granar por medio del accionamiento una vez que se haya girado 
el árbol hueco en un recorrido previamente determinado.

N O T A

Hecha la descripción del presente invento se hace constar 

que esta solicitud se acoge a la prioridad de la solicitud - 
alemana nS P 25 11 603.4 depositada el 17 de Marzo de 1.975, 
y que se declaran como nuevas y de propia invención las rolvin

2 5. dicaciones siguientes:
l._ Dispositivo de interrupción final para un árbol necio-
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nado, con un husillo roscado accionado conjuntamente con el - 
árbol y que transcurre dentro de un recinto, de dificil acceso, 
sobre el que se desplaza una tuerca corredera,con una superfi­

cie de tope contra un contacto de conmutación estacionario, - 
con un piñón que se puede desengranar axialmente desde el exte­
rior y que está previsto entre el husillo roscado y el acciona­
miento del árbol. Dicho interruptor final ésta caracterizado 
porque el accionamiento lleva una corona dentada (2 ), en rela­

ción a la cual se ha dispuesto en forma desengraneble el piñón 
(23, 2 2) unido con el husillo roscado (l, 1 0), con liberación 
mecánica del contacto de conmutación (15, 14).

2. - Dispositivo, según la reivindicación 1, caracterizado 

por el hecho de que la superficie de tope está constituida por 
un saliente en la tuerca corredera.

3. - Dispositivo, según las reivindicaciones 1 ó 2, caracte­
rizado por el hecho de que se ha previsto un dispositivo adi­
cional da interrupción final de modo que el dispositivo de con 
mutación final consta de una continuación cilindrica y lisa - 
del husillo roscado con diámetro del núcleo roscado, a la que 
se sobrepone la tuerca corredera al final de su recorrido con­
tra la fuerza elástica.

4. - Dispositivo,cón su dispositivo adicional de conmutación 
final con un segundo contacto de conmutación, y que esta' dis­

puesto un poco delante del extremo alejado del primer contacto 
de conmutación, del recorrido de la superficie de tope, según 
una de las reivindicaciones 1 ó 2 , caracterizado por el hecho 
de que el segundo contato de conmutación (14, 15) está dis­
puesto en el recorrido de la superficie de tope (1 3, 1 2).

5. -Dispositivo, con dos husillos roscados, dos correspon­
dientes contactos de conmutación y dos correspondientes tuercas



correderas, según una de las reivindicaciones 1 á 4, caracteri­

zado porque el piñón esta' dispuesto en fonne desplazadle en el 
husillo roscado en relación a otro contacto, accionado por el 

piñón desengranado y que puntea el contacto final.
6. - Dispositivo, dos correspondientes contactos de conmuta­

ción y dos correspondientes tuercas correderas, según una de 
las reivindicaciones 1 é 4, caracterizado por el hecho de que 
el contacto de conmutación (15, 14) de uno de los husillos ros­

cados (9, 10) sirve al mismo tiempo como segundo contacto de 

conmutación (14, 15) del otro.
7. - Dispositivo, según una de las reivindicaciones 1 a 6, 

caracterizado porque el husillo roscado (9, 10) y el correspon­
diente piñón (23, 22) son conjunta y axialmente desplazables.

g._ Dispositivo, según la reivindicación 7, caracterizado 
por un dispositivo de sujeción para la posición de engrane o

desengrane del husillo roscado.
9. - Dispositivo, segúh la reivindicación 8, caracterizado 

porque el dispositivo de sujeción es uha musca.
10. - Disposiyivo, según la reivindicación 8, caracterizado 

por el hecho de que a cada husillo roscado (9, 10) corresponde 
un muelle (25, 24) que actúa en el sentido del engrane, asi co­
mo un dispositivo de bloqueo' (35, 34) que se puede abrir y que 
bloquea el husillo roscado en la posición desengranada.

11. - Dispositivo, según la reivindicación 10, caracterizado 
por el hecho de que el dispositivo de bloqueo esta' previsto,
en forma independiente del dispositivo de accionamiento, para 

el desengrane del husillo roscado.
12. - Dispositivo, según una de las reivindicaciones 7 a 9, 

caracterizado porque un dispositivo de accionamiento bieatable, 
(21, 20) esta engranado en el husillo roscado (9, 10). Una no-
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sicion de raposo de dicho dlspositivo.de accionamiento determi­
na el estado engranado del husillo roscado, y la otra el estado 
desengranado del mismo.

13*- Dispositivo, según la reivindicación 1 2, caracterizado 
por el hecho de que el dispositivo de accionamiento sobresale 
en forma de husillos roscados prolongados en paralelo al eje 
de accionamiento.

14. - Dispositivo, según la reivindicación 12, caracterizado 
por medio de un perno rotativo (2 1, 2 0) de suspensión elástica 
y dispuesto transversalmente al husillo roscado (9 ,1 0), con un 
mango accesible desde el exterior (41, 4 0), y una excéntrica - 
(35m 34), que está engranada con el husillo roscado y, en la 

posición bloqueada, también en un contrafuerte (37, 3 6).
15. - Dispositivo, según una de las reivindicaciones 1 ál4, 

caracterizado por su empleo en el interior del árbol accionado 
conformado como árbol hueco.

16. - Dispositivo de interrupción final.
Según se describe y reivindica en la presente Memoria que 

consta de 23 hojas foliadas y mecanografiadas por una sola cara 
y de 3 láminas de dibujos..
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