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La p re se n te  memoria d e s c r ip t iv a  t ie n e  ¡ 

como f in  l a  d e c la ra c ió n  d e l o b je to  sobre e l  que ha de re c a e r  j 

e l  p r iv i le g io  de e x p lo ta c ió n  in d u s tr ia l  y co m erc ia l, e x c lu siv o ! 

en e l  t e r r i t o r i o  n a c io n a l, de una P a te n te  de Invención  de ¡ 

acuerdo con la  v ig e n te  L e g is la c ió n  sobre Propiedad In d u s tr ia l  \ 

que, como e l  enunciado in d ic a , se t r a t a  de "MAQUINA DE SOLDAR Ü 
CADENAS".

S
La p re se n te  in ven ción  se  r e f i e r e  a una 

máquina de so ld a r  cad enas, d estin ad a a l a  soldadura e l é c t r i c a  

a top e, por r e s i s t e n c ia ,  de eslab o n es de cadena, curvados en 

forma aproximada a una "C" y previam ente ensamblados e n tre  s í . j  

E sta  soldadura se  l le v a  a cabo por medio de dos p ares de e le c ­

tro d o s , d isp u e sto s  sim étricam en te con r e la c ió n  a un plano me- 

jd io , de manera que cada uno de lo s  dos p ares de e le c tro d o s  agaí 

r r a  y p re s io n a , como unas te n a z a s , a una de la s  dos extrem ida—| 

des a so ld a r  d e l eslabón  de cadena. A sociadas a cada uno de ¡
i *1io s  dos p ares de e le c tro d o s  c ita d o s  tra b a ja n  dos p alan cas aco-| 

dadas, la s  cu a le s  pueden g ir a r  sin cró n icam en te , y en sen tid o  I 

de g iro  c o n tra r io  l a  una re sp e cto  a l a  o tr a ,  a lred ed o r de e je s !
l! ,. f

a is p u e s to s  p ara le lam en te  e n tre  s f ,  de manera que la s  dos c i ta - j j  

das p a lan cas a so c ia d a s  a un mismo y único p ar de e le c tro d o s  es| 

tán  a r t ic u la d a s  en un p iv o te , común a e s ta s  dos p a la n ca s, y ésj¡ 

t a s  u ltim a s  pueden g ir a r  a lred ed o r d e l c ita d o  p iv o te . I

En un .tip o  de máquinas de e s ta s  c a ra c te ! 

r i s t i c a s ,  t ip o  que ha sido d e s c r ito  en la  P a te n te  alemana, númel 

ro DT-AS 1 .5 7 7 .0 6 3 , lo s  dos p iv o te s  d isp u esto s  a un lado y a l  

o tro  d e l plano medio, a lin ead o s e n tre  s í  y d estin ad os a b a ja r
g

lo s  e le c tr o d o s , a p licá n d o lo s  co n tra  e l  es lab ó n , y a e le v a r lo s  1 

y se p a ra r lo s  d e l c ita d o  eslab ó n , son s u s c e p tib le s  de desp lazar! 

se  v e rtic a lm e n te  h a c ia  a r r ib a  y h a c ia  a b a je . Por o tr a  p a r te , |
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l a s  p alan cas pueden d esp lazarse  axia lm en te  con r e la c ió n  a lo s  

c ita d o s  p iv o te s .
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Como, s in  embargo, la s  extrem idades de 

e s la b o n e s , que han de s e r  soldadas .e n tre  s í ,  ya desde e l  momen 

to  d e l proceso de curvado, no e s tá n  a lin e a d a s  según una l ín e a  

¡común que se  o r ie n ta r ía  perpendicularm ente a l  c ita d o  plano m e-j 

d io , sino  que como lo  m uestra la  f ig u ra  2 de lo s  d ib u jo s  an e- j 

xos ambas extrem idades c ita d a s  se  h a lla n  d ecalad as en un c i e r ­

to  ángulo y p resen tan  un d e sfa se  l i n e a l ,  l a s  extrem idades de 

eslabó n  que han de s e r  soldadas e n tre  s í ,  d e scrib e n  un l ig e r o  

arco  de c ír c u lo ,  cada una de la s  dos extrem idades en sen tid o  

c o n tra r io  a l  de l a  o t r a ,  cuando la s  mordazas de r e c a lc a r  de la  

máquina a p ris io n a n  la s  zonas curvadas d e l eslabó n  la  una con­

t r a  la  o t r a ,  y hacen d e sp la z a rse  a la s  extrem idades de eslabón  

re s p e c t iv a s  a lo  la rg o  de un p lan o , que c o in c id e  con e l  plano | 

d e l eslabón  y que es p erp en d icu lar a l  c ita d o  plano medio, y es 

t e  desplazam iento forzado se prolonga h a s ta  que ambas ex trem i­

dades d el eslabón  está n  en co n ta cto  por tod as sus dos c a ra s  

f r o n ta le s ,  y se ha acabado e l  proceso de sold ad u ra. Para e l l o ,  

lo s  e le c tro d o s  que a p ris io n an  la s  extrem idades a s o ld a r  d e l 

labón han de d e s c r ib i r ,  lo  mismo que la s  zonas curvadas d e l e s j  

labón , un l ig e r o  arco  de c ír c u lo ,  t a l  como ap arece re p re s e n ta -  

jdo en la  f ig u ra  1 de lo s  d ib u jo s , s i  se  desea e v i ta r  un d esp la  

zamiento r e la t iv o  de lo s  e le c tro d o s  con re sp e cto  a la s  extremiL 

dades d el es lab ó n , desplazam iento que p ro v o ca ría  un rozam iento 

¡y un d esg aste  de.l e le c tro d o , y s i  se  d esea d ism in u ir l a  pene- 

¡ t r a c ió n  de lo s  e le c tr o d o s . Pero s i  lo s  e le c tro d o s  e s tá n  d o ta -
k

dos mecánicamente de únicam ente dos grados de l ib e r ta d  en su 

dependencia r e la t iv a ,  la  a n te r io r  co n d ición  r e s u lta  im p osib le  

de s a t i s f a c e r .  Como e l  co n ta cto  s u p e r f ic ia l  e n tre  lo s  e le c t r o -
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dos y la s  extrem idades a so ld a r  de lo s  e le c tro d o s  e s , en la  má
"**2

'quina de la  te c n o lo g ía  a n te r io r ,  realm ente in co m p leta , e l lo  j 

provoca daños a l a  máquina, y p e n e tra c io n e s  en la s  soldaduras 1

de la s  cadenas. {
f

Las máquinas d e l t ip o  d e s c r ito  en la  Pa|

te n te  alemana DT-AS 1 .5 7 7 .0 6 3  tampoco se  encuentran en co n d i- j

c io n es  de e v i t a r  daños a lo s  e le c tro d o s , cuando sucede que la s f
|

dos extrem idades a so ld a r  de lo s  eslab o n es no se  encuentran ¡ 

exactam ente en e l  mismo p lan o . En e s to s  c a s o s , un ejem plo de jj 
lo s  c u a le s  lo  m uestran la s  f ig u ra s  2 y 3, lo s  e le c tro d o s  no jj 
pueden l le v a r  a cabo ningún movimiento de com pensación, en ra-| 

zón de que la s  p a lan cas  aso c ia d a s  a lo s  e le c tro d o s  re s p e c t iv o s ! 

e s tá n  guiadas ríg id am en te en lo s  p iv o te s .

La p re se n te  in v en ción  se  propone e l  ob­

je t iv o  de d ise ñ a r  y r e a l iz a r  una máquina de so ld a r  cadenas, 

d e l t ip o  d e s c r ito  a l  comienzo de e s ta  memoria, lo  más - s e n c i l la  

p o s ib le , y cuyos e le c tro d o s  se conservan en p e r fe c to  estado du 

ra n te  la rg o  tiem po, aún en e l  caso de que l a s  extrem idades a 

so ld a r  de lo s  es la b o n e s  e s té n  d ecalad as la te ra lm e n te  y s in  que 

e s ta  la rg a  v id a de lo s  e le c tro d o s  determ ine ningún c o s te  de g
co n serv ació n  sobre lo s  o tr o s  elem entos de la  máquina. I

La p u b lic a c ió n  DT-OS 2 .1 2 3 .5 6 0  d e scrib e s|
un in te n to  de so lu c ió n  d e l o b je t iv o  d e s c r i to ,  haciendo r e fe r e n 5 

c ia  a una máquina de so ld a r  cadenas, en la  que se  ha hecho u so! 

de ju n ta s  hom oci'néticas o r ó tu la s .  Pero la  máquina r e s u lta  r e - f  

la tiv am en te  com plicada, y por e l lo  s u s c e p tib le  de a v e r ía s , de jj 

manera que e l  increm ento de c o s te  que e s ta  m ejora im p lica  es ¡ 

d if íc i lm e n te  re cu p e ra b le . Por o tr a  p a r te , e s ta  máquina ha pre­

v is to  que, en e l  caso de que la s  extrem idades a so ld a r de un 

eslabó n  se  encuentren d ecalad as la te ra lm e n te , se  e lim in e  e s te
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d e c a la je  por una deform ación forzad a d e l eslabó n  de la  cadena. 

S in  embargo, e s ta  p re v is ió n , o es im p osib le  de r e a l iz a r ,  o re ­

s u l ta  p e r ju d ic ia l  para l a  máquina y/o para  e l  e s la b ó n .

El o b je t iv o  que se  propone la  p re se n te  

! in ven ción  se  consigue de una forma com pletam ente d i f e r e n te ,  pa 

ra  lo  que la  in v en ción  ha p re v is to  que cada uno de lo s  p iv o te s  

d estin ad o s a l a  ab so rció n  de un e sfu erzo  r a d ia l  y/o a x i a l ,  e s -  

jj fuerzo  e je r c id o  por e l  eslabó n  a so ld a r , se  h a l le  d isp u esto  

e lá s tic a m e n te  en e l  in t e r io r  de un c a s q u il lo  c o j in e t e ,  a s o c ia ­

do a l  b a s t id o r  de la  máquina. De e s ta  forma, que se  puede c a l i  

f i c a r  de notablem ente s e n c i l l a ,  se  consigue que cada uno de 

lo s  dos p ares de e le c tro d o s  pueda r e a l iz a r  e l  n e c e s a r io  movi­

m iento c i r c u la r  a l  que a n tes  se  ha hecho r e fe r e n c ia ,  movimien-| 

to  que se  hace n e c e sa r io  para e l  c ie r r e  com pleto d e l i n t e r s t i ­

c io  e n tre  extrem id ad es; y que, a l  mismo tiem po, e l  c ita d o  par 

de e le c tro d o s  pueda a ju s ta r s e  a l  d e c a la je  l a t e r a l  de l a  e x t r e -  

¡ midad de eslabó n  a so c ia d a , evitando a s í  e l  daño económico que 

I im p lica  e l  cambio re g u la r  de lo s  e le c tro d o s , e l  cu a l cambio, 

j e n tre  o tr a s  d e sv e n ta ja s  determ ina la  parada de la  máquina, con
t
[su s in co n v en ien tes  para la  p rod u ctiv id ad  d e l t r a b a jo .  Los e je s  

! de s im e tr ía  de lo s  p iv o te s  se  a ju s ta n , en todo in s t a n te ,  para­

le lam en te  a lo s  e je s  de s im e tr ía  de la s  extrem idades a so ld a r  

de lo s  e s la b o n e s . Por o tr a  p a r te , no t ie n e  lu g a r ningún d esp la  

zamiento r e la t iv o  e n tre  lo s  e le c tro d o s  y la s  extrem idades a 

so ld a r  de lo s  e s la b o n e s . Para e l l o ,  la  a r t ic u la c ió n  e lá s t i c a
j \

de lo s  p iv o te s , que actúan in d ire c ta m e n te  como so p o rtes  de lo s  

e le c tro d o s , procu ra autom áticam ente e l  guiado h a c ia  d e la n te  y 

h a c ia  a t r á s  de lo s  e le c tr o d o s , guiado que se  hace n e c e s a r io  du 

ra n te  e l  re c a lc a d o , o después de é l ,  d e l eslabón  a s o ld a r .

En la  p u b lica c ió n  am ericana US-PS
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2 .3 1 7 .9 6 2 , se  ha d e s c r i ta  l a  a r t ic u la c ió n  g i r a t o r ia  de lo s

e le c tro d o s , por medio de delgad as p la c a s  e l á s t i c a s  hechas de

goma, lo  que p erm ite  m ejorar e l  co n tacto  e lé c t r i c o  e n tre  lo s  }

e le c tro d o s  y la s  extrem idades a so ld a r  de lo s  e s la b o n e s . Pero jj
como se  c o n s ta tó  en la  r e a l iz a c ió n  p r á c t ic a  de la  DT-PS |

J . 0 2 2 .8 8 4 , la s  p la c a s  e lá s t i c a s  de goma no pueden e v i ta r  en jj

forma s a t i s f a c t o r i a  e l  in co n v en ien te  d e l resb alam ien to  de lo s  f
|

e le c tro d o s  sobre la s  extrem idades a so ld a r  de lo s  e s la b o n e s . I|
Las máquinas d e s c r i ta s  en la s  DT-PS 1 .0 2 2 .8 8 4  y DT-OS 2123560 |

renu ncian  por e l l o  a l  empleo de elem entos e lá s t i c o s  de goma pal

ra  e l  p ivotam iento  de lo s  e le c tro d o s . jj

En una forma p r e fe r e n c ia l  de r e a l iz a -  I
c ió n  p r á c t ic a  de la  máquina de so ld a r  cadenas, acorde con l a  jj

in v en ció n , en e l  i n t e r i o r  de cada uno de lo s  c a s q u il lo s  co jin e s
1

t e s ,  y ca lad o s en e l  p iv o te , se  c o lo ca  un elem ento a n u la r , a l  | 

menos, compuesto de m etal y caucho, cuyo a n i l lo  extern o  m etáli|
c

co es  más c o r to , en sen tid o  a x ia l ,  que su a n i l lo  in te rn o  metá-jj
s

l i c o  ( r e iv in d ic a c ió n  segunda). Los elem entos an u lares  de la s  jj
§

c a r a c t e r í s t i c a s  c ita d a s  prop orcionan , g ra c ia s  a su a n i l lo  cen

t r a l ,  hecho de caucho, un p ivotam iento  e lá s t i c o  d e l p iv o te  aso!
"1c ia d o , p ivotam iento que e s , a l a  vez, s e n c i l lo ,  de la rg a  dura-|

c ió n  y completamente e fe c t iv o .  E l c ita d o  elem ento a n u la r , o la j
i

s e r ie  de elem entos a n u la re s , se encuentran s itu a d o s  e n tre  dos | 

a ran d elas  de segurid ad , an clad as a l  c a s q u ii lo  c o jin e t e  y cuyo | 

diám etro in te rn o  es sen sib lem en te  mayor que e l  diám etro d e l pi| 

v o te  (re iv in d ic a c ió n  c u a r ta ) .  Con e s ta  co n fig u ra c ió n  se  f a c i l i j  

t a ,  por un lad o , e l  m on ta je , m ien tras que por o tr a  p a rte  se  

asegu ra que la  m ovilidad en todos lo s  se n tid o s  d e l p iv o te  ven 

ga determ inada únicam ente por e l  elem ento a n u la r , y no se vea ¡ 

lim ita d a  por o tro s  elem entos de máquina. En e l  caso de que e l  |

í

8
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:1

número de elem entos an u lares  e s  mayor que uno, como es  e l  caso; 

en la  forma p r e fe r e n c ia l  de e je c u c ió n  p r á c t ic a ,  e n tre  cada dos 

a n i l lo s  ex tern o s m e tá lic o s , s itu a d o s  e l  uno ju n to  a l  o tr o , se  

co lo ca  un a n i l lo  in term ed io  ( re iv in d ic a c ió n  q u in ta ) , de manera 

que lo s  a n i l lo s  ex tern o s  m e tá lic o s  permanecen f i j o s .  La d isp o­

s ic ió n  co n ju n ta , d e s c r i ta  además en la s  re iv in d ic a c io n e s  s e x ta  

y séptim a, t ie n e  en cuenta lo s  r e q u is i to s  con re sp e cto  a la  moj 

v ilid a d  en tod as l a s  d ir e c c io n e s . En la  forma p r e f e r e n c ia l  de
j

r e a liz a c ió n  p r á c t ic a  se  ha p r e v is to  además (re iv in d ic a c ió n  oc­

ta v a ) que hechos s o l id a r io s  de ambas p a lan cas a so c ia d a s  a l  mis 

mo par de e le c tro d o s , se  h a lle n  d isp u esto s  dos c o jin e t e s  de , 

h o r q u il la , cuyas m edias h o r q u il la s , en forma de macho y hembra!

engranan e n tre  s í  y se a r t ic u la n  en forma g i r a t o r ia  sobre la  !
°  ¡I

zona d e l p iv o te  que s o b re s a le  re sp e cto  a l  c a s q u il lo  c o j in e t e ;  s

es d e c ir ,  la  zona de e s te  ú ltim o que s o b re s a le  en d ire c c ió n  a l  

plano medio. Los dos c o jin e t e s  de h o r q u il la  aso ciad o s a l  co­

rresp o n d ien te  par de p a la n ca s , procuran un exacto  guiado d el 

p iv o te  co rresp o n d ien te , s in  que e x is t a  e l  p e lig ro  de la d e o _o | 

in c l in a c ió n  tr a n s v e r s a l .  La m ovilidad de cada par de p a la n ca s , 

y d e l p iv o te  asociad o a e s te  p a r , queda lim ita d a  e s tr ic ta m e n ­

te  a la  e la s t ic id a d  de lo s  a n i l lo s  c e n t r a le s ,  hechos de cauchc| 

de lo s  elem entos a n u la re s .

En una de la s  formas p r e fe r e n c ia le s  de 

e je c u c ió n  p r á c t ic a ,  y a l  o b je to  de e le v a r  l a  m ovilid ad , s in  

que e s te  aumento im plique e l  p e lig ro  d e l bascu lam iento e x c e s i­

vo d e l par de p a la n ca s, se  ha p re v is to  (re iv in d ic a c ió n  u nd éci­

ma) que la  sep aració n  a x ia l  in te r n a  e n tre  ambas m itades de hoi 

q u i l la  de cada c o jin e te  de h o r q u il la  sea su p e rio r  a l  esp eso r 

a x ia l  de l a  m itad de h o r q u il la  d e l co rresp o n d ien te  o tro  c o j i ­

n e te  de h o r q u il la , de manera que e n tre  lo s  dos medios h o rq u i-
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l i a s  in te r n a s  co rresp o n d ien tes  a c o jin e t e s  de h o r q u il la  di f e -  « 

r e n te s , s e  ha d isp u esto  o tro  t ip o  de elem ento a n u la r , cuyo a ñ il 

l i o  ex tern o  m e tá lic o  hace top e con una b r id a  in te r n a  d e l c a s -  Jj 

q u i l lo  c o j in e t e ,  c a s q u il lo  que en e s ta  forma de r e a liz a c ió n  

p r á c t ic a  se  prolonga h a c ia  e l  plano medio, por ejem plo en la  

m itad de su lo n g itu d , m ien tras  que e l  a n i l lo  in te rn o  m e tá lic o  

d e l c ita d o  o tro  t ip o  de elem ento an u lar hace to p e , por un lado 

con un r e s a l t e  e x te r io r  d e l p iv o te , próximo a l  plano c e n tr a l ,  

y por e l  o tro  lad o , con un c a s q u il lo  que se  e x tien d e  h a sta  la  

a ra n d ela  de a p r ie te ,  y de manera que la s  medias h o r q u il la s , an 

t e s  c i t a a a s ,  d isp u e s ta s  e n tre  e s te  o tro  tip o  de elem ento anu­

l a r  y la  a ran d ela  de a p r ie te ,  d isp u e sta  en e l  in t e r io r  d e l cas

q u i l lo  c o jin e t e ,  y cuyo diám etro e x te r io r  es sen sib lem en te  más i-
¡i

pequeño que e l  diám etro i n t e r i o r  d e l c a s q u il lo  c o j in e t e ,  enca-ij 

ja n  rad ia lm en te  a tra v é s  de dos boquetes p ra c tic a d o s  en e l  c.as| 
q u i l lo  c o j in e t e .  i!

f
Las formas de e je c u c ió n  p r á c t ic a  p re fe -|  

r e n c ia l  de la  máquina de acuerdo con la  in ven ción  pueden e s ta r f  

equipadas, lo  mismo que la  máquina de so ld a r  cadenas d e s c r i ta  tí 

en l a  DT-PS 1 .0 2 2 .8 8 4 , con un con ju nto  c i l in d r o  p is tó n , de do­

b le  a c c ió n , asociad o  a cada uno de lo s  p ares de p a la n ca s, e l  ¡ 

cu a l con ju n to  determ ina e l  movimiento de a p e rtu ra  y c i e r r e  de 

lo s  e le c tro d o s  de cada par de p a lan cas d e l t ip o  te n a z a s . Para 

co n seg u ir en e s te  c a so , por un lad o , l a  s im e tr ía  d el movimien­

to  de ambas p a lan cas con re sp e cto  a un plano v e r t i c a l  que con­

t ie n e  e l  e je  de s im e tr ía  d e l p iv o te  a so c ia d o , y por o tro  lado 

P ara  no im pedir e l  n e c e sa r io  movimiento a x ia l  de lo s  p ares de 

p a la n ca s , n e c e s a r io  para e l  seguim iento de lo s  e le c tro d o s  du­

ra n te  e l  re ca lca d o  de la s  extrem idades a so ld a r  de lo s  e s la b o -
• * w

n e s j se  d iseñan la s  formas p r e fe r e n c ia le s  de e je c u c ió n  p r á c t i—f

Mod á
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ca  (re iv in d ic a c ió n  duodécim a), de manera que e l  extremo l i b r e  

d e l vástago d e l p is tó n  d el con ju nto  e s té  a r t ic u la d o  a una p a- | 

lan ca  de un determ inado par de e le c tr o d o s , m ien tras que e l  c i ­

lin d ro  d e l mismo con ju nto  e s tá  a r t ic u la d o  a l a  o tr a  p alan ca 

d e l mismo determ inado par de e le c tro d o s , y tam bién haciendo 

que dos p ie z a s  de unión , a r t ic u la d a s  a l a s  p a la n c a s , e s té n  inrd 

das e n tre  s í  a rticu lad am en te , por medio de un bulón d isp u esto  \ 

jjperpendicularm ente a l  plano medio, e l  cu a l bulón es guiado en 

jun o r i f i c i o  lo n g itu d in a l, que se  ex tie n d e  v e r tic a lm e n te  y que 

i se  ha p ra c tica d o  en una p la c a  de guiado, s o l id a r ia  d e l b a s t i ­

dor* de la  máquina y c o n s t itu id a  de un m a te r ia l no conductor 

1e l é c t r i  cam ente.
ü En Tas formas de r e a l iz a c ió n  p r á c t ic aIr ~
p r e f e r e n c ia l ,  se ha p r e v is to , además, ( r e iv in d ic a c ió n  c a to r c e )  

que la s  dos p a la n ca s , s itu a d a s  sim étricam ente a l  plano medio y 

a so c ia d a s , cada una de e l l a s ,  a un p ar de e le c tro d o s  d ife re n ­

t e s ,  e s té n  unidas e n tre  s í  por una b a rra  c i l i n d r i c a ,  l a  cu a l | 

b arra  se  a r t i c u la  a una de ambas p a lan cas y se  a i s l a  de esto, 

ú ltim a  por medio de un c o s q u illo  hecho de un m a te r ia l que e l á c  

jjtricam en te  es  no conductor y de dos aran d elas  hechas d e l mismo

''.m aterial a i s la n t e ,  m ien tras que a la  o tr a  p alan ca  se  a r t i c u la  
i j'
¡¡de forma que pueda d esp lazarse  lib rem en te  con re sp e c to  a e s ta  

¡¡ú ltim a, para lo  que en la  c ita d a  b arra  c i l i n d r i c a  se  c a la ,  s o -  

¡¡metido a te n s ió n , un m uelle h e l i c o id a l ,  e l  cu a l se  apoya por 

¡lun lado c o n tra  la  c ita d a  b a rra  c i l in d r i c a ,  y por su o tro  e x tr e
i¡
imo c o n tra  la  c ita d a  segunda p a la n ca . Los m uelles h e l ic o id a le s  

¡d e la n te ro s  y t r a s e r o s  son capaces de e q u i l ib r a r  lo s  momentos o j 

p ares de vu elco  p ro v in ie n te s  d el p ivotam iento  e lá s t i c o  de lo s  j 

p ares  de p a la n ca s , y e s to s  p ares se  ven o b lig ad o s a te n s a rs e  | 

e l  uno co n tra  e l  o tr o , y además en d ire c c ió n  h a c ia  e l  plano me!

■■•¡.vi ■)
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En la s  formas de e je c u c ió n  p r e fe r e n c ia l  

de l a  in v en ció n , cada uno de lo s  dos c a s q u il lo s  c o jin e t e s  se  

h a l la  d isp u esto  en e l  i n t e r i o r  d e l ca b e z a l de a lo ja m ie n to  de 

una p a lan ca  acodada, l a  cu a l se  a r t i c u la  in d irectam en te  a l  ba¿ 

t id o r  de l a  máquina, y puede b a sc u la r  según un movimiento a l ­

te r n a t iv o , por l a  a cc ió n  de una le v a  de mando (re iv in d ic a c ió n
. I

q u in c e ). Como ya se ha d e s c r ito  an terio rm en te  en la  DT-PS j

1 .0 2 2 .8 8 4 , e l  mecanismo de mando c o n s is te  p referen tem en te  en ¡j 

un d isco  de le v a  de mando y en un r o d i l lo  que rueda sobre la  | 

p e r i f e r ia  d e l c ita d o  d is c o , donde e s te  r o d i l lo  se  h a l la  d is -  | 

pu esto  en un brazo de la  p alan ca acodada que, por su ca b e z a l | 

de a lo ja m ie n to , so p o rta  uno de lo s  c a s q u il lo s  c o jin e te s  ( r e i -  | 

v in d ic a c ió n  d é c im o -se x ta ) . S i e l  d isco  de le v a  de mando y e l  

r o d i l lo  co n stitu y e n  la s  dos m itades de un co n ta cto  e lé c t r i c o  

que forma p a r te  de un c i r c u i t o  de mando destinado a l a  d eseo -
:

nexión  au tom ática  de la  máquina (re iv in d ic a c ió n  d é c im o -sé p ti­

m a), en to n ces se asegura que, s i  lo s  e le c tro d o s  descienden en | 

forma in s u f ic ie n t e  por cu a lq u ie r  razón , e l  co n ta cto  e lé c t r i c o  

queda interrum pido y l a  máquina se  p ara , con lo  que se  puede | 

e lim in a r  una causa de a v e r ía , a s í  como l a  causa de un even- ¡ 

tu a l  d e te r io ro  de la  máquina. j
E l a ltam en te  co n v en ien te , en la s  fo r ­

mas de e je c u c ió n  p r e f e r e n c ia l ,  d isp oner un d is p o s it iv o  de a c -  

cionam iento manual para re g u la r  cada uno de lo s  dos p ares de ; 

p a lan cas  y d e sp la z a rlo  en sen tid o  a x ia l  o p erp en d icu lar a l  

plano medio (re iv in d ic a c ió n  d écim o -o ctav a), lo  que p erm ite  se  

le c c io n a r  e l  punto de ataqu e de lo s  e le c tro d o s  con re sp e cto  a 

la s  extrem idades a so ld a r  de lo s  e s la b o n e s ; por e jem plo , con ! 

v i s t a s  a d ife r e n te s  lo n g itu d es de eslab ó n .
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Para comprender m ejor l a  n a tu ra le z a  d e l 

in v en to , en e l  plano ad junto representam os (a  t í t u l o  de ejem­

p lo  meramente i lu s t r a t iv o  y no l im ita t iv o )  una forma p re fe re n ­

t e  de r e a l iz a c ió n  in d u s t r ia l ,  a la  que nos rem itim os en nues­

t r a  d e s c r ip c ió n ; sobre dicho p lan o :

La f ig u ra  4 re p re se n ta  una v is t a  l a t e ­

r a l  de una p a rte  común a la s  dos formas de r e a l iz a c ió n  p r á c t i ­

ca .

La f ig u ra  5 re p re se n ta  una v is t a  fro n ­

t a l  de la  misma p a r te  de la  prim era forma de e je c u c ió n  p r á c t i ­

c a .
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La fig u ra  6 es un c o r te  en p la n ta , p ar­

cia lm en te  seccion ad o , por la  l ín e a  V I-V I de la  f ig u ra  4 , co­

rresp o n d ien te  a la  prim era forma de e je c u c ió n .

La f ig u ra  7 re p re sen ta  una v is ta  en 

p la n ta , p arcia lm en te  seccion ad a y g irad a  909 , en e l  se n tid o  de 

la s  a g u ja s  d el r e l o j ,  por l a  l ín e a  V II-V II  de l a  f ig u ra  4 , co­

rresp o n d ien te  a l a  prim era forma de e je c u c ió n  p r á c t ic a .

La f ig u ra  8 es  una re p re se n ta c ió n  par­

c i a l ,  análoga a l a  de la  f ig u ra  7 , pero correspondiendo a l ' s e ­

gundo tip o  de r e a l iz a c ió n  p r á c t ic a .

Las dos formas de r e a l iz a c ió n  p r á c t ic a  

p resen tan  una co n fig u ra c ió n  sen sib lem en te  s im é tr ic a  con re sp e c  

to  a l  plano medio (M), plano que en la s  f ig u ra s  5 a 8 ap arece  

j rep resen tad o  por su l ín e a  de in te r s e c c ió n  con e l  plano d e l d i -  

I b u jo . En lo  que se  r e f i e r a  a l a  s im e tr ía , y m ien tras  é s ta  te n ­

ga v a lid e z , l a  d e sc r ip c ió n  a co n tin u ació n  se  e x tien d e  únicamen 

I t e  a una m itad de la  máquina, pero ha de enten d erse  que su v a- 

j l id e z  ab arca  igualm ente a l a  o tr a  m itad .

j En e l  b a s t id o r  (1 )  de l a  máquina se  apo

I
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y a, a r t ic u la d a  en un á rb o l o s c i la n te  ( 2 ) ,  l a  su p e r-e s tru c tu ra  

( 3 ) .  E l con ju n to  c i l in d r o - p is tó n  ( k ) ,  rep resen tad o en la  f ig u ­

ra  k a la  iz q u ie rd a  d e l á rb o l o s c i la n te  ( 2 ) ,  in c lu y e  un c i l i n ­

dro (5 )  que es  s o l id a r io  d e l b a s t id o r  ( i )  de l a  máquina, e s tá n  

do a r tic u la d o  en e s te  ú ltim o por e l  extremo no rep resen tad o  

d e l c ita d o  c i l in d r o ,  m ien tras  que e l  vástago (6 )  d el p is tó n  se 

a r t i c u l a  a l a  s u p e r -e s tru c tu ra  (3 ) por medio de la  cabeza d e l 

v ástago  (7 )  y un p iv o te  ( 8 ) ,  perm itiendo b a sc u la r  h a c ia  a r r ib a  

de l a  p o s ic ió n  rep resen tad a  en la  f ig u ra  4 , a  la  c ita d a  super­

e s tr u c tu r a  (3 ) •
Calada sob re  e l  á rb o l o s c i la n te  ( 2 ) ,  y 

a un lado y a o tro  d e l plano medio (M), se  ha d isp u esto  una paj 

la n ca  acodada ( 9 ) ,  s u s c e p t ib le  de b a sc u la r  y d e sp la z a rse  a x ia l]  

mente en e l  sen tid o  d e l e je  o á rb o l o s c i la n t e ,  sobre e l  que laj 

c ita d a  p alan ca  -está  ca lad a  por uno de sus extrem os. E l movi­

m iento de bascu lam iento de la  p alan ca  acodada (9 ) lo  procura 

e l  mecanismo de mando por le v a  ( 1 0 ) .  E l mecanismo (10)  de man-! 

do por le v a  p re se n ta  una le v a  de mando ( 1 2 ) ,  l a  cu a l e s  so lid ai 

r i a  d e l á rb o l de mando ( l l )  a r t ic u la d o  en e l  b a s t id o r  (1 ) y co 

la b o ra  con un r o d i l lo  ( 1 4 ) ,  que rueda sob re  la  p e r i f e r i a  de la j 

le v a  ( 1 2 ) ,  e l  cu a l r o d i l lo  e s tá  a r t ic u la d o  en e l  extremo en 

forma de h o r q u il la  de un prim er brazo ( 13 ) ,  de movimiento fo r ­

zado y p e r te n e c ie n te  a l a  p a lan ca  acodada ( 9 ) .  E s ta  d is p o s i­

c ió n  re g u la  e l  desplazam iento forzado de la  p alan ca  acodada 

( 9 ) .  C ontra lo s  cubos ( 9a)  de ambas p a lan cas acodadas (9 ) se 

a p l i c a ,  en cada uno de e l l o s ,  un s a l ie n t e  ( 15 ) en forma de 

p la c a , e l  cu a l e n c a ja  en la  extrem idad a h o rq u illa d a  de una 

gu ía ( 1 8 ) ,  d e sp la z a b le  por medio de un h u s i l lo  ( 16) y un volanl 

t e  manual ( 1 7 ) .  La p la c a  guía ( 1 9 ) ,  f i j a  a l  b a s t id o r  (1 )  de la j 

máquina, e n c a ja  en una gargan ta an u lar (20)  d e l h u s i l lo  ( 16)

Morí a
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a r tic u la d o  en forma g ir a t o r ia  en e l  b a s t id o r  ( i ) ,  manteniendo 

f i j o  a l  h u s i l lo .  La guía (18)  puede d e sp la z a rse  con co n ta cto  

con un bul<5n de guiado (21)  f i j o  a l  b a s t id o r  ( i ) ,  pero se  ve 

im p o s ib ilita d a  de g ir a r .  Al re g u la r  l a  p o s ic ió n  d e l v o la n te  

manual (17)  puede h a ce rse  v a r ia r  l a  p o s ic ió n  r e la t iv a  de ambas 

p alan cas acodadas (9 ) con re sp e c to  a l  plano medio (M). Los e le  

mentos designados con lo s  números de r e fe r e n c ia  (15)  a (21)  

¡c o n s titu y e n , en co n secu en cia , e l  d is p o s it iv o  de rep u tació n  y 

J ja ju s te  de cada .una de la s  p a lan cas  acodadas.

¡j El segundo brazo (22)  de cada una de

¡|las p alan cas acodadas (9 ) e s tá  p r o v is to , en su extremo l i b r e ,  

¡de un cab ezal de a lo jam ien to  ( 23 ) ,  a l  que se  f i j a  un c a s q u il lo  

c o jin e te  ( 25 ) ,  por medio de lo s  t o r n i l l o s  ( 2 4 ) .  En e l  i n t e r i o r  

de e s te  c a s q u i l lo - c o jin e t e  ( 2 5 ) ,  y según una prim era forma de 

r e a liz a c ió n  p r á c t ic a  rep resen tad a  en la s  f ig u r a s  4 a 7 , se  a r  

t i c u la  e lá s tic a m e n te , por medio de lo s  t r e s  elem entos an u lares  

de goma-acero ( 28 ) ,  la  extrem idad ( 2 6 ) ,  a le ja d a  d e l plano me­

d io  (M), de un p iv o te  ( 2 7 ) .  Cada uno de lo s  elem entos an u lare  

jj ( 28)  co n sta  de un a n i l lo  c e n tr a l  ( 28a ) ,  hecho de goma, de s e c — 

jc ió n  t r a p e c ia l ,  a s í  como de un a n i l lo  ex tern o  (29)  de a c e ro ,

|de pequeña lo n g itu d  a x i a l ,  y de un a n i l lo  in te rn o  ( 30)  de a c e -  

¡ro , de mayor lo n g itu d  a x ia l .  Los t r e s  elem entos a n u lares  (28)  

¡se  h a lla n  d isp u esto s  e n tre  dos aran d elas  de seguridad ( 3 4 ) ,  an 

¡c ia d a s  en e l  i n t e r i o r  d e l ca s .q u illo  c o jin e t e  ( 2 5 ) ,  y cuyos d iá  

¡m etros in te rn o s  son sen sib lem en te  mayores que e l  diám etro d el 

p iv o te  ( 2 7 ) .  E n tre  lo s  a n i l lo s  e x tern o s  (29)  de m etal de lo s  

t r e s  elem entos an u lares  (28)  se  ha d isp u e sto , e n tre  cada dos 

de e l l o s ,  un a n i l lo  in term ed io  ( 3 2 ) .  Además, sob re e l  p iv o te  

(27)  se  c a la  una aran d ela  de a p r ie te  ( 3 6 ) ,  r íg id a  e in m o v ilisa  

da ax ia lm en te , c o n tra  la  cu a l se  comprimen lo s  elem entos anula

■-•lod »
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r e s  ( 2 8 ) .  En la  extrem idad d e l p iv o te  (27)  más a le ja d a  d e l p ía  

no medio (M) se  ro s c a  un con ju nto  (40)  de tu e rc a  de a p r ie te  y 

c o n tra tu e rc a , e l  cu a l comprime lo s  elem entos an u lares  (28)  con 

t r a  l a  a ran d ela  de a p r ie te  ( 36 ) ,  por medio de dos c a s q u il lo s  

in term ed io s (38)  y ( 39 ) ,  ca lad o s sobre e l  p iv o te  (27)  a un la ­

do y a o tro  de lo s  elem entos ( 28 ) .

Sobre e l  extremo (41)  d e l p iv o te  ( 27) ,  

extrem o que se  h a l la  próximo a l  plano medio (M) y que p re se n ta  

una b rid a  extrem a (81 ) ,  se  a r t ic u la n  en forma b a scu la n te  lo s  

C o jin e te s  de h o r q u il la  (42)  y ( 4 3 ) ,  cada uno de lo s  c u a le s  es 

s o l id a r io  de un so p o rte  de e le c tro d o  (44)  y ( 45 ) ,  f i j o  a l  r e s ­

p e c tiv o  c o jin e t e  de h o r q u il la  por medio de lo s  t o r n i l l o s  ( 46 ) .

A lo s  so p o rtes  de e le c tro d o  (44)  y (45)  se  f i ja n  por medio de j
lo s  t o r n i l l o s  (49)  la s  p a lan cas  (47)  y ( 48) ,  resp ectiv am en te , g

a
c o n s t i tu t iv a s  de un p ar de p a la n ca s. ¡j

La aran d ela  de a p r ie te  (36)  p re se n ta  uní
I

diám etro extern o  que sobrep asa e l  diám etro in te rn o  d e l c a s q u i- f  

l i o  c o j in e t e ,  y e s tá  en c o n ta c to , ta n to  con un r e s a l t e  (35)  ¡

d e l p iv o te  (27)  como con una de la s  m itad es que co n stitu y en  a l I  

c o j in e t e  de h o r q u il la s  ( 4 3 ) .  E n tre  e l  c a s q u il lo  c o jin e t e  (25)  

y la  aran d ela  de a p r ie te  (36)  se  a s ie n ta  una aran d ela  a is la n te  

( 3 7 ) ,  hecha de un m a te r ia l e lá s t i c o  y no conductor de la  e le c ­

t r ic id a d ,  que e s tá  ca lad a  en la  extrem idad (26)  d el p iv o te  

( 27)  y p re se n ta  e l  mismo diám etro externo que la  aran d ela  de 

a p r ie te  ( 3ó) .

Las p a lan cas (47)  y (48)  aso c ia d a s  a un 

p ar de e le c tro d o s  e s tá n  unidas e n tre  s í  por su extremo supe­

r i o r ,  por medio de un con ju nto (50)  de c i l in d r o  y p is tó n , don-| 

de l a  p alan ca  (47)  e s tá  unida con e l  vástago (53)  d el p is tó n , I 

por medio de un bulón (51)  y un cáncamo (52)  de v á sta g o , m ien-f

Mod &



1 t r a s  que la  p alan ca  ( 48)  e s tá  unida con e l  c i l in d r o  ( 56)  d e l 

con ju n to  (50)  por medio de un bulón (54)  y un c o jin e t e  bascu­
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Al o b je to  de que durante la  im pulsión 

d e l p is tó n  d e l con ju nto ( 5 0 ) ,  l a s  dos p a lan cas (47 ) y (48) re a  

l ic e n  un desplazam iento s im é tr ic o  con r e la c ió n  a l  plano v e r t i ­

c a l ,  p erp en d icu lar a l  plano medio (M) y que co n tie n e  e l  e s la ­

bón ( 73 ) a s o ld a r , a q u e lla s  p a lan cas  poseen una gu ía p a r a le la .  

Para e l l o ,  e l  bulón (57)  se  d e s liz a  en un o r i f i c i o  oblongo 

|(57a) ,  p ra c tica d o  en una p la c a  de guiado ( 5 8 ) ,  hecha de m ate­

r i a l  e lé c tr ic a m e n te  a is la n t e  y s o l id a r ia  de la  s u p e r -e s tru c tu -  

ra  ( 3 ) .  E l bulón (57)  es s o l id a r io  de una p ie z a  de unión ( 60 ) ,  

a r t ic u la d a  en un bulón (59)  d isp u esto  en la  p alan ca  ( 4 7 ) .  A r t i  

cu lada asimismo a l  bulón (57)  se  h a l la  d isp u e sta  la  p ie z a  de j 

unión ( 62) ,  que por o tr a  p a rte  se  a r t i c u la  en un bulón ( 6 1 ) ,  

s o l id a r io  de l a  p a lan ca  ( 4 8 ) .  Los dos top es (63) y ( 64) ,  s o l i -  

jd a r io s  resp ectivam en te  de la s  p a lan cas (47 ) y ( 4 8 ) ,  d e lim ita n  

la  c a r r e r a  d e l con ju nto  (50)  c i l in d r o - p is tó n , cuando se  im pul-

|sa e l  p is tó n  d e l con ju nto  en e l  sen tid o  de una aproxim ación de
•-

la s  extrem idades su p erio re s  de ambas p a lan cas ( 47 ) y (48) .

Las extrem idades su p e rio re s  de la s  dos 

p a lan cas d e la n te ra s  ( 4 7 ) ,  d isp u e sta s  sim étricam en te  re sp e cto  

a l  plano medio (M), a s í  como la s  de la s  dos p a lan cas t r a s e r a s  

( 48 ) ,  s itu a d a s  asimismo sim étricam en te , se  h a lla n  unidas e n tre  

s í ,  con capacidad de desplazam iento r e la t iv o ,  por una b a rra  ci_ 

l ín d r ic a  ( 65) que, s in  embargo, e s tá  f i j a  ríg id am en te  a la  pa­

lan ca  rep resen tad a  a l a  derecha d el plano medio (M) en la  fig u  

jr a  5 ; donde e s ta  unión r íg id a  l a  r e a liz a n  un c a s q u il lo  (66)  y 

l a s  aran d elas ( 6 7 ) ,  ambos de un m a te r ia l e lé c tr ic a m e n te  a ís la n !  

t e ,  que a i s l a  a la  b a rra  c i l i n d r i c a  con re sp e c to  a l a  c ita d a

¡orí ____ !
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p a la n ca . En cada una de la s  d.os p a lan cas  d isp u e sta s  a la. iz~  I
I

qu ierd a d e l plano medio (M), l a  b a rra  c i l in d r i c a  (65)  e s tá  ar-jj

t ic u la d a  de forma que pueda d e sp la z a rse  lib rem en te  en todas I

la s  d ir e c c io n e s , a l  menos con una c a r r e r a  d e lim ita d a , de ¡nane-4
t

r a  que e l  m uelle  h e l ic o id a l  ( 6 8 ) ,  d isp u esto  e n tre  la  narra ci-|  

l ín d r ic a  (65)  y l a  p alan ca de la  iz q u ie rd a , e q u i l ib r a  e l  momen! 

to  o p ar de vu elco  provocado por e l  p ivotam iento e lá s t i c o  de 

lo s  so p o rtes  de e le c tro d o s  (44)  y (45)  en e l  in t e r io r  de lo s  

c a s q u il lo s  c o jin e t e s  ( 25) .

En la s  extrem idades in f e r io r e s  de lo s  

so p o rtes  de e le c tro d o s  (44)  y ( 4 5 ) ,  se han d isp u esto  lo s  e le c ­

tro d o s ( 69)  y ( 70 ) ,  re sp ectiv am en te , que son s im é tr ic o s  y o b l í  

cuos con re sp e cto  a l  plano que co n tie n e  e l  eslabó n  (73)  a- s o l ­

d a r. Cada uno de lo s  dos p ares  de e le c tro d o s  (69)  y (70)  en­

vuelve y a g a rra  p arc ia lm en te  una de la s  extrem idades de e s la -
Pbón (p a ta  l i b r e )  a s o ld a r , co rresp o n d ien te  a l  eslabón  ( 73 ) ,  f
i

s itu ad o  v e rtic a lm e n te  sobre e l  a s ie n to  ( 71)  y que se  m antiene i
Ien esa  p o s ic ió n  por la  a cc ió n  de la s  p ie z a s  de r e c a lc a r  ' l e ) .  í

.1
E s ta  a cc ió n  de a g a rre  y f i ja c i ó n  de lo s  e le c tro d o s  (69)  y (70 j|

l a  r e a liz a n  é s to s  a un lado y a o tro  d e l c ita d o  plano oue con-j
f

t ie n e  a l  eslabó n  ( 73 ) .  |
1

La s u p e r -e s tru c tu ra  (3 )  sop orta  un | 

tran sform ad or de soldadura ( 7 4 ) ,  cuyas b om as d e l arrollom ien-|  

to  secu nd ario  e s tá n  unidas con lo s  p ares  de e le c tro d o s  a t r a -  j  
vés de f l e j e s  cond uctores no rep resen tad o s g rá ficam en te .

E l funcionam iento de la  prim era forma 

de r e a l iz a c ió n  p r á c t ic a ,  previam ente d e s c r i ta ,  es e l  s ig u ie n ­

t e :

Después de r e a l iz a r s e  e l  tra n sp o rte  

d e l eslabón  (73)  que ha de so ld a rse  l a  próxima vez, y que e s -

Morí fe



t e  eslabón  haya alcanzado la  p o s ic ió n  de soldadura re p re se n ta ­

da en la  f ig u ra  5, y después de que la s  p ie z a s  de r e c a lc a r  . 

( 72)  se  a p lica n  a p re s ió n  co n tra  la s  zonas s e m ic ir c u la re s  r e s ­

p e c t iv a s  y m antienen a e s ta s  zonas en una p o s ic ió n  f i j a  sobre 

e l  a s ie n to  ( 7 1 ) ,  lo s  so p o rtes  (44)  y (45)  de e le c tro d o s , que 

previam ente habían sido e levad os para  p e rm itir  e l  tra n sp o rte  

de la  cadena, son hechos descender a su p o s ic ió n  de t r a b a jo ,  

en v ir tu d  d e l movimiento im partido a e l l o s  por e l  mecanismo de 

lev a  de mando, y en la  c ita d a  p o s ic ió n , lo s  dos p ares de e le c ­

trod os ( 6 9 ) - ( 7 0 )  no se a p lica n  aún la te ra lm e n te  co n tra  e l  e s la  

bón ( 7 3 ) .  A co n tin u ac ió n , se im pulsa a l  p is tó n  de cada uno de 

lo s  co n ju n to s  (50)  c i l in d r o - p is tó n , de manera que lo s  p ares de 

so p o rtes de e le c tro d o s  (44)  y ( 4 5 ) ,  s o l id a r io s  de lo s  c o jin e ­

t e s  de h o r q u il la s  (42)  y ( 43 ) ,  se  desplazan conjuntam ente, en 

razón d el movimiento de ten aza  de la s  p a lan cas (47)  y ( 48 ) ,  gi 

rando lo s  c ita d o s  p ares de so p o rtes  de e le c tro d o s  a lre d e d o r de 

su p iv o te  (27)  común, h a s ta  que lo s  e le c tro d o s  (69)  y (70)  aga 

rra n , a cada lado d e l plano medio (M),  la  extrem idad r e s p e c t i ­

va d el es lab ó n , su jetan d o a é s te  en forma de una ten a z a .

Debido a l a  co n fig u ra c ió n  re la tiv a m e n te  

la rg a  y muy e s ta b le  de lo s  c o jin e t e s  de h o r q u il la s  (42)  y (43)  

y su d is p o s ic ió n  sobre e l  p iv o te  ( 2 7 ) ,  la s  s u p e r f ic ie s  de apli_ 

ca c ió n  de lo s  e le c tro d o s  de cada par permanecen p a r a le la s  en­

t r e  s í  cuando lo s  e le c tro d o s  en tran  en co n ta cto  con la s  e x tr e ­

midades d e l es lab ó n , y é s ta  s itu a c ió n  r e la t iv a  de p a ra le lism o  

se  m antiene aún para un e sfu erzo  de com presión muy elevad o.

Como con secu en cia  d e i guiado p a ra le lo  

re a liz a d o  por la  p la c a  de guiado ( 5 8 ) ,  e l  bulón (57)  y la s  p ie  

zas de unión ' (6o)  y ( 6 2 ) ,  lo s  e le c tro d o s  ( 69)  y (70)  r e a liz a n  

un-movimiento sín cro n o  s im é tr ic o  en d ire c c ió n  h a c ia  la  extrem i

15

20

25
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dad. d e l es lab ó n .

En la  segunda forma de r e a l iz a c ió n  p rác 

t i c a ,  de acuerdo con la  f ig u ra  8 , e x is te  un c a s q u il lo  c o jin e t e !  

(125)  a largad o en d ire c c ió n  a l  plano medio (M) en aproxim ada- J 

mente l a  m itad de su lo n g itu d  de la  prim era r e a l iz a c ió n  p r á c t i j  

c a . E l c ita d o  c a s q u il lo  c o jin e t e  e s tá  f i j o  a l  cab eza l de a lo ja jj  

m iento ( 23) ,  in te g r a n te  d e l brazo ( 22) de la  p alan ca  acodada ]
I

(9 ) ,  por la  a c c ió n  de lo s  t o r n i l lo s  ( 24 ) .  E l c a s q u il lo  c o jin e -|  

t e  (125)  posee dos ap e rtu ra s  ( i 75) ,  en cuyo i n t e r io r  se  in tr o - jj  

ducen y en ca jan  la s  dos m itades de h o rq u il la  (176)  y (177)  que| 

se encuentran más a le ja d a s  d e l plano medio (M) y que son p a rte f 

in te g ra n te  resp ectiv am en te  de lo s  c o jin e t e s  de h o rq u illa . ( l 42 ) f
f

y ( 143 ) .  Las m itad es de h o r q u il la  (176)  y ( 177) ,  s itu a d a s  adya-f
5

c e n te s , se  apoyan sobre un c a s q u il lo  común ( 178 ) ,  e l  cu a l se jj
iapoya c o n tra  l a  zona de menor se cc ió n  de un p iv o te  (127)  p ro - | 

v is to  de una zona r e s a lta d a , o de mayor se cc ió n  ( 135) ,  zona |
z - ique se  e n fre n ta  a l  c a s q u il lo  c o jin e t e  ( 125 ) .  Las dos m itades ¡¡ 

de h o r q u il la  (179 ) y (180 ),  s itu a d a s  ad yacentes y d isp u e sta s  ¡j
I¡más próxim as a l  plano medio (M), e s tá n  ca la d a s  d irectam en te  enj 

l a  zona re s a lta d a  o de mayor .sección d el p iv o te  ( 127) .  En e l  |
le sp a c io  in term ed io  comprendido e n tre  la s  m itades de h o r q u il la  | 

( 176)  y ( 177)  por un lad o , y la s  m itades de h o r q u il la  (179)  y | 

( 180)  por o tr a  lad o , se  ha d isp u esto  un elem ento an u lar (128)  jj 
hecho de goma y a c e ro , que se  a ju s ta  a l  c ita d o  esp acio  interm ef 

d io . E l elem ento an u lar ( 128 ) ,  p ro v is to  de un a n i l lo  i n t e r i o r  I 

( 130) ,  e s tá  tensado co n tra  e l  r e s a l t e  (135)  d e l p iv o te  ( 127) ,  1 

y e l l o  por l a  a cc ió n  de o tro s  des elem entos a n u la re s  ( 128 ' ) > | 

d isp u e sto s  en la  f ig u ra  8 a l a  iz q u ie rd a  de la s  m itades de Jj
h o r q u il la  (176)  y ( 177)  y p ro v is to s  de a n i l lo  in te rn o s  m etáli-|  

eos ( 1301 ) ,  a s í  como por l a  a cc ió n  de una aran d ela  de a p r ie te  1

Morí
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( 136 ) ,  que es r íg id a ,  p re se n ta  un diám etro extern o  re la tiv am en  

t e  menor que e l  que p resen tab a  la  a ran d ela  de a p r ie te  ( 36) y 

se  apoya co n tra  e l  c a s q u il lo  ( 178 ) ,  y a  cuya a cc ió n  de tensado 

colaboran  lo s  c a s q u il lo s  in term ed io s (138)  y (139)  y un conjun 

to  (140)  de tu e rc a  de a p r ie te  y c o n tra tu e rc a , e je rc ie n d o  e l  c i  

tado tensado d el elem ento an u lar (18)  co n tra  e l  r e s a l t e  (135)  

por e l  in term ed io  d el c a s q u il lo  ( 178 ) .  A plicando la  b rid a  de 

extrem idad (181)  d e l p iv o te  (127)  co n tra  la  m itad de h o rq u il la  

( 1 7 9 ) j y ap lican d o l a  aran d ela  de a p r ie te  (136)  c o n tra  l a  m i- 

I t ad de h o r q u il la  (177 ) ,  e l  p iv o te  (127 ) se  ve im p o s ib ilita d o  

de d esp lazarse  axia lm en te  en e l  i n t e r i o r  de lo s  c o jin e t e s  de j 

| h orqu illa  (142)  y ( 143) .  Los dos a n i l lo s  ex tern o s  m e tá lic o s  j 

í ( 129* )  de lo s  elem entos an u lares (128'  ) e s tá n  f i j o s  ax ia lm en te  

la  su vez con re sp e cto  a l  c a s q u il lo  c o jin e t e  (125)» por la  a c ­

c ió n  con ju nto  de lo s  a n i l lo s  in term ed io s ( 131) ,  ( 1 3 2 ) ,  ( 133)  y 

la s  dos a ran d elas  de seguridad ( 134 ) .  E l c a s q u il lo  c o jin e t e  

(125)  e s tá  p ro v is to , en su extrem idad próxima a l  plano medio 

(M), de una b rid a  i n t e r io r  (182)  co n tra  l a  que se a p l ic a  e l  

ja n i l l o  e x te r io r  m e tá lic o  (129)  d el elem ento an u lar ( 128 ) .

Por lo  demás, la  segunda forma de r e a l i  

zación  p r á c t ic a  concuerda, en cuanto a su co n fig u ra c ió n  y fun­

cionam iento , esen cia lm en te  con la  prim era forma de r e a l iz a c ió n  

p r á c t ic a .

25

30

D e s c r ita  su fic ie n te m e n te  l a  n a tu ra le z a  

d e l p re se n te  in v en to , a s í  como su r e a l iz a c ió n  in d u s t r ia l ,  só lo  

cabe añ ad ir que en su con ju nto  y p a r te s  c o n s t i tu t iv a s  es  p o s i­

b le  in tro d u c ir  cambios de forma, m a te ria  y d is p o s ic ió n , s in  saj 

l i r s e  d e l cuadro d el in v en to , en cuanto t a l e s  a lte r a c io n e s  no | 

d esv irtú en  su fundamento.

E l s o l i c i t a n t e ,  a l  amparo de lo s  Conve-

!

J'-lod k
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n io s  In te rn a c io n a le s  sobre Propiedad I n d u s t r ia l ,  se  re se rv a  e l  

derecho de exten d er la  p re se n te  demanda a  lo s  p a ís e s  e x tr a n je ­

r o s , s i  fu e ra  p o s ib le , re iv in d ican d o  la  misma p rio rid a d  de la  

p re se n te  s o l ic i t u d .

Igualm ente e l  s o l i c i t a n t e  se  re se rv a  e l  

derecho de s o l i c i t a r  lo s  adecuados C e r t if ic a d o s  de A d ición , en 

la  forma señ alad a  por l a  Ley, a l  in tr o d u c ir  en e l  p re se n te  in ­

vento cuantos p erfecc io n am ien to s  se  d eriv en  d e l mismo'.
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N O T A

La P a te n te  de Invención  que se  s o l i c i t a  

por v e in te  años para España, de acuerdo con la  v ig e n te  L e g is la  

c ió n  so b re  Propiedad In d u s t r ia l ,  deberá r e c a e r  sob re "MAQUINA 

DE SOLDAR CADENAS", en todo de acuerdo con la s  s ig u ie n te s : j

R E I V I N D I C A C I O N E S  |

1 . -  Máquina de so ld a r  cadenas, d e s tin a ­

da a l a  soldadura a top e, por r e s i s t e n c ia  e l é c t r i c a ,  de eslabo| 

nes previam ente ensamblados y curvados en forma aproximada a  ¡ 

una "C ", por medio de dos p ares de e le c tro d o s  sim étricam en te  | 

d isp u e sto s  con re sp e cto  a un plano medio, cada uno de lo s  cua~| 

le s  p ares a g a rra  y s u je ta  como una ten aza cada una de ambas ex| 

trem idades a so ld a r  d e l eslab ó n  que ha de s o ld a rs e ; con dos pal 

la n c a s  que mueven cada uno de lo s  dos p ares  de e le c tro d o s , l a s j  

c u a le s  p a lan cas  pueden moverse sin crón icam en te  en sen tid o  con­

t r a r i o  l a  una re sp e cto  a l a  o t r a ,  girando a lred ed o r de e je s  pa 

r a l e l o s ,  pudiendo e l l a s  tam bién moverse p ara le lam en te  y según 

un desplazam iento d e lim ita d o , re a liz a d o  en sen tid o  perpendicu­

l a r  a lo s  c ita d o s  e je s  h o r iz o n ta le s ; donde la s  dos p alan cas 

a so c ia d a s  a l  mismo par de e le c tro d o s  se  a r t ic u la n  en un pivote| 

común y pueden b a sc u la r  a lred ed o r d e l e je  geom étrico d e l c ita -|  

do p iv o te  común, c a ra c te r iz a d a  porque cada p iv o te  se  h a l la  dis|
i

C
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puesto en e l  i n t e r i o r  de un c a s q u i l io - c o jin e t e ,  s o l id a r io  d e l 

b a s t id o r  de la  máquina; y porque e l  acoplam iento d e l p iv o te  a l  

c a s q u i l lo - c o jin e t e  es d e l t ip o  e l á s t i c o ,  con elem entos de cau­

cho, d estin ad o s a la  ab so rció n  de e s fu e rz o s  r a d ia le s  y/o a x ia ­

le s  o rig in ad o s por e l  eslabón a s o ld a r .

2 . -  Máquina de so ld a r  cad enas, en todo

¡de acuerdo con la  prim era r e iv in d ic a c ió n , c a ra c te r iz a d a  porque 

Icada uno de lo s  c a s q u i l lo s - c o jin e t e s  a l o ja ,  a l  menos, un e le -  

¡jmento an u lar de goma y m eta l, calad o en e l  c ita d o  p iv o te , y

10
i
porque e l  a n i l lo  ex tern o  m e tá lico  d e l c ita d o  elem ento an u lar 

de goma y m etal es más c o r to , en sen tid o  a x i a l ,  que su a n i l lo  

jin te rn o  m e tá lic o .

3 . -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo 

de acuerdo con la  segunda r e iv in d ic a c ió n , c a ra c te r iz a d a  porque

15 e l  a n i l lo  c e n t r a l ,  hecho de goma, de cada elem ento an u lar de 

goma y m eta l, p resen ta  una se cc ió n  r e c ta  tra p e z o id a l.

k.~ Máquina de so ld a r  cadenas, en todo 

de acuerdo con cu a lq u ie ra  de la s  re iv in d ic a c io n e s  segunda y,

t e r c e r a ,  c a ra c te r iz a d a  porque uno, a l  menos, de lo s  c ita d o s

20 elem entos an u lares de goma y m etal se  h a l la  d isp u esto  e n tre  

dos a ran d elas  de segu rid ad , an clad as en e l  i n t e r i o r  d e l casqui. 

l i o - c o j i n e t e ;  y porque e l  diám etro in te rn o  de e s ta s  a ran d elas  

de seguridad es sen sib lem en te mayor que e l  diám etro d e l c ita d o  

p iv o te .

25 5 . -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo 

de acuerdo con la  c u a rta  r e iv in d ic a c ió n , c a ra c te r iz a d a  porque 

en e l  caso  de p re se n ta r  v a r io s  elem entos an u lares  de goma y me

t a l ,  e n tre  lo s  a n i l lo s  e x te r io r e s  m e tá lic o s  de dos elem entos | 

con tigu os se d ispone, e n tre  cada dos de e l l o s ,  un a n i l lo  in t e r l

50 medio. j
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6 .  -  Máquina de so ld a r  cad enas, en todo 

de acuerdo con cu a lq u ie ra  de la s  re iv in d ic a c io n e s  segunda a 

q u in ta , c a ra c te r iz a d a  porque en e l  caso de e x i s t i r  v a r io s  e le ­

mentos a n u la re s , en e l  p iv o te  se  c a la  una aran d ela  de a p r ie te ,  

r íg id a  e in m óvil en sen tid o  a x ia l ,  co n tra  l a  que se  a p r ie ta n  y 

comprimen lo s  c ita d o s  elem entos a n u la re s .

7 .  -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo 

de acuerdo con l a  s e x ta  r e iv in d ic a c ió n , c a ra c te r iz a d a  porque 

l a  extrem idad d e l p iv o te  más a le ja d a  d e l plano medio p re se n ta , 

roscad a a e l l a ,  una tu e rc a  de a p r ie te ,  que comprime lo s  elemen 

to s  a n u la re s  c o n tra  la  aran d ela  de a p r ie te ,  por e l  in term edio 

de dos c a s q u il lo s  in te rm e d io s, ca lad o s en e l  p iv o te  y d isp u es­

to s  a un lado y a o tro  de lo s  c ita d o s  elem entos a n u la re s .

8 .  -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo ! 

de acuerdo con cu a lq u ie ra  de la s  re iv in d ic a c io n e s  p re ce d e n te s , 

c a ra c te r iz a d a  porque in c lu y e  dos c o jin e t e s  de h o r q u il la , por 

cada dos p a lan cas a so c ia d a s  a l  mismo par de e le c tr o d o s ; porque 

cada uno de e s to s  dos c o jin e t e s  de h o r q u il la  es s o lid a r io  de 

una de la s  dos c ita d a s  p a la n c a s ; y porque la s  medias h orqu i­

l l a s  de cada uno de e s to s  c o jin e t e s  de h o r q u il la , con figu rad as 

en forma de a r g o l la ,  se  a r t ic u la n  en forma b a scu la n te  sobre l a  

zona d e l p iv o te  que so b re s a le  d e l c a s q u i l lo - c o jin e t e  y se  ha­

l l a  más próxima a l  plano medio.

9 .  -  Máquina de so ld a r  cad enas, en todo 

de acuerdo con la s  re iv in d ic a c io n e s  s e x ta  y o c ta v a , c a r a c t e r i ­

zada porque lo s  c o jin e t e s  de h o r q u il la  quedan asegurados a x ia l , 

m ente, en su ca lad o  en e l  p iv o te , por l a  a c c ió n  de una o rid a  | 

de extrem idad de e s te  ú ltim o , por un lad o , y l a  de l a  c ita d a

aran d ela  de a p r ie te ,  por e l  o tr o .
1 0 . -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo!

yod a



1

1

5

10

15

20

25

50

d.6 acuerdo con Xa novena r e iv in d ic a c ió n , c a ra c te r iz a d a  porque 

la  c ita d a  aran d ela  de a p r ie te  p re se n ta  un diám etro e x tern o  que 

sobrepasa a l  diám etro in te rn o  d e l c a s q u il lo —c o jin e t e ;  porque 

la  aran d ela  de a p r ie te  se  a p l ic a  co n tra  un r e s a l t e  d e l p iv o te , 

cuyo reborde e s tá  enfrentad o a l  c a s q u i l io - c o jin e t e ,  y a s im is ­

mo co n tra  una de la s  m itades de h o r q u il la ;  y porque e n tre  e l  

c a s q u i l io - c o jin e t e  y l a  aran d ela  de a p r ie te ,  se  c a la  en e l  p i­

vote  una aran d ela  a i s la n t e ,  de ig u a l diám etro extern o  que e l  

¡de l a  aran d ela  de a p r ie te ,  y hecha de un m a te r ia l e lá s t i c o  y

¡e lé c tr ic a m e n te  no cond uctor.|
j i i , -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo
!

de acuerdo con l a  novena r e iv in d ic a c ió n , c a ra c te r iz a d a  porque 

la  sep aració n  a x ia l  in te r n a  e n tre  ambas m itades de h o r q u il la s  

de cada c o jin e t e  de h o r q u il la  es  mayor que e l  esp eso r a x ia l  

de la  o tr a  m itad d e l o tro  c o jin e t e  de h o r q u il la , de manera que 

e n tre  ambas m itades in te r n a s  co rresp o n d ien tes  a d ife r e n te s  co­

j i n e t e s  de h o r q u il la  se  dispone un p o s te r io r  elem ento a n u la r , 

cuyo a n i l lo  m e tá lic o  extern o  e s tá  en co n ta cto  con una b r id a  in  

te rn a  d e l c a s q u i l lo - c o jin e t e ,  y cuyo a n i l lo  m e tá lico  in te rn o  

| se  a p l ic a ,  por un lad o , co n tra  un r e s a l t e  an u lar d e l p iv o te , 

í y por o tro  lado c o n tra  un c a s q u il lo  que se  prolonga h a s ta  la  

aran d ela  de a p r ie te ;  y porque e n tre  e s te  p o s te r io r  elem ento 

an u lar y la  aran d ela  de a p r ie te ,  d isp u e sta  en e l  c a s q u i l lo - c o -  

j i n e t e ,  aran d ela  cuyo diám etro extern o  es sen sib lem en te  in f e ­

r i o r  a l  diám etro in te rn o  d e l c a s q u i l lo - c o jin e t e ,  se  h a lla n  d is  

p u estas  dos medias h o r q u il la s , ca la d a s  en e l  c ita d o  c a s q u il lo  

que se  prolonga h a s ta  l a  aran d ela  de a p r ie te ,  de manera que 

e s ta s  dos medias h o r q u il la s  en ca jan  en e l  i n t e r i o r  d e l ca sq u i­

l l o  c o jin e t e  atravesando desde d ife r e n te s  lad o s dos o r i f i c i o s  

p ra c tic a d o s  en e l  c ita d o  c a s q u i l lo - c o jin e t e .
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1 2 . -  Máquina de so ld a r  cadenas, en tod o j 

de acuerdo con cu a lq u ie ra  de la s  re iv in d ic a c io n e s  p re ce d e n te s ,1 

c a ra c te r iz a d a  porque in c lu y e  un con ju nto  c i l in d r o  p is tó n  de do| 

b le  a c c ió n , asociad o  a cada par de p a la n ca s, de manera que e l  í
á

extremo l i b r e  d e l vástago d e l p is tó n  e s tá  a r t ic u la d o  en una pal

la n c a , m ien tras  que e l  c i l in d r o  d e l grupo se  a r t ic u la  en la  ¡
s

o t r a  de la s  dos p a lan cas a so c ia d a s  a l  mismo par de e le c tr o d o s ; |

y porque dos p ie z a s  de unión, a r t ic u la d a s  a cada una de la s  1

dos c ita d a s  p a la n ca s, se h a lla n  unidas y a r t ic u la d a s  e n tre  s í  ¡

por medio de un bulón p erp en d icu lar a l  plano medio, e l  cu a l bul—y
ló n  se  d esp laza guiado en e l  i n t e r i o r  de un ag u jero  oblongo, 

p ra c tic a d o  v e r tic a lm e n te  en una p la c a  dé guiado, s o l id a r ia  d e l 

b a s t id o r  de l a  máquina y hecha de un m a te r ia l e lé c tr ic a m e n te  

no cond uctor.

1 3 . -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo 

de acuerdo con la  décim o-segunda r e iv in d ic a c ió n , c a ra c te r iz a d a  

porque l a  p o s ic ió n  de a p ertu ra  de la s  dos c ita d a s  p alan cas v ie  

ne determ inada por dos top es que co lab oran  e n tre  s í .

1 4 . -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo 

de acuerdo con c u a lq u ie ra  de la s  r e iv in d ic a c io n e s  p reced en tes , 

c a r a c te r iz a d a  porque la s  dos p alan cas d isp u e sta s  sim étricam en­

t e  con re sp e c to  a l  plano medio y aso c ia d a s  a d ife r e n te s  pares 

de e le c tr o d o s , e s tá n  u nid as e n tre  s í  por una b a rra  c i l in d r i c a ,  

l a  cu a l e s tá  a r t ic u la d a  a una. de ambas p a lan cas por medio de 

un c a s q u il lo  fab ricad o  de m a te r ia l  e lé c tr ic a m e n te  no conductor 

y por medio, asim ism o, de dos a ran d elas  hechas de un m a te r ia l 

análogo o id é n t ic o , m ien tras  que l a  c ita d a  b arra  c i l i n d r i c a  se  

a r t i c u la  con p o s ib il id a d  de desplazam iento l i b r e  a l a  segunda 

de la s  dos c ita d a s  p a la n ca s, p ara  lo  que en l a  extrem idad de 

l a  b a rra  c i l i n d r i c a  co rresp o n d ien te  a e s ta  segunda a r t i c u la -
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c ió n , se  h a l la  d isp u esto  un m u elle  h e l i c o id a l ,  normalmente com
i

prim ida, e l  cu a l m uelle se  apoya por un lado c o n tra  l a  b arra  

c i l i n d r i c a ,  m ien tras  que por su o tro  extremo se  apoya en la  ci_ 

tada segunda p a lan ca .

1 5 . -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo 

de acuerdo con cu a lq u ie ra  de la s  re iv in d ic a c io n e s  p re ce d e n te s , 

c a ra c te r iz a d a  porque cada uno de ambos c a s q u il lo s  c o jin e t e s  se  

h a l la  d isp u esto  en e l  in t e r io r  d e l cab eza l de a lo ja m ie n to , co­

rresp o n d ien te  a l a  extrem idad de uno de lo s  dos brazos de una 

p alan ca  acodada; y porque e s ta  p alan ca  acodada puede b a sc u la r  

con re sp e cto  a l  b a s t id o r  de la  máquina, y e s te  bascu lam iento  

p e r ió d ico  y a l te r n a t iv o  e s  provocado por un mecanismo de lev a  

de mando.
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16 .  -  Máquina de so ld a r  cad enas, en todo

de acuerdo con la  décim o-quinta r e iv in d ic a c ió n , c a ra c te r iz a d a  

porque e l  c ita d o  mecanismo de lev a  de mando in c lu y e  un r o d i l lo  

que rueda sob re l a  p e r i f e r ia  de un d isco  de le v a , estando e l  

c ita d o  r o d i l lo  d isp u esto  en un brazo de la  c ita d a  p alan ca  aco­

dada. |

1 7 . -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo:

de acuerdo con la  s e x ta  r e iv in d ic a c ió n , c a ra c te r iz a d a  porque |

e l  d isc o  de le v a  de mando, ju n to  con e l  c ita d o  r o d i l lo ,  c o n s ti
“

tuyen la s  dos m itades de un co n ta cto  e l é c t r i c o ,  e l  cu a l es  par 

t e  in te g ra n te  de un c i r c u i t o  de mando d estin ad o  a la  descone­

xión au tom ática de la  máquina.

1 8 . -  Máquina de so ld a r  cad enas, en todo 

de acuerdo con c u a lq u ie ra  de la s  r e iv in d ic a c io n e s  p re ce d e n te s , 

c a ra c te r iz a d a  porque in c lu y e  dos d is p o s it iv o s  de accionam iento 

manual, cada uno de e l l o s  d estin ad o a re g u la r  la  p o s ic ió n  de 

uno de ambos p ares de p a lan cas en sen tid o  a x i a l ,  o r ie n ta c ió n

Vloti tt
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que se  e x tie n d e  perpend icularm ente a l  plano medio.

1 9 . -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo

de acuerdo con la  d écim o-qu in ta  y d écim o-octava r e iv in d ic a c io ­

n e s , c a ra c te r iz a d a  porque cada uno de lo s  dos d is p o s it iv o s  de 

accionam iento  manual hace d esp lazar una p alan ca  acoda-da, la  | 

cu a l e s tá  a r t ic u la d a  de forma que es  s u s c e p tib le  de d e sp la z a r-j 

se  ax ia lm e n te . |
2 0 . -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todo! 

de acuerdo con l a  décimo-novena r e iv in d ic a c ió n , c a ra c te r iz a d a  

porque cada uno de lo s  d is p o s it iv o s  de re g u la c ió n  p re se n ta  una 

g u ía , que puede h a ce rse  d esp la z a r por l a  a cc ió n  de un h u s i l lo  

a r t ic u la d o  en forma g i r a t o r ia  en e l  b a s t id o r  de la  máquina, e l  

c u a l h u s i l lo  puede h a ce rse  g ir a r  por medio de un v o la n te  ma­

n u a l; y porque la  c ita d a  gu ía a ta c a  a un s a l ie n t e  en forma de | 

p la c a , d isp u esto  en e l  punto de g iro  de la  p alan ca  acodada aso]

c ia d a . I
2 1 .  -  Máquina de so ld a r  cadenas, en todoj

t

de acuerdo con la  d écim o-qu inta y v igésim a r e iv in d ic a c io n e s , ¡ 

c a ra c te r iz a d a  porque la s  p a lan cas  acodadas y lo s  re s p e c t iv o s  j 

d is p o s it iv o s  de re g u la c ió n  se h a lla n  a r t ic u la d o s  en una super-; 

e s tr u c tu r a  que sop o rta  un tran sform ad or de soldadura y , o su 

vez, es  soportada por e l  b a s t id o r  de l a  máquina, de forma que 

l a  c ita d a  super—e s tr u c tu r a , como ya se  conoce en la  te c n o lo g ía  

a n t e r io r ,  se  a r t i c u la  en forma b a scu la n te  en e l  b a s t id o r , pu 

diendo b a sc u la r  con re sp e cto  a e s te  ú ltim o por e l  in term edio 

de o tro  grupo de c i l in d r o  y postÓn de d oble e fe c to .

2 2 . -  MAQUINA DE'SOLDAR CADENAS.

Según queda su stan cia lm en te  d e s c r ito  e

l a  p re se n te  memoria d e s c r ip t iv a  que co n sta  de v e i n t i s i e t e  ho­

ja s ,  m ecanografiadas por una s ó la  c a ra , acompañadas de sus CO'
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