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Pri ori dad:

M E M O R IA  D E S C R IP T IV A

La f irsalidüa de Xa presente Memoria Descriptiva 

&& la de dar a canecer Xas características fundamentales 

de unos perfeeciansraienfcos introducidos en las máquinas 

aserradoras taladradoras para Xa dadora, por los que s® 

solicita, a favor de Xas titulares del expedienta, ©X 

privilegio d© exclusividad concedido por Xa vigente Ley 

de Xa Propiedad Industrial, para su explotación en Eepâ , 
na*

EX objeto de ios perfeccionamientos presentados , 

es s i ds conseguir un automatismo campista en oi proceso 

d© aserrado axial de piezas de madera, de forma quo* ---- -
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una vez colocada la  p iez a  a t r a b a ja r ,  la  sim ple p re s ió n  
oobro un pedal in f e r io r  desencadena o l procoso autom atiza,, 
do* Esto proceso comprendo la  e levac ió n  y tra b a jo  de c o r t i  
de la s  s i e r r a s ,  su descenso a la  p o s ic ió n  i n i c i a l ,  e l  av«t_ 
co de la s  brocas para  p e r fo ra r  « la  p ie z a , y fin a lm en te , 
s i  re tro ce so  de la s  brocas a l  punto úe p a r t id a ,  en cuyo 
momento la  máquina, una voz s u s t i tu id a  la  p ie z a  tra b a jad a  
ha quedado en d isp o s ic ió n  de in i c i a r  un nuevo c ic lo  opera 
t i  va*

Los d i s t in to s  elementos p a r t ic ip a n te s  an loa per,, 
faccionam ientos tien en  la  fa c u lta d  de poder se r  regulados 
en re c o rr id o s , ü is ta n d a m ie n to s  y ángulos do a taque , de 
acuerdo con la s  c a r a c te r í s t ic a s  dim ensionales y e s tru c tu _  
ra le s  de la s  p iezas  tra b a ja d a s , ya sean e s ta s  r e c ta s  o cu/ 
vedas, por lo  que dichos perfeccionam ientos acondicionan 
a la  máquina para  una amplia gama de p o s ib i l id a d e s , t a l  
como se i r á  desprendiendo de la  d esc rip c ió n  técn ica  de c¿  
da una de sus p a r te s .

Para f a c i l i t a r  e l  d e s a r ro l lo  de a s ta  d e sc rip c ió n  
se ha considerado conveniente la  apo rtac ión  de loe  planos 
ad jun to s , en lo s que de una forme c la ra  y completa ae da 
cumplida inform ación g rá f ic a  da is a  d i s t i n t a s  f a c e ta s  pra 
sentadas» No o b s ta n te , e s ta s  re p re se n ta d e n e a  só lo  tien en  
c a rá c te r  in fo rm ativo , por lo  que, en c u a lq u ie r  c ircun stan ,  ̂
d a ,  deben s a r  consideradas en eu más amplio se n tid o  y no 
como lim ita  d e l elcance d e l exped ien ta , únicamente determ .w 
noble por la  Ley de la  Propiedad I n d u s tr ia l .

La f ig u ra  1**, de loa c ita d o s  p ianos es una repreiia& 
ta d ó n  de la  máquina dotada da n u estro s  perfeccionam iento!i
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según una v i s ta  en a lzado  l a t e r a l .  La f ig u ra  2a» es una 
v is ta  en -alzado f ro n ta l  y, por ú ltim o , la  f ig u ra  33, es 
una v is ta  en p la n ta  su p e r io r , que m uestra preferentem ente 
la  d isp o s ic ió n  y tra b a jo  da la s  brocas do ta la d rad o .

La d e sc rip c ió n  qus sigue e s tá  ro fc r id a  a l  cont£  
nido de la s  p re c ita d a s  F igu ras, en la s  que un sim ple v is  
tazo  m uestra, s in  que e l lo  tengo c a rá c te r  v in c u la tiv o , 
que la s  s i e r r a s  de d isco  y la s  brocas son accionadas en 
su g iro  por motoras e lé c t r i c o s ,  m ientras que loo avances 
y re tro c e so s  son mecanismos do accionam iento neumático, 
cuya v á lv u la  de d is tr ib u c ió n  - 1-  aparece montada en la  
columna c e n t ra l  - 2- .  E sta columna dispone de un cabezal 
-3 -  en e l  qua se in s ta la  un pist& n neumático - 4 - ,  daapla 
sab le  hacia  adan tro  y hac ia  a fu e ra  destinado  s s u je ta r ,  
tíasdo a r r ib a ,  a la  p ieza  da madera -5 -  sobre l a  masa o 
baso do tra b a jo  -£«;

La columna c o n tro l -2 -  e s tá  montada en un b a s tid  
dar de base -7 -  de la  máquina, en cuyos cua tro  v ó r tic e s  
so so lid a r iz a n  o tra s  ta n ta s  columnas v e r t ic a le s  - 8- ,  que 
comportan sendos juegos de b a rra s -g u ia . En s fo c to , sn 
la s  c e rc an ías  de la s  .¡ases de e s ta s  columnas se montan 
unos c a e q u illo s  d e sp la z a d o s  -9 -  unidos io s  de cada lado 
por p le t in a s  - 10* apropiadas y tra n s v e rs a le s , en tro  la s  
quo quedan subtendidas la s  b a rra s-g u ia  in fe r io re s  *11- .
De la  misma menora, en lo s extremos su p erio re s  de la s  
columnas - 8-  so montan o tro s  c o sq u ille s  desp lazad las - 12-  
con sus p le t in a s  tra n sv e rsa le s  -13 - y la s  correspondiente!» 
b a rra s-g u ia  lo n g itu d in a le s  -1 4 - , conformando dos conjun.. 
to s  p a ra le lo s  y con d i s t in ta s  a p lic a c io n e s .
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ín  sentías p la tafo rm as in c lin a d a s  -1 5 - , s itu ad a»  
a ambos lados da la  columna c e n t r a l  - 2 -  y convonientemor 
ta  a rtic u la d a »  por ata lados t r a s e ro s ,  se encuentran los 
maturos -1 6 -, cada uno úe lo s c u a le s , m ediente tranam i^ 
siiSn apropiada —17— transm ite  su g iro  a la  re sp e c tiv a  
o ie r ra  c i r c u la r  -1 8 -, Las p la ta fo rm as in c lin a d a s  -JS -  
ootán a r t ic u la d a s  por su base a lo s váategoa de oportu 
nos p is to n e s  neumáticos -19 - que, a l  acc ionar e l  podai 
de arranque - 20-  s itu a d o  en e l  c en tro  ú e l f ro n ta l  do la  
baso - 7 - ,  elevan a d ichas p la ta fo rm a» , a io s  motores y 
a la s  s i e r r a s  c ir c u la re s  -1 8 - in ic ian d o  e l  proceso o c¿  
c ió  do tra b a jo , to s  p is to n e s  -19 - por»anocen montados en 
unas bases - 21-  cuyas abrazadoras - 22-  abarcan a lao b a rras  
quisa in fe r io re s  - 11- ,  de manera que d ichos conjuntos de 
p is tó n , motor s i e r r a  pueden se r  acercados a separadas 
se |d n  la© necesidades de tra b a jo . Por o tra  p a r te ,  s i  án 
quio da ataque do la s  s i e r r a s  -1 8 - puede se r  variado  ros,, 
d ien te  la s  to r re s  g i r a to r ia s  -23 - p re v is ta s  sn la s  mismas 
basas do los p is tó n o s  -19 - a l  tiempo que e l  conjunto roo 
tu r - s i e r r a  puedo s e r  desplazado tra n sv e rsa m e n te , por a¿ 
to r  p reparada on o s te  se n tid o  su p la tafo rm a in c lin a d a  -1 5 -, 

£n resumen, cada conjunto motor—s ie r r a  puedo 
aa r desplazado longitudinalroente sobro la s  gu ias in fe r ió . ,  
ro s  - 11-  accionando a lo s  vo lan tes l a te r a l e s  -2 4 -  tra n e„  
versalroento, por so r desp lazad le  la  eu jecc id n  da cada roo,, 
to r  sobre su re sp e c tiv a  p la tafo rm a in c lin a d a  -1 5 - y angu „ 
larm ente, por Xa acción sobre la  to rro  o r ia n ta b io  -2 3 - , 
Adsmáa de lo .d e s c r i to ,  cada conjunto dispone do un g r ifo  
-2 5 - para  reg u lación  da su c a r re ra  ascendente y de un l¿
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m itador -2 6 - tío la  misma carrera»
La o tra  p a r te  im portante de lo s  porfoccionam ieia  

to s  aportados e s tá  c o n s titu id o  por e l  conjunto do ta la d r j  
do, de funcionam iento s incron izado  con e l  conjunto de© 
c r i to *  Las brocas -27 - se montan an número y d isp o sic ió n  
conveniente sobre loa re sp e c tiv o s  p o rtab ro cas  m ú ltip le s  
- 28- ,  cJiroctamonta conectados e l  motor correspondien te  
-2 9 -  sobro lo s que actúan los p is to n e s  -  30- encargados 
da p ro p ic ia r  e l  avance y ra tro ceaq és  la s  brocas, de 'acusg 
do con e l  re c o rr id o  previam ente f i ja d o  y determinado on 
la  r e g le ta  lim ita d o ra  -3 1 - por su punto de retorno-32-«  

Los motares -2 9 - permanecen montados on sendas 
to r r a s  o r ie n ta b a s  -3 3 - que p o s ib i l i t a n  o l ángulo de in _  
c id en c ia  de la s  brocas sobre lo s  te s te ro s  do la  p ieza  a 
ta la d ra r  -5 - .  E sta to r re  ea s o l id a r ia  de un c a rro  tra n smm
v e rsa l -3 4 - a co la  da m ilano, cuyo vo lan te  de acciona^ 
miento -3 5 - perm ite  su f i ja c ió n  en e l  punto exacto , a te_  
ñor do la s  dimensiones o forma üq la  p ieza  tra b a jad a , qu& 
üanao su sten tad o  o l  con jun te  por un c a rro  -3 6 - de mayores 
dim ensiones, p ro v is to  de abrazadoras - 37-  a ju s tad as  sobre 
la s  b a rcas-g u ias su p e rio re s  -1 4 - , de Forma que lo s volan_ 
te s  l a te r a l e s  -30 - pueden ace rca r o sep a ra r a  lo s  conjun 
to s de ta lad rad o  de la  mesa de tra b a jo  -o - .

E l funcionam iento do la  máquina, con lo© perfaccJs 
namient03 in tro d u c id o s , se producá on la  forma s ig u ie n te . 
Primeramente os regu lan  la s  c a rre ra s  do la s  s i e r r a s  c ircu  
la r e s  -1 8 - can lo s g r ifo s  -25 - y lo s  lim itad o ras  -2 6 - , 
situandoles& n lo s  p ianos de tra b a jo  c o rre c to s  mediante o l 
desplazam iento lo n g itu d in a l de la s  bases - 21-  de leo p is
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tonos» e l  desplazam iento tra n sv e rsa l de la s  p la tafo rm as 
- 12-  de lo s motores» y la  o r ie n ta c ió n  angular mediente 
la s  ta r ro s  g i r a to r ia s  -23-» A con tinuación  so procedo a 
reg u la r  s i  funcionam iento do la s  brocas -2 7 -, con e l  debí 
do emplazamiento ds su c a rro  lo n g itu d in a l -36-» d e l carro  
tra n sv e rsa l -34-» d e l ánguio de ataque contro lado  por las 
to r re s  o r ie n ta d a s  -3 3 - y» finalm ente» f ija n d o  e l  r s c o r r j  
do da p ene trac ió n  mediante e l  lim ita d o r de re c o rr id o  -3 1 -.

Así preparados ambos conjuntos do trabajo»  se 
acciona la  vá lvu la  de d is tr ib u c ió n  - i -  y lo s in te r ru p to re s  
de s i e r r a s  y b racas, en cuyo momento» una vez colocada le 
p ieza  q /írabajar -5 - ,  pueda s e r  p resionado e l  pedal -20 - 
con o l  que se  in ic ia  o l  c ic lo  de tra b a jo , la s  s i e r r a s  -1E- 
que no cesan de g i r a r  en todo momento» ascienden im pulso^ 
das por io s p is to n se  -1 9 - y v e r if ic a n  lo s co rrespo nd ien tes 
c o r te s  de m ateria l»  a con tinuación  do lo  cual» reg u ladas 
por e l  lim itad o r -26-» descienden y accionan o le e  vá l_  
vulas -3 9 - que d a tien an  su bajada» en cuyo momento e n tra r  
en funcionam iento la s  vá lvu las s in cro n izad as  -4 0 -  que po, 
non en marcha s i  mecanismo de avance y g iro  de la s  brocas 
-2 7 -, Consumada la  p en e trac ió n  de estas»  do acuordo con 
su lim itad o r -31 - y vá lvu la  de retorno»  vuelven a la  posj 
c ión  i n i c i a l  en e l  mismo momento on que la s  vá lv u las -41- 
ponsn a la  máquina on s itu a c ió n  de in i c i a r  un nuevo c ic le  
do trabajo»  despuás de aer s u s t i tu id a  la  p ieza  ya tr a b a j j  
da* lo s  d e sp e rd ic io s  de m a te r ia l y v iru ta s  producidos caen 
por la  to lv a  -42 - |»  ya fu e ra  de la  máquina son recogidos 
por o í co leecar -4 3 -.

S uficientem ente d e s c r i ta  la  n a tu ra le z a  y u t i l i , ,
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dad de loa perfeccionam ientos in tro d u c id o s en máquinas 
a se rrad o ras  ta la d ra d o ra s , só lo  nos ro s ta  m an ifestar que 
se rán  v a ria d le s  la s  c irc u n s ta n c ia s  de m a te r ia le s , tamafíoa 
y formas de sus d ife re n te s  p a r te s ,  siem pre y cuando no se 
vea a lte ra d a  su a ee n e ia ü ü a d  conten ida en la  s ig u ie n te

M O T A
S a a a

Los puntos que se re iv in d ic an  en la p resen to  Pa 
to n ta  do invención , son;

l fi»* Perfeccionam ientos in tro d u c id o s sn la 3 má
taladradoras "*quinao a se rra a o ra s /p a ra  la  madera, consis tontos an e l

montaje tra n sv e rsa m e n te  desp lazad le  do io s  motaros par_
ta d a rss  de la s  s i e r r a s  c ir c u la re s  sobro sondas plafeafor^
mas in c lin a d a s  y a r t ic u la d a s  por sus extremos p o s te r io ra s
a cuyas bases se so lid a r iz a n  sendos p is to n e s  da e levación
y descanso, montados en bases d e s l i z a b a s  a io  largo  do
guias lo n g itu d in a le s  y p ro v is ta s  dg to r re s  o r ie n ta d le s ,
perm itiendo  la  c o rre c ta  s i tu a c ió n  tío la s  s i e r r a s ,  tra n s_
v e rs a l ,  lo n g itu d in a l y angularm ents, a l  tiempo quo se le
in co rpo ra  un lim itad o r de recocido  p a ra  c o n tro la r  su as_

censo, en e l  tran scu rso  de l cual producá la  acción cíe
c o r te  soore U  p ie z a  montada en l a  correspond ien te  mosa
dd tra b a jo , term inada la  cu a l y vu e lto s a su p osic ión
i n i c i a l ,  accionan sondas válvu las que provocan la  ontr&
da en funcionam iento de l conjunto ta la d ra d o r .

2 a . -  Perfeccionam ientos in tro d u c id o s en la s  
máquinas a a e r racíora8/ J l h di l d^ i r a , eegón ia  re iv in d ic a  
c ión a n te r io r ,  c o n s is te n te s  en d isponer de po rtab rocas 
a d l t ip le e  d irectam ente  conectados a l  co rrespond ien te  nm_ 
to r  y preparados para  ac tu ar sobro loe to s ta ro s  da la s



p iez as  c o rta d a s , a cuyo a fe c to  dioponen do p is tó n o s  do 
avance y re tro c e so  do ioe a c to re s , con lim ita d o re s  de rg  
co rrid o  y vá lvu la  de re to rn o , cuyos motores e s tá n  monta,,, 
dos en sendas to r re s  o r ie n ta d lo s , d o te ra in a b le s  d e l ángy 
lo  da a taque, d isp u e s ta s  en c a rro s  de desplazam ientos 
tra n sv e rsa l y e s to s ,  a su v o i, an o tro s  ca rro s  mayores, 
da desplazam iento lo n g itu d in a l sobre b a rro s-g u isa  supo^ 
r io r s s  p a ra ló la s  a la s  de la  a n te r io r  re iv in d ic a c ió n , ds 
forma qua a l  p ro d u c irá s  s i  re to rn o  d s l  motor y la s  broca* 
os accionada uno válvu la  da detención  y a l  misma tiompo, 
la s  válvu las que dejan a la  máquina en d isp o s ic ió n  da 
in i c i a r  un nuevo c ic lo  de tra b a jo , una vez s u s t i tu id a  la  
p ie z a  ya t r a ta d a , con só lo  acc ionar e l  pedal f r o n ta l  d i¿  
puesto  en la  base de la  máquina* Y

3 8 .-  "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN U S B!¿ 
UUINAS ASERRADURAS TALADRADORAS PARA LA MADERA", dO can 
farm ided en un todo en io  e se n c ia l y f in e s  in d u s t r ia le s  
a lo d e s c r i to  on la  p receden te  Memoria D e sc rip tiv a  y g í¿  
fieam onte rep resen tado  en la s  f ig u ra s  d e l p iano ad jun to  
para  su mejor comprensión*
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t e t a  ¿¡ternaria consta  de wutüfc .to jas , e s c r i ta s  o 
m ecanografiadas por una so la  cara  y a doble espacio  en 
2Ü5 palabras*
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