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| m&s particulsr, se refisrs a medics pera obtener un tiempo de -

‘| en la bobin2 del encendido qus, al producirse sl encendida, creL ;

si se rastablsce energis insuficisnte se reduce la snergiz de

“.tivaménta lergo entre el sncendido pero, por el cnntiario, a ufa

platinos son simplements un per de contsctos sléctricos, uno dg

- los cuales es fijo y el otro se ancuént:a aﬁ'poaioidn de correz

cen adecuadaments el compfomiio oht:n eficecia rendimiento de 4

.2-

Este invento L réfiere en gensral s sistemas de sncendi

dn_alectrdnico para motoras de combustién intsrna, y ds un mado

datencién 6 reposo en dicho sistema.

Los aistéméé.dq ancandiﬁog clésicos almacsnan ensrgfa

un volteje apropiado pera el encendido deuuns bujfa. Entre ints

[ig]

valos de encendido, se debe rsalmacenar energfa en la bobina. En
este punto se tiene que raéu:rir 8 un compromiso § término ms-
dio. Si se bombes nne:gié en la bobina en todo momento excspto

an:el encendido, el consume de energis es elevado. No obstants,

la chispa con la consiguients ineficacia en ol funcionamisnto -
del motor. '
'E1 problame esté en funcién s la velocided de rotacidn

del motor. A Una‘valocidid de rotacién baje el beriodo es relas

velocided de rotacién sleveda, la bobina debe recargarse con T
pidez parg prepararse para el encdnd;do siguients,
Los distribuidores clésicos emplean platinos para detex

minar la cantﬁdud de tismpo sn qus se recergs la bobina. Los =

oobra una leva muvida fuera del motor. Cuendo se cierra los pl

tiNOI la bobina se sctive, La durecién de tiempo en que los plj
tinos -atén cerrados se define como tiempo- de reposo. De un mo+
do simila:, sl éngulo de la, levs a trnv‘a del cual ae cierran -
los platinos se define como ingulo de reposo, Los sistemas cldé-

sicos fijan sl €ngulo des reposo y, al hauutlb asl, no satisfa-
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| sensor, acoplado también al motor, produce impulsos de posicidn

‘primsr dispositivo de circufto se repone en su estado inicial -

wle

de la bobine y rendimiento del motor, produciéndose un rdpido -
doacunaqkeﬁ el nivel de energis obtenido en labobina segdn auman
ta 18 velocidad des rotacién. Desde un punto de vistes idesl, 8l
nivel de snergfa del‘ancandido dabiena pnrhanacar constante an
tods la gama ectiva de velocidad de rotacién del motor. La dGni-

ca vdriable en la ecuscidn para la snergis del encendido que s

convenientementa alturable es el tiaﬁpo durante el cual se rest
blece eneigfas en 18 bobina, Por lo tanto, 8l modo de mantener =
constante la energis consiste en variar el édngulo de reposo parg
conseguir un tiempo de reposs constente, ’

Le pressnte invencidn tiene por abjeto proporcionar un

sistema de encendido que comprende medios pera altsrar el dnguio

de reposo del encendido con el fin de conseguir un tiempo de re;
poso ﬁonstunta en la velocidad normal di funcionamiento dal mo=
tor. »

Un primer sensor se a%opln sl motor y produce impulsog

de excitacidn de salida apropiados para el qncandido.lhlsgunéo

desalida a una frecuencia representative de la megnitud de la -
velocided de rotecidén., Los impulsos da poo}bidn se elaborar en
un primer dispositivo de circuifto por lo que 8@ produce una se-

Kal de salide que es representativa de ls posicidn del motor.El

antes de la sparicidén del primer impulso de posicidn siguiente
a un impulso de uxcitac16d, como medida hraparatoria al ciclo «f
siguiente. ,
Un segundo circufto elabora los impulsos de posicién pr
duciendo una seiial de salide representativa de le velocidad de
rotacién del motor,'Como la duracién de los impulsos de posicién

do relacionan inverssmente con la velocided de rotacién del mo=-
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o 1mpulaoa de posicidn Yy, por lo tanto, es repreaentatlva de la vg

mando como reflerencia les cibujos adjuntos en los qus:

' modelided de prefersncis del invento.

wde

tdr, el segundo dispositivo de circufto comprende uh integradax
quificado que bruducg una senal de sslida cuye crasté é nivsel

méximoc se paréxima.a la inversa de la duracién de tismpo da los

locidad de rutacidn del motor.-

_ Lae senales de salida del primer y el aagundo cmrculto
se alimenten a un comperador que produce una sefial de excitacid
én respuests & une relacidn predeterminede antre las dos sefiale
de amlide, La senal de excitecidén motiva un conmutador el cual,|
a8y vez, inicia el tiempo ds detencién & reposc, temporizéndo~
88 dicha iniciecidn pera consaeguir un tiempo de reposo constan~
te pera recargar 15 bobina antes del encendido sigulents, £l -
conmutador dispera tembién sl encendido én sincronismo con un «
impulso de encendido generado. :

7 Loe espectos anteriores y otroe espectos dsl invento 8a|
comp#an&orén con mayor raoilidad por la desoripcién detellada

que eigud de unavmndalidad ilusgrative del pressnte invento, tﬁ

Le figure 1 ilustre, en forma esguemdtice de conjuntos,
lag ‘partes gus componen la modalidad de prefersncia de sistema
segdn sl prn;enta invento. ‘

Le figura 2 ilustra formas de onda representetivas que
aparecen &n diversos puntos dn el aistema éegﬁn ge llustra en -
la figura 1lj.y.

La figure 3 es una viste asquoﬁatice detalleda do una

Un generedor de impulsoe de encendido 20 estd compuestg

por un ssnsor que se ecople al motor y producs impulsos de sal
da apropiedes para sl sncendido sincronizedo del sistema de an-

cendido., Tembién se scople sl motor un generador de impulscs d
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‘con los impulsos de encendido, por lo que se gensra una plurali

| pulsos de posicidn 8 une velocidad de rotacidén comstante. Ambos

-5- )

(phbsicién 22, que produce impulsos de salida a un ritmo reprassn-

tativo de la magnitud de la valbcldad de rotacifn del motor. LoL
impulsos de posicidn son de amplitud fija y tienen una duracién
de tiempo que es inversamente proporcional a la velocidad de rg|

tecidén del motor. Adsmés los impulsos de posicién se sincronizap

dad de impulsos de posicién durente el intervalo entre impulsos

de encendido, estando separados equidistantements todos los im-

genaradores de impulsos de encendido y de impulsos ds posicién
puaden estar compusstos por s ensoras bidn conocidos en ssta raw
ms de la industria, Por ejemplo, segdn se describe sn lea Paten-
te Estadounidensa 3,592,178 de Schiff, se pueden situsr indica-
dores de sincronizacidn dentro de pistes circulares sobres un -
disco., E1 disco se monta sn al e je dsl dietribuidqr, en alinsa-
cidﬁ. do forma que las merces correspondientes a los impulsos’
de encendido sean opuestes a un sensor excitador en el tiempo.-
convenisnte de encendido de la chispa de la bujfa, misntras qud
les maroaa'corraepnndientao a la posicidn del motor se encusn~
tren opuestes a un sensor de posicién en éngulos dados de rotas
cién del motor. El sensor de aceleracidn rdpids pueds estar coi
puesto por transistores ‘fotosensibles que se sitdsn alineados -
con cade pista para gensrar impulsos indicativos del paso de -
una marce indiceadora. En la variante, los generedores pusden -
estar compuestos por ceptadores del tipo de reluctancia magnéti
ca normal qus se acoplan & un eje movido fuere del motor, Bdsid
cemente, dichos siastemes estén compuaestos por un disco giratao-
rio dentro del cual hay situados elementos magnéticos, El eje

de una bobine de ceptecidn se alinea bara sster en orisntacién

de circufto magnético con vlementos mégnaticoas giratorios. La
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la bobina.

Stervalo sntre los impuleos de encendido, gsnerdndose cada im-

cads impulso de posicidn ee invoiuamante proporcional al régi-

: mon'da valocided de rotacidn del motors Por lo tento, 2 une vg

. régimen inferior con lo que se obtienan impulscs de salida prgj

-

incidencia de ceda elemento magnético que se aiiqaa con 8l aje
ds le bobina.élactromagnética induce -un voltaje en la bobina =

apropiedo para producir un impulso de selida en los extremos de

Un6~ﬁ'otr9 tipo de gsneredor eénédg ds adaptable a un
dispositivo seglén la solicitud pressnta. .En ﬁarticﬁlar, se gané
ren impulsos de posicién en une relacidn predeterminaeda de siny
croniemo con l& poeicidn del motor y &l iptervalo de los impul

sos do encendido. Se generan ocho impuleos de posicidn en sl if

pulsc de posicidén en un Lnshanté representative de un dngulo =

instenténeo fijo de rotecidn del motor. Ademés, la duracidn de

locidad de rotacidn del motor baja, Los indisedores ds sincro~
nizecién en al fotosisteme @ Loe elementos ﬁagnétiéos en 8l -

sistema de reluctancie pesen sus captadoree respactivoé e un -

longados. ]

El funcionamisnto del sisteme se comprenderd tomando -
comﬁ referencia periddica la figura 2, Suponiendo quse el sist%
ma 8 encuentra ) comisnzo de uﬁ ciclo, v.gs, inmediatements
despuds de un impulso de encendido, IP @e alimenta una secusn-

cie de impulsos de poeicidn BP sl contader 30 y el integrador

modificado 40, E1 contador 30 produce en su sslida 33 una senal
digital codificeda pera indicer el ndmere de impulsos ds antr
dé contados, La selal de salida digital procedanta del contae
dor se alimante & un oconvertidor de selales digitales an senad

las snelégices 60 que, 8 su vaez, produce una safial do salida =

S8A sneldégica des sumento en sscalsra (reprasentada en la Figurﬁ
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|produce un impulso de excitecién en su selida 73 que correspondg

-7.| )

2) cuyo valor instanténeo se aproxima al éngulo instantdneo de -
revolucidn del motor. Esta seifal de aumento sn escalera, reprase
tafiva de la posicién del motor, se alimenta a una entrada 71 de
comparador 70. '

' Los émpulsos de poaibidn se alimentan de un mddu simile
al integrador modificado qus produce una, serie de impulsos de s
lida SM(representados en le figure 2)‘cuya altura es representa
tiva de la velocidad de rotecién instanténeas del motor. Estos i
pulsos se slimentan, & su vez, s la segundes entrada del comparaJ
dor 72, Asf, sl comperader tisne entradas correspondientss a la

posicién y la velocidad instanténea del motor, ﬁl comparador 70

2 uns relacién relativa predeterminade entre sus dos entradas,
Una combaracidn de senales ganaradac.por el contador junto con
el convertidor de senales digitales an sensles snalégicas, y el
intsgrador modificado, se efectds de una manera dirigida de for+
me gua uné gaiial de excitacién producida por sl comparador actiu
ve la circuiteria de conﬁutacidn 50 en un instante apropiado pait
re producir un tiempo de reposo fijo & la velocidad de rotacién
dada del motor. Le sensl de sxcitacién a la entrada del circuft
de conmutacién 52 inicie, & su vez, el tiempo de reposo alimen-
tando energfs @ la bobine del encendido 80. Un impulso ulterior
de enoéndido pruﬁcdenta del generador 20 activa el circulto de
conmutacién haciendo de este modo, que la bobina del encendido
dispare la bujfe 50 eegln se sebe en eeta rema de ls industrie,
Se debsré comprepder que el mentener un tiempo de reposo fijo =~
durante una velocidad de rotscién dal motor normal exige una vg
rificacidn contfnua de la posicidn del motor y de la velocidad

de rotacidn del motor. Segdn auments la vslocidad de rotacifén el

tiempo entre los impulsos de sncendido es reduce, y debe avanzay

i i e
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.gln se reduce la velocidad de rotacién del motor, la duracién d?

| rfe directamente con la duracién de los impulscs de entrada, Di

| trade. La funcidn hiperbéiics en escale ss pueds aproximar medi|

"ante une funcidn de transferencies eMponsncisl, Vege, un circuf-

‘8an serie & travée de los tarminales de selida de le fusnte de -+

tarse un impulso de posicién. Por lo tanto, & medida que so res

-l

91 tismpo en 8l que se establece el repcso, v.gs, debe aumentar
élléngulo de Leposn, ' .
EL integrador 40 as modifice para producir une sefial de

balida representativa de la velocidad de retacién del motor. Ser

tiempo de los impulsos ds posicién aumenta, y un integrador nor

mel producirfz un impulso ds salida cuyi amplitud se relaciona-

che sefial de salide ss 18 reciproce de la centidaed dessada. Por
lo tanto, el integrador se modifica pari que produzca una sefial
de salide relacionade inversaments con la esntrada, § sea, la sg

fal de salide es la trensferencis hiparbdlice de la ssffal de en

to AC normel. El integredor modificedo, segdn el invento, estd
compuaeth por une resistencia, une ocapscitancias, una fuente de

volteje, y un conmutador, El resistor y 4 cepacitor se conectar

voltaje. El conmutedor se conecta a travds del cepacitor, por
lo que Blnapapitor 8o 6ortocitcuita en otros momentos distintoj
@ los momantos en que ee recibe un impulso de posicidn de entr

de. Cuando recéibe un impuleo de poeicién, se abre ol conmutadoy
permitiendo Quh el 6apacitar se cargue 8 través del reeistor al
valor de la fuanﬁa de volteje. El régimen sl que el voltaje au
mante a travde de le capecitencia éa un exponente elegido pera
opraximerse a il funcidén hiperbélica. Saglin aumenta le duracids
de los impuleos de poaicidn, ocorrespondientes a una reduccidn

en la velocidad de rotecidn del motor, tanto mayor‘saré la cerd

g del capacitor antes de que sa olerrs el conmutador al complg
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duce le velocidad de rotacidn del motor, la amplitud méxima de

1a salida del 1ntagradoi modificado aumenta y la relacifén predg

terminada entre la ﬁrimera entrade al comparador 71 y la'aagundﬁ

entrada 72 tiene lugar despuds en el ciclo dal'ancendido, redus-

ciéndoss de este modo 91~6n§ulo de reposc para sentener un tie

po de repoéo constante. Por el contrario, si sumenta la veloci

.dad de rotecién del motor, se reduce correspondientemente el v

lor méximo de la selids del intagrador, permitisndo que una se-
fial de salide de excitacidn del comparador premetura en el ci-
clo mantenge 91 tiempo de raposo constants,

A une velocidsd de rotscién del motor muy baja, por --
ejemplo a ralent{, y & una velocided de rotacién del motor muy
slta, @s conveniente devolver sl sistema un éngulo de reposc -
constante. Esto se consigue por un sincronismo cuidadoso de loﬁ
impulsos de posicidn con los impulses de enosndido, El primer
impulso de posicién se sitda en retardo con rnopﬁcto al 1mpuldT
de encendido de modo que, & una velocided de rotacidn superioé
el sistema noApuada iniciar un tiempo de reposo hasta un intert
velo fijado en el ciclo. Este intervelo se slige para que re-
presente un éngulo de reposo dsterminedo, £l impulso de posici%
final se encuentrs con un adelanto.pradetorminado QOn respecto

2 un impulso de encendidd ulterior de forma que la injciacidn

| del tiempo de reposc debs tensr lugar en un cierto dngulo de rT

poso minimo.
Un diegrame esquemético completo de le modalidad de pr

ferencis dal invento se ilustra en le figura 3, £l gaﬁ%radnr d
impulsos de encendido 20 se represente conectado e 18 entrada |
da reposicidn 31 de un contedor 30 y e id entrada de activacidp
§1 de un conmutador 50, Le sslida del gesnsrador de impulsos de

posicidn 22 ee representa coneptads & la gntrade 32 del conta-
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|Le primers lfnea de salida 33 reprssenta el primer lugar de un

‘rior hecs que la esgunde linanzdc sslide pase 2 un astado supe-

| tave impulso cpntado devuelve sl contador » los sstados bajos ap

sacuencie hacen que la treaneicidén el estado activo activen en -

»l0m

dor 30 y a ls entrada 4) del integrador modificedn representado
ganatalﬁanta por le raeferencia 40, E) contador &s disefic normal

y tiene une salide decimsl codificads en binario de tres lugareg.

nimero decimal codificado en binerio; la abgunda salida 34 re-
presenta sl segundo luger y le tercersa salida 35 representa sl
tercer lugar de salida decimal codificada en binario., Por lo taf
to'un primer impulso en la entrads 32 del contador hace que paat

¢ un sstado eslto le primers linee de salide 33. Un impulso ulte

rior, y ssi sucesivamente de une menera perfectemente conocida

en los contadores decimeles codificadoe en binario. Como el con

tador estd proviste solements ds tres lugeree de salida, el oc~

todas les salidas,
Al conectarse, todas las salidas del contedor 3335 se
encuentran en cero, 6 estedo bejo. Segdn s refisren impulsoa -

de posicidn ulteriores del gensrador 22, le sefales de salida sh

sscuencia loe traneistores 36=-38, Por ejemplo, el primer impule
so de posiciédn active la primere salide decimal codificada en -

binario OCB 33 a un estado alto activando el transistor 36 an =
saturacién. Esto crea un voltaje ieaultnnta en 8l modo comdn 39
quse eaté sn fuﬁci&n al volteje Ao refarencia 131, reducidndose

on el resistor 130 y el resistor del colector 36a, A modida qud
se recibén impulsos de posicidn ulterioree por medio del contes
dor 30, ss activen los transistores correspondientes 36-38 on -
seturacidn producienda uﬁ voltaje resultante sn sl nodo comdn -

39, Los resistorss de los colectores 35:-335 se oligen de forma

qua 8l voltaje sn el nodo 39 se raduzce ultericrmante une oant%



10

15

20

25

30

' tores corraapondientaa, en combinecidén con el amplificador 13§,

w]llw

dad dade por cade impulso de posicidn recibido., El voltaje en el

nodo 39 ss inviérta y 88 emplificedo por el amplificador 135 -~
produciendo una eafial do selida en aacaiera segdn indica la re-

ferencia 200. Por lo tanto, los trensistores 36~38 y sus resis-

actdan como convertidor de sefiales digitales en sefiales analdgi

cas que ss reprasentetive de la posicién del motor, El genarado

g

de iqpuleoa de poeicidn se diseNe psrs creer ocho impulsos de =~
pmposicidén entre impulsos de encendido. Ds sete modo, el octavo
impulso de poaicidn el contador repone el contad&r 2 estados de .
salide cero en todas les lf{neess DCB, Para tener le seguridad dj
que el contador 30 vuelvs sl estado de cexc sl finel de un ci-
olo, sl contador recibs tembién un impulsc de encendido en su
entrada de reposicidn 31 que oblige de este modo a que 8l cuntﬁ
dor adopts al sstado de salida cero, .
Sin impulsos de entreada en sl integrador, el transistor
142 se polarizs a un estado de desconexidn s través del resia;
tor 161, Da este modo, el colector 144 se encuentra & un voltuJ
Je elevado activendo sl transistor 153 y manteniendo el VQltan
an el capacitor de t empotizacidn 158 a un potenciel prdéximo a
potencial de tierra, Cuando sparece un impulso de,posicidn en
la entrade del integrader 141, el transistor 142 ge active, su
colector 144 se aproxima al potsncial de tierra y el transistor
163 se poleriza » una posicién de desconexidn. Esto permite qu#
89 cargue el cepacitor do temporizacidn 158 a trevéds del resis<
tor de temporizacidén 157 sl voltaje de polerizacidn preddtermi+
nado 146, E1l régimen de slevapidn de voitaje #n el capacitor =
188, y por lo tanto su velor médximo durente el periodo de un =~
impulso de poseicién, depsnds del velor de voltasje de polariza-

cién 146, y del producto de la resistencis del resistor de tem




wllw

porisacién 157 y la'capacitaﬁcia del capecitor de temporizacién
158, ana régimen de elsvacién se da como uné funcidn 8XPONS N~
cial, bof lo que lus valores criticos del circufto se eligen pr
viamente para que se aproximen é une parte de la funcidn hiper-
5 . | bélice. De~§gte mansta, se crea una sefial de éalida ;epresanta-'
| tiva de le inversa de la duracién de tiempo dé los impulsos de
posicién. Por b tanto, la ailida es representativa de la canti-
dad desseds, V.ge., velocidad dsl motor,

Le nlﬁal_do salids del integrador, repressntativa, que

10 contiens una serie de impulsos detaerminedos exponencislmente, -

sa repressnta indicade por la :ofarong;a’iOI. Estos impulsos s
acoplsn s ;i entrade o iﬁyarén:u.73 del oqﬁparauor 70, So ver
'qui . @omparldor adopta uns sefial de salidé'aiiu cuando 8)l ve-
lor instenténeo de los impulscs de velocidad 201 exceds del va
S T1s ‘lor instanténeo del voltejs en escalera 200, Ds otro modo, la
selide del cﬁmparqdnr-ndopta-un'catl&o b;Jo. El valor del volig
Je de refarencie 131, esi comd las etmpeus dg vﬁltaje'en incre-
mento de le onde en escalera 200 se aligen para que 88 gquipe«
ren con el valor méximo oreado s través del cepacitor de tempg
20 . :izaci&n. de forme que el inatante en que sl voltsje en escalg
rs instanténso supere al voltaje de velocidad méxime correspopn
de a l& poqicidn angulayr del motor que norrécponde s un tiempo
pnhsfantu de reposo e la velocidad de rotacidn instantdnsae

. Ls oirocuiterie broloﬁg-dorn de 1$pulaon 170 asegura la|
28 ginarncidn de un impulso de excitacién solémente cusndo el com
_paridon |otl‘6omp§rlndo un voltaje de volocided mdxima con un
voltajs de ﬁolioidn enelégico.Los impulsos de posicidén se difg
rencisn por medic del cepacitor 169 y el resistor 177 por lo -
que el trensistor 171 tisne volts jos de hipersmplitud, indice-

30 ' dos por ll-infcéonoll 204, QUo as alimsntan a su base, £l imqu
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I e 1

so0 de hipersmplitud negativo activa el transistor i?l en condug
¢idn por lo que se gensra un impulso de salida de duracién muy
corta en su colector 173, Eiton impulsos de tiempo en incrementp
son sincrénicos con la finalizacién de los impulsos de posicidni
El transistor 142 actGe para sumar los impulsos de posicidn y -
los impulbﬁs del circulto prolongado; por lo que la aalida an el
colector 144 es equivelente 2 18 sums de los dos. Por lo tanto,
el integredor modificedo 40 actde con una durecién ligeramente
mayor que la duraoiﬁn del praopio impulsoc de posicién, Asimismo
les impulsos prolongados 203 se alimsntan s le segunda entrada
63 del conmutsdor 50, El conmutador 50 contiene interiormente ~
uns puerts 55, gque tisns dos entradas una ls iulidn del comp-ni
dor 72 y le otra los impulsos prolongados, La pusrta actde par

producir uha salide e lamante durante ls spericidn simulténea

de une seffal de antrede alta en 53 y una sefial de entrada bajs
on §52. Une sefial de entrada slts en 53 corresponde 8 un impulsq
prolongade y una sefial de entrada baja eﬁ 52 corresponde a la

onds en escalera 200 que supera el Qulor del impulso de voltey
méximo 201, Por lo tento, la circuiterfs prolongadora de impul-

eos 170, Jjunto con la puerta 155, hacen que se produzca una se-

‘Nal de salids solemente cuando al velor instantdnso del voltaj

de posicidén del motor euperas al valor méximo de los impulsos d
velocided del motor, E1l impulso de sslids resultants excits el
conmutedor 50 que, a su vez, inicis el tiempo de reposo cargan
do ls bobina, Cuendo el conmutador S0 recibe un impulso de en-
csendido en su entrade de sncendido 51, sl sconmutador hace que
ls bobina 80 sw dolcaéguu sctivando por lo tanto el encendido.
Une caracteristics Lmﬁontlntc del invento es la raspueﬁ

te instenténes a le velocided de rotecidén cambisnte. Entre ced

encendido se compars la velooidsd del motor con ls posicidn del
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[rotacidn ss refleje cesi inmedistaments en el cambio en e} valor

' riximo del voltujo'dh velocided 201 que efectda un cambio inmedi

|de rotacidn.

‘ rs proporéionar un tiempo de reposo constente de 3,33 milisegun-

motor haste 8 veces., Por lo tanto, un cambig &n la velocidad de

to en el éngulo de reposo en un intento de mantensr un tismpo de
nppneb'cénstanta.'A pesar ds que qa‘haﬁlelegiQO ocho impulsos d
posicién por ciclo en la modalided de preferencia, si se aument
r6 ol ndmaro de impulsocs de posicién pﬁr ciblo el sistema tendr

una respuasta més répida a los cambios instantdnaos de velocidad
Ls modslidad de preferencia d-l invento ssha disefiado pg

QOo en ls gama de velocidades del motor de 375 8 3,000 repolucig
nes por minuto. A -baje volbcidad,ﬁor ejemplo & relentf, la ‘onda
en aqcaloru no supera nunca el valor méximo de la onda de velu-‘
cided. No dbltanﬁa, el 1m§ulao de pooicidn final 8ss sitda con ré
lacién sl impulso de encendido subsiguiente de forma que ls se-
fial dﬁ selida del comparsdor produzcs un impulso ds excitacién 4
2l conmutador para un ciclo de trabajo oonpfanta del 8,3% del ci
clo de encendido totel. A velocidades de rakecién superiores =
3,000 revoluciones por minuto, el impulso de posicién iniciel -
mantiene una relacidén predeterminada con el impulso de encandidg
di forme qus el oiotaga no puedas instituir un tiempo de reposo
pare 81 ciclo de trabajo superior al 66,7%.

| Descrita suficientements 18 naturslezs dsl invento, asi
como la ﬁnnarn de realizsrlo lﬁ le préctice, debe hacerss cons-
tar que las &ilpulicionlu snteriorments indicadas son suscapti~
bles de modificacicnes de detells an cuento no -alteren su princ*

pio fundsmental.

BELVINDICACIONES

le= Perfeccionamientos en sistemas pars gontiolsr sl ti%g
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| terizedos porque los impulscs de posicién tienen una duracién

po de reposo del encendido en motores de combustidn interna del
tipo que compfunden un generador de impulsos delAancandido, aco
plado e) motor, y que produce impulsos de salida apropiados pa-

re el encendido, caractsrizados porque se dispone un generador

de impulsos de posicién acoplado al motor y que produce impulao%

de salida e un ritmo representativo de la magnitud de la wloci-
dad de rotacién dai motor; un primer circuito pars elaborar los
impulsos de posicifn y producir unas scﬂll'do sa)lida representa-

tiva de la posicién del motor, pudiéndose rsponer el primsr cir

cuito pasando a un estado inicial antes de ls eparicidn dal pri

mer impulso de posicién sjguients a un impulso de excitacidn;u

I segundo cireuitc pare slaborar los impulsos de posicién y prod

¢ir uns sufisl de salidas representativa de la velocidad da rota-
cién del motor; un comparsdor pars cﬁmp:rur la sefial de salida
del primer circufto con ls sefsl de sslida del segundo circufta

y prdducir uns safial de excitecidn en respuests & una rolaciﬁ&

predeterminade antre las dos sslides; y un conmutador que inicie

el tiempo de reposo en respuesta a uns seNal de sxcitacidén pro-
cedente del comparador y que sctive sl encendido en respusste 1

un impulso de encendido.

2.~ Perfaccionamientos segdn la reivindicacién 1, cara

inversamente proporcional a ls velocidad de rotacién del motorﬂ

equidistantemente ssparados del siguianta,_eitudndoa- sincrdni- -

camente antre uimpulsos de sctivscién del encendido, de modo -
que el primer impulso de posicién es slegido para que repreesn-
ts un reposo méxima permisible y el dltimo impulso de posicibn

@8 eolegido para que represente un reposo minimo permisible.

3¢~ Parfeccionsmisntos ssgdn la reivindicecién 1, carij

terizados porqus sl primer circufto comprends un dispoeitive g
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- perbélica,

A - I

6=

nerador de impulsos en aescalera.,
4.~ Perfeccicnamisntos segin la reivindicecién 2, carsg
terizedos porque el segundo circufto comprende medios de circui

terfa que se aprpximhnva una carnctag!ktiea da transferencia hi

S5e~ Perfacciénamientoa cégdh la reivindicacidn 4, carag
terizados pdrqua sl ciroufto de aproximacibén tiene una resistep
cia, una cepacitancis, une fuente de voltaje, y un conmutador;

8l producto de la resistencie y la capecitencia es de un valor

prevismente slegidoj 18 fuente dé voltaje es dé un valor previ

man£n,slngido; sl conmutadox_funciqﬁn de un sstado cdrtocircuii
tado & un eakado sbierto en respussta 8 impulsos deposicidn de
entrade; la capscitancie Q.la resistancia ss conecten en seris
untre;tlilinalil de ls fuente dl.éolﬁajo, y 8l conmutedor se -
conects & través dsl cnpnditof por lo que le oeﬁql producida a
travée de la cepscitsncis se aproximes & una transfersncia hipo*

bélica = escala de los impulsos de posicién,

~ fs= Perfaccionsmientos segdn la reivindicacién 1, cara
terizados porqus el comparador producs un impuleo de excitac16I
cusndo la sefisl de salids del primer circufto supera sl valor 4
mﬁx;mo ddvla selide del segundo circufto, . |

7.~ Parfeccionanientos segdn le reivindicacién 1, carag
terizados porﬁu! el comperador comprende un circufto prolonga+
dor de impulsos pare prolonger el impulso de posicién un inter+
vaio predeterminado, y parque el conmutador comprende una puep
ta que funcione para inicier ol tiampo de reposo solamente du-
rante sl intervalo prglongldo.

8+« Perxfeccionamientos segdn le reivindicacién 1, carag

tlrizidos porque ls ralacidn predeterminada entre la primera -

ssfiel de selida y les segunda sefisl de salide corrssponds a un
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~pria, e ilustrado en los dibujos adjuntos,

nl?-

tiempo de reposo constants brodeterminldo én uns gema dada de -
velocidad de rotacidn del motor, pai 1o que ls bobina del encen
dide es carga s un nivel de energis virtuslments cpnntanto on»lrv
gama deda.

9.-.Porfeccionamientos-on sistemas péta contrblar el -
tiempo de roposo de) sncendido en motores de combustidn internﬂ

tel y camo quada sustancialmente descrito en la praannta Memo-~

Ls presente Memoria, cohata de 17 hojes escrites a md-

quina, por una sola cara.

Medrid, =5 HAND 1977

MOTOROLA INC.
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