
MINISTERIO DE INDUSTRIA
REGISTRO OE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL ©  ES £. . . L  -  ,,

*í .v J** *
FECH A  OE PR E SEN T  A C IO N

©Al

PATENTE DE INVENCION

(3 0 ) PR IO R ID A D E S: 

(3 l)N U M E R O ( 0 )  FECHA ( 0 )  PA IS

75 06840 5 Marso 1975 Francia

© FECH A  D E  P U B L IC ID A D (^ C L A S I F I C A C I O N  IN T E R N A C IO N A L

3 ( 3 3
(02) P A T E N T E  DE  L A  Q U E  ES D IV IS IO NARIA

[54} T ITU LO  DE  L A  INVEN CIO N

"Parfeccionaaientoa «a máquinas fiajadoraa"
7

© S O LIC IT A N T E  (SI

Etabliasaaenta QUILI.IEI

DOM ICILIO  D E L  SO L IC IT A N T E

23 boulavard Vaulaball®, 39000 Auxarre, Francia

[72 ) INVEN TO R  (E S )

Jaoquaa Loaouroux

[73) T ITU LAR  (E5>

(74| R E PR E SEN T A N T E

M* Curall Suflol

&IOos. 75 06340 GUILLIEi'-Eapagna 
EX-FR
UNE A » 4 MOD. 3100 U TIL IC E SE  CO M O  PR IM E R A  P A G IN A  DE LA  M E M O R IA



P A S B B Í S  B E  Z 8 V 5 B C I 0 B

por vssjsm «Boa

solicitada en EspaSa a favor a© Etablisacaents GOIM.XE15, de 
naeiomalidad francesa» domiciliada en 28 boulcvard Va&Labolle* 
B900Í) Auserre* Francia» por “Perfeccionamientos m  máquinas 
fletadoras5** coa prioridad a© la solicitud francesa 75 06840 
a© feeha 5 Síaszo 1975*

a s m i m

La presente invención ee refiere al accadicionanim 

to* e l objeto del almacenado y del transporte» de artículos 

pesados y voltrainosos que deben ser provistos a© ataduras de 

5. flejado» entendiendo por nejad© e l atado ccn n e je  y simllg

res* le  en particular el caso de les bobinas de hiles que 

provienen de los laminadores as forma de coronas* ~ *

liabitualmonte, la  atadura de nejado asegura simal 

tuncamente la  cQBpresidn del artículo. En e l ene© m  que oo 

10* utilizan varias ataduras puestas sucesivamente alrededor del 

artículo» la  colocaci&j de la  primera atadura» por medio de 

una máquina de flc jar* provoca una comprGOi&i del artículo 

únicamente en la  sena de colocación de esta primera atadura» 

mientras que e l resto del artículo se bincha o se esponja*



9© olio resulta que la  «aguada atadura» tan tensada como la  

primera» comprime monos e l artículo» y los siguientes oda nyj 

nos* En e l curso de las manipulaciones, las ataduras dooli- 

san y tienden a juntarse a la  primara atadura y e l artículo 

no queda ya retenido»

Además» la  utilización de los ataduras de ¿nejado 

para comprimir e l artículo provoca perjuicios y un desgaste 

de estas ataduras que disminuyen la  longevidad del embalaje 

o bien obligan a utilizar ataduras más resistentes» * * « • - » «

33a pues deseable que e l artículo se mantenga com­

primido cuando tienen lugar los diversos fia  jados que le son 

aplicados* -

Se conoce un dispositivo para atar juntas varias 

coronas de hilo» que comprende una mesa elevadora y dos man-* 

tantee de prensa caudales» rotativos y espaciados que pue­

den ser desplazados axialmente el uno con respecto a l otro y 

de los que uno es arrastrado en rotación* los montantes de 

preñe» comprenden varios brazos de manera que permitan e l pa 

so de las ataduras de flejado entre los brazos» y su rota­

ción arrastra en rotación las coronas» comprimidas por la  

aproximación de los montantee de prensa» lo  que permite rea­

liza r los fie  jados necesarios por medio de una sola máquina 

fija *

Un dispositivo de este tipo presenta» sin embargo, 

e l inccnveniente de no permitir un trabajo en continuo» pues



to que las coronas deben ser llevadas a la  mesa elevadora» y 

a continuación evacuadas» por sodio de un aparato de eleva­

ción tal coso tan puente rodaste*

La invención prevé evitar esto inconveniente del 

dispositivo conocido y 3 este efecto la  máquina de flecada 

según la  invención, del tipo que comprendo, per usa parte* 

unos medios de compresión dispuestos Se amera que* en posi­

ción de apriete sobre e l articulo a fie  jar* las seos® desti­

nadas a recibir las ataduras de fie  jado persanescaa libreo  

y» por otra parte* unos medios de flejado para la  colocación 

de dichas ataduras en dichas sanas* siendo dichos medios de 

eospresiáh deoplasábles en rotacida de amera que Xlovm su» 

coaivcsnoate coda zona de fie  jado delante de los medios de 

flecado, se caracteriaa porque comprende unos medio» elevado 

res dispuestos para cooperar con la  cara inferior del artíeu 

lo únicamente en las sonas de fie  jado y porque los medios do 

compresión comprenden unos medios para soportar e l artículo 

a fle ja r cuando están m  posición do apriete* -  — —

La máquina segáa la  invención puede ser alimentada 

en continuo* estando las coronas dispuestas sobre e l trans­

portador d© manera que su ©je sea vertical* los medios ©leva 

dores elevan la  corona para llevarla a nivel de les medios 

de compresión,» los cuales sos. entonces accionados para ©1 
apriete. Estando la  corona así soportada por lo  medios de 

compresión* los medios ©levadores que descienden de nuevo 

dejando libres Isas senas de flejado. El fie  jado puede enton­

ces realizarse* siendo los medios de compresión arrastrados



en rotación arrastran al artículo Se manera que lleven, euot¡> 

civnacnte» cofia sonta fie flejafio fiante a loe medios fie floja 

fio» A cootinuacifin» los medios elevadores suban fio nuevo, 

loe medios fie coopreeián se aflojan y la  corona desciendo fie 

3* nuevo debido a l descenso fie loe medico elevadores y puedo 

ser evacuada. - - - - - - - - - - - - -  - - - - - - - - - -

^oferontoiaonto» lesa aedioo elevadores están orno- 

titúlelos peer una pluralidad do placas fio apoyo dispuestas en 

un mismo plano y regularmente repartidas alrededor fie ua eje 

10* vertioal, cooperando dichas placas fie apoyo con la  cora infe

rio r fiel artículo y siendo arrastradas simultáneamente en 

iesplstsamimto vertical» - - - - - - - - - - - - - - - - - -

En una forma fie reelisocifin proferida, los medios 

de oaapreelfo estás unidos a un soporte montado sobre un has 

15» tlficr fie manara que puedan girar alrededor fie un eje confun­

dido con dicho eje vertical» - - - - - - - - - - - - - - - -

Be manera ventajosa» para realizar la  compresión 

axial del articulo y para soportarlo durante los operaciones 

fie flejafio, los medios de cotsinrcsifia cM^rendm untx p lu rali- 

20* fiad de brazos articulados regulmientQ repartidos alrededor

fiel eje del soporte y que llevan» cada uno, una suela fio apo 

yo que coopera con la  cara inferior fiel artículo entre l i ­

dias placas fie apoyo» estando cada una fie dichas sucias aso­

ciada a tana pie** fie preaiáa que coopera can la  cara, supe- 

25» rio r fiel articulo y unida a l soporte* -  - -  - -  - -  - -  - -



-  5 -

Para realisar» además» uan compresión radial del 

articulo» cada uno d© loo brazos articulados lleva un rospal 

do solidario del faraso de escojo* estando dispuestos dichos 

respaldos para cooperar coa la  superficie periférica exte—

5. rio r del artículo dejando paso para la s  ataduras» está pre­

vista «Fia pluralidad de farsas interiores de osndrinsdo uni­

das a dicho soporte por unas bielas era deapiasamiento en pa 

ralelograra» y dispuestas para cooperar con la  superficie in­

terior de un artículo de form  anular* dejando entre s í e l pa 

10* eo para las ataduras* — -  — — -  — — — -  — — —

La invención se comprenderá mejor can la  lectura 

de la  descripción siguiente dada era referencia a los planos 

anexos en los cuales# -  — -  — — — —-  "

— la  figura 1 es una vista ea aleado y sección de

15* una eegün un ejemplo de realización, de la  invención}

— la  figura 2 es «na vista en sección segáa la  l i ­

nea 1X-1Í de la  figura 3i y - - - - - - - - - - - - -  -  -  *

— la  figura 3 es una vista en aeeeiáa, a mayor es­

cala» de una parta de la  máquina de las figuras 1 y 2* — — —

2G* La máquina representada en le® figura» t a  3 está

destinada a l flejado de coronas de hilo 1 que provienen de 

ra laminador y que era llevadas hasta la  máquina por dos co* 

donas transportadoras 2* La máquina está acatada por encima 

y por debajo de las ramas superiores de las cadenas y se apa



ya sobre una suela de apoyo en e l suelo 3*

La parte inferior de la  máquina comprende un siste 

saa elevador A constituido por una caluma tubular 4* de occ- 

eión quo está montada desligante vertlcalaente es­

tando culada por uno© rodillo© 5 soportados por la  suela 3*

La columa 4 lleva tros Uranos 6 repartidos remisamente al­

rededor do la  misma y terminados* m  m  extremo superior, 

por une** placas de apoyo 7 que cooperan con la  cara inferior 

de la  corona 1, uno de loo brazos 6 posamtre las cadena© 2 
m  e l curso de lo© desplazamiento© verticales de la  columa 

4 y lo© otros do© brazos pasan por e l exterior a una y a 

otra porte de estos do© cadmios • La columa 4 es ©olidana 

de un gato hidráulico 0 cuya articulación posterior del cuer 

po está fijada en una porte 9 solidaria de la  suela de opoyo 

3. e i conjunta está dispuesto para permitir un desplazamien­

to de loe platos 7 desde va nivel inferior 1* donde están 

por debajo de las ramas superiores de las cadenas, basta un 

nivel superior s. - - - - - - - - -  - - - - - - - - - - - -

Xa comprende temblón un eoajmto superior

B* de puesta en forma y de prensado, destinado a centrar la  

corona* a comprimirla en espesor* y a ponerla en forma inte­

riormente y exteriormente y a  mantenerla ©a este ©atado duran 

te la  colocación da le » ataduras* - - - - - - - - - - - - -

El ceas junto B conprende un soporte rotativo 10, so 

lidario de una platina superior ti por medio do una corona 

de orientación por rodadura 12. la  platina 11 descansa sobre
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cuatro neniantes 13 y la comía 12 no soporta ais que el pe­
so Sel conjunto aecánieo y ds usa corma iaatálica ceas exclu­
sión da los esfuerzos Se prensado que satán ca reacci&i in­
terna eon respecto al soporte rotativo 10# si soporte rotati 

5* vo 10 es arrostrado en rotaeiáu por un pifión solidario do un
aotorreductor t4 que engrana con el dentado de la corma de 
orlentaciái 12*

Si conjunto B eonprsndo tastoién seis torosos artieja 

lados 15 regulammte dispuestos alrededor del soporte rotar 

10* tívo 10 a f i n  de envolver la  circunferencia exterior de las

coranas 1* Cada brasa 15 se articula alrededor do un &¿e 16 

solidario del soporte rotativo to y está anisado coa saovi- 

r&esato pivoteáis alrededor de este eje 16 por un gato hidráu 

Ileo 17 fijado sotes e l soporto rotativo 10* les teasos 15 

15. pueden ocupar dos posiciones extrema, a saber una posición

cerrada representada en trasca seguidos en la  figura 1* es­

tando e l váatago de los gatos 17 salido», y una pc3ic*i&* abier 

ta, representada en puntos en la  figura 1* estando e l vásti­

ga de loa gatos 17 mirado. En esta d ltlsa posición, los plr| 

20. tos 7 pueden pasar del nivel inferior 1 a l nivel superior s

elevando la  corona de hilo 1* -  ~ — — -  — — — — -  ~ -

Cada braao 15 cooprende usa suela 18 ĉoc sirve de 
apoyo a la cara inferior de la corona después del cierre de 
los breaos 15 y descenso de los platos 7» poaieiésa m  la cual 
las suelas de apoyo 10 estén en el nivel &• las suelas 18» 
que están todas ©ateneos m  el plano S, están dispuestas de 
¡asnera que recubran la cara inferior de la corana de hilo 1

25*
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coa oaecluoidn de lea tres zonas % de los platos 7, canas que 

dejan un paso, después del descenso de loe platos 7, para 

loa ataduras de fie  jado* Los gatos 17 de los seis brasas 15 
sea alimentados en paralelo en Iras dos sentidos de fuaeiana- 

5* aléate*

Cada uno de los brasos 15 lleva later&lramte ua 

par de respaldos de capujo 19 can desplmysaienta paralelo 

que están montados sobre mas bielas 20 truc aseguran un des» 

plaaamicnto en paraLologrtuao* £1 «apije está asegúralo por 

10* un gato hidráulico 21 por cada por de respaldos 19, estando

los gatos 21 do loe seis pares de respaldos alimentados en 

paralelo en loo dos sentidos de fmeionauiento.

La máquina comprendo también tros formas interiores 

de aondrinado 22, regularmente dispuestos alrededor del eje 

15* de rotación del conjunto B* Cada forma 22, que es do ¿espiar*

Sarniento paralelo, dispone de tres barras de empuje 23 sobre 

la  corona de hilo que permiten e l empotramiento de las tarros 

23 en las suelas de «peyó inferiores 18 y « i  un bastidor su* 

perior de prensado que será descrito ulteriormente. las fo r- 

20,  mas 22 estás montadas sobre unas bielas 24 coa desplazamien­

to en paralelograao y se apoyan sobre el soporte rotativo 

10* Ch gato 25 asegura e l empuje de cada forma 22 centra e l 

interior de la  corona de hilo 1* Los gatos 23 de las tres 

formas están alimentados en paralelo en loo dos sentidos de 

25* ftruácnaiatento*

El conjunto £ comprendo» finalmente, m  bastidor
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sugerios* de prensado constituido por una piesa aoaobloeue r£ 

gida 26 coa desplasaaieato vertical. Este desplazamiento es» 

tá asegurado pos* tres gatos Mdráulieos de espuje 28 Boota» 

dos a 1209 y aLiasatados simultáneamente en los dos sentidos 

5» de fuaeiosaaiento. s i bastidor 21 dispone de tres senas de

apoyo 33 situadas en. na mi sao plano horizontal y  (pe dejan 

entre e llas las senas 2 de paso de las ataduras* Eos tres gg 

too 28 están fijados solare e l soporte rotativo 10 por sodio 

de rítalas*

to* El Stoeioeaaimto de la  máquina resulta inaediafcaf-

acate de lo  que precede* •«►*****-■-»  — » -  * . - - * * - » - * * - ■

Al principio* e l elevador 8 está en posición baja* 

estando su cara superior a l nivel I  (fig * 1)*  Eos brasas ar­

ticulados 13 están en posición abierta. Sos irosos de asndri 

15* nado interiores 22 catán retraídos (fig *  2)*  El bastidor su­

perior 27 está elevado (i íg . 1 ). — — — -  — — -  — — — -  —

Bu estas condiciones, las cadenas de transferencia 

2 desplazan Xa corona 1 , depositada a  la  izquierda sobre las 

cadenas (trasos llenos, flg * 1 ) ,  para llevarla encina del 

20. elevador 8 (posición en trasos Sixtos, fig . 1). El elevador

8 eleva la  corona del nivel inferior I a l nivel superior 3 

(fie *  t ).  ----------------------

( Durante estas maniobras* otra corona puede ser 

positada en espera sobre las cadenas 2 en e l puesto do la  

25* quierda)* -  —-------

lis
 

fi*
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El elevador 8 penamoco levantado hasta quo los 

torosos articulados 15 ce cierran* Después de cierre completo» 

e l elevador 8 desciende de nuevo» los brazos del Emdrina&a 

22 se separan para efectuar la  puesto en forma interior» Des¡ 

5» de que se alcanza la  presión que define e l esfuerzo desarro­

llado por cada gata 25» los brazos de taondrinado 22 parensu 

movimiento. Los brazos de puesta en forma exterior 15 posan 

a su vez a  presionar e l exterior de la  corma basta que so 

obtenga la  presión que define e l esfuerzo desarrollado por c& 

10* da gato 21* En «ate instante» e l vórtice superior 27 ¡acoden

de presionando la  corona sotas las tres zonas 2* Pesde que 

la  presida que define e l esfuerzo desarrollado por cada sato 

28 es alcanzada» el movimiento de descenso se para» pormitien 

do a  la  máquina de flexor colocar una primera atadura* Desdo 

15* la  colocación de la  atadura» la  máquina de florar retrocede»

e l conjunto rotativo completo D» conservando la  presión» gi­

ra a derecha en 12QQ* Desde el paro de la  rotación» la  taáqui 

na de flecar deposita de nuevo una segunda atadura. Después 

del fin  de la  colocación de la  atadura» la  máquina de fleáar 

20. retrocede» e l conjunto rotativo completo B, conservando alea

pt» la  presión» gira de nuevo a la  derecha en 120»»» -  -  -  -

Desde e l paro de la  rotación» la  máquina de fle ja r  

pona de nuevo a depositar la  tercera atadura, Peapuée del 

fin  de la  colocación de la  áltiaa atadura» la  máquina de fio  

25. ja r  retrocede* Los datos de preoiób 25» 21 y 28 de lao formas 

interiores 22* exteriores 13 y del bastidor superior 27* res 

pectivenonte» sen alimentados de manera que aflojen loe pre-



«  *

simes. Jas forsaaa interiores 22 se retesen# e l bastidor si>- 

porior 27 vuelvo a subir* i¡o& rssgol&os de aprieto 19 exte­
riores se separon. Cuando todas estas sasaiohrss están ©fe»- 
toadas# e l elevador 8 sube 0© nuevo, fiando está a l nivel 

5*. garlar 3» los brases articúlalos 19 na ábrese* e l elevador
desciende da nuevo arrastrado entonces la  corona fleáada pj| 

ra depositarla sobre la  cadena 2 m, e l puesto do la  Sanéela 

(f ig . 1) .  Beodo que e l ©levador lia slcansado ©1 nivel infe­

rio r 2, las cadenas de transferencia 2 m  ponen en rotación 

10* arrastrando la  comía flecada bada otro puesto* a l nisao

tieapQ que la  corona no flecada d d  puesto do la  i&quior&a 

a l puesto central (f ig . 1). El « id o  engiesa do nuevo jalea- 

tras la  corona florada c¿uq se baila entonces en ©1 puesto d© 

laderecha (f ie . i )  es expulsada. - - - - - - - - - - - - -

15. El ciclo será csactaiaent© el sjísso salvo que las
dos rotacicnos* de 1202 cada una* m  efectuarán a la iapjier 
da «a lugar de a la derecha. las rotaciones so efectúan, suco 
sivanmte a derecha © izquierda do asnera qg® peraltan usías 
aliiaentaclonoQ fáciles de energía sobre el ©lojaesato rotativo 
B no haciendo en ningún caso* usa rotaciín superior a una 
vuelta*-

E L ..........ft___ 8___ &

So declaran d© novedad y propiedad para EsgaSa» 

sus territorios y plaaaa de soberanía# las siguientes* -  — —

20.
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B B I V T f l n i C & e i O B S S

1* » Jierfoccicoapieritaa m  máquinas £1 o¿sícts£j, pa­

isa artíceos talas cono coronas o bobinas da hilos, dol tipo 

que coB$reo&e» por una parto, moa medios de eoapreoita dio- 

5, puestos fie amora que» da poolcita fie aprieto sobre e l ar­

tículo a d e ja r, las sonas destinadas a recibir las ataduras 

de dejado persaonesca» libres y* por otra parto, unos sodios 

fie dejado para la  colocación de dichas ataduras en dichas 

senas, siendo dichos sodios fie coqpreaita dosplasabloa en ro  
19» tacita de amera que lleven sueeoivoaaate cufia sena fie flo ja

do delmte de los sodios do dejado» caracterizados porque 

la  midquipfl coaprende unos nadies elevadores dispuestos para 

cooperar' coa la  cara inferior del artículo únicamente en 1m  
senas de dejado» y porque los raedlos de ccsaproaita compron- 

15, dan unos medios para soportar e l artículo a flo ja r cuando ea

táa m paeicita de apriete. «♦«.«.i»***»**-»****--'-**»

2»<- Perfeeoimamientos según la  reivindicación 1» 

caraoterlrsafioe porque los raedlos elevadores están conotitui- 

doe por pluralidad de placoB de apoyo dispuestas en un 

20* reig«o plano y regulármente repartidas alrededor de un eje

vertical, cooperando dichas placan de apoyo con la  cara in%  

rico1 del artículo a l ser arrastradas siroilttaeataente ©rr doe- 

plaeaaiantQ vertical*

3« «  Parfccciaeujmí entos según la  reivindicación 2, 

25*  oaracterisadoo porque loo medios de compresión están unidos
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& m  soporte montado sobre un bastidor de salera que pae&a 

girar alrededor de m  eje confundida con dicho eje vertical*

4*- Perfeccionamientos senda la  reivindicación 3*' 

caracterisados porque les medios de comresiÓn cosprenden 

5. tana pluralidad de brasos articulados raguXaroente repartí* 

dos alrededor dol eje del soporte y que lleven» cada uno» 

una suela do apoyo que ooopem con la  cora inferior del ar­

ticulo entre dichas placas de apoyo» estando cada una de di* 

chas suelas asociada a una niesa de presida que coopera con 

10* la  cara superior del artículo y mide a l soporte* -  -  -  -  —

5*— Perfecelcea&imtQS osgda la  reivindicación 4» 

oaracteriaMoo porque cada uno de los brazos articulados lio  

va m  respaldo solidario de un brazo de capuje» estando dis­

puestos dichos respaldos pora cooperar ceu la  superficie pe* 

15. rifáriea  exterior del artículo dejando pase pira las atadu­
ras. - - - - - - - - - - -  — . i . - » - . - - - - - - . - -  — - . - - -

6. *  SbrfeccícffitaUientos seg&i cualquiera de las rei 

vindicaciones 3 a 5» caracterizados porque los medios de eos 

presida cos&rsMm ma pluralidad de formas interiores de

20. mandrinsdo unidas a dicho soporte por unas bielas con deopla

Sarniento en paraleXograoo y dispuestas para cooperar cesa la  

superficie interior de un artículo de forma anular dejando 

entre e llas paso para la »  ataduras. -  - -  - -  - -  - -  -  —

7. - "mszmciméMmms m mssnms pr̂ m*5EAS". -
25

fodo ello conforme se describe y reivindica m  la



presente aoraoria quo cenata tía catorce hojas» fo lía las y 0003, 
nosraftolas por «na sola de sua caras» y do tren láminas de 

dxhujoQ que la  ilustran*

MADRID -  4 MAR. 1976 ;
P.A, Al CUPJEÍl 50$OE
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