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La invencidn se refiere a un dispvositivo
para segar y a continuacidn comprir o aplastar la cose-
cha, que comprende unos miemhros due corte movidos en
una direccidén y un par de rodillos de aplastamiento re-—
lativamente desviables dispuestos transversalmente con

‘e
especto a dicha direccidn, al menos uno de cuyos rodi-
A

3

llos es accionado mediante un drbol de accionamien%o »i-
votable, . s

Con dispositivos del tipo indicado. es
prictica comin accionar los rodillos de aplastamiento
vor medio de barras de accionamiento pivotables, cada
una de las cuales estd mds o menos alineada con el ro~
dillo que se ha de accionar, Puesto que con dichos dis-
positivos la anchura mdxima pemmisible de transporte en
carretera as deteminante de la anchura global del ape~
ro, es.necesario limitar la longitud de los rodillos de
aplastamiento y, por lo tanto, la anchura del margen
de siega debido a la longitud winima requerida para las
barras de accionaniento,

La invencidén tiene por objeto pronorcio-
nar una anchura de siega del dispeositivo aproximadamen-—
te icual & la anchura total del mismo, mientras que un
ol:jeto adicional es reducir el nfmero de piezas reque-
riuas del dispositivo, de mancra gue se pueda fabricar

de un modo simple y a bajo coste,
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La invencidén proporciona un dispositivo
en el que al menos el rodillo de aplastamiento accio-
nado estd formado por un cuerpo huwco, siendo hecho pa-
sar el 4rbol de accionamiento asociado a través de una
amplia abertura de la cara lateral del cuerpo hueco y
escando nontado a pivotamiento en wn punto de dicho
cuarno lhueco.

La construccién pronucsta por la invan-
cidén tiene la ventaja de que el drbol de accionaaien-
te, que ocupa considerableacnte espacio, ostd aconoda-
do en el rodillo de aplastamiento ¥ el extremo cue SO~
bresale del rodillo de aplastamiento se pucde aconlar,
vor ejemnlo, con un 4rbol de accionamiento disiuzsto en
la direccidn de rmovimicnto vror medio de una transmisidn
ortogonal relativamente estrecha. Debido a la amplia
abertura que recibe al 4rbol de accionamiento del ro-
dillo, la capacidad de flexidn de un rodillo con res-
vecto al otro rodillo se manticne, de manera cue cuale
guisr cantidad mayor o menor de cosecha corcada puede
ser dejada pasar sin alteracidn.

Con el f£in Jde ascruran un funcionamicn-
to suave, la flexidn del Srbol de acciocnamiento pivo~
takle se debe reducir al minimo v, nor lo tante, el
invento nronone proporcicnar un &rbol de accionamicne

to gue se prolongue sustancialmcnte en toda la longi-~
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tud del rodillo,

51 se desea accionar los dos rodillos
de aplastamiento de manera sincronizada en sentidos
onuastos, el par de rodillos son accionados mediante
un juego de ruedas dentadas en engrane con el fin de
obtener un mecanismo de accionaniento gue ocupe Uvn €S-
pacic bastante estrecho, prefiriéndose entonces acoplar
una rueda dentada a través de un embrague pivotante del
Arbol de accionaniento con un rodillo y la otra raedas
dontada directamente con el otro rodillo. Como censzeuen—

cia de esta dltima solucidén se requieren relativamente

(1)

nocas piezas o partes,

e

Cuando el dispositivo es arrastrade y
accionado por un tractor agricola, estd dispuesto un
elemento de acoplamiento tubular entre el bastidor prine-
cipal del dispositivo y el dispositivo de montaje del
tractor, siendo hecho pasar a través de dicho elemento
el drbcl de accionasiento principal para los miembros
2 corte y al menos uno de los rodillos de aplastamien—
to.

Puesto que en funcionamiento el disposi-
tivo arrastrado estd en el costado del tractor, visto
en la dircccidén del desplazamiento, mientras que tiene
cus correr detrds del tractor durante el transporte en

carcetera, dicho elemento de aconmlamiento tubular estd

-4 -
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destinado a pivotar entre dos posiciones extremas, es
decix, una o mds posiciones operativas v la pogicidn
de transporte en carretera con respecto al bastidor
principal, ¥y a ser blogueado en ellas.

Las anteriommente citadas y otras carac-
teristicas y ohjctos de la invencidn resultardn eviden-
tes de la siguiente descripeidn de una realizoecidn de
un dispositivo de acuerdo con el invento.

sn el dibujo:

La figura 1 es una vista trascera el pers—
pectiva de un dispositivo de segar v aplastar;

La figura 2 es una vista en seccrdén aial
y parcialmente en alzado de un par de rodillos de anlas-
taniento disnuestos uno encima de otro;

La figura 3 es una vista en seccidn

transversal tomada por la linea Tis-III de la figurg
2:

La firura 4 eg una vista on nlanta del
dispositivo mostrado en la Ffigura 3; y

ILa figura 5 es una vista en desnpiece
ordenado del mecanismo de ruedas dentadas utilizado
en la realizacidn mostrada en la figura 1, siendo la
direccidn de visidn la misma que en la figura 1.

gn la realizacidn mostrada, el disvo-
sitivo de segar y aplastar ds acuerdo con el invento

estd impulsado en la direcsidn de la flecha ©*l por un



tracter agricola (no mostrado), mostrdndose sdlo el
elevedor 1 de tres puntos,

£l dispositive comprende un bastidor
nrincipal sorortado por dos ruedas 2 y formado prin-
ciralmente por placas laterales 4 que se extienden en
la direccidn de la flecha Pl e interconectadas por el
soporte de los miembros de corte 5. Dichas placas .la-
terales 4 soportan los miembros de corte 5 dispdéét&s
directanmente por encima del suelo vy contruldos eh:fbrh
ma de discos que giran rdpidamente, cuatro de 108 ena~-
les estd ilustrados en la figura 1. Por encima &é:ibs
discos de corte 5 estdn dispuestos un par de rodi%ios
de aplastaniento 6 y 7 que se extienden transveféa;men~
te con respecto a la direccién del movimiento Pl. Estos
rodillos de aplastamiento 6 y 7, dispuestos verticalmen-
te wno encima de otro, estdn soportados por el bastidor
principal de la manera que se describe a continuacién.

Los miembros de corte 5 y los rodillos
de aplastamiento 6 y 7 son accicnados, a través de una
caja de engranajes 8 dispuesta en el costado mds alld
de la placa lateral 4, un acoplamiento pivotante 9 vy
el drbol de accionamiento principal 10, por cl drbol
de toma de potencia (no mostrado) del tractor, indica-

do sélo por una linea de trazos 11.

Se establcce una conexidn rigida entre
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el bastidor principal del dispositivo v los brazos de
montaje 1 del tractor, por medio de un elemnento de co-
nexién tubular 12 que rodea al 4rbol de accionamiento
principal 10. &n el lado vuelto hacia los miembrosde
corte, dicho elemento 12 estd acoplado, mediante una
bisagra o articulacidén 13 que tiene un pasador de bi-
sagra vertical, con el bastidor principal, estandc pre-
visto un miembro de fijacidén o bhlogueo 14 para £rjar
el elemento de acoplamiento 12 en al menos dos posi-
ciones con relacién al bastidor princilpal, como se ex-
plicard mds detalladamente a continuacién,

En el lado vuelto hacia el tractor, 21
elenento de acoplamientq 12 estd provisto de un meca-
nismo de acoplamiento ajustable en las direcciones de
longitud y altura con el fin de asegurar la sujecidn
del elemento de acoplamiento 12 a la parte de montaje
1 del tractor. Bl acoplamiento utilizado en la reali-
zacidén mostrada estd fomnado por dos placas 15 dispues-
tas fomando un é&ngulo con el elemento 12 y que tienen
sitvada entre ellas una barra de conexidn 16 cque es
ajustable en la direccidn de la altura. La barra de
conexidén 16 estd provista en su cxtremo delantero de
una parte en foma de garra, la cual puede estar aco~
plada en rotacidn con la generalmente denominada ba-

rra de Gtil de un elevador 1 de tres puntos o con el

-7 -



gancho de arrastre del tractor para efectuar el movi-
miento en ¢l plano horizontal,
Las filguras 1, 2, 3 v 4 ilustran la dis-
posicidén especifica del &rbol de accionamiento con re-
5 lacién a los rodillos de aplastamiento 6 y 7 y otros
detalles estructurales ventajosos,
En la realizacién mostrada, el rodillo

Ll -

de aplastamiento inferior 6 estd directamente sopotta-

L4

do en las placas laterales 4 del bastidor principal

10 (véase la figura 2). El rodillo de aplastamiento'éﬁ$b~
rior 7 estd, por el contrario, apovado en rotaciéﬂ—éh
un bastidor destinado a girar alrededor de una espiga
o pasador de pivotamiento 17 (véase el lado derecho de
la figura 1 y las figuras 3 y 4). Debido a esta estruc-

15 tura capaz de flexionar, el espacio de separacidn en~
tre los dos rodillos de aplastaniento se puede adaptar
al espesor de la capa de ccosecha que se va a aplastar,
designada por G en la figura 3, indicando la flecha P2
la direccidn de paso de la cosecha., Con el fin de ase-

20 gurar un efecto de aplastamiento satisfactorio, cada
rlaca pivotante 18 estd provista, en el extremo aleja-
do del pasador de nivotamiento 17, de un nuelle de trac-
cidn 19 que estd por otra parte asegurado a una espiga
o pasador 20 del bastidor fijo 4, La tensidén del mue-

25 lle 19 se ajusta por medio de un husillo o eje roscado

-8 =
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21, el cual se puede roscar en un grado mayor © MmMenor
en el muelle y el cual se puede fijar en posicidn me-
diante una tuerca 22, La cabeza del husillo 21 se apo-
ya en una ménsula 23 soldada a la placa pivotante 18,

Un extremo del rodillo de aplastamien-
to movible 7 estd provisto de un cubo 24 que estd suje-
to por medio de un cojinete de montaje 25 en un nuidn
26 sujeto a la placa pivotable 18, El otro extremo del
rodillo de aplastamiento 7 estd provisto de un mangui-
to 27 cuyo didmetro interno corresponde sensiblenente
al didmetro interno del rodillo de aplastamiento 7, Me-
diante un cojinete de montaje, dicho manguito 27 cscd
soportado por un manguito de cojinete 28 previsto en
la otra placa pivotable 18,

Debido al apoyo independiente y a la po-
sibilidad de pivotamiento independiznte de las placas
18, el rodillo de aplastamiento superior 7 se puede mo=-
ver en el sentido de separarse del rodillo de aplasta-
niento inferior fijo 6 hasta cualquier posicidn, de ma-
nera que pueda ocupar una posicidn inclinada, no para~
lela, con relacidn a este Qltimo.

En la realizacién mostrada, los dos ro=
dillos de aplastamiento 6 y 7 son accionados con la
misma velocidad circunferencial, pero en sentidos

opuestos, El accionamiento se obtiene mediante la
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transmisidén de la rotacidén del &rbol de accionamiento.
principal 10 a través de la caja de engranaje 8 a las

dos ruedas dentadas 29 y 30 gque estdn en engrane mituo
(véase la figura 5). La rueda dentada inferior 30 estd.
directamente acoplada con un acoplamiento 31 que coope-
ra con un manguito de acoplamiento previsto en el extre-
mo correspondiente del rodillo de aplastamiento infariorx
6 (véase la figura 2); Puesto que el rddillo de aplacta-
miento inferior 6 estd fijamente apoyado en rotacidn a
las placas laterales 4, no se moverd con respecto a la
rueda dentada 10. Por el contrario, debido a su liber-
tad de movimiento con respecto a la rueda dentada 29, el
rodillo de aplastamiento superior 7 realizard un movimiens-
to, va que dicha rueda dentada estd acoplada con el rodi-
llo de aplastamiento 7 mediante un 4rhol de accionamiento
pivotablé 33,

El 4rbol de accionamiento pivotable 33 es-
td provisto en ambos extremos con juntas de bisagra 34 v
35, respectivamente, éstando la junta 34 parclalmente for-
mada por el cubo 24 del rodille 7.

De acuerdo con la soluciédn particular prow-
vuesta por el invento, el 4rbol de accionamiento 33 se
extiende dentro del rodillo de aplastamiento 7 vy, en la
posicidn de descanso en la que el espacio de separacidén

entre los dos rodillos estd en un mfnimo, ocupard la po-

- 10 -
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sicidén mostrada en la figura 2. Debido a la ancha aber-
tura del manguito 27, el rodillo de aplastamiento 7 se
puede mover hacla arriba hasta que el &drbol de acciona-
miento pivotable 33 alcanza el extremo inferior del
manguito 27. La posicidn extrema del rodillo 7 estd
indicada en la figura 3 por lfneas de trazos y esta
detemiinada por un tope 50 ajustable, £ijo a cada pla~
ca lateral 4,

Cada rodillo de aplastamiento estd ene-
vuelto en un recubrimiento de caucho 36 gque tlene una
periferia dentada, visto en seccidn transversaiufios
rodillos estdn dispuestos y son hechos girar uno res—
pecto a otro en sincronismo, de manera que un diente
de un recubriniento entra en el intersticio existente
entre los dientes del otro recubrimiento, Evidentemen—
te esto intensificard el efecto de avlastamiento. Con
el fin de evitar que el recubrimiento 36 gire alrede-
dor de los rodillos, la tuberfa hueca 37 formada por

cada rodillo tiene una seccidn transversal poligonal,

aquf hexagonal,

El recubrimiento 36 estd ademds subdi-
vidido en elementos, estando los dientes de cada ele-
mento girados un cierto dngulo con respecto a los dien-
tes precedentes, Esta disposicidn asegura un funcio-

namiento suave de los rodillos de aplastamiento.

- 11 -
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Si se desea que los rodillos de aplasta~
miento no se toguen mutuamente, puede estar previsto
ajustablemente un tope 51 en cada placa late;al 4 (véa=
se la figura 3).

Como se ha indicado anteriomente,.-el tu-
bo de acoplamiento 12 entre el dispositivo y la'%%tfuc—
tura de montaje del tractor se puede fijar en al,ﬁenos

des posiciones, El tubo se puede bloquesar en dicﬁﬁgzpo—
siciones por medio del mecanismo de blogueo 14 Egi%ado
por un soporte 37 sujeto al tubo de acoplamientéﬁi?‘y

cue tiene dos orificios coincidentes para recib:i:'zg qn pa-
sador o espiga deslizable 38, El pasador 38 estéicargan
do =»or una muelle 39 gue empuja al mismo dentro ie los
orificlos de un soporte circular 40 correspondiente a

las posiciones deseadas, £l sovorte 40 estd asegurado a
una de las placas latcrales 4 del bastidor principal, Sin
anbharcc, el centro de curvatura del soporte 40 coincide
con el eje de nivotamiento S de la bisagra entre el tu-
bo de acopnlamiento 12 y la caja de engranajes 8. Se ha

de observar aqul que estd prevista una junta pivotante
entre el &rbol de accionamiento principal 10 v el 4&rbol
de entrada 41 del sistana 8 de ruedas dentadas, preferi~ -
blemonte en forma de una doble bisagra o articulacidn

cruzada (véase el dibujo). La estructura es tal que el

centro de dicha doble bisagra cruzada coincide con el



anteriormente citado 4rbol de bisagra 9.

La espiga 38 es liberada de los orificios
del soporte circular 40 por medic de una palanca 42 dis-
puesta en el extremo libre de la espiga v articulada me-

5 diante un miembro de traccldén 43 al asiento del conduc-
tor del tractor.

De la figura 1 resultard evidente que se
pueden ocupar las posiciones operativas cuando la espiga
38 no estd en el orificio de la izqulerda del soporte 40,

10 mientras que la posicidn de transporte en carretera se
consigue con la espiga en dicho orificlo, Por lo tauto,
en las posiciones operativas los miembros de corte 5 se
moverdn directamente por encima del suelo, mientras gue
en la posicidn de transporte en carretera son novidas haw

13 clia arriba por la estructura paralela por medio de la cual
se conectan las ruedas 2 del suelo con el hastidor prin-
cipal del apero, BEsta estructura paralela se ilustra en
la figura 1; el dispositivo se puede elevar por medio de

‘ un sistema de cilindro y pistdn 44 gue se apoya, por una

20 parte, en una placa lateral 4 y, por otra parte, en una
palanca 45 que estd conectada a la gufa superior 47 de
la estructura paralela de la rueda.

Las gufas 47 estdn ri{gidamente interco-
nectadas por la viga 3 dispuesta en rotacidén en las pla-

25 _cas laterales 4. Los muelles 46 absorben los chogues de

26.2.76 - 13 -



cada rueda debidos a las irregularidades del suelo, Ajus—
tando separadamente el esfuerzo de carga de cada muelle,
se pucde hacer menor la presién del dispositivo sobre el
suelo en el lado derecho (véase la figura 1) que en el’

5 lado izquierdo, de manera que todo dispositivo pemmanece
del modo deseado en el camino detrds del tractor, lLa pre-

sidén total sobre el suelo se puede ajustar centralmente

-
ot

por medio de un tope 48 que coopera con una de laé gufas

L Y

47. Dicho tope estd formado por un husillo de seccié cua-

LA N

10 drada que ajusta en un orificio correspondiente confoxma~
do de un soporte asegurado a la placa de bastidoé“@i Una
cabeza de tope excéntrica con respecto al husill&pfopor—
ciona el potencial, en este caso cuatro poslciones de las
guias 47, para variar la presién sobre el suelo de pati~-

15 nes o gorrederas (no mostradas) dispuestos debajo de los
miewbros de corte 5. La altura de los miembros de corte
por encima del suelo se puede ajustar ajustando correcta-
mente los patines,

Con el fin de evitar el par de torsidn

20 adicional sobre los cojinetes del rodillo de aplastamien=
to movible 7, el centro del pasador de articulacién 17
estd situado en el plano gue pasa por el centro del mufién
26 v la lfinea funcional del muelle 19 (véase la figura
4).

25 Se debe hacer observar, finalmente, que

26.2.76 - 14 -
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dentro del alcance de la invencidn son posibles otras rea-—
ligaciones. Por ejemplo, no es necesario que el rodillo in-
ferior 6 sea accionado, sino que puede girar libremente pox
la fricecién ejercida por la cosecha que se ha de comprimir,
ademds, en lugar de hacer que el rodillo de aplastarniento

7 sea movible, puede ser movible el rodillo 6 y ser acciom
nado, En este caso, el muclle 19 no se aplicerd a través

de la placa de pivotamiento 18 al rodillo 7, sino que se
aplicard al rodillo 6 a través de una estructura idéntica,
ejerciendo entonces el muelle una fuerza ascendente. ade-
méds, se puede imaginar qgue se utiliza una estructura en la
que ambos rodillos sean movidos, aplicdndose entonces el
muelle 19 directamente a los dos rodillos,

La placa de articulacidn 18 se puede sus-—
tituir por una estructura deslizante, en cuyo caso se pue~
de omitir el pasador de articulacidn 17.

En realidad, el dispositivo puede estar pro-
visto de su propia segadora primaris, de manera gue se pue~

da omitir el tubo de acoplamiento 12 para el tractor.

-~ 15 =
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RETVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva,
gue se presentan para que sean objeto de esta solici-
tud de Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios,’
son los que se recogen en las reivindicaciones siguien-
tes:

l2,~ Un dispositivo para segar v a conti-
nuacidn aplastar o comprimir la cosecha, que comprendé
miembres de corte movidos en una direccién y un par de
rodillos de aplastamiento relativamente flexionables dis-
puestos transversalmente a dicha direccidn, de los cuales
al menos unc es accionado mediante un drbol -de acclionamien-
to pivotable, caracterizado porgue al menos dicho primex
rodillo estd fomado por un cuerpo hueco y se ha hecho pa-
sar al 4rbol de accionamiento a través de una amplia aberw
tura de la superficle lateral de dicho cuerpo hueco y es-
td pivotablemente acoplado en dicho punto al cuerpo hue-
co.,

8.,. Un dispositivo segin la reivindica-
cidn 12, caracterizado porque el drbol de accionamiento

cubre sensiblemente toda la longitud del rodillo,

- 16 ~
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38,~ Un dispositivo segén las reivindica-
ciones 12 y 22, en el cual los dos rodillos de aplasta-
miento son accionados en sincronismo en sentidos opues-
tos, caracterizado porque los rodillos son accionados
mediante un par de ruedas dentadas relativamente enyra~
nadas.
2,~ Un dispositivo segiin la reivindica-
cidn 38, caracterizado porque una rueda dentada estd aco-
plada mediante una junta de bisagra o articulacién con el
4rbol de accionamiento y la otra rueda dentada estd direcc-
tamente acoplada con el otro rodillo,
2,~ Un dispositivo segin las reivindicae-
ciones 12 a 423, caracterizado porgue el primer rodillo
gue sonorta al drbol de accionamiento estd sujeto en un
soporte destinado a pivotar con respecto al bastidor prin-
cipal que soporta el otro rodillo,
62,~ Un dispositivo segln las reivindica-
ciones 12 a 53, caracterizado porcue dicho soporte coi-
prende dos soportes destinados a pivotar independientanen-

te uno de otro y a sujetar cada uno de ellos un extremo de

dicho primer rodillo,

72,~ Un dispositivo segln las reivindica-
ciones 12 a 63, caracterizado porque el primer rodillo
estd sometido a una fuerza de caxrga dirigida hacia el

otro rodillo.

w 17
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8%,~ Un dispositivo segin las reivindicae
ciones 12 a 72, caracterizado porque la lfnea operativa
de la fuerza de carga, el punto de pivotamiento y el pun-
to de soporte del rodillo esﬁén situados en un plano,

92,- Un dispositivo segln las reivirdica=-
ciones 12 a 838, caracterizado porgue la fuerza de carga
estd suninistrada por un miembro eldstico dispuesto entre
el bastidor principal y un bhastidor pivotable.

102,~ Un dispositivo segin las reivindica-
ciones 12 g 92, caracterizado porgue los movimientos de
los rodillos en el sentido de separarse mutuvamente estdn
limitados por un tope ajustable,

112,~ Un dispositivo segin las reivindica~
ciones 1% a 102, caracterizado porgue el espacio de sepa-
racidn minimo entre los rodillos estd detemminado por un
tope que limita el movimiento relativo de aproximacién
de los rodillos,

128 ,~ Un dispositivo segln cualquiere de
las reivindicaciones precedentes, caracterizado poxque
cada uno de los dos rodillos estd recubierto con una ca-
pa de una sustancia sintética o caucho,

132.—- Un dispositivo segin la reivindica-
cién 128, caracterizado porque dicho recubrimiento estd

compuesto de segmentos.

142,- Un dispositivo segln las reivindica-

- 18 -



clones 128 y 138, caracterizado porque el recubrimiento
estd provisto en la superficie externa de un perfil que
se extiende axlalmente, de manera que el perfil de un 1o~
dillo coopera con el del otro rodillo.

5 152,~ Un dispositivo seg@n las reivindica-
clones 122 a 142, caracterizado pomjue el perfii de un
segmento estd desplazado en un cierto &ngulo con respec—
to al del otro segmento.

168,~ Un dispositivo segin las reivindica-
10 clones 122 a 158, caracterizado porgue el rodillo compren-
de un tubo interno de seccidn poligonal, al cual se apli~
ca el recubrimiento con esfuerzo de caiya.
172,~ Un dispositivo segin cualquizra de
las relvindicaciones precedentes, arrastrado y accionado
15 por un tractor agrficolo y que comprende un par de ruedas
de suelo, caracterizado porgue el elemento de acoplamien—
to entre el bastidor principal y el dispositivo de monta~
je del tractor estd formmado por un tubo a través del cual
se extiende el 4rbol de accionamlento principal desde el
20 drbol de toma de potencia del tractor hacia el mecanismé
de accionamiento de los miembros de corte y los rodillos
de aplastamiento,
182~ Un dispositivo segfn la reivindica-
cidn 172, caracterizado porque dicho tubo de acoplamicn=

25 - to se puede-bloquear en al menos dos posiciénes después
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de haber side hecho girar con relacidén al hastidor prin-
cipal.

192,~ Un dispositivo segln la reivindica-
¢idn 178, caracterizado porque las ruedas del suelo es—
tdn conectadas con el bastidor principal del diapggiti-

ow

vo a través de una estructura paralela que se puede haw=

L

cer pivotar por medjo de un mecanismo de pistén.j’¢ilin~

dro.

°
e o

208,~ Un dispositivo segén la reivindica-

cidén 192, caracterizado porgque el movimiento ascendente
de las ruedas con relacidn al bastidor estd liﬁitﬁdo por
al menos un tope,

212%,~ Un dispositivo segin las reiviﬁdica—
clones 192 y 202, caracterizado porque dicho tope es ajus-
table,

222,~ Un dispositivo segin las reivindica~
ciones 192 a 212, caracterizado porque dicho tope estd
fomado por una cabeza dispuesta excéntricamente en un
vdstago, cuya periferia excéntrica externa coopera con
una superficie de tope asociada con la estructura para-
lela,

232~ Un dispositivo segdén la reivindica-
cidn 222, caracterizado porgue dicho vdstago tiene una
seccidn transversal no circular y se puede insertar en

un orificio del bastidor corresvondientemente configura-



do.

242,. Un dispositivo segln la reivindica-
cidn 2328, caracterizado porgue dicho vdstago tiene una sec~-
cién trdqsversal cuadrada.

258,~ Un dispositivo segin las reivindica-
ciones 192 a 232, carocterizado porque la barra (z) de e~
puje de la estructura paralela es (son) telescépica, mien-
tras que un miembro eldstico dispuesto entre las dos par—
tes telescdpicas aboorbe la carga de presidn,

10 268,~ Un dispositivo segin la reivindica-
cidén 258, caracterizado porque la tensidn de carga del miem-
bro eldstico es ajustable,

272, Un dispositivo seqln las reivindica-
ciones 252 y 262, caracterizado porque dicho miembro elds-
15 tico estd fomnado por un muelle helicoidal,

28%,~ Un dispositivo seq@n las reivindica-
ciones 252 a 278, caracterizado poraue cada rueda estd
provista de una gufa paralela y los muelles de compresidn

<
de las ruedas son ajustables indemendientemente uno de

) 20 otro.
292,.~ Un dispositivo para segar ¥ a conti~
nuacién aplastar o comprimir la cosecha.
Tal y como se ha descrito en la KMaenorla
cue antecede, representado en los dibujos que se acom—

25 *paiian y para los flnes que se han especificado.
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