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Conforme se indica en e l  enunciado de esta memoria, 

e l  objeto de la  presente invención consiste en unos per­

feccionamientos introducidos en la construcción de máqui­

nas recogedoras-cargadoras de remolacha, los cuales bási­

camente consisten en la  p revis ión  de un bastidor apoyado 

sobre un tren  de ruedas de transporte, sobre e l  que va mon 

tado un grupo para toma de fuerza del tra c to r  de arrastre 

y una transmisión cardan que traslada e l  movimiento a un -  

doble d isp os it ivo  elevador (alimentador y recogedor del tu 

bércu lo) y , asimismo a un d isp os itivo  cargador de la  cose­

cha a un vehícu lo independiente de transporte (remolque, -  

camión, e t c ) .

Esta máquina ha sido diseñada para re a liz a r  su movi­

miento sobre e l  terreno de labor tras la  máquina anancado- 

ra -h ileradora , siendo su misión esp ec ífica  recoger del sue 

lo  e l  tubérculo arrancado y e le va r lo  hasta e l  d isp os it ivo  

cargador que finalmente deposita e l  mismo sobre e l  citado 

elemento móvil de transporte con elim inación prácticamente 

to ta l  de mano de obra.

Para mayor claridad y f a c i l i t a r  la  comprensión de e_s 

ta  memoria, se acompaña la  misma a t í tu lo  complementario -  

de s ie te  hojas de planos en las que se ilu s tra  uno de los 

posib les casos de rea liza c ión  en la  práctica del ob jeto -  

re iv in d icado , e l  cual deberá ser interpretado en consecuen 

c ia  como ejemplo, con e l carácter de mera enunciación y -  

s in  lim itac ión  en cuanto a la  p os ib ilid ad  de va riac ión  que 

sus d e ta lles  de naturaleza accesoria  podrán r e v e s t ir  en -  

cada caso de ap licac ión  concreta.

Haciendo re feren c ia  a la  numeración con que se iden-
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t i f ic a n  las partes y elementos componentes de dicho obje­

to , seguidamente serán expuestas las ca rac te r ís tica s  cons 

tru etivas  del mismo en orden a los sigu ientes diseños: 

Figura 1. -  V ista la te ra l de un alzado correspondiente a 

lo s  d ispos itivos  alimentador y recogedor de la máquina. 

Figura 2. -  V ista  trasera de la  máquina, en la  que se muej3 

tra  un alzado del d isp os it ivo  cargador.

Figura 3. -  V ista la te ra l de los mecanismos de toma de fuer­

za y transmisión de movimiento.

Figura 4. -  Planta del d isp os it ivo  recogedor.

Figura 5. -  Alzado del mismo d isp os it iv o .

Figura 6. -  Sección v e r t ic a l transversa l del recogedor. 

Figura 7. -  D eta lle  de la cadena del mismo.

Figura $. -  Planta de l d isp os itivo  alimentador.

Figura 9»-  Alzado del mismo d isp os it iv o .

Figura 10. -  Sección v e r t ic a l  transversa l de l alimentador. 

Figura 11. -  D eta lle  en planta de la  cadena d e l alimentador. 

Figura 12. -  V ista  la te ra l del d isp os it iv o  cargador.

Figura 13. “  Planta del mismo d isp o s it iv o .

Figura 14. -  Sección transversal del cargador.

Figura 15. -  D eta lle  en planta de la  cadena de este último. 

Figura 16. -  Sección v e r t ic a l de l mismo objeto según un pía 

no A-A de l dibujo an terio r.

Figura 17. -  Igual sección por e l  plano B-B indicado en la  

figu ra  15.

Figura 18. -  V ista en planta del chasis de 3a máquina.

la  máquina cuya protedción se preconiza está consti­

tuida por un bastidor -1 - apoyado en ruedas neumáticas de 

transporte, en cuyo bastidor va montado un c a s t i l le t e  so­

porte del d isp os it ivo  de toma de fuerza compuesto por una
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'transmisión tip o  cardan -2 - que a través de un embrague -  

-3 - montado en un e je  -4 - apoyado en dicho c a s t i l le t e ,  -  

transmite movimiento por medio de una polea -5 - y correas 

trapezoida les a una rueda m otriz -6 - calada en e l  extremo 

an ter io r  de otro e je  -7 - articu lado con un segundo miem­

bro de transmisión cardan -8 - que, a su vez pone en movi­

miento a una rueda dentada -9 - que mueve a través de ca­

denas e l  d isp os itivo  cargador a l  propio tiempo que mueve 

una caja de engranajes -10- a cuya sa lida  un conjunto de 

piñones -11- y poleas -12- pone en movimiento los  d isposi­

t iv o s  alimentador y recogedor de la  máquina (f ig u ra  1 ).

E l d isp os it iv o  recogedor está constitu ido por un ar­

mazón compuesto por dos p e r f i le s  longitud ina les -13- arriosi 

trados por otros transversales -14- r ig id izados  con corres­

pondientes cartabones. A los p e r f i le s  -13- van soldados -  

vinos p e r f i le s  v e r t ic a le s  -15- a los  que van sujetos lo s  -  

costados del recogedor consistentes en sendas planchas de 

chapa -16- destinadas a retener e l  tubérculo en su ascen­

sión y transporte dentro del d isp os it ivo  recogedor. En la 

parte delantera de dichas chapas -16- van a to rn illadas  -  

otras dos chapas -17- con sendas p letinas -18- que sirven  

de patín  fa c ilita n d o  e l  deslizam iento sobre e l  terreno de 

la  boca in fe r io r  del recogedor.

En ambos costados han 3ido previstos unos postes -  

v e r t ic a le s  -19- dotados en su extremo superior de corres­

pondientes soportes -20- para los rodamientos d e l e je  de 

su jeción  d e l d isp o s it iv o  elevador -alimentador.

En e l  extremo in fe r io r  de los  p e r f i le s  -13- van -  

a to rn illadas  sendas llan tas -21- en las que apoya e l  bu- 

lón  de unas ruedas -22- lis a s  que g iran  locas y sobre lap
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que apoya la  cadena transportadora -23- (figu ra  7 ).  En 

puntos intermedios, los citados p e r f i le s  llevan  además 

unos soportes-rodamientos -24- en lo s  que apoya e l e je  -  

-25- de otras ruedas lis a s  locas -26- so lid a r ia s  a"dicho 

e je .  finalm ente, los  p e r f i le s  -13- llevan  soldadas en su 

extremo superior unas p letinas a las  que van a to rn il la ­

dos los soportes-rodamiento -27- en los  que va apoyado 

e l  e je  -28- sobre e l  que bascula e l  d isp os itivo  recoge- 

dor y giran  las ruedas dentadas -29- de arrastre de la  -  

cadena transportadora -23-» las cuales reciben movimien­

to  de g iro  de una de las citadas poleas -12- montada en -  

uno de los extremos de dicho e je ,  la  cual, por medio de -  

correa -30-, (f ig u ra  l )  transmite movimiento, in v irtiendo  

e l  sentido de é s te , a l  e je  -31- (f ig u ra  8) que mueve la  -  

cadena -32- (f ig u ra  11) del d isp os it iv o  elevador-alim enta 

dor.

la s  chapas colectoras -17- llevan  en su contorno -  

superior una pieza angular -33- en la  cual va su jeta  una 

a n il la  en la  que va enganchada la  cadena -34- de la  palan­

ca -35- (figu ra  l )  4ue permite la  e levación  a mano del disj 

p o s it iv o  elevador-recogedor para disponerlo en posición  de 

transporte. En dichas piezas -33- quedan situados corres- 

poflientes to rn il lo s  -36- sobre los que apoya, e l  d is p o s it i­

vo elevadcr-alim entador sirviendo a l  mismo tiempo para re­

gu lar la  in c linac ión  de este último y con e l lo  controlar

la  mayor o menor entrada de l tubérculo.

E l d isp os it ivo  elevador-alim entador (figu ra s  8 y 9) 

está constitu ido igualmente.por dos p e r f i le s  longitudina­

le s  -37- arriostrados con los p e r f i le s  -38- reforzados -  

con cartabones, llevando soldado en e l  centro una p letina
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'-39- cuyos extremos apoyan sobre los  citados to rn il lo s  -  

de re g la je  -36-. lo s  extremos in fe r io re s  de dichos p e r f i­

le s  -37- llevan  sendas p letinas en las  que quedan a torn i­

llados los soportes-rodamiento -40- en los que apoya un -  

e je  -41- en e l  que g iran  dos poleas l is a s  -42- sobre las 

que se d es liza  la  cadena alimentadora -32- la  cual e3 pro 

pulsada por las ruedas dentadas -43- montadas en e l  citado 

e je  -31- que va apoyado en los soportes -20- anteriormen­

te mencionados. En un extremo de dicho e je  -31- apoyado en 

los soportes -44- g ira  una de las  citadas poleas -12- que 

reciben  movimiento, a través de la  correa -30-, de la  otra 

polea -12- perteneciente a l  d isp o s it iv o  elevador-reco'gedor 

(f ig u ra  4 ).

E l d isp o s it iv o  cargador de cosecha está constitu ido 

por dos p e r f i le s  longitudinales -45- (figu ras  12 y 13) -  

arriostrados con p e r f i le s  -46- reforzados con cartabones.

A dichos p e r f i le s  -45- son so lid a r io s  los p e r f i le s  v e r t i ­

cales -47- a los que van su jetos los costados la te ra le s  -  

-48- de chapa con sus bordes superiores doblados (figu ra  

14). A estos bordes y en la  parte superior del d is p o s it i­

vo van soldados unos casqu illos -49- (figu ra  12) dotados 

de prisionero -50- que sirven  para inm ovilizar y regu lar 

la  posición  de una pantalla tubular -51- con la  que se -  

controla la  sa lida  de producto a l  elemento móvil de trans­

porte .

En los extremos superiores de los  p e r f i le s  -45- van 

soldadas unas p letinas en las que a to rn illa n  los medios de 

su jeción  de correspondientes soportes-rodamientos -52- en 

los  que va apoyado e l  e je  -53- sobre e l  que giran  las rue­

das dentadas -54- de transporte de la  cadena cargadora -»150
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.-55- (figu ra s  15, 16 y 17), yendo en un extremo de dicho 

soporte además un pifión -56- que rec ibe movimiento por -  

una cadena m otriz -57- tensada por un elemento -58- e im­

pulsada por otros piñones conducidos -59- que a su vez re ­

ciben movimiento del piñón -9 - montado en la  transmisión 

cardan -8 - (f ig u ra  l ) .

Los extremos in fe r io re s  de lo s  citados p e r f i le s  -45- 

(f ig u ra  13) llevan  soldadas correspondientes p letinas y -  

soportes-rodamiento en los  que apoya e l  e je  -60- sobre e l  

que giran  las ruedas -61- cuyo e je  s irve  para perm itir la 

su jeción  y basculamiento según d ife ren tes  grados de in c l i ­

nación del d isp os it iv o  cargador; cuya variación  de posi­

ciones es obtenida merced a un sistema de s irga  -62- con­

ducida a través de una polea -63- (f ig u ra  2) so lid a r ia  a 

la  p le tin a  -64- (f ig u ra  13) soldada en los bordes superio 

res de los costados -48- del cargador, y de otra polea -  

-65- (figu ra  2) apoyada en un porta l compuesto por los  -  

postes -66- y travesano superior -67- (f ig u ra  l ) ; cuya -  

s irga  -62- queda a rro llada  en un e je -to rn e  -68- accionado 

a mano con la  manivela -69-.

E l e je  -60- va apoyado en los  soportes -70- (figu ra  

13) sujetos en unos aculares -71- (f ig u ra  18) los  cuales 

tienen series  longitud ina les de agujeros para a ju star las 

posiciones re la t iv a s  de los d isp os it ivo s  cargador y reco­

gedor.

Finalmente, en la  parte in fe r io r  del cargador han -  

sido previstos unos soportes -72- de unas ruedas lis a s  -  

conducidas -73- (figu ras  2 y 12) que s irven  para recoger 

la  cadena cargadora -55- a f in  de que no co lis ion e  con e l 

veh ícu lo de transporte, cuyas ruedas -73- giran  30bre e l
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'e je  -74- (fig u ra  13) apoyado en los  citados soportes -  

-72-. Además en dicha parte in fe r io r  d e l cargador va so l 

dada una "barra -75- (figu ras  3 y 12) apoyada en dos s is ­

temas de tubos te lescóp icos -76- y -77- sobre cuya barra 

185 g ra v ita  e l  peso de l cargador; s irv iendo ta les  sistemas —

telescóp icos para dar mayor o menor in clinación  a l  car­

gador y s itu a rlo  verticalm ente cuando se dispone la  ma­

quina en posición  de transporte, para lo  cual los citados 

tubos te lescóp icos están provistos de series  longitudina- 

]_g0 le s  de ta ladros -78- en los  que son introducidos unos bu—

Iones de seguridad y f i ja c ió n  de posiciones.

Por ú ltim o, en la  parte trasera  de la  máquina ha s i­

do arbitrado un cestón (figu ra s  1 y 2) compuesto por un — 

cuerpo v e r t ic a l de v a r i l la s  acodadas -79- y otro cuerpo -  

también v e r t ic a l  de v a r i l la s  rectas -80- los  cuales de­

terminan un receptáculo en e l  que se recoge por su propio 

peso la  remolacha proveniente de lo s  d isp os it ivos  eleva­

dores alimentador y recogedor, para conducirla a l dispos_i

200

205

t iv o  cargador cuya cadena la  e leva  hasta su parte superior 

de la  que cae finalmente a l  veh ícu lo  móvil de transporte.

Una vez d escrito  e l  objeto de la  presente protección 

r e g is t r a l  con su fic ien te  amplitud y claridad para p o s ib il i  

ta r  su puesta en p ráctica , se declara como de propia inven 

ción y como no practicado en España, haciéndose la  sa lve­

dad de que los d e ta lle s  accidentales de forma, tamaño y -  

m ateriales u tiliza d os  en su construcción, podrán ser obje­

to de a lte rac ión  sin  que ta l  m odificación desvirtúe la  -  

esencialidad que queda resumida en la  s igu ien te:

N O T A

EN REdüíffiN: Ea presente Patente de Invención que -
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por vein te años se s o l ic ita  para España, ha de recaer -  

sobre las sigu ien tes re iv ind icac iones: 

l a . -  "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS 

RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", constitu id® 'por -  

un bastidor remolcado sobre un tren de ruedas naumáticas 

que se mueve sobre e l  terreno de labor tras la  máquina -  

arrancadora-hileradora, caracterizada esencialmente por­

que sobre dicho bastidor va montado un grupo mecánico pa­

ra toma de fuerza del tra c to r de a rrastre  y una transmi­

sión-cardan que pone en movimiento un doble d isp os it ivo  

elevador-alim entador y recogedor de l tubérculo arrancado 

que queda sobre e l  suelo, poniendo en movimiento simultá­

neamente a otro d isp os it ivo  cargador que traslada f in a l­

mente la  remolacha a un vehículo independiente de trans­

porte que marcha en para le lo  con la  máquina.

2S.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS 

RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", según la  r e iv in d i­

cación an te r io r , caracterizada porque en e l  citado basti­

dor va montado un c a s t i l le te  que s irve  de soporte a l  d is­

p o s it ivo  de toma de fuerza compuesto por una primera trans­

misión que a través de un embrague transmite movimiento -  

por medio de una polea a una rueda m otriz calada en un -  

e je  articu lado a la  citada transmisión-cardan, la  cual -  

pone en movimiento un conjunto de cadenas y ruedas denta­

das que mueve e l  d isp os itivo  cargador; poniendo dicha -  

transmisión-cardan en movimiento simultáneamente a una ca­

ja  de engranajes a cuya sa lida , otro conjunto de piñones 

y poleas, mueve los  d ispos itivos  alimentador y recogedor.

3a .-  "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS 

RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", según las re iv in d i-
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caciones an terio res , caracterizada porque e l  d isp os it ivo  

recogedor está constitu ido por un armazón compuesto de -  

p e r f i le s  y p rovisto  de costados longitud ina les cuyos ex­

tremos in fe r io re s  se encuentran prolongados con sendas -  

chapas provistas de patines en sus respectivos bordes in­

fe r io r e s  para deslizam iento de l d isp o s it iv o  recogedor so­

bre e l  terreno cuando éste se h a lla  descendido en su posi. 

ción de traba jo ; quedando estas chapas suspendidas de una 

cadena que va enganchada a una palanca de accionamiento -  

manual con la  que 3e eleva e l recogedor para s itu a r lo  en

su posición de transporte. En la  zona central de dichos
<

costados han sido previstos unos postes dotados de sopor 

tes-rodamientos en los que apoya un e je  que s irve  de su­

jec ión  a l  d isp o s it iv o  alimentador, encontrándose e l  arma­

zón del recogedor dotado de pares de ruedas locas situados 

en su parte baja e intermedia y de otro par de ruedas den 

tadas que, en unión de las ruedas an terio res , mueven una 

cadena transportadora s in - f in ,  yendo montadas estas rue­

das dentadas en e l  e je  sobre e l  que bascula e l  conjunto 

de l d isp os it ivo  recogedor, recib iendo este e je  movimien­

to de una polea m otriz que a l propio tiempo merced a una 

correa, transmite e in v ie r te  e l  g iro  a l  e je  de otra polea 

conducida en cuyo e je  unas ruedas dentadas mueven la  cade­

na de transporte perteneciente a l d isp o s it iv o  alimentador. 

4&.- "PERFECCIONA?,HENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS 

RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA" , según las r e iv in d i­

caciones an terio res , caracterizada porque en las piezas -  

angulares que llevan  sujeta la  a n il la  de amrre de la  cad_e 

na de la  citada palanca de accionamiento manual, quedan -  

situados correspondientes to rn il lo s  sobre cuyas cabezas'1-
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apoya e l  d isp os it ivo  alimentado!*, merced a cuyos to rn i­

llos se regula la  in clinación  de este último a f in  de con­

tro la r  a voluntad la  mayor o menor entrada de remolacha. 

§ § .-  "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION LE MAQUINAS 

RECOGEDORAS-CARGADORAS LE REMOLACHA", según las re iv in d i­

caciones an ter io res , caracterizada porque e l  d isp os it ivo  

alimentador está constitu ido por un armazón compuesto de 

p e r f i le s  p rovisto  en su parte media de una p le tina  trans­

versa l in fe r io r  que apoya sobre los  t o m il lo s  de reg la je  

según la  re iv in d icac ión  cuarta, encontrándose dicho arma 

zón provisto  de dos e jes  en los que giran  respectivamen­

te pares de ruedas locas situadas en su parte baja y de -  

ruedas dentadas en su parte a lta ,  yendo montada en e l  -  

extremo del e je  de estas últimas la  polea conducida que 

rec ibe movimiento de la  citada polea m otriz de l d isposi­

t iv o  recogedor.

6S.- "FERIECCIONAIvUENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS

290

295

RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", según las r e iv in d i­

caciones an terio res , caracterizada porque e l  d isp os it iv o  

cargador está constitu ido por un armazón compuesto por -  

p e r f i le s  p rovisto  de costados longitud ina les con sus bor 

des superiores doblados, yendo soldados en los extremos 

superiores de estos bordes unos caequ illos dotados de -  

correspondientes prisioneros cuya misión es perm itir in­

m oviliza r y regu lar la  posición de una pantalla  tubular 

con la  que se controla la  sa lida  de remolacha en e l  mo­

mento que tiene lugar la  descarga a l  elemento móvil in­

dependiente de transporte; -yendo situados en la  parte -  

a lta  y baja del citado armazón dos e je s  en los que giran 

unas ruedas dentadas y unas ruedas locas l is a s  que, en -
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unión de otro par de ruedas locas situadas en un pun­

to  intermedio de la  parte baja de l repetido armazón, -  

mueven la  cadena transportadora de este d isp o s it iv o ; -  

yendo montado además un piñón en un extremo del e je  de 

la s  citadas ruedas dentadas, cuyo piñón recibe movimien­

to de una cadena m otriz tensada que es accionada, a tra ­

vés de otros piñones conducidos por un piñón m otriz mon­

tado en la  citada transmisión-cardan.

79 .- "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS 

RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", según las re iv in d i­

caciones an terio res , caracterizada porque e l  armazón del
i

d isp os it ivo  cargador va su jeto y bascula sobre e l  e je  -  

de ruedas locas situado en su zona in fe r io r ,  cuyo e je  -  

queda apoyado en unos soportes-rodamiento su jetos en -  

unos apoyos del chasis general de la  máquina, cuyos apo 

yos tienen series  longitud inales de agujeros que permi­

ten a justar las posiciones re la t iv a s  de los d is p o s it i­

vos cargador y recogedor; siendo la  misión de ta l e je  -  

perm itir d iversas inclinaciones a l  d isp os it ivo  cargador 

según necesidades de traba jo , para lo  cual ha sido a rb i­

trado un sistema de s irga  conducida por una polea so lida­

r ia  a l  armazón de este último y por otra polea situada -  

en e l  travesano de un porta l v e r t ic a l  perteneciente a l  

chasis de la  máquina, cuya s irga  queda a rro llada  en un 

e je -to rn o  accionado a mano con manivela.

8 s ,-  "PERFE CC IONAIíIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS 

RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", según las re iv in d i­

caciones an terio res , caracterizada porque en la  parte in­

fe r io r  d e l armazón d e l d isp os itivo  cargador va soldada 

una barra transversa l destinada a quedar apoyada en un
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sistema de dos tubos te lescóp icos v e r t ic a le s  dotados 

de series  longitud ina les de ta ladros para paso de unos 

bulones de seguridad, los cuales son so lid a rio s  por -  

sus pies a l chasis general de la  máquina, siendo la  -  

misión de dichos tubos determinar lo s  d iferen tes  gra­

dos de in clinación  del cargador y s itu a r lo  verticalm en­

te cuando se dispone la  máquina en posición de transpor­

te ,

9 § .-  "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION LE MAQUINAS 

RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", según las r e iv in d i­

caciones an terio res , caracterizada finalmente porque en 

la  parte trasera de la  máquina ha sido p rev isto  un ces­

tón compuesto por dos cuerpos v e r t ic a le s  de v a r i l la s ,  

siendo uno de e l lo s  plano y e l  otro d iédrico  a f in  de -  

determinar un receptáculo que rec ibe la  remolacha pro­

veniente de los d isp os it ivo s  elevadores -alimentador y 

recogedor- y la  conduce a l d isp os it ivo  cargador cuya - 

cadena la  e leva  para hacerla descargar por su parte a l­

ta apantallada sobre e l  vehícu lo independiente de trans­

porte,

IOS,- Por último se re iv in d ica  como objeto sobre e l  que 

ha de recaer la  protección de la  presente Patente de In­

vención que por vein te años se s o l ic i t a  para España.

p o r

"EERFECCIONAMENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS RECO 

GEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA"

Todo conforme queda expresado en la  presente memo­

r ia  d escrip tiva  que consta de tirece fo l io s  mecanografía 

dos por una sola cap^y s ie te  hojas dft planos que se -  

acornearían.flan. 9 0
Madrid 
P.A. ,
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