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Conforme se indica en el enunciado de esta memoria,
el objeto de la presente invencién consiste en unos per-
feccionamientos introducidos en la construccidn de mdqui-
nas recogedaras-—cargadoras de remolacha, los cuazles bdsi-
camente consisten en la previsidén de un bastidor apoyado
sobre un tren de ruedas de transporte, sobre el que.va mon
tado un grupo para toma de fuerza del tractor de arrastre
¥ ung transmisidn cardan que traslada el movimiento & un -
doble dispositivo elevador (alimentador ¥ recogedor del tu
béreculo) y, asimismo a un dispositivo cargador de la cose-
cha a un vehiculo independiente de transporte (remolqﬁe, -
camidn, ete).

Esta mdquina ha sido disefiada para realizar su movi-
miento gobre el terreno de labor tras la mdquina amancado-
ra-hileradora, siendo su misidn especifica recoger del sue
lo el tubérculc arrancado y elevarlo hasta el dispositive
cargador que finalmente deposita el mismo sobre el citado
elemento mévil de transporte con eliminacidén practicamente
total de mano de obra.

Pare mayor claridad y facilitar la comprensidn de eg
ta memoria, se acompafia le misma a titulo complementario -
de siete hojas de planos en las que se ilustra uno de los
posibles casos de realizacidn en la prdctica del objeto -
reivindicado, el cual deberd ser interpretado en consecuen
cia como ejemplo, con el caracter de mera enunciacién y -
sin limitacidn en cusnto a la posibilidad de variaciénm que
sus detalles de naturaleze accesoria podran revestir en -
cada caso de aplicacidén concreta.

L}
Haciendo referencia a la numeracidn con que se iden-
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tifican las partes y elementos componentes de dicho obje-
to, seguidamente serén expuestas las caracteristicas cons
tructivas del mismo en orden & los siguientes disefios:
Figura l.- Vista lateral de un algzado correspondiente a
los dispositivos alimentador y recogedor de la mdquina.
Figura 2.- Vista trasera de la mdquina, en la que se mues
tra un alzado del dispositivo cargador.

Figura 3.~ Vista lateral de los mecanismos de toma de fuer-
za y transmisidn de movimiento.
Figura 4.~ Planta del dispositivo recogedor.
Figura 5.- Alzado del mismo dispositivo.
Figure 6.- Seccilén vertical transversal del recogedor.
Figura 7.- Detalle de la cadena del mismo.
Figura §.-~ Planta del dispositivo alimentador.
Figura 9,- Alzado del mismo digpositivo.
Pigura 10.~- Seccidn vertical transversal del alimentador.
Figura 1l.- Detalle en planta de la cadena del alimentador.
Figura 12.- Vista lateral del dispositivo cargador.
Figura 13.~ Flanta del mismo dispositivo.
Figura 14.- Seccidén transversal del cargador.
Figura 15.- Detalle en planta de la cadena de este ultimo,
FPigura 16.- Seccidén vertical del mismo objeto segun un pla
no A-A del divbujo anterior,
Figura 17.- Igual seccién por el plano B3-B indicado en la
figura 15,
Figura 18.- Vista en planta del chasis de la mdquina.

Ia mdquina cuya protedcidén se preconiza estd consti-
tuida por un bastidor -l- apoyado en ruedas neumaticas de

transporte, en cuyo bastidor va montado un castillete so-

porte del dispositivo de toma de fuerza compuesto por una



65

70

- 4 -

“¢ransmisién tipo cardan -2- que a través de un embrague -
-3- montado en un eje -4- apoyado en dicho castillete, -
transmite movimiento por medio de una polea -5- y correas
trapezoidales a una rueda motriz —6—.calada en el extremo
anterior de otro eje -7- articulado con un segundo miem-
bro de transmisidn cardan -8- que, & su vez pone en movi-
miento & una rueda dentada -9- que mueve a través de ca-
denas el dispositivo cargador &l propio tiempo que mueve
una caja de engranajes -10- a cuya salida un conjunto de
pifiones ~1ll- y poleas -12- pone en movimiento los disposi-

tivos alimentador y recogedor de la mdquina (figura 1).

Bl dispositivo recogedor estd constituido por un ar-
mazén compuesto por dos perfiles longitudinales -13- arrios

trados por obros transversales -14- rigidizados con corres—
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pondientes cartabones. A los perfiles -13- van soldados -
unos perfiles verticales -15- a los que van sujetos los -
costados del recogedor consistentes en sendas planchas de
éhapa -16- destinadas a retener el tubéreculo en su ascen—
sidén y transporte dentro del dispositivo recogedor. En la
parte delantera de dichas chapas -16- van atornilladas -
otras dos chapas -17- con sendas pletinas -18- que sirven
de patin facilitando el déslizamiento sobre el terreno de
la boca inferior del recogedor,

En ambos costados han sido previstos unos postes -
verticales -19- dotados en su extremo superior de corres-—
pondientes soportes -20- para los rodamientos del eje de
sujecidn del dispositivo elevador -alimentador.

En el extremo inferior de los perfiles -13- van -
atornilladas sendag llantas -21- en lag que apoya el bu-

16n de unas ruedas -22- lisas que giran locas y sobre lag
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que apoya la cadena transportadora -23- (figura 7). En
puntos intermedios, los citados perfiles lleven ademds
unos soportes-rodamientos -24- en los que apoya el eje -
-25- de otras ruedasg lisas locas -26- solidarias a"dicho
eje., Finalmente, los perfiles -13- llevan soldadas en su
extremo superior wms pletinas a las que van atornilla-
dos los soportes-rodamiento -27- en los que va apoyado
el eje -28~ sobre el que bascula el dispositivo recoge-
dor y giran las ruedas dentadas -29- de arrastre de la -
cadena transportadora -23-, las cuales reciben movimien-
to de giro de una de las citadas poleas -12- montada en -
uno de los extremos de dicho eje, la cual, por medio de -
correa -30-, (figura 1) transmite movimiento, invirtiendo
el sentido de dste, al eje -31- (figura 8) que mueve la ~
cadena -32- (figura 11) del dispositivo elevador-alimenta
dor.

Tas chapas colectoras -17- llevan en su contorno -
superior una pieza angular -33- en la cual va sujeta una
anilla en la que va enganchada la cadena -34- de la palan-
ca -35- (figura 1) dque permite la elevacién a mano del dig
positivo elevador-recogedor para disponerlo en posicidn de
transporte. En dichas piezas -33- quedan situados corres-
pedientes tornillos -36- sobre los que apoya. el dispositi-
vo elevador-alimentador sirviendo al mismo tiempo para re-
gular la inclinacidn de este ultimo y con ello controlar

la mayor o menor entrada del tubérculo.

El dispositivo elevador-alimentador (figuras 8 y 9)
estd constituido igualmente por dos perfiles longitudina-
leg -37- arriostrados con los perfiles -38- reforzados -

con cartabones, llevando soldado en el centro una pletina
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-39~ cuyos extremos apoyan sobre los citados tornillos -

de reglaje -36~. Los extremos inferiores de dichos perfi-
les —37~ llevan sendas pletinas en las que quedan atorni-
llados los soportes-rodamiento -40- en los que apoya un -
eje ~41- en el que giran dos poleas lisas -42- sobre las
que se desliza la cadena alimentadora -32- la cual es pro
pulsada por las ruedas dentadas -43- montadas en el citado
eje -31- que va apoyado en los soportes ~20~ anteriormen-
te mencionadog. En un extremo de dicho eje -31- apoyado en
los soportes -44- gira una de las citadas poleas -12- que
reciben movimiento, a través de la correa ~30-, de la otra
polea -12- perteneciente al dispositivo elevador-recogedor
(figura 4).

El dispositivo cargador de cosecha estd constituido
por dos perfiles longitudinales -45- (figures 12 y 13) -
arriostrados con perfiles -46- reforzados con cartabones.
A dichos perfiles -45- son solidarios log perfiles verti-
cales —47- a los que van sujetos los costados laterales -
-48-~ de chape con sus bordes superiores doblados (figura
14). A estos bordes y en la parte superior del dispositi-
vo van soldados unos casquillos -49- (figura 12) dotados
de prisionero -50-~ que sirven para inmovilizar y regular
la posicidn de una pantalla tubular -51- con la que se -
controla la salida de producto al elemento mévil de trans—
porte.

En los extremos superiores de los perfiles -45- van
soldadas unas pietinas en las que atornillan log medios de
sujecidén de correspondientes soportes-rodamientos -52- en
los que va apoyado el eje =53~ sobre el que giran las ruve-

das dentadas -54- de transporte de la cadena cargadora -
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=55~ (figuras 15, 16 y 17), yendo en un extremo de dicho
goporte ademis un pifidn ~56- que recibe movimiento por -
una cadena motriz -57- tensada por un elemento -58- e im-
pulsada por otros pifiones conducidos -59- que a su vez re-
ciben movimiento del pifién -9- montado en la transmisién
cardan -8- (figura 1).

Los extremos inferiores de los citados perfiles -45=
(figura 13) llevan soldadas correspondientes pletinas y -
soporteg-rodamiento en los que apoya el eje -60- sobre el
que giran las ruedas -6l- ayo eje sirve para permitir la
sujecién y basculamiento segun diferentes grados de incli-
nacién del dispositivo cargador; cuye variacidén de posi-
ciones es obtenida merced a un sistemme de sirga -62- con-
ducida a través de una polea -63- (figura 2) solidaria a
la pletina -64- (figura 13) soldada en los bordes superio
res de los costados -48- del cargador, y de otra polea -
~65- (figure 2) apoyads en un portal compuesto por los -
postes -66- y travesafio superior -67- (figura 1); cuya -
sirga -62- queda arrollada en un eje-torne -68- accionado
a mano con la manivela =69-,

El eje -60~ va apoyado en los soportes -70- (figura
13) sujetos en unos mgulares ~71- (figura 18) los cuales
tienen series 1ongitudinale§ de agujeros para ajustar las
posiciones relativas de los dispositivos cargador y reco-
gedor,

Finalmente, en la parte inferior del cargador han -

gido previstos unos soportes ~-72- de unas ruedas lisas -
conducidas -73- (figuras 2 y 12) que sirven para recoger

la cadena cargadora -~55- a fin de que no colisione con el

vehiculo de transporte, cuyas ruedas -T73- giran sobre el
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‘e je -T4- (figura 13) apoyado en los citados soportes -
~72-., Ademds en dicha parte inferior del cargador va sol
dads une barra -75- (figuras 3 y 12) apoyada en dos sis—
temas de tubos telescopicos ~76- y =77~ sobre cuya barra

185 gravita el peso del cargador; sirviendo tales sistemas -
telescdpicos para dar mayor o menor inclinacién al car-
gador y situarlo verticalmente cuando se dispone la md-
gquina en posicidén de transporte, para lo cual los citados
tubos telescépicos estén provistos de series longltudina-

190 les de taladros -78- en los que son introducidos unos bu-
lones de seguridad y fijacidén de posiciones.

Por dltimo, en la parte trasera de la maquina ha si-
do arbitrado un cestdén (figuras 1 y 2) compuesto por un -
cuerpo vertical de varillas acodadas -79- y otro cuerpo -

195 también vertical de varillas rectas -80- los cuales de-
terminan un receptdculo en el que se recoge por su propio
peso la remolacha proveniente de los dispasitivos eleva=-
dores alimentador y recogedor, para conducirle al disposi
tivo cargador cuya cadena la eleva hasta su parte superior

200 de la que cae finalmente al vehiculo mévil de transporte.

Una vez descrito el objeto de la presente proteccion
registral con suficiente amplitud y claridad para posibili
tar su puesta en prdctica, se declara como de propia inven
¢ién y como no practicado en Espafia, haciéndose la salve-

205 dad de que los detalles accidentales de forma, tamafio y -
materiales utilizados en su construccidn, podrdn ser obje-

to de alteracidén sin que tal modificacidn desvirtie la -

tk:;S;__‘ esencialidad que queda resumida en la siguiente:
\ NOT A

21 EN RESUMEN: La presente Patente de Invencidn que -
4
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por veinte aiios se solicita para Espafia, ha de recaer -
gsobre lag siguientes reivindicaciones:
la,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE BMAQUINAS
RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", constitulds por -

215 un bagtidor remoleado sobre un tren de ruedas naumdticas
que se mueve sobre el terreno de labor tras la mdquina -
arrancadora-hileradora, caracterizada esencialmente por-
que sobre dicho bastidor va montado un grupo mecanico pa-
ra toma de fuerga del tractor de arragstre y una transmi-

220 sidn-cardan que pone en movimiento un doble dispositivo
elevador-alimentador y recogedor del tubérculo arrancado
que queda sobre el suelo, poniendo en movimiento simultd-
neamente a otro digspositivo cargador que traslada final-
mente la remolacha a un vehiculo indépendiente de trans-

225 porte que marcha en paralelo con la mdquina.

28 ,~ "PERFECCIONAMIZNTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS

RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", segin la reivindi-
cacidn anterior, caracterizada porque en el citado basti-
dor va montado un castillete que sirve de soporte al dis-

230 vogitivo de toma de fuersza éompuesto por wna primera ftrans-
misién que a través de un embrague transmite movimiento -
por medio de una polea a una rueda motriz calada en un -
eje articulado 2 la citada transmisidn-cardan, la cual -
pone en movimiento un conjunto de cadenas y ruedas denta-

235 das que mueve el dispositivo cargador; poniendo dicha -

transmisidn~cardan en movimiento simultdneamente a una ca-
ja de engranajes a cuya salida, otro conjunto de pifiones
y poleas, mueve los dispositivos alimentador y recogedor.
3a,- "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE HAQUINAS

240 RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACI ", segun las reivindi-
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caciones anteriores, caracterizada porque el dispositivo
recogedor estd constituido por un armazdén compuesto de -
perfiles y provisto de costados longitudinales cuyos exe
tremos inferiores se encuentran prolongados con sendas -
245 chapas provistas de patines en sus respectivos bordes in-
feriores para deslizamiento del dispositivo recogedor so-
bre el terreno cuando éste se halla descendido en su posi
¢ién de trabajo; quedando estas chapas suspendidas de una
cadena que va enganchada a uwna palanca de accionamiento -
256 menual con la que ge eleva el recogedor para situarlo en
su posicidén de transporte. En la gona central de dichos
costados han sido previstos unos postes dotados de sbpqg
tes-rodamientos en los que apoya un eje que sirve de su~
jecidn al dispositivo alimentador, encontréandose el arma-
255 zén del recogedor dotado de pares de ruedas locas situados
en su parte baja e intermedia y de otro par de ruedas den
tadas que, en unidn de las ruedas anteriores, mueven uns
cadena transportadora sin-fin, yendo montadas estas rue-
das dentadas en el eje sobre el que bascula el conjunto
260 del dispositivo recogedor, recibiendo este eje movimien-
to de une polea motriz que al propio tiempo merced & una
correa, transmite e invierte el giro al eje de otra polea
conducida en cuyo eje unas ruedas dentadas mueven la cade—
ne de transporte perteneciente al dispositivo alimentador.
265 42, "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS
RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", segin las reivindi-
caciones anteriores, caracterizada porque en las piegzas -
angulares que llevan sujeta la anilla de amrre de la cade
na de la citada palanca de accionamiento manual, quedan -

270 aituados correspondientes tornillos sobre cuyas cabezas'-
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‘apoya el dispogitivo alimentador, merced a cuyos torni-

Tos se regula la inclinacidn de este uUltimo a fin de con-
trolar a voluntad la mayor o menor enirada de remolacha.
58 ,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS
RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", segin las reivindi-
cadlones anteriores, caracterizada porque el dispositivo
alimentador estd constituido por un armazdén compuesto de
perfiles provisto en su parte media de una pletina trans-
versal inferior que apoya sobre los tornillog de reglaje
segin la reivindicacidn cuarta, encontrdndose dicho arma
zén provisto de dos ejes en logs que giran respectivamen-
te pares de ruedas locas situadas en su parte baja y de -
ruedasy dentadas en su parte alta, yendo montadé en el -
extremo del eje de estas ultimas la polea conducida que
recibe movimiento de la citada polea motiiz del disposi-

tivo recogedor.
68 ,- "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS

RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", segin las reivindi-
caciones anteriores, caracterizada porgue el dispositivo
cargedor estd constituido por un armazdén compuesto por -
perfiles provisto de costados longitudinales con sus bor
deg superiores doblados, yendo soldados en los extremos
superiores de estos bordes unos casquillos dotados de -
correspondientes prisioneros cuya misidn es permitir in-
movilizar y regular la posicidn de una pantalla tubular
con la que se controla la salida de remolacha en el mo-
mento que tiene lugar la descarga al elemento mévil in-
dependiente de transporte; .yendo gituados en la parte -
alta y baja del citado armazén dos ejes en los que giran

unas ruedas dentadas y unas ruedas locas lisas que, en =
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unidén de otro mar de ruedas locas situadas en un pun-
to intermedio de la porte baja del repetido armazén, -
mueven la cadena transportadora de este dispositivo; -
yendo montado ademds un pifidn en un extremo del eje de
las citadas ruedas dentadas, cuyo pifién recibe movimien- )
to de una cadena motriz tensada que eg accionada, a tra-
vés de otros pifiones conducidos por un pifién motriz mon-
tado en la citada transmisidn-cardan.

72 .,- "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS
RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", segun las reivindi-
caciones anteriores, caracterizada porque el armazdén del
dispogitivo cargador va sujeto y bascula sobre el éje -
de ruedas locag situado en su zona inferior, cuyo eje -
queda avoyado en unos soportes-rodamiento sujetos en -
unos apoyos del chasis general de la mdquina, cuyos apo
yos tienen series longitudinales de agujeros que permi-
ten ajustar las posiciones relativas de los dispositi-
vos cargador y recogedor; siendo la misidn de tal eje -
permitir diversas inclinaciones al dispositivo cargador
segin necesidades de trabajo, para lo cual ha sido arbi-
trado un sistema de sirge conduclda por una polea solida-
ria al armazén de este ultimo y por ofra polea situada -
en el travesafio de un portal vertical perteneciente al
chasis de la mdquina, cuya sirga queda arrollada en un

eje-torno accionado a mano con menivela,

8e2,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS
RECOGEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA", segin las reivindi-
caciones anteriores, caracterigzada porque en la parte in-

ferior del armazdn del dispositivo cargsdor va goldada

wna barra transversal destinada a quedar apoyada en un
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sistema de dos tubos telescdpicos verticales dotados
de series longitudinales de taladros para paso de unos
bulones de seguridad, los cuales son solidarios por -
sus piés al chasis general de la mdquina, siendo la -
misién de dichos tubos determinar los diferentes gra-
dos de inclinacidn del cargador y situarlo verticalmen=-
te cusndo se dispone la mdquina en posicidén de transpor-
te.
9e,- "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS
RECOGEDORAS—CARGADORAS DE REMOLACHA", segun las reivindi-
caciones anteriores, caracterizada finalmente porque en
le parte trasera de la méquina ha sido previsto un ces-
tén compuesto por dos cuerpos verticales de varillas,
siendo uno de ellos plano y el otro diédrico a fin de -
determinar un recepticulo que recibe la remolacha pro-
veniente de los dispositivos elevadores -alimentador y
recogedor- y la conduce al dispositivo cargador cuye -
cadena la eleva para hacerla descargar por su parte al-
ta apantallada sobre el vehiculo independiente de trans-

porite.

108,~ Por Ultimo se reivindica como objeto sobre el que
ha de recaer la proteccidén de la presente Patente de In-
vencidn que por veinte afios se solicita para Espafia.
por
"PERFECCIONANMILNTOS EN IA CONSTRUCCION DE MAQUINAS RECO
GEDORAS-CARGADORAS DE REMOLACHA"

Todo conforme queda expresado en la presente memo-

ria descriptiva que consta de trece follos me canografia

dos por una sola ca siete hojas dg planos que se -

acompafian. % 5
JEDR

CHadrid
P.k.,
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