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Q J r í e m m i a  z D e á m i ^ i í l ' u a
¿odie:

PERFECCIONAMIENTOS EN ACCIONADORES GOBERNABLES A DISTANCIA 

Y QUE VUELVEN A SU POSICION INICIAL D SDE EL MOMENTO QUE 

OE DAN DE SER S.0 L1 CI T AD' 'S .

ojalicilasnie: AMVI SA.- Ap 1 i cocionas Mecánicas y Válvul. s Indus­

triales SA., -’ntidad española, residente in Duque 

de Sevilla 1, Madrid-2.

La presenta invención se refiere a unos 

perfeccionamientos en accionadores gobernables a distancia 

por vias mecánicas, hidráulicas o neumáticas, y que vuelven 

a su posición inicial cosde el momento que dejan d> ser so­

licitados, proporciona'do al proceso al que están . soci idos
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una presión y un par da solicitación cuyo módulo varia a lo |
!

largo de la carrera en función del principio y de la ley de j
J

funcionamiento del proceso. ;

Más particularmente tiene por objeto un 

accionador que utiliza un gato hidráulico neumático de simple 

efecto concebido para la manipulación de válvulas de mariposa 

o similares y que comprende un dispositivo mecánico de acumu­

lación de energía para la solicitación de la mariposa y su 

mantenimiento en posición extrema cuando la presión motriz 

(hidráulica o neumática) as' inferior a un cierto valor.

Se sabe qu8 dichos accionadores deben per­

mitir definir una posición de cierre muy precisa, condicionan­

do así la estanquidad de la válvula y el buen comportamiento 

del asiento o del anillo flexible.

Deben además permitir transmitir al eje 

de .accionamiento de la mariposa el par necesario para la ex­

clusión de todo esfuerzo diferente, proporcionar un par im- 

•portante cerca del cierre de la válvula, asegurar un iloqueo 

mecánico en posición de cierre, y por ultimo,, mover 1» maripo­

sa más lentamente cerca del cierre que'cerca de la apertura, 

ello para hacer la disminución de caudal regular y evitar las 

perturbaciones debidas a los golpes de ariete durante el cie­

rra,

Esta claro que tales características pueden 

ser obtenidas en un sentido por medio de un gato da simple 

efecto hidráulico o neumático asociada a un sistema de trans­

misión y de conversión ( movimiento rectilíneo moviminnto de 

rotación) apropiado.

Por el contrario, ocurre de otro modo parn 

el funcionamiento en sentido inverso del accionador en ausen-

\
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cia de presión hidráulica o neurítica. ¡

Ya se ha realizado, para permitir el r e - o m p  

en posición inicial del gato y, en consecuencia, de la válvula 

cuando el gato no es ya solicitado por una presión, sistemas • 

de acumulaciones que comprenden muelles, por ejemplo simples , 

muelles helicoidales, que son comprimidos por el vastago del ¡ 

gato cuando éste último es sometido a una presión hidráulica | 

de accionamiento, absorbiendo, en forma de energía potencial j 

una parte de la energía'd-1 gato y que restituyen esta «nnrqíja 

rechazando el vástago del gato en posición inicial cuundo este

último no es ya motriz.

Sin emoargo, la utilización de tales mue­

lles de solicitación, no oermite obtener las propiedades 

anteriormente mencionadas y ello, principalmente en virtud 

de que el sistema de transmisión y de conversión tiene gene- j 

raímente en cuenta el hecho de que la presión ejercida por j

el vástago del gato es constante todo a lo largo de su des- j
<

olazamiento. j

Desde entonces, este sistema no cmuii ne j

ya,cuando, en ausencia de presio'n de accionamiento, el ac> io-j

nador retorna a su posición inicial, bajo el efecto de lo ¡
t

muelles de acumulación de energía. En efecto, se sabe que ¡
¡

la fuBrza ejercida por un muelle no es constante, paro va ía j 

en función de su alargamiento, tn consecuencia, ai la acc on
i

del gato está destinada a asegurar la apertura da la válv..la,¡ 

el esfuerzo ejercido por el muelle de solicitación para a: e- > 

gurar el cierra da la válvula será más fuerte al comienza de ■ 

la carrera de cierra que al cierre, lo que es contrario a losr

finas buscados. ¡

La invención tiene por abjoto suprimí i i

POQR
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estos inconvenientes. Pr«pone un accionanor equipado de un 

sistema de acumulación de energía gue sBa compatible con 

el sistema de transmisión y de conversión asociado al vasta­

go del gato neumático o hidráulico, de modo a obtener, duran 

te el retorno en posición inicial del accionador, en ausenci 

de presión de accionamiento, una fuerza da solicitación 

cuyo valor varia en función del desplazamiento del vastago 

del gato según una ley apropiada a los fines buscados.

En consecuencia, el accionador según la 

invención se compone esencialmente de un órgano motor, por 

ejemplo de un gato hidráulico o neumático .de simple efecto, 

cuyo órgano móvil de salida de movimiento rectilíneo (por 

ejemplo el vástago de.l gato) es solidarlo de un sistema macé 

nico de transmisión y de conversión movimiento rectilíneo/ 

movimiento de rotación, y comprende en su porción extrema 

al menos una rampa sobre la que viene a apoyar y a rodar- 

.al menos una roldana sometida a la acción de'un dispositivo 

elástico que sirve de acumulador de energía, de modo, que, 

por una parte, cuando el árgano móvil da salida se desplaza 

en un sentido bajo la.acción de una presión de accionamiento 

que viene del órgano motor,"la rampa rechaza la roldana con­

tra la acción de las'fuerzas elásticas, desplazamiento duran­

te el cual el dispositivo elástico almacena una parte de la 

energía proporcionada por el órgano motor en forma re enurgí 

potencial, y, por otra parte, en ausencia de. una .prr sión de 

accionamiento del órgano motor,; que esta energía potencial 

almacenada provoque el retorno en posición inicial cal órga­

no de salida por acción da la roldana sobra la rampa.según 

una ley de variación fuerza/desplazamiento, función del per­

fil de la rampa, alendo en consecuencia adaptado esta perfíJ
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a la naturaleza del sistema de transmisión y de conversión y,¡ 

por ello, a los objetivos finales buscados. í

Según una forma de aplicación del accio-,
í

nador según la invención .■ una válvula de mariposa cuya apor-J

tura ycierre se obtienen respectivamente por una rotación de ¡

un cuarto de vuelta del eje de la mariposa, el sistema meca— !
i

nico de transmisión y ób conversión movimiento rectilíneo/ 

movimiento de rotación piu-de comprender una biela articulada , 

por una parte sobre una rótula solidaria del órgano de salida! 

del accionados y, por otra parte, sobre la porción extrema ¡ 

de un brazo de palanca solidario de un mandril montado fija- i 

mente sobrs b 1 árbol o el cuadrado de accionamiento de la m a ­

riposa.

£ste sistema de transmisión y de conv<ar-.
'  i

sión permite ventajosamente obtener sobre el eje de acciona- ;
i

misnto de la mariposa un oár motor que, partiendo de la posi-i 

ción abierta de la válvula, aumenta progresivamente ha3 ta la j
i

posición de cierre donde os teóricamente infinito, y ello, 

tara un esfuerzo sensiblemente constante del órqano mi tor.

Unas formas de realización de la nven-ion
í

serán descritas a continuación, a título de ejemplosn lin- taf 

tivo3, can referencia a los dibujas anexos, en los qu : ¡
i

Las figuras 1 y 2 representan en sección 

axial longitudinal, un accionador para válvula da mariposa 

equipado dB un gato neumático de simple sfecto, correspondiendo 

la figura 1 a la posición cerrada de la válvula y la fiqura 2,
i

a la posición abierta de i a misma. ¡

Las figuras 3 y A son dos sección s a: al^s 

longitudinales similares -■ las de las figuras 1 y 2, »n 1. ¡ 

cuales el accionador está nrovisto de un gato hidrául co.

POOR
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La figura 5 es unn sección según A-A de las |

figuras 1, 2, 3 y 4. |
i

Las figuras 6. 7. 8 son tres secciones es- . 

guemáticas que permiten ilustrar el principio del sistema de 

transmisión y de conversión utilizado an las figuras 1, 2, 3, 

y 4.
Con referencia a las figuras 1» 2 y 5, el 

accionador 1, comprende un gato neumático 2 de simple efecto, 

que comprende, de forma clásica, un cilindro 3 y un pistón 4 

solidario de un vastago 5 móvil rectilineamente. Este vastago 

5 comprende, en su parte central, un núcleo 6 sobre el que 

viene a articularse una biela 7 .a su vez articulada en un 

brazo de palanca 8 solidario de un mandril 9 montado fijamente 

sobre el cuadrado de accionamiento•10 de una válvula de mari­

posa. Debe hacerse notar a este respecto- que el vastago 5 del 

gato 2, así como los elementos del sistema de transmisión y 

de conversión, a saber, la biela 7 y el brazo de palanca 8, 

están situados en planos ortogonales al eje de accionamiento

de la mariposa de la válvula.

El vastago 5 del- gato 2 lleva,en su porción

extrema libre, una rampa u una leva ogival 12 cuya porción 

extrema desliza en un tubo de guiado 13 que sirve para.-asegurar 

al vastago 5 un desplazamiento puramente rectilíneo y sin to­

lerancia lateral.
Sobre la superficie externa de la leva ogival 

12 viene a apoyarse una pluralidad de roldanas 14 que permita i 

llevar sobre la leva 12, por medio de un sistema de raenvio 

angular, la presión ejercida por un elemento elástico dispues­

to coaxialmente a la periferia externa del tubo de guiado 13.

En el ejemplo representado, el sistema de
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reenvió se compone de una pieza móvil o  bascula 15 en forma ¡
i

cié porción da corona, de ánqulo en el centro aproximadamente ! 

igual a 900 cuya superficie periférica externa viene a apoyar­

se sobre la • superficie pe iferica interna, da forma complornenj- 

taria, de una pieza de apoyo 16 solidaria del cuerpo 17 del j

accionador 1. Para limitar al máximo los desperdicios de enere-
1

gía por frotamiento entre la pieza móvil o bascula 15 y la j

pieza de apoyo 16, un dispositivo de rodamiento do agujas o
¿ . 1

de rodillo 18 se dispone entre las dos superficies. j
í

La pieza móvil 15 lleva en una porción ex­

trema una roldana 14 montada pivotante que se pone en contact 

con la leva ogival 12, y, del otro lado, un rodillo 19 sobre j 

el que viene a apoyarse una arandela 20 que desliza sobre ei 

tubo de guiado 13 y sometida a los esfuerzos del elemento elas 

tico. Así pues, durante los desplazamientos de la pieza mó- j 

vil 15, el rodillo 19 puede rodar radialmente sobre la aran- ¡
t

dala 20, ‘

Asírnismo si elamento alastico asta consti —

tuido por un apilamiento de arandelas elásticas 22 dispuesto ¡ 

alrededor del tubo de guiado 13 entre una parte 23 del cuerpo 

17 del accionador, que sirve dB tope, y la arandela 20. j

Así pues, en el caso en que'el cierre de. 

la válvula se obtenga por acción del elemento elástico, en í 

posición cerrada de la válvula (figura l), el vastago 5 es _ 

"tragado" y las roldanas 14 se ponen en contacto con la por-| 

ción extrema de pequeño diámetro de la leva ogival 12. 51 

elemento elástico está entonces en parte destensado, ¡ara 

obtener la apertura de la válvula, se pone el gato 2 bajo I

presión de modo a provocar el desplazamiento del vastago 5. ¡
i

Durante este desplazamiento, la leva ogival 12 rechaza las ¡
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roldanas 14 lo que, por medio del sistema de reenvió, provoc^ 

la compresión del elemento elástico. A3Í pues, una parte de 

la energía proporcionada por el gáto 2 es acumulada, en forma 

de energía potencial, por el elemento elástico, Al final de 

carrera de apertura, las roldanas 14 están en contacto ccnel 

diámetro mayor de la leva (figura 2). i

Cuando se suprime la presión en el interior)
i

del gato 2, el vastago 5, que no está ya sometido más que a 

la fuerza de solicitación, se desplaza en sentido inverso 

del anterior, ocasionando al cierre de la.válvula (figura l).

Durant.; este desplazamiento, la fuerza da 

solicitación sigue une ley da variación directamente función 

por una parte, de la naturaleza del elemento elástico, y por. 

otra parta, del perfil da la leva 12, Quede bien entendido 

que esta ley de variación que. ss transformada por la función 

de transferencia del sistema de transmisión y de conversión, 

es establecida para responder de forma óptima a las leyes de 

apertura y de cierre de la válvula.

Con referencia a las figuras 3 y 4, el ac- 

cionador que ha recibido una disposición simétrica del 3isterr 

de transmisión y de conversión 27, asegura el retorno a la 

posición abierta de la válvula por el sistema de acumulación 

y energía 28, mientras que el cierre de la.válvula es asegura:-
j

do por la acción del gato 26.

Para permitir la manipulación de apertura 

en al caso en que la válvula-este en posición dp cieire bajo 

el efecto del dispositivo elástico (o inversamente) cuando la 

nnergía hidráulica o neumática no es disponible, por ejemplo 

en caso de averia de lá instalación.que proporciona c que dis 

tribuya la energía o durante la puesta en marcha de 3a insta-
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ción, la invención preve un sistema da accionamiento de auxi 

lio.

A este efecto, una abertura fileteada 29 !
coaxial al vastago 5 del gato, y situada oor detras de la 1®T 

va ogival 12 está agenciada en el cuerpo del aocionador.

Esta abertura 29 está normalmente cerrada . 

por un obturador 31 que puede ser quitado y substituido en j

caso necesario, cuando i 3 enerqia hidráulica o neumática fa - ^  

lie, por un vastago fileteado 32 que viene a enroscarse en 

la abertura 29, y que viune a rechazar durante su enroscadura, 

la parte posterior de la léva oqival 12 substituyendo asi 

al esfuerzo de la presión hidráulica o neumática no disponi­

ble, l ' .

Las figuras 6, 7 y R permiten mejor ilus- .
¡

trar el principio de funcionamiento del sister'a de transmi- ¡

sión y de conversión utilizado en el accionador represantado |
; . i

en las diguras 1, 2, 3 y y en particular los posiciones j

respectivas que toman el núcleo 6, las bielas 7 y al mandrilj 

9 en posición de apertura (figura 6 ) f en posición intermediaj 

(figura 7) y en posición cerrada (figura B) dr la válvula. ¡

Así pues, parece que, si se somete el nú­

cleo 6 sobre el que está articulada la biela 7, a una fuerza • 

constante, en la posición de apertura representada sn la fi­

gura 6, el par disponible en el eje del mandril responde a la 

ecuación c=F. h (siendo h la distancia de la biela 7 al eje i

del mandril 9,

A medida del desplazamiento de núcleo 6, 

se comprueba ante todo un ligero descenso del par C a una pe­

queña disminución de la distancia (figura 7) que a conti- . 

nuación es compensado por el aumento de la componente F 2
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la fuerza F sobre el eje longitudinal de la biela 7, aumentan- 

do este par a continuación progresivamente al llegar a la po-:
,  ,  isicion de cierre representada en. la figura 8 donde es teórica?- 

mente infinito.
i

El pequeño decrecimiento del par sn po- 1 

sición intermedia es fácilmente compensado por una conforma­

ción apropiada del perfil de la rampa ogival 12,

N O T A  j

Descrita suficientemente la naturaleza 

del invento, así como la. manera de realizarlo en la práctica,! 

debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente indi­

cadas son susceptibles de modificaciones de detalle, en cuan-j 

to no alteren su principio fundamental. También se hace cons­

tar que el invento sb refiere a una solicitud de Patente pre­

sentada en Francia con nrJ 75 08304 y fecha de 17 de marzo da ¡ 

1.975, acogiéndose por lo tanto a los beneficios que conceden 

los Convenios Internacionales en vigor, siendo lo qua corres­

ponde la esencia del referido invento y por lo que se solicita 

Patente de Invención por 20 años en España', sobre:PEI FECC1Q- 

NARIENTOS EN ACCION ADORES GOBERNABLES A DISTANCIA Y . UE UUEL- 

VEN A SU POSICION INICIAL DESDE EL FIO RENTO QUE DEJAN DE SER 

SOLICITADOS, caracterizándose por lo siguiente:

,1.- Perfeccionamientos en accion?dores
‘ ’ \

gobernables a distancia y que vuelven a su posición inicial 
desde el momento que dejan de ser solicitados, en particular 

para válvulas un cuarto de vuelta, caracterizados porque se 

componen esencialmente de un órgano motor .por ejemplo de un 

gato hidráulico o neumático de simple afecto, cuyo órgano mó­

vil de salida de movimiento rectilíneo - por ejemplo el vas­

tago del gato- es solidario de un sistema mecánico dB transmih
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sión y do conversión movimiento recti lineo/movimiento de r o - : 

tación, y comprenda en su porción extrema al menos una rampa I
sobre la que viene a apoyar y a rodar al menos una roldana

sometida a la acción de un dispositivo elástico que sirve ¡
[

de acumulador de energía, de modo que, por una parte, cuando 't 

al órgano móvil de salida se desplaza en un sentido bajo la j
i

acción del órgano motor, la rampa rechaze la roldana contra ¡ 

la acción del dispositivo elástico, desplazamiento durante 

el cual el dispositivo elástico almacena una parte d8 la 

energía del órgano motor en forma de energía potencial, y 

por otra parte, bajo el afecto de unacaida de la presión mo- ! 

triz, que asta energía potencial almacenada provoque el re- ¡ 

torno a la posición inicial del órgano de salida, por acción j 

de la roldana sobre la rampa, según una ley de variación fuerl-
i

z a-desp lazamiento, función'-del perfil de la rampa, estando j
*’ I

en consecuencia adaptado eáte perfil a la naturaleza del sis-i
i? !

tema de transmisión y.de conversión y a los fines buscados.

2. - Perfeccionamientos según la reivindica- | 

ción 1, caracterizados porque el sistema mecánico de trans- { 

misión y de conversión mnyimiento rectilíneo/movimiento cíe 

rotación, comprende una biela articulada, por una paite, 30br¡e
i

el órgano de salida del órgano-motor, y por otra parte, sobrei 

Ja porción extrema de un brazo de palanca solidario c-a un 

mandril, montado fijamente sobre el árbol o a 1■cuadrado de \
I

accionamiento de la válvula. ’

3. - Perfeccionamientos según una de las rei-¡ 

vindicaciones anteriores, caracterizados porque la rampa con­

siste 8n una leva ogival, cuya porción extrema desliza en un

tubo de guiado solidario deJ cuerpo del accionadar, y porque,j
¡

sobre la superficie externa de la lava ogival viene i apoyar-¡
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s b una pluralidad de roldanas que permiten llevar sobre la
j

lava, por medio de un sistema de reenvió angular, el esfuer-; 

■ zo ejercido por un dispositivo elástico montado coaxialmente, 

a la periferia externa del tubo de guiado. ;

4.- Perfeccionamientos según la reivindi-j' 

cación 3, caracterizados porque el sistema de reenvió angular 

se compone de una pieza móvil o bascula, en forma de porción 

de corona cuya superficie periférica externa viene a apoyara^
i

so.bre la superficie periférica interna, de forma complementa­

ria,de una pieza de apoyo solidariá.del cuerpo del acciona- 

dor, pudiéndo interponerse entre las superficies un disposi­

tivo de rodamiento de agujas o de rodillos.

5.- Perfeccionamientos según la reivindi­

cación. 4, caracterizados porque la.pieza móvil o bascula, 

lleva en una porción extrema una roldana que viene a apoyarse 

sobre la leva ogival 12, y del otro lado un rodillo sobre b 1 

que viene a apoyarse una arandela deslizante sobre el tubo de 

guiado y sometida a los esfuerzos del dispositivo elástico.

6.-Perfeccionamientos según una de las rei­

vindicaciones anteriores, caracterizados porque el dispositi­

vo elástico está constituido por un apilamiento de arandelas 

elásticas, dispuesto alrededor del tubo de guiado entre una 

parte del cuerpo del accionador que sirve de tope y la aran­

dela.

7. - Perfeccionamientos según una de las 

reivindicaciones anteriores, caracterizados porque el órgano- 

motor consiste en un gato hidráulico o un gato neumático.

8. - Perfeccionamientos según una de las 

reivindicaciones anteriores, caracterizados porque su cuerpo 

comprende una abertura fileteada situada por detrás de la ramt-
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Da ogiv/aJ, y coaxial a ésta, estando esta abertura normal­

mente carrada por un obturador que puede ser quitado y subs- ¡
i

tituido, en caso necesario por un vastago fileteado que 3irve 

de accionamiento de auxilio y que viene a rechazar, durante ■
i

la enroscadura, la parta posterior de la leva ogival, de modoí
i

a asegurar la manipulación en ausencia de presión motriz. j

0.- Perfeccionamientos en accionadores ¡ 

qobernables a distancia y que vuelven a su posición inicial 

desde el momento que dejan 0 b ser solicitados, tal y como que­

da sustancialmente descrito en la presente Memoria a ilustra—
!

do en los adjuntos dibujos.

Esta Memoria consta de trece hojas es­

critas a máquina por una sola cara. ¡

Madrid ^ fEB. W  ¡

í



Kb
\f

l%
 
J>#
 A
*-
A|
>1

ic
ac
 í
or
se
» 
Mi
-r
.Á
ni
t*
* 

y
 

V
á

lv
u

la
* 

It
td

u
M

ii
a

ie
/

 ,
 

>
.A

*

jL-annw
 

a e
e:m

 th
m

o
b



*J4VI, S. 4.-Aplicaciones Mecánica» 
y Válvula» Industríale», A.



5 H o ja s ,  n» 1



V*
 í *
«-*
*••
 - 

i-ii
jM 

t r
¿ »l

**x
 t 

••• .
 . 

, 
5 

»*

t

? tf



tas
‘ i.-. A ,-A r> ijc ü i' id jie s  K ec& n í*1 
f ¥4í s.¿

FIG.2



■5 tío i  s  i' » i



Ho
ja
*,
 n
".



km  i,.-»,*., A»Ut*ci»¡«* Mesám.e¿ue yVklvúi**-* Juní¿»t4tf*#I«a, i.<».



> K oje.<¡, í;-v 3



««fon



t., A *sVí ffeejtaiess
v ¥ ¿ i  V  *>. I&s i  je* r |  -v, S ■ J i. -hita- * 5  » •



5 Hojs.3» rt -

’tn
'



; .  a ,  apjf mvsj* v  Vá-iwifcH# * » 4 t

5 Moja*. *»« 5

FIG.8

FIG.5

FIG.7

ESC
\  rr \ i *ü

A l a

BLE

FIG.6


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



