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La pressnts invencidn se refiaere a unos
perfeccionamientos en accionadores gobarnables a distancia
por vias mecdnicas, hidrdolicas o neumiticas, y que vualven
a su posicidn inicial =asde el momento que cajan di sar so-

5. licitados, prororcionado al procesc al que estdn .sociidos
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.mitir'deﬁinir una posicidn de cierreé muy precisa, condicionan

‘portante cerca del cierre de la vélvula, aségurar un tloqueo

- -

: ? < . .~ e .
una presidon y un par des svlicitacion cuyo modulo varia a lo

largo de la carrera en funcidn del nrinbipiu y de la ley d=
funcionamiento del procaso,.

Més particularmente tiene'por objeto un
accionador gue utiliza un gato hidrdulico neumatico de simple
sfecto concebido pafa la manipulacidn de vdlvulas de mariposa
o similares y que comprente Qn dispositivo macénico-de acumu=
lacién de energfa para la solicitacidn de la mariposa y su
méntenimiento en posicidn extrema cuando la presidn motriz
(hidrdulica o neumdtica) os inferior a un cisrtoc valor,

Se sahbe que dichos accionadores debsn per-

do as{ la egtanquidad de la vdlvula y ei buénéomportamiento
del asiento o del anills flexible, | | |

. Deben ademds permitir transmitir al éje
de .accionamiento de la maripdse el par negasario para la ax=

clusidn de todo esfuarzo diferents, propercionar un par ime

mecénico en posicidn de cierre;'y por (ltimo, mover la maripo
sa mds lesntamente cerca del ciarre que cerca de la apirtura,
ello para hacer la disminucidn de caudal regular y evitar las
perturbaciones-débidas a los golpes de arieste durante el cle~
rra, '

' Esta ciaip gue tales caracterfsticas pueden
ser obtenidas sn un sentido borqmadio de un gato ds simple
efecto hidrdulico o nsumitico aséciadu a un sistema de trans-
misién.y de-conver§16n ( movimiento réctilineo movimiunto de
rotacidn) "apropiado. | .

Por el contrario,' scurre de otro modo para

el funcionamiento en sentido inversoc del acciorador en ausen-
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cia de presidn hidraulica o neumitica. ;
Ya se ha realizado,para permitir el rerarnd
en posicidn inicial del gato y, en consecuencia, ds la vAlvula

cuando gl gato no es va solicitado por una presidn, sistaras

de acumulaciones que comprenden muellss, por gjemplo simples

muelles helicoidales, que son comprimidos por el vdstango ‘sl
ato cuando éste (ltimo ses sometldc a una presion hidraulica

de acc10namlento, absorb1 :ndo, en forma de anergfia potencxal

una parte ds la energfa drl gato y que rastltuyen esta Gn"rQlF
rechazando el vastago del gato en p051c19n inicial cuando ast?
ltimo no es ya motriz. f
S5in emvargo, la utilizacion de tales mua-
lles ds solicitacidn, no oermite obtener las propiedadus

anteriormente mencionadas y sello, principalmente en virtud

de que el sistema de transmisidn y de conversidn tisne gene-

ralmente sn cuenta sl hecho de que la bresién ajercida por f
el véstago-del nato ss constante todo a lo largo de su das- E
nlazamiento. i
Dasde enﬁoncas, aste sistema no c:nvi‘ne%
ya,cuando, ®n ausencia de presidn de accicnamiento, el act io-
nador retorna a su posicidn inicial, bajo el efecto ds lo i
~uellses. de acumulacidn de energfa. En efecto, ss gsabr que %
i
la fusrza sjercida por un muelle no es constante, pars va iai
an funcidn de su alargamiento. tn consecuencia, si la acc an
del gato estd destinada & asequrar la aparﬁura de la véluulaJ
el esfuarzo e jercido por el muelle de solicitacidn para a: e~ ;
- I
gurar el clerrs de la vélvula serd més fuerte al comianzo de;
1a carrera de cierre que a2l cierre, lo que @s cantrario a los:
fines buscados. i
La invancidn tiene nor objeta suprimi i
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_al menos una roldana sometida a la accidn de un dispositivo

wly =

estos inconvenientes., Pripone un accionanor eqﬁiuado de un
sistema de acumulacidn du anergfé que ssa compatibis con

gl sistema de transmisior y de conversidn asociado al vidsta=
go del gato neumatico o hldréulico, de modo a obtensr, durant
te 8l retorno en posicidn 1nicial del accionador, en ausencip
de presidn de accionamientn, una fuerza de solicitacién |
cuyo valor varia én funcidn del desplazamiento del vastago
del gato ségﬁn una ‘lsy aproplada a los finas buscados.

En consecuancia, el accionador segln la
inven§i6n 86 compone eaancialmante de un 6rgano motor, por
e jemplo de un gato hidrdulico o neumatlco.de simple sfecto,
cuyo urgano mévil de salida de muv1miento rectilineo (por
e jemplo al vdstago del gato) 83 solidarxo de un sistama mecar
nico de transm;sién y de poqver51qn movxmiento rectilineo/
movimiento de'roteciﬁh, y compfande gn su porcidn extrema

al menos una rampa sobre la que viens a apoyar y a rodar-

alastxco gue sirve da acumulador de anérg{a, de modo; que,
por una parts, cuando el drgano mdyil de salida se dasplaza
en un sentido . baJo la ‘accidn de una presién de ‘accionamisnto

que viene dsl 6rgano motor, la rampa rechaza la roldana con-

tra la accién de las fuerzaa glisticas, desplazamiento duran

te el cual sl dispositivo elastlco almacena una parts de la

[

energf{a proporcionada por el drgano motor-en Forma rs aenarogf
potencial, Y, por otra parts, on ausencia de una presién de
accionamiento dal 6rgano motor, que esta energfa potencial
almacanada provoqus al retorno en pusiclun inicial cel 6rga-
no de salida por accidn de la roldana sobrs la rampa segin

una ley de veriaclén fuerza/dssplazamivnto, funclén del per+

f{l de la ramﬁa, aiando en consacuencla adaptado "gste perfil}
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a la naturaleza del sistema de transmisidn y de canversidn vy,

i
por ello, a los objetivos finalss buscados. {
Segtn una forma d2 aplicacidn del accio-

C4 . s & ’ 03
nador segin la invencidn .. una vélvula de mariposa cuya apar-

5. tura ycisrre se obtienen respesctivamente por una rotacidn de

un cuarto de vuelta del eje de la mariposa, el sisteama mecd-
[
nico de transmisidn y de conversidn movimiento rectilineo/
movimiento de rotacidn pur-de camprender una bisla articulada
por una parte sobre una rétula solidaria del Srgano de salidag
10, dsl accionador y, por otra.parte, sobre la porcidn sextrema %

i
de un brazo de palanca solidario de un mandril montado fija-

mente sobre sl &rbol o el cuadrado de accionamiénto des la ma*
riposa, i
Este sistema ds transmi;ién y de conver-;
15, sidn parmite.ventajoaamenterobtaner sobre 8l eje de acciona-
misnta de la mariposa un ~ar motor qus, partiendo de la posi-
cidén abierta ds la uélvuiA; aumgnta progresivamante hasta la é
po=icién de cierre donde =s tedricamente infinito, y sllo,
tara un esfuerzo sensiblemente constante del drgqana m tor. ,

20, Unas formas ds realizacidn de la nven-idn

-+
W

. E
serdn descritas a continuacidn, a tftulo de ejemplosn lim:taf
tiQos, can referencia a los dibujos anexos, en los qu : i
Las fiquras 1 y 2 representan en seccidn
axial lonqifudinal, un accionador para vdlvula dea mariposa
25, equipado de un gato neumdtico de simple sefecto, corraspondien?o
la figura 1 a la posicidn cerrada de la vdlvula y la figura 2,
!
a la posicidn abisrta de la misma. i

Las frguras 3 y 4 son dos sgccion s a: nl+s~

longitudinales siwilares -~ las de las fiquras 1y 2, n Ll

30, cuales el accionador estd nrovisto de un gato hidrdul co. l

POOR
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ta figura 5 @s unn secciﬁnrsagﬁn A-A de las |
figuras 1, 2, 3 y 4.

Las finuras 6. 7. 8 son tras secciones es-
quemdticas qﬁa permiten ilustrar sl principio del siétsma de
transmisidn y de convefsién ytilizado an las-figuras 1, 2, 3,
y G

Con referancia a las %iqu:asrl, 2y 5, el
accionador 1, comprende un gato neumatico 2 de simple efecto,
que comprende, ds farma clésicg, un cilindro 3 y un pistén 4
solidario de un véstago g m6v117rectilineamante. Este vastago
5 comprenda, en su parte cantral, un nuclsa ‘6 sobre el que
viens a articularse una bisla 7 a su vez artlculada 8n un
brazo de palgnca 8 solidario de un mandri} 9 montado Pijamente
sobre el cuadrado de accipnamianto~10 de una vdlvula de mari-
posa;'Debe hacerse notar a este réspactd que .8l véstago 5 dsl
gato 2, asi como los slem~ntos del sxstema da transmisidn y
de conversifn, a saber, la blela 7 y el brazo de palanca 8,
gstén situados en planos ortoqonalaa al sje de accionamiento .

de la marlposa de la valvula.

El vastago 5 del gato 2 lleva,en su poreidn
extrema libre, una rampa v -'una leva ogival 12 cuya poreidn
extrama desliza en wntubo de guiado i3-que sirve para assquraf

al vésﬁago's un desplaiamiento puramentq rectilfneo y sin to-

lerancia lateral.

Sobre la superficie externa de la leva ogivafl
12 viene a’apdyaise una plufalidad de roldanas 14 que permitep

llevar sobre la leva 12, por madio de un sistama de raenvio

angular, la presidn ejercida-por un elemento alistico dispuss

to coaxialmente a la periféria externa del tubo de guiado 13.

En 8l sjemplo rapresentado, gl sistema de
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rgsnvio se compone de una pleza 28vil o bascula 15 en farma

de porcion de corona, de dnqulo en el centro aproximadaments

igual a 909 cuya superficie periferica externa viene a apcya%

se sobre la-superficie pe iferica interna, de forma complomenp

taria, de una pieza de apoyo 16 solidaria del cuerpo 17 del
accicnédor 1. Para limitar al maximo los despardicios de ensar
gfa por frotamiento entre la pisza mdvil o bascula 15 y la
wiaza de apoya 16, un dispositivo de rodamiento de agujas o
da rodillo 18 se dispone entre las dos sgperficies..

la pieza movil 15 lleva en una porcidn ex-

trema una roldana 14 montada pivotante que se pane en cantact

con la leva ogival 12, y, del otro lado, un rodille 19 sobre |

el que visne a apoyarse una arandela 20 que desliza sobre el
tubo de guiado 13 y sometida a los esfuerzos del slemento sld
tico. As{ pués, durante lus desp lazamientos ds la pieza md - i

vil 15, el rodillo 19 pue.e rodar radialmente sobre l3 aran-

i
i
i

|

i

-

0

LA

3
dela 20, ’ ;

Asimismo el elemento eldstico estd consti-

tuido por un apilamiento de arandelas elégticas 22 dispuestoE
alrededor del tubo de guiado 13 entre una parte 23 del cuerpo
17 del accionador, que sirve de tope, y la arandaelas 20,

As{ pués, en sl caso en gue el cierre de
la vdlvula ss obtenga par accidn del el-manto slastico, en !

posicidn cerrada de la vdluula (Figura 1), el véstago 5 es

i

"tragado” las roldanas 14 se ponen en contacto con la por
Y ,

J—

cidn extrema da pequefio diametro de la_léva ogival 12, E1
plomento elistico estéd entances en parte destensado. ‘ara
obtener la apertura de la vélvula, se pone el gato 2 bajo !
nresién de modo a provocar el desplazamianté del vastago. 5.

I
i
Durante este desplazamiento, la leva ogival 12 rechaza las {
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_del anterior, ocasionandn sl cierre de la.vdlvula (figura 1).

do por la accion del gato 26,

roldanas 14 lo que, por medio del sistema de reenvio, provoca
la compresidn del élemeﬁto glistico, As{ puds, una parte de £
la energfa proporcionada por el gato 2 es acumulada, en FormJ
de energfa patencial, por el alameﬁto glistico, Al final ds
carrera de apertura,rlas roldanas 14 sstén en contacto cuwéll
didmetro mayor de la leva (figura 2). .

Cuando se suprime la presién en sl interioq
{

del nato 2, el vdstago &, que no estd ya sometido més que a

la fuerza de solicitacidn, se desplaza en sentido inverso

‘ Duraniv ests désplazamiahfo, la fuerza de
aolicitaclon sigue una lay de variaclén directamsnte funcidn,
por una parte, de la naturaleza del elemento elaaticn, y por
otra parts, del perffl da la leva 12, Queds bian entendido '
que esta lay ds variacidn que 88 tranaformada por la funcidn
de transferencia dal sistpma de tranamiai6n y de conversxén,
a8 establscida para responder de forma uptima a las leyes ds
apertura y de cierre de la vélvula, | _

'Con refersncia a las figuras 3 y 4, el ac-

éionador que ha recibido una disposicidn simétrica del sisteqa

de tranamisién y de conversidn 27, asegura el retoerno a la'

posicidn abierta de 1la valvula por el sistema de acumulaclon'

H
l

y energfa 28, misntras qua al cisrrs de la. valvula g8 agsegura-

Para permitir la manipulacién de apsrtura
an el caso en que la vAlvula-asté en gosicidn ds cieire bajo
el efecto del dispositive sldstico (o inversamente) (uando lal

energfa hidrdulica o neumatica no es disponible, por ejemplo

en caso de averia de 1a'in$talaci6nlqu pioporgiona ¢ que dis

tribuye la'éﬁargia o durants la puegﬁa en marcha de la insta-
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cidn, la invencién preve un sistema ds accionamisnto de auxi-

lio.

A este efecto, una abertura fileteada 29

coaxial al vistago 5 del gato. y situada oor detrds de la la<

va ogival 12 estd agenciada en 8l cuerpo del accionador.
Esta ahsrtura 29 estd normalmente cerrada

por un obturador 31 que puede sar quitado vy substituido en

l
i
I
!

casc necesario, cuando )i egnergis hidraulica o neumatica fa-;

lle, por un véstago fileseado 32 quse viene a enroscarse en

la abertura 29, y que vizne a rechazar durante su enroscadurs,

la parts posterior de la léva ogival 12 substituyendo as{

i

el esfuerzo de la presidn hidriulica o neumitica no dispani=~’

bla, &

Las Fiquias 6, 7 y R permiten mejor ilus-
trar el principic de funciénamiento del sistera de transmi-
sidn y de conversidn utiiiéado an el accionardur represantado
en las diguras 1, 2, 3y 4§ y an particular lns posiciones
respectivas que toman el nﬁplao 6, las biglas 7 y el mandril
9 an pasicion de aperturs (figura 6), en posicidn intaermedia
(figura 7) y en posicidn cérrada (Figura 8) de la valvula.

I 4 < < rs
#g{ pusgs, parece que, si se somete sl nu-

cleo 6 sobre el que asti articulada la biela 7, a una fuerza

constante, en la nosicidén de apertura representada en la fi=-

gura 6, 8l par disponible en el eje del mandril responde a la

scuacidn c=F. h (siendo h la distancia de la tiela 7 al sje
del mandril 9, '

A medida del desplazamiento de ndclso 6,

i
I

1

se comprueba ante todo un ligero descenso del par C a una pe-

quefia disminucidn de la distancia h, (figura 7) que & conti=-:

nuacidn es compensadoc por el aumentoc de la conponente F2 de

t
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‘gohernables a distancia Q que vuelven & su pasitidn.inicial

para valvulas un cuarto de vualta, caractérizadgs porque se

tago del gato- es solidario de un sistema mecdnico de transmi

-l

la fuerza F sobre el 8je longitudinal de la biela 7, aumentanm

do este par a continuacidn progresivamente al llegar a la po-

 sicidn de cierre representada en. la figura 8 donde ss tedricar

mente infinito. f
£l pequefo decrecimisnto dsl par sen pa-g
sicidn intermedia es fdcilmente campensada por una conforma— |
cidn aprOpiaﬂa del perfi! de la rampa ogival 12,

Descrita suficientemente la naturaleza

del invento, as{ como la mansra de realizarle en la practica,)

debe hacerse constar qgue las disposiciohes antsriormente indi=

cadas son susceptibles de modificaciones de detalle, en cuanﬁ

to no glteren su principie fundamental, Tambidn se hace cons-|
tar que alriqvento se refisre a una solicitud de Patente pre-
sentada en Francia can n® 75 08304 y fecha de 17 de marzo dai
1,975, acogiéﬁdose ﬁar lo tanto a los banefidioa-que conceden
log Convenios Intsrnacionalss en vigor, siendo lo gue corres-
ponde la'egahcia del rafsrido invanto y pbr lﬁ quse se solicith
Patente ds Invencicn por 20 afics en Espafia, sobre:PE! FECCIO-
NARIENTOS EN ACCIONADORES GOBERNABLES A DISTANCIA Y .UE VUEL-
VEN A SU PQSICION INICIAL DESDE EL MOFENTO QUE DEJAN JE SER

SOLICITADOS, caracterizandose por lo siguiente:

l.=- Parfaccionamientos en accionsdores

b

deade El momento que dejan de ‘ser soliéitados, en particular

componen aaéncialmsnta de un drgano motor .por sjemplo de un
gato hidrdulico o neumdtico de simple efecto, cuyo drgano mg-

vil de salida de movimiento rectilfneo - por ejsmplo &l vds~
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sidn y de conversidn movimiento rectilfneo/movimienta de ro- .
tacidn, y comprende en su porcidn extrema al menos una rampa?
sabre la que viene a apoyar y a rodar al menos una roldana
somatida a la accidn de un dispositivo eldstico que sirve

de acumulador de ensrgia, de modo que, por una parte, cuando
el 6rganc mdvil de salida se desplaza en un sentido bajo la
accidn del drgano motor, la rampa rechaze la roldana contra |
la accidn del dispo:itiva elédsticc, desplazamiento durante
el cual el dispositivo eldstico almacena una parte de la
ensrgfa del drgano motar en forma de energia potencial, y
por otra parte, bajo el «fecto de umacaida de la presidn mo-
triz, que esta energfa potencial almacehada provogue sl ra- ;
torno a la posicidén inicial del drgano de salida, por acciénf

de la roldana sobre la rampa, segin una lay de variacidn fuer:

P

|
za-desplazamisento, Funciénfdel perfil de la rampa, sstando %

en consecuencia adaptado eéte perfil a la naturaleza del sisﬂ
o R !
|

tema de transmisidn y.de clinversidn y a las fines buscados.
:

2.- Perfeccionamientos seqin la reivindica- ;

:
(

cidn 1, caracterizados porrue el sistema mecanigo de trans-

» T 4 = ) s 4 & s I3
misidn y de convsersian mnvimiento rectilineo/maovimiento de

rotacidn, comprende una hbiela articulada, por una paite, sobreg

#l drgano de salida del drganoc-motor, y por otra parte, sobre:
; |
la porcidn sxtrema de un brazo de palanca solidario ca un
mandril, montado fijamentse sobre el arbol o sl-cuadr:do de
accionamisnto de la valvila.
3.~ Perfeccionamientos segutn una de las rei-
vindicasciones anteriores, caracterizados porque la rampa con-
siste en una leva ogival, cuya porcidn extrema desliza en un
tubo de guiado solidarioc del cuerpo del accienadar, y porgus,’

sobre la auperficie externa de la lava ogival viene : apoyar-
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- zo sjercido por un dispositive eldstico montado coaxialmente

]2

se una pluralidad de roldanas qué permiten llevar sobre la i

leva, por medio de un sistema de resnvio angular, el asfuer-é

a la periferia externa del tubo de guiado,

JOTER VU YR

4,- Parfaccionamientos saqgiin la reivindis

cacidfn 3, caracterizados porque el sistema de reenvio angula#
se compone de una piesza mfvil o bascula, en forma de porcién!

de corona cuya superficin periférica externa viene a apoyarsé
sobre la superficie perirférica interna, de forma complamenta;
ria,de una pisza de apoyo solidaria.del cuerpo del acciona- |
dor, pudiéndo interponsrse entre las supsrficias un disposi-
tivo de rodamiento dé agujas o de-rodillﬁs.

7 5.~ Parfeccionamientos.aagﬁn la reivindi-
cacidn. 4, caracterizados porque la pieza mdvil o bascula,
lleva en una porcidn extrema una roldana que visns a apoyarse
sobre la leva ogival 12,y del otro lado un rodillec sobre sl
que viene a8 apoyarsse una arandela deslizante sobre el tuba de
guiado y sometida a los zsfuerzos daldispositivn slistico.

6.-P§rfaccionamientos segdn una de las rei-
vindicaciores aﬁteriorés, caracterizados porque el dispositi-
vo glistico estid constituido por un apiiamiento de arandelas
elasticas, dispuesto alrededor del tubo de guiado entre una
parte del cuerﬁo del accionador que sirve de tope y la aran=~
dela. | .

7.~ Perfeccionamientos segin una de las
reivindicaciones anteriorss, caracterizados porque el érgano=-
motor cﬁnéiste en un gatou hidrdulico o un gato neumatico.

8.~ Perfeccionamientos segdn una de las

reivindicaciones anteriores, caracterizados porque su cuaerpo

comprende una abertura fileteada situada por detrds ds la ram
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pa ogival, y coaxial a ésta, estando esta abertura normal-

wente corrada por un obturador gue puede ser quitado y subs-;

!
tituido, en casoc necesario per un vdstago fileteado que sirve

de accignamiento de auxiliio y gue viens a rechazar, durante.
i
la enroscadura, la parte posterior de la leva ogival, de moda
t

@ asesgurar la manipulacidn en ausencia de presidn motriz, i
. . . |
3.~ Perfeccionamientos an accionadoras |

qobernables a distancia y que vuelven a su posicidn inicial

desds el momento gue dejnsn de ser svlicitados, tal y como nue-

da sustancialmente descrito an la presente Mesmoria e ilustra-
do gn los adjuntos dibujoé.

Esta Namofia consta de trece hojas es{
critas a maquina por una sola cara.
Madrid ,2 5 FEB, [SED
amy® sA.
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