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HEMORL\ DESCRIPTIVA

La presente Patente de Invención, que en lo 
que tiene de esencial se describe en ésta memoria y 
que se aolioita con prioridad de la patente alemana 
ns P 25 16 488.9, se refiere a un dispositivo para la vlgi- 

5, lancia o control de rotura de un Hilo o trama,en el sen­
tido de controlar el recorrido del hilo, comprendiendo un 
guiahiloa apoyado en forma abatible a un soporte y un me­
canismo de conexión susceptible de ser accionado por el 
guiahiloa, guiahilos que en virtud de la tensión del hi­

lo. lo que discurre a su través se halla fijo en su posición 
de servicio venciendo una solicitación de reposición.

Un dispositivo de éste tipo es conocido por 
ejemplo en virtud de la descripción C&-PS 518 231.Con 
ayuda de éste dispositivo la máquina textil que tra- 

15. baja el hilo o trama,se para cuando se rompe el hilo,o 
cuando por e j emplo, se termina- la alimentación por ago-



temiente de la bobina correspondiente, Con ello el 
guiahilos en virtud de la solicitación antagonista 
de reposición se abate desde la posición de servicio 

2o. y acciona el mecanismo de conexión para parar la má­
quina.

Con dispositivos de control y para de éste ti­
po,hay que trabajar siempre con una tensión do hilo re­
lativamente elevada,ya que el guiahilos debe estar auja- 

25. to y mantenido en posición por la tensión del hilo, a fin 
de no ocasionar interrupción en el servicio de la máqui­
na que está en funcionamiento.Con ello pueden provocar­
se paros de máquina intempestivos,si el hilo por ejemplo 
esta demasiado flojo y por lo tanto no existe la adecuada 

3o. tensión necesaria para mantenerlo en su posición de ser- 
vicio.La máquina se pera de ésta manera aón sin que haya 
tenido lugar rotura u otra interrupción en el discurrir 
del hilo.

Dada la alta velocidad de suministro de hilo 
35. con que trabajan muchas máquinas textiles, se requiere 

un dispositivo de control de muy rápida reacción, que 
pueda accionar con reducida tensión de hilo.Asi por ejam­
pio cuándo a una bobina,huso,o similar,se alimenten va­
rios hilos la interrupción en cada uno de ellos ha de 

4o. ser susceptible de parar muy rápidamente la bobina,a 
fin de evitar que pueda llegar a alcanzar la bobina los 
extremos del hilo. Si este extremo de hilo queda asequi­
ble antes de ser llevado conjuntamente con otros hilos 
a la bobina, es susceptible entonces de anudarse lo cual 

45. desde el punto de vista de tecnología textil resulta su­
mamente ventajoso.

Una dificultad que complica el problema en 
dispositivos de control de reacción rápida, consiste en
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que por ejemplo al tomar M í o  do una bobina alimentadora,
5o* puedan sobrevenir diferencias do tensión en el mismo, de 

modo qu.e por biaves espacios do tiempo la tensión del hilo 
puede descender basta cero. Esta circunstancia conduce a 
que los dispositivos de control de reacción muy rápida, 
actúen y puedan parar la máquina aún cuando no se hayan pro*

55* sentado rotura ni interrupción alguna en el suministro de 
h i lo .

Estas paradas intempestivas,supohen distorsión 
notable de la producción y una sobre carga innecesaria del 
personal de operación.

6o* La presenta invención, tiene por objeto esencial
concebir un dispositivo del tipo descrito, de modo que 

. actúe muy rápidamente en caso de rotura o interrupción del 
recorrido del hilo, pero que sea insensible a alteraciones 
breves en la tensión del Mío.

65. .Para resolver éste problema de acuerdo con la
invención,se propone que al soporte se subordine un imán 
que compense parcialmente la solicitación antagonista de 
reposición, en un campo próximo al da la posición de ser­
vicio.

7o* En virtud de ésta compensación parcial de la
solicitación antagonista,en la cual la posición de ser- 

, vicio del guia-hilos puede oscilar ligeramente, en oaso 
de una disminución breve de la tensión del hilo, no se ve­
rá inmediatamente impulsado y con la plena solicitación

75. antagnista hada la posición de disparo de la máquina, lo 
que en caso de variaciones muy rápidas y sucesivas de la 
tensión del hilo, podía conducir a una vibración del guiahi- 
1 oa. Simnl taneamen t e se puede trabajar además con una ten­
sión menor del hilo .

8o* Por otra parte dado que la amplitud del alcance
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do la fuerza magnética es noy reducida,en caso de 
terrupoi&í efectiva del recorrido del hilo, el guiahilos 
recorre la zona de fuerza o solicitación, reducida rápida­
mente, traa lo cual la plena solicitación antagonista a&* 

83# tóa en el sentido de parar la maquina.Con ello se consi­
gue un reducido tiempo de retardo en la actuación del dls- 

= positivo da control. A la vez se dispone de la plena so­
licitación antagonista para la actuación del mecanismo de 
paro. Con la invención se logra pues en la forma mas aim- 

9o. pie,que con el guiahilos en posición de servicio,aotóe
sobre éste sólo una solicitación antagonista muy reducida,

. en tanto que en el momento en que ésto se abate o so sale 
en una determinada magnitud fuera de la posición de ser­
vicio, se ve sometido a la plena solicitación antagonista 

95* para accionar el mecanismo da paro.
Una ejecución ventajosa debido a su sencillez 

. de la presente invención, prevé que al meaos una parte 
del guiahilos esté fabricado a base de material ferromagne- 
tico,y que el guiahilos se halle en el campo da reduol- 

loo. da oscilación posible alrededor de su posición de servicio, 
con dicha parte en el campo de acción de un imán.

Aquí resulta conven!ente,que el imán esté dis­
puesto de forma que en posición de trabajo del guiahilos,

. exista entre éste y el imán una holgura. Con ello se áse­
lo?. gura el suficiente juego para la oscilación necesaria del 

guiahilos para el servicio y so evita que éste pueda to­
par con el imán y quedar fijado al mismo.

El guiahilos puede estar formado por ejemplo a 
base de una palanca formada por dos brazos curvados en 

H o .  forma de 3, que en el extremo de uno de sus brazos dis­
ponga del elemento guiahilos y cerca de su otro extremo la 
masa o peso creador de la solicitación antagonista. El '*
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Blamanto galahiloa puede estar concebido en forma fija 
o móvil por ejemplo en forma de rodillo de guia.

115* En logar de masa para la creación de la solici­
tación de reposición, tambián puede preverse resortes fi­
jados al brazo correspondiente de la palanca.

Para el buen ajuste de la magnitud de ósta fuer­
za antagonista, es ventajoso disponer la masa en fonaa des- 

12o. plazable sobre la palanoa.gllo ofrece la posibili^d de 
ajustar el dispositivo de control de rotura del hilo muy 
exactamente a una determinada tensión del hilo.

El gniahilos puede ser susceptible de pararse 
en su posición de servicio.Bsto puede ser particularmente 

125. ventajoso cuándo la máquina textil presenta una gran can­
tidad de tales dispositivos de control y de loe cuales 

- únicamente so precisa una determinada parte. A fin de evi­
tar que la máquina textil se pare en su totalidad, o que se 
pare la bobina o el huso, el guiahlíoa del dispositivo de 

13o. control no necesario en cada caso debe poder mantenerse 
en au posición de servicio.

Para mejor comprensión de cuanto antecede y sin 
que ello signifique restricción alguna a la generalidad de 
aplicaciones posibles de la patente que nos ooapa,an las 

135. figuras adjuntas y en todo lo que sigue nos vamos a refe­
rir a un ejemplo concreto de realización práctica de la 
misma.

la figura 18 representa una vista frontal sobre 
un dispositivo de control de acuerdo con la invención para 

14&. el control de rotura de tres hilos.
la figura 28 representa una sección según. la 

linea II -II, de la figura 18 con el guiahiloa en una pri­
mera posición de servicio.

La figura 38 representa un corte según la figura



145* 2* en al que el guiahilos se halla en una segunda po­
sición da servicio*

la figura 4* representa un corte según la fi-. 
gura 2* con el guiahilos en su posición de actuación del 
dispositivo de paro*

15c* Los dispositivos de control representados en
las figuras 1* a 4* según la Invención, denominados en lo 
sucesivo por -10-, comprenden una carcasa o bastidor -la-, 
susceptible de llevar incorporado un microrruptor -14- 
y  tres guiahilos Asignados por -16-* La caroasa o hasti* 

155* dor -12- consiste esencialmente en una pieza angular de 
material sintético -IB-,y una cubierta de planea -2o-* 
Sobre uno de loa branca del angular -16- vá montado el 
microrruptor -14**, dotado de los bornes de conexión -24- 
y -26-,de loa cuales arrancan loa conductores eléctricos 
hacia el mecanismo motor de la máquina, bobina, huso o g&- 
milar.El gMahiloa está esencialmente constituido por la 
palanca curvada en forma de S — 28—,que en su tramo central 
es abatible alrededor de un eje perpendicular al plano del 
dibujo representado por -3o-,y que caté apoyado sobre el 

* ^ *  angular -lS-.La parte superior anterior -32-, da la pa­
lanca -28-, asoma a través de ana ranura -34- del angular 
-18- fuera de la carcasa -12-,y en au extremo libre lleva 
un rodillo guiahilos -36- sobre el cual escurre el M í o  
-38-*En la parte inferior posterior -4c- de la palanca 

17o+ -28-,se halla una masa -42— dispuesta entre dos topea 
-44- y —46—  de forma que pueda desplazarse entre ambos, 
y que actúa contra la tensión del hilo -38- ejercida 
sobre el guiahilos -16-,manteniendo un equilibrio que en 
caeo de rotura del hilo —38— se rompe haciendo que la 

3*73* palanca -28- bascule en el sentido de la flecha,A.Ins 
muescas -47- dispuestas en el tramo comprendido catre '



18a*

185.

19o.

195.

2oo.

2o5*

los topos -44- y -46-$ dan determinadas posiciones de 
encaje para la masa -42-,y corresponda!, a valores muy 
definidos en cada caso de fuerza antagonista*

En el brazo -48- que constituyo la pared fron­
tal de la carcasa -12— frente a cada guiahiloa —16—, 
se ha dispuesto dn imán permanente -5o-,que ejerce una 
fuerza o solicitación sobre la palanca -2$-,que compen­
sa en cierto modo parcialmente la solicitación antago­
nista ejercida por la masa -42-.

. El dispositivo de control -lo- trabaja de acuer­
do con la forma slguiente:En las figuras 2* y se han 
representado dos posiciones de servicio del guiahiloa 
-1&-, correspondientes la de la figura 28 a una elevada 
hila de la figura 38 o ana menor tensión de hilo* El 
guiahiloa -16- se mantiene así en au posición de servi­
cio sólo por la tensión que el hilo -38— ejerce sobre 
el rodillo de guia -36-,venciendo la solicitación anta­
gonista creada por la masa -42-.SÍ el hilo se rompe o se 
interrumpe su recorrido (fig+ 4*)$el guiahiloa -16- 
bascula en el sentido de la flecha A, y acciona con ello 
el microrraptor -14- a través de una palanca de contacto 
-52^-,qua se halla sometida a la tensión del hilo contra 
el dorso de la palanca -28-.

De una parte ae precisa una determinada so­
licitación antagonista para accionamiento de la palanca 
-5 2-,y para alcanzar una rápida actuación del dispo­
sitivo de control -lo-.De otra parte ésta fuerza antago­
nista determina que el ghiahilos -16- en los dispositivos 
conocidos a la menor variación de la tensión del hilo, 
bascule en el sentido de la flecha A y se vea fuerte­
mente acelerado en éste movimiento$lo que conduce en ca­
so de oscilaciones frecuentes en el discurrir del hilo,

- 7 -



a una vibración del guiahilos y en determinados casos 
2lo. a la actuación intempestiva del miororruptor -14-, .

A date ef ecto se oppne el imán -5o- el cual en virtud 
de en fueras magnética de corte alcance, ea capas de com­
pensar una parte de la solicitación antagonista,pare úni­
camente en la sena c campo de oscilación que el guiaM- 

215* loa -16- puede tener en servicio y que está representa­
do en las posiciones correspondientes a las figura 2* y 
3*. En ellas con elevada tensión de hilo (flg.2*),exis­
te también siempre un espacio u holgura -51- entre la 
palanca -28-,y el imán -5o- que impide que la palanca 

22c* -28- se quede adherida al imán y con ello se asegura 
la posibilidad del movimiento continuo del güiahiloa , 
-16-*Daatro del campo de actuación de la fuerza magnótir- 
ca, el guiahilos en caso do una breve osoilación en la 
tensión del hilo se verá mucho menos acelerado que ai 

225* no llevase incorporado el imán -5o-, con lo cual la vi­
bración del guiahilos se evita totalmente,no obstante 
si por cualquier causa se interrumpe el discurrir del 
hile, es decir sea porque el hilo se rompa o porque se 
haya terminado el suministro de una de las bobinas,el 

23o* corto recorrido correspondiente al alcance da la fuerza 
magnética del imán es rápidamente recorrido por el 
ghiahlloa -16-, tras lo cual actáa sobre la palanca -28- 
la plena solicitación antagonista y el gMahilos -16- 
con la galanos -52- basculan en el sentido de la flecha 

235* A,y provocan el paro de la máquina o de la parte deseada* 
Si uno de los guiahilos no se utiliza,puede 

mantenerse fijo en su posición de servicio con ayuda 
de la palanca de paro -54-,calada asimismo sobre el 
eje -3o-.Bste caso corresponde a una representación ae- 

24o* gán la figura 2* sin el hilo -38—  Con la invención pro-'

** 8 -M
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sente se resuelven dos condiciones saituamente excluyen- 
tes de la forma más sencilla,ya que de una parte se lo­
gra una gran fuerza o solicitación antagonista en caso 
da interrupción en el discurrir del hilo,necesaria para 

24-5# el accionamiento de la palanca de contaoto -52- y para
garantizar la rápida respuesta del dispositivo de control 
-lo-, y de otra parte una fuerza antagonista reducida en 
estado de servicio del guiahüos -16-,con lo que se lo&ra 
una situación tranquila y estable del gulahilos en su posi- 

25o* oión de servicio y se permite el funcionamiento con ten­
sión de hilo reducido*

No alterarán la esencialidad de la presente la­
tente de Invención, todas aquellas modificaciones de car- 
rácter secundario que no cambien sustancialmente el dis- 

255# positivo descrito que se resume en las siguientes:
REIVIN DlC/íC :
1& - Dispositivo para el control de rotura de 

un hilo o trama,caracterizado esencialmente porque con 
vistas a la interrupción del discurrir del hilo,comprende 

26o* un guiahüos montado sobre un soporte basculante y un meca­
nismo de desconexión accionable por el ghiahüos,en que el 
gulahilos se mantiene en una posición de servicio por la 
tensión del hilo que disourre a su travós venciendo la so­
licitación de una fuerza antagonista, esencialmente carac- 

265* terizado porque a dicho soporto de asocia un imán que com­
pensa parcialmente la fuerza antagonista sobre el guiahüos 
para posiciones de dicho guiahüos muy próximas a la de 
servicio*

2& - Dispositivo para el control de rotura de 
27o* un hilo o trama, segán reivindicación 13, caracterizado 

porque al menos una parte del gulahilos está constituido 
por material ferromagnático y porque el guiahüos en su zo­
na de variación alrededor de la posición de servicio se halla



275.

28o.

285.

29o.

295.

oon dicha parto ferromagnótioa en el campo del imán.
3* - Dispositivo para el control do rotara do 

un hilo o trama,segán reivindicación 23, caracterizado por­
que el imán está dispuesto da modo que en la posición de 
servicio del ghia-hlloa entre éste y el imán quede siem­
pre una holgura.

43 - Dispositivo para el control de rotura de un 
hilo o trama, segán reivindicaciones 23 o 33, caracterizada 
porque el guiahilos está formado a base da una palanca de 
dos brazos en forma de 3, en el extreme de uno de cuyos bra­
zos se ha dispuesto el elemento guiahilos y en las proximi­
dades del otro extremo la masa que dá lugar a la fuerza an­
tagonista.

53 - Dispositivo para el control de rotura de 
un hilo o trama,según reivindicación 43 caracterizado 
porque la masa da deaplazablo a lo largo de un determina­
do tramo de la palanca a fin de poder ajustar la magni­
tud de la solicitación antagonista.

63 - Dispositivo para el control de rotura de 
un hilo o trama, segán una de las reivindicaciones 13 a 
53,caracterizado porque el guiahilos es susceptible de man­
tenerse fijo en su posición de trabaje.

73 - DISPOSITIVO PAPA RL CONTROL DE ROTURA DE 
UN HILO O TRAMA",

Todo tal y como queda descrito,reivindicado, 
y representado en los dibujos adjuntos.,

Coasta la presente memoria descriptiva de 
once hojas foliadas escritas a máquina por una sola 
de sus caras.,

3oo
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Madrina 24 de Febrero de 1*976 P.A.
D.Pedro Pujol Maiiaboachi-en sustituoidn,deD. Javier "*—  """***
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