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PATENTE D& INVENCION

Don Jorge FERRER VIVZS

"PERFECCICNAMIENTOS N MECANISMOS IMPULSCRES CONTINUOS DE
MATERIALES EN FGRMA DZ PASTA".

MZMORIA DESCRIPTIVA

3

La presente invencidn se refiere a unos perfeccio
namientos aplicables a los mecanismos utilizados para la im
Pulsidn en forma continua de substancias o materiales diver
S0s que se presentan en el estado de pasta o masa.

Una aplicacién tipica de esta clase de mecanismos
se encuentra en las maquinas para la fabricacibén continua
de embutidos, en las cuales la masa de carne picada es embu
tida continuamente, a travis de una boquilla, al interior
de una tripa natural o sintética.

Por lo general, esta clase de mecanismos estan for
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mados por una cémara cilindrica y un rotor giratorio den-
tro de la misma de manera que entre ambos se forma una cé-
mara anular, interrumpida en un punto de su contopnc-por un
tabique fijo a la cémara cilindrica, y una serie de paletas
ajustadas con las superficies internas de la cémaja amlar
y montadas en el rotor de manera que se retiran de¢ la misma
para rebasar el tazbique., Una boca de salida para }a masa im
pulsada se encuentra inmediatamente curso arriba del tabique,
y la entrada de dicha masa se efectha por otra boca, situa-
da en cualquier otro punto intermedio de la camara anular.
Todo ello a semejanza de las conocidas bombas de paletas pa
ra la impulsidén de fluidos diversos.

&l problema reside en &l hecho de que es necesario
prever dispositivos adecuados, que han de realizar esfuerzos
importantes, para €l accionamiento de las paletas, entre la
posicidn en que se encuentran fyera de la cémara amlar, y
la posicidn de impulsidn, en la que se introducen a través
de la misma para empujar la masa hacia la boca de salida;
por otra parte, estos mecanismos requieren un espacio consi-
derable, de forma que el mecanismo es materializado general
mente en una forma cilindrica, en la que las paletas se des
Plazan paralelamente al eje., Todo ello complica considera-
blemente las operaciones de limpieza del mecanismo, es sus-
ceptible de contaminar con residuos la carne manipulada, y
conduce a dimensiones excesivas.

La presente invencidn trata de eliminar estos in-
convenientes de los mecanismos impulsores de la clase indi-

cada, y son especialmente aplicables a los utilizados en las
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maquinas para la fabricacidn de embutidos. Para ello, de
acuerdo con 10s presentes perfeccionamientos la camara ary
lar es formada de maner: —e presenta al menos una superfi
cie de revolucidn cuya generatriz es un arco de circunferen
cia con centro situado interiormente respecto de la cémara
y que forma una guia para el desplazamiento de unas paletas
sectoriales, mcntadas radialmente en el rotor, entre una ie
va de accionamiento, situada adyacente a uno de los extre-
nos de la superficie de revolucibn, y una superficie limi-
tadora de la cimara, situnada adyacente al extremo opuesto
de dicha superficie.

De esta manera el accionamiento de las paletas es
directo desde la leva correspondiente, y el espacio necesa—

'
rio en la cara posterior del rotor queda limitado al estric
tamente correspondiente a la leva de accionamiento de las
paletas.

En una forma preferida de la invencidn, la chmara
tiene una svperficie interior semiesférica y €l rotor es
coaxial a la misma, presenta una valora cdnica que ajusta
con dicha superficie formando la camara amlar y un espacio
inferior o central para la leva de accionamiento de las pa-
letas, y ramuras sitnadas en planos radiales y cuyos fondos
responden a generatrices circunferenciales concéntricas con
las de 1la superficie de la camara, de modo que las paletas
montadas en dichnas ramras describen una trayectoria circu-
lar entre las dos superficies esféricas enfrentadas de la
cémara y del rotor. En consecuencia, la leva de accionamien

to de las paletas es formada por una pieza a modo de valona
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esférica, montada alrededor de la parte central del rotor
y cuyo canto circunferencial estéd desarrollado de acuerdo
con el perfil de accionamiento de las paletas.

De acuerds con otra caracteristica de la inven~
cién la cémara esti limitada por una superficie interior td
rica, el rotor tiene una arista circunferencial que coinci-
de con el eje de las generatrices de la superficie toérica,

y las paletas son guiadas por esta Gltima alrededor de la
arista, En este caso, la leva esta formada por una pieza a-
mlar, montada alrededor de la parte baja del rotor, y que
ajusta con la superficie inferior de la cémara tdrica y cu-
yo canto circunferencial estd desarrollado de acuexdo conm el
perfil de accionamiento de las paletas.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de ejem-
plos no limitativos del alcance de la presente invencién y
en representaciones esquematicas, unas formas preferidas de
llevarla a la préactica.

En dichos dibujos: La figura 1 es una seccidn a-
xial de una bomba impulsora de carne picada, provista de 1los
presentes perfeccionamientos; la figura 2 es una seccibn con
vencional en planta, tomada por el pl:. .o de referencia II-II
de la figura anterior; la figura 3 es una vista equivalente
a la figura primera, en el caso de una bomba provista de cd
mara térica, y la figura 4 es una vista equivalente a la fi-
gura segunda, en seccibdn por el plano IV-IV de la figura pre
cedente,

Con referencia a las figuras, el mecanismo bomba

comprande un cuerpo geéneral -1~ a modo de cubeta que se pro
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longa inferiormente en un soporte tubular -2- que puede ser
teminado en l1os medios ée montaje mids adecuados a cada ca-
so. Dentro de este cuerpo se halla montado giratorio median
te rodamientos tales como el =3=-, &l arbol de accionamiento
~4~-, que sobresale dentro de la cubeta formando una mecha
de acoplamiento -5-. Un retén -6~ de cualquier tipo conven—
cional, montado sobre el &rbol irmediatamente encima del ro
damiento, aisla hermé&ticamente la cubeta respecto del inte-
rior éel soporte -2-, La superficie interior de la cubeta,
indicada en -7-, es semiesférica, y la boca de la cubeta es-
t4 cerrada mediante una tapa -8-, que ajusta en un asiento
cbnico -9~ y tiene una cara inferjor en formma de superficie
plana ~10-,

Sobre la mecha de acoplamiento —5- va montado ﬁn
cubo indicado con la referencia general -11-, preferiblemen
te a través de un dispositivo de accoplamiento facilmente a-
movible, de cualquier tipo convencional, no representado en
las figuras. Este rotor comprende una porcidén central de cu=
bo -12-, por la que se acopla al arbol, rematada superior-
mente por un cuerpo semiesférico -13-, que incluye una su-
perficie superior plana -14-~, que en la posicién de funcio-
namiento ajusta con la superficie -10~ de la tapa, y una su
perficie lateral formada por dos tramos esféricos -15- y
~16-~, separados por un tabique cdnico =17~ que se extiende
hasta la superficie -7- en posicidn aproximadamente bisec-
triz entre el arbol y la tapa de la cubeta. El tabique y la
porcidn esférica inferior -16— estin surcados por una serie

de rendijas -18~, comprendidas en planos axiales respecto
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del conjunto y cuyos fondos son prolongacibdn de la superfi
cie esférica superior =15-. '

La parte central o fordo de la superficie —7- Pre
senta un asiento -19-, en forma de escaldn rectangular que
rodea el hueco del soporte -2- y en el que ajusta una por-
cién complementaria -20-, sobresaliente de la parte inferior
de una pieza leva amular -21-, La superficie inferior de es-
ta pieza ajusta con la superficie -7- de la cubeta, y su can
to forma un perfil de leva que comprende dos alturas radia-
les distintas -22- y ~23~ que se extienden aproximadamente
alrededor de una media circunferencia cada una de ellas. lLa
leva formada de esta manera puede ser fijada en la posicién
representada en las figuras por medios convencionales que
permiten un desmontaje facil a los fines de limpieza, por
ejemplo mediante un dispositivo de tetdn y encaje.

En cada una de las rendijas -18- se encuentra mon
tada una paleta indicada con la referencia gereral -24- y
formada por una plaquita plana que comprende dos cantos o-
puestos -25- y -26~ que ajustan respectivamente con las su~—
perficies «7- y =15~ de la cubeta y del rotor, y otros dos
cantos opuestos =27~ y -28~-, el primero de 1os cuales esta
destinado a venir a ajustar con la superficie -10- de la ta
Pa, en tanto que el segundo forma seguidor de leva que se
apoya constantemente contra el perfil de leva -22/23-. Se
aprecia, por tanto, que dichas paletas son desplazables, a
lo largo de un arco de circunferencia con centro en el pro-
Pio centro de las superficies esféricas, entre la posicidn

inferior representada a la izquierda de la figura 1y la po-
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sicién superior, no representada, para la cual el canto su
perior ~27- viene a ajustar con la superficie ~106- de la
tapa; todo ello segin sea la porcidn de leva sobre la cual
se halla apoyada laz "paleta en cuestidn.

En la figura 2 se aprecia que la cubeta -1- tiene,
aproximadamente en correspondencia del centro de la porcidn
de leva inferior -23-, un tabique -29- que ajusta, en pri-
mer lugar con la superficie ~10~ de la tapa, luego con la su
perficie esférica ~15~ del rotor, y con la superficie cbnica
superior —-30- del tabique -17-, de marera que la camara am-

lar que se forma encima de dicho tabique =17~ queda interrum
pida por este tabique -29~. Inmediatamente antes de este 4l
timeo, considerando que el rotor gira en el sentido indicaﬁo
por la flecha ~31-, se encuéntra la boca de salida ~32-, dis
puesta tangencialmente para facilitar la descarga del mate-
rial y en la que se puede montar por medios convencionales,
como una tuerca amular -33-, la boquilla -34- sobre la que
se dispone la tripa receptora de la carne picada impulsada
por el mecanismo descrito. lLa entrada de la carne se efectia,
por ejemplo, a través de la tolva -35-, que desemboca en una
abertura formada en posicidn diametralmente opuesta de la
tapa -8-.

De 1o descrito se deduce que las paletas ~24-, dgﬁ
pués de rebasar el tabique -29- encuentran la rampa -36- de
tansicidén de las zonas baja -23- a alta -22- de la leva, pa
sando a su posicidn alta, en la que dividen la cimara anular
en otros tantos recintos independientes, 1los cuales aprisic-

nan porciones de carne picada que son empujadas sucesivamen

e Amriana Es Ap. S o L e o s S e T
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te en el sentido de la flecha. Cuando las paletas se acer-
can al tabique —-29- que intercepta su.paso, encuentran la
rampa descendente -37-~, que les permite pasar por debajo
del mismo y empezar un rmevo ciclo de impulsibdn como el des
crito.

En el caso de las figuras 3 y 4 el prirncipio de
funcionamiento es exactamente el mismo, variando sbdlamente
las formas geométricas de algunas de las partes descritas
antes,

Asi, la superficie interior -7a- de la cubeta -1-
responde a la parte exterior de una superficie térica. El
rotor —11a~ tiene una superficie superior cilindrica -15a-
y un tabique radial -1%a-, y las ramras -18a— tienen una
forma escalonada que define la arista intermedia -38-~, alre
dedor de la cual oscila cada una de las paletas respectivas
~24a~ y situada en el centro de las generatrices de dicha
superficie tdrica. En este caso las paletas tienen &l canto
superior -40- que viene a ajustar con la superficie cilin-
drica -15a~ y €l canto -28- que forma seguidor de leva como
en el caso anterior. La forma de la leva -21a- &s algo dis~
tinta para adaptarse a la mueva construccidn, y se deduce
claramente de la figura 3. Otros elementos no descritos par-
ticularmente en este caso tienen las mismas funciones que
antes y han sido indicados con las mismas referencias mumé-
ricas.,

La sencillez del mecanismec impulsos perfeccionado

de acuerdo con la invencién es evidente. Su desmontaje a

ot

os fines de limpieza es extremadamente F&4cil y répido. For -
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otra parte, para una misma capacidad, la altura del conjun—
to es tan sb6lo una fraccidn de la neéesaria en los mecanis—
mos conocidos.

Serén independientes del objeto de la presente
invencidén los detalles accesorios y demds caracteristicas
constructivas, empleadas en la puesta en préctica de la mis
ma, por quedar todo ellb comprendido dentro del alcance de

las siguientes reivindicaciones.

NOTA
.

Se reivindica como cbjeto de la presente patente
de invencibn:

1. Perfeccionamientos en mecanismos impulsores
contimios de materiales en Forma de pasta, de la clase de
los que comprenden una caja y un rotor dispuesto de manera
que forma con ella una cimara arular, en la que desembocan
una entrada y una salida para el material impulsado, y se
halla interrwnpida por un taebique situado inmediatamente
curso abajo de la salida, estando el rotor provisto de pa=-
letas impulsoras que se separan de la cavidad anular para
rebasar el tabique, caracterizados esencialmente por el he-
cho de que la camara ammlar es formada de man2ra que presen
ta al menos una superficie de revolucidn cuyas generatrices
son arcos de circunferencia con centro situado interiormen-

te respecto de la cémara, y que forma al menos una guia pa-
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ra el désplazamiento de unas paletas sectoriales que se ha
llan montadas radialmente en'el rotor, entre una leva de
accionamiento, situada adyacente a uno de 1los extremos de
la superficie de revolucidn, y una superficie limitadora de
la cémara, situada adyacente al extremo opuesto de dicha su
perficie,

2. Perfeccionamientos en mecanismos impulsores
contimios de materiales en forma de pasta, de acuerdc con
la reivindicacidn 1, caracterizados esencialmente por el he
cho de que la camara tiene una superficie interior senies-
férica y el rotor es coaxial a la misma, presenta yna valo-
na cbnica que ajusta con dicha superficie formando la cama-
ra amilar, un espacioc central para leva de accionamiento de
las paletas, y ranuras situadas en plaros radiales y cuyos
fondos responden a generatrices circunferenciales y concén-
tricas con las de las superficies de la camara, de modo que
las paletas montadas en dichas rarmras describen una trayec
toria en arco de circunferencia entre las dos superficies
esféricas, enfrentadas, de la camara y del rotor.

3. Perfeccionamientos en macanisnos impulsores
contimos de materiales en forma de pasta, de acuerdo con
las reivindicaciones 1 y 2, caracterizados esencialmente por
el hecho de que la leva de accionamiento de las paletas es
formada por una pieza a modo de valona esférica, montada al
rededor de la parte central del rotor y cuyo canto circun-
ferencial estd desarrollado de acuerdo con el perfil de ac~

cionamiento de las paletas.

4, Perfeccionamientos en mecanismos impulsores
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contimos de materiales en forma dg pasta, de acuerdo con
la reivindicacibn 1, caracterizados esencialmente por el
hecho de que la cimara estd limitada por una superficie in-
terior tbérica, el rotor tiene una arista circunferancial
que coincide con el eje de las generatrices de la superfi-
cie térica, y las paletas son guiadas por esta Gltima en un
movimiento de giro airededor de dicha arista.

Se Perfeccionamientos en mecarnisnos impulsores.
continuos de materiales en forma de pasta, de acuerdo con
las reivindicaciones 1 y 4, caracterizados esencialmente por
el hecho de que la leva de accionamisnto de las paletas es-
t4 Formada por una pieza amular, montada alrecedor de la par
te paja del rotor, que ajusta con la superficie inferior de

'
la cémara térica y cuyo canto circunferencial estd formado
de acuerdq con el perfil de accionamiento de las paietas.

6. rerfeccicnanientos en mecanismos impulsores
continuos de materiales ern forma de pasta.

La presente memoria descriptiva consta de once ho
jas foliadas escritas a miouina por una sola cara.

Barcelona, 24 de febrero de 1976

ge FEBRRER VIVES
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