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La presente memoria descriptiva tiene como
#fn la declarzcién del objeto sobre el que ha de recaer el pri
vilegio de explotacidn industrial y comercial, exclusivo en el
territorio nacional, de una Patente de Invencién de acuerdo
con la vigente Legislacidén sobre Propiedad Industrial que, co~
mo 2l enunciado indic;, se trata de "MAQUINA DESHTLACHADORA™,

La presente invencidn sé refiere a una des
:hilachadora, y en particular a una deshilachadora para la in-

dustria textil.

cién se caracteriza porque ella comprende:

- un tambor con pias, susceptivle de girar
alrededor de un eje horizontal,

- un dispositivo de alimentacidn, provisto

pantal de didmetro inferior al tambor, y tan

p

- un mecanf@ﬁo éffaf 1a de las pdas del
o

&
E‘k‘,‘.‘;

forma de napas,

tambor,

dientes.

Seglin una caracterfstica suplementaria de

i

la invencién, el dispositivo de alimentacién incluye: un rodi-

ma, girando este rodillo alrededor de un eje, el cual a su vez

La deshilachadora de acuerdo con la inven—.

i 110 horizontal, cuya superficie externa estd constitufda de g0
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puede desplazarse alrededor de un segundo eje que le es parale
lo; un canal cilindrico fijo, de perfil especial, que se halla
dispuesto por debajo del rodille y es tangencial a este dltimo
unos érganos de recuperacibn, eldsticos, de tensién regulable,
que mantienen al rodillo apoyado contra el canal cilindrico fi

jo, proporcionando una presién predeterminada, en virtud del

torvotamiento del rodillo alrededor del citado segundo eje, de

manera gue el material a deshilachar se dirija hacia el tambor
con pldas, pasando entre el citado canal cilfndrico fijo y el
rodillo, gracias al movimiento de rotacién de este rodillo.

De acuerdo con una variante de la inven-
c¢idén, el dispositivo de alimentacidn incluye: un rodillo hori-
zontal de acero, de forma acanalada ¢ de aspecto externc en
erizo, que gira alrededor de un eje fijo; ¥y un pedal, al menos
articulado alrededor de un eje horizontal, en unidn con un ér-
gano de recuperacidn eldstica que mantiene a este pedal apoya-
do contra la parte inferior del rodillo, de maners que consti-
tuya, por yuxtaposicidn de pedales, una superficie de apoyo
que se extiende a todo lo largo del rodillo, de manera que el
material a deshilachar pasa en direccidn al tambor con puntas,
atravesande el intersticio existente entre esta superficie de
apcyo y el rodillo, gracias al movimiento de rotacién de este
dltime.

De acuerde con una variante complementaria
de la invencién, el dispositivo de alimentacidén comporta un ro
dillo horizontal acanalado, hecho de acero, y un segundo rodi-
110 idéntico al primero, en rotacidn alrededor de un eje hori-
zontal fijo y tangente al tambor con plas, mientraé que el pri
mer rodillo se mantiene apoyado, con una preéién regulable,

por encima del segundo, de manera que los dos rodillos giran

gt =
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en sentidos contrarios y ruedan €l uno sobre el otro, apretan-
dc o apisonando entre ellos la materia a deshilachar v despla—
zédndola en direccidn al tambor de plas.

De acuerdc con una caracterfstica, comple~
mentaria de la invencidn, el dispositivo para la recirculacidni
de loz dzsperdicios insuficiéntemente abiertoz esid constitu{—l
Ldo per dos cintas transportadoras o tapices rodantes superpues
tos, de manera que la cinta transpertadora inferior recupera
por una de sus extremidades los citados desperdicios gue caen

sobre su ramal superior, el cual se arrolla hacia la extremi-

A S

dad opuesta, cortra una extremidad de la cinta transportadera
inferior, la cual recupera de esta forma los deaperdicics, cop
duciéndolos, en su oira extremidad, en direccién al dispositi-
vo de alimentacidn.

De acuerdo con una caracterf{stica suplemen
taria de la invencidn, se ha previsto un sistema de aspiracidn
intercalado en el origen de la cinta transportadera inferior,
de manera que los desperdicios se recuperen neumadticamente, pu
diendo eliminarse de la recirculacidn si fuera necesario.

) ' Seglin otra caracteri{stica adicional de la
invencidn, se ha previsto asimismo, e iﬁtercalado en la trayeg.
toria de los desperdicios de recirculacidn, un sistema de rodi
llos de batanado, destinados a la separacién de los eventuales
desperdicios sblidos, no deshilachables.,

| De acuerdo con otra caracter{stica suple-
mentaria de la invencidn, el sistema de rodillos de batanado
esfé"provisto de una tolva de aspiracién, que permite la recu-~
peracidn de los desperdicios por transporte neumético y una s€i
paracién de los desperdicios no deshilachables.

De acuerdo con una caracteristica suplemen|

Mod T
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taria de la invencidn, la tolva de aspiracién del sistema de
rodillos de batanado estd montada sobre un cajén que permite
su sustitucién rdpida por rejillas, variando la eleccidn del
dispositivo adoptado en funcidén de los materiales a deshila-
char.

Segﬁn”uné caracteristica suplementaria de
'la invencidn, el sistema para la conformaci&n en napa de las
Efibras estéd constituido por un tambor perforadq giratorio, cu-
yo volumen interno se mantiene a una cierta depresidn, de mane
ra que las fibras se apliquen por aspiracidn contra la pared
externa del tambor segin un espesor regular, ¥y se desprendan
después tangencialmente al tambor perforado, formando una napa
regular continua,

Segln una caracterfstica suplementaria de
la invencién, el tambor perforado aspira las fibras producidas
en el tambor de plas, por el intermedio de una rampa, cuya seg
cidn recta presenta un eje de simetrfa paralelo al eje de rota
cién del tambor de plas, estando esta rampa provista, en la di
reccién paralela al citado eje de rotacibn, de una hilera de
galgas regulables individualmente y susceptibles de descubrir
orificios de entrada de aire que regulen la aspiracién.

De acuerdo con una caracterfstica suplemen
taria de la invencién, el mecanismo de afilado de las pias del
tambor estd constituido por un dispositivo afilador de muela
de taza, susceptible de desplazarse longitudinalmente sobre
una gufa corredera que se extiende paralelamente al eje de ro-
tacién del tambor de pdas. '

Seghin una caracteristica suplémentaria de
la invencién, el sistema anti-incendio estf constituide por un

conjunto de extintores de polvo, repartidos en el interior de

o
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una capota que envuelve el tambor de plas.

Para comprender mejor la naturaleza del in
vento, en el plano adjunto representamos (a tf{tulo de ejemplo
meramente ilustrativo v no limitativo) una forma preferente de
realizacidn industrial, a la que nos remitimos en nuestra des-
cripcidn; sobre dicho plano:

La figura 1 es una visté de conjunto, en
corte longitudinal, de una deshilachadora de acuerdo con la
ainvencién.

| La figura 2 es una parte, a mayor escala,
de la figura 1 mostrando el dispositivo de alimentacidn.

La figura 3 es una parte, a mayor escala,
de la figura 1, mostrando otro dispositivo de alimentacién, se
gin una variante de la invencidn. _

La figura 4 es la seccién IV~IV (figura 3)
del dispositivo de la figura 3.

La figura 5 es una parte, a mayor escala,
de la figura 1, mostrando otro tipo de dispositivo de alimenta
cién, de acuerdo con otra variante de la invencidén.,

La figura 6 es un trozo de la figura 1,
émostrando el dispositivo para la recirculacién de los desperdi
“cios.

Las figuras 7 a 9 representan partes de la
{ figura 1, que muestran diferentes variantes del dispositivo de
recirculacién.

La figura 10 es una parte, a mavor escala,
de'lé figura 1 que muestra en particular el sistema de forma-
cién de ia napa, asi como el dispositive de afilado.

La figura 11 es una seccién X¥I-XI (figura

10) que muestra el sistema de formacidén de la napa.,




1 En la figura 1 se ha representado una des-
Lhilachadora de acuerdo con la invencién, compuesta por tres
elementos modulares y yuxtapuestos (1), (2) v (3).

El elemento (1) constituye la cinta trans-—
5 portadora de alimentacidén. Cada uno de los elementos (2) y (3)
comprende, en particular: -

- un tambor (4) provisto de pidas;

- una cinta transportadora de recircula-
cién (5);
16 -~ un tambor perforade (6), una rampa (7) y
un aspirador (8) para la formacidn de la napa a partir de las
fibras;

~ un mecanismo de afilado (9); .

- varios extintores (10).
15 ' El tambor con pdas (L) es de un tipo ya co
nocido. Bste tambor estd sometido a un movimicnto de rotacidén
alrededor de un eje de revolucidn horizontal, El dispositivo
de alimentacién del material hacia este tambor (figura 2) com-
prende un rodillo de goma (11), horizontal y tangente lateral-
20 mente al tambor, Este rodillo gira alrededor de un eje (12),
solidario de un soporte (15). Este soporte se encuentra, a su
vez, articulado en un eje (14) solidario del chasis de la md-
quina. Por debajo del rodillo (11) se ha previsto un canal fi-
jo (15) de perfil especial. Su perfil es un trozo de un cilin-
25 dro de un radio de curvatura mayor gue el del rodillo, El cie

lindro se mantiene apoyado contra este canal (15) por medio de}

arandelas cénicas (17) apiladas sobre el eje (16) articulado

en el soporte (13). Las arandelas ejercen entre el soporte
(13) y el chasis un esfuerzo de recuperacidn, susceptible de

20 regularse con las tuercas (18).

dod
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. leé diferencias de espesor locales del material. !

El funcionamiento es el siguiente:
' La combinacidén de la rotacidn (19) del ro-
dillo (11) y de la presién (20) que &1 ejerce hacia el canal
fijo (15) permite que el material se introduzca en el intersti
cic (21) comprendido entre este rodillo y el canal fijo. Al
llegar a la extremidad mis angosta (22) del intersticio (21),
extremidad que eés vecina al tambor de pdas (h), este material
se halla aln parcialmente apretado, mientras que su extremidad

‘que sobresale estd sometida al deshilachado producido por las

pldas del tambor. Este tambor gira en el sentido indicado por
la flecha (23), a una velocidad de rotacién que es superior a é
la del rodillo (11). La elasticidad del rodillo de goma permi-

te compensar, en toda la largura del canal fijo, las eventua-

En las figuras 3 y 4 se ha representado
una variante de realizacién préctica del dispositivo de alimen
tacién, segin la cual el rodillo (11) precedente ha sido susti
tufdo por un rodillo acanalado (24) de acero, o por un rodillo?
con periferia’en erizo, es decir un rodillo completamente recu
bierto por dientes, El eje de ests rodillo (24) es fijo, y el
rodillo dispone de una superficie de apoyo inferior, que estéd
constitufda por una yuxtaposicidn de pedales (25) v se extien-
de a todo lo largo del cilindro (24). Cada uno de los pedales
(25) se articula alrededor de un eje horizontal comin (26), pe
ro estd provisto de un resorte individual (27), que se apoya
en el chasis, manteniendo al pedal respectivo presionado con-
tra el rodillo (24).

El funcionamiento es similar al del prece-
dente dispositivo estribando aqui la ventaja en la accidn indgy

pendiente de cada uno de los pedales, que permite diferencias




15

25

30

eramna

locales de espesor importantes en el material, sin hacer peli-
grar el aflojamiento en el esfuerzo de apriete del material,
en razbén de la separacién relativa del rodillo y de su superfi

cie de apoyo inferior,
ura 5 se ha representado otra va-

>

Bn la fi

© oo

miante de realizacidn prictica del dispositivo de alimentacidn

)

I

iizta vesz se dispone de dos rodillos acanalados, o redillos en
‘forma de erizo, (28) y {29) que estdn colocados tangencialmen-
ite al %ambor (k) vy tangentes entrc sf. El rodillo inferior '
1(29) gira alrededor de su eje de rotacidén, fijo. El rodillo su
perior (28) gira alrededor de su 2je (30) montado en un sopor-
te mévil en sentido vsrtical. Bl resorte (31) permite aplicanr

un esfuerzo regulable entre el chasis y el eje (30), de forma

a aproximar al rodillo (28) con respecto al rodillo (29) segin
una presién que puede regularse.

Bl funcionamiento es el siguiente:

Los rodillos (28} y (29) estdn animados
respectivamente de los movimientos de rotacidén (32) y (33), de
manera que ambos ruedan el uno sobre el otro, siguiende su 1f-
\nea de contacto, El material se introduce de manera que 11éga
ga insertarse entre ambos rodillos, de suerte que el citado ma-
itcrial arfluye hacia las pdas del tambor (4), pero quedando par)

cialmente aprisionado entre los dos rodillos.
En la figura 6 se ha representado un dispg
sitivo para la recirculacién de desperdicios, que comprende

dos cintas transportadoras, o tapices rodantes sinffn (34) y

(35). La cinta transportadora inferior (34) se alimenta en 1o
desperdicios insuficientemente abiertos, procedentes de la cigi
ta transportadora (5), parcialmente represéntada. La cara o ra

mal superior (36) de la cinta transportadora (34) estd un pocd

\eod »
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1 inclinada con respecto a la horizontal a 1o largo de la mayor
) ﬁarte de su recorrido, y a continuacidén, hacia su extremidad,
el citado ramal (36) se eleva casi verticalmente siguiendo un
. trozo (37) del recorrido, que es comin a las dos cintas del ta
5 piz. En esta parte (37), la banda del tapiz (34) se aplica con
tra el origen del ramal supefior (38) de la banda del tapiz ‘

(357,

El funcionamiento es el siguiente:
E En la parte (37), los desperdicios ante-
10 jriormente situados sobre el ramal (36) se comprimen entre las

bandas de los dos tapices. Al llegar al nivel del ramal (38),

los desperdicios son arrastrados por este ramal.

T ) E] ramal (38) se utiliza simulténeamente

para la alimentacidn éeneral del material a la mdquina,

15 - En la figura 7 se ha representado el mismo
dispositivo, equipado- con un aspirador (39). Para ello se ha

elevado una extremidad del tapiz (3k) mientras que el aspira-

dor (39) se halla enfrente de la extremidad del tapiz (5). .

El funcionamiento es el mismo que anterior
2 mente. La ventaja que resulta de la instalacién del aspirador
intercalsdo en el circuito consiste en suprimir'los desperdi-
cios que, péra ciertos materiales, se consideran como inutili-
zables, y por tanto sin ningin interés en cuanto a su recircu-
lacidn., '

25 ’ : En la figura 8 se ha representado una va-
riante de la invencién, consistente en un sistema de rodillos
baténados, intercalados entre los tapices (5) v (34), a lo lap
go del circuito completo de recirculacidén. Este dispositivo
permite asimismo la eliminacién de ciertas particulasﬂno conve

30 nientes, El dispositivo estd provisto, en forma clésica, de

Yod &
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una hilera de galgas (45), alineadas paralelamente al eje del

las rejillas (L1), pero estas rejillas se hallan montadas en
forma de cajén, y pueden sustituirse inmediatamente por una
tolva (42) que permite el transporte o evacuacién neumdtica de
los desperdicios (figura 9).

En las figuras 9 y 10 se ha representado
el sistema para la configuraéidn de las fibras en forma de na-
lba. Las fibras separadas por las pias del tambor (4) pasan di-
rectamente, si son excesivamente espesas, y por tanto insufi-
cientemente abiertas, por la abertura (h2) regulada por un de-
lflec’cor (63). Para las otras fibras, se ha previsto una rampa
de aspiracidn (7). Esta rampa estd delimitada por una chapa su
perior (43) v una chapa inferior (44) y se extiende a todo lo

ancho del tambor (4). La chapa inferior (Lk4) estd provista de

tambor. Estas galgas pueden desplazarse en un plano vertical,
de manera que ellas pueden dejar al descubierto un nimero ma-~
yor o menor de orificios de entrada de aire (46). La rampa (7)
desemboca en la periferia de un tambor perforado (6). Este tam’
bor puede girar alrededor de su eje de revolucién, dispuesto
paralelamente al del tambor (4). Su cdmara interior desemboca,
por sus dos extremidades, en conductos de aspiracién conecta-
dos al aspirador superior (8). El rodillo (47) estd colocado
tangencialmente al tambor perforado (6), de manera que este 1l
timo rodillo (47) rueda a su vez sobre un tambor (48).

El funcionamiento es el siguiente:

El aspirador se halla en el origen de una
corriente de aire que se dirige del exterior hacia el interior
del tambor perforado (6), Este aire, al pasar alfeﬁedor del
tambor con puntas (4), vy después por el interior de la rampa

(7), estd cargado de fibras en suspensién. Los agujeros del

“dod B
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tambor permiten el paso del aire, .pero impiden el paso de las
fibras, que de esta forma se acumulan sobre la periferia del
tambor (6). Este tambor, que gira en el sentido (49), arrastra
las fibras acumuladas de esta forma, introduciéndolas entre el

rodillo (47) y el tambor (48). El ajuste independiente de las

galgas (45) permite homogeneizar la aspiracién a todo lo ancho;

de la mdquina, de suerte que el rodillo (47) y el tambor (48) :
proporcionan una napatregular y continua de fibras.
é? mecanismo de afilado (9) representade
en la figura 10 esté.%onstituido por un dispositivo de afilado
(50), desplazable lorgitudinalmente a lo largo de las columnas
(51), situadas paralelamente al eje del tambor de plas (&), pu
diendo gsf reccrrer toda la anchura del citadc tambor. Este
dispositivo de afiladc lleva una muela de taza (52), tangente
al tambor (4). Bn el momento del desplazamiento léngitudinal
del dispositivo de afilade, realizadc simulténeamente con la
rotacién del tambor (4), se hace posible un rectificado rdpidos
de la extremidad de las pdas. :
Se ha previsto, asimismo, un sistema anti-
incendi&. Este sistemz estd constitufido per un conjunto de ex—
tintores de polvo, tales comc los (53) y (54), racioralmente
distribufdos en el interior de la envolveﬁte'(55) que rodea su
periormente al tambor (4) (figura 10).
Descrita suficientemente la naturaleza del
presente invento, asf como su realizacién industrial, sélo ca-
be afiadir que en su conjurto v partes constitutivas es posible
intfdducir cambios de forma, materia y disposicién, sin salinr-
se del cuadro del invento, en cuanto tales alteraciones no des

i

virtien su fundamento.

El solicitante, al amparo de los Cdnvenios
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Internacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el dere
cho de extender la presente demanda a los palses extranjeros,
si fuera posible, reivindicando la mism~ prioridad de la pre-

‘sente solicitud.

drechn de solicitar los adecuados Certificados de Adicidn, en
I " .

i
1o forma sefialada por la Ley, al introducir en el presente in-

&
gvento cuantos perfeccionamientos se deriven del mismo.
3 NOTA

La Patente de Invencién que se solicita
por velnte afios para Espafia, de acuerdo con la vigente Legisla

cidén sobre Propiedad Industrial, derard recaer sébre "MAQUINA

S

DESHILACHADORA", en todo de acuerdo con las siguientes:
REIVINDICACIONES

| . t.= Miquina deshilachadera, que incluye un

tambeor recubierto de plas y que gira alrededor de su eje de re

mismo incluye: un dispositivo de alimentacidén, provisto de un

i b b 4 .
trodillo horizontal, de didmetro inferior al del tambor y late-
[

ralmente tangente a este fambor; un dispositivo para la recipr-

iculacidn de los desperdicios insuficientemente akiertos, que

‘pueden adaptarse inmedinstamcnte en funcidn del material deshi~-

lachado; un dispositivo para el conformado de las fibras en na
pa; un mecanismo de afilado del tambor recubierto de pldas; y
unes medios anti-incendio.

2.= Migquina deshilachadora, en todo de

jacuerde con la primera reivindicacidn, caracterizada porque el
A i . . X o
ﬁdispOSLtlvo de alimentacidn comporta: un rodillo horizontal de
i , ; .
ﬂgoma, que gira alrededor de un eje que, a su vez, es suscepti-

ble de desplazarse girando alrededor de un eje que es paralelo

volucién, orientado horizontalmente, caracterizada porque asi~}

Igualmente el solicitante se reserva el del

3
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a aquél; un canal cilindrico fijo, de un perfil especial, que
se halla dispuesto por debajo del rodillo y es tangente & este
dltimo rodilloj unos 6rganos eldsticos de recuperscidn, de ten!

sién regulable, que mantienen al rodillo apovado sobre el ca-

nal fijo, de manera que el msterial a deshilachar acaeda hacia

21 tambor de plas pasando entre el canal y ¢l rodilic, grs

&9
Y
Q
Lo
)
{n

al movimiento de rotacidn del rodillo.

NN RIRIE

3.~ Mdquina deshilachadora, en tode de

acuerdo con la primera reivindicacidn, caracterizada porque el%
. §

7odillo horizontal del dispositivo de alimentacidn es de acero
¥ estd provisto exteriormente de una serie de acanaladuras, ¢
bien de dientes, estando este rodillo animado de un movimientof
de rotacién alrededor de un eje fijo, mientras que se ha pre-
visto una superficie de apoyo inferior, que se extiende a todof
lo ancho del rodillo y estd constituida por una yuxtaposicidén !
de pedales articulados alrededor de un mismo eje horizontal, 3
pero mantenidos individualmente apoyados contra el rodille en
virtud de la accién de érganos eldsticos independientes, de mal
nera que el material a deshilachar accede en direccidn al tam-
bor de puntas, pasando entre la citada superficie de apoyo in-j
ferior y el rodillo, y adapténdose la posicién de cada pedal
en forma automdtica, en funcidn del espesor local del material

L. Miquina deshilachadora, en todo de
acuerdo con la primera reiviqdicacién, caracterizada porque el
rodillo horizontal del dispositivo de alimentacién es de acerq
v estd provisto exteriormente de acanaladuras, o bien de dien-
teé, mientras que se ha previsto un segundo rodillo, idéntico
al primero, animado de un movimiento de rotacidén alrededor de
un eje horizontal fijo, y siendo tangente al tambor de puntas,

de manera que el primer rodillo se mantiene apoyado por encimal

AL




1 ldel segundo, ejerciendo una presién regulable contra este dlti
mo, estando ambos citados rodillos animados de un giro de sen-
tido inverso, y rodando el uno sobre el otro, comprimiendo en-
tre ellos al material a deshilachar, haciendo avanzar a este
5 dltime en direccidn al tambor de ndas.

t.~ Miquina deshilachzdora, en todo de !
jacrerdo con cualquiera de las reiviniicacioﬁes precedentes, ca

racterizada porque el dispositivo para la recirculacidn de los

desperdicios insuficientements abiertos estd constituido, en

10 particular, por dos tapices rodantes, o tableros de banda sin-
fin superpuestos, de manera que el tapiz inferior recupera los
desperdicios en una zona situada junte a una'de las extremida-
des del tapiz, conduciéndolos a la extremidad opuesta, la cual

comporta un cambico de orientacidn del movimiento de avance y

18 se arrolla contra la extremidad de partida del tapiz superior,
hacia donde transfiere los desperdicios, que avanzan por esfe
tapiz superior hacia ol dispesitivo dez alimentacién. ;
6.~ Maquina deshilachadora, en todo de

pacuerdo con la quinta reivindicacidn, caracterizada porque es
e poslble, elevando una extremidad del tapiz inferior, interca-

lar en el trayecto de desperdicios recirculados un sistema de

fdspiracién que climine ios desperdicios reconocidos como inuti
lizables en el momento del deshilachado de ciertos materiales.

Te= Migu.na deshilachadora, en todo de

83
(%3]

dcuerdo con cualguiera de las reivindlcaciones primera a quin

ta, caracterizada porque en el trayecto de recirculacidn de

| los desperdicios se intercala un sistema de rodillos de batana

do ¥ de rejillas, que permite eliminar de la recirculacidn
ciertos desperdicios no deshilachables.

0 8.~ MAquina deshilachadora, en todo de

/
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acuerdo con la séptima reivindicacién, caracterizada porque
las rejillas estdn montadas en forma de un cajén, de manera
que es posible sustituirlas inztantdneamente por una tolva de
aspiracién que permita la toma de desperdicios para su trans-
porte neumitico, ¢ una eliminacidn de los desperdicios no des~§
hitachables.

9.- Miguina deshilachadora, en todo de

mazan

acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, ca
racterizada porque el dispositivo para el conformado de las fi
bras en napa estd constitufde por un tambor perforado, que gi-
ra alrededor de su eje de revolucidn, mientras que su volumen
interior estd unido a un aspirador neumitico, de manera que
las fibras en suspensidn en el aire se estpafifican contra la
pared exterior del tambor, segliin una capa de espesor regularn,
y después son separadas del tambor, en sentido tangencial a eg
te dltimo, formando as{ una napa continua.
10.~ Méquina deshilachadora, en todo de

acuerdo con la novena reivindicacidén, caracterizada porque el
tambor perforado aspira las fibras producidas en el tambor de
plas, por el intermedio de una rampa de aspiracidn, cuya sec-
cién rvecta presenta el eje mayer paralelo al eje de giro del
tambor de pdas, estando esta rampa provista, paralelamente al
citado eje de giro, de una hilera de galgas, individualmente
regulables y susceptibles de dejar al descubierto mids o menos
orificios de entrada del aire, al objeto de regularizar u homo
geneizar la aspiracidn.

o 11+~ Miquina deshiléchadora, en todo de
acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, ca
ractarizada porque el mecanismo de afilado del tambor de pdas

estd constitufdo por un dispositivo afilador de muela en forma

st <
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de copa, susceptible de desplazarse longitudinalmente sobre
una gufa corredera que se extiende paralelamente al eje de ro-
tacidén del tambor de pdas.

12.~ Mdquina deshilachadora, en todo de
{acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, ca
racterizada porque los medios anti-incendio estéﬁ constitufdos
por un conjunto de extintores de polvo, repértidos en el inte-
!rior de una envolvente de chapa que rodea el tambor de puas.
13.- Mdquina deshilachadora, en todo de

acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, ca

iracterizada porque eatd compuesta por diferentes elementos o

médulos yuxtaponibles, pero independientes.
14~ "MAQUINA DESHILACHADORA".

Seglin queda sustancialmente descrito en la
presente memoria descriptiva que consta de diecisiete hojas,

mecanografiadas por una séla cara, acompafiadas de sus corres-—

Madrid, a 21 FEB. 1976

El Agente Oficial.

MICUEL FERH,‘.HSELLBA‘.’SA?
-

pondientes dibujos.
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