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El presente invento se refiere a un procedimiento para 
la transmisión de datos controlada por un programa, que son 
transmitidos intercalados en redes sincronizadas de datos 
a manera de grupos de bita dentro de un marco de transmi- 
sión sucesiva de señales, correspondiendo la posición de 
un grupo de bits en el marco de transmisión sucesiva de se­
ñales a una asignación de canal.

En un sistema electrónico de transmisión de datos co­
nocido (compárese, por ejemplo, "Der Fernmeldeingenieur", 

10*- colección 26, cuadernos 5 y 6), las señales de datos reci­
bidas en cada caso en las lineas emisoras son transmitidas 
a las lineas receptoras deseadas en forma que por el sis­
tema de transmisión en si son interconectadoá únicamente 
los cambios de polaridad de las señales de datos, se pre- 

15.- supone a este respecto que a través de las lineas transmi­
soras y receptoras comunicadas con el sistema de transmi­
sión tiene lugar en cada caso unioamente una transmisión 
de datos de un solo canal. En el caso de que una linea de 
datos por la que se transmiten datos para varios canales 

2o.- por el procedimiento de transmisión sucesiva de señales se 
conecte al sistema electrónico de transmisión de datos, 
existe la necesidad de, antes de conectar tal linea al sis­
tema de transmisión, llevar a cabo una separación espacial 
de canales para cada linea. Ahora bien, ésto resulta muy 

25*- costoso, aparte de que en tal caso el sistema de transmi-
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sión se va cargado del mismo modo que ai estuviera tantas 
lineas de datos como la suma de los canales transmitidos a 
las lineas de datos.

La misión del Invento estriba en presentar un procedi- 
30*- miento por el que resulte posible una conexión directa de 

lineas de transmisión de datos de varios canales de trans­
misión sucesiva de señales, a un sistema electrónico de 
transmisión de datos, asi como una interconexión eficiente 
de dichas lineas.

35*- Este problema se resuelve conforme al invento, por el
hecho de que al recibirse grupos de bits que hayan de ser 
interconectados, se dirige individualmente por cada linea 
un requerimiento al sistema de transmisión; porque a la vez 
que el requerimiento, se forma a base de la posición del 

40.- grupo de bits dentro del marco de transmisión sucesiva de
señales la dirección del canal emisor y, en al menos un dis­
positivo de codificación asignado a las lineas, la direc­
ción de la linea emisora del grupo de bits; porque por la 
dirección emisora (dirección de canal y de linea) se selec- 

4$.- ciona a travós de un mando de conmutación de procesos una 
celda asignada fijamente a cada tributario en una memoria 
de enlaces; porque los grupos de bita recibidos en la fase 
de establecimiento de la comunicación contienen caracteres 
de señalización, a travós de los cuales se registra en la 

50*- celda de tributario la dirección de reoepción deseada (di­
rección de canal y de linea); porque en una comunicación 
interconectada se lee despuós de cada grupo do bits recibi­
do, a travós del mando de conmutación de proceso, la direc­
ción de recepción almacenada en la celda de tributario, y 

55*- porque los grupos de bits son transferidos en cada caso a
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travós de un circuito decodificador a la linea receptora 
caracterizada por la dirección de linea receptora, donde, 
antes de ser emitidos, son registrados en una memoria de 
interconexiones que abarca un marco de transmisión sucesi- 

6o.- va de señales, en el lugar que est& caracterizado por la di­
rección de canal receptor.

Una mejora ventajosa del invento consiste en que los 
grupos de bits son comparados en el lado receptor con mues­
tras, y en que como resultado de la comparación se forma un 

65.- criterio, a base del cual se decide si un grupo de bits re­
cibido ha de ser tratado o no por el sistema de transmisión.

Finalmente est& caracterizado otro ventajoso perfec­
cionamiento del invento por el hecho de que al recibirse 
repetidas veces grupos idónticos de bits en un canal áe'for- 

70.- ma un criterio; porque a base de dicho criterio y partiendo 
en cada caso tan solo del primero de una sucesión de grupos 
idónticos de bits, se dirige un requerimiento de transmisión 
al sistema de transmisión y porque despuós de.interconecta­
do el primer grupo de bits, se lee en el lado de emisión de 

75.- la memoria de interconexiones repetidas veces el mismo gru­
po de bits, y se emite en la línea receptora.

Mediante el presente invento es por consiguiente posi­
ble que una línea de transmisión de datos con varios canales 
de transmisión sucesiva de señales, sea conectada directa- 

8o<- mente al sistema electrónico de transmisión de datos, sin 
previa separación espacial de los canales. Aparte de ósto, 
el sistema de transmisión es empleado tan solo para proce­
sos de transmisión imprescindibles debido a la transmisión 
a manera de grupos de bits y a la utilización del sistema 

85.- de transmisión, siendo por consiguiente cargado de manera
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mínima.
Detalles del invento ae explican a continuación con más 

detalle a base de un ejemplo de realización representado en 
el dibujo, mostrando:

90.- La figura 1, el esquema de conjunto del conocido sis­
tema electrónico de transmisión de datos, con la unidad de 
interconexión integrada en el sistema a base del invento.

La figura 2, una representación esquemática de un mar­
co de transmisión sucesiva de señales- 

9$.- La figura 3, un marco de transmisión sucesiva de seda­
les con canales de velocidad distinta de transmisión.

Las figuras 4 y 5, la estructura de la unidad de in­
terconexión en que se aplica el procedimiento de acuerdo 
con el invento.

100.- En la figura 1 ha sido representado un conocido siste­
ma electrónico de transmisión de datos en forma de esquema 
de conjunto. Este sistema electrónico de transmisión de da­
tos consiste en varias unidades de tratamiento VE y una uni­
dad central de memoria SE, con la que las unidades de tra- 

10$*- tamiento se hallan conectadas a manera de satélites. Como 
unidades de tratamiento VE están previstas aquí una unidad 
de conexión de líneas LE, una unidad de control de progra­
ma PE, y una unidad de conexión do equipos GE. De acuerdo 
con el invento está prevista asimismo una unidad de inter­

no.- conexión DE. A excepción de la unidad de interconexión DE, 
las demás unidades de tratamiento, asi como la unidad de 
memoria, han sido descritas ya prolijamente en la biblio­
grafía indicada.

Para la interconexión de grupos bits que con transmi- 
11$.- tidos por líneas de transmisión de datos de múltiples cana-



lea de transmisión sucesiva se señales, está prevista, además 
de la unidad de conexián de líneas LE, por la que usualmen­
te se transmite tan solo cambios de polaridad, la unidad 
de interconexión DE. Para mejor comprensión de la unidad 

120*- de interconexión DE, será explicada brevemente a base de 
la figura 2 la transmisión de grupos de bits en sistemas 
de transmisión sucesiva de señales con canales múltiples, 
tal como ha sido propuesta tambión por la COITT en un pro­
yecto de recomendación.

12$.- L& figura 2 muestra un marco de transmisión sucesiva
de señales R que, en el presente caso, consiste en 8o gru­
pos de bits El a E8o, los llamados "paquetes". Cada paque­
te contiene 8 bits de datos, un bit de sincronización S, y 
un bit de estado Z. El bit de estado Z sirve para caracte- 

130.*- rizar un grupo de bits como carácter de señalización en el 
establecimiento de un enlace, o como carácter de informa­
ción en un enlace ya establecido. Con ayuda del bit de sin­
cronización S se practica en cada caso una sincronización 
de pqquetes.

135*- A cada paquete se le puede asignar un canal dentro de
un marco de transmisión sucesiva de señales. De este modo 
se pueden transmitir a través de una sola línea de datos 
los datos de 8o canales. En tal caso es la velocidad de 
transmisión uniforme para todos los canales.

140.- Si una linea de datos posee canales con velocidad dis­
tinta de transmisión, se emplean en un marco de transmisión 
sucesiva de señales varios intersticios de tiempo para cada 
canal de datos, asignados a los paquetes. Un ejemplo de es­
te tipo ha sido representado en la figura 3. Al igual que 

145.- en la figura 2, tambión el marco de transmisión sucesiva de 
señales R representado en la figura 3 consisto en 8o paque­
tes, de los que en cambio no cada paquete está asignado a
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un canal de datos individual, tal cono ha sido representado 
en la figura 3t sino que los paquetes EL, E21, E41 y E61 

150*** pertenecen a un canal de datos de cuádruple velocidad, de 
transmisión con respecto a un canal de datos al que en ca­
da caso le está asignado en un marco de transmisión sucesi­
va de sedales R tan solo un paquete, por ejemplo, el E80.
Por consiguiente, si el canal de datos E80 posee una velo- 

1$$.- cidad de transmisión de 600 bits/segundo, se trabsmiten a 
travós del canal 4 veces más rápido 2,4 kbit/segundo. Debe 
entenderse que además del canal con la velocidad de trans­
misión de 2,4 kbit/segundo, pueden existir tambión otros 
canales con una menor o mayor velocidad de transmisión,

160*- siendo las velocidades de transmisión en cada caso un múl­
tiple entero de la velocidad mínima de transmisión, a sa­
ber, la de 600 bit/aegundo*

Si los datos transmitidos en una línea en varios cana­
les, tal como ha sido representado en las figuras 2 y 3, 

16$.- han de ser interconectados en un sistema de transmisión de 
datos desde una línea emisora a una línea receptora, existe 
la dificultad de, además de coordenar espacialmente la lí­
nea emisora y la receptora, llevar a cabo la clasificación 
de los datos correcta en cuanto a canal de la linea recepto- 

170*- ra dentro de un marco de transmisión sucesiva de sedales.
Para conseguirlo existe la posibilidad de separar espacial­
mente en el lado de recepción los diversos canales y aco­
plar seguidamente los distintos canales a un sistema de 
transmisión de datos, cada uno de ellos a manera de línea 

175*- separada. Ahora bien, ásto requiere un gasto elevado. De
acuerdo con el presente Invento se emprende un camino distin­
to que no precisa esta previa separación espacial de los ca-
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nalea, y que hace posible la conexión directa de lineas de 
datos con varios canales de transmisión sucesiva de seña- 

18o*- les, a un sistema electrónico de transmisión de datos.
En las figuras 4 y 5 se presenta un ejemplo de reali­

zación ventajoso de una disposición trahsmisora, en la que 
puede hallar aplicación el procedimiento conforme al in­
vento*

185*- En honor a una mayor claridad muestran las figuras 4
y $ una llamada representación esquematizada de una dispo­
sición transmisora, en la que los dispositivos del lado 
emisor y los del lado receptor han sido representados por 
separado. En un sistema de transmisión instalado deben en- 

190*- tenderse naturalmente las lineas de datos en cada caso,tan­
to como lineas emisoras, como tambión como lineas recepto­
ras, estando montados a cada lado de la linea dispositivos 
de la parte emisora, asi como de la parte receptora.

En la disposición representada en las figuras 4 y 5 
19$.- está montado detrás de cada linea emisora de datos ZDL un 

dispositivo de lineas emisoras LEZ, y detrás de cada linea 
receptora ADL, un dispositivo de lineas receptoras LEA* Es­
tos dispositivos asignados a las lineas emisoras y recepto­
ras están unidos entre si a travás de transmisoras de có- 

200*- digo de entrada ECW y transformadores de código de salida 
ACW centralizados, asi como de un mando de conmutación de 
proceso DAS*

La transmisión de grupos de bits entre emisora y re­
ceptor, de izquierdas a derechas en las figuras 4 y 5, se 

205*- efectúa entonces de la manera siguiente. Cada linea de dan­
tos ZDL) ADL está acoplada al sistema do transmisión a tra¡- 
vóa de un dispositivo transmisor de datos DDE. En el diepo-
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sitivo transmisor de datos so regeneran loa datos que lle­
gan, y se adaptan a las condiciones físicas del siguiente 

210*** sistema de transmisión de datos. De manera análoga ocurre 
lo mismos en el tráfico de datos de salida, es decir, que 
los datos emitidos son adaptados a las condiciones físicas 
de la línea de datos. Por consiguiente recibe el sistema 
de transmisión los datos de recepción ED a travós de un 

213.- dispositivo transmisor de datos. Como en la línea de datos 
conectada se trata, según estipulado, de una línea de una 
red de datos sincronizada, en la que los datos son evalua­
dos únicamente en combinación con un sincronismo de red 
central NTG, este sincronismo central de red NTQ es puesto 

220.- en cada caso por parte del sistema de transmisión a dispo­
sición, tanto del dispositivo transmisor de datos, como 
tambiún de los dispositivos individuales de las líneas den­
tro del sistema de transmisión.

A travós del sincronismo de red se generan los 3 sin- 
223.- cronismos precisos en el presente caso, a saber, el sincro­

nismo de bits, el sincronismo de grupos de bits (sincronis­
mo de paquetes), y el sincronismo de marco de transmisión 
sucesiva de señales. Al igual que en todas las redes de da­
tos sincrónicas, se precisa el sincronismo de bits para 

230*- identificar como tales los diversos bits. El sincronismo
de grupos de bits o de paquetes se necesita para en el lado 
de recepción sincronizar con el formato de paquetes todas 
las lineas de datos conectadas al sistema de transmisión 
de datos. Esto es preciso para en cada caso tener a diapo- 

233.- sición en un intervalo de tiempo correspondiente a un lar­
go de paquete todos los paquetea que en un intervalo de 
tiempo han de ser tratados por el sistema de transmisión.

f  <
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Por consiguiente existe la posibilidad de acoplar al siste­
ma de transmisión tantas lineas de datos ZDL, ADL como pa- 

24o.- quetes puedan ser tratados por el sistema de transmisión
durante un intervalo de tiempo. Finalmente es necesario to­
davía el sincronismo de marco para determinar en cada caso 
la posición de un paquete dentro de un marco de transmisión 
sucesiva de señales.

24$.- Se comprueba por consiguiente que en el lado de recep­
ción del sistema de transmisión tiene lugar por lo pronto 
una sincronización de paquetes entre todas las líneas de 
datos ZDL conectadas, por medio de un circuito de sincroni­
zación SY. Partiendo de dicho circuito de sincronización 

250.- SY, en cada dispositivo de linea LEZ conectado detrás de
una linea transmisora se registra el paquete recibido e¿ un 
conversor serie-paralele SPU. Aparte de esto, y partiendo 
del circuito de sincronización SY, un contador de direccio­
nes de paquetes EAZ es puesto en cada caso, de manera no re- 

255*- presentada aquí en detalle y con ayuda del marco y del sin­
cronismo de paquetes, en la posición que el paquete recien 
recibido ocupa dentro del marco de transmisión sucesiva de 
señjü.es.

El paquete que por consiguiente ha sido convertido por 
260.- el conversor serie-paralelo SPU en un grupo de bits parale­

lo, y que en oada caso consiste en el bit de estado y, por 
ejemplo, los 6 bits de datos, es introducido en un circuito 
de evaluación EB. Dentro de este circuito de evaluación 
existen diversas muestras Mi a Mn, con las que se compara 

265.- el paquete recibido. Así, por ejemplo, se determina en par­
ticular con ayuda de una muestra el estado que posee el pa­
quete recibido, es decir, si dicho paquete se refiere a un
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car&cter de señalización paya el establecimiento de la co­
municación, o respectivamente un carácter de información 

270*** que deba ser interconeetado, o bien a un canal en reposo. 
Si el paquete contiene un car&cter de señalización o un 
car&cter de información que deba ser interconectado, es 
dirigida por la muestra afectada, a travós de un codifica­
dor de canales KC y de un circuito de demandas A, una de- 

27$.- manda de transmisión a un convertidor de código de entra­
da ECW. Ahora bien, si el paquete recibido se refiere a un 
canal en reposo, es decir, que a travós de dicho canal no 
se transmiten en el momento caracteres de información ni 
caracteres de señalización, no tiene lugar la emisión de 

280*** una demanda de transmisión.
Con ayuda de otra muestra, el paquete recibido en caí­

da caso se compara con el paquete recibido en el mismo ca­
nal en el marco precedente de transmisión sucesiva de se­
ñales. Si ha variado el contenido de información del paque- 

28$.- te, se dirige asimismo una demanda de transmisión al con­
vertidor de código de entrada ECW a travós del circuito de 
demandas A. Ahora bien, si no ha variado el contenido del 
paquete, vuelve a no tener lugar dicha demanda.

El codificador de canales KC est& conectado, adem&s 
290-** del enlace con la evaluación de paquetes, al circuito de 

direccionamiento de transmisión de paquetes. Mientras en 
el circuito de direccionamiento de transmisión de paquetes 
EAZ se recuentan en cada caso los paquetea de un marco,por 
ejemplo, de 1 a 80, tal como ha sido representado en las 

29$.- figuras 2 y 3, est& el codificador de canales KG ajustado 
fijamento a los canales de la línea de datos ZDL. Quiere 
decir esto que el codificador de oanales KC, en el caso de
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entrada de varias direcciones de paquetes pertenecientes a 
un canal, tal como se ha representado a manera de ejemplo 

300.- en la figura 3. forma en cada caso tan solo una dirección
de canal emisor KAZ asignada a dicho canal. Esta dirección * 
de canal emisor KAZ se registra, junto con el paquete EV 
correspondiente, en una memoria dispuesta detrás del eva­
luador de paquetes y del codificador de canales KC.

305.- A base de la demanda de transmisión dirigida al conver­
tidor de código de entrada ECW por el circuito de demandas 
A, que puede estar constituido, por ejemplo, por una simple 
conexión flip-flop, se comprueba en un identificador ID el 
dispositivo de linea LEZ y, por consiguiente, la linea de 

310.- datos ZDL que han dirigido una demanda de transmisión al 
sistema transmisión. Este identificador ID trabaja según 
el principio de una cadena de búsqueda, tal como la descri­
ta, por ejemplo, en la solicitud de patente alemana publi­
cada y examinada n2. 1.287*600. Al ser esta demanda de trans 

315.- misión evaluada por el identificador ID, es emitida a un 
acoplador de entrada EK dispuesto detrás de la memoria de 
paquetes y canales emisores EV, KAZ, la instrucción de re­
gistrar el paquete y la dirección da canal emisor KAZ en 
una memoria de paquetes y direcciones de canales emisores 

32o.- EV! KAZ dentro del convertidor de código de entrada ECW.
Como acoplador de entrada puede ser empleado a este particu­
lar un multiplex del tipo de construcción usual.

A base de la demanda de transmisión, es formada ade­
más por el identificador ID, mediante un circuito codifi- 

325.- cador que no ha sido representado, la dirección de línea 
emisora LAZ, que en combinación con el paquete y la direc­
ción de canal emisor, se registra asimismo en un puesto de
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memoria LAZ dentro del convertidor de código de entrada 
ECW.

330*- Al identificador ID y al acoplador de entrada EK. O
bien están acoplados, además del dispositivo de línea emi­
sora LBZ representado, perteneciente a la línea de datos 
ZDL, tambián todos los demás dispositivos de líneas emiso­
ras de las líneas acopladas al sistema de transmisión, o 

333.- bien están en cada oaso unido tan solo un grupo de disposi­
tivos de líneas emisoras con un convertidor de código de 
entrada ECW. En este caso existen entonces varios conver­
tidores de código de entrada.

Una vez que el paquete EV ha sido registrado en com- 
34o.- binación con la dirección de canal emisor KAZ y de la di­

rección de línea emisora LAZ en la memoria propia del con­
vertidor de código de entrada ECW, se ofrece este grupo de 
bits completos a un mando do conmutación de proceso DAS,que
en su funcionamiento se corresponde con el mando de temi­do345.- nación/transmisión descrito en la solicitud de patente ale­
mana publicada 1.946.389. En el caso de existir varios con­
vertidores de código de entrada, tal como ha sido descrito 
más arriba, están ástos conectados independientemente entre 
sí al mando de conmutación de prooeso DAS. Aparte de esto 

35o.- está el mando de conmutación de proceso DAS unido tambián 
con la unida de memoria central SE del sistema electrónico 
de transmisión de datos, tal como ha sido representado en 
la figura 1. Finalmente está prevista todavía dentro de la 
unidad de interconexión DE una memoria de enlaces DVS, que 

355.- está conectada asimismo al mando de conmutación de proce­
sos DAS.

En la memoria de enlaces DVS la está asignada fija-
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monte una celda emisora propia a cada canal emisor. Si por 
el convertidor de código de entrada ECW le es ofrecido por 

360*- el mando de conmutación de proceso DAS un paquete en combi­
nación con la dirección de canal emisor y la de linea de 
emisión, entonces a base del carácter de señalización con­
tenido en el paquete, y del mismo modo que ha sido descri­
to en la solicitud de patente alemana publicada 1.946.389, 

365.- se establece a travós de la unidad de memoria SE y de la 
unidad de mando de progra,a BE el enlace deseado, de modo 
que la dirección del receptor pedido se registra en la cel­
da emisora de la memoria de enlaces DVS asignada fijamente 
al tributario* Una vez que se ha establecido ei enlace, es 

370*- seleccionada a travós del mando de conmutación de programa 
DAS exclusivamente la celda emisora caracterizada por ía 
dirección de canal emisor y linea emisora, y a travós de 
un ciclo de memoria se agrega la dirección de receptor al­
macenada en la celda emisora, del paquete recibido en el 

375*- mando de conmutación de proceso DAS. En el caso de un enla­
ce efectuado y de recepción de un paquete EV, el mando de 
conmutación de programa procede a un intercambio de direc­
ciones entre la dirección de tributario y la dirección de 
receptor. En el lado de salida con relación al mando de 

38O** conmutación de proceso DAS resulta por consiguiente que el 
paquete EV recibido por el mando de conmutación de proceso 
es registrado sin variación en una memoria de convertidor 
de código de salida ACW, ahora tan solo en combinación con 
la dirección de receptor (dirección de canal receptor KAA 

385*" y dirección de linea receptora LAA).
Este convertidor de código de salida ACW, de manera 

análoga al convertidor de código de entrada, existe o bien
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centralizado para todas las líneas receptoras, o bien en 
cada caso para un grupo de líneas receptoras, existiendo en 

390.- este último caso por cada grupo de líneas de datos un con­
vertidor de código de salida ACW. Dentro del convertidor de 
código de salida ACW existe en cada caso un acoplador de 
salida AK y un codificador de lineas receptoras ALD. El aco­
plador de salida AK, que puede consistir en un demultiple- 

395.- xor de tipo de construcción conocido, está, conectado por el 
lado de entrada con la memoria de paquetes y de direcciones 
de canales receptores EV, KAA y, por el lado de salida, con 
los correspondientes dispositivos de lineas receptoras LEA.
A travós del acoplador de salida AK se pone por consiguien­

do.- te el paquete EV y la dirección de canal receptor KAA en 
cada caso a disposición del dispositivo de línea receptora 
LEA que ha sido designado por la dirección de linea recep­
tora LAA. Para ello está el decodificador de lineas recep­
toras ALD conectado con el acoplador de salida AK, de modo 

403.- que por el decodificador de lineas receptoras ALD de dentro 
del acoplador de salida AK se libera en cada caso para el 
paquete EV y la dirección de canal receptor KAA almacenados 
en el convertidor de código de salida la via que conduce al 
dispositivo deseado de linea de salida. Dentro del disposi- 

410.-? tivo de linea de salida LEA se almacenan el paquete EV y la 
dirección de canal receptor KAA por lo pronto en un regis­
tro. A continuación se registra el paquete EV en una memoria 
de interconexiones DUS que comprende un marco completo de 
transmisión sucesiva de señales, en el lugar designado por 

413.- la dirección de canal receptor KAA. La memoria de interco­
nexiones DUS es una memoria direccionable. Para el registro 
de un grupo de bits se utiliza la dirección de canal recap-

.  13 .
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tor KAA como dirección de la memoria de interconexiones DUS.
La selección de la memoria de interconexiones DU8 es 

420<** especialmente sencilla si a cada grupo de bits de un marco 
de transmisión sucesiva de señales se le asigna un canal de 
datos, o sea, por ejemplo, si se emplea una linea de datos 
con un marco de 8o grupos de bits para la transmisión de 8o 
canales de datos.

42$*" En el direccionador de paquetes de receptor EAA, que
está unido con el generador del sincronismo de red NTG, se 
forma prácticamente tan solo el sincronismo de paquete, y 
a partir de dicho sincronismo, con ayuda de un contador de 
que gira de 1 a 3o, se forma la dirección del paquete de re- 

430*- captor. Si dentro de un marco de transmisión sucesiva de se­
ñales están contenidos en cada caso tantos paquetes comd ca­
nales en una linea, se puede prescindir del decodificador 
de canales KD. Por el contrario basta en esto caso para se­
leccionar loa paquetes de la memoria de interconexiones DUS 

435.- el direccionado de los diversos puestos SP de. la memoria por 
el direccionador de paquetes de receptor, ya que este reco­
rre una tras otros los puestos SP de la memoria. Desde el 
puesto de memoria SP seleccionado en cada caso, se registra 
el paquete alli almacenado en un conversor serie-paralelo 

44o.- PSD, y desde alli se transmite como datos de emisión DT al 
dispositivo transmisor de datos DUE de la linea receptora 
ADL.

Ahora bien, si lineas de datos con canales de veloci­
dades distintas de transmisión están conectadas al sistema 

445.- de transmisión, tal como, por ejemplo, se ha representado 
en la figura 3, entonces varios paquetes dentro de un marco 
de transmisión sucesiva de señales, a saber, los pertene-

4
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cientos a un canal de velocidad más alta, poseen la misma 
dirección de canal KAA* Por consiguiente, si tal oomo se 

4$0 .- ha representado en la figura 3, los paquetes El, B21, E41 
y E61 pertenecen a un canal receptor, es entonóos la di­
rección del canal del receptor KAA idóntica al primer pues­
to SP en la memoria de interconexiones DUS* Para en tal 
caso poner no obstante los paquetes en la posición correc- 

4$$.- ta dentro del marco de transmisión sucesiva de señales al
ser emitidos a la linea receptora ADL, est& previsto el deco 
dificador de canales KD. Este cuida de que en el ejemplo 
indicado en la figura 3, sean dentro de la memoria de in­
terconexiones DUS direccionados los puestos SP del 1 al 20 

46Ó*** sucesivamente, y de que en lugar del direccionamiento si­
guiente del puesto 21 de la memoria, sea direccionado de 
nuevo al puesto 1. A continuación se vuelven a direccionar 
de nuevo sucesivamente los puestos 22 a 40 de la memoria y, 
seguidamente, en lugar del puesto 42, da nuevo el puesto 1 

463*** de la memoria. De este modo queda garantizada una clasifi­
cación correcta de los paquetea en el lado de recepción de 
un marco de transmisión sucesiva de señales, incluso con 
canales de distinta velocidad.

El codificador de canales KC y el decodificador de ca- 
470*-* nales KD pueden configurarse a manera de circuitos de bre­

cha o como memorias direccionalea. Si se emplean memorias, 
se emplea la cifra suministrada por los direccionadorea de 
paquetes EAZ y EAA como dirección, leyóndose con ella una 
celda que contiene la correspondiente dirección de canal 

47$.- KAZ o KAA-
Ahora bien, el codificador de canales KC (respecti­

vamente KD) puede tambión ser realizado, junto con el di-
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reccionador de canales EAZ (respectivamente EAA), como con­
tador programable *

480*- N 0 T A.-

Loa puntos de invención propia y nueva que se presen­
tan para que sean objeto de esta Patente de Invención en 
España, por veinte años, son los siguientes:

IR.- Procedimiento para la transmisión de datos con- 
48$.- trolada por programa, datos que son transmitidos interca­

lados en redes sincronizadas de datos a manera de grupos 
de bita dentro de un marco de transmisión sucesiva de se­
ñales, correspondiendo la posición de un grupo de bits en 
el marco de transmisión sucesiva de señales a una asigna- 

490.- ción de canal, caracterizado porque al recibirse grupoá de 
bits que hayan de ser interconectados, se dirige indivi­
dualmente por cada linea un requerimiento al sistema de 
transmisión; porque a la vez que el requerimiento, se for­
ma a base de la posición del grupo de bits dentro del mar- 

49$.- co de transmisión sucesiva de señales la dirección del car­
nal emisor, y al menos en un dispositivo de codificación 
asignado a las lineas, la dirección de la linea emisora del 
grupo de bits; porque por la dirección de emisora (direc­
ción de canal y de linea) se selecciona a través de un man- 

500*- do de conmutación de proceso una celda asignada fijamente 
a cada tributario en una memoria de enlaces; porque los 
grupos de bits recibidos en la fase de establecimiento de 
la comunicación contienen caracteres de señalización, a 
través de los cuales se registra en la celda de tributario 

50$.- la dirección de recepción deseada (dirección de canal y de
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linea); porque en una comunicación interconectada se lee 
después de cada grupo de bita recibido, a travás del mando 
de conmutación de procesos, la dirección de recepción alma­
cenada en la celda de tributario, y porque los grupos de 

<ylO*- bits son transferidos en cada caso a travós de un circuito 
decodifioador a la linea receptora caracterizada por la di­
rección de linea receptora, donde, antes de ser emitidos, 
son registrados en una memoria de interconexiones que abar­
ca un marco de transmisión sucesiva de señales, en el lu- 

515** gar que est& caracterizado por la dirección de canal re­
ceptor.

20.- Procedimiento de acuerdo con el punto 10, carac­
terizado porque los grupos de bits son comparados en el la­
do de recepción con muestras, y porque como resultado de la 

320.- comparación se forma un criterio, a base del cual se decide 
si un grupo de bits recibido ha de ser o no interconectado 
o respectivamente tratado por el sistema de transmisión.

30.- Procedimiento de acuerdo con los puntos la y 2a, 
caracterizado porque al recibirse repetidas veces grupos 

325.- idénticos de bits en un canal, ae forma un criterio por una 
primera muestra; porque a base de dicho criterio y partien­
do en cada caso tan solo del primero de una sucesión de 
grupa idónticos de bits, se dirige un requerimiento de 
transmisión al sistema de transmisión, y porque deapuós de 

530.- interconectado el primer grupo de bita, se lee en el lado 
de emisión de la memoria de interconexiones repetidas ve­
ces el mismo grupo de bits, y ae emite en la línea recep­
tora.

4B.- Procedimiento de acuerdo con los puntos IR y 2a, 
535.- caracterizado porque al ser recibidos grupos de bite que
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no deban ser tratador o interconectados por el sistema de 
transmisión, se forma por una segunda muestra un criterio, 
como consecuencia del cual no tiene lugar un requerimiento 
de transmisión, de modo que el sistema de transmisión no 

34o*- se ve cargado por estos grupos de bits*
$a.- Procedimiento de acuerdo con el punto IR, caracte­

rizado porque al ser recibidos y emitidos grupos de bits que 
son transmitidos en canales de velocidades distintas, la di­
rección de canal es formada por un contador programable de 

54$.- modo que a base del puesto predeterminado de los grupos de 
bits, que indica la asignación de canal, se determina den­
tro de un marco de transmisión sucesiva de señales la direc­
ción del canal.

60.- Procedimiento de acuerdo con los puntos 10 y $a, 
330*- caracterizado porque en lugar del contador programado, se 

emplea para la obtención de la dirección de canal una memo­
ria direccionable, y porque la memoria se direccioua en ca­
da caso con el número del grupo de bits en el marco de trans­
misión sucesiva de señales, y contiene en cada celda la co- 

335*- rrespondiente dirección de canal.
70.- Disposición de circuito para la puesta en prácti­

ca del procedimiento de acuerdo con el punto lo, caracteri­
zada porque en el lado de recepción están conectados detrás 
de cada línea de datos, a travóa de un dispositivo de sim- 

360*** cronización, uno tras otro por un lado un conversor serie- 
paralelo, un circuito evaluador de grupos de bits y un re­
gistro de grupos de bits, junto con un registro de direc­
ciones de canal, y por otra lado un codificador de canales 
y un circuito de demandas, estando el codificador de cana- 

^63.- lea unido adicionalmente con el circuito evaluador de grupos

4



de bits y con el registro de direcciones de canal; porque 
existe al menos un convertidor de código de entrada para 
formar la dirección de línea que, por el lado de entrada, 
está unido con el registro de grupos de bits y de direccio- 

570*- nea de canal, así como con el circuito de demandas, y por 
el lado de salida, con un mando de conmutación de proceso; 
porque por el lado de salida está conectado detrás del man­
do de conmutación de proceso al menos un convertidor de 
código de salida que, individualmente para cada línea, está 

575*- conectado con la línea receptora a travós de un registro 
de grupos de bits y de direcciones de canal, así como de 
una memoria de interconexiones y de un conversor serie-pa­
ralelo; porque la memoria de interconexiones está conecta­
da además, a travás de un decodificador de canales, con un 

$80.- dispositivo direccionador de grupos bits que, al igual el 
dispositivo de sincronización del lado de entrada, está 
conectado a un generador de sincronismo de red, y porque 
el mando de conmutación de proceso está conectado a una me­
moria de enlaces y a una unidad central de memoria de un 

585#- sistema de transmisión de datos conocido.
8a.- Disposición de circuito de acuerdo con el punto 

70, caracterizada porque las líneas de datos y los dispo­
sitivos individuales de las líneas están divididos por gru­
pos dentro del sistema de transmisión y porque en cada caso 

390. - existen para cada grupo un convertidor de código de entrada 
y un convertidor de código de salida.

90.- "PROCEDIMIENTO T DISPOSICION DE CIRCUITO PARA LA 
TRANSMISION DE DATOS CONTROLADA POR PROGRAMA", todo tal y 
conforme se describe en la presente Memoria, la cual cons- 

595,- ta 596 líneas y a título de ejemplo se representa en los
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