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Solicitada a favor de OFFICINA IRECCANICA R. B. 0. di Oscar 

RENATI, Gilberto BONGPERA ed Fardinando ONEGA, de nacionaljl 

dad italiana, con domicilio en SORGO S. IÍ1ARIA (Pesaro), 

Italia,

---  — ....... L

objeto del presente invento lo contituye una 

máquina apiladora de paneles, para muebles en general.

Como ya es sabido, a continuación de las máquinas 

 ̂ utilizadas para el tratamiento de paneles para muebles,

por

n i E M O R I A ' D E S C R I P T I V A
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pueda surgir la necesidad de apilar dichos paneles, con o_b 

jeto de trasladarlos posteriormente a otras cadenas de tra­

bajo.

Tal operación de apilamiento debe ser efectuada 

con las máximas precauciones y cuidados, especialmente en 

los casos de panales acabados y pulimentados, con objeto de 

no deteriorar la superficie de dichos paneles.

Estas exigencias se satisfacen plenamente median­

te el emplea de la máquina apiladora que constituye el ob­

jeto del presente invento. En efecto: la máquina en cues - 

tión dispone el apilado de una forma automática, mediante 

la correspondiente traslación de los diversos paneles que 

se presentan al final de una genérica cadena de producción, 

[fiás concretamente, la presente máquina apiladora está forma 

da esencialmente por dos parejas de cadenas elevadoras, con 

trapuestas, las cuales elevan los paneles, cada uno por se­

parado.

Estos paneles, elevados hasta una determinada al­

tura, son trasladados sobre un segundo par da cadenas trans_ 

portadoras situadas junto a las citadas con anterioridad.

Esta segunda pareja de cadenas transportadoras, 

con traslación hacia abajo, provee a la colocación indivi­

dual de los paneles uno sobre otro.

lílás concretamente, y para no deteriorar la super­

ficie de los paneles ya apilados, con los mecanismos de sos 

ten, el apoyo de un panel se concreta por medio de parejas 

de cadenas transportadoras, dotadas da soportes adecuadamen 

te estructuradas.

En particular,estos soportes están formados por 

un perfil diádrico, charnelado en su basa y contrarrestad»
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por un travesano superior.

Por tanto, dichos soportes, durante la bajada, en 

tran en contacto por su lado de montante oblicuo con los pa 

nales ya apilados, los cuales provocan la rotación hacia el 

exterior.

Wediante este dispositivo, el panel trasladado h¿ 

cia abajo queda privado de su soporte, recayendo soure los 

paneles contiguos, realizando de esta forma la operación de 

apilamiento.

Por otra parte, juzgamos oportuno precisar que en 

la máquina perfeccionada en cuestión, los mecanismos de sos 

ten destinados al levantamiento de los panales, para su co­

locación soore la vertical de la pila da deposito, han sido 

notablemente simplificados.

Estas y otras características, de naturaleza fun­

cional y constructiva, da la máquina perfeccionada que cons_ 

tituye el objeto del presente invento, podrán comprenderse 

más fácilmente mediante las diversas figuras / dibujos ad­

juntos, en los que:

En la figura 1,1a máquina en cuestión, se muestra

esquemáticamente en perspectiva.

En la finura 2,se representa una vista parcial 

Cel basamento de la maquina, con las guias de deslizamiento 

para los soportes de las cadenas elevadoras.

En la figura 3,aparece dibujada la parte superior 

de una pareja de cadenas elevadoras, acopladas con el meca­

nismo de transferencia de una cadena a la otra.

En las figuras 4 y 5,aparece dibujado el sistema 

de transmisión del movimiento a las parejas da cadenas ele­

vadoras acopladas.
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En la figura S,sa muestra una de las cintas trar:£ 

portadoras que realizan al traslado, en plano, de un panel 

genérico, sobre la pareja de cadenas, susceptibles de efec­

tuar la elevación de dicho panel.

En la figura 7,aparecen dibujados algunos de los 

mecanismos de sostén da los que van provistas las citadas 

cadenas de elevación.

En la figura 8 ,se dibuja en perspectiva el sopo£ 

te o ménsula que completa a la pareja de cadenas que efec­

túan el apilarniento de los paneles.

En la figura 9, aparece el mismo soporte o ménsula

representado en una vista en planta.

En la figura 10¡aparece dibujado el mecanismo de

funcionamiento del soporte o ménsula en cuestión.

Refiriéndonos en particular a los símbolos numé­

ricos que aparecen en las diversas figuras y dibujos aojun— 

tos, la máquina perfeccionada para el apilarniento de pane­

les en general, objeto del presente invenco,, es»a formada 

por dos travesanos de base, (1), conectados entre si por 

una pareja de railes, (2) y (2 *), y por uno o varios largu£

ros (3).

A uno de los extremos de los citados railes van 

situados dos montantes (4) y (4'), que llevan, en corres­

pondencia con la base y con el extremo superior, dos arb£ 

les, (5), conectados a determinadas traviesas (7) a través 

da mecanismos tensores, (6) .

Al extremo de dichos arboles van enchavetadas 

otras tantas ruedasjdentadas, (8), que sostienen dos cada- 

nas, (9).

Al montante (4), fijo sobre el rail central, va

• * • / . . .

■i
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acoplado asimismo otro montante, (10), qus delimita, junto 

con el anterior, un espacio muerto (11).

Dicho montante (10), lleva por medio de otras tra 

viesas espaciadas, una barra vertical (12), de forma que 

constituyen un secundo bastidor dotado, asimismo, en 'corres 

pondencia con la base y del extremo superior, de parejas de 

ruedas dentadas, (13), que sostienen las cadenas (14).

Además, es posiblB hacer deslizar sobre los rai­

les (2) y (2')» a través de las deslizaderas adecuadas (15), 

una segunda estructura que presente simetría de espejo res­

pecto a la formada por la pareja de montantes antes citauos, 

y que se indicará en las figuras SBgún la misma nomenclatu­

ra.

A las deslizaderas, (15), correspondientes a esta 

segunda estructura, va unida una carcasa dB cojinetes de bo 

las, (16), que es£á en contacto con una barra roscada, (17) 

situada paralelamente al carril correspondiente y fijada rr.£ 

diante pernos a los travesarlos (1).

Al extremo de dichas barras va fijado un pifión,

(13) , que se hace girar a través ae una cadena, (19), y un 

piñón de reenvió, (20), mediante un engranaje, (21), salida 

riamente unido al árbol de un grupo motorreduccor, (22).

mediante este dispositivo, es posible calibrar 

la distancia entre la estructura móuil y su análoga estruc­

tura fija, anteriormente citadas, adecuando dicha distancia 

a la longitud de los paneles a apilar.

El movimiento de las parejas de caoenas, (9) y

(14) , se obtiene, para cada estructura da sosten, a través 

de un grupo da engranajes y cadenas (23), situados en el 

interior del espacio muerto (11).

• /  • *  •
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Este grupo cinemático provoca la rotación, en di­

recciones opuestas, de las parejas de cadenas, y recibe el 

movimiento de un engranaje cónico (24), montado en la parte 

exterior del espacio muerta considerado. Dicho engranaje, 

va unido a un segundo engranaje cónico (25), de eje ortogo­

nal, y fijado sobre un manguito de agujero prismático, (26).

En particular, sobre la estructura móvil, dicho 

manguito va encajado entre dos planchas, (27), solidarias 

de la estructura en cuestión, de manera que se pueda desli­

zar a lo largo de una barra, asimismo prismática (28). Di­

cha oarra prismática as puesta en rotación a través de un 

grupo motorreductor (29) y, por tanto, transmite una rota­

ción con idéntica velocidad angular a amüas parejas de ca­

denas, (9) y (14). '

Ademas, longitudinalmente a los travesarlos de ba­

se (1), va situada una nueva barra prismática (30), puesta 

en rotación a través del correspondiente motovariatior, (31).

Dicha barra arrastra en su rotación a dos o más 

poleas o ruedas dentadas (32), dotadas de un agujero central 

prismático y conectadas por medio de brazos rígidos trans­

versales, (33), a otras tantas poleas o ruedas dentadas de 

reenvía.

leas, se 

tas para 

panelas.

Entre las diversas parejas de las antedichas 

deslizan otras tantas cintas o cadenas, (34), 

trasladar al exterior de la máquina las pilas

po-

ap-

de

Al lado de las estructuras verticales, formadas 

por los montantes (10) y por las barras (12), va colocada, 

en posición horizontal, una cinta deslizante, materialmente

encerrada entre dos chapas y sostenida - por una serie de

•••/#♦•

•t
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poleas.

El movimiento de asta cinta se consigue a través 

dB una polea situada en la extremidad, gracias a un grupo 

m.otorreductor, (36), procediendo de esta forma a trasladar 

los paneles a apilar entre las parejas de cadenas (14).

Estas últimas sostienen unos perfiles en escalón 

(37), unidos mediante pernos a las parejas de cadenas, en p£ 

siciones equidistantes.

Dichos perfiles en escalón trasladan hacia arriba 

los paneles ( por separado), recogiéndolos de las cintas 

transportadoras (35).

Estos perfiles entran en contacto con un micrcin 

terruptor, (38) que provoca la detención de las cud-nas (3) 

y (14), poniendo simultáneamente en movimiento las eos cace 

ñas superiores, (39), sostenidas entre las extremidades 

superiores de las parejas de montantes acoplados.

Estas cadenas son accionadas, preferentemente, 

por un único motorreductor (40), a través de una barra de 

transmisión (41), acoplada prismáticamente a dos de las po­

leas que sostienen dichas cadenas.

Estas llevan un accesorio, saliente hacia abajo, 

el cual, actuando sobre el borde del panel sostenido por al 

perfil (37), y una vez alcanzada la posición más elevada, 

realiza el traslado del panel a traués de la guía da enlace 

(42), sobre el soporte o ménsula (43), situado a la misma 

cota, sobra las parejas de cadenas (9).

lílás concretamente, cuando el panel ha llegado al 

final de su carrera ce traslación, acciona un microinterr 

tor que hace regresar las cadenas de traslación, para volver 

a situar en posición de reposo el accesorio antes citado.
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Además, este microinterruptar restablece el movi­

miento respectivamente ascendente de los perfiles (37), y 

descendente de los soportes o ménsulas (43).

Estos últimos van aplicados sobre las cadenas VS), 

por medio de dos escuadras (44) y constan de un perfil die- 

drico, unido mediante pernos a la base de las escuadras, 

contrarrestado en su parte superior por una barrita (43).

mediante este mecanismo, los paneles, por separa­

do (45), se sitúan sobre los ya apilados, (figura 10), sin 

que el soporte (43) interfiera con la superficie de dichos 

paneles.

Juzgamos oportuno precisar que, entre las parejas 

de montantes acoplados que sostienen las estructuras para 

el traslado y apilado de los paneles, van situadas dos 'ba­

rras verticales (47), conectadas par dos varillas (4S) cru­

zadas diagonalmente.

Dichas barras son susceptibles de ser traslada - 

das, paralelamente a si mismas, en función de la profundi­

dad de los paneles transportados, a lo largo de las cintas 

(35), da tal manera que constituyan una barrera de deten­

ción para los paneles.

De cuanto acabamos de exponer con anterioridad y 

de la observación de las diversas figuras y dibujos adjun 

tos, se deduce evidentemente la mayor funcionalidad y fac_i 

lidad de utilización que caracterizan a la máquina perfec­

cionada, apta para realizar el apilado de paneles en gens- 

ral, y que constituyo el objeto del presente invento.

NOTA REIVINDICATORIA

En esta Patente de Invención se reivindica:

. . •  / . . .

t
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1. - fíláquina perfeccionada para el apilamiento de 

cualquier clase de paneles, caracterizada per el hecho de 

estar constituida por dos estructuras verticales las cuales 

sostienen parejas de cadenas provistas da sus correspondían 

tes mecanismos de sostén, efectuando dichas cadenas trasla­

ciones en sentidos opuestos,realizando la elevación, la 

traslación plana y el sucesivo descenso de los paneles, coÍ£ 

candólos en una única pila, resultando constituida la máqui 

na por dos travesanos de base, conectados entre sí por una 

pareja de railes y por uno o varios largueros, yendo situa­

dos en uno de los extremos da los railes dos montantes, los 

cuales llevan, en correspondencia con la Dase y en la extr£ 

midad superior, dos árboles empernados, a través de mecani£ 

mos tensores, a determinadas traviesas, mientras que en las 

extremidades de los árboles van enchavetadas otras tantas 

ruedas dentadas, las cuales sostienen dos cadenas.

2. - máquina, según lo expuesto en la reivindica­

ción anterior, caracterizada por el h=cho de iue,al citado 

montante, Fijado al rail central, se acopla un nuevo montari 

te, delimitando de esta forma un espacio muerta, llevando 

este montante una barra vertical, sostenida mediante varias 

traviesas, de manera que se constituye un segundo bastidor 

dotado asimismo de parejas de ruedas dentadas, en correspcn 

dencia con la base y con el extremo superior, las cuales 

sostienen otras tantas cadenas.

3. - máquina, según lo expuesto en las reivindica­

ciones anteriores, caracterizada por el hecho de que, sobre 

los citados carriles, es posible hacer deslizar, además, por 

medio de las correspondientes deslizaderas, una segunda es­

tructura que presente simetría de espejo respecto a la for-
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mada por la pareja de montantes antes citados, yendo unida 

a las deslizaderas de esta segunda estructura una carcasa de 

cojinetes de bolas que está en contacto con una barra rosca 

da, unida mediante pernos a los travesarlos de base.

4. - Maquina, según lo expuesto en las reivindica­

ciones anteriores, car¿icterizada por el hecho de que, a uno 

de los extremos de la citada barra roscada, va fijado un p_i 

ñon(el cual es hecho girar, a través de una cadena y un 

piñón de reenvió, por una rueda dentada unida solidariamen­

te al árbol de un grupo mctorreductor.

5. - Maquina, según lo expuesto en las reivindica­

ciones precedentes, caracterizada por el hecho de que el 

movimiento de las citadas parsjas de cadenas se consigue, pe_ 

ra cada estructura de soporte, mediante un grupo de engrana 

jes y cadenas, el cual provoca la rotación en sentidos 

apuestos de las parejas de cadenas en cuestión;recibiendo

el movimiento de un engranaje cónico,-yendo conectado dicho 

engranaje con un segundo engranaje cónico, de eje ortogonal, 

fijado sobre un manguito de agujero prismático, montado sa­

bré una barra igualmente prismática, la cual es puesta en 

rotación por el correspondiente motorreductor.

6. - fíiáquina, según lo expuesto en las reivindica­

ciones anteriores caracterizada por el hecho de que, longi­

tudinalmente a los citados travesanos de base, va situada 

una nueva barra prismática, puesta en rotación por un moto 

variador, de manera tal que,en su rotación, dicha barra arra£ 

tra dos o más poleas, o ruedas dentadas, dotadas de un ag_u 

jaro central, asimismo prismático, y conectadas por medio

de brazos rígidos transversales a otras tantas poleas, o 

ruedas dentadas da reenvió; deslizándose otras tantas cin—
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tas o cadenas, entre las diversas parejas de las citadas 

poleas.

7.- máquina, según lo expuesto en las reivindica­

ciones anteriores, caracterizada por el hecho de que, junto 

a las estructuras verticales antes citadas,va situada'en p£ 

sición horizontal, una cinta deslizante, sostenida por una 

serie da poleaS|cuyo movimiento se consigue mediante un 

grupo motorreductor, a través de una polea final.

0.- máquina, según lo expuesto en las reivindica­

ciones precedentes, caracterizada por el hecho de quetde las 

precitadas parejas de cadenas, las ascendentes sostienen 

perfiles en escalón, unidos mediante pernos a dichas pare­

jas de cadenas, y en posiciones equidistantes,trasladando 

dichos perfilas hacia arriba a los paneles, recogiéndolos 

de las referidas cintas transportadoras,entrando en contac­

to estos mismos perfiles con un microinterruptoriel cual 

provoca la detención de las cadenas,, poniendo en marcha, 

multaneamente, dos cadenas superiores sostenidas en corres­

pondencia con la extremidad superior por ambas parejas de 

montantes acoplados.

9. - máquina, según lo expuesto ^n las anteriores 

reivindicaciones, caracterizada por el hecho da que,las cita­

das cadenas superiores,son accionadas, praferentemente, por 

un único motorreductor, a través de una barra de transmi­

sión acoplada prismáticamente a dos de las poleas ĉ ue sos­

tienen las cadenas en cuestión, y que llevan un apéndice sa 

lienta hacia abajo.

10. - máquina, según lo expuesto en las reivindi­

caciones anteriores, caracterizada por el bechode que a las 

parejas de cadenas descendentes,van acopladas unossoportes
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o ménsulas, por medio de escuadras, estando constituidos ai 

chos soportes por un perfil diedrico, unido mediante pernos 

a la base de las escuadras¡contrarrestado en su parte supe­

rior por una varilla.

11. - máquina, según lo expuesto en las preceden­

tes reivindicaciones, caracterizada por el hecho de que, er̂  

tre las parejas da montantes acoplados, qua sostienen las 

estructuras anteriormente citadas, para el traslade y apila 

do de los paneles, van situadas dos barras verticales cone¿ 

tadas por dos varillas cruzadas diagonalmente,de tal forma 

que dichas barras verticales son susceptibles de ser trasla 

dadas paralelamente a si mismas,y.

12. - "ÍÑAQUINA PE¡<FECC 10N.-.0A PARA EL APILAfi'IENTG 

DE CUALQUIER CLASE DE PANELES", de conformidad en un todo 

en lo esencial y finas industriales a lo descrito en la pre 

cedente memoria descriptiva y gráficamente representado en 

los adjuntos planos para su mejor comprensión.

Esta memoria consta de DuCE hojas escritas o me­

canografiadas por una sola cafa a doble espacio.
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